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DESCRIPCION
Homogeneizador de alimentos.
Antecedentes de la invencion
Campo de la invencion

La presente invencion se refiere en general a un homogeneizador de alimentos que permite facilmente a la gente, a
través de una maquina facil de operar, hacer un postre/dulce a partir de frutas congeladas, nueces, chocolates.
alimentos no congelados y/u otros ingredientes.

Descripcion de la técnica anterior

Los helados, sorbetes y postres/dulces congelados similares a los helados son muy apreciados por mucha gente,
pero la oportunidad de hacer facilmente postres/dulces congelados en casa a partir de ingredientes saludables
puede ser un desafio. Ademas, existen muchas oportunidades de varios proveedores minoristas para que la gente
disfrute de helados, sorbetes y postres/dulces congelados similares a los helados fuera de casa. Sin embargo,
seleccionar/obtener un postre/dulce de este tipo que tenga todos los ingredientes saludables puede ser un desafio.

El documento US20120048977 describe un homogeneizador de alimentos, que comprende:

una base que comprende un motor de accionamiento con un eje de accionamiento; y un conjunto homogeneizador
acoplado a la base con capacidad de extraerse, que comprende:

una camara de homogeneizacion; un soporte giratorio dispuesto dentro de la camara de homogeneizacion; y una
trituradora dispuesta dentro de la camara de homogeneizacién y accionada mediante el motor de accionamiento
para el movimiento giratorio dentro de la camara de homogeneizacion, estando la trituradora soportada axialmente
para girar dentro de la camara de homogeneizacion entre el eje de accionamiento y el soporte giratorio.

La camara de homogeneizacién comprende una superficie interior, y el soporte giratorio se conforma junto con la
superficie interior. El soporte giratorio comprende una cavidad y la trituradora comprende un soporte en forma de
bola configurado para ser soportado con capacidad de giro en la cavidad. La trituradora comprende una geometria
conica con un vértice y el soporte en forma de bola define dicho vértice. El soporte giratorio comprende al menos
uno de un casquillo y un cojinete.

Existe una necesidad de que la gente, a través de una maquina facil de operar, pueda hacer un postre/dulce
saludable a partir de frutas congeladas, nueces, chocolates, alimentos no congelados y oftros ingredientes.
Especificamente, existe una necesidad de una maquina facil de operar que pueda hacer un postre/dulce saludable a
partir de frutas congeladas, etc., homogeneizando los ingredientes con una textura suave con una consistencia
similar a la del helado y el sorbete fuera de casa y posiblemente en un entorno minorista.

Breve descripcion de la invencion

Lo siguiente presenta un resumen simplificado de la invenciéon con el fin de proporcionar una comprension basica de
algunos aspectos de ejemplo de la invencion. Este resumen no es una descripcion extensa de la invencion. Ademas,
este resumen no pretende identificar los elementos criticos de la invencién ni definir el alcance de la invencion. El
Unico proposito del resumen es presentar algunos conceptos de la invencién en forma simplificada como preludio de
la descripcién mas detallada que se presenta mas adelante.

De acuerdo con un aspecto, la presente invencidon proporciona un homogeneizador de alimentos que incluye un
conjunto de accionamiento que incluye un motor de accionamiento. El motor de accionamiento se acopla a una parte
de acoplamiento con capacidad de giro que se extiende a lo largo de un eje de giro. El homogeneizador de
alimentos incluye un conjunto homogeneizador unido con capacidad de extraerse con respecto al conjunto de
accionamiento. El conjunto homogeneizador incluye una camara de homogeneizacién y un conjunto de cuchillas
colocado dentro de la camara de homogeneizacién. El conjunto homogeneizador incluye un eje accionado que se
extiende desde el conjunto de cuchillas a lo largo del eje de giro. El eje accionado se recibe dentro de la parte de
acoplamiento de manera que el giro de la parte de acoplamiento mediante el motor de accionamiento provoca el giro
del conjunto de cuchillas alrededor del eje de giro.

De acuerdo con otro aspecto, la presente invencion proporciona un homogeneizador de alimentos que incluye un
conjunto de accionamiento que incluye un motor de accionamiento. El motor de accionamiento se acopla a una parte
de acoplamiento con capacidad de giro que se extiende a lo largo de un eje de giro. EI homogeneizador de
alimentos incluye un conjunto homogeneizador que se une con capacidad de extraerse con respecto al conjunto de
accionamiento. El conjunto homogeneizador incluye una camara de homogeneizacion, un conjunto de cuchillas
dispuesto dentro de la camara de homogeneizacion y un eje accionado que se extiende desde el conjunto de
cuchillas a lo largo del eje de giro. El eje accionado se recibe dentro de la parte de acoplamiento de manera que el
giro de la parte de acoplamiento mediante el motor de accionamiento provoca el giro del conjunto de cuchillas
alrededor del eje de giro. EI homogeneizador de alimentos incluye un conjunto de suministro configurado para
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acoplarse a una abertura receptora en la camara de homogeneizacion. El conjunto de suministro contiene un
producto alimenticio que se configura para ser suministrado a un interior de la camara de homogeneizacion de
manera que el giro del conjunto de cuchillas homogeneice el producto alimenticio.

De acuerdo con otro aspecto, la presente invencion proporciona un homogeneizador de alimentos que incluye un
sistema de enjuague que incluye un conjunto de accionamiento configurado para acoplarse a un conjunto
homogeneizador de manera que un conjunto de cuchillas del conjunto homogeneizador pueda girar mediante el
conjunto de accionamiento. El sistema de enjuague incluye un conjunto dispensador configurado para dispensar un
liquido. El conjunto dispensador se acopla al conjunto homogeneizador de manera que el liquido se dispensa a
través de una abertura en el conjunto homogeneizador al conjunto de cuchillas con capacidad de giro.

Breve descripcion de los dibujos

Los aspectos anteriores y otros de la presente invencion a los que se refiere la presente invencion llegaran a ser
evidentes para los expertos en la técnica tras leer la siguiente descripcion con referencia a los dibujos adjuntos, en
los que:

La FIG. 1 es una vista en perspectiva de un ejemplo de homogeneizador de alimentos que incluye un sistema
homogeneizador y un sistema de enjuague de acuerdo con al menos un aspecto de la presente invencion;

La FIG. 2 es una vista en seccién del sistema homogeneizador a lo largo de la linea 2-2 de la FIG. 1 en el que un
cartucho de ejemplo es compatible con un conjunto homogeneizador de ejemplo;

La FIG. 3 es una vista en perspectiva parcialmente estallada del conjunto homogeneizador de ejemplo, de acuerdo
con al menos un aspecto de la presente invencion;

La FIG. 4 es una vista en perspectiva inferior del conjunto homogeneizador:

La FIG. 5 es una vista en perspectiva de una base del conjunto de accionamiento de ejemplo que soporta con
capacidad de extraerse el conjunto homogeneizador de la FIG. 4;

La FIG. 6 es una vista en perspectiva del conjunto homogeneizador unido a la base del conjunto de accionamiento:

La FIG. 7 es una vista en seccion del conjunto homogeneizador unido a la base del conjunto de accionamiento a lo
largo de la linea 6-6 de la FIG. 6;

La FIG. 8 es una vista en seccion del homogeneizador de alimentos de ejemplo, similar a la FIG. 2, pero con un
dispositivo de aplicacion de fuerza de ejemplo que se acopla a un émbolo situado dentro del cartucho en el que se
situan los alimentos congelados dentro del cartucho:

La FIG. 9 es una vista en seccion del homogeneizador de alimentos similar a la FIG. 8, pero con el émbolo movido
junto a un conjunto de cuchillas y, en esencia, con todo el alimento congelado expulsado del cartucho, contra el
conjunto de cuchillas para triturarlo y homogeneizarlo y dentro de un recipiente para servir;

La FIG. 10 es una vista en seccion del sistema de enjuague a lo largo de la linea 10-10 de la FIG. 2 en el que el
conjunto homogeneizador esta inicialmente separado del sistema de enjuague;

La FIG. 11 es una vista en seccion del sistema de enjuague similar a la FIG. 10. pero con el conjunto
homogeneizador unido la base de un conjunto de accionamiento; y

La FIG. 12 es una vista en seccion del sistema de enjuague similar a la FIG. 11, pero con un conjunto dispensador
de ejemplo dispensando un liquido al conjunto de cuchillas para limpiar el conjunto de cuchillas.

Descripcion detallada de la invencién
La presente invencion se refiere al homogeneizador de alimentos descrito en la reivindicacion 1.

Las formas de realizacién de ejemplo que incorporan uno o mas aspectos de la presente invencién se describen e
ilustran en los dibujos. Estos ejemplos ilustrados no pretenden ser una limitacién de la presente invencion. Por
ejemplo, uno o mas aspectos de la presente invencion se pueden utilizar en otras formas de realizacién e incluso en
otros tipos de dispositivos. Ademas, cierta terminologia se utiliza en la presente memoria solo por conveniencia y no
debe tomarse como una limitaciéon en la presente invencion. Aun ademas, en los dibujos, los mismos ndmeros de
referencia se emplean para designar los mismos elementos.

La FIG.1 ilustra un homogeneizador de alimentos 20 de ejemplo que es capaz de triturar y homogeneizar alimentos.
El homogeneizador de alimentos 20 incluye un sistema homogeneizador 22 que es capaz de mezclar varios tipos de
productos alimenticios, incluyendo frutas congeladas, nueces, chocolates, helado, hielo, etc. Sin embargo, una
utilidad particular se asocia con la trituracion y homogeneizacion de la fruta congelada.
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El producto alimenticio mezclado puede tener una textura de puré suave con una consistencia similar al helado,
sorbete, yogurt congelado o similar. Aunque se entiende que el término "homogeneizar" se refiere a una mezcla
uniforme de elementos, segun se utiliza en la presente memoria, el término "homogeneizar" puede incluir una
mezcla de elementos de alguna manera uniforme y también puede abarcar una mezcla de elementos no uniforme
que depende del producto alimenticio particular que se utiliza y el grado en que se tritura/descompone mediante el
sistema homogeneizador 22.

El homogeneizador de alimentos 20 incluye un sistema de enjuague 24. En algunos ejemplos, el sistema de
enjuague 24 es adyacente y/o se une al sistema homogeneizador 22. El sistema de enjuague 24 incluye una
carcasa de enjuague 25 que incluye una o mas paredes que definen un interior (ilustrado en la FIG. 10) en el que se
alojan los componentes, estructuras, etc. Como se describira con mas detalle a continuacién con respecto a las FIG.
10 a 12. El sistema de enjuague 24 puede enjuagar/limpiar un conjunto homogeneizador 30 después de la
mezcla/homogeneizacion del producto alimenticio.

Centrandose sobre el sistema homogeneizador 22, el sistema homogeneizador 22 puede incluir una carcasa del
homogeneizador 32. La carcasa del homogeneizador 32 incluye una o mas paredes que definen un interior (ilustrado
en la FIG. 2) en el que se alojan los componentes, estructuras, etc. La carcasa del homogeneizador 32 puede
soportar una interfaz 34 que puede mostrar visualmente informacién a un usuario. En algunos ejemplos, la interfaz
34 se configura de manera que el usuario pueda introducir/ingresar informacion (por ejemplo, parametros de
funcionamiento, opciones, o similares) al sistema homogeneizador 22. Aunque la interfaz 34 se ilustra estando
colocada en un frontal de la carcasa del homogeneizador 32, dicha posicién no esta destinada a ser limitante. Por el
contrario, en otros ejemplos, la interfaz 34 se puede situar en una pared lateral de la carcasa del homogeneizador 32
o similar.

El sistema homogeneizador 22 puede incluir una tapa 36. En un ejemplo, la tapa 36 se puede mover con respecto a
la carcasa del homogeneizador 32 entre una posicion elevada (segun se ilustra) y una posicion bajada. La tapa 36
puede proporcionar varias funciones, incluyendo una funcién de seguridad (por ejemplo, limitando a un usuario el
acceso al conjunto homogeneizador 30 durante el funcionamiento), una funcién de limpieza (por ejemplo, reduciendo
el vertido u otra dispersion involuntaria/no intencionada del producto alimenticio), etc. En algunos ejemplos, se
puede soportar un recipiente 38 mediante la carcasa del homogeneizador 32 para recibir el producto alimenticio. El
recipiente 38 se puede tapar con la tapa 36 cuando la tapa 36 esta en la posicion bajada.

El homogeneizador de alimentos 20 incluye un conjunto de suministro 40 que puede ayudar a suministrar el
producto alimenticio a homogeneizar. La FIG. 1 muestra una parte del conjunto de suministro 40. En un ejemplo, el
conjunto de suministro 40 incluye un cartucho 42. El cartucho 42 define una estructura alargada que se extiende
entre un primer extremo 44 y un segundo extremo 46 opuesto. El cartucho 42 del conjunto de suministro 40 define
un interior hueco 48 en el que se puede recibir el producto alimenticio. En un ejemplo particular, el producto
alimenticio dentro del cartucho es fruta congelada. La fruta congelada pueden ser trozos de fruta (por ejemplo,
trozos de platano) o fruta entera (por ejemplo, bayas enteras). Ademas, la fruta congelada puede ser de un Unico
tipo de fruta (por ejemplo, solo trozos de platano) o puede ser una mezcla de tipos de fruta (es decir, trozos de
platano y bayas).

El cartucho 42 incluye cualquier cantidad de tamafios, formas y estructuras. Por ejemplo, segun se ilustra en la FIG.
1. el cartucho 42 tiene una forma cilindrica con una seccion transversal, en esencia, circular. El cartucho 42 no se
limita a esta estructura, sin embargo, y en otros ejemplos, puede incluir una seccion transversal ovalada, seccion
transversal ovoide, seccion transversal cuadrilatera (por ejemplo, cuadrada, rectangular, etc.), seccion transversal
poligonal (por ejemplo, con multiples lados) o similar. Asimismo, el cartucho 42 incluye cualquier cantidad de
dimensiones, tal como ser mas largo o mas corto que se ilustra o definir un tamafio de seccion transversal mas
grande o mas pequefio que se ilustra.

El conjunto de suministro 40 puede incluir un émbolo 50 (mostrado esquematicamente dentro de la FIG. 1). En
algunos ejemplos, el émbolo 50 tiene una forma de seccion transversal (por ejemplo, circular, por ejemplo) que
coincide, en esencia, con una forma de seccion transversal del interior 48 del cartucho 42. Del mismo modo, el
émbolo 50 puede tener un tamafo de seccion transversal que sea mas pequefio o ligeramente mas pequefio que el
tamano de la seccion transversal del interior 48, de manera que el émbolo 50 se pueda recibir dentro del cartucho
42. Se apreciara que la FIG. 1 ilustra el émbolo 50 estando desconectado/desmontado del cartucho 42 con fines
ilustrativos. Sin embargo, en utilizaciéon/funcionamiento, el émbolo 50 se coloca dentro del cartucho 42. En al menos
un ejemplo, el émbolo 50 se soporta en el segundo extremo 46 dentro del interior 48 del cartucho 42. Segun se
describira con mas detalle a continuacién, el émbolo 50 se puede soportar con capacidad de moverse con respecto
al cartucho 42.

Pasando a la FIG. 2, se ilustra una vista en seccion del sistema homogeneizador 22 a lo largo de la linea 2-2 de la
FIG. 1. Se apreciara que, en este ejemplo, el cartucho 42 se ilustra en una posiciéon acoplada/soportada con
respecto al sistema homogeneizador 22 (en contraste con la posicion separada de la FIG. 1). Ademas, se apreciara
que no se ilustran todas las estructuras internas en la FIG. 2 para facilitar la ilustracion. De hecho, en algunos
ejemplos, el sistema homogeneizador 22 puede incluir circuitos electronicos/electrénica, estructuras mecanicas
(bombas, engranajes, actuadores, etc.) o similares.
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El conjunto de suministro 40 del homogeneizador de alimentos 20 incluye un dispositivo de aplicacion de fuerza 60
(también ilustrado en las FIG. 8 y 9). El dispositivo de aplicacién de fuerza 60 se situa dentro del sistema
homogeneizador 22 y la situacion en el mismo y el funcionamiento para proporcionar la fuerza se presentara y
describira con mayor detalle a continuacion. El dispositivo de aplicaciéon de fuerza 60 se soporta dentro de la carcasa
del homogeneizador 32, y puede aplicar una fuerza hacia abajo al émbolo 50 acoplandose a una superficie del
émbolo.

Centrandose todavia sobre el dispositivo de aplicacion de fuerza 60, en algunos ejemplos, el dispositivo de
aplicacion de fuerza 60 incluye una o mas estructuras de acoplamiento 62 que se extienden hacia abajo desde el
dispositivo de aplicacion de fuerza 60 hacia el émbolo 50. En algunos ejemplos, se proporcionan dos estructuras de
acoplamiento 62, pero, en otros ejemplos, se puede proporcionar cualquier cantidad de estructuras de acoplamiento
62 (por ejemplo, una o mas). Adicionalmente, la(s) estructura(s) de acoplamiento 62 pueden ser, en esencia,
idénticas en tamafio, forma y estructura o, en otros ejemplos, pueden tener diferentes tamarios, formas, estructuras,
etc.

Haciendo todavia referencia a la FIG. 2. El sistema homogeneizador 22 puede incluir un conjunto de accionamiento
70 dispuesto debajo y separado del dispositivo de aplicacion de fuerza 60. El conjunto de accionamiento 70 incluye
un motor de accionamiento 72 soportado dentro de la carcasa del homogeneizador 32. El motor de accionamiento
72 se ilustra de forma genérica/esquematica en La FIG. 2 para facilitar la ilustracion, ya que el motor de
accionamiento 72 incluye cualquier cantidad de construcciones, tamarios, formas, etc. El motor de accionamiento 72
se puede soportar de manera fija dentro de la carcasa del homogeneizador 32 mediante uno o mas soportes o
fijadores (por ejemplo, tuercas, pernos, tornillos, adhesivos, dispositivos de bloqueo mecanico, etc.). El motor de
accionamiento 72 puede suministrar directa o indirectamente un movimiento giratorio alrededor de un eje de giro 74.
En algunos ejemplos, el motor de accionamiento 72 puede incluir una caja de engranajes, caja reductora o similar
que aumenta el par suministrado por el motor de accionamiento 72 al tiempo que reduce la velocidad del movimiento
giratorio.

El motor de accionamiento 72 puede engranar y girar un eje de accionamiento 76. El eje de accionamiento 76 se
soporta al menos parcialmente dentro de la carcasa del homogeneizador 32. El eje de accionamiento 76 se puede
unir a un eje de salida del motor de accionamiento, de manera que el eje de accionamiento 76 se extiende
generalmente a lo largo del eje de giro 74. En algunos ejemplos, el motor de accionamiento 72 puede provocar el
giro del eje de accionamiento 76 alrededor del eje de giro 74. En al menos un ejemplo, el conjunto homogeneizador
30 se puede unir con capacidad de extraerse al conjunto de accionamiento 70. En particular, el conjunto
homogeneizador 30 se une con capacidad de extraerse al eje de accionamiento 76, de manera que el giro del eje de
accionamiento 76 puede provocar el giro correspondiente de al menos una parte del conjunto homogeneizador 30.

Pasando ahora a la FIG. 3, el conjunto homogeneizador 30 se ilustra con mas detalle. Se apreciara que el conjunto
homogeneizador 30 se ilustra estando parcialmente estallado con fines ilustrativos. Ademas, en un esfuerzo para
ilustrar detalles del conjunto homogeneizador 30, el conjunto homogeneizador 30 se ilustra separado del sistema
homogeneizador 22. En funcionamiento, sin embargo, y segun se describira con mas detalle a continuacion, el
conjunto homogeneizador 30 se puede unir con respecto al conjunto de accionamiento 70 para provocar el giro de al
menos una parte del conjunto homogeneizador 30.

El conjunto homogeneizador 30 puede incluir una estructura receptora 104. La estructura receptora 104 define un
conducto, en esencia, hueco, acanalado, con un canal o similar. En algunos ejemplos, la estructura receptora 104
incluye una primera abertura receptora 106 y una segunda abertura receptora 108 opuesta. La primera abertura
receptora 106 se dimensiona/forma para recibir una parte del conjunto de suministro 40, tal como el cartucho 42
(ilustrado en las FIG. 1 y 2). En algunos ejemplos, un interior de la primera abertura receptora 106 tiene una forma
poligonal que coincide, en esencia, con una forma exterior (por ejemplo, una forma poligonal de acoplamiento) del
primer extremo 44 del cartucho 42. En un ejemplo de este tipo, el cartucho 42 generalmente no se puede
mover/girar con respecto a la primera abertura receptora 106 de la estructura receptora 104. Se apreciara que la
estructura receptora 104 incluye cualquier cantidad de tamarios, formas, dimensiones o similares, y no se limita
especificamente al ejemplo de la FIG. 3.

La estructura receptora 104 puede incluir al menos una estructura de union receptora 110. En el ejemplo ilustrado, la
al menos una estructura de unién receptora 110 incluye una pareja de estructuras de union receptoras 110. En este
ejemplo, las estructuras de unién receptoras 110 se colocan en lados, en esencia, opuestos de la estructura
receptora 104 en la proximidad de la segunda abertura receptora 108. Sin embargo, una posiciéon de este tipo no
pretende ser limitante, y en otros ejemplos, las estructuras de union receptoras 110 se pueden colocar mas
cerca/mas lejos de la segunda abertura receptora 108. Las estructuras de unidn receptoras 110 incluyen una
estructura de ajuste a presion deformable hacia fuera que es capaz de agarrar con capacidad de separarse una
estructura correspondiente. Se apreciara, sin embargo, que las estructuras de unién receptoras 110 no se limitan al
disefio/construccion ilustrado, e incluyen cualquier cantidad de estructuras que tenga una capacidad de
fijaciéon/unién, incluyendo fijadores (por ejemplo, tornillos, tuercas, pernos, etc.), adhesivos, imanes o similares.

La estructura receptora 104 se puede unir a una camara de homogeneizacion 116. La camara de homogeneizacion
116 tiene una forma generalmente cénica con una abertura receptora 120 que se extiende a través de la camara de
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homogeneizacion 116. En algunos ejemplos, la abertura receptora 120 define un camino entre un exterior y un
interior de la camara de homogeneizacion 116. En un ejemplo, la abertura receptora 120 tiene un tamafio/forma que
coincide, en esencia, con un tamafo/forma de la segunda abertura receptora 108 de la estructura receptora 104. En
algunos ejemplos, la abertura receptora 120 de la camara de homogeneizacion 116 puede recibir al menos
parcialmente la segunda abertura receptora 108 y la estructura receptora 104 en la misma.

La camara de homogeneizacion 116 puede incluir al menos una estructura de unién 122 colocada adyacente a la
abertura receptora 120. En el ejemplo ilustrado, la al menos una estructura de union 122 incluye dos estructuras de
unién 122 dispuestas en lados, en esencia, opuestos de la abertura receptora 120. Aunque se considera cualquier
cantidad de posiciones para la(s) estructura(s) de unién 122, en algunos ejemplos, las estructuras de union 122
pueden coincidir, en esencia, con una posicion de las estructuras de unién receptoras 110. En un ejemplo, la
estructura de unién 122 define una cornisa, saliente, protuberancia que se extiende hacia afuera o similar. Las
estructuras de union 122 se dimensionan/forman para acoplarse y/o coincidir con las estructuras de unién receptoras
110. Como tales, las estructuras de unidon receptoras 110 pueden agarrar con capacidad de separarse las
estructuras de unién 122, de manera que la estructura receptora 104 se une con capacidad de separarse a la
camara de homogeneizacion 116.

La camara de homogeneizacion 116 puede incluir una abertura de dispensacion 124. La abertura de dispensacion
124 define una abertura, agujero, orificio, etc., que se extiende desde un interior hasta un exterior de la camara de
homogeneizacion 116. En algunos ejemplos, la abertura de dispensacion 124 se dimensiona para facilitar que el
producto alimenticio salga de la camara de homogeneizacion 116. La camara de homogeneizacién 116 puede incluir
una abertura de camara 126 situada en un extremo de la camara de homogeneizacion 116, en esencia, opuesta a la
abertura receptora 120.

La camara de homogeneizacion 116 puede incluir al menos una estructura de unidon de camara 130 colocada
adyacente a la abertura de camara 126. En un ejemplo, la estructura de union de camara 130 define una cornisa,
saliente, protuberancia o similar que sobresale radialmente desde una superficie exterior de la camara de
homogeneizacion 116. En el ejemplo ilustrado, existe al menos una estructura de unién de camara 130 que incluye
dos estructuras de unién de camara 130 dispuestas en lados, en esencia, opuestos de la abertura de camara 126.

La camara de homogeneizacion 116 se dimensiona y forma para recibir un conjunto de cuchillas 140. El conjunto de
cuchillas 140 tiene una forma generalmente coénica que coincide, en esencia, con la forma cénica de la camara de
homogeneizaciéon 116. En algunos ejemplos, el conjunto de cuchillas 140 incluye al menos una depresion 142
dispuesta entre las filas de cuchillas 146 adyacentes. En el ejemplo ilustrado, el conjunto de cuchillas 140 incluye un
total de seis depresiones 142, aunque puede proporcionarse cualquier cantidad de depresiones 142. Las
depresiones 142 pueden tener, cada una, geometrias idénticas, similares o diferentes. En un ejemplo, las
depresiones 142 pueden incluir una geometria generalmente triangular que sigue la geometria generalmente conica
del conjunto de cuchillas 140. En al menos algunos ejemplos, las depresiones 142 pueden tener bordes/lados en
pendiente para facilitar el flujo del producto alimenticio triturado/homogeneizado dentro y fuera de las depresiones
142. La interaccion entre las depresiones 142 y una superficie interior 150 (ilustrada en la FIG. 7) de la camara de
homogeneizacion 116 puede crear una accion del tipo bomba para facilitar el movimiento y/o la homogeneizacion del
producto alimenticio.

El conjunto de cuchillas 140 puede incluir una o mas de las filas de cuchillas 146. En el ejemplo ilustrado, el conjunto
de cuchillas 140 incluye un total de seis filas de cuchillas 146, con cada fila de cuchillas 146 dispuesta entre una
pareja de depresiones 142. Sin embargo, se apreciara que puede proporcionarse cualquier cantidad de filas de
cuchillas 146. En algunos ejemplos, las filas de cuchillas 146 se pueden extender a lo largo de una superficie 151 del
conjunto de cuchillas 140 desde un primer extremo 152 hasta un segundo extremo 154 opuesto. Las filas de
cuchillas 146 se pueden extender parcialmente desde el primer extremo 152 hasta el segundo extremo 154 (por
ejemplo, menos de una longitud completa, segun se ilustra), o, en otros ejemplos, se pueden extender la totalidad de
la longitud desde el primer extremo 152 hasta el segundo extremo 154. En el ejemplo ilustrado, las filas de cuchillas
146 estan, en esencia, separadas equidistantes sobre de la superficie 151, sin embargo, en otros ejemplos, las filas
de cuchillas 146 se pueden disponer en varias agrupaciones, patrones, aleatoriamente, etc.

Las filas de cuchillas 146 incluyen varias cuchillas 148 que se extienden a lo largo de una longitud de las filas de
cuchillas 146. Las cuchillas 148 incluyen cualquier cantidad de geometrias y/o caracteristicas de corte diferentes. En
los ejemplos ilustrados, las cuchillas 148 estan dentadas con el fin de proporcionar una mayor accién de corte y/o
triturado. Por ejemplo, cada una de las cuchillas 148 puede tener uno o mas dientes que forman una cuchilla
triangular 148a repetida que forma un dentado con picos y valles. Las cuchillas 148 no estan limitadas a incluir la
cuchilla triangular 148a de la FIG. 3, ya que se contemplan otros patrones de dentado. Por ejemplo, las cuchillas 148
también pueden incluir cuchillas truncadas 148b (ilustradas en la FIG. 7) que tienen una forma generalmente
triangular con un pico truncado y aplanado. En el ejemplo ilustrado, cada fila de cuchillas 146 incluye las cuchillas
triangulares 148a o las cuchillas truncadas 148b, alternando las filas de cuchillas 146 en las formas (por ejemplo,
cuchillas triangulares 148a o cuchillas truncadas 148b). Como tal, en este ejemplo, tres filas de cuchillas 146
incluyen cuchillas triangulares 148a mientras que las tres filas de cuchillas 146 incluyen cuchillas truncadas 148b.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2664 074 T3

Los diferentes tipos de cuchillas 148 (por ejemplo, cuchillas triangulares 148a, cuchillas truncadas 148b, etc.) en las
filas de cuchillas 146 proporcionan varios beneficios. En algunos ejemplos, las cuchillas triangulares 148a
proporcionan una funcionalidad de corte y/o trituracion. En particular, las cuchillas triangulares 148a pueden
cortar/triturar el producto alimenticio que esta en contacto con el conjunto de cuchillas 140. Las cuchillas truncadas
148b pueden proporcionar la funcionalidad de corte/triturado al mismo tiempo que mueven el producto alimenticio
dentro de la camara de homogeneizacion 116. Por ejemplo, las cuchillas truncadas 148b pueden hacer contacto con
el producto alimenticio que entra en la camara de homogeneizacién 116 y provocar que el producto alimenticio se
mueva hacia la abertura de dispensacion 124 de la camara de homogeneizacion 116. Por consiguiente, las cuchillas
148 de las filas de cuchillas 146 pueden cortar/triturar el producto alimenticio que entra en la camara de
homogeneizaciéon 116 mientras mueven simultaneamente el producto alimenticio hacia la abertura de dispensacion
124, después de lo cual el producto alimenticio cortado/triturado sale de la camara de homogeneizacion 116.

Las varias cuchillas 148 se pueden fabricar de varias maneras. En un ejemplo, la superficie 151 del conjunto de
cuchillas 140 se puede conformar a partir de un material termoplastico. Alguna o todas las varias cuchillas 148 se
pueden moldear junto con la superficie 151, con el fin de formar estructuras monoliticas. Los dentados u otras
caracteristicas de disefio se pueden moldear de manera similar.

Alternativamente, segin se muestra, la superficie 151 del conjunto de cuchillas 140 se puede conformar a partir de
un material termoplastico, mientras que las varias cuchillas 148 se pueden conformar de metal u otros materiales
rigidos. Cada una de las varias cuchillas 148 se puede fabricar individualmente (es decir, estampada, fundida, etc.) y
ensamblarse junto con la superficie 151 del conjunto de cuchillas 140. Segun se puede apreciar, las varias cuchillas
148 se pueden acoplar con capacidad de extraerse o no extraerse a la superficie 151. Las cuchillas 148 dispuestas
juntas como las filas de cuchillas 146, se pueden unir a la superficie 151 de cualquier cantidad de formas. Por
ejemplo, cada una de las filas de cuchillas 146 se puede insertar en una ranura lineal conformada en la superficie
151 del conjunto de cuchillas 140. En otros ejemplos, sin embargo, las filas de cuchillas 146 se pueden unir a la
superficie 151 mediante fijadores (por ejemplo, tuercas, pernos, adhesivos, fijadores mecanicos, medios de ajuste a
presion, etc.).

El conjunto de cuchillas 140 puede incluir un soporte con forma de bola 156 dispuesto en el segundo extremo 154
del conjunto de cuchillas 140. En el ejemplo ilustrado, el soporte con forma de bola 156 se situa en un vértice del
conjunto de cuchillas 140 con forma generalmente cénica. El soporte con forma de bola 156 incluye una forma
redondeada convexa que se extiende hacia fuera desde la superficie 151 del conjunto de cuchillas 140. En algunos
ejemplos, el soporte con forma de bola 156 puede hacer contacto con la superficie interior 150 (ilustrada en la FIG.
7) de la camara de homogeneizacion 116 con el fin de estabilizar el conjunto de cuchillas 140 con respecto a la
camara de homogeneizacion 116. Como tal, el soporte con forma de bola 156 puede girar dentro de la camara de
homogeneizacion 116 durante el giro del conjunto de cuchillas 140.

El conjunto homogeneizador 30 puede incluir una parte de base 160. La parte de base 160 se acopla con capacidad
de extraerse a la camara de homogeneizacién 116 para retener el conjunto de cuchillas 140 dentro de la camara de
homogeneizacion 116. En un ejemplo, un elemento de sellado 162 se dispone entre el primer extremo 152 del
conjunto de cuchillas 140 y la parte de base 160. Por ejemplo, el elemento de sellado 162 se puede recibir dentro de
un rebaje de sellado 164 del conjunto de cuchillas 140, de manera que el elemento de sellado 162 se extiende
alrededor del primer extremo 152 del conjunto de cuchillas 140. El elemento de sellado 162 puede hacer
contacto/acoplarse con una superficie interior 166 de una pared 167 de la parte de base 160, de manera que se
forma un sello entre el conjunto de cuchillas 140 y la parte de base 160. Como tal, generalmente se limita que el
producto alimenticio que hace contacto con el conjunto de cuchillas 140 pase a un interior 168 de la parte de base
160. El elemento de sellado 162 se fabrica de un material flexible, impermeable a los alimentos, tal como caucho,
silicona, etc.

Se debe apreciar que el elemento de sellado 162 incluye cualquier cantidad de formas, tal como un unico sello
monolitico que proporciona multiples puntos de sellado, sellos multiples o similares. Aunque el elemento de sellado
162 puede incluir una geometria generalmente uniforme cuando se gira alrededor de su eje central, también puede
tener una geometria no uniforme. Como tal, el elemento de sellado 162 ilustrado en la FIG. 3 (y en la FIG. 7) no
pretende ser el Unico disefio posible para el elemento de sellado 162. De hecho, el elemento de sellado 162 de la
FIG. 3 puede realizar, en esencia, la misma funcion (por ejemplo, limitar el paso involuntario de los liquidos mas
alla/a través del elemento de sellado 162) al tiempo que incluye cualquier cantidad de diferencias en forma,
dimensiones, ubicaciones, etc.

La parte de base 160 incluye un cuerpo de base 170 que tiene una forma circular generalmente redondeada. El
cuerpo de base 170 se extiende entre un primer lado 172 y un segundo lado 174 opuesto. Centrandose sobre el
segundo lado 174, el segundo lado 174 define el interior 168 de la parte de base 160. El interior 168 tiene un tamafio
y una forma (por ejemplo, generalmente redondeada) que coincide, en esencia, con un tamafo y forma del primer
extremo 152 del conjunto de cuchillas 140. Como tal, en este ejemplo, el primer extremo 152 del conjunto de
cuchillas 140 se puede recibir dentro del interior 168 del cuerpo de base 170. El cuerpo de base 170 incluye una
extension de base 176 que se sobresale hacia fuera desde el segundo lado 174 hacia el conjunto de cuchillas 140.
La extension de base 176 define una abertura de base 178 redondeada, generalmente circular que se extiende a
través de la extension de base 176 hacia el primer lado 172 del cuerpo de base 170.
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La parte de base 160 incluye una o mas estructuras de unién de base 180. En el ejemplo ilustrado, las estructuras
de unién de base 180 incluyen una pareja de estructuras de unién de base 180 que se colocan en lados, en esencia,
opuestos del cuerpo de base 170. Una posicion de este tipo no pretende ser limitativa, sin embargo, y, en otros
ejemplos, las estructuras de union de base 180 se pueden colocar mas juntas entre si con el fin de no colocarse en
lados opuestos del cuerpo de base 170. Las estructuras de unién de base 180 sobresalen hacia fuera desde la
pared 167 del cuerpo de base 170 y hacia abajo alejandose del conjunto de cuchillas 140. En algunos ejemplos, las
estructuras de union de base 180 se moldean y/o se conforman junto con el cuerpo de base 170, con el fin de formar
una estructura monolitica. En otros ejemplos, sin embargo, las estructuras de union de base 180 se pueden
unir/conectar por separado al cuerpo de base 170.

La parte de base 160 incluye uno o mas dispositivos de unién 182. En el ejemplo ilustrado, los dispositivos de union
182 incluyen dos dispositivos de unién que se disponen en lados opuestos del cuerpo de base 170. En al menos un
ejemplo, los dispositivos de uniéon 182 incluyen una abertura de unién 184 que se extiende a través de los
dispositivos de union 182. Las aberturas de uniéon 184 se dimensionan/forman cada una con el fin de recibir con
capacidad de extraerse las estructuras de union de base 180 del cuerpo de base 170. Los dispositivos de union 182
pueden incluir ademas un enganche de unién 186 dispuesto en un extremo opuesto del dispositivo de uniéon 182
desde la abertura de union 184. En algunos ejemplos, el enganche de unién 186 define una cornisa, gancho o
similar que sobresale hacia afuera que puede sujetar con capacidad de separarse las estructuras de unién de la
camara 130 de la camara de homogeneizacion 116.

En funcionamiento, la camara de homogeneizacion 116 puede recibir el conjunto de cuchillas 140, mientras hace
contacto con el segundo lado 174 del cuerpo de base 170. La camara de homogeneizacion 116 se puede unir con
capacidad de extraerse al cuerpo de base 170 de la parte de base 160. Por ejemplo, la abertura de unién 184 del
dispositivo de unién 182 recibe la estructura de unién de base 180, de manera que el cuerpo de base 170
generalmente no se puede mover/girar con respecto al dispositivo de union 182. Simultaneamente, el enganche de
union 186 se puede acoplar y agarrar a la estructura de union de la camara 130 de la camara de homogeneizacion
116, de modo que la camara de homogeneizacion 116 generalmente no se puede mover/girar con respecto al
dispositivo de unién 182. Como tal, el dispositivo de unién 182 puede unir la camara de homogeneizacion 116 al
cuerpo de base 170 de la parte de base 160, de manera que el conjunto de cuchillas 140 se aloje y soporte dentro
de la camara de homogeneizacién 116.

Pasando ahora a la FIG. 4, se ilustra una vista en perspectiva inferior del conjunto homogeneizador 30 en un estado
completamente montado. En este ejemplo, la estructura receptora 104 se une con capacidad de extraerse a la
camara de homogeneizacién 116 (por ejemplo, mediante la estructura de unién receptora 110 y la estructura de
union 122). La camara de homogeneizacion 116, mientras recibe el conjunto de cuchillas 140, se une al cuerpo de
base 170 de la parte de base 160 (por ejemplo, mediante el dispositivo de union 182).

Se apreciara que la estructura receptora 104 ilustrada en la FIG. 4 puede variar ligeramente en disefio/aspecto en
comparacion con la estructura receptora 104 de la FIG. 3. De hecho. la estructura receptora 104 de las FIG. 3y 4
pueden realizar, en esencia, la misma funcion (por ejemplo, definir un paso al conjunto de cuchillas 140 desde el
cartucho 42) teniendo al mismo tiempo diferencias relativamente menores en forma, dimensiones, etc. Ademas, se
debe entender que las estructuras de union receptoras 110 y/o las estructuras de union 122 pueden variar
ligeramente en disefio/aspecto en comparacion con las estructuras de unidn receptoras 110 y/o las estructuras de
union 122 ilustradas en las FIG. 3 y 4. De hecho, las estructuras de unién receptoras 110 y las estructuras de unién
122 pueden realizar, en esencia, la misma funcién (por ejemplo, unir la estructura receptora 104 a la camara de
homogeneizacion 116) teniendo al mismo tiempo diferencias relativamente menores en forma, dimensiones, etc.

En el ejemplo ilustrado, el conjunto de cuchillas 140 puede incluir un eje accionado 200 dentro de un interior del
conjunto de cuchillas 140. Se apreciara que el eje accionado 200 se ilustra con lineas de trazos en la FIG. 3, ya que
el eje accionado 200 esta oculto de la vista por la superficie 151 del conjunto de cuchillas 140. En algunos ejemplos,
el eje accionado 200 sobresale desde una superficie posterior del conjunto de cuchillas 140 y generalmente se situa
dentro de un interior del conjunto de cuchillas 140. El eje accionado 200 se orienta con el fin de extenderse a través
de la abertura de base 178 del cuerpo de base 170. En algunos ejemplos, el eje accionado 200 tiene un tamafo de
seccion transversal (por ejemplo, diametro en este ejemplo) que es mas pequefio que un tamafo de seccion
transversal (por ejemplo, diametro en este ejemplo) de la abertura de base 178, de manera que existe un hueco,
espacio o similar entre el eje accionado 200 y la extension de base 176.

El eje accionado 200 puede tener una geometria enchavetada con el fin de facilitar el acoplamiento con relativa
facilidad. Por ejemplo, el eje impulsado 200 puede incluir una o mas estrias 202 (por ejemplo, dientes, aletas,
salientes, etc.) que se extienden circunferencialmente a lo largo de una superficie exterior del eje accionado 200. El
eje accionado 200 no se limita a las estrias 202 ilustradas, y en otros ejemplos, puede incluir una variedad de formas
(por ejemplo, poligonal, cuadrada, hexagonal, etc.) o similares con el fin de proporcionar una caracteristica
enchavetada.

La parte de base 160 del conjunto homogeneizador 30 puede incluir una o mas caracteristicas de conexion del
homogeneizador. En el ejemplo ilustrado, la parte de base 160 incluye una primera caracteristica de conexiéon del
homogeneizador 206 y una segunda caracteristica de conexion del homogeneizador 208. La primera caracteristica
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de conexion del homogeneizador 206 y la segunda caracteristica de conexién del homogeneizador 208 definen una
abertura, rebaje, hueco, hendidura o similar en el cuerpo de base 170 de la parte de base 160. En este ejemplo, la
primera caracteristica de conexion del homogeneizador 206 y la segunda caracteristica de conexion del
homogeneizador 208 se colocan, en esencia, opuestas entre si a lo largo de un borde exterior del cuerpo de base
170. En este ejemplo, la primera caracteristica de conexion del homogeneizador 206 y la segunda caracteristica de
conexion del homogeneizador 208 definen una, en esencia, hendidura redondeada en el borde exterior del cuerpo
de base 170. Sin embargo, se apreciara que las caracteristicas de conexién 206, 208 incluyen cualquier cantidad de
tamafios, perfiles, etc., incluyendo las hendiduras rectangulares con lados, en esencia, planos o similares.

Pasando ahora a la FIG. 5, se ilustra una base del conjunto de accionamiento 220 para soportar con capacidad de
extraerse el conjunto homogeneizador 30 (ilustrado en las FIG. 3 y 4). Se apreciara que, en este ejemplo, la base del
conjunto de accionamiento 220 se ilustra por separado del conjunto homogeneizador 30 para facilitar la ilustracion y
para ilustrar mas claramente las partes de la base del conjunto de accionamiento 220. Sin embargo, en
funcionamiento, el conjunto homogeneizador 30 se puede unir y/o soportar mediante la base del conjunto de
accionamiento 220.

La base del conjunto de accionamiento 220 incluye una parte de base 222. La parte de base 222 define una
superficie, en esencia, plana sobre la cual se puede soportar el conjunto homogeneizador 30. En un ejemplo, la
parte de base 222 incluye una o mas estructuras de union. Por ejemplo, la una o mas estructuras de union incluyen
una primera estructura de unién 224 y una segunda estructura de unioén 226. La primera estructura de unién 224 y la
segunda estructura de union 226 estan separadas, en esencia, la misma distancia que las caracteristicas de
conexion 206, 208 (ilustradas en la FIG. 4) del cuerpo de base 170. La primera estructura de uniéon 224 y la segunda
estructura de unién 226 se disponen en esquinas diagonalmente opuestas de la parte de base 222. En el ejemplo
ilustrado, la primera estructura de unidon 224 se coloca en una esquina superior izquierda, mientras que la segunda
estructura de union 226 es diagonalmente opuesta y se coloca en una esquina inferior derecha.

La primera estructura de unién 224 y la segunda estructura de unién 226 sobresalen hacia fuera desde la parte de
base 222. En este ejemplo, la primera estructura de union 224 y la segunda estructura de unién 226 son, en esencia,
idénticas en tamafo/formal/estructura. En otros ejemplos, sin embargo, la primera estructura de union 224 y la
segunda estructura de union 226 pueden tener diferentes tamafos, formas y/o estructuras. Se apreciara que la FIG.
5 ilustra dos estructuras de unidon 224, 226 aunque, en otros ejemplos, las estructuras de unidon 224, 226 pueden
incluir cualquier cantidad de estructuras de unién (por ejemplo, una o mas estructuras de unién), tal como incluir tres
estructuras de union, cuatro estructuras de union, etc. La primera estructura de union 224 y la segunda estructura de
union 226 no estan limitadas a colocarse en esquinas diagonalmente opuestas de la parte de base 222, y en otros
ejemplos, podrian colocarse en cualquier cantidad de ubicaciones en la parte de base 222.

La base del conjunto de accionamiento 220 puede incluir una parte de acoplamiento 230. La parte de acoplamiento
230 se extiende hacia fuera desde la parte de base 222. En este ejemplo, la parte de acoplamiento 230 se sitia en
un centro de la parte de base 222 entre y, en esencia, equidistante de la primera estructura de unién 224 vy la
segunda estructura de unioén 226. En particular, la primera estructura de unién 224, la parte de acoplamiento 230 y la
segunda estructura de unién 226 son, en esencia, colineales. Sin embargo, la parte de acoplamiento 230 no se limita
a la posicion ilustrada y, en algunos ejemplos, la parte de acoplamiento 230 puede estar fuera del centro de la parte
de base 222, situada mas cerca de la primera estructura de unién 224 o de la segunda estructura de unién 226, etc.

La parte de acoplamiento 230 define una abertura de acoplamiento 232 que se extiende a través de la parte de
acoplamiento 230. En un ejemplo, la abertura de acoplamiento 232 tiene un tamafio y forma de seccién transversal
que coincide, en esencia, con un tamafo y forma de seccién transversal del eje accionado 200 (ilustrado en la FIG.
4). En este ejemplo, la abertura de acoplamiento 232 tiene una forma de seccién transversal, en esencia, circular
que coincide con la forma de la seccion transversal, en esencia, circular del eje accionado 200. En otros ejemplos,
sin embargo, la abertura de acoplamiento 232 no se limita a una forma de este tipo, y puede incluir otras formas
poligonales (por ejemplo, cuadrados, rectangulos, triangulos, etc.) que pueden o no coincidir con la forma del eje
accionado 200.

La abertura de acoplamiento 232 puede tener una geometria enchavetada con el fin de facilitar el acoplamiento
entre el eje accionado 200 y la abertura de acoplamiento 232. En este ejemplo, la abertura de acoplamiento 232
incluye una o mas estrias 234 (por ejemplo. dientes, aletas, salientes, etc.) que se extienden circunferencialmente
alrededor de una superficie interior de la abertura de acoplamiento 232. Las estrias 234 pueden coincidir, en
esencia, con un tamafo/forma de las estrias 202 del eje accionado 200, de manera que las estrias 202, 234 pueden
acoplarse y coincidir. Este acoplamiento/coincidencia facilita que el eje accionado 200 se reciba con capacidad de
extraerse dentro de la abertura de acoplamiento 232. Se apreciara que la abertura de acoplamiento 232 no se limita
a las estrias 234 ilustradas, y en otros ejemplos, puede incluir una variedad de formas (por ejemplo, poligonal,
cuadrada, hexagonal, etc.) que proporcionan una caracteristica enchavetada. En algunos ejemplos, estas formas
(por ejemplo, poligonal, cuadrada, hexagonal, etc.) pueden coincidir con la forma del eje impulsado 200.

Pasando ahora a la FIG. 6, se ilustra el acoplamiento entre el conjunto homogeneizador 30 y la parte de base 222 de
la base del conjunto de accionamiento 220. Aunque esta oculta de la vista en la FIG. 6 (e ilustrada mas claramente
en la FIG. 7), la abertura de acoplamiento 232 de la base del conjunto de accionamiento 220 recibe el eje de
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accionamiento 200 del conjunto de cuchillas 140. De manera similar, la parte de acoplamiento 230 de la base del
conjunto de accionamiento 220 se recibe dentro de la abertura de base 178 del conjunto de cuchillas 140.

El conjunto homogeneizador 30 se puede unir con capacidad de separarse a la parte de base 222 de la base de
conjunto de accionamiento 220. Se apreciara que la segunda caracteristica de conexion del homogeneizador 208 y
la segunda estructura de unién 226 se ilustran en la FIG. 6, mientras que la primera caracteristica de conexion del
homogeneizador 206 y la primera estructura de unidon 224 estan ocultas de la vista. La primera estructura de union
224 es, en esencia, idéntica en tamafio, forma y estructura a la segunda estructura de unién 226. Como tal, un
acoplamiento entre la primera caracteristica de conexion del homogeneizador 206 y la primera estructura de unién
224 es generalmente idéntica al acoplamiento ilustrado entre la segunda caracteristica de conexion del
homogeneizador 208 y la segunda estructura de unién 226.

En un ejemplo, la primera estructura de union 224 y la segunda estructura de unién 226 incluyen cada una, una
cornisa 240 que define un tamafo de seccién transversal ampliado. La cornisa 240 se dispone en un extremo de
cada una de las estructuras de unidn 224, 226. La cornisa 240 se dimensiona y conforma para ser recibida dentro de
una abertura 241 y un rebaje 242 de la segunda caracteristica de conexion del homogeneizador 208. Aunque
ocultada de la vista, la primera caracteristica de conexion del homogeneizador 206 incluye una abertura 241 y un
rebaje 242 idénticos. En el ejemplo ilustrado, las estructuras de unidn 224, 226 se insertan en las aberturas 241
correspondientes de las caracteristicas de conexion del homogeneizador 206, 208. Para asegurar el conjunto
homogeneizador 30 con respecto a la parte de base 222, el conjunto homogeneizador 30 se puede girar en una
primera direccion 246. El giro del conjunto homogeneizador 30 provoca que la cornisa 240 de las estructuras de
union 224, 226 se mueva dentro del rebaje 242 de las caracteristicas de conexion del homogeneizador 206, 208. En
este ejemplo, la primera direccion 246 es en sentido contrario de las agujas del reloj, pero en otros ejemplos, la
primera direcciéon 246 puede ser en el sentido de las agujas del reloj. La cornisa 240 se recibe dentro del rebaje 242,
de manera que se limita la extraccion inadvertida del conjunto homogeneizador 30 con respecto a la parte de base
222.

Para extraer el conjunto homogeneizador 30 de la parte de base 222, el conjunto homogeneizador 30 se puede girar
en una segunda direccion 248. En este ejemplo, la segunda direccion 248 es en el sentido de las agujas del reloj y
es, en esencia, opuesta a la primera direccion 246. En otros ejemplos, sin embargo, la segunda direccion 248 puede
ser en sentido contrario a las agujas del reloj. A medida que el conjunto homogeneizador 30 se mueve en la
segunda direccion 248, la cornisa 240 se mueve con respecto al rebaje 242. El conjunto homogeneizador 30 puede
continuar moviéndose en la segunda direccion 248 hasta que la cornisa 240 se alinea con la abertura 241. Tras la
alineacion, el conjunto homogeneizador 30 se puede mover en una direccion de extraccion 250 (por ejemplo, en una
direccion alejandose de la parte de base 222), de manera que la cornisa 240 de las estructuras de unién 224, 226
puede pasar a través de la abertura 241 de la caracteristica de conexion del homogeneizador 206, 208. Como tal, el
conjunto homogeneizador 30 se puede unir con capacidad de extraerse con respecto a la parte de base 222.

Pasando ahora a la FIG. 7, se ilustra una vista en seccion del conjunto homogeneizador 30 y la base del conjunto de
accionamiento 220 a lo largo de la linea 7-7 de la FIG. 6. En este ejemplo, el conjunto de cuchillas 140 se coloca
dentro de la camara de homogeneizacion 116. En el ejemplo ilustrado, la parte de acoplamiento 230, que se
extiende a lo largo del eje de giro 74, incluye un manguito exterior 300 y un manguito interior 302. El manguito
exterior 300 también ilustrado en la FIG. 5, define una parte exterior de la parte de acoplamiento 230. El manguito
exterior 300 puede rodear, en esencia, al menos una parte del manguito interior 302. En particular, el manguito
exterior 300 tiene un tamafio de seccion transversal mas grande (por ejemplo, diametro) que el manguito interior
302. En algunos ejemplos, el manguito exterior 300 se une y/o conforma con la parte de base 222 de la base del
conjunto de accionamiento 220, de manera que el manguito exterior 300 generalmente no se puede mover/girar con
respecto a la parte de base 222.

El manguito interior 302 que define la abertura de acoplamiento 232, se recibe dentro y se extiende a través del
manguito exterior 300. En un ejemplo, el manguito interior 302 se soporta con respecto al manguito exterior 300
mediante al menos un cojinete. En este ejemplo, el al menos un cojinete (por ejemplo, un primer cojinete 306 y un
segundo cojinete 308) se coloca radialmente entre el manguito interior 302 y el manguito exterior 300. Se apreciara,
sin embargo, que se puede proporcionar cualquier cantidad de cojinetes (por ejemplo, uno o mas). Los cojinetes
306, 308 facilitan al menos cierto grado de movimiento entre una superficie interior y una superficie exterior de los
cojinetes 306, 308. Por ejemplo, una superficie interior de los cojinetes 306, 308 hace contacto y/o se une al
manguito interior 302 mientras que una superficie exterior de los cojinetes 306, 308 hace contacto y/o se une al
manguito exterior 300. Como tal, los cojinetes 306, 308 pueden facilitar que el manguito interior 302 gire con
respecto al manguito exterior 300. En algunos ejemplos, un dispositivo de sellado 312 hace contacto con el manguito
exterior 300 y el manguito interior 302 con el fin de limitar el vertido entre el manguito exterior 300 y el manguito
interior 302.

En funcionamiento, el motor de accionamiento 72, a través del eje de accionamiento 76 que se acopla a la abertura
de acoplamiento 232, se acopla y hace girar a la parte de acoplamiento 230. En particular, el eje de accionamiento
76 se puede acoplar a la abertura de acoplamiento 232 en cualquier cantidad de maneras. En un posible ejemplo, el
eje de accionamiento 76 puede incluir una o mas estrias, con el fin de acoplarse a las estrias 234 de la abertura de
acoplamiento 232. En otro posible ejemplo, el eje de accionamiento 76 se puede unir fijamente a la abertura de

10



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2664 074 T3

acoplamiento 232. En estos ejemplos, el giro del eje de accionamiento 76 provoca el giro correspondiente del
manguito interior 302. Debido a que los cojinetes 306, 308 hacen contacto con el manguito exterior 300 y el
manguito interior 302, el manguito interior 302 puede girar mientras que el manguito exterior 300 no gira.

En este ejemplo, el eje accionado 200, cuando se recibe dentro de la abertura de acoplamiento 232 de la parte de
acoplamiento 230, se extiende a lo largo del eje de giro 74. Las estrias 202 del eje accionado 200 coinciden y se
acoplan con las estrias 234 de la abertura de acoplamiento 232. Como tal, el giro del manguito interior 302 de la
parte de acoplamiento 230 mediante el motor de accionamiento 72 puede provocar el giro del eje accionado 200.
Este giro del eje accionado 200 provoca igualmente el giro del conjunto de cuchillas 140 alrededor del eje de giro 74.

Pasando ahora a las FIG. 8 y 9, se describira un funcionamiento de ejemplo del sistema homogeneizador 22.
Haciendo referencia a la FIG. 8, el primer extremo 44 del cartucho 42 se inserta en la estructura receptora 104. El
cartucho 42 puede inclinarse inicialmente durante el proceso de insercion. Sin embargo, una vez completado el
proceso de insercion, el cartucho 42 se orienta generalmente verticalmente, segun se ilustra.

En algunos ejemplos, la estructura receptora 104 se dimensiona/forma para recibir, en una manera de acoplamiento,
el primer extremo 44 del cartucho 42. Por ejemplo, la estructura receptora 104 puede tener una forma que coincide,
en esencia, con la forma del primer extremo 44 del cartucho 42, aunque teniendo un tamafio ligeramente mayor que
el cartucho 42. En algunos ejemplos posibles, la estructura receptora 104 incluye una abertura de seccion
transversal poligonal definida por uno o mas lados planos. En un ejemplo de este tipo, el primer extremo 44 del
cartucho 42 puede tener una forma, en esencia, de acoplamiento (por ejemplo, forma de seccién transversal
poligonal definida por uno o mas lados planos). Tras ser recibido dentro de la estructura receptora 104, el cartucho
42 no puede girar con respecto a la estructura receptora 104. En particular, el primer extremo 44 del cartucho 42
puede acoplarse/hacer contacto con los lados planos de la estructura receptora 104, de manera que se limite el giro
del cartucho 42.

Durante el funcionamiento del sistema homogeneizador 22, se apreciara que el émbolo 50 se inserta/mueve
dentro/a través del interior 48 del cartucho 42. Mas particularmente, el émbolo 50 se soporta con capacidad de
moverse en el segundo extremo 46 del cartucho 42 como un punto de partida (ver brevemente la FIG. 2). El
producto alimenticio (mostrado en la FIG. 8 como el elemento 350) se coloca dentro del interior 48 del cartucho 42
desde el primer extremo 44 del cartucho 42 hacia el segundo extremo 46. En el ejemplo ilustrado, el producto
alimenticio 350 se situa en un primer lado del émbolo 50. Segiin se menciond, el producto alimenticio 350 incluye
cualquier numero/tipo de producto alimenticio, que incluye, pero no se limita a, frutas congeladas, nueces,
chocolates, helado, hielo, etc. Sin embargo, segun se menciond, un producto alimenticio de ejemplo particular es la
fruta congelada, tal como los trozos de platano.

En al menos algunos ejemplos, el sistema homogeneizador 22 puede incluir un conjunto de deteccion 47. El
conjunto de deteccion 47 (ilustrado de forma genérica/esquematica en las FIG. 2, 8 y 9) incluye cualquier cantidad
de estructuras y ubicaciones. En este ejemplo, el conjunto de deteccion 47 se coloca adyacente y la estructura
receptora 104 dentro de la carcasa del homogeneizador 32. El conjunto de deteccion 47 incluye cualquier cantidad
de sensores, tales como sensores opticos o similares. En estos ejemplos, el conjunto de deteccion 47 puede
notar/detectar que el cartucho 42 se inserta y recibe apropiadamente dentro de la estructura receptora 104. El
conjunto de deteccion 47 no se limita a la ubicacion ilustrada, sin embargo, y en otros ejemplos, se podria situar mas
alto o mas bajo que el que se muestra o en otras ubicaciones dentro de la carcasa del homogeneizador 32.
Igualmente, el conjunto de deteccidn 47 no se limita a incluir un solo sensor, y en cambio, puede incluir una variedad
de sensores colocados en diferentes ubicaciones dentro de la carcasa del homogeneizador 32. En un posible
ejemplo, el conjunto de deteccion 47 puede alertar a un usuario (por ejemplo, alerta visual, alerta audible, etc.) si el
cartucho 42 esta o no colocado correctamente dentro de la estructura receptora 104.

Segun se puede ver dentro de las vistas en seccion de las FIG. 8 y 9. el dispositivo de aplicacion de fuerza 60 se
sitia dentro de la carcasa del homogeneizador 32 en una ubicacion por encima de la estructura receptora 104 y el
cartucho 42 recibido dentro de la estructura receptora 104. Segun se ilustré previamente en la FIG. 2, el dispositivo
de aplicaciéon de fuerza 60 tiene una posicion de partida inicial que no se acopla al cartucho 42 y al émbolo 50
situado en el segundo extremo 46. Ademas, el dispositivo de aplicacion de fuerza 60 se conecta a/puede incluir un
motor eléctrico, engranajes, etc., que se pueden operar para proporcionar movimiento y, por lo tanto, la fuerza
aplicada. Se debe apreciar que estas estructuras (por ejemplo, motores, engranajes, etc.) pueden tener diversas
construcciones, configuraciones, etc., y por lo tanto, no necesitan ser limitaciones especificas sobre los aspectos de
la presente invencion.

Segun se ilustra en la FIG. 8, el dispositivo de aplicacion de fuerza 60 se mueve en una direccion hacia abajo 352
(ilustrada de forma genérica/esquematica con la punta de flecha designada 352) a hacer contacto con el émbolo 50.
Antes y/o al hacer contacto con el émbolo 50, el dispositivo de aplicacion de fuerza 60 se gira 354 alrededor de un
eje de giro 356. Durante este giro, el dispositivo de aplicacion de fuerza 60 puede provocar que el émbolo 50 gire
con respecto al cartucho 42 a medida que el émbolo 50 se mueve en la direccion hacia abajo 352. Debido al
segundo extremo 46 del cartucho 42 que engrana/hace contacto con la estructura receptora 104, se limita
generalmente el giro del cartucho 42. El dispositivo de aplicacion de fuerza 60 puede, por lo tanto, girar el émbolo 50
de manera que el émbolo 50 se oriente con respecto al conjunto de cuchillas 140. Al orientarse con respecto al
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conjunto de cuchillas 140, una forma (p.ej. redondeada, curvada, etc.) del émbolo 50 se orienta para coincidir con la
forma generalmente redondeada del conjunto de cuchillas 140.

Cuando el dispositivo de aplicacion de fuerza 60 se mueve en la direccion hacia abajo 352, el dispositivo de
aplicacion de fuerza 60 puede aplicar una fuerza al producto alimenticio 350. En particular, el dispositivo de
aplicacion de fuerza 60 aplica una fuerza al segundo lado del émbolo 50, provocando que el émbolo 50 se mueva
hacia el primer extremo 44 del cartucho 42. Como tal, el émbolo 50 y el producto alimenticio 350 se pueden mover
con respecto al cartucho 42 hacia el conjunto de cuchillas 140 del sistema homogeneizador 22. Este movimiento en
la direccion hacia abajo 352 provoca que el producto alimenticio 350 se suministre/dispense desde el interior 48 del
cartucho 42 y fuera del primer extremo 44.

Antes de y/o durante esta dispensacion del producto alimenticio 350, se impulsa el conjunto de cuchillas 140
mediante el conjunto de accionamiento 70. En un ejemplo, el motor de accionamiento 72 del conjunto de
accionamiento 70 suministra directa o indirectamente el movimiento de giro alrededor del giro eje 74. El motor de
accionamiento 72 puede acoplar y girar el eje de accionamiento 76, que esta unido a un eje de salida del motor de
accionamiento 72. Segun se describié anteriormente con respecto a la FIG. 7, el eje de accionamiento 76 se acopla
con la abertura de acoplamiento 232 con el fin de provocar el giro del conjunto de cuchillas 140 alrededor del eje de
giro 74.

El producto alimenticio 350 que se suministra/dispensa desde el cartucho 42 puede entrar en el interior de la camara
de homogeneizacién 116 con el fin de hacer contacto con el conjunto de cuchillas 140. En un ejemplo, el conjunto de
cuchillas 140 puede girar alrededor del eje de giro 74 a una tasa de velocidad suficientemente alta para provocar
que el producto alimenticio 350 se triture y/u homogeneice para formar una textura suave con una consistencia
similar a helado o sorbete. Las filas de cuchillas 146 que comprenden las varias cuchillas 148 proporcionan varias
funciones. En un ejemplo, las cuchillas triangulares 148a cortan, trituran y/u homogenizan el producto alimenticio
350. En un ejemplo, las cuchillas truncadas 148b proporcionan la funcionalidad de corte, triturado y/o
homogeneizacién, mientras que simultdneamente mueven el producto alimenticio 350 dentro del camara de
homogeneizacion 116 hacia la abertura de dispensacion 124. En algunos ejemplos, la interaccion entre el producto
alimenticio 350 y las cuchillas 148 de las filas de cuchillas 146 forma un producto homogeneizado 360 que sale a
través de la abertura de dispensacion 124 en la camara de homogeneizacién 116. El recipiente 38 colocado debajo
de la abertura de dispensacion 124, recibe el producto homogeneizado 360.

Pasando ahora a la FIG. 9, el dispositivo de aplicacion de fuerza 60 continda moviéndose en la direccion hacia abajo
352 hasta que esta en una posicion totalmente extendida, segun se ilustra en la FIG. 9. En la posicion totalmente
extendida, una mayoria del producto alimenticio 350 ha sido triturado y/o homogeneizado para formar el producto
homogeneizado 360, con una cantidad minima de producto alimenticio 350 que permanece entre el émbolo 50 y el
conjunto de cuchillas 140.

Pasando ahora a la FIG. 10, se ilustra una vista en seccion de un ejemplo del sistema de enjuague 24 a lo largo de
la linea 10-10 de la FIG. 1. Se apreciara que no todas las estructuras internas se ilustran en la FIG. 10 para facilitar
la ilustracion. De hecho, en algunos ejemplos, el sistema de enjuague 24 puede incluir circuitos
electronicos/electronica, estructuras mecanicas (bombas, engranajes, actuadores, etc.), tuberias, tubos o similares.

El sistema de enjuague 24 incluye un conjunto de accionamiento 400. El conjunto de accionamiento 400 es
generalmente idéntico al conjunto de accionamiento 70 del sistema homogeneizador 22. De hecho, el conjunto de
accionamiento 400 incluye un motor de accionamiento 402 (en general idéntico al motor de accionamiento 72), un
eje de giro 404 (generalmente idéntico al eje de giro 74) y un eje de accionamiento 406 (generalmente idéntico al eje
de accionamiento 76) que se extiende a lo largo del eje de giro 404 desde el motor de accionamiento 402. Como tal,
el motor de accionamiento 402, el eje de giro 404 y el eje de accionamiento 406 no necesitan describirse en detalle
de nuevo.

El sistema de enjuague 24 incluye una base del conjunto de accionamiento 420. La base del conjunto de
accionamiento 420 es generalmente idéntica a la base de conjunto de accionamiento 220 del sistema
homogeneizador 22. De hecho, la base de conjunto de accionamiento 420 incluye una parte de base 422 (por lo
general idéntica a la parte de base 222) y una o mas estructuras de unién 424 (generalmente idénticas a la primera
estructura de union 224 y a la segunda estructura de unién 226). La base del conjunto de accionamiento 420 incluye
una parte de acoplamiento 430 (generalmente idéntica a la parte de acoplamiento 230) que se extiende desde la
parte de base 422 y una abertura de acoplamiento 432 (generalmente idéntica a la abertura de acoplamiento 232).
En algunos ejemplos, la abertura de acoplamiento 432 incluye una caracteristica enchavetada, tal como estrias,
dientes o similares. Como tal, la base del conjunto de accionamiento 420, la parte de base 422, la primera estructura
de unién 424, la parte de acoplamiento 430 y la abertura de acoplamiento 432 no necesitan describirse en detalle de
nuevo.

El sistema de enjuague 24 incluye un conjunto de dispensador 450 dispuesto por encima y separado de la base de
conjunto de accionamiento 420. El conjunto dispensador 450 incluye un tubo dispensador 452. El tubo dispensador
452 del conjunto de dispensador 450 es una tuberia, manguera, conducto, ducto, etc., alargado a través del cual se
puede dispensar un liquido, tal como agua, agua con jabodn, etc. Se apreciara que el tubo dispensador 452 incluye
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cualquier cantidad de tamafios, formas y construcciones y no se limita al ejemplo ilustrado en la presente memoria.
Por ejemplo, el tubo dispensador 452 puede tener un tamafio de seccion transversal mayor o menor (por ejemplo,
diametro), de manera que se puede proporcionar casi cualquier cantidad de liquido a través del tubo dispensador
452,

El tubo dispensador 452 se aloja al menos parcialmente dentro de una cubierta dispensadora 454. La cubierta
dispensadora 454 incluye una forma de cupula asimétrica, redondeada dentro de la cual se extiende un extremo del
tubo dispensador 452. La cubierta dispensadora 454 incluye cualquier cantidad de materiales, aunque, en al menos
un ejemplo, incluye un material que tiene al menos cierto grado de flexibilidad, tal como un material de tipo
elastomero. En el ejemplo ilustrado, una parte delantera de la cubierta dispensadora 454 sobresale hacia abajo
hacia la base del conjunto de accionamiento 420 a una distancia mayor que una parte posterior de la cubierta
dispensadora 454. Sin embargo, se apreciara que la cubierta dispensadora 454 no se limita al tamafio/forma
ilustrada, e incluye cualquier cantidad de tamarfios o formas. En al menos un ejemplo, la cubierta dispensadora 454
tiene un tamafio/forma de seccion transversal que coincide, en esencia, con un tamafio/forma de seccién transversal
de la estructura receptora 104.

La cubierta dispensadora 454 puede incluir una caracteristica de acoplamiento 456. En este ejemplo, la
caracteristica de acoplamiento 456 se sitta a lo largo de una pared de extremo de la cubierta dispensadora 454.
Mientras que la caracteristica de acoplamiento 456 incluye cualquier cantidad de estructuras/construcciones, en el
ejemplo ilustrado, la caracteristica de acoplamiento 456 define un canal que sobresale en la pared de extremo de la
cubierta dispensadora 454. La caracteristica de acoplamiento 456 se puede dimensionar para recibir al menos una
parte de la pared 458 de la estructura receptora 104. Al recibir la pared 458 de la estructura receptora 104, la
caracteristica de acoplamiento 456 puede conectar la cubierta dispensadora 454 con respecto a la estructura
receptora 104 con el fin de limitar la salida de liquido a través de la cubierta dispensadora 454 y/o la estructura
receptora 104.

Pasando ahora a la FIG. 11, el conjunto homogeneizador 30 se puede unir con respecto a la base del conjunto de
accionamiento 420. En este ejemplo, el eje accionado 200 del conjunto de cuchillas 140 se puede insertar en la
abertura de acoplamiento 432 de la parte de acoplamiento 430. Las caracteristicas de conexién del homogeneizador
206, 208 (ilustradas en la FIG. 4) se pueden unir con respecto a la estructura de union 424 (ilustrada en la FIG. 10)
de la base del conjunto de accionamiento 420. Como tal, el motor de accionamiento 402 puede provocar que el eje
de accionamiento 406 gire, provocando por lo tanto el giro del conjunto de cuchillas 140 cuando se desee.

Pasando ahora a la FIG. 12, con el conjunto homogeneizador 30 unido a la base del conjunto de accionamiento 420,
el conjunto dispensador 450 se puede mover en una direccion hacia abajo (ilustrada de forma genérica/esquematica
con la punta de flecha 470 de la FIG. 11) para acoplarse al conjunto homogeneizador 30. En este ejemplo, la
caracteristica de acoplamiento 456 puede hacer contacto y recibir al menos una parte de la pared 458 de la
estructura receptora 104 de una manera complementaria. Después de este acoplamiento entre la cubierta del
dispensador 454 y la estructura receptora 104, se puede girar el conjunto de cuchillas 140 mediante el motor de
accionamiento 402. En algunos ejemplos, la velocidad a la que gira el conjunto de cuchillas 140 puede ser similar o
idéntica a la velocidad a la que el conjunto de cuchillas 140 gira durante el triturado/homogeneizacion en el sistema
homogeneizador 22. En otros ejemplos, sin embargo, la velocidad a la que gira el conjunto de cuchillas 140 puede
ser mas rapida o mas lenta que la velocidad de giro del conjunto de cuchillas 140 dentro del sistema
homogeneizador 22.

Antes o durante el giro del conjunto de cuchillas 140, el liquido 500 (ilustrado de forma genérica con la punta de
flecha 500) se dispensa desde el conjunto dispensador 450. Por ejemplo, el liquido 500 puede pasar a través del
tubo dispensador 452, después de lo cual el liquido 500 se dirige a través de la estructura receptora 104. Debido, al
menos en parte, a la caracteristica de acoplamiento 456 de acoplamiento con la pared 458 de la estructura receptora
104, se limita, en esencia, el derrame inadvertido del liquido 500. El liquido 500 puede pasar a través de la abertura
receptora 120 en la camara de homogeneizacion 116 y hacer contacto con el conjunto de cuchillas 140 giratorio, que
incluye las filas de cuchillas 146, las cuchillas 148, etc., con el fin de limpiar el conjunto de cuchillas 140. Se
apreciara que el liquido 500 puede extraer parte o todo el subproducto alimenticio que esta presente en el conjunto
de cuchillas 140 del funcionamiento dentro del sistema homogeneizador 22. Por ejemplo, el liquido 500 puede
extraer trozos de fruta, hielo, materiales liquidos o semiliquidos, etc. El giro del conjunto de cuchillas 140 asegura
que, en esencia, todo el conjunto de cuchillas 140 hace contacto con el liquido 500 para asegurar una limpieza
relativamente rigurosa.

El liquido 500, junto con cualquier subproducto alimenticio, puede salir a través de la abertura de dispensacion 124
como un fluido de limpieza 510 (ilustrado de forma genérica/esquematica con la punta de flecha). El fluido de
limpieza 510 se puede recoger y/o eliminar de varias maneras. En algunos ejemplos, el fluido de limpieza 510 puede
pasar a través de una abertura, drenaje o similar para su eliminaciéon. En otro ejemplo, el fluido de limpieza 510
puede pasar a través de un filtro (por ejemplo, una rejilla, rejilla de malla, etc.) para separar el subproducto
alimenticio del liquido. El filtro se puede eliminar de forma periddica, con el producto alimenticio desechado. En aun
otro ejemplo, el fluido de limpieza 510 se puede recoger en un recipiente, después de lo cual el contenido del
recipiente se puede eliminar de forma periddica.
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La invencion se ha descrito con referencia a las formas de realizacion de ejemplo descritas anteriormente. A otros se
le ocurriran modificaciones y alteraciones al leer y comprender esta memoria descriptiva.
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REIVINDICACIONES
1. Un homogeneizador de alimentos (20) que incluye:

un conjunto de accionamiento (70) que incluye un motor de accionamiento (72), acoplandose el motor de
accionamiento (72) a una parte de acoplamiento con capacidad de giro (230) que se extiende a lo largo de un eje de
giro;

un conjunto homogeneizador (30) unido con capacidad de extraerse con respecto al conjunto de accionamiento (70),
incluyendo el conjunto homogeneizador (30):

una estructura receptora (104);
una camara de homogeneizacion (116);
un conjunto de cuchillas (140) colocado dentro de la camara de homogeneizacion (116); y

un eje accionado (76) que se extiende desde el conjunto de cuchillas (140) a lo largo del eje de giro, en donde el eje
accionado (76) se recibe dentro de la parte de acoplamiento (230) de manera que el giro de la parte de acoplamiento
(230) mediante el motor de accionamiento (72) provoca el giro del conjunto de cuchillas (140) alrededor del eje de
giro; y caracterizado por el hecho de que incluye:

un cartucho intercambiable (42) para proporcionar un suministro de producto alimenticio congelado al conjunto
homogeneizador (30), siendo recibido el cartucho (42) con capacidad de extraerse en la estructura receptora (104)
del conjunto homogeneizador (30) para permitir la descarga del producto alimenticio a la camara de
homogeneizacion (116) mientras que el cartucho (42) esta colocado adyacente a la camara de homogeneizacion
(116).

2. El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicaciéon 1, en donde la parte de acoplamiento (230) incluye
una abertura de acoplamiento (232) en la que se recibe el eje accionado (76) del conjunto de cuchillas (140).

3. El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicacion 2, en donde la abertura de acoplamiento (232)
incluye varias estrias que se configuran para coincidir con las estrias del eje accionado (76) cuando el eje accionado
se recibe dentro de la abertura de acoplamiento.

4.  El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicacion 3, en donde la parte de acoplamiento (232) incluye un
manguito interior (302) recibido dentro de un manguito exterior (300), teniendo el manguito exterior un tamafio de
seccion transversal mayor que el manguito interior.

5. El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicaciéon 4, en donde el manguito interior (302) define la
abertura de acoplamiento (232), pudiendo girarse el manguito interior mediante el motor de accionamiento con
respecto al manguito exterior.

6. El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicacion 5, en donde la parte de acoplamiento (232) incluye al
menos un cojinete (306, 308) colocado radialmente entre el manguito interior (302) y el manguito exterior (300).

7.  El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicacion 1, en donde el conjunto de cuchillas (140) incluye una
o mas filas de cuchillas (146), incluyendo cada fila de cuchillas varias cuchillas (148).

8.  El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicacion 7, en donde las varias cuchillas (148) en al menos
una de las filas de cuchillas (146) incluye cuchillas triangulares.

9. El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicacion 8, en donde las varias cuchillas (148) en al menos
una de las filas de cuchillas incluye cuchillas truncadas que tienen una forma triangular con un pico aplanado.

10. El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicacion 1, en donde
la estructura receptora (104) tiene una abertura receptora (106);

el cartucho intercambiable (42) se configura para acoplarse a la abertura receptora (106) en la estructura receptora
(104) de la camara de homogeneizacion.

11. El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicacion 10, en donde la estructura receptora se une con
capacidad de extraerse a la camara de homogeneizacion.

12. El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicacion 10, en donde el conjunto homogeneizador (30)
incluye una abertura dispensadora (124) dispuesta, en esencia, opuesta a la abertura receptora (106) y a través de
la cual el producto alimenticio homogeneizado se configura para salir de la camara de homogeneizacion.
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13. El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicacion 10, en donde el conjunto de cuchillas (140) incluye
una geometria generalmente coénica.

14. El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicacion 13, en donde el conjunto de cuchillas (140) incluye
una o mas filas de cuchillas (146) que se extienden desde un primer extremo (152) a un segundo extremo (154)
opuesto del conjunto de cuchillas.

15. El homogeneizador de alimentos (20) de la reivindicacion 14, en donde el conjunto de cuchillas (140) incluye al
menos una depresion (142) dispuesta entre filas de cuchillas adyacentes (146).
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