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DESCRIPCION
Dispositivo para la vigilancia de un campo de registro

La invencion se refiere a un dispositivo para la vigilancia de un campo de registro del tipo indicado en el preambulo
de la reivindicacion 1.

Para la proteccion y/o control de puertas automaticas, pero también en general de maquinas se utilizan unidades de
sensor con al menos un elemento de sensor. Estas unidades de sensor estan realizadas como denominados
detectores de presencia y detectan por ejemplo la presencia de personas u objetos o sus movimientos. Dependiendo
de la aplicacion pueden utilizarse diferentes tipos de sensores, como por ejemplo sensores de infrarrojos activos,
sensores de infrarrojos pasivos, sensores de ultrasonido, sensores de radar o sensores de video tanto para la
presencia como para la deteccion de movimiento. En todos estos principios fisicos para el funcionamiento de la
unidad de sensor es necesaria una correcta orientacion de un campo de registro correspondiente. De este modo un
campo de registro con un ajuste erroneo puede llevar por ejemplo a una autodireccion del dispositivo que va a
vigilarse. Una autodireccion tal en el caso de un accionamiento de puerta automatico puede llevar a que un batiente
de puerta que se cierra mediante un campo de registro con ajuste erréoneo active de nuevo el detector de
movimiento, de modo que este abra la puerta de nuevo.

Ademas una unidad de sensor de vigilancia puede perder su funcion de seguridad en parte o completamente en el
caso de que su campo de registro cubra la zona de peligro del dispositivo que va a vigilarse, como por ejemplo de
una maquina con partes moviles, solo parcialmente o en absoluto. Por ello la unidad de sensor de vigilancia no
puede realizar correctamente su funcién como detector de presencia para detener el movimiento de la maquina.

Por lo demas una unidad de sensor puede perder su funcién de seguridad en el caso de que su campo de registro
no cubra completamente la zona de control del dispositivo correspondiente. Por ello la unidad de sensor ya no puede
realizar su funcién como detector de movimiento correctamente para controlar un accionamiento de puertas, como
por ejemplo para la apertura automatica de puertas en ambulancias.

La orientacion del campo de registro se produce hoy en dia manualmente en la mayoria de las unidades de sensor,
es decir el médulo de emision y/o de recepcion de la unidad de sensor esta fijado o apretado mecanicamente por
ejemplo mediante elementos de resorte, uniones de resorte o elasticas, tornillos, fiadores. Para el ajuste del campo
de registro la fijacion o apriete mecanicos se separa manualmente y la unidad de sensor se mueve de manera
correspondiente. La orientacion del campo de registro de apriete se realiza por ejemplo en dos planos. Ademas se
conocen unidades de sensor (por ejemplo camaras web), cuyo campo de registro puede ajustarse por ejemplo
automaticamente a través de un motor de ajuste.

No se lleva a cabo una vigilancia de la orientacion del campo de registro en las unidades de sensor conocidas. De
este modo por ejemplo, en el caso de una unidad de sensor de seguridad, en una puerta automatica se vigila la
comunicacion o las sefiales entre la unidad de sensor y un control de puerta o la funcién de los circuitos eléctricos de
la unidad de sensor o la insensibilidad frente a la luz extrafia. En el caso de fallo el accionamiento de puerta va hacia
el estado seguro.

Por el documento EP 2 230 536 A1 se conoce un sensor Optico para la vigilancia de una zona de vigilancia, en
particular una zona de apertura de una puerta. A través de un dispositivo de montaje el sensor puede montarse en
un emplazamiento, como por ejemplo en una hoja de puerta. El sensor comprende un médulo sensor, que esta
dispuesto en el dispositivo de montaje de manera que puede hacerse pivotar alrededor de un eje, y un dispositivo de
ajuste manualmente giratorio para ajustar una posicion angular del médulo sensor con respecto al dispositivo de
montaje. Para la transmisiéon desmultiplicada de un giro del dispositivo de ajuste hacia un ladeo del médulo sensor,
en el dispositivo de ajuste o el mddulo sensor esta configurada una guia en espiral y en la otra componente en cada
caso un elemento de guia, de modo que el elemento de guia durante el giro del dispositivo de ajuste se guia en la
guia en espiral.

En el documento DE 10 2011 106 178 A1 la unidad de sensor presenta al menos un segundo elemento de sensor,
averiguando y evaluando una unidad de evaluacion y de control a partir de una sefial de salida del al menos un
segundo elemento de sensor un angulo de inclinacion actual del al menos un primer elemento de sensor.

La invencioén se basa en el objetivo de indicar un dispositivo para la vigilancia de un campo de registro que posibilite
una vigilancia sencilla y econémica del campo de registro.

Este objetivo se resuelve mediante las caracteristicas del dispositivo para la vigilancia de un campo de registro
segun la reivindicacion 1.

Se indican configuraciones y perfeccionamientos ventajosos de la invencioén en el resto de las reivindicaciones.

El dispositivo de acuerdo con la invencién para la vigilancia de un campo de registro presenta una unidad de sensor
con al menos un primer elemento de sensor que genera el campo de registro. La unidad de sensor esta dispuesta
sobre un soporte que puede hacerse pivotar alrededor de al menos un eje de manera. Segun la invencion la unidad
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de sensor presenta al menos un segundo elemento de sensor, averiguando y evaluando una unidad de evaluacién y
de control a partir de una sefial de salida del al menos un segundo elemento de sensor un angulo de inclinacion
actual del al menos un primer elemento de sensor.

En una forma de realizacién de realizacion de la disposicion de bloqueo de acuerdo con la invencién la unidad de
evaluacion y de control, tras finalizar el montaje, puede guardar un angulo de inclinaciéon actual como angulo de
referencia en una unidad de almacenamiento. En la puesta en funcionamiento del dispositivo o de la unidad de
sensor un montador puede ajustar correctamente el campo de registro de la unidad de sensor y accionar el angulo
de inclinacién correspondiente como "angulo correcto" o angulo de referencia por ejemplo con un mando a distancia
u otro dispositivo de puesta en funcionamiento adecuado, de modo que la unidad de evaluacién y de control puede
guardar el angulo correcto o angulo de referencia por ejemplo en una memoria no volatil.

Ademas la unidad de evaluacion y de control puede comprobar si el angulo de referencia esta situado en un
intervalo de valores predeterminado. La unidad de evaluacidon y de control puede liberar una puesta en
funcionamiento de un dispositivo asociado al campo de registro, cuando el angulo de referencia esta situado dentro
del intervalo de valores predeterminado. Cuando el angulo de referencia esta situado fuera del intervalo de valores
predeterminado la unidad de evaluacion y de control puede emitir una sefial de aviso a una unidad de visualizacion e
impedir una puesta en funcionamiento del dispositivo asociado al campo de registro. Por ello de manera ventajosa
puede comprobarse antes de la puesta en funcionamiento si el campo de registro esta ajustado de manera correcta.
Si el campo de registro esta configurado correctamente, la unidad de evaluacién y de control guarda el angulo de
inclinacion, que representa la orientacion del campo de registro comprobada.

En una configuracion ventajosa adicional del dispositivo de acuerdo con la invencion, para la vigilancia de un campo
de registro el segundo elemento de sensor puede indicar en el estado de entrega un angulo de inclinacion, que esta
situado fuera del intervalo de valores predeterminado para el angulo de referencia. Por ello la unidad de evaluacién y
de control de manera ventajosa puede comprobar también si el montador ha ajustado el angulo de inclinacion. Dado
que el estado de entrega del sensor representa un "angulo de inclinacién imposible", la unidad de evaluacion y de
control puede detectar si el montador no ha ajustado el angulo de inclinacidn y emitir una sefial correspondiente que
impide la puesta en funcionamiento del dispositivo.

En una configuracion ventajosa adicional del dispositivo de acuerdo con la invencion, para la vigilancia de un campo
de registro, la unidad de evaluacion y de control durante el funcionamiento puede comparar el angulo de inclinacién
actual del al menos un primer elemento de sensor con el angulo de referencia predeterminado. La unidad de
evaluacion y de control puede emitir por ejemplo una sefial de aviso a la unidad de visualizacion y trasladar el
dispositivo asociado al campo de registro a un estado de funcionamiento seguro, cuando una diferencia entre el
angulo de inclinacion actual y el angulo de referencia predeterminado se sittia fuera de un intervalo de tolerancia
predeterminado. Si la orientacion del campo de registro en el funcionamiento de la unidad de sensor varia, por
ejemplo, debido a tornillos que se aflojan o a una unidad de sensor que resbala en el apriete 0 a una manipulacion a
través de una persona que gira la unidad de sensor entonces la unidad de evaluacion y de control puede detectar de
manera ventajosa esta variacion de orientacion y trasladar el dispositivo al estado de funcionamiento seguro.

En una configuracion ventajosa adicional del dispositivo de acuerdo con la invencién para la vigilancia de un campo
de registro el al menos un segundo elemento de sensor puede realizarse como sensor de inclinacion, que puede
moverse con el primer elemento de sensor y puede indicar un angulo de inclinacién con respecto a una direccion
perpendicular predeterminada por el campo de gravedad de la tierra. Un sensor de inclinacion tal es un sensor de
aceleracion y determina la variacion del angulo de inclinacion a partir de la variacion de la aceleracion de la
gravedad, que actua sobre él, en el caso de que varie la inclinacién de la parte movil con la que el sensor de
inclinacién esta unido.

Como alternativa el al menos un segundo elemento de sensor puede presentar un transmisor de valores medidos y
un captador de valores medidos, indicando la sefial de salida una posicién relativa del captador de valores medidos
respecto al transmisor de valores medidos, desde la cual puede averiguarse el angulo de inclinacion del al menos un
primer elemento de sensor. En este sentido o bien el transmisor de valores medidos o el captador de valores
medidos se mueve con el al menos un primer elemento de sensor. El al menos un segundo elemento de sensor
puede presentar por ejemplo un captador de valores medidos realizado como sensor de Hall que mide la intensidad
de un campo magnético. En la parte giratoria de la unidad de sensor, en esta forma de realizacién esta instalado un
transmisor de valores medidos realizado como iman permanente. Si la unidad de sensor se gira con el al menos un
elemento de sensor entonces varian la distancia entre el sensor de Hall y el iman permanente y con ello la
intensidad de campo magnético, que mide el sensor de Hall. Esta disposicion tiene ademas la ventaja de que el
sensor de Hall puede montarse en una placa de circuitos impresos estacionaria de la unidad de sensor y por tanto
no es necesario ningun cable para la transmision de sefiales.

En una configuracion ventajosa adicional del dispositivo de acuerdo con la invencién para la vigilancia de un campo
de registro el al menos un primer elemento de sensor puede generar el campo de registro en la gama de frecuencia
de infrarrojos y/o en la gama de frecuencia de ultrasonido y/o en la gama de frecuencia de radar. Adicionalmente o
como alternativa el al menos un primer elemento de sensor puede realizarse como sensor de video. La unidad de
evaluacion y de control puede evaluar sefiales de emision del al menos un primer elemento de sensor para la
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deteccion de objetos dentro del campo de registro. El dispositivo asociado al campo de registro puede ser una
puerta o una ventana o una maquina.

A continuacién se explican con mas detalle ejemplos de realizaciéon de la invencién mediante representaciones
graficas.

En este caso muestran:

la figura 1 una representacion en perspectiva esquematica de una puerta corredera con un ejemplo de
realizacion de un dispositivo de acuerdo con la invencion para la vigilancia de un campo de registro;

la figura 2 un diagrama de bloques esquematico de un ejemplo de realizacién de un dispositivo de acuerdo con la
invencion para la vigilancia de un campo de registro;

la figura 3 una representacion seccionada esquematica de un primer ejemplo de realizacion de una unidad de
sensor para el dispositivo de acuerdo con la invencién para la vigilancia de un campo de registro de la
figura 2;y

la figura 4 una representacion seccionada esquematica de un segundo ejemplo de realizacion de una unidad de
sensor para el dispositivo de acuerdo con la invencién para la vigilancia de un campo de registro de la
figura 2.

Tal como puede verse en la figura 1 a 4 un dispositivo 10 para la vigilancia de un campo de registro 5 comprende
una unidad de sensor 12, 12A con al menos un primer elemento de sensor 13, que genera el campo de registro 5.
La unidad de sensor 12, 12A esta dispuesta sobre un soporte 16 de manera que puede hacerse pivotar alrededor de
al menos un eje SA en un intervalo de pivotado predeterminado S. Segun la invencion la unidad de sensor 12, 12A
presenta al menos un segundo elemento de sensor 14, 14A, averiguando y evaluando una unidad de evaluacion y
de control 7 a partir de una sefial de salida del al menos un segundo elemento de sensor 14, 14A un angulo de
inclinacién actual del al menos un primer elemento de sensor 13.

En el ejemplo de realizacion representado un dispositivo asociado al campo de registro 5 esta realizado como puerta
corredera 1 con varios elementos de puerta 3 que pueden desplazarse los unos contra los otros a través de un
accionamiento no representado. En ejemplos de realizacion alternativos no representados el dispositivo asociado al
campo de registro 5 puede ser una ventana o una maquina, cuya zona de movimiento o zona de control debe
vigilarse.

En el ejemplo de realizacion representado el al menos un primer elemento de sensor 13 genera el campo de registro
5 en la gama de frecuencia de infrarrojos y presenta médulos de emision y de recepcion correspondientes no
representados en detalle. La unidad de evaluacion y de control 7 esta realizada preferiblemente como
microcontrolador y evalla las sefales de emision del al menos un primer elemento de sensor 13 para la deteccion
de objetos dentro del campo de registro 5. En ejemplos de realizacién alternativos no representados el al menos un
primer elemento de sensor 13 puede generar el campo de registro 5 en la gama de frecuencia de ultrasonido y/o en
la gama de frecuencia de radar. Ademas el al menos un primer elemento de sensor 13 movil puede realizarse como
sensor de video.

Formas de realizacion del dispositivo de acuerdo con la invencion 10 para la vigilancia de un campo de registro 5
detectan de manera ventajosa un campo de registro 5 ajustado de manera errénea. Para ello en las partes moviles
de la unidad de sensor 12, 12A estan incorporados uno o varios segundos elementos de sensor 14, 14A, cuyas
sefiales de emision representan un angulo de inclinacion de la parte movil de la unidad de sensor 12, 12A. En la
puesta en funcionamiento del dispositivo 1 o de la unidad de sensor 12 un montador puede ajustar correctamente el
campo de registro 5 de la unidad de sensor 12, 12A y confirmar el angulo de inclinaciéon correspondiente como
"angulo correcto" o angulo de referencia por ejemplo con un mando a distancia FB u otro dispositivo de puesta en
funcionamiento 20 adecuado, tal como un ordenador, de modo que la unidad de evaluacién y de control 7 puede
grabar el angulo correcto o angulo de referencia por ejemplo en una memoria no volatil 9. El montador puede leer y
documentar desde la unidad de sensor 12, 12A la orientacion del campo de registro 5 por ejemplo a través de una
conexion por radio en serie (RS485) con el mando a distancia FB. Con ello es posible una documentacion
automatica de la orientacion del campo de registro en un libro de registro del dispositivo asociado 1 al campo de
registro 5. Los bloques funcionales de comunicacién para la comunicacion del dispositivo 10 para la vigilancia de un
campo de registro 5 con el mando a distancia FB o el dispositivo de puesta en funcionamiento 20 pueden disponerse
por ejemplo sobre una placa de circuitos impresos 11, 11A de la unidad de sensor 12 o en la unidad de evaluacién y
de control 7.

Ademas la unidad de evaluacion y de control 7 comprueba, antes de depositar el angulo de referencias en la
memoria 9, si el angulo de referencia esta situado en un intervalo de valores predeterminado. La unidad de
evaluacion y de control 7 libera una puesta en funcionamiento de un dispositivo asociado 1 al campo de registro 5
cuando el angulo de referencia esta situado dentro del intervalo de valores predeterminado. La unidad de evaluacion
y de control 7 emite una sefial de aviso a una unidad de visualizacion 18 e impide una puesta en funcionamiento del
dispositivo asociado 1 al campo de registro 5, cuando el angulo de referencia esta situado fuera del intervalo de
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valores predeterminado.

En el ejemplo de realizacion representado el segundo elemento de sensor 14, 14A indica en el estado de entrega un
angulo de inclinacion que esta situado fuera del intervalo de valores predeterminado para el angulo de referencia.
Por ello la unidad de evaluacion y de control 7 puede también comprobar si el montador ha ajustado el angulo de
inclinacion y en caso negativo enviar una sefial correspondiente a un control de puerta superior que impide la puesta
en funcionamiento de la puerta corredera 1.

Durante el funcionamiento del dispositivo 1 la unidad de evaluacion y de control 7 vigila la zona de registro 5 al
comparar la unidad de evaluacioén y de control 7 el angulo de inclinacion actual del al menos un primer elemento de
sensor 13 con el angulo de referencia predeterminado. Si la orientacién del campo de registro 5 varia en el
funcionamiento de la unidad de sensor 12, 12A, por ejemplo debido a tornillos que se aflojan o a sensores o
manipulacién que resbalan en el apriete, entonces la unidad de evaluacion y de control 7 detecta esto. La unidad de
evaluacion y de control 7 emite una sefial de aviso a la unidad de visualizacion 18 y el dispositivo asociado 1 al
campo de registro 5 se traslada a un estado de funcionamiento seguro, cuando una diferencia entre el angulo de
inclinacion actual y el angulo de referencia predeterminado se sitia fuera de un intervalo de tolerancia
predeterminado. Ademas es posible en el marco del diagndstico in situ o por diagnostico a distancia comprobar la
orientacion del campo de registro 5.

En el ejemplo de realizacion representado el dispositivo de acuerdo con la invenciéon 10 con la unidad de sensor 12,
12A vigila el campo de registro 5 de la puerta corredera 1 y entrega un mensaje de error que se emite a través de un
elemento de visualizaciéon 18 éptico, o impide el funcionamiento automatico adicional de la puerta corredera 1,
cuando el angulo de inclinacion actual abandona la zona de tolerancia predeterminada.

Formas de realizacion del presente dispositivo 10 para la vigilancia de un campo de registro 5 posibilitan también la
vigilancia de si varias unidades de sensor 12 o primeros elementos de sensor 13 presentan el mismo angulo de
inclinacion.

Tal como puede verse adicionalmente a partir de la figura 3 el al menos un segundo elemento de sensor 14, en un
primer ejemplo de realizacion de la unidad de sensor 12 esta realizado como sensor de inclinaciéon que se mueve
con el primer elemento de sensor 13 e indica un angulo de inclinacién con respecto a una direccion perpendicular
predeterminada por el campo de gravedad de la tierra. Los elementos de sensor 13, 14 estan conectados a través
de un cable de conexién 17 con la placa de circuitos impresos 11 sobre la cual estan dispuestos elementos
constructivos de interfaz correspondientes, que posibilitan una comunicacion entre la unidad de sensor 12 y la
unidad de evaluacién y de control 7.

Tal como puede verse a partir de la figura 4, el al menos un segundo elemento de sensor 14A, en un segundo
ejemplo de realizacion de la unidad de sensor 12A presenta un transmisor de valores medidos 14.1 y un captador de
valores medidos 14.2. En este sentido la sefial de salida indica una posicion relativa del captador de valores
medidos 14.2 respecto al transmisor de valores medidos 14.1 desde la cual el angulo de inclinacién del al menos un
primer elemento de sensor 13 puede averiguarse. En el ejemplo de realizacion representado el transmisor de
valores medidos 14.1 esta realizado como iman permanente y se mueve con el al menos un primer elemento de
sensor 13. El captador de valores medidos 14.2 esta realizado como sensor de Hall y esta dispuesto de manera
estacionaria sobre la placa de circuitos impresos 11A. Como alternativa el transmisor de valores medidos 14.1
realizado como iman permanente puede disponerse de manera estacionaria sobre la placa de circuitos impresos
11A 'y el captador de valores medidos 14.2 realizado como sensor de Hall puede moverse con el primer elemento de
sensor 13.

El captador de valores medidos 14.2 realizado como sensor de Hall mide la intensidad del transmisor de valores
medidos 14.1 realizado como iman permanente. Si el primer elemento de sensor 13 se gira alrededor del eje de
pivotado SA entonces varia la distancia entre el captador de valores medidos 14.2 realizado como sensor de Hall y
el transmisor de valores medidos 14.1 realizado como iman permanente y con ello la intensidad de campo
magnética, que mide el captador de valores medidos 14.2 realizado como sensor de Hall. Esta disposicion tiene
ademas la ventaja de que el captador de valores medidos 14.2 realizado como sensor de Hall esta montado sobre la
placa de circuitos impresos 11A estacionaria de la unidad de sensor 12A y por tanto no es necesario ningin cable
para la transmision de sefales.

Formas de realizacion del dispositivo de acuerdo con la invencidon para la vigilancia de un campo de registro
posibilitan de manera ventajosa la deteccidon de un campo de registro ajustado de manera errénea.

Lista de niumeros de referencia

1 puerta corredera
3 elemento de puerta
5 campo de registro
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unidad de evaluacion y de control
memoria

dispositivo para la vigilancia de un campo de registro
placa de circuitos impresos

unidad de sensor

primer elemento de sensor

segundo elemento de sensor
transmisor de valores medidos
captador de valores medidos

soporte

cable de conexion

elemento de visualizacion

dispositivo de puesta en funcionamiento
movimiento pivotante

eje de pivotado

mando a distancia
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo (10) para la vigilancia de un campo de registro (5), que genera una unidad de sensor (12, 12A) con al
menos un primer elemento de sensor (13), estando dispuesta la unidad de sensor (12, 12A) sobre un soporte (16) de
manera que puede hacerse pivotar alrededor de al menos un eje (SA), presentando la unidad de sensor (12, 12A) al
menos un segundo elemento de sensor (14, 14A), averiguando y evaluando una unidad de evaluacién y de control
(7) a partir de una sefal de salida del al menos un segundo elemento de sensor (14, 14A) un angulo de inclinacion
actual del al menos un primer elemento de sensor (13), caracterizado por que

el al menos un segundo elemento de sensor (14A) presenta un transmisor de valores medidos (14.1) y un captador
de valores medidos (14.2), indicando la sefial de salida una posicion relativa del captador de valores medidos (14.2)
respecto al transmisor de valores medidos (14.1), desde la cual el angulo de inclinacion del al menos un primer
elemento de sensor (13) puede averiguarse, moviéndose o bien el transmisor de valores medidos (14.1) o el
captador de valores medidos (14.2) con el al menos un primer elemento de sensor (13).

2. Dispositivo segun la reivindicacion 1, caracterizado por que

la unidad de evaluacioén y de control (7) tras finalizar el montaje guarda un angulo de inclinacion actual como angulo
de referencia en una unidad de almacenamiento (9).

3. Dispositivo segun la reivindicacion 2, caracterizado por que

la unidad de evaluacion y de control (7) comprueba si el angulo de referencia esta situado en un intervalo de valores
predeterminado, liberando la unidad de evaluacién y de control (7) una puesta en funcionamiento de un dispositivo
(1) asociado al campo de registro (5), cuando el angulo de referencia esta situado dentro del intervalo de valores
predeterminado, y emitiendo la unidad de evaluacién y de control (7) una sefial de aviso a una unidad de
visualizacion (18) e impidiendo una puesta en funcionamiento del dispositivo (1) asociado al campo de registro (5),
cuando el angulo de referencia esta situado fuera del intervalo de valores predeterminado.

4. Dispositivo segun la reivindicacion 3, caracterizado por que

el segundo elemento de sensor (14, 14A) en el estado de entrega indica un angulo de inclinacién, que esta situado
fuera del intervalo de valores predeterminado para el angulo de referencia.

5. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 2 a 4, caracterizado por que

la unidad de evaluacion y de control (7) durante el funcionamiento compara el angulo de inclinaciéon actual del al
menos un primer elemento de sensor (13) con el angulo de referencia predeterminado.

6. Dispositivo segun la reivindicacion 5, caracterizado por que

la unidad de evaluacion y de control (7) emite una sefial de aviso a la unidad de visualizacion (18) y el dispositivo (1)
asociado al campo de registro (5) se traslada a un estado de funcionamiento seguro, cuando una diferencia entre el
angulo de inclinacion actual y el angulo de referencia predeterminado se sittia fuera de un intervalo de tolerancia
predeterminado.

7. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado por que

el al menos un segundo elemento de sensor (14) esta realizado como sensor de inclinacién, que se mueve con el
primer elemento de sensor (13) e indica un angulo de inclinacion con respecto a una direccion perpendicular
predeterminada por el campo de gravedad de la tierra.

8. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado por que

el al menos un primer elemento de sensor (13) genera el campo de registro (5) en la gama de frecuencia de
infrarrojos y/o en la gama de frecuencia de ultrasonido y/o en la gama de frecuencia de radar.

9. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado por que
el al menos un primer elemento de sensor (13) esta realizado como sensor de video.
10. Dispositivo segun la reivindicacion 8 o 9, caracterizado por que

la unidad de evaluacion y de control (7) evalta sefiales de emision del al menos un primer elemento de sensor (13)
para la deteccion de objetos dentro del campo de registro (5).

11. Dispositivo segun una de las reivindicaciones 1 a 10, caracterizado por que

el dispositivo (1) asociado al campo de registro (5) es una puerta o una ventana o una maquina.
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