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DESCRIPCION

Red de deteccion de presencia de personas con una pluralidad de dispositivos de la instalacion doméstica/de la
ingenieria de sistemas de construccion

La invencion se refiere a una red de deteccion de presencia de personas con una pluralidad de aparatos de la
instalacion doméstica/de la ingenieria de sistemas de construccion.

Diferentes aparatos en la instalacién doméstica/en la ingenieria de sistemas de construccion disponen a través de
modos de funcionamiento individuales, en funciéon de la presencia o ausencia de usuario/habitantes, como p. €j.
diferentes valores tedrico para el ajuste de temperatura de la habitacion. La deteccion de personas presentes
necesaria para esto tiene lugar, por lo general, a través de sensores de movimiento. Alternativamente, a través de
elementos de mando, el usuario puede cambiar manualmente entre diferentes modos de funcionamiento.

En el documento US 6 912 429 B1 se describe un sistema inteligente de automatizacién doméstico, el cual por
medio de sensores de movimiento detecta la presencia de personas en determinados espacios y se transfieren a
través de una red de comunicaciones a una unidad de mando central.

La utilizaciéon de sensores de movimiento o los asi llamados sensores de presencia, que por lo general no son otra
cosa que sensores de movimiento especiales con comportamiento de respuesta particular, requieren al menos una
medida minima en movimiento para detectar una persona. De ahi que con actividades tranquilas puede ocurrir por
error que ya no se reconozca a una persona como presente. Un medio para compensar esto, consiste en la
prolongacién del asi llamado tiempo de funcionamiento por inercia, es decir el lapso de tiempo sin movimiento, tras
el cual el sensor de movimiento determina que ya no existe una persona. Con ello, desciende por un lado la
probabilidad de que por error ya no se reconozca a una persona presente, al mismo tiempo, sin embargo, con ello
asciende el laso de tiempo en el que una persona desaparecida es detectada como presente por error. En el caso
extremo, por lo tanto, se detecta siempre una presencia, totalmente independiente de si justo una persona esta
realmente presente o no.

La utilizacion de una interfaz de usuario dedicada, como p. ej. de un interruptor para cambiar entre los modos de
funcionamiento, requiere una interaccion, que el usuario puede apreciar como incomoda, o que el usuario olvida
facilmente.

La invencién tiene la mision de especificar una red optimizada de detecciéon de presencia de personas con una
pluralidad de aparatos de la instalacion doméstica/de la ingenieria de sistemas de construccion.

La mision se resuelve de acuerdo con la invenciéon, mediante una red de deteccidén de presencia de personas con
una pluralidad de aparatos de la instalacion doméstica/de la ingenieria de sistemas de construccién como
participantes de red, de acuerdo con la reivindicacion 1, con diferentes ejemplos de realizacion, que estan definidos
en las reivindicaciones dependientes.

La invencién se explicara a continuacién mas en detalle por medio de los ejemplos de realizacion representados en
los dibujos. Muestran:

Fig. 1 unarealizacién basica de la red de deteccion de presencia de personas,
Fig. 2 unared de deteccion de presencia de personas conectada a una red de tensién alterna de 230 V,

Fig.3  una ampliacion de la red de deteccion de presencia de personas de acuerdo con la Fig. 2 con médem de
linea eléctrica,

Fig. 4 unared de deteccion de presencia de personas conectada a un sistema de bus,
Fig. 5 unared de deteccion de presencia de personas con una red de radiotransmisién para la comunicacion,

Fig. 6 una red de deteccion de presencia de personas con suministro de energia conectado por cable.
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En la Fig. 1 esta representada una realizacion basica de la red de deteccién de presencia de personas. Como
participantes de red de la red de deteccion de presencia de personas 1 se muestran a modo de ejemplo:

e un aparato 3A de la instalacion doméstica/de la ingenieria de sistemas de construccion, realizado a modo
de ejemplo en forma de un sensor palpador enlucido o de un interruptor enlucido para conmutar un
alumbrado o en forma de regulador de temperatura de espacio,

e un aparato 3B de la instalacion doméstica/de la ingenieria de sistemas de construccion, realizado a modo
de ejemplo en forma de sensor de movimiento en saliente para conmutar un alumbrado,

e un aparato 3C de la instalacion doméstica/de la ingenieria de sistemas de construccion, realizado a modo
de ejemplo en forma de un sensor de luminosidad/interruptor crepuscular,

e un aparato 3D de la instalacién doméstica/de la ingenieria de sistemas de construccion, realizado a modo
de ejemplo en forma de un micréfono,

e un aparato 3E de la instalacion doméstica/de la ingenieria de sistemas de construccion, realizado a modo
de ejemplo en forma de una camara,

e una unidad de procesamiento 15 como componente central de construccion de la red de deteccion de
presencia de personas 1.

Anteriormente se han citado interruptores enlucidos, sensores de movimiento en saliente, sensores de
luminosidad/interruptores crepusculares, micréfonos y camaras como aparatos de la instalacion doméstica/ de la
ingenieria de sistemas de construccién. En este caso, también puede tratarse de un aparato parcial de un aparato
de la instalacion doméstica/de la ingenieria de sistemas de construccion. De la misma manera, pueden utilizarse
aparatos como enchufes, pulsadores de persiana, estacion de vivienda y/o estacion de puerta de una instalacién de
comunicacion de puerta, reguladores de la intensidad de la luz, detectores de alarma de humo, reguladores de
temperatura de espacio, dispositivos de conexidn telefonica, dispositivos de conexién de TV, panel de control, etc.
En el aparato 3E, puede tratarse, a modo de ejemplo, de la camara de una estacion de puerta de una instalacién de
comunicacion de puerta. En el aparato 3D puede tratarse de la misma manera, del micr6fono de una estacion de
puerta de una instalaciéon de comunicacién de puerta.

Por supuesto, en el caso concreto de aplicacion también pueden estar presentes arbitrariamente menos o mas
aparatos de la instalacién doméstica/de la ingenieria de sistemas de construccién, de los mostrados en la Fig. 1 y en
las demas figuras.

El aparato 3A presenta entre otros, un sensor palpador/interruptor/elemento de control 5 para conmutar un
alumbrado o para el ajuste de una temperatura de espacio deseada, una unidad de suministro de energia 11A y una
unidad de comunicaciones 12A.

El aparato 3B presenta entre otros, un sensor de movimiento 6 para conmutar un alumbrado, una unidad de
suministro de energia 11B y una unidad de comunicaciones 12B. El aparato 3C presenta entre otros, un sensor de
luminosidad/interruptor crepuscular 7, una unidad de suministro de energia 11C y una unidad de comunicaciones
12C. El aparato 3D presenta entre otros, un micréfono 8, una unidad de suministro de energia 11D y una unidad de
comunicaciones 12D. El aparato 3E presenta entro otros, una camara 9, una unidad de suministro de energia 11E y
una unidad de comunicaciones 12E.

La unidad de procesamiento 15 de la red de deteccion de presencia de personas 1 presenta entre otros, una unidad
de suministro de energia 11F, una unidad de comunicaciones 12F, una unidad de control 16 y una unidad de
activacion 18 — por ejemplo realizada en forma de un actor — y capta sefnales de datos de los aparatos 3A, 3B, 3C,
3D, 3E a través de rutas de comunicacién 14. Mediante las sefales de datos, a la unidad de procesamiento 15 se le
informar continuamente en qué momentos determinados una persona ha causado una acciéon en un determinado
lugar dentro/fuera de un edificio.

Una accién puede p. €j. estar compuesta por:

e que una persona ha accionado un sensor palpador/interruptor/elemento de control 5, para, por ejemplo,
encender/apagar un alumbrado o ajustar una temperatura de espacio deseada: en consecuencia, el
aparato 3A emite una sefal de datos a la unidad de procesamiento 15;

e que una persona ha pasado por delante de un sensor de movimiento 6: en consecuencia el aparato 3B
emite una sefal de datos a la unidad de procesamiento 15;

e que una persona ha pasado por delante de un sensor de luminosidad/interruptor crepuscular 7: en
consecuencia el aparato 3C emite una sefal de datos a la unidad de procesamiento 15;

e que los pasos o la voz de una persona han sido captados por un micréfono 8: en consecuencia el aparato
3D emite una sefial de datos a la unidad de procesamiento 15;

e que una persona ha pasado por delante de una cdmara 9 en consecuencia el aparato 3E emite una senal
de datos a la unidad de procesamiento 15;
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Cada uno de los aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E cubre, en si, una parte dentro/fuera de un edificio relativamente
pequena y delimitada, p. €j., el pasillo, la zona de la puerta de entrada o la zona en torno a una puerta determinada
de la vivienda o de la habitacién. En muchos casos se trata de sefales de datos relativamente cortas, Unicamente en
sensores de movimiento se genera una sefial de datos mas larga, cuando se detecta un movimiento constante mas
largo. De esta manera, se puede determinar la presencia de personas en determinados momentos en determinados
lugares de un edificio. Mediante combinacidn/conexién de las sefales de datos, respectivamente de su contenido de
informacién, suministradas por los diferentes aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E a la unidad de procesamiento 15, puede
evaluarse en conjunto para un determinado espacio o edificio, si hay personas presentes o no. De esta manera, las
personas pueden, por ejemplo, ser “perseguidas” en su camino a través de un edificio a causa de las sefales de
datos, respectivamente de su contenido de informacién, liberadas a causa de esto y se puede calcular de manera
fiable si todavia estan en el edificio o si han abandonado el edificio. Ademas se puede determinar el nimero de
personas que se encuentran en el edificio.

Mediante la combinacién/conexion de las diferentes sefiales de datos, respectivamente de su contenido de
informacién, suministradas por los diferentes aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E a la unidad de procesamiento 15, puede
por ejemplo evaluarse si se ha producido una intrusion en el edificio. Puede detectarse una intrusion a través de una
ventana del edificio, cuando dentro de un edificio se suministran sefiales de datos de aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E a
la unidad de procesamiento 15, aun cuando el aparato que vigila la zona de entrada no ha generado en absoluto
anteriormente una sefal de datos correspondiente.

Mediante la combinacién/conexion de las diferentes sefiales de datos, respectivamente de su contenido de
informacién, suministradas por los diferentes aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E a la unidad de procesamiento 15, puede
por ejemplo detectarse un caso de emergencia médica. Se puede considerar un caso de emergencia médica por
ejemplo, cuando una persona todavia se encuentra en el edificio en un espacio de tiempo determinado
anteriormente — p. ej. en un espacio de tiempo entre las 23 horas hasta las 5 horas - o cuando una persona no se
encuentra en una habitacién determinada anteriormente del edificio (por ejemplo el dormitorio) en un espacio de
tiempo definido fijo determinado anteriormente.

Dependiendo del resultado de la combinacién/conexion de las diferentes sefales de datos, respectivamente de su
contenido de informacion, suministradas por los diferentes aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E a la unidad de
procesamiento 15, la unidad de activacion 18 puede controlar por ejemplo

e un alumbrado 19 conectado y/o

e un dispositivo de alarma 20 y/o

e un aparato doméstico de aviso de socorro 21 y/o

e una instalacion de calefaccion/instalacion de climatizacion 22.

El mando de la instalacién de calefaccion/instalacion de climatizacién 22 tiene lugar de manera que,
e se reduce la potencia calorifica cuando aumenta el nimero de personas que se encuentran en el edificio,
e se aumenta la potencia frigorifica cuando aumenta el nUmero de personas que se encuentran en el edificio.

A través de la unidad de control 16, el utilizador/usuario/cliente final puede efectuar los ajustes y especificaciones
deseadas y ajustar el régimen de trabajo, ademéas, por medio de la unidad de control 16 se pueden
activar/desactivar por separado los aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E individuales como participantes de red. La unidad
de control 16, también puede estar configurada en forma de un aparato de control remoto o en forma de un teléfono
inteligente, el cual puede comunicarse con la unidad de procesamiento 15 de la red de deteccion de presencia de
personas 1 a través de una aplicacion correspondiente.

En la Fig. 2 esta representada una red de deteccidén de presencia de personas conectada a una red de tension
alterna de 230 V. En esta forma de realizacion, el suministro de energia de los aparatos tiene lugar a través de una
red convencional de tension alterna de 230 V 23, la cual estd conectada a las fuentes de alimentaciéon 25A, 25B,
25C, 25D, 25E de los aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E. De la misma manera, una fuente de alimentacion 25F de la
unidad de procesamiento 15 de la red de deteccién de presencia de personas 1 esta conectada a la red de tension
alterna de 230 V 23. La configuracion restante es como se describe bajo la Fig. 1. Por supuesto que también pueden
encontrar aplicacién redes de tension alterna con tension diferente de 230 V.

En la Fig. 3 esta representado un perfeccionamiento de la rede deteccion de presencia de personas de acuerdo con
la Fig. 2 con médem de linea eléctrica. En esta forma de realizacion se tiene en cuenta que junto al suministro de
energia, ademas también puede tener lugar la comunicacion a través de la red de tensién alterna de 230 V 23. Para
la realizacion de las rutas de comunicacion 14, las unidades de comunicacion de los aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E
estan realizadas en forma de un médem de linea eléctrica 26A, 26B, 26C, 26D, 26E (comunicaciones mediante linea
de potencia PLC). De la misma manera, la unidad de procesamiento 15 de la red de deteccion de presencia de
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personas 1 también tiene un médem de linea eléctrica 26F. La configuracion restante es como se describe bajo la
Fig. 2.

En la Fig. 4 esta representado un sistema de bus conectado a la red de deteccién de presencia de personas. En
esta forma de realizacién, la comunicacion de los aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E con la unidad de procesamiento 15
superior tiene lugar a través de un sistema de bus 27, el cual esta conectado a acopladores de bus 28A, 28B, 28C,
28D, 28E (como unidades de comunicaciones) de los aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E. De la misma manera, la unidad
de procesamiento 15 de la red de deteccién de presencia de personas 1 tiene un acoplador de bus 28F. La
configuracién restante es como se describe bajo la Fig. 1. Como sistemas de bus 27, pueden encontrar aplicacién
por ejemplo:

«  KNX (bus de campo para la automatizacion de edificios, sucesor del bus de campo EIB),

e LAN/Ethernet (red de éarea local).

En la Fig. 5 esta representada una red de deteccién de presencia de personas con una red de radiotransmision para
la comunicacion. En esta forma de realizacién, la comunicacion de los aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E con la unidad de
procesamiento 15 superior tiene lugar a través de una red de radiotransmision 29. Los aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E y
la unidad de procesamiento 15 de la red de deteccion de presencia de personas 1, estan equipados con un
dispositivo de radiodifusién 30A, 30B, 30C, 30D, 30E, 30F (como unidades de comunicacion). La configuracion
restante es como se describe bajo la Fig. 1. En este caso, la interconexion a través de radiodifusién puede tener
lugar bajo el empleo de estandares analdgicos o digitales, por ejemplo en forma de

e WLAN (red de area local inaldambrica)

e ZigBee

BLOWAN (IPv6 sobre red de area local personal inalambrica de baja potencia)

* NKF-RF (KNX de radiofrecuencia, es decir KNX sobre radiodifusion)

En la Fig. 6 esta representada una red de deteccion de presencia de personas con suministro de energia no
conectado por cable. En esta forma de realizacion, el suministro de energia de los aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E y de
la unidad de procesamiento 15 tiene lugar a través de respectivamente baterias separadas o acumuladores
separados en conexion con dispositivos de cosechamiento de energia 24A, 24B, 24C, 24D, 24E, 24F. La
configuracién restante es como se describe bajo la Fig. 1.

Bajo el término cosechamiento de energia se entiende en particular, la obtencion de micro energia del entorno en
base térmica o mecanica u Optica o quimica, p. ej. de ruidos ambientales (sonido), de la temperatura ambiente, de
las corrientes de aire o de la radiacién de luz.

En general, no es necesario que los aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E se comuniquen forzosamente a través de uno y del
mismo medio y protocolo de transmisién con la unidad de procesamiento 15. Es también mas bien posible una
estructura heterogénea, es decir
e p. ej. una parte de los participantes de red se comunican a través de radiodifusién/inalambrico y otra parte
de los participantes de red se comunican a través de cable/cableadas;
* p. €j. una parte de los participantes de red se comunican analégicamente y otra parte de los participantes
de red se comunican digitalmente.

En general, tampoco es necesario que los aparatos 3A, 3B, 3C, 3D, 3E y la unidad de procesamiento 15 dispongan
forzosamente a través de una y de la misma unidad de suministro de energia. También aqui es mas bien posible
una estructura heterogénea de la red, es decir una parte de los participantes de red se encuentran por ejemplo a
través de una fuente de alimentacién en la red convencional de tension de suministro de 230 V y otra parte de los
participantes de red presentan baterias o acumuladores en conexion con dispositivos de cosechamiento de energia.

A la “deteccién inteligente de presencia” explicada anteriormente, pueden anadirse sensores 10 adicionales, los
cuales indican senales de datos a la unidad de procesamiento 15, como en particular:
« teléfonos inteligentes y/o
e tabletas o tabletas PC y/o
« sistemas de navegacion en automoviles y/o
« ordenadores conectados a la Internet, para obtener senales de datos de esta manera, las cuales contienen
informaciones adicionales, las cuales conciernen a los habitantes del edificio considerado, como por
ejemplo
e planificacion de viaje actual de uno de los habitantes y/o
e entradas de calendario actuales de uno de los habitantes y/o
e datos geograficos actuales de un automovil de uno de los habitantes.
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Con ayuda de estas informaciones adicionales de estos sensores 10 adicionales es posible una estimacion, de si
determinados habitantes todavia pueden encontrarse en el edificio y, en caso de que no, cuando debe contarse con
su regreso al edificio. Esto sirve a la optimizacion adicional de la “deteccién inteligente de presencia de personas”.
En las figuras, estan esbozados en general respectivamente los sensores 10 adicionales asi como las rutas de
comunicacion entre el sensor 10 y la unidad de procesamiento 15.

Lista de simbolos de referencia

1 Red de deteccién de presencia de personas

2.

3 3A, 3B, 3C, 3D, 3E aparato de la instalacién doméstica/de la ingenieria de sistemas de construccion
4 -

5 Sensor palpador/interruptor/elemento de control

6 Sensor de movimiento

7 Sensor de luminosidad/interruptor crepuscular

8 Micréfono

9 Camara

10 Sensor(es) adicional(es), como teléfonos inteligentes, tabletas PC, aparatos de navegacion
11 11A, 11B, 11C, 11D, 11E, 11F unidad de suministro de energia
12 12A, 12B, 12C, 12D, 12E, 12F unidad de comunicaciones

13 -

14 Ruta de comunicaciones

15 Unidad de procesamiento

16 Unidad de control

17 -

18 Unidad de activacion

19 Alumbrado

20 Dispositivo de alarma

21 Aparato doméstico de aviso de socorro

22 Instalacion de calefaccién/instalaciéon de climatizacién

23 Red convencional de tension de suministro de 230 V

24 24A, 24B, 24C, 24D, 24E, 24F bateria o acumulador en conexién con dispositivo de cosechamiento de energia
6
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25 25A, 25B, 25C, 25D, 25E, 25F fuente de alimentacién
26 26A, 26B, 26C, 26D, 26E, 26F moédem de linea eléctrica
27 Sistema de bus

28 28A, 28B, 28C, 28D, 28E, 28F acoplador de bus

29 Red de radiotransmision

30 30A, 30B, 30C, 30D, 30E, 30F dispositivo de radiodifusion
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REIVINDICACIONES

1. Red de deteccion de presencia de personas (1) con una pluralidad de aparatos (3A, 3B, 3C, 3D, 3E, 3F) de una
instalacion doméstica y/o de ingenieria de sistemas de construccion como participantes de red, con una unidad de
procesamiento (15) central y rutas de comunicacién (14) entre los aparatos (3A, 3B, 3C, 3D, 3E),

e en donde, cada uno de estos aparatos (3A, 3B, 3C, 3D, 3E) presenta una unidad de suministro de energia
(11A, 11B, 11C, 11D, 11E) una unidad de comunicaciones (12A, 12B, 12C, 12D, 12E), un elemento de
control (5), un sensor de movimiento (3B) para conmutar el alumbrado, una primera unidad, una segunda
unidad y una tercera unidad,
en donde, la red de deteccién de presencia de personas esta caracterizada por que,

e la primera unidad es un sensor palpador enlucido y/o un interruptor enlucido (3A),

e el interruptor enlucido (3A) es un interruptor enlucido para conmutar un alumbrado o un regulador de
temperatura de espacio,

e la segunda unidad es un sensor de luminosidad o un interruptor crepuscular (3C),

e la tercera unidad es un micréfono (3D) de una estacion de puerta de una instalacion de comunicacién de
puerta o una camara (3E) de una instalaciéon de comunicacién de puerta,

e la unidad de procesamiento (15) central como otro participante de red, prevista con una unidad de
suministro de energia (11F) y una unidad de comunicaciones (12F),

* las rutas de comunicacion (14) entre los aparatos (3A, 3B, 3C, 3D, 3E) y la unidad de procesamiento (15)
central estan previstas para la transmisién de senales de datos,

e los participantes de red son adecuados para comunicarse con la unidad de procesamiento (15) central por
medio de mdédems de linea eléctrica (26A, 26B, 26C, 26D, 26E) a través de la red de tension alterna, o

e los participantes de red son adecuados para comunicarse con la unidad de procesamiento (15) central, por
medio de acopladores de bus (28A, 28B, 28C, 28D, 28E, 28F), a través del sistema de bus (27),

« lared de deteccion de presencia de personas (1) esta configurada para que los aparatos (3A, 3B, 3C, 3D,
3E) generen sefiales de datos y las entreguen a la unidad de procesamiento (15), tan pronto tiene lugar un
acceso de personas al edificio o a determinadas habitaciones del edificio y un abandono del edificio o de
determinadas habitaciones del edificio, y que la red de deteccion de presencia de personas bajo el empleo
de estas senales de datos documenta la presencia de una persona en un determinado lugar en un
determinado momento,

e la unidad de procesamiento (15) esta configurada para recibir y procesar las sefales de datos y, mediante
el procesamiento de las senales de datos, reconstruir el acceso de personas al edificio o a determinadas
habitaciones del edificio y el abandono de personas del edificio y de determinadas habitaciones del edificio,
para seguir el camino de personas por el edificio o por determinadas habitaciones del edificio y determinar
el nimero de personas que se encuentran en el edificio.

2. Red de deteccion de presencia de personas (1) de acuerdo con la reivindicaciéon 1, en donde la unidad de
procesamiento (15) presenta una unidad de activacion (18), la cual puede ser solicitable dependiendo del resultado
del procesamiento de las sefales de datos recibidas.

3. Red de deteccion de presencia de personas (1) de acuerdo con la reivindicacion 2, en donde un alumbrado (19)
esta conectado a la unidad de activacién (18), cuyo apagado tiene lugar cuando la evaluacién de las sefales de
datos da como resultado que ya no se encuentra una persona en el edificio.

4. Red de deteccién de presencia de personas (1) de acuerdo con la reivindicacion 2, en donde la instalacion de
calefaccion y/o la instalacién de climatizacién (22) estd conectada a la unidad de activacion (18), que puede
regularse en funcion del nimero de personas que se encuentran en el edificio.

5. Red de deteccién de presencia de personas (1) de acuerdo con la reivindicacién 2, en donde el dispositivo de
alarma (20) esta conectada a la unidad de mando (18), la cual inicia una alarma cuando la evaluacién de las sefales
de datos da como resultado que una persona ha entrado en el edificio.

6. Red de deteccién de presencia de personas (1) de acuerdo con la reivindicacion 2, en donde un aparato
doméstico de aviso de socorro (21) esta conectado a la unidad de activacion (18), la cual inicia una llamada de
socorro, cuando la evaluacién de las sefiales de datos da como resultado, que una persona se encuentra en el
edificio, la cual con gran probabilidad se encuentra en una situacion de necesidad de ayuda.

7. Red de deteccion de presencia de personas (1) de acuerdo con al menos una de las reivindicaciones 1 - 6, en
donde la unidad de procesamiento (15) esta provista con una unidad de control (16).
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8. Red de deteccion de presencia de personas (1) de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde las unidades de
suministro de energia (11A, 11B, 11C, 11D, 11E, 11F) estan realizadas en forma de fuentes de alimentacion (25A,
25B, 25C, 25D, 25E, 25F), la cuales estan conectadas del lado primario a la red de tension alterna (23).

9. Red de deteccidon de presencia de personas (1) de acuerdo con la reivindicaciéon 1, en donde las unidades de
suministro de energia (11A, 11B, 11C, 11D, 11E, 11F) estan realizadas en forma de baterias o0 acumuladores (24A,
24B, 24C, 24D, 24E, 24F).

10. Red de deteccidn de presencia de personas (1) de acuerdo con la reivindicacion 9, en donde los acumuladores
(24A, 24B, 24C, 24D, 24E, 24F) estan conectados con un dispositivo de cosechamiento de energia.

11. Red de deteccion de presencia de personas (1) de acuerdo con al menos una de las reivindicaciones anteriores,
en donde las unidades de comunicaciones de los participantes de red estan realizadas en forma de dispositivos de
radiotransmision (30A, 30B, 30C, 30D, 30E, 30F) para la comunicacion a través de una red de radiodifusion.

12. Red de deteccion de presencia de personas (1) de acuerdo con al menos una de las reivindicaciones anteriores,
en donde la unidad procesamiento (15) esta configurada para recibir sefiales de datos de al menos uno de los
sensores (10) adicionales, como un teléfono inteligente y/o una tableta PC y/o un aparato de navegacion.



ES 2666 818 T3

]
1
|
] \\_
- it -
1 9l
.‘ -
_ 421 Bk L™
Nﬂ.\\ W.N.w I
3Lk 6 L 41k Bl | (s S i ) S =
~ Fl L ~
\\ 4 % L -
L4 ! A
s \\ ! \ -
; \...\ .q.. ,_.. i@
-7 w5 IR TN
\\. % 5
- ¢ \ 2
\_\ r L1
\.\ I
\.\r i
\.\ \\
ac LH\ aci ae \\\.. JZL g¢g gzl vE vel
T I |
atk 8 o197 L gkl 9 YL S

10



ES 2666 818 T3

lm_ @
z 614 \
]
1
1
: a®
, 94 ! ] ..
‘ -
g azk [3] s |
[ ———
asz 6 b1 452 81 -----..---::..
,‘. ® .‘I = -
K A Y %
- Fi v
- F L] ]
ﬂ \\ 4 \
i a.. Y ~
e ’ AU { AN
.\\ \ J_/
€C \\\ \
\\.
\\ i
rd ri
ae azi 2¢ 221 ae azL ve vZi
\‘ 1 | | 1 1
ase 8 082 L a5z 9 WS2 S

11



ES 2666 818 T3

¢ Bl

‘__,.---—-

91

3¢ \\ 392 492 5L L--"7

1
ase 6 45T Bl | e e v s i e v.

ﬂ @
£e

ac asz o 1% .\\ 092 gt \\\ g9¢ Ve Yoz

1 1 1 1
ase a 062 7 asZ 9 v&Z S

12



ES 2666 818 T3

h"""'"-

9L _
3¢ 38z 482 st L -
E) 6 41l T e ..
H "@
Le
ae asz o> 08z ac a8z ve L\ v8zZ
ait 8 oLk L gii ) Vil S

13



al &
- (3]
Los
1
(=]
=
w|l®
Q
=| Q
— Ly}
- E
-
Q
H S
i
@ m
= L]
L o
1
1R
=]
w|l®
<L
<
| @
i ot
L-
<
i =
wile

ES 2666 818 T3

ol |

29

w
w
| =
- e
1
L
=
Lez] ©)
i L
- (=3 | "
— ©
w
o0 uy -
.~ =

14

— o m Em  m = == mm

Fig. 5



ES 2666 818 T3

-
1
1
1
_ -
I \\- -
! 9l o
3¢ 321 Er4? Sl ...,1\..
T— b= =
3z 6 vl vz 8l ----:-----:v.
- ‘. ' |ﬂ ....._.lr-.....l-
- r A L9 =
\.___. r Y f/
_ ¢ A
L \\\ ’ v p/
-7 v/ ' Y
- ’ LS AN
\\\ \\ f_r >
\\\ H.\ \
- Fd \
's A
e Fa LY
ae u\\ azci J€ oA gt .\\l gazl vE ‘\\ YZl
|| 1 1
ave 2 ore L are 9 Yve G

15



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

