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DESCRIPCIÓN 

Abrepuertas para una puerta en un edificio 

La invención se refiere a un abrepuertas eléctrico para una puerta con una hoja de puerta soportada de forma móvil 
dentro de o sobre un marco de puerta fijo. En cuanto a la puerta se trata preferentemente de una puerta en un 
edificio. 5 

A partir del documento FR 2 558 886 es conocido un abrepuertas conforme al preámbulo de la reivindicación 1. El 
abrepuertas comprende un bastidor de abrepuertas, en el que están soportados los componentes del abrepuertas. 
El bastidor de abrepuertas puede estar conformado como alojamiento de abrepuertas o también esencialmente 
como una placa de soporte, sobre la que están soportados los componentes del abrepuertas. El abrepuertas tiene 
un motor eléctrico soportado en el bastidor de abrepuertas o respectivamente en el alojamiento de abrepuertas. El 10 
motor eléctrico sirve preferentemente para accionar la trampa de abrepuertas. La trampa de abrepuertas forma una 
cerradura de trampa, en lo que sigue denominada cerradura. La cerradura está soportada de forma desplazable, 
preferentemente lineal y verticalmente, a lo largo de una dirección de accionamiento de la cerradura en el bastidor 
de abrepuertas entre una posición de bloqueo extendida hacia fuera del bastidor de abrepuertas y una posición de 
desbloqueo retraída hacia dentro del bastidor de abrepuertas. La cerradura puede ser accionada también, 15 
adicionalmente al motor eléctrico, por un dispositivo de resorte, preferentemente por un dispositivo de resorte de 
reposición, que traslada la cerradura desde la posición de bloqueo a la posición de desbloqueo o apoya este 
movimiento de traslación. La cerradura puede estar conformada específicamente según sea el ámbito de aplicación 
del abrepuertas, es decir para el empleo en puertas con hojas de puerta batiente, la cerradura puede tener un 
extremo de cerradura en forma de horquilla, con el que abraza la hoja de puerta batiente en la posición de cierre de 20 
la puerta. De modo correspondiente, la cerradura puede estar conformada para realizaciones del abrepuertas para 
puertas con hojas de puerta de vidrio, y a saber tanto para hojas de puerta de vidrio batiente como para hojas de 
puerta de vidrio de tope. Para el empleo del abrepuertas en puertas rebajadas de tope es necesaria una cerradura 
que tenga una superficie de tope para la hoja rebajada de tope. Esto significa que en la práctica son necesarios 
hasta ahora diferentes porteros automáticos para los diferentes tipos de puerta. 25 

La invención tiene como base la tarea de conformar un abrepuertas de tal modo que el empleo del abrepuertas sea 
ampliamente independiente de las condiciones locales en la puerta y del tipo de puerta. 

La invención resuelve esta tarea con el objeto de la reivindicación 1. 

Es particularmente esencial en la solución conforme a la invención que la cerradura tenga un cuerpo de soporte, 
sobre el que y/o dentro del que pueda ser fijado en posición ajustable de forma variable al menos un cuerpo de 30 
cerradura. El cuerpo de cerradura es la parte de la cerradura que coopera en el sentido de un bloqueo con la hoja de 
puerta en la posición de cierre de la puerta en la posición de bloqueo. Mediante la posición ajustable de forma 
variable resulta la posibilidad de poder emplear el abrepuertas con la misma cerradura simplemente de forma 
respectiva por adaptación de posición de los componentes de la cerradura universalmente en diferentes puertas y en 
diferentes condiciones locales. En particular para puertas batientes y puertas de vidrio por un lado y para puertas 35 
con hojas rebajadas de tope por otro lado, es posible una adaptación mediante la posición ajustable de forma 
variable de cuerpo de soporte y cerradura. Con ello se genera el requisito previo para llevar a cabo una 
compensación de montaje in situ, es decir para compensar modificaciones en la posición final de las hojas mediante 
una regulación correspondiente en la cerradura. Esto es válido en particular también para cerraduras de puerta de 
vidrio. La posición de bloqueo puede ajustarse opcionalmente en el centro, de forma desplazada hacia la izquierda o 40 
desplazada hacia la derecha. Mediante el ajuste de posición variable conforme a la invención entre cuerpo de 
soporte y cuerpo de cerradura se genera además el requisito previo de llevar a cabo una adaptación de la cerradura 
a los grosores de hoja de puerta, en particular en puertas batientes u hojas de puerta de vidrio. La adaptación puede 
producirse de forma continua. Mediante la posición ajustable de forma variable se genera también el requisito previo 
de transformar la cerradura, partiendo de una realización para hojas de puerta batiente con una cerradura que 45 
abraza en forma de horquilla, a realizaciones en las que la cerradura sólo tiene una superficie de tope para la hoja 
de puerta rebajada conformada preferentemente como hoja giratoria de tope. 

Realizaciones particularmente preferidas de la invención prevén que sobre y/o dentro del cuerpo de soporte y/o 
sobre o dentro del al menos un cuerpo de cerradura pueda ser fijado un segundo cuerpo de cerradura. Mediante la 
estructuración de la cerradura con dos cuerpos de cerradura pueden ser conformadas de forma particularmente 50 
sencilla cerraduras con un extremo de cerradura en forma de horquilla. En un perfeccionamiento preferido puede 
estar previsto que la segunda cerradura pueda ser fijada en una posición ajustable de forma variable. A través de 
ello, el extremo de cerradura en forma de horquilla formado por los dos cuerpos de cerradura puede ser ajustado en 
su anchura de hueco, para obtener una adaptación óptima al espesor de la hoja de puerta, es decir el grosor de la 
hoja de puerta batiente o de la hoja de puerta de vidrio. 55 

En lo que se refiere a la capacidad de ajuste variable, puede estar previsto que el al menos un cuerpo de cerradura 
y/o el segundo cuerpo de cerradura puedan ser ajustados en una posición ajustable perpendicularmente al plano de 
puerta. Con ello se consigue una capacidad de ajuste perpendicular al plano de hoja de puerta, que es 
particularmente significativa tanto para la adaptación a los grosores de hoja de puerta como también para la 
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compensación de montaje en caso de modificaciones de la posición final. Adicional o alternativamente a ello puede 
estar previsto también que el al menos un cuerpo de cerradura y/o el segundo cuerpo de cerradura puedan ser 
ajustados en posición ajustable a lo largo de la dirección de accionamiento de la cerradura y/o en posición ajustable 
a lo largo del plano de puerta. A través de ello puede realizarse un posicionamiento óptimo de la cerradura a lo largo 
del borde de la hoja. En realizaciones particularmente preferidas está previsto que la posición del al menos un 5 
cuerpo de cerradura y/o del segundo cuerpo de cerradura sean ajustables de forma continua. 

Realizaciones particularmente preferidas en cuanto a construcción, que tienen una cerradura con un extremo de 
cerradura libre en forma de horquilla, pueden prever de forma particularmente ventajosa que el al menos un cuerpo 
de cerradura y el segundo cuerpo de cerradura formen un cuerpo de cerradura compuesto, que tenga un extremo de 
cerradura libre en forma de horquilla. En un perfeccionamiento preferido, en estas realizaciones puede estar previsto 10 
que la anchura de hueco del extremo de cerradura en forma de horquilla sea ajustable, mediante el recurso de que 
la posición del al menos un cuerpo de cerradura y/o la posición del segundo cuerpo de cerradura sean regulables. 
Puede estar previsto aquí también que la posición del cuerpo de cerradura compuesto dentro y/o sobre el cuerpo de 
soporte sea ajustable de forma variable. 

En lo que se refiere a la capacidad de regulación de las realizaciones con cuerpo de cerradura compuesto, puede 15 
estar previsto que el cuerpo de cerradura compuesto pueda ser ajustado en posición ajustable perpendicularmente 
al plano de puerta, es decir al plano del marco de puerta fijo, y/o en posición ajustable a lo largo de la dirección de 
accionamiento de la cerradura y/o en posición ajustable a lo largo del plano de puerta. 

Puede estar previsto para ello ventajosamente que la posición del cuerpo de cerradura compuesto sea ajustable de 
forma continua. 20 

Una estructuración constructiva particularmente sencilla, al tiempo que se tiene una elevada funcionalidad y elevada 
variabilidad, se consigue cuando está previsto que el al menos un cuerpo de cerradura y/o el segundo cuerpo de 
cerradura estén conformados como cuerpos con sección transversal esencialmente en forma de L. Puede estar 
previsto para ello ventajosamente que el cuerpo en forma de L en sección transversal tenga un ala de fijación que se 
apoya sobre el cuerpo de soporte y un ala de cerradura que sobresale del cuerpo de soporte. 25 

En lo que se refiere a la regulación de posición variable, en estas realizaciones puede estar previsto que en el 
cuerpo de soporte esté conformado un agujero alargado y en el ala de fijación del cuerpo de cerradura esté 
conformado un agujero circular en sección transversal o un agujero alargado, y que esté prevista una unión por 
tornillo de apriete que atraviesa los agujeros. Alternativamente puede estar previsto que en el cuerpo de soporte esté 
conformado un agujero circular en sección transversal y en el ala de fijación del cuerpo de cerradura esté 30 
conformado un agujero alargado, y que esté prevista una unión por tornillo de apriete que atraviesa los agujeros. La 
unión por tornillo de apriete puede incluir un tornillo de apriete y una tuerca corredera en ranura con taladro roscado, 
en el que es atornillable el tornillo de apriete. En un perfeccionamiento preferido puede estar previsto que en el 
cuerpo de soporte y/o en el ala de fijación del cuerpo de cerradura esté conformada una guía para la recepción de la 
tuerca corredera en ranura. 35 

Son posibles realizaciones, en las que el segundo cuerpo de cerradura está conformado de una pieza con el cuerpo 
de soporte o el segundo cuerpo de cerradura está unido rígidamente al cuerpo de soporte. Alternativa o 
adicionalmente puede estar previsto que el al menos un cuerpo de cerradura esté conformado de una pieza con el 
segundo cuerpo de cerradura o que el al menos un cuerpo de cerradura esté unido rígidamente al segundo cuerpo 
de cerradura. 40 

Realizaciones particularmente preferidas prevén que en la cerradura esté soportado un sensor de hoja de puerta. El 
sensor de hoja de puerta, en particular en realizaciones que incluyen un extremo de cerradura en forma de horquilla, 
puede estar dispuesto entre las dos alas de cerradura del extremo de cerradura en forma de horquilla. 

El sensor de hoja de puerta puede estar soportado de forma móvil en la cerradura, preferentemente de forma 
axialmente desplazable. Son preferidas realizaciones en las cuales el sensor de hoja de puerta está soportado en el 45 
cuerpo de soporte. 

El sensor de hoja de puerta está unido preferentemente a un dispositivo eléctrico de control y/o vigilancia, y detecta 
si la hoja de puerta está en posición de cierre, preferentemente en posición de bloqueo según lo previsto. El sensor 
de hoja de puerta puede estar soportado preferentemente con carga por resorte, para ser apretado hacia dentro de 
la cerradura en caso de aplicación de fuerza sobre la hoja de puerta situada en posición de cierre, para provocar una 50 
señal correspondiente dirigida al dispositivo de control y/o vigilancia. 

En lo que se refiere al empleo del abrepuertas conforme a la invención, puede estar previsto que el abrepuertas esté 
conformado para el empleo en una puerta con una hoja batiente, mediante el recurso de que la cerradura incluya por 
su extremo libre un extremo en forma de horquilla, cuya anchura de hueco esté adaptada y/o sea adaptable a la 
anchura de la hoja de puerta batiente. Puede estar previsto también que el abrepuertas esté conformado para el 55 
empleo en una puerta con una hoja de vidrio, mediante el recurso de que la cerradura incluya por su extremo libre 
un extremo en forma de horquilla, cuya anchura de hueco esté adaptada y/o sea adaptable al grosor de la hoja de 
puerta de vidrio. Alternativamente, tras una adaptación correspondiente de la cerradura, partiendo de realizaciones 
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para hoja de puerta de vidrio u hoja de puerta batiente, la cerradura puede ser transformada en virtud de su 
construcción sencillamente de modo que el abrepuertas esté conformado para el empleo en una puerta con hoja de 
puerta rebajada, mediante el recurso de que la cerradura tenga un extremo libre, que incluya una superficie de tope 
para el rebajo de la hoja de puerta rebajada. Una transformación así de la cerradura es posible en particular en 
realizaciones que prevén que la cerradura incluya dos cuerpos de cerradura, que sean regulables en posición sobre 5 
el cuerpo de soporte y/o entre sí. Preferentemente, la capacidad de regulación de posición se lleva a la práctica 
mediante el recurso de que el cuerpo de cerradura o respectivamente los cuerpos de cerradura esté fijado o 
respectivamente estén fijados de forma separable al cuerpo de soporte. 

La invención es explicada ahora más detalladamente con ayuda de ejemplos de realización. Muestran 

la figura 1 una representación esquemática de una puerta con un marco de puerta, una hoja de 10 
puerta, dos bisagras de puerta y un abrepuertas conforme a la invención; 

la figura 2 un primer ejemplo de realización del abrepuertas conforme a la invención en una 
representación esquemática en corte en una primera posición; 

la figura 3 el abrepuertas de la figura 2 en una segunda posición; 

la figura 4 el abrepuertas de la figura 2 en una tercera posición; 15 

la figura 5 el abrepuertas de la figura 2 en una cuarta posición; 

la figura 6 el abrepuertas de la figura 2 en una quinta posición; 

la figura 7 el abrepuertas de la figura 2 en una sexta posición; 

la figura 8 el abrepuertas de la figura 2 en una séptima posición; 

la figura 9 un segundo ejemplo de realización del abrepuertas conforme a la invención en una 20 
representación esquemática en corte; 

la figura 10 una trampa, que forma la cerradura, del abrepuertas de la figura 2 en una vista 
esquemática en corte en una representación de detalle; 

la figura 11 la cerradura de la figura 10 en una representación en perspectiva en representación de 
detalle; 25 

la figura 12 la cerradura de la figura 11 en representación en despiece ordenado; 

las figuras 13a, 13b la cerradura del abrepuertas de la figura 2 en posición retraída de desbloqueo (figura 13a) 
y en posición extendida de bloqueo (figura 13b), respectivamente en representación en 
perspectiva; 

las figuras 14a, 14b, 14c una representación en vista desde arriba de la cerradura del abrepuertas de la figura 2 30 
para una posición de bloqueo ajustada de forma diferente (figura 14a, posición de bloqueo 
central, figura 14b, posición de bloque desplazada a la izquierda, figura 14c posición de 
bloqueo desplazada a la derecha); 

las figuras 15a, 15b, 15c representaciones en vista desde arriba de la cerradura en representación de detalle para 
una anchura de hueco, ajustada de forma diferente, de los cuerpos de cerradura para la 35 
adaptación a grosores diferentes de la hoja (figura 15a para el grosor de hoja más 
pequeño, figura 15b para el grosor de hoja medio, figura 15c para el grosor de hoja 
máximo); 

las figuras 16a, 16b la cerradura del abrepuertas en representaciones correspondientes a las figuras 13b, en 
que partiendo de la cerradura, representada en la figura 13b, para hojas de puerta 40 
batientes, mediante desmontaje de uno de los dos cuerpos de cerradura, la cerradura ha 
sido transformada a una cerradura para el empleo en puertas rebajadas (figura 16a para 
puertas rebajadas de apertura DIN derecha, figura 16b para puertas rebajadas de 
apertura DIN izquierda). 

La figura 1 muestra esquemáticamente una puerta 1 con una hoja de puerta 4 soportada de forma giratoria mediante 45 
dos pernios de puerta 3 en un marco de puerta 2. Los pernios de puerta 3 están dispuestos separadamente entre sí 
a lo largo de un eje de giro de puerta 5. Los pernios de puerta 3 están previstos en un lado vertical, representado a 
la izquierda en la figura 1, de la puerta 1. La hoja de puerta 4 es preferentemente una hoja oscilante de tope. 

Realizaciones de la puerta como puerta batiente, en las que la hoja de puerta 4 está conformada como hoja de 
puerta batiente, son sin embargo posibles en caso de una estructuración correspondiente de los pernios de puerta 3. 50 
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Es sin embargo esencial en el caso representado que la hoja de puerta esté conformada como hoja de vidrio. Se 
emplea un abrepuertas en la puerta que está conformado como un así denominado abrepuertas para hoja de vidrio. 

El abrepuertas está designado en la figura 1 con el número de referencia 6. Está montado en la zona del larguero 
horizontal superior del marco de puerta. Está realizado, como se ha dicho, especialmente como abrepuertas para 
hoja de vidrio. Para ello, tiene una trampa de abrepuertas especial, que está conformada como cerradura 11. La 5 
cerradura 11 es retraíble y extensible linealmente, en la posición de montaje representada del abrepuertas la 
cerradura 11 es retraíble y extensible linealmente en dirección vertical. La cerradura está conformada en el caso 
representado como perfil en U en un extremo libre, de modo que en la posición extendida, cuando la puerta está en 
posición de cierre, abraza la hoja de puerta 4 por su borde superior. 

La cerradura es accionable eléctricamente a través de un motor eléctrico 12 autobloqueante y es liberable 10 
eléctricamente a través de un electroimán 13. Estos componentes, cerradura 11, motor eléctrico 12 y electroimán 13, 
así como dispositivos de transmisión diversos, que actúan entre estos componentes, están soportados en un 
alojamiento de abrepuertas 14. La cerradura 11 está soportada de tal modo que con su extremo libre, el extremo de 
bloqueo, puede ser extendida hacia fuera del alojamiento de abrepuertas 14 a una posición de bloqueo y puede ser 
retraída hacia dentro del alojamiento de abrepuertas 14 a la posición de desbloqueo, en la que no está engranada 15 
con la hoja. 

Las figuras 2 a 8 muestran la estructura y el modo de funcionamiento del abrepuertas 6 en detalle. 

El alojamiento de abrepuertas 14 es un alojamiento alargado en forma de caja, en el que está dispuesto el motor 
eléctrico 12 de tal modo que su eje longitudinal está alineado con el eje longitudinal del alojamiento de abrepuertas 
14. El motor eléctrico 12 está soportado de forma longitudinalmente desplazable dentro del alojamiento de 20 
abrepuertas 14, en que puede adoptar una posición trasera y una delantera y puede ser fijado en la posición 
delantera. 

El motor eléctrico 12 incluye un árbol de salida lineal 12l. Puede tratarse de un motor lineal o de un motorreductor, 
en que el engranaje convierte al menos un movimiento de giro en un movimiento lineal. En la sección extrema libre 
del árbol de salida lineal 12l está dispuesto un elemento de conmutación 15, que coopera un flanco de conmutación 25 
11s así como con una curva de conmutación 11k, que están conformados en la cerradura 11. Entre el alojamiento 
del motor eléctrico 12 y un tope 14a fijo al alojamiento está dispuesto un resorte de reposición de motor 16, que en el 
ejemplo de realización representado está conformado como resorte de compresión helicoidal. 

En la figura 2, el motor eléctrico 12 se encuentra en la posición trasera, en que el árbol de salida lineal 12l está 
extendido y el elemento de conmutación 15 está apoyado con su sección extrema trasera contra el tope 14a. La 30 
cerradura 11 está retraída hacia dentro del alojamiento de abrepuertas 14 y se encuentra en la posición de 
desbloqueo. 

El electroimán 13 coopera con un ancla inclinable 17 en forma de L. El ancla inclinable 17 tiene en una de sus 
secciones extremas un cojinete de giro 17l, apoyado en el alojamiento de abrepuertas 14, y coopera por la otra 
sección extrema con un núcleo de bobina del electroimán 13, en que entre la otra sección extrema y el núcleo de 35 
bobina está dispuesto un resorte de reposición de ancla 18. El resorte de reposición de ancla 18 apoya la separación 
del ancla inclinable 17 respecto al núcleo de bobina, cuando el electroimán 13 no recibe corriente eléctrica. En la 
sección de vértice del ancla inclinable 17 en forma de L está conformada una curva de retención 17r, que coopera 
con un rebajo de retención 19a de una palanca de inmovilización 19, cuando el electroimán 13 no recibe corriente 
eléctrica. 40 

La palanca de inmovilización 19 es apretada por un resorte de reposición 20, apoyado en el alojamiento de 
abrepuertas 14, contra el ancla inclinable 17. En el ejemplo de realización representado, el resorte de reposición 20 
está conformado como un resorte de compresión helicoidal. La palanca de inmovilización 19 está conformada como 
palanca de dos brazos, que está soportada de forma giratoria en un cojinete de giro 19d apoyado en el alojamiento 
de abrepuertas 14. La sección extrema, apartada del ancla inclinable 17, de la palanca de inmovilización 19 está 45 
conformada como apéndice de retención 19r, que coopera con un rebajo de retención 12a conformado en el 
alojamiento de abrepuertas del motor eléctrico 12. 

La figura 3 muestra el abrepuertas 6 en una primera posición intermedia, en la que el árbol de salida lineal 12l del 
motor eléctrico 12 está retraído, con lo cual el motor eléctrico 12 está desplazado contra el tope 14a y el resorte de 
reposición de motor 16 está en tensión. El árbol de salida lineal 12l y el resorte de reposición de motor 16, como 50 
componentes ocultos, no están representados en la figura 3 por motivos de claridad. La cerradura 11 se encuentra 
en la posición de desbloqueo, como en la figura 2. 

La figura 4 muestra el abrepuertas 6 en una segunda posición intermedia, en la que el electroimán 13 recibe 
corriente eléctrica y el ancla inclinable 17, tras girar en el cojinete de giro 17l, se apoya contra el núcleo de bobina 
del electroimán 13. Como consecuencia del giro del ancla inclinable 17, la curva de retención 17r queda 55 
desengranada del rebajo de retención 19a de la palanca de inmovilización 19, y se apoya sobre una sección de 
apoyo, contigua al rebajo de retención 19a, de la palanca de inmovilización 19. La palanca de inmovilización 19 es 
hecha bascular en el cojinete de giro 19d hacia la pared interior del alojamiento de abrepuertas 14 contra la fuerza 
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elástica del resorte de reposición 20, y el apéndice de retención 19r engrana en el rebajo de retención 12a del motor 
eléctrico 12. A través de ello, el motor eléctrico 12 está fijado en su posición delantera. La cerradura 11 se 
encuentra, como en las figuras 2 y 3, en la posición de desbloqueo. 

La figura 5 muestra el abrepuertas 6 con la cerradura 11 parcialmente extendida. El árbol de salida lineal 12l del 
motor eléctrico 12 está ahora parcialmente extendido. Como el motor eléctrico 12 está fijado en su posición relativa 5 
al alojamiento de abrepuertas 14, un flanco de conmutación 15s del elemento de conmutación 15 se desliza sobre el 
flanco de conmutación 11s de la cerradura 11 y empuja la cerradura 11 hacia fuera del alojamiento de abrepuertas 
14. La cerradura 11 se encuentra entre la posición de desbloqueo y la posición de bloqueo. 

La figura 6 muestra el abrepuertas 6 con la cerradura 11 completamente extendida, la cual está ahora en la posición 
de bloqueo. El flanco de conmutación 11s de la cerradura 11 tiene una sección ascendente, que forma con el flanco 10 
de conmutación 15s, como se ha descrito previamente, una transmisión de empuje, así como una sección horizontal 
adyacente, que forma un tope para una sección inferior horizontal del flanco de conmutación 15s del elemento de 
conmutación 15. Como muestra la figura 6, a través de ello la cerradura 11 está fijada en la posición de bloqueo. 

La figura 7 corresponde a la figura 6 con la diferencia de que la cerradura 11 y el elemento de conmutación 15 están 
cortados en otro plano de corte, de modo que ahora es visible una curva de conmutación 11k conformada en la 15 
cerradura 11, cuya curva coopera con una espiga de guía 15f dispuesta en el elemento de conmutación 15. La curva 
de conmutación 11k tiene una sección horizontal, en la que se apoya la espiga de guía 15f, cuando la cerradura 11 
está en la posición de bloqueo. La sección horizontal tiene continuación, en dirección al motor eléctrico 12, en una 
sección descendente, a la que sigue como sección de pie una sección horizontal corta. La figura 9 muestra la curva 
de conmutación 11k en una representación a escala aumentada. 20 

La figura 8 muestra una posición del abrepuertas 6, en la que la cerradura 11 se desliza de vuelta hacia el 
alojamiento de abrepuertas 14, ya que el flujo de corriente eléctrica en el electroimán 13 acaba de ser desconectado. 
El ancla inclinable 17 ha caído y ha sido devuelta a la posición inicial, representada en la figura 2, por el resorte de 
reposición de ancla 18. El resorte de reposición de ancla 18 está dimensionado de tal modo que la fricción estática 
entre la curva de retención 17r en el ancla 17 y la sección de apoyo en la palanca de inmovilización 19 sea 25 
superada, de modo que la curva de retención 17r cae dentro del rebajo de retención 19a de la palanca de 
inmovilización 19 al bascular de vuelta el ancla 17. Como consecuencia de ello, la palanca de inmovilización 19 es 
hecha bascular por el resorte de reposición 20 de tal modo que el apéndice de retención 19r queda fuera de engrane 
con el rebajo de retención del motor eléctrico 12. El resorte de reposición de motor 16, dispuesto entre el motor 
eléctrico 12 y el tope 14a, presiona ahora el motor eléctrico 12 a la posición trasera representada en la figura 2, en 30 
que el elemento de conmutación 15 es movido en dirección al tope 14a. La espiga de guía 15f, descrita en la figura 
7, se desliza por la sección descendente de la curva de conmutación 11k, a través de lo cual la cerradura 11 es 
nuevamente retraída hacia dentro del alojamiento de abrepuertas 14. La curva de conmutación 11k está 
dimensionada de tal modo que el elemento de conmutación 15 queda fuera de engrane con la curva de conmutación 
11k antes de que la cerradura 11 haya sido retraída completamente hacia dentro del alojamiento de abrepuertas 14. 35 
La cerradura 11 es movida ahora exclusivamente por un resorte de reposición de cerradura 11r, que ha sido tensado 
al extenderse la cerradura 11. El resorte de reposición de cerradura 11r está conformado en el ejemplo de 
realización representado como un resorte de brazos, uno de cuyos brazos está apoyado en un muñón 11z de la 
cerradura 11 y el otro de cuyos brazos está apoyado en el alojamiento de abrepuertas 14. 

Como muestra la figura 11, el extremo de bloqueo de la cerradura 11 tiene una sección de recepción en forma de U 40 
para la hoja de puerta 4 formada por una placa de vidrio, en que para reducir la fricción en las alas de U están 
previstos rodillos. La fuerza elástica del resorte de reposición de cerradura 11r no es suficiente por sí sola para soltar 
la cerradura 11 respecto a la hoja de puerta 4, por lo que el resorte de reposición de motor 17, que actúa a través del 
elemento de conmutación 15 sobre la cerradura 11, aplica conjuntamente con el resorte de reposición de cerradura 
11r la elevada fuerza de reposición necesaria para soltar la cerradura. 45 

El abrepuertas 6 se caracteriza, de forma resumida, por la siguiente evolución de movimientos: 

Paso 1: El motor eléctrico 12 recibe corriente eléctrica durante un corto periodo de tiempo de tal modo que 
el árbol de salida lineal 12l es retraído, en que el árbol de salida 15 se apoya en el tope 14a y el 
resorte de reposición de motor 16 es tensado. El electroimán 13 no recibe corriente eléctrica. 

Paso 2:  El motor eléctrico 12 no recibe corriente eléctrica. 50 

 El electroimán 13 recibe corriente eléctrica de tal modo que el ancla inclinable 17 se apoya en el 
núcleo de bobina del electroimán 13 y el resorte de reposición de ancla 18 es tensado. El ancla 
inclinable 17 presiona la palanca de inmovilización 19 a la posición de inmovilización, en la que el 
apéndice de retención 19r de la palanca de inmovilización 19 engrana en el rebajo de retención 
12a del motor eléctrico. 55 

 El motor eléctrico 13 está fijado en su posición. 
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Paso 3: El motor eléctrico 12 recibe corriente eléctrica durante un corto periodo de tiempo de tal modo que 
el árbol de salida lineal 12l es extendido. El elemento de conmutación 15 mueve la cerradura 11 a 
la posición de bloqueo y la fija ahí. El resorte de reposición de cerradura 11r es tensado. 

 El electroimán 13 recibe corriente eléctrica. 

Paso 4: El electroimán 13 es separado del circuito de corriente eléctrica. El ancla inclinable 17 es devuelta 5 
a su posición inicial por el resorte de reposición de ancla 18, en que la palanca de inmovilización 
19 es hecha bascular de tal modo que el apéndice de retención 19r de la palanca de inmovilización 
19 queda fuera de engrane con el rebajo de retención 12a del motor eléctrico 12.  

 El motor eléctrico 12 no recibe corriente eléctrica y es llevado por el resorte de reposición de motor 
16 a su posición trasera, en que el elemento de conmutación 15 retira la cerradura 11 dejándola 10 
fuera de engrane con la hoja de puerta 4, y el resorte de reposición de cerradura 11r lleva la 
cerradura 11 a la posición de desbloqueo. 

El paso 4 aclara que el desbloqueo del abrepuertas 6 es posible sin empleo de energía auxiliar, de modo que el 
abrepuertas 6 puede ser empleado también como abrepuertas que libera la hoja de puerta 4 en caso de caída de la 
corriente eléctrica. 15 

El abrepuertas 6 de las figuras 2 a 8 está conformado como abrepuertas de corriente de reposo. La figura 9 muestra 
un abrepuertas 7, que a diferencia de ello está conformado como un abrepuertas de corriente de trabajo, en que la 
cerradura 11 del abrepuertas 7 está en la posición del abrepuertas 6 representada en la figura 6. 

El abrepuertas 7 de la figura 9 está conformado, desde el punto de vista de la estructura, como el abrepuertas 
descrito en las figuras 2 a 8, con la diferencia de que el motor eléctrico 12 autobloqueante no está conformado de 20 
forma longitudinalmente desplazable, sino que está fijado con un perno roscado en su posición en el alojamiento de 
abrepuertas 14. El motor eléctrico 12 está posicionado entonces de tal modo que se apoya con su superficie frontal, 
del lado de salida, en el tope 14a del alojamiento de abrepuertas 14. Es esencial que se eliminan los componentes 
previstos para la sujeción del motor eléctrico 12, consistentes en electroimán 13, ancla inclinable 17, resorte de 
reposición de ancla 18, palanca de inmovilización 19 y resorte de reposición 20. Igualmente se elimina el resorte de 25 
reposición de motor 16. 

El abrepuertas 7 se caracteriza por la siguiente evolución de movimientos: 

Paso 1:  El motor eléctrico 12 recibe corriente eléctrica de tensión continua durante un periodo corto de 
tiempo, de tal modo que el árbol de salida lineal 12l es extendido. El elemento de conmutación 15 
mueve la cerradura 11 a la posición de bloqueo y la fija ahí de forma conjunta con el autobloqueo 30 
del motor eléctrico 12. El resorte de reposición de cerradura 11r es tensado. 

Paso 2: El motor eléctrico 12 recibe corriente eléctrica de tensión continua de polaridad opuesta durante un 
periodo corto de tiempo, de tal modo que el árbol de salida lineal 12l es retraído, en que el 
elemento de conmutación 15 retira la cerradura 11 del engrane con la hoja de puerta 4 y el resorte 
de reposición de cerradura 11r lleva la cerradura 11 a la posición de desbloqueo. 35 

Es también posible modificar el abrepuertas 6 representado en las figuras 2 a 8 para el funcionamiento con corriente 
de trabajo, mediante el recurso de que el motor eléctrico 12, en la posición representada en la figura 3 o la figura 6, 
es fijado por ejemplo por atornillamiento de un tornillo de apriete y el electroimán 13 no recibe corriente eléctrica. En 
este caso sólo debería ser modificado adicionalmente el control eléctrico del abrepuertas. 

Las figuras siguientes a la figura 1 muestran ajustes y configuraciones diferentes de una cerradura 11, que está 40 
compuesta por un cuerpo de soporte 11t y dos cuerpos de cerradura 11k. La figura 12 muestra todos los 
componentes en representación en despiece ordenado. 

A partir de las figuras 14a, 14b y 14c puede reconocerse que la cerradura 11 es ajustable con conformación de 
diferentes posiciones de bloqueo. Este ajuste se produce por desplazamiento de los cuerpos de cerradura 11k sobre 
el cuerpo de soporte 11t. Son posibles posiciones intermedias arbitrarias en virtud de la capacidad de 45 
desplazamiento continua. 

A partir de las figuras 15a, 15b y 15c puede reconocerse que la cerradura 11 es ajustable con conformación de 
diferentes anchuras de hueco del extremo de cerradura en forma de horquilla para la adaptación a diferentes 
grosores de hoja de puerta. Esta capacidad de ajuste existe en virtud de la capacidad de desplazamiento mutua de 
los cuerpos de cerradura 11k sobre el cuerpo de soporte 11t. 50 

Las figuras 16a y 16b muestran la capacidad de transformación de la cerradura 11 por el posicionamiento variable 
del cuerpo de cerradura 11k por recolocación sobre el cuerpo de soporte 11t. 
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Lista de números de referencia 

1 Puerta 

2 Marco de puerta 

2b Chapa de marco 

3 Pernio de puerta 5 

4 Hoja de puerta 

5 Eje de giro de puerta 

6, 7 Abrepuertas 

11 Cerradura 

11k Curva de conmutación 10 

11r Resorte de reposición de cerradura 

11s Flanco de conmutación 

11z Muñón 

11t Cuerpo de soporte 

11k Primer cuerpo de cerradura 15 

11k Segundo cuerpo de cerradura 

11l Agujero alargado 

11n Tuerca corredera en ranura 

11g Agujero roscado 

11b Tornillo de apriete 20 

11s Sensor 

11f Resorte 

12 Motor eléctrico 

12a Rebajo de retención 

12l Árbol de salida lineal 25 

13 Electroimán 

14 Alojamiento de abrepuertas 

14a Tope 

15 Elemento de conmutación 

15f Espiga de guía 30 

15s Flanco de conmutación 

16 Resorte de reposición de motor 

17 Ancla inclinable 

17l Cojinete de giro 

17r Curva de retención 35 

18 Resorte de reposición de ancla 
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19 Palanca de inmovilización 

19a Rebajo de retención 

19d Cojinete de giro 

19r Apéndice de retención 

20 Resorte de reposición 5 
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REIVINDICACIONES 

1. Abrepuertas para una puerta con una hoja de puerta soportada de forma móvil dentro de o sobre un marco de 
puerta fijo, 
que comprende un bastidor de abrepuertas (14) con un motor eléctrico (12) soportado en él y con una cerradura 
accionada por el motor eléctrico (12) y dado el caso por un dispositivo de resorte (11r), la cual está soportada de 5 
forma desplazable a lo largo de una dirección de accionamiento de la cerradura en el bastidor de abrepuertas (14) 
entre una posición de bloqueo extendida hacia fuera del bastidor de abrepuertas (14) y una posición de desbloqueo 
retraída hacia dentro del bastidor de abrepuertas (14), 
caracterizado porque 
la cerradura (11) tiene un cuerpo de soporte (11t), sobre el que y/o dentro del que puede ser fijado en posición 10 
ajustable de forma variable al menos un cuerpo de cerradura (11k). 

2. Abrepuertas según la reivindicación 1, 
caracterizado porque 
sobre y/o dentro del cuerpo de soporte (11t) y/o sobre y/o dentro del al menos un cuerpo de cerradura (11k) puede 
ser fijado un segundo cuerpo de cerradura (11k). 15 

3. Abrepuertas según la reivindicación 2, 
caracterizado porque 
el segundo cuerpo de cerradura (11k) puede ser fijado en posición ajustable de forma variable. 
 
4. Abrepuertas según una de las reivindicaciones precedentes, 20 
caracterizado porque 
el al menos un cuerpo de cerradura (11k) y/o el segundo cuerpo de cerradura (11k) pueden ser ajustados en 
posición ajustable perpendicularmente al plano de puerta y/o en posición ajustable a lo largo de la dirección de 
accionamiento de la cerradura y/o en posición ajustable a lo largo del plano de puerta. 

5. Abrepuertas según una de las reivindicaciones precedentes, 25 
caracterizado porque 
el al menos un cuerpo de cerradura (11k) y el segundo cuerpo de cerradura (11k) forman un cuerpo de cerradura 
compuesto, que tiene un extremo de cerradura libre en forma de horquilla. 

6. Abrepuertas según la reivindicación 5, 
caracterizado porque 30 
la anchura de hueco del extremo de cerradura en forma de horquilla es ajustable mediante el recurso de que puede 
regularse la posición del al menos un cuerpo de cerradura (11k) y/o la posición del segundo cuerpo de cerradura 
(11k). 

7. Abrepuertas según la reivindicación 5 ó 6, 
caracterizado porque 35 
puede ser ajustada de forma variable la posición del cuerpo de cerradura (11k) compuesto dentro de y/o sobre el 
cuerpo de soporte (11t). 

8. Abrepuertas según la reivindicación 7, 
caracterizado porque 
el cuerpo de cerradura (11k) compuesto puede ser ajustado en posición ajustable perpendicularmente al plano de 40 
puerta y/o en posición ajustable a lo largo de la dirección de accionamiento de la cerradura y/o en posición ajustable 
a lo largo del plano de puerta. 

9. Abrepuertas según una de las reivindicaciones precedentes, 
caracterizado porque 
el al menos un cuerpo de cerradura (11k) y/o el segundo cuerpo de cerradura (11k) están conformados como 45 
cuerpos con sección transversal esencialmente en forma de L. 

10. Abrepuertas según la reivindicación 9, 
caracterizado porque 
el cuerpo (11k) en forma de L en sección transversal tiene un ala de fijación que se apoya sobre el cuerpo de 
soporte (11t) y un ala de cerradura que sobresale del cuerpo de soporte (11t). 50 

11. Abrepuertas según la reivindicación 10, 
caracterizado porque 
en el cuerpo de soporte (11t) está conformado un agujero alargado (11l) y en el ala de fijación del cuerpo de 
cerradura (11k) está conformado un agujero circular en sección transversal o un agujero alargado (11l) y está 
prevista una unión por tornillo de apriete (11b) que atraviesa los agujeros, o 55 
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en el cuerpo de soporte (11z) está conformado un agujero circular en sección transversal y en el ala de fijación del 
cuerpo de cerradura (11k) está conformado un agujero alargado y está prevista una unión por tornillo de apriete 
(11b) que atraviesa los agujeros. 
 
12. Abrepuertas según la reivindicación 11, 5 
caracterizado porque 
la unión por tornillo de apriete incluye un tornillo de apriete (11b) y una tuerca corredera en ranura (11n) con taladro 
roscado (11g), en el que es atornillable el tornillo de apriete (11b). 
 
13. Abrepuertas según la reivindicación 12, 10 
caracterizado porque 
en el cuerpo de soporte (11t) y/o en el ala de fijación del cuerpo de cerradura (11k) está conformada una guía para 
la recepción de la tuerca corredera en ranura (11n). 

14. Abrepuertas según una de las reivindicaciones precedentes, 
caracterizado porque 15 
el segundo cuerpo de cerradura (11k) está conformado de una pieza con el cuerpo de soporte (11t) o el segundo 
cuerpo de cerradura (11k) está unido rígidamente al cuerpo de soporte (11t). 

15. Abrepuertas según una de las reivindicaciones precedentes, 
caracterizado porque 
el al menos un cuerpo de cerradura (11k) está conformado de una pieza con el segundo cuerpo de cerradura (11k) o 20 
el al menos un cuerpo de cerradura (11k) está unido rígidamente al segundo cuerpo de cerradura (11k). 
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