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DESCRIPCION
Limpiador auténomo
CAMPO DE LA INVENCION
La presente invencion se refiere a un limpiador auténomo.
ANTECEDENTES DE LA INVENCION

A efectos de facilitar el trabajo relacionado con la limpieza por vacio de areas de pisos en diferentes tipos de
estructuras de edificios, desde hace tiempo existen en el mercado limpiadores por vacio autébnomos. Estos
limpiadores auténomos se desplazan automaticamente en diferentes direcciones sobre el piso para limpiar el area
del piso sin intervencion humana. El limpiador se desplaza de forma aleatoria o segun un patrén predeterminado
sobre el piso hasta que un sistema de navegacion detecta un obstaculo o el limpiador contacta con algun obstaculo
y gira. En consecuencia, el tamafio y el disefio del limpiador resultan factores importantes para asegurar que el
limpiador puede acceder a un area lo mas grande posible del piso, ya que un limpiador con una altura y una anchura
limitadas podra acceder a areas dispuestas debajo del mobiliario y alrededor del mismo o a esquinas angulosas mas
facilmente.

Los limpiadores auténomos tienen un cuerpo de limpiador que comprende los diferentes componentes del limpiador
y unas ruedas que soportan el cuerpo para hacer posible que el limpiador se mueva por la superficie del piso. En el
cuerpo de limpiador estan dispuestos unos motores eléctricos conjuntamente con al menos dos ruedas para
accionar el limpiador. Las particulas, tales como polvo, arena, etc., son recogidas de la superficie del piso mediante
un rodillo de cepillo y son conducidas a través de un paso adyacente al rodillo a un recipiente de polvo dispuesto en
el interior del cuerpo. A efectos de mejorar adicionalmente la limpieza final, el rodillo podria combinarse con un
ventilador accionado por un motor eléctrico para generar un flujo de aire a través del paso y absorber las particulas
al interior del paso y el recipiente de polvo.

Para hacer que el limpiador funcione tal como se pretende y asegurar una buena limpieza final, es necesario
disponer diversos componentes en el cuerpo de limpiador. No obstante, esto resulta contraproducente en lo que
respecta a las dimensiones exteriores reducidas del cuerpo de limpiador, que resultan deseables para hacer posible
el acceso del limpiador a un area lo mas grande posible de la superficie del piso. En consecuencia, el disefio de
cada uno de los componentes, asi como el disefio interior del limpiador, resultan muy importantes para asegurar la
funcién deseada de los diferentes componentes, el tamafio limitado deseado del cuerpo de limpiador y la posibilidad
de limpiar areas lo mas grandes posible sin requerir el vaciado frecuente del recipiente de polvo. Existen varios
limpiadores auténomos descritos en la técnica anterior. Un ejemplo de un limpiador se muestra en WO 2013/105431.
El limpiador descrito tiene un cuerpo de limpiador sustancialmente circular que comprende los diferentes
componentes del limpiador. Tal como puede observarse en las figuras, cierta cantidad de componentes distintos
estan montados en el interior del cuerpo de limpiador, lo que, en combinacién con el tamafio exterior pequefio
deseado del limpiador, hace que el espacio para los distintos componentes sea limitado. El espacio limitado en el
interior del cuerpo de limpiador constituye graves inconvenientes del limpiador descrito. Uno de ellos consiste en que
el recipiente de polvo tiene un volumen muy reducido. El volumen reducido hace que el recipiente deba vaciarse con
mayor frecuencia para asegurar la limpieza final deseada, lo que resulta muy negativo, ya que el recipiente debe
vaciarse manualmente. Ademas, la extraccion y el montaje del recipiente de polvo con respecto al cuerpo de
limpiador son complicados debido al disefio complejo del recipiente de polvo y las estructuras circundantes en el
cuerpo de limpiador.

EP 2050380 A2 describe un limpiador por vacio robético que tiene un recipiente de polvo dotado de un dispositivo de
prevencion de flujo de retorno para evitar el retorno del polvo. El recipiente de polvo consiste en una parte de
recogida para contener el polvo y una cubierta para abrir y cerrar la parte superior de la parte de recogida de polvo,
constituyendo también la cubierta superior una parte de la carcasa del cuerpo del limpiador por vacio.

EP 2316322 A2, que describe un limpiador de robot segin el preambulo de la reivindicaciéon 1, muestra un cuerpo
principal que tiene un orificio de succién en su superficie inferior, un par de unidades de rueda dispuestas en ambos
lados del cuerpo principal y configuradas para desplazar el cuerpo principal, una caja de polvo montada para
contactar con la superficie inferior del cuerpo principal y configurada para recoger el polvo absorbido a través del
orificio de succioén, un ventilador de succion configurado para establecer una presiéon de succiéon en un canal de
succion definido por el orificio de succion y una bateria dispuesta en un lado de la caja de polvo. El limpiador por
vacio tiene una forma generalmente circular y el rodillo de cepillo esta dispuesto en la parte posterior del limpiador
con respecto a la direcciéon de desplazamiento.

En consecuencia, existe la necesidad de un recipiente de polvo y de un disefio de limpiador autbnomo mejorados
que reduzcan los inconvenientes descritos anteriormente.

RESUMEN DE LA INVENCION

La presente invencion, definida en las reivindicaciones adjuntas, se refiere a un limpiador autbnomo que, al menos
2
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en cierta medida, satisface las necesidades definidas anteriormente.
El limpiador auténomo segun la invencién comprende:
un cuerpo de limpiador en el que esta definida una cavidad; y

un recipiente de polvo montado de forma amovible en la cavidad, comprendiendo dicho recipiente de polvo
una entrada de aire y residuos, una salida de aire para admitir un flujo de aire a través del recipiente de
polvo, comprendiendo dicho recipiente de polvo un compartimento de polvo para los residuos, en el que la
relacion entre el volumen del compartimento de polvo y el volumen del cuerpo de limpiador esta dentro del
intervalo de 0,1 a 0,2.

El volumen del compartimento de polvo esta definido como el volumen en el interior del recipiente de polvo que
puede ser utilizado para particulas, residuos y polvo, y el volumen del cuerpo de limpiador es el volumen en el
interior del cuerpo de limpiador con el volumen del recipiente de polvo incluido en el volumen del cuerpo de
limpiador.

El limpiador segun la invencion da a conocer un limpiador autdnomo eficaz que permite cubrir grandes areas de piso
sin que sea necesario vaciar el recipiente de polvo, ya que el volumen del recipiente de polvo con respecto al
volumen en el interior del cuerpo de limpiador es mas grande que en los limpiadores conocidos. El mayor volumen
del recipiente de polvo es el resultado de un trabajo extensivo para optimizar los distintos componentes dispuestos
en el cuerpo de limpiador y la configuracion interna y la disposicion de los diferentes componentes necesarios para
asegurar que el limpiador autbnomo funciona segun lo previsto.

En una realizacion del limpiador auténomo, el recipiente de polvo comprende ademas una pared de recipiente y un
filtro dispuesto en el recipiente de polvo, estando definido el compartimento de polvo en el interior del recipiente de
polvo por la pared de recipiente y el filtro. El filtro, conjuntamente con la pared de recipiente, definen el
compartimento de polvo, es decir, el compartimento de polvo que puede usarse para los residuos alojados en el
recipiente de polvo.

En una realizacion del limpiador auténomo, el cuerpo de limpiador esta rodeado por una carcasa y el volumen del
cuerpo de limpiador definido por la carcasa esta dentro del intervalo de 4 a 6 litros. La carcasa protege los diferentes
componentes dispuestos en el cuerpo de limpiador y el volumen especifico asegura la obtencion de un cuerpo de
limpiador con unas dimensiones exteriores limitadas que facilitan que el limpiador limpie areas que, de otro modo,
serian de dificil acceso.

En una realizacién del limpiador auténomo, el recipiente de polvo comprende una superficie dispuesta para constituir
una parte de la carcasa de limpiador a efectos de reducir el nUmero de componentes diferentes y/o elementos
estructurales diferentes en el interior del cuerpo de limpiador, haciendo posible de este modo aumentar el volumen
del recipiente de polvo en el interior del cuerpo de limpiador.

En una realizacion del limpiador autdnomo, la entrada esta dispuesta en un primer lado y la salida esta dispuesta en
un segundo lado del recipiente de polvo, dicho filiro esta dispuesto para extenderse a través de la totalidad del
recipiente de polvo entre la entrada y la salida y el volumen del compartimento de polvo en el lado de entrada del
filtro es al menos 0,6 litros. El disefio de recipiente definido con el filtro en el recipiente de polvo resulta favorable, ya
que el flujo de aire a través del recipiente de polvo se extendera a través del filtro. Ademas, esta realizacion hace
posible disponer un filtro con un area de filtro grande, de modo que el flujo de aire debe pasar a través del filtro.

En una realizacion del limpiador auténomo, el cuerpo de limpiador tiene un lado inferior previsto para su disposicion
hacia una superficie del piso y un lado superior en el que esta definida la cavidad, y un extremo anterior y un
extremo posterior.

En una realizacion del limpiador auténomo, un rodillo de cepillo alargado con un primer y un segundo extremos esta
dispuesto en un entrante en el lado inferior del cuerpo de limpiador, extendiéndose dicho rodillo de cepillo de forma
sustancialmente transversal con respecto a una direccion longitudinal del limpiador.

Una realizacion del limpiador auténomo también comprende un motor de rodillo de cepillo adaptado para hacer girar
el rodillo de cepillo, estando dispuesto el motor cerca del eje longitudinal detras del rodillo de cepillo y extendiéndose
un eje de accionamiento alargado desde el motor hacia un extremo del rodillo de cepillo donde esta dispuesta una
transmision de accionamiento. La posicion definida y el disefio del motor de rodillo de cepillo y el eje de
accionamiento hacen posible disponer el motor en una posiciéon en el interior del cuerpo de limpiador que hace
posible aumentar el volumen del recipiente de polvo, ya que el motor esta dispuesto frente al recipiente de polvo
cerca de la estructura inferior del cuerpo de limpiador.

Una realizacion del limpiador auténomo comprende dos unidades de accionamiento que comprenden cada una una
rueda y un motor que acciona la rueda, estando dispuestas dichas unidades de accionamiento detras del rodillo de
cepillo, de forma adyacente al primer y al segundo extremos del rodillo de cepillo, y estando dispuesto dicho motor
de cepillo entre la primera y la segunda unidades de accionamiento. El uso de dos unidades de accionamiento
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dispuestas de forma separada facilita su instalacién, ya que cada rueda tiene su pequefio motor eléctrico
correspondiente dispuesto en relacion directa con respecto a la rueda respectiva.

En una realizaciéon del limpiador auténomo, los motores de las unidades de accionamiento son motores eléctricos
alimentados por al menos dos baterias dispuestas de forma separada en el interior del cuerpo de limpiador. Los
motores eléctricos son pequerios, fiables y eficaces. Ademas, el uso de dos baterias reduce el tamafio general de
cada bateria, lo que facilita el montaje de las baterias en el interior del cuerpo de limpiador y asegura una
alimentacién fiable del limpiador, ya que cada bateria podra alimentar el limpiador individualmente durante un
periodo de tiempo.

En una realizacion del limpiador auténomo, las unidades de accionamiento comprenden ademas una suspension de
rueda que se extiende en una direccion hacia delante desde el eje de rueda. La suspension de rueda facilita que el
limpiador acceda a areas en las que la estructura del piso es irregular y hay obstaculos dispuestos en la superficie
del piso.

En una realizacion del limpiador auténomo, el cuerpo de limpiador tiene una forma sustancialmente triangular, con
un extremo anterior mas ancho que un extremo posterior. El rodillo de cepillo esta dispuesto en el extremo anterior y
el recipiente de polvo esta dispuesto en el centro del cuerpo de limpiador. La forma triangular mejora las
posibilidades de que el limpiador acceda a areas que, de otro modo, serian de dificil acceso.

Por supuesto, las diferentes realizaciones descritas anteriormente pueden combinarse y modificarse de diversas
maneras sin apartarse del alcance de la invencién, que se describira de forma mas detallada en la descripcion
detallada.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS
En las figuras adjuntas se muestra una realizacion del recipiente de polvo y un limpiador auténomo.
La figura 1 muestra una vista en perspectiva de un limpiador autbnomo.

La figura 2 muestra el limpiador auténomo en una vista en seccioén a través de la direccién longitudinal del
limpiador auténomo.

La figura 3 muestra una vista en perspectiva del recipiente de polvo.

La figura 4 muestra una vista en perspectiva del interior de un limpiador auténomo desde arriba.

La figura 5 muestra una vista en explosion de diferentes componentes del limpiador auténomo.
DESCRIPCION DETALLADA

En la figura 1 se muestra un limpiador autbnomo 10 en perspectiva. El limpiador tiene un cuerpo 11 de limpiador en
el que estan dispuestos todos los componentes del limpiador. El cuerpo de limpiador esta rodeado por una carcasa
12 de limpiador que encierra los diferentes componentes dispuestos en el interior del cuerpo de limpiador. La
carcasa 12 de limpiador esta disefiada para formar un espacio para los componentes necesarios encerrados en la
carcasa y para otorgar al limpiador un aspecto atractivo deseado. La forma y el color podrian modificarse de
diversas maneras diferentes.

El limpiador 10 mostrado tiene un extremo anterior 13 y un extremo posterior 14, y un eje longitudinal L que se
extiende a través del centro del cuerpo de limpiador. La carcasa 12 de limpiador tiene un lado frontal 15 que esta
ligeramente curvado, mientras que la anchura del limpiador se reduce hacia el extremo 14 posterior redondeado,
dando como resultado una forma sustancialmente triangular con las esquinas redondeadas. La forma del limpiador,
con las esquinas redondeadas, es importante para asegurar que el limpiador puede acceder a pasos o areas de piso
estrechos y girar en los mismos.

En el lado frontal 15 del limpiador 10 estan dispuestos unos medios 16 de conduccion del limpiador. Ademas, la
parte anterior de la carcasa 12 de limpiador esta conformada como una seccion frontal 17 separada
estructuralmente del resto de la carcasa de limpiador. La seccion frontal 17 esta disefiada como un paragolpes con
medios de deteccion que indican si el limpiador ha contactado con un obstaculo. Los medios 16 de navegacion y los
medios de deteccion estan conectados a una unidad de control dispuesta en el interior del cuerpo 11 de limpiador.
En la realizaciéon mostrada del limpiador, la unidad de control comprende una placa 80 de circuito impreso que se
extiende de forma sustancialmente horizontal en el extremo anterior del cuerpo de limpiador para procesar
informacion, controlar las maniobras del limpiador auténomo y las diferentes funciones del limpiador. La carcasa 12
también comprende un lado 18 superior sustancialmente plano.

En la figura 2 se muestra una vista en seccion a través del eje longitudinal L del limpiador 10 y en la figura 4 se ha
excluido una seccion de la carcasa para mostrar mas claramente el interior del limpiador autbnomo y los diferentes
componentes montados en el cuerpo de limpiador. La figura 5 muestra una vista en explosion del limpiador
auténomo. En el extremo anterior 13 del cuerpo de limpiador esta dispuesto un rodillo 19 de cepillo alargado en un
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entrante correspondiente en el lado inferior del limpiador auténomo. El rodillo 19 de cepillo tiene una seccién
sustancialmente circular y se extiende a través de sustancialmente la totalidad del extremo anterior del limpiador, de
forma perpendicular con respecto al eje longitudinal L, para cubrir el area de piso mas ancha posible cuando el
limpiador se desplaza sobre la superficie del piso. El rodillo de cepillo esta dotado de al menos un cepillo 20 y/o
nervadura elastica 21 que se extiende a lo largo del rodillo 22, de forma sustancialmente recta a lo largo del rodillo
de cepillo o helicoidalmente alrededor del rodillo de cepillo. El rodillo de cepillo en el extremo anterior del cuerpo de
limpiador esta disefiado para levantar y recoger particulas de la superficie del piso y transportarlas a través de un
paso 24 de polvo a un recipiente 25 de polvo dispuesto en el centro del cuerpo 11 de limpiador. Detras del rodillo 19
de cepillo esta dispuesto un motor 81 para hacer girar el rodillo de cepillo. EI motor esta dispuesto cerca del eje
longitudinal L, extendiéndose el eje 82 de accionamiento de forma sustancialmente paralela con respecto al rodillo
19 de cepillo. El eje 82 de accionamiento se extiende totalmente hasta uno de los extremos del rodillo de cepillo,
donde el eje de accionamiento, a través de una transmisién de accionamiento, hace girar el rodillo 19 de cepillo. El
motor esta dispuesto cerca de la estructura inferior 83 del espacio libre del limpiador en el interior del cuerpo de
limpiador, detras y encima del motor. Preferiblemente, el motor es un motor eléctrico alimentado por dos baterias 84
dispuestas cerca de la superficie interior de la carcasa 12 de limpieza, en la parte posterior del cuerpo de limpiador.
Dos baterias pequefias se montan mas facilmente en el interior del cuerpo de limpiador que una bateria mas grande,
y la posicién de las baterias en la parte posterior aumenta el espacio en el centro del cuerpo de limpiador para el
recipiente 25 de polvo.

Inmediatamente detras del rodillo 19 de cepillo y de forma adyacente a cada extremo del rodillo de cepillo esta
dispuesta una unidad 85 de accionamiento. Cada unidad 85 de accionamiento comprende una rueda 86 controlada y
alimentada individualmente para soportar el limpiador en la superficie del piso, un motor eléctrico 87 para la
transmision y la conduccion del limpiador y una suspension 88 de rueda para hacer posible que el limpiador se
desplace por estructuras de piso irregulares. Ademas, el limpiador esta soportado en la superficie del piso mediante
una tercera rueda posterior 89.

En el centro del cuerpo de limpiador, detras del rodillo de cepillo, el motor de rodillo de cepillo y las unidades de
accionamiento, esta presente la cavidad 90 para el recipiente de polvo. La cavidad esta abierta hacia la superficie
superior 18 de la carcasa de limpiador para facilitar el montaje y la extraccion del recipiente 45 de polvo con respecto
al cuerpo 11 de limpiador.

El limpiador autébnomo comprende ademas una unidad 91 de cepillo lateral dispuesta cerca de uno de los extremos
del rodillo de cepillo. La unidad de cepillo lateral comprende un cepillo lateral 92 que gira alrededor de un eje
sustancialmente vertical para barrer polvo y particulas hacia el rodillo 19 de cepillo y mejorar la limpieza en esquinas
angulosas o cercanas, por ejemplo, a una estructura de pared o al mobiliario. El cepillo lateral gira mediante un
pequefio motor eléctrico 93 dispuesto sobre el eje vertical.

El paso 24 de polvo esta dispuesto para dirigir el aire y los residuos del rodillo de cepillo al recipiente de polvo y tiene
una anchura correspondiente con la longitud del rodillo de cepillo y una abertura anterior 23 dispuesta de forma
adyacente al rodillo de cepillo, de modo que las particulas recogidas podrian entrar en la abertura 23 facilmente. El
paso 24 esta curvado ligeramente y finaliza en una abertura posterior 26 dispuesta en contacto con una abertura 27
de entrada correspondiente del recipiente 25 de polvo para conducir las particulas del rodillo de cepillo hacia atras,
hacia el recipiente 25 de polvo. El recipiente 25 se muestra por separado en la figura 3 y se describira de forma
detallada mas adelante en esta descripcion.

En el extremo posterior del limpiador 10 estan dispuestos un ventilador 50 y un motor eléctrico 51 para accionar el
ventilador, a efectos de crear un flujo de aire a través del limpiador 10. El aire es absorbido al interior de la abertura
anterior 23 del paso 24 de polvo y sigue desplazandose a través del paso 24 de polvo al recipiente 25 de polvo para
ayudar al rodillo de cepillo en la absorcion de polvo y particulas de la superficie del piso y del rodillo de cepillo,
conduciendo el polvo y las particulas al recipiente 25 de polvo. El aire sigue desplazandose a través de un
compartimento 32 de polvo a través de un filiro 30 dispuesto en el recipiente 25 de polvo sobre la abertura de
entrada para asegurar que el polvo y las particulas permanecen en el recipiente de polvo antes de que el aire siga
desplazandose hacia una abertura 28 de salida en el extremo posterior del recipiente 25 de polvo y salga del
limpiador a través de un paso 31 de salida en el extremo posterior 14 de la carcasa de limpiador. El flujo de aire a
través del limpiador 10 se indica en la figura 2 mediante varias flechas pequefias A.

El recipiente 25 de polvo comprende una pared 31 de recipiente conformada, por ejemplo, en material plastico. La
pared 31 de recipiente encierra un compartimento 32 de polvo para el polvo y las particulas recogidos en el centro
del recipiente 25 de polvo. El compartimento 32 de polvo esta definido por la pared 31 de recipiente de polvo
circundante y el filtro que se extiende en el interior del recipiente de polvo a través de la totalidad de la trayectoria de
la entrada a la salida para asegurar un area de filtro grande y que todo el aire pasa por el filtro. En la realizacion
mostrada del limpiador auténomo, el compartimento de polvo tiene un volumen dentro del intervalo de 0,6 a 0,8
litros. El recipiente 25 de polvo comprende un primer lado 33 dispuesto en el extremo anterior del recipiente y
disefiado para su disposicion de forma sustancialmente paralela con respecto al extremo posterior del paso 24 de
polvo y el rodillo de cepillo. En la realizacion mostrada, el primer lado 33 esta ligeramente inclinado para
corresponderse con el extremo posterior del paso de polvo. No obstante, son posibles modificaciones, siempre que
el extremo posterior del paso 24 de polvo y el primer lado 33 del recipiente 25 de polvo tengan unas formas
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correspondientes y puedan montarse conjuntamente. En el primer lado esta conformada la abertura 27 de entrada a
la camara 32 de polvo. La abertura 27 de entrada es alargada para obtener un area de entrada grande y facilitar el
flujo de aire, particulas y polvo al interior de la camara de polvo.

El recipiente 25 de polvo comprende ademas un segundo lado 34 dispuesto de forma opuesta con respecto al primer
lado 33 y dispuesto de forma sustancialmente paralela con respecto al primer lado. El segundo lado 34 esta
dispuesto en el extremo posterior del recipiente 25 de polvo y es sustancialmente plano y esta disefiado para su
disposicion sustancialmente transversal con respecto al eje longitudinal L del limpiador 10. La abertura 28 de salida
esta conformada en el segundo lado 34 del recipiente 25.

El primer y el segundo lados del recipiente estan conectados por unas superficies laterales 35 que se extienden
entre el primer y el segundo lados para encerrar la camara 32 de polvo y por una superficie 40 inferior
sustancialmente plana. Las superficies laterales 35 tienen una forma ligeramente curvada, aunque podrian
modificarse de diversas maneras, siempre que el recipiente de polvo pueda montarse en el espacio disponible en el
interior del cuerpo de limpiador.

El recipiente de polvo mostrado tiene una forma que se corresponde con la forma del cuerpo de limpiador, es decir,
un extremo anterior ancho y un extremo posterior mas estrecho, a efectos de obtener un volumen del recipiente de
polvo lo mas grande posible. Para facilitar la extraccion del polvo y las particulas recogidos en el recipiente de polvo,
el recipiente 25 de polvo esta dividido en unas secciones superior 36 e inferior 37. La seccién superior 37 funciona
como una tapa que se usa para abrir y cerrar el compartimento de polvo. Las secciones superior e inferior estan
conectadas de forma giratoria entre si, por ejemplo, mediante una o mas bisagras 38 dispuestas a lo largo de uno de
los lados correspondientes de las secciones superior e inferior. La seccién superior de la pared de recipiente
comprende una superficie 41 superior sustancialmente plana orientada hacia arriba y disefiada para constituir una
seccién de superficie superior exterior de la carcasa de limpiador cuando el recipiente de polvo estda montado de
forma correcta en el limpiador. El hecho de que el lado superior 41 del recipiente de polvo constituya una seccion de
la carcasa de limpiador ahorra espacio y simplifica la estructura del cuerpo de limpiador y la carcasa de limpiador,
haciendo posible aumentar el volumen del recipiente de polvo adicionalmente, lo que resulta muy favorable, ya que
el tiempo entre vaciados necesarios del recipiente de polvo aumenta.

La abertura 27 de entrada esta dispuesta en la seccion inferior 37, mientras que la abertura de salida esta dispuesta
en la seccion superior 36. El recipiente 25 de polvo comprende ademas medios 39 de fijacién amovible dispuestos
en la seccion superior y/o inferior para mantener las secciones superior e inferior en posicion cerrada. En la
realizacion mostrada, los medios 39 de fijacién estan configurados como un gancho elastico 42 dispuesto en la
seccion superior y disefiado para sujetar un entrante no mostrado en la seccion inferior, fijando de este modo las dos
secciones entre si. Los medios de fijacién son liberados presionando el gancho elastico 42 para separarse del
entrante. El gancho elastico es accesible a través de una abertura en el lado superior de la carcasa de limpiador.

En el interior del recipiente 25 de polvo esta dispuesto el filtro 30. El filtro 30 esta dispuesto en la seccién superior 36
del recipiente de polvo y esta disefiado para moverse conjuntamente con la seccion superior cuando el recipiente de
polvo se abre. El filtro divide el espacio en el interior del recipiente de polvo en un compartimento de polvo en un
lado del filtro y un compartimento de salida en el lado opuesto del filtro. El volumen del compartimento de polvo con
respecto al volumen general en el interior del recipiente de polvo deberia ser preferiblemente lo mas grande posible
para alargar el tiempo entre vaciados del recipiente de polvo. El filtro esta dispuesto ligeramente inclinado con
respecto a un plano horizontal en la seccion superior entre la abertura 27 de entrada y la abertura 28 de salida, de
modo que el flujo de aire debe pasar a través del filtro 30. El filtro 30 tiene una forma que se corresponde con la
forma del recipiente de polvo en la posicién prevista del filtro y se extiende a través de la totalidad de la seccién de la
camara de polvo para maximizar el area de filtro. El filtro podria estar hecho de cualquier material de filtro conocido,
blando o rigido, siempre que se obtengan las caracteristicas de filtro deseadas. No obstante, el material de filtro es
preferiblemente lavable y es posible reutilizarlo para reducir los residuos de material.

La disposicion de filtro mostrada comprende un bastidor 43 que rodea un area 44 de filtro de material de filtro. El
material de filtro del area de filiro debe ser sustituido o limpiado regularmente y podria retirarse del bastidor 43 sin
esfuerzo. El bastidor 43 esta disefiado para su montaje en el interior de la seccion superior del recipiente de polvo
durante el uso del limpiador. El filtro esta dispuesto entre la abertura de salida y un borde circundante 45 de la
seccion superior orientado hacia la seccion inferior. El bastidor de filtro esta fijado de forma moévil a la seccion
superior 36 del recipiente de polvo mediante al menos una bisagra a efectos de ser movil entre una posicion fija en
el interior de la seccion superior, es decir, la posicion de filtro prevista durante el uso del limpiador auténomo, y una
posicion abierta, en la que el espacio en el interior del filtro adyacente a la abertura de salida es accesible para
poder sustituir el material de filtro en el interior del bastidor o la totalidad del filtro, de forma alternativa, para limpiar el
filtro y el espacio en el interior de la seccidn superior cerrado normalmente por el filtro 30.

El recipiente 25 de polvo o el cuerpo del recipiente comprenden ademas medios para fijar el recipiente de polvo en el
limpiador auténomo, no mostrados en las figuras adjuntas. Los medios para fijar el recipiente de polvo estan
montados en la pared de recipiente, en la superficie exterior de la pared de recipiente y/o en el cuerpo de limpiador.
El recipiente de polvo se fija en la posicion correcta en el interior del cuerpo de limpiador mediante los medios de
fijacién, aunque podria ser liberado mediante un botdn 47 de liberacion accesible desde el exterior de la carcasa de
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limpiador. El botdn 47 de liberacion esta dispuesto en el lado superior de la carcasa de limpiador adyacente al primer
lado del recipiente en el extremo anterior del limpiador. El recipiente de polvo se libera presionando el botén de
liberacion.

EJEMPLO

Tal como se describe en el resumen de la invencion, el volumen del compartimento de polvo se define como el
volumen en el interior del recipiente de polvo para las particulas, los residuos y el polvo, y el volumen del cuerpo de
limpiador es el volumen en el interior del cuerpo de limpiador con el volumen del recipiente de polvo incluido en el
volumen del cuerpo de limpiador.

Se han determinado las siguientes cifras para el limpiador autbnomo mostrado en las figuras adjuntas:
Volumen cuerpo de limpiador 5,15 litros
Volumen compartimento de polvo 0,7 litros
Relacién = Volumen compartimento de polvo/Volumen cuerpo de limpiador = 0,7/5,15 = 0,136

No obstante, el volumen del compartimento de polvo, asi como el volumen del cuerpo de limpiador, cambiaran si el
disefio del limpiador auténomo se modifica, aunque, para asegurar el periodo de tiempo mas largo deseado entre los
vaciados necesarios del recipiente de polvo y el tamafio general limitado del limpiador auténomo, la relacion entre el
volumen del compartimento de polvo y el volumen del cuerpo de limpiador deberia estar dentro del intervalo de 0,1 a
0,2.

Ademas, el compartimento de polvo tiene preferiblemente un volumen que supera los 0,6 litros para asegurar el
periodo de tiempo mas largo deseado entre los vaciados necesarios del recipiente de polvo y, preferiblemente, el
volumen del cuerpo de limpiador no supera los 7 litros para mantener las dimensiones generales del cuerpo de
limpiador reducidas, lo que resulta esencial para hacer posible que el limpiador auténomo gire en pasos o areas de
piso estrechos y acceda a los mismos.

Las realizaciones descritas anteriormente podrian combinarse y modificarse de distintas maneras sin apartarse del
alcance de la invencion, definido en las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES
1. Limpiador auténomo (10), que comprende:

un cuerpo (11) de limpiador en el que esta definida una cavidad (90), teniendo el cuerpo (11) de limpiador un
extremo anterior (13) y un extremo posterior (14); y

un recipiente (25) de polvo montado de forma amovible en la cavidad (90), comprendiendo dicho recipiente (25)
de polvo una entrada (27) de aire y residuos dispuesta en una seccion inferior (37) del recipiente de polvo, una
salida (28) de aire dispuesta en una seccion superior (36) del recipiente de polvo para admitir un flujo de aire a
través del recipiente (25) de polvo, comprendiendo la seccion superior (36) una superficie superior (41)
sustancialmente plana orientada hacia arriba y que constituye una seccién (18) de superficie superior exterior
del cuerpo de limpiador cuando el recipiente de polvo estd montado de forma correcta en el interior del
limpiador, comprendiendo dicho recipiente (25) de polvo un compartimento de polvo para los residuos, estando
dispuesto un rodillo (19) de cepillo alargado en un entrante correspondiente en el lado inferior del cuerpo de
limpiador,

caracterizado por el hecho de que la relacion entre el volumen del compartimento (32) de polvo y el volumen
(11) del cuerpo de limpiador esta dentro del intervalo de 0,1 a 0,2 y el cuerpo (11) de limpiador tiene una forma
sustancialmente triangular, con el extremo anterior (13) mas ancho que el extremo posterior (14), y en el que el
rodillo (19) de cepillo esta dispuesto en el extremo anterior (13) y dicho recipiente de polvo esta dispuesto en el
centro del cuerpo (11) de limpiador.

2. Limpiador autbnomo (10) segun la reivindicacion 1, en el que el recipiente de polvo comprende ademas una pared
(31) de recipiente y un filtro (30) dispuesto en el recipiente (25) de polvo, en el que el compartimento (32) de polvo
en el interior del recipiente de polvo esta definido por la pared (31) de recipiente y el filtro (30).

3. Limpiador autébnomo (10) segun la reivindicacion 1 o 2, en el que el cuerpo (11) de limpiador esta rodeado por una
carcasa (12) y el volumen del cuerpo (11) de limpiador definido por la carcasa (12) esta dentro del intervalo de 4 a 7
litros.

4. Limpiador auténomo (10) segun la reivindicacion 2, en el que la entrada (27) esta dispuesta en un primer lado (33)
y la salida (28) esta dispuesta en un segundo lado (34) del recipiente (25) de polvo, estando dispuesto dicho filtro
(30) para extenderse a través de la totalidad del recipiente (25) de polvo entre la entrada (27) y la salida (28) y
siendo el volumen del compartimento (32) de polvo en el lado de entrada del filtro (30) al menos 0,6 litros.

5. Limpiador auténomo (10) segun la reivindicacion 1, en el que el rodillo de cepillo se extiende de forma
sustancialmente transversal con respecto a una direccion longitudinal (L) del limpiador.

6. Limpiador auténomo (10) segun la reivindicacion 5, que comprende ademas un motor (81) de rodillo de cepillo
adaptado para hacer girar el rodillo (19) de cepillo, estando dispuesto dicho motor (81) cerca del eje longitudinal (L)
detras del rodillo (19) de cepillo y extendiéndose un eje (82) de accionamiento alargado desde el motor (81) hacia un
extremo del rodillo (19) de cepillo donde esta dispuesta una transmision de accionamiento.

7. Limpiador auténomo (10) segun la reivindicacion 6, que comprende ademas dos unidades (85) de accionamiento
que comprenden cada una una rueda (86) y un motor (87) para accionar la rueda (86), estando dispuestas dichas
unidades (85) de accionamiento detras del rodillo (19) de cepillo, de forma adyacente al primer y al segundo
extremos del rodillo (19) de cepillo, y estando dispuesto dicho motor (81) de rodillo de cepillo entre la primera y la
segunda unidades (85) de accionamiento.

8. Limpiador autonomo (10) segun la reivindicacion 7, en el que los motores (87) de las unidades (85) de
accionamiento son motores eléctricos alimentados por al menos dos baterias (84) dispuestas de forma separada
entre si en el interior del cuerpo (11) de limpiador.

9. Limpiador autonomo (10) segun la reivindicacion 8, en el que cada unidad (85) de accionamiento comprende
ademas una suspension (88) de rueda que se extiende en una direccion hacia delante desde un eje de rueda.
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