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DESCRIPCION
Mecanismo corredizo-giratorio de un estante de un mueble o aparato doméstico, mueble y aparato doméstico

La invencion se refiere a un mecanismo corredizo-giratorio de un estante de un mueble o de un aparato doméstico
para sacar o levantar el estante de un cuerpo del mueble o un espacio Util del aparato doméstico segun el
preambulo de la reivindicacién 1. La invencién se refiere ademas a un mueble, asi como un aparato doméstico con
un mecanismo corredizo-giratorio.

Tales mecanismos corredizos-giratorios se utilizan en la construccion, principalmente para aumentar la comodidad
en muebles o aparatos domésticos, principalmente aparatos lavavajillas o aparatos para coccién. Un estante
incorporado a un mueble o un aparato doméstico asi puede moverse con ayuda de un mecanismo corredizo-
giratorio desde una posicién inferior sacando y girando a continuaciéon hacia arriba a una posicién en la cual un
usuario puede cargar o descargar confortablemente objetos depositados sobre o en el estante.

Un mecanismo corredizo-giratorio genérico es conocido por la publicacion WO 2014/03 3092 Al.
El mecanismo corredizo-giratorio alli descrito ha funcionado de manera satisfactoria en la practica.

Principalmente en caso de una gran carga en el estante, el problema es que, al fijjarse en el mecanismo corredizo
giratorio en la posicidon superior en la cual el estante se posiciona en la posiciéon levantada para una carga y
descarga comoda, este no siempre se fija de manera confiable.

De esto resulta el objetivo de la presente invencién que es proporcionar un mecanismo corredizo-giratorio en el cual
se mejore la fijacion del mecanismo corredizo-giratorio.

Este objetivo se logra mediante un mecanismo corredizo-giratorio de un estante de un mueble o de un aparato
domeéstico con las caracteristicas de la reivindicacion 1.

El mecanismo corredizo-giratorio segun la invenciéon presenta soportes en forma de un primer brazo definido
pivotante y un segundo brazo giratorio definido de modo giratorio de igual manera, en al menos una de las paredes
laterales del cuerpo o del espacio util, con un primer extremo en paralelo al plano de la pared lateral. En esto, ambos
brazos pivotes se encuentran dispuestos de modo espaciado en paralelo entre si.

En el segundo extremo respectivo de los brazos pivotes, se establece de modo pivotante un carril guia en paralelo al
plano de las paredes laterales de manera tal que el riel guia pueda girar desde una posicion inferior dentro del
cuerpo o del espacio Util a una posicién superior levantada, al menos parcialmente por fuera del cuerpo o del
espacio util. En un carril de deslizamiento que puede desplazarse linealmente en el carril guia se fija un estante.

Ademas, junto al mecanismo corredizo-giratorio se proporciona un mecanismo de fijacién dispuesto junto al carril
guia y a uno de los brazos pivotes y activado por un activador fijado en el carril de desplazamiento, el cual sirve para
impedir un movimiento pivotante del mecanismo corredizo-giratorio en una posicién levantada y en una posicion
descendida.

El mecanismo de fijacién presenta un puntal pivotable, sostenido elasticamente, con un perno que sobresale en
direccion del carril guia, el cual puede guiarse a lo largo de un elemento guia sujetado junto al carril guia desde la
posicion de fijacion que asegura la posicion extrema descendida al menos a la posicién de fijacion que asegura la
posicién extrema levantada.

El activador fijado junto al carril de desplazamiento presenta, ademas, una guia curvilinea con la cual el perno puede
guiarse al levantar y bajar el estante desde la posicion de fijacién que asegura la posicién extrema descendida a la
direccién de fijacién que asegura la posicion extrema levantada y de vuelta.

Con una guia curvilinea asi, proporcionada en el activador, de manera sencilla se hace posible asegurar la fijacion
del mecanismo de fijacién después de efectuar el giro del mecanismo corredizo-giratorio.

Las variantes de realizacion de la invencion son objeto de las reivindicaciones dependientes.
Segun una variante de realizacioén ventajosa, la guia curvilinea se configura de manera tal que el mecanismo de
fijacion es fijado de modo automatico por un movimiento giratorio a la posicion extrema levantada y puede

desbloquearse mediante un movimiento de insercion en contra de la direccién de extraccion.

De esta manera se asegura que puede efectuarse un desbloqueo solamente por medio de una insercion a propoésito
del estante y, con esto, del carril de desplazamiento.

Segun otra variante preferida de realizacion, la guia curvilinea se forma junto a un borde interior delimitado por un
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espacio hueco del activador, con una abertura de entrada a través de la cual puede guiarse el perno al espacio
hueco. La guia curvilinea se coloca en el interior del activador y, con esto, se protege de dafios desde el exterior.

Segun una variante preferida de realizacion, el elemento guia presenta ranuras respectivas de fijacion en las cuales
se inserta el perno en las respectivas posiciones de fijacion, en cuyo caso las ranuras de fijacion delimitan una pista
guia del elemento guia, a lo largo de la cual puede guiarse el perno desde una de las posiciones de fijacion a la
segunda de las posiciones de fijacion.

Para desbloquear el mecanismo corredizo-giratorio de la primera posicion de fijacion, en la zona de la abertura de
entrada se dispone un primer tope que se extiende en direccién del carril de desplazamiento, con el cual puede
moverse el perno desde una posiciéon que bloguea un movimiento giratorio de los brazos pivotes y de la segunda
ranura de fijacion al sacar el carril de desplazamiento fuera de una posicién de extraccion, y el perno puede guiarse
a lo largo del tope al espacio hueco en caso de un movimiento giratorio posterior de los brazos pivote.

El tope hace posible en este caso un desblogueo sencillo del mecanismo corredizo-giratorio desde la posicion de
fijacion descendida, de modo que el estante puede pivotar hacia arriba sélo en un estado extraido casi
completamente.

La guia curvilinea se configura segun otra variante preferida de realizacion de modo tal que el perno no se ajusta
durante el movimiento giratorio de los brazos pivotes a ninguno de los bordes interiores que limitan con el espacio
hueco del activador. La guia del perno se efectia aqui a lo largo de la pista guia del elemento guia.

En otra variante preferida de realizacién, el espacio hueco presenta, por el lado de extraccién del borde, una
pendiente que asciende desde la zona de entrada hacia un borde que pasa verticalmente, con la cual puede
moverse el perno desde una posicién que bloquea un movimiento giratorio de los brazos pivotes a la segunda ranura
de fijacion metiendo el carril de desplazamiento en contra de la direccién de extraccion.

De esta manera, metiendo a proposito por piezas el estante y, con este, el carril de desplazamiento, el perno puede
apretarse hacia arriba a lo largo de la pendiente ascendente y, por lo tanto, moverse hacia afuera de la segunda
ranura de fijacion, por lo cual puede desbloquearse de nuevo el movimiento giratorio del mecanismo corredizo-
giratorio y el estante puede pivotar hacia abajo.

Segun una variante alternativa de realizacién de la invencion, la guia curvilinea se configura de manera tal que el
mecanismo de fijacion puede desbloquearse mediante un movimiento de extraccion del carril de desplazamiento en
direccién de extraccion desde la posicion de fijaciéon. La guia curvilinea se forma preferiblemente en este caso como
una curva cardioide.

Segun otra variante ventajosa de realizacion, en un extremo delantero en la direccién de extraccion del carril guia se
configura un tope extremo para limitar la trayectoria de desplazamiento del riel de desplazamiento, con el fin de
impedir que los carriles de desplazamiento se arrastren muy lejos fuera de los carriles guia.

A continuacion, la invencién se explica mas detalladamente por medio de un ejemplo de realizacién mediante los
dibujos adjuntos.

Las figuras 1 y 2 muestran una vista en perspectiva de una variante de realizaciébn de un mecanismo
corredizo-giratorio segun la invencién en posicion completamente descendida, asi como una representacion
detallada de la zona designada con Il en la figura 1,

Las figuras 3 y 4 muestran una vista en perspectiva del mecanismo corredizo-giratorio de la figura 1 después
de efectuado el desplazamiento del carril de desplazamiento antes de levantar el mecanismo corredizo-
giratorio, asi como una representacion detallada de la zona designada con IV en la figura 3;

Las figuras 5 y 6 muestran representaciones en perspectiva del mecanismo corredizo-giratorio en una
posicion en la que se desbloquea el movimiento giratorio de los brazos pivotes, en cuyo caso la figura 6
muestra una representacion detallada del segmento designado con VI en la figura 5;

Las figuras 7 y 8 muestran representaciones en perspectiva, correspondientes a las figuras 5 y 6, del
mecanismo corredizo-giratorio durante un movimiento giratorio, y la figura 8 muestra una representacion
detallada del segmento designado con VIII en la figura 7;

Las figuras 9 y 10 muestran representaciones, correspondientes a las figuras 7 y 8, del mecanismo corredizo-
giratorio en un estado mas avanzado de la zona de giro brevemente antes de alcanzar la posiciéon extrema
levantada, y la figura 10 presenta una representacion detallada del segmento designado con X en la figura 9;
La figura 11 muestra una representacion, correspondiente a la figura 10, del mecanismo corredizo-giratorio,
aunque en el estado fijado en la segunda posicién de fijacion,

Las figuras 12 y 13 muestran vistas correspondientes a las figuras 9 y 10 del mecanismo corredizo-giratorio
durante el desbloqueo del mecanismo corredizo-giratorio de la posicién superior de fijacion, y la figura 13
muestra una representacion detallada del segmento designado con XllII en la figura 12,

La figura 14 muestra una vista en perspectiva de una variante alternativa de realizacion de un mecanismo
corredizo-giratorio segun la invencion el cual tiene un activador formado alternativamente en posicion
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completamente descendida, y

Las figuras 15a a g muestran representaciones en perspectiva del mecanismo corredizo-giratorio segun la
figura 14 en diferentes posiciones para la representacion del transcurso de un levantamiento y de un
descenso del mecanismo corredizo-giratorio.

En la siguiente descripcion de las figuras, los términos arriba, abajo, izquierda, derecho, adelante, atras, etc. se
refieren exclusivamente a la representacion y la posicién del mecanismo corredizo-giratorio, brazos pivotes, carriles
guia, carriles de desplazamiento, del activador y similares, que son ejemplares y son seleccionados en las figuras
respectivas. Estos términos no han de entenderse de una manera restrictiva, es decir que estas referencias pueden
cambiar mediante diferentes posiciones de trabajo 0 mediante la interpretacion simétrica especular o similares.

En las figuras 1-13 se muestra una variante de realizacion de un mecanismo corredizo-giratorio segun la invencion,
en la cual las posiciones ejemplares del mecanismo corredizo-giratorio son representadas en el transcurso de una
operacion de levantamiento y de una operacién subsiguiente de descenso.

Tal como se muestra a manera de ejemplo en la figura 1, el mecanismo corredizo-giratorio presenta dos brazos
pivotes 15, 16 que estan dispuestos de modo espaciado, en paralelo entre si.

Los brazos pivotes 15, 16 son fijados aqui con un primer extremo sobre una junta giratoria sobre un soporte de
pared lateral 14. El soporte de pared lateral 14 por su parte es montado preferentemente en una pared lateral de un
mueble o de un aparato doméstico, por ejemplo, una maquina lavavajillas. Por una pared lateral se entiende
igualmente la pared interna en caso de los aparatos domésticos.

También es concebible la sujecion de los primeros extremos de los brazos pivotes 15, 16 directamente a la pared
lateral del mueble o del aparato doméstico.

Los dos extremos, espaciados de los primeros extremos, de los brazos pivotes 15, 16 son fijados de modo que
puedan pivotar sobre un carril guia 22 de una guia extraccion.

La guia de extraccion presenta aqui, ademas de los carriles guia 22, al menos un carril de desplazamiento 1 que
puede desplazarse linealmente en el carril guia 22.

El carril de desplazamiento 1 se acopla preferiblemente sobre un rodamiento de bolas con el carril guia 22. Un tope
extremo 53 sobre el carril guia sirve aqui para delimitar la trayectoria de desplazamiento del carril desplazamiento 1
en el carril guia 22. El tope extremo 53 interactta con el rodamiento de bolas. También son concebibles otras formas
de topes extremos sobre diferentes piezas fijas o maéviles. Para prolongar el corrimiento, entre el carril guia 22 y el
carril de desplazamiento 1 puede estar dispuesto otro carril movil.

En el extremo delantero en la direccién de extraccién A del carril de desplazamiento se encuentra dispuesto
preferiblemente un tapén 2 el cual sirve para delimitar la trayectoria de desplazamiento del carril de desplazamiento
1 alos carriles guias 22 en contra de la direccion de extraccion.

Para fijar el estante 34 al mecanismo corredizo-giratorio, en el carrii de desplazamiento 1 se establecen
respectivamente un activador 6 y un dispositivo de fijacion 8 en los cuales puede fijarse el estante 34, principalmente
puede encajarse.

En la publicacion antes mencionada WO 2014/03 3092 Al se describen mas detalladamente los detalles sobre la
fijacion del estante 34 al activador 6 y el dispositivo de fijacion 8, cuyo contenido se incorpora a esta solicitud para
explicar los numerosos detalles del mecanismo corredizo-giratorio.

Tal como se desprende ademas de la figura 1, en el carril guia 22 se dispone una unidad de amortiguamiento 30 la
cual es activable con ayuda del activador 6 al insertar el estante 34 a su posicion extrema en el cuerpo del mueble o
en el espacio Util del aparato doméstico.

Ademas, aqui también es concebible la disposicion de un dispositivo de autocierre o un dispositivo combinado de
auto-insercion-amortiguamiento con el cual estante 34 se introducen preferiblemente a su posicién extremo en el
cuerpo del mueble o en el espacio util del aparato doméstico.

Ademas, el mecanismo corredizo-giratorio presenta un mecanismo de desbloqueo que se encuentra dispuesto en el
carril guia 22 y en uno de los brazos pivotes 15, 16 y puede accionarse mediante el activador 6 fijado en el carril de
desplazamiento 1.

El mecanismo de fijacién impide un movimiento giratorio del mecanismo corredizo-giratorio en una posicion extrema
levantada y en una posicién extrema descendida del mecanismo corredizo-giratorio.

El mecanismo de fijacién consiste en este caso preferentemente en un puntal 18 sostenido de modo que pueda girar
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y sea elastico en uno de los brazos pivotes 15, 16 y en el cual se proporciona un perno 19 que sobresale en
direccién del carril guia 22.

El puntal 18 se sostiene en este caso preferiblemente sobre un perno giratorio 21 de modo que pueda girar en el
brazo pivote 15. Para la fijacion elastica sirve un elemento elastico 20 que se apoya por un lado en el puntal 18 y por
el otro lado en el brazo pivote 15.

El perno 19 se encuentran este caso en conexion operativa con un elemento de guia 17. Este elemento de guia 17,
mostrado a manera de ejemplo en la figura 6, se compone esencialmente de un elemento con forma de placa, con
un borde configurado como una pista guia 28, la cual esta delimitada por dos ranuras de fijacion 23, 24.

Las posiciones de fijacion del mecanismo de fijacién son aquellas posiciones en las cuales el perno 19 expuesto en
el portal 18 sostenido de modo elastico se inserta en una de las dos ranuras de fijacion 23, 24.

La posicion inferior de fijacion se representa en las figuras 1y 2.

Para guiar el perno 19, el primer brazo pivote 15 presenta ademas un extremo 25 que se extiende
perpendicularmente al eje longitudinal del primer brazo pivote 15 con una ranura guia 26, a través de la cual se
extiende el perno 19.

Tal como se muestra en las figuras 3 y 4, el activador 6 presenta un primer tope 7 con el cual el perno 19 puede
moverse desde una posicidon que bloquea un movimiento giratorio de los brazos pivotes 15, 16 a la primera ranura
de fijacion 23 al correr el carril de desplazamiento 1 en una direccién A de corrida hacia fuera.

La posicion mostrada en las figuras 5 y 6 del carril de desplazamiento 1 y del activador 6 asi como del perno 19
mostrado en la figura 6 muestra la posicién de desbloqueo del mecanismo de fijacién en la cual se hace posible un
giro de los brazos pivotes 15, 16.

Una posicién parcialmente levantada del mecanismo corredizo-giratorio se representa en las figuras 7 y 8. En esta
posicion, el carril de desplazamiento 1 se desplaza completamente desde el carril guia 22 hacia adelante.

Tal como puede reconocerse en la figura 8, durante la operacion de levantar seguia el perno 19 desde el tope 7 x 1
zona de entrada 39 de un espacio hueco 36 dentro del activador 6 a lo largo de una pista de guia 28 del elemento de
guia 17. Tal como puede reconocerse hien ademas en la figura 8, el perno 19 no es apretado durante el movimiento
de giro de los brazos pivotes 15, 16 a ninguno de los bordes interiores 37, 38 que delimitan el espacio hueco 36 del
activador 6.

El puntal 18 sostenido de modo elastico en el primer brazo pivote 15 es desviado colocando encima el perno 19
sobre la pista de guia 28 desde su posicién de reposo frente al primer brazo pivote 15 en contra de una fuerza
elastica.

En las figuras 9 a 11 se muestra la posicion del mecanismo corredizo-giratorio en la cual los brazos pivotes 15, 16
han alcanzado su posicién extrema superior.

La figura 10 muestra aqui el perno 19 inmediatamente por encima de la segunda ranura de fijacién 24 que se provee
de un tope 33 elevado, preferiblemente en su lado apartado de la pista de guia 28, sobre el cual choca el perno 19.

Por medio de la fuerza elastica del puntal 18 se arrastra o se aprieta el perno 19 en esta posicion hacia abajo a la
segunda ranura de fijacion 24. En esta posicion de fijacién superior, mostrado en la figura 11, no es posible un
movimiento de giro de los brazos pivotes 15, 16 de modo que en esta posicion el estante 34 ha alcanzado de
manera segura suposicion superior o de descarga.

Si después de efectuadas la carga o descarga el estante 34 debe ingresar de vuelta al cuerpo del mueble o el
espacio util del aparato casero, el estante 34 y, con este, el carril de desplazamiento 1, tal como se representa en las
figuras 12 y 13 tienen que correrse primero un poco en contra de la direccion de extraccion A sobre el cuerpo del
mueble o sobre el espacio (til del aparato doméstico.

En tal caso, el activador 6 se aprieta contra el perno 19 en el borde del espacio hueco 36 del lado de corrimiento con
un borde interno 37 que asciende de modo inclinado hacia un borde interno 35 que pasa en direccion vertical y
levanta de esta manera el perno 19 durante el movimiento adicional del activador 6 en contra de la direccién de
extraccion A afuera de la segunda ranura de fijacion 24.

De esta manera se desbloquea nuevamente el movimiento giratorio de los brazos pivotes 15, 16 de modo que el
estante 34, y con este el mecanismo corredizo-giratorio, pueden ir hacia abajo nuevamente en lo sucesivo, hasta
que el perno 19 se introduzca nuevamente en la primera ranura inferior de fijacién 23 y el estante 34 pueda entrar,
conjuntamente con el carril de desplazamiento 1, de nuevo completamente al cuerpo del mueble o al espacio util del
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aparato doméstico.

En una variante alternativa de realizacién, mostrada en las figuras 14 y 15a a 15g, la guia curvilinea se configura de
manera tal que el mecanismo de fijacién puede desbloguearse mediante un movimiento de corrimiento del carril de
desplazamiento 1 en direccién de corrimiento A desde la posicién de fijacion que asegura la posicién extrema
levantada.

En esta variante de realizacion, el activador 6, tal como se muestra en la figura 14, esta provisto preferiblemente con
una guia curvilinea configurada como una curva cardioide 40. Inmediatamente por debajo de la curva cardioide 40,
tal como se ha descrito antes, el primer tope 7 se configura en el activador 6, con el cual el perno 19 puede moverse
desde una posicién de bloqueo de movimiento de giro de los brazos pivotes 15, 16 en la primera ranura de fijacién
23 durante el corrimiento del carril de desplazamiento 1 hacia fuera en direccién de extraccion A.

La posicion de desbloqueo del perno 19 se representa en la figura 15a en la cual el estante 34 se muestra todavia
en la posicion inferior descendida, pero ya extraido del cuerpo (no mostrado) del mueble o del espacio util del
aparato doméstico en direccion de extraccién A.

Durante el giro subsiguiente hacia arriba de los brazos pivotes 15, 16, el perno 19, tal como puede reconocerse en la
figura 15b, entra en una zona delantera de la curva cardioide 40, contemplada en direccion de extraccion A. Al girar
adicionalmente los brazos pivotes 15, 16 a la posiciéon horizontal en la cual el estante 34 alcanzado su posicién
levantada maxima, el perno 19 pasa la primera curva de la curva cardioide 40 y es apretado por medio del puntal 18,
sostenido de modo elastico en el primer brazo pivote 15, a la posicién de fijacion en la segunda ranura de fijacion 24
y, por lo tanto, también a un descenso central 41 de la curva cardioide 40. Con esto se asegura el estante 34 en la
posicion levantada frente a un giro del mecanismo corredizo-giratorio.

Para girar de vuelta a su posicidn descendida después de efectuar la carga y descarga del estante 34, el estante 34
se mueve conjuntamente con el carril de desplazamiento 1 y el activador 6 en una corta distancia en direccion de
extraccién A.

En esto, el perno 19 se aprieta hacia fuera por medio de la pieza ascendente en direccion de extraccion A de la
curva cardioide 40 desde la segunda ranura de fijacion 24. El perno 19 se mueve en este caso en la curvatura
posterior de la curva cardioide 40 considerada en direccién de extraccion A, tal como se muestra en la figura 15f.

Durante el giro hacia abajo gente del estante 34 a la posicion inferior, tal como se muestra en la figura 15g, el perno
19 alcanza luego finalmente devuelta la posicion inferior de la curva cardioide 40. Al insertarse a continuacion el
estante 34 y con este el activador 6 en contra de la direccion de extraccion A, el perno de fijacion 19 se inserta luego
en la primera ranura de fijacion 23, de modo que el estante 34 se asegura frente a un giro hacia arriba.

Para apoyar el movimiento de levantamiento y de descenso del estante 34, se prefiere proveer preferiblemente en al
menos una de las paredes laterales o en el soporte de la pared lateral 14 una ayuda de levantamiento y/o de
descenso 31, con la cual se apoya el movimiento de giro de los brazos pivotes 15, 16.

La ayuda de levantamiento y/o de descenso 31 se configura en este caso preferiblemente como un muelle tensor
gque se sujeta en los pernos 27 respectivos por un lado en el soporte de la pared lateral o la pared lateral, por otro
lado, en el segundo brazo pivote 16.

Para impedir un movimiento giratorio de los brazos pivotes 15.16 que salga por la posicion extrema superior de los
brazos pivotes 15, 16, se prevé preferiblemente un tope 32 en el soporte de la pared lateral, el cual, al alcanzarse la
posicion extrema superior del segundo brazo pivote 16, choque con este.

Listado de numeros de referencia
1 carril de desplazamiento
2 tap6n

6 activador

7 tope

8 dispositivo de fijacion

14 soporte de pared lateral
15 brazo pivote

16 brazo pivote

17 elemento de guia

18 puntal

19 perno

20 elemento eléastico

21 perno giratorio

22 carril de guia

23 ranura de fijacion
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24 ranura de fijacion

25 extremo

26 ranura de guia

27 perno

28 pista de guia

30 unidad de amortiguacion
31 ayuda de levantamiento o de descenso
32 tope

33 tope en

34 estante

35 borde interior

36 espacio hueco

37 borde interior

38 borde interior

39 zona de entrada

40 curva cardioide

41 descenso

53 tope extremo

A direccion de extraccién
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REIVINDICACIONES

1. Mecanismo corredizo-giratorio de un estante (34) de un mueble o aparato doméstico para extraer y levantar el
estante (34) desde un cuerpo del mueble o desde un espacio Util del aparato doméstico, principalmente una
magquina lavavajillas, que presenta

- un brazo pivote (15) establecido de modo giratorio en al menos una de las paredes laterales del cuerpo o
del espacio Gtil con un primer extremo en paralelo al plano de las paredes laterales,

- un segundo brazo pivote (16) establecido de modo giratorio en al menos una de las paredes laterales del
cuerpo o del espacio Util con un primer extremo en paralelo al plano de las paredes laterales,

- en cuyo caso los brazos pivotes (15, 16) se disponen espaciados en paralelo entre si,

-y en los segundos extremos respectivos de los brazos pivotes (15, 16) se fija de modo giratorio un carril guia
(22) en paralelo al plano de las paredes laterales de manera tal que el carril de guia (22) puede girar desde
una posicion inferior dentro del cuerpo o del espacio Util a una posicion superior levantada, al menos
parcialmente por fuera del cuerpo o del espacio (util,

- al menos un carril de desplazamiento (1) que puede desplazarse en el riel guia (22) es fijado sobre el
estante (34),

- y el mecanismo corredizo-giratorio presenta un mecanismo de fijacién dispuesto en el carril guia (22) y
sobre uno de los brazos pivotes (15, 16) y activable mediante un activador (6) fijado en el carril de
desplazamiento (1) para impedir un movimiento giratorio del mecanismo corredizo-giratorio en una posicion
extrema levantada y una posicion extrema descendida,

- y el mecanismo de fijacion presenta un puntal (18) sostenido de modo giratorio y elastico en el primer brazo
pivote (15, 16) con un perno (19) que sobresale en direccién del carril guia (22), el cual puede dirigirse a lo
largo de un elemento guia (17) sujetado en el carril guia (22) desde la posicion de fijacién que asegura la
posicion extrema descendida al menos a la posicién extrema levantada,

- el activador (6) fijado sobre el carril de desplazamiento (1) presenta una guia curvilinea con la cual, al
levantarse y al bajarse el estante (34), el perno (19) puede dirigirse desde la posicidn de fijacion que asegura
la posicion extrema descendida a la posicion de fijacion que asegura la posicion extrema levantada y de
vuelta

caracterizado por que

-la guia curvilinea se configura de manera tal que el mecanismo de fijacion puede desbloquearse mediante
un movimiento de insercion en contra de la direccion de extraccion (A).

2. Mecanismo corredizo-giratorio segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el elemento de guia (17)
presenta ranuras de fijacion (23, 24) respectivas en las cuales el perno (19) se aprieta en las posiciones respectivas
de fijacion, y las ranuras de fijacion (23, 24) delimitan una pista de guia (28) del elemento de guia (17), a lo largo de
las cuales el perno (19) puede dirigirse desde una de las posiciones de fijacion a la segunda de las posiciones de
fijacion.

3. Mecanismo corredizo-giratorio segun la reivindicacion 1 6 2, caracterizado por que la guia curvilinea se configura
de manera tal que el mecanismo de fijacion se fija automaticamente mediante un movimiento giratorio a la posicion
extrema levantada.

4. Mecanismo corredizo-giratorio seguin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la guia
curvilinea se configura en los bordes interiores (37, 38) que delimitan un espacio hueco (36) del activador (6), con
una zona de entrada (39), a través de la cual el perno (19) puede dirigirse en el espacio hueco.

5. Mecanismo corredizo-giratorio segun la reivindicacion 4, caracterizado por que en la zona de la zona de entrada
(39) se dispone un primer tope (7) que se extiende hacia abajo en direccion del carril de desplazamiento (1), con el
cual el perno (19) puede moverse desde una posicion de bloqueo de un movimiento giratorio de los brazos pivotes
(15, 16) en la primera ranura de fijacién (23) al correr hacia fuera el carril de desplazamiento (1) en una direccion de
extraccion (A), y el perno (19) puede dirigirse a lo largo del tope (7) al espacio hueco (36) durante un movimiento
giratorio subsiguiente de los brazos pivotes (15, 16).

6. Mecanismo corredizo-giratorio segun una de las reivindicaciones 4 a 5, caracterizado por que el perno (19) no se
aprieta a ninguno de los bordes interiores (37, 38) que delimitan el espacio hueco (36) del activador (6) durante el
movimiento giratorio de los brazos pivotes (15, 16).

7. Mecanismo corredizo-giratorio segun una de las reivindicaciones 4 a 6, caracterizado por que el espacio hueco
(36) presenta un borde interno (37) que asciende de modo inclinado desde la zona de entrada (39) hacia un borde
interno (35) que corre verticalmente en un borde del lado de extraccién; con dicho borde interno el perno (19) puede
moverse hacia fuera desde una posiciéon que bloguea un movimiento giratorio de los brazos pivotes (15, 16) en la
segunda ranura de fijacion (24) insertando el carril de desplazamiento (1) en contra de la direccién de extraccion (A).
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8. Mecanismo corredizo-giratorio segun el preambulo de la reivindicacion 1, caracterizado por que la guia
curvilinea se configura como una curva cardioide (40) de manera tal que el mecanismo de fijacion puede
desbloquearse mediante un movimiento de extraccion del carril de desplazamiento (1) en direccion de extraccion (A)
desde la posicion de fijacion que asegura la posicion extrema levantada.

9. Mecanismo corredizo-giratorio segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que en un
extremo delantero del carril guia (22) en direccidn de extraccién (A) se forma un tope extremo (53) para delimitar la
trayectoria de desplazamiento del carril de desplazamiento (1).

10. Mueble con un cuerpo de mueble y al menos un estante fijado en el cuerpo del mueble con un mecanismo
corredizo-giratorio, con el cual el estante puede extraerse y levantarse del cuerpo del mueble, caracterizado por
gue el mecanismo corredizo-giratorio se configura seguin una o varias de las anteriores reivindicaciones.

11. Aparato doméstico, principalmente una maquina lavavajillas o aparato para la cocina con al menos un estante
(34) fijado en los lados internos de un espacio util, principalmente el espacio de lavado o el espacio de coccion, con
un mecanismo corredizo-giratorio, con el cual el estante (34) puede extraerse y levantarse del espacio dtil,
caracterizado por que el mecanismo corredizo-giratorio se configura segln una o varias de las reivindicaciones 1-9
anteriores.



ES 2671041 T3

bl

10



20
18

17

19

ES 2671041 T3

26

15 [ g
/
= 16
Ba- ! 22
—l /
1 '3 .

11



ES 2671041 T3

12



ES 2671041 T3

& (
N —— {8
26 i — %
17 e
== ] /

13



ES 2671041 T3

¢t

14



ES 2671041 T3

18

15



ES 2671041 T3

16



ES 2671041 T3

Fig. 8

17



ES 2671041 T3

18



ES 2671041 T3

19



ES 2671041 T3

20



ES 2671041 T3

Q
9l
£ f © \_u
6 fe—— O ] = \_m_
Elmlm - @ |.|.|.mw 4
X_\ﬂ = < O /éﬁ& N :
z a7 % B
L D
o T TR A N,
9 H \ /)
U 6l

21



ES 2671041 T3

22



ES 2671041 T3

23



ES 2671041 T3

40 34
15
1;1 18 L ﬂ/
[ @;‘30 = !! =
Jo o :—i s
: ) \16 1
Fig. 15e
34
/
i
J g
.\ ==}
1

14
] o wld
: @ ., 18
16 }40

24




	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

