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DESCRIPCIÓN 
 

Sistema y procedimiento para monitorizar una fuente de alimentación en paralelo de estación base 
 
Sector técnico 5 
 
La presente invención se refiere al sector técnico de la comunicación, y en particular, a un sistema y un 
procedimiento para monitorizar fuentes de alimentación en paralelo de estación base. 
 
Técnica anterior 10 
 
La fuente de alimentación aplicada a una estación base de comunicación generalmente se divide, dependiendo de 
los diferentes ámbitos de aplicación y capacidades del sistema, en tipos que incluyen fuente de alimentación de 
sistema a gran escala con múltiples bastidores, fuente de alimentación de estación base con un solo bastidor, fuente 
de alimentación incorporada y fuente de alimentación mural. La fuente de alimentación de sistema a gran escala con 15 
múltiples bastidores generalmente tiene una capacidad por encima de 1000 A y está compuesta por una serie de 
paneles de distribución de corriente alterna, bastidores de rectificador y paneles de distribución de corriente continua 
en paralelo, por lo que tiene un volumen muy grande y generalmente requiere al menos tres armarios (un armario 
estándar tiene dos estándares de 600 mm y 800 mm) para contener todo el sistema de fuente de alimentación. Por 
tanto, la fuente de alimentación de sistema a gran escala de múltiples bastidores se aplica principalmente en 20 
circunstancias de fuente de alimentación central tales como una sala de máquinas central. La fuente de alimentación 
incorporada y la fuente de alimentación mural generalmente tienen una capacidad por debajo de 200 A y tienen un 
volumen relativamente pequeño, y por tanto se aplican habitualmente en un equipo auxiliar de estación base 
pequeño. La capacidad de la fuente de alimentación de estación base de un solo bastidor está generalmente entre 
100 A y 800 A, y solo ocupa un armario estándar, por lo que se aplica lo más ampliamente en diversos ámbitos 25 
debido a su capacidad moderada y a una tasa de ocupación de espacio económica. 
 
Con el rápido desarrollo de 3G y los diversos tipos de servicios de valor añadido de telecomunicación, aumentan los 
requisitos de diversos dispositivos de telecomunicación proporcionados por los operadores de telecomunicación en 
cuanto a la capacidad, el rendimiento y la eficiencia económica de la fuente de alimentación de estación base, y 30 
muchos operadores esperan que la fuente de alimentación de estación base pueda ocupar un espacio lo más 
pequeño posible, proporcionando al mismo tiempo una capacidad suficiente. Por tanto, muchos técnicos diseñaron 
una fuente de alimentación en paralelo de estación base que puede implementar una configuración flexible según 
sea necesario utilizando las ventajas de la capacidad moderada y el pequeño volumen de la fuente de alimentación 
de estación base de un solo bastidor. Por ejemplo, cuando la capacidad deseada de la fuente de alimentación está 35 
dentro de 800 A, sólo es necesario configurar una fuente de alimentación de estación base de un solo bastidor de 
800 A; cuando el tráfico se eleva por encima de 800 A y por debajo de 1600 A, es bastante fácil instalar en paralelo 
otra fuente de alimentación de estación base de un solo bastidor para conseguir el fin de ahorrar costes de inversión 
iniciales y ahorrar espacio. 
 40 
Sin embargo, actualmente la mayoría de los sistemas con un solo bastidor adoptan tecnología de rectificador no 
inteligente y sigue existiendo una barrera tecnológica antes de conseguir el control en paralelo de fuentes de 
alimentación de estación base. En la práctica, una dificultad técnica crucial es el problema de la distribución de las 
líneas. Cuando se monitoriza una serie de fuentes de alimentación de estación base dispuestas en paralelo a través 
de una unidad de monitorización, un gran número de líneas de señal de rectificador convergen todas en la unidad de 45 
monitorización, haciendo por tanto difícil realizar la distribución de las líneas. Un rectificador de cada bastidor 
necesita al menos seis líneas de señal para conectar con la unidad de monitorización, y cuando un bastidor estándar 
está configurado con dieciséis rectificadores, se requieren 96 líneas de señal, y si se instala otro bastidor en 
paralelo, se requieren 192 líneas de señal. Si el operador quiere instalar cinco armarios en paralelo, se conectan a 
continuación 480 líneas de señal a la unidad de monitorización, y esto conllevará una dificultad inimaginable para la 50 
distribución de las líneas, la capacidad de observación y control y el mantenimiento y la detección del conector y la 
unidad de monitorización. 
 
Un sistema existente para monitorizar fuentes de alimentación en paralelo de estación base comprende una unidad 
de monitorización primaria y una serie de unidades de monitorización secundarias, todos los bastidores están 55 
conectados directamente en paralelo y cada bastidor está configurado con una unidad de monitorización secundaria, 
y cada unidad de monitorización secundaria es responsable solamente de monitorizar todos los rectificadores del 
presente bastidor; la unidad de monitorización primaria y las unidades de monitorización secundarias están 
conectadas entre sí mediante un bus, por ejemplo una red de área de controlador (CAN, ) y RS485, y la unidad de 
monitorización primaria obtiene la información de los rectificadores en cada bastidor a partir de cada unidad de 60 
monitorización secundaria para monitorizar la totalidad de las fuentes de alimentación en paralelo de estación base. 
Sin embargo, este tipo de sistema de monitorización necesita añadir una unidad de monitorización secundaria en 
cada bastidor y por tanto el coste es muy alto; además, puesto que cada unidad de monitorización secundaria tiene 
que configurarse con una interfaz de bus, también hay problemas de conmutación primaria-secundaria y 
actualización de software, por lo que la estabilidad es relativamente baja. 65 
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Otro sistema existente para monitorizar fuentes de alimentación en paralelo de estación base adopta un esquema de 
monitorización distribuido, y cada bastidor está configurado con una MCU (unidad de microcontrolador) adicional y 
un concentrador controlado por software, en el que el concentrador se usa como una unidad de monitorización 
simplificada para detectar y controlar todos los rectificadores del presente bastidor, y está conectado con una unidad 
de monitorización a través de un bus, por ejemplo CAN y RS485, y desempeña una función de transmisión. El 5 
principio de trabajo de este tipo de sistema de monitorización es: una vez que el concentrador detecta la información 
de rectificador del bastidor, comunica la información a la unidad de monitorización a través de una interfaz en serie, 
y mientras recibe la orden de la unidad de monitorización para controlar cada rectificador. Este tipo de procedimiento 
de monitorización todavía tiene ciertos defectos, por ejemplo, el concentrador necesita el soporte de MCU y 
software, no solo los costes son altos, sino que también problemas tales como la actualización de software, la 10 
compatibilidad de los protocolos de comunicación y la comprobación de los protocolos de comunicación producirán 
cierta influencia sobre la estabilidad del sistema de monitorización. 
 
El documento US 20040076438 A1 da a conocer placas de comunicación óptica que tienen módulos ópticos en la 
misma, y suministran alimentación del sistema a las placas de comunicación óptica montadas; una línea de control 15 
remota que suministra una señal de control de suministro de alimentación a las placas de comunicación óptica que 
reciben alimentación de sistema al estar montadas en los bastidores, y que suministran selectivamente el sistema 
alimentado en los módulos ópticos según la señal de control de suministro de alimentación suministrada a través de 
la línea de control remota; y un controlador remoto que impide que se suministre la alimentación del sistema a los 
módulos ópticos cuando las placas de comunicación óptica están montadas en los bastidores mientras que la 20 
alimentación de sistema son módulos ópticos correspondientes a través de la línea remota en módulos cuando la 
alimentación de sistema es estable a un nivel predeterminado aplicándose a los módulos ópticos que sean dañados 
por la alimentación de sistema cuando las placas de comunicación óptica están montadas en el sistema de 
comunicación óptica. 
 25 
Características de la invención 
 
El problema técnico a resolver en la presente invención es dar a conocer un sistema y un procedimiento para 
monitorizar fuentes de alimentación en paralelo de estación base, que son de coste bajo y que pueden mejorar la 
estabilidad del sistema. 30 
 
El esquema técnico adoptado por la presente invención para resolver este problema técnico es el siguiente: 
 
Se da a conocer un sistema para monitorizar fuentes de alimentación en paralelo de estación base, que comprende 
una unidad de monitorización y al menos un bastidor, en el que cada bastidor incluye un concentrador y al menos un 35 
rectificador; la unidad de monitorización se usa para transmitir una señal de control al concentrador a través de un 
grupo de líneas de señal de control; el concentrador se usa para recibir la señal de control y activar un bastidor y un 
rectificador correspondientes según la señal de control. 
 
El concentrador se usa adicionalmente para controlar el rectificador activado, o recoger una señal de rectificador del 40 
rectificador activado y enviar a continuación la señal de rectificador a la unidad de monitorización a través de un 
grupo de líneas de señal de rectificador. 
 
La unidad de monitorización comprende un módulo de control de activación de bastidor y un módulo de control de 
activación de rectificador, el concentrador está constituido por circuitos de hardware y comprende un módulo de 45 
conmutación de canal, el módulo de conmutación de canal interactúa con al menos un rectificador en un presente 
bastidor donde está ubicado a través de una línea de señal, la señal de control comprende una señal de activación 
de bastidor y una señal de activación de rectificador, el grupo de líneas de señal de control comprende una línea de 
señal de activación de bastidor y una línea de señal de activación de rectificador; el módulo de control de activación 
de bastidor se usa para emitir la señal de activación de bastidor y enviar la señal de activación de bastidor al módulo 50 
de conmutación de canal a través de la línea de señal de activación de bastidor; el módulo de control de activación 
de rectificador se usa para emitir la señal de activación de rectificador y enviar la señal de activación de rectificador 
al módulo de conmutación de canal a través de la línea de señal de activación de rectificador; el módulo de 
conmutación de canal se usa para recibir la señal de activación de bastidor y la señal de activación de rectificador, 
seleccionar un rectificador correspondiente según la señal de activación de bastidor y la señal de activación de 55 
rectificador y recoger a continuación una señal de rectificador del rectificador correspondiente y enviar la señal de 
rectificador a la unidad de monitorización a través del grupo de líneas de señal de rectificador. 
 
El concentrador comprende además un módulo de activación de bastidor, que se usa para recibir la señal de 
activación de bastidor, y evaluar la señal de activación de bastidor, y si el bastidor está activado, emitir una señal de 60 
éxito de activación de bastidor al módulo de conmutación de canal; de manera correspondiente, el módulo de 
conmutación de canal se usa para seleccionar un rectificador correspondiente según la señal de éxito de activación 
de bastidor y la señal de activación de rectificador. 
 
El módulo de activación de bastidor comprende además un comparador, que está preconfigurado con una dirección 65 
de activación de placa correspondiente al presente bastidor; el comparador se usa para comparar la señal de 
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activación de bastidor con la dirección de activación de placa, y emitir la señal de éxito de activación de bastidor al 
módulo de conmutación de canal cuando la señal de activación de bastidor es conforme con la dirección de 
activación de placa. 
 
El concentrador comprende además un contador, y la señal de activación de rectificador es una señal de cadencia; 5 
el contador se usa para recibir la señal de cadencia, generar una señal de dirección de rectificador según la señal de 
cadencia y emitir a continuación la señal de dirección de rectificador al módulo de conmutación de canal; de manera 
correspondiente, el módulo de conmutación de canal se usa adicionalmente para seleccionar un rectificador 
correspondiente según la señal de activación de bastidor y la señal de dirección de rectificador. 
 10 
El concentrador comprende además un módulo de activación de bastidor, que se usa para recibir la señal de 
activación de bastidor y evaluar la señal de activación de bastidor, si el bastidor no está activado, emitir una señal de 
fallo de activación de bastidor al contador; de manera correspondiente, el contador se pone a cero además 
automáticamente según la señal de fallo de activación de bastidor. 
 15 
La unidad de monitorización comprende además un módulo de control de conexión/desconexión, y el concentrador 
comprende además un elemento de retención de direccionamiento, que interactúa con al menos un rectificador en el 
presente bastidor, la señal de control comprende además una señal de control de conexión/desconexión, y el grupo 
de líneas de señal de control comprende además una línea de señal de control de conexión/desconexión; el módulo 
de control de conexión/desconexión se usa para emitir la señal de control de conexión/desconexión, y enviar la señal 20 
de control de conexión/desconexión al elemento de retención de direccionamiento a través de la línea de señal de 
control de conexión/desconexión; el elemento de retención de direccionamiento se usa para recibir la señal de 
control de conexión/desconexión, la señal de activación de bastidor y la señal de activación de rectificador, y 
seleccionar un rectificador correspondiente según la señal de activación de bastidor y la señal de activación de 
rectificador y enviar a continuación la señal de control de conexión/desconexión al rectificador correspondiente. 25 
 
La unidad de monitorización comprende además un módulo de control de regulación de tensión, el concentrador 
comprende además un controlador, que interactúa con al menos un rectificador del presente bastidor, la señal de 
control comprende además una señal de regulación de tensión, y el grupo de líneas de señal de control comprende 
además una línea de señal de regulación de tensión; el módulo de control de regulación de tensión se usa para 30 
emitir la señal de regulación de tensión, y enviar la señal de regulación de tensión al controlador a través de la línea 
de señal de regulación de tensión; el controlador se usa para recibir la señal de regulación de tensión y enviar la 
señal de regulación de tensión, por lo menos, a un rectificador en el presente bastidor. 
 
La unidad de monitorización comprende además un módulo de control de fuente de alimentación, el concentrador 35 
comprende además un módulo de fuente de alimentación, la señal de control comprende además una señal de 
fuente de alimentación y/o una señal de puesta a tierra, y el grupo de líneas de señal de control comprende además 
una línea de señal de fuente de alimentación y/o una línea de señal de puesta a tierra; el módulo de control de 
fuente de alimentación se usa para proporcionar la señal de fuente de alimentación para el módulo de fuente de 
alimentación a través de la línea de señal de fuente de alimentación, y/o proporcionar la señal de puesta a tierra 40 
para el módulo de fuente de alimentación a través de la línea de señal de puesta a tierra. 
 
Un procedimiento para monitorizar fuentes de alimentación en paralelo de estación base, en el que, una unidad de 
monitorización monitoriza rectificadores por lo menos en un bastidor, y el procedimiento comprende las etapas 
siguientes: la unidad de monitorización transmite una señal de control a un concentrador en el bastidor a través de 45 
un grupo de líneas de señal de control; el concentrador recibe la señal de control y activa el bastidor y rectificador 
correspondientes según la señal de control. 
 
El procedimiento comprende además: el concentrador controla el rectificador activado, o recoge una señal de 
rectificador del rectificador activado y envía a continuación la señal de rectificador a la unidad de monitorización a 50 
través de un grupo de líneas de señal de rectificador. 
 
La señal de control comprende una señal de activación de bastidor y una señal de activación de rectificador, el grupo 
de líneas de señal de control comprende una línea de señal de activación de bastidor y una línea de señal de 
activación de rectificador, y de manera correspondiente, el procedimiento comprende además: 55 
 
la unidad de monitorización envía la señal de activación de bastidor al concentrador a través de la línea de señal de 
activación de bastidor, y envía la señal de activación de rectificador al concentrador a través de la línea de señal de 
activación de rectificador; 
 60 
tras seleccionar un rectificador correspondiente según la señal de activación de bastidor y la señal de activación de 
rectificador recibidas, el concentrador recoge una señal de rectificador del rectificador correspondiente y envía la 
señal de rectificador a la unidad de monitorización a través del grupo de líneas de señal de rectificador. 
 
La etapa del concentrador que selecciona un rectificador correspondiente según la señal de activación de bastidor y 65 
la señal de activación de rectificador recibidas, consiste específicamente en que: 
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el concentrador compara la señal de activación de bastidor recibida con una dirección de activación de placa 
preestablecida en el concentrador, y selecciona el rectificador correspondiente según la señal de activación de 
rectificador cuando la señal de activación de bastidor es conforme con la dirección de activación de placa. 
 5 
La señal de activación de rectificador es una señal de cadencia, y la etapa del concentrador que selecciona un 
rectificador correspondiente según la señal de activación de bastidor y la señal de activación de rectificador 
recibidas, consiste específicamente en que: 
 
el concentrador genera una señal de dirección de rectificador según la señal de cadencia recibida, y selecciona el 10 
rectificador correspondiente según la señal de activación de bastidor y la señal de dirección de rectificador. 
 
La señal de control comprende además una señal de control de conexión/desconexión, y el grupo de líneas de señal 
de control comprende además una línea de señal de control de conexión/desconexión, y de manera 
correspondiente, el procedimiento comprende además que: 15 
 
la unidad de monitorización envía la señal de control de conexión/desconexión al concentrador a través de la línea 
de señal de control de conexión/desconexión; 
 
tras seleccionar un rectificador correspondiente según la señal de activación de bastidor y la señal de activación de 20 
rectificador recibidas, el concentrador envía la señal de control de conexión/desconexión al rectificador 
correspondiente. 
 
La señal de control comprende además una señal de regulación de tensión, el grupo de líneas de señal de control 
comprende además una línea de señal de regulación de tensión, y de manera correspondiente, el procedimiento 25 
comprende además que: 
 
la unidad de monitorización envía la señal de regulación de tensión al concentrador a través de la línea de señal de 
regulación de tensión;  
 30 
el concentrador envía la señal de regulación de tensión ,por lo menos, a un rectificador del bastidor donde está 
ubicado. 
 
La señal de control comprende además una señal de fuente de alimentación y/o una señal de puesta a tierra, el 
grupo de líneas de señal de control comprende además una línea de señal de fuente de alimentación y/o una línea 35 
de señal de puesta a tierra, y de manera correspondiente, el procedimiento comprende además que: 
 
la unidad de monitorización proporciona la señal de fuente de alimentación para el concentrador a través de la línea 
de señal de fuente de alimentación, y/o proporciona la señal de puesta a tierra para el concentrador a través de la 
línea de señal de puesta a tierra. 40 
 
El efecto beneficioso de la presente invención es que en la presente invención, se permite que el concentrador y la 
unidad de monitorización interactúen mediante la señal de control y señal de rectificador a través de una red de bus 
compuesta por un grupo de líneas de señal de control y un grupo de líneas de señal de rectificador, y todas las 
líneas de señal de rectificador en el presente bastidor convergen en el concentrador para conseguir la interacción de 45 
señales entre el concentrador y cada rectificador. El sistema de monitorización tiene menos líneas para transmitir 
señales de bus, por lo que se forma una conexión de líneas no complicada entre múltiples armarios. 
 
Una vez que la unidad de monitorización inicia una instrucción de monitorización para el concentrador, el 
concentrador que está diseñado completamente con hardware, interactúa directamente con el rectificador a través 50 
de la línea de señal sin el soporte del software o control de MCU, por tanto, el coste es bajo y no es necesario 
considerar los problemas que incluyen actualización de software y compatibilidad de protocolos de comunicación, 
mejorando por tanto significativamente la estabilidad del sistema de monitorización. 
 
En una realización preferida, el concentrador selecciona un bastidor por medio de un comparador, y selecciona un 55 
rectificador por medio de un contador, por lo que el número de líneas se reduce adicionalmente. El contador también 
puede ponerse a cero automáticamente según la señal de fallo de activación de bastidor, lo que facilita el recuento 
correcto en la siguiente ocasión. 
 
Para reducir el coste de la fuente de alimentación del concentrador, la unidad de monitorización también puede 60 
suministrar alimentación al concentrador de manera remota a través de un bus. 
 
Breve descripción de los dibujos 
 
La figura 1 es un diagrama de arquitectura de red de la primera realización específica del sistema para monitorizar 65 
fuentes de alimentación en paralelo de estación base según la presente invención; 
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la figura 2 es un diagrama de arquitectura de red de la segunda realización específica del sistema para monitorizar 
fuentes de alimentación en paralelo de estación base según la presente invención; 
 
la figura 3 ilustra una realización específica de la unidad de monitorización en el sistema para monitorizar fuentes de 5 
alimentación en paralelo de estación base según la presente invención; 
 
la figura 4 ilustra una realización específica del concentrador en el sistema para monitorizar fuentes de alimentación 
en paralelo de estación base según la presente invención; 
 10 
la figura 5 ilustra la primera realización específica del procedimiento para monitorizar fuentes de alimentación en 
paralelo de estación base según la presente invención; 
 
la figura 6 ilustra la segunda realización específica del procedimiento para monitorizar fuentes de alimentación en 
paralelo de estación base según la presente invención. 15 
 
Realizaciones preferidas de la invención 
 
A continuación se describirá adicionalmente en detalle el esquema técnico de la presente invención, haciendo 
referencia a los dibujos y ejemplos específicos. 20 
 
En el sistema y el procedimiento para monitorizar fuentes de alimentación en paralelo de estación base según la 
presente invención, cada bastidor está configurado con un concentrador diseñado completamente con hardware, y 
una unidad de monitorización interactúa de hecho con múltiples rectificadores en cada bastidor con una señal de 
control y una señal de rectificador por medio de una red de bus. La unidad de monitorización envía una señal de 25 
control tal como una señal de regulación de tensión (PWM, modulación por ancho de pulso) y una señal de control 
de conexión/desconexión (SW) al concentrador a través de un grupo de líneas de señal de control, y a continuación 
el concentrador envía la señal de rectificador tal como la señal de en posición EXT, la señal de alarma ALM y la 
señal de corriente CUR del rectificador a la unidad de monitorización a través de un grupo de líneas de señal de 
rectificador, por lo que se transmiten diferentes señales de control o señales de rectificador por medio del bus a 30 
través de diferentes líneas. Una vez que la unidad de monitorización envía una instrucción de monitorización a 
través del bus, el concentrador interactúa directamente con el rectificador a través de señales sin el soporte del 
software o control de MCU, por tanto, el coste es bajo y no es necesario considerar los problemas que incluyen 
actualización de software y compatibilidad de protocolos de comunicación, mejorando por tanto significativamente la 
estabilidad del sistema de monitorización. 35 
 
Tal como se muestra en la figura 1, el sistema para monitorizar fuentes de alimentación en paralelo de estación base 
en la realización comprende una unidad -10- de monitorización y al menos un bastidor. Estos bastidores están 
dispuestos en paralelo, cada bastidor comprende un concentrador -20- y al menos un rectificador -30-, y el 
concentrador -20- está constituido completamente por circuitos de hardware. La unidad -10- de monitorización se 40 
usa para enviar una señal de control al concentrador -20- a través del grupo de líneas de señales de control, y estas 
señales de control comprenden una señal de activación de bastidor requerida para activar cada bastidor, una señal 
de activación de rectificador para activar el rectificador -30- en cada bastidor, una señal de regulación de tensión 
PWM, una señal de control de conexión/desconexión SW, etc.; de manera correspondiente, el grupo de líneas de 
señal de control comprende una línea de señal de activación de bastidor, una línea de señal de activación de 45 
rectificador, una línea de señal de regulación de tensión o una línea de señal de control de conexión/desconexión. El 
concentrador -20- se usa para recibir las señales de control, activar el bastidor y rectificador -30- correspondientes a 
través de las señales de control recibidas, y controlar el rectificador -30- activado, o recoger señales de rectificador 
del rectificador -30- activado y enviar a continuación las señales de rectificador a la unidad -10- de monitorización a 
través del grupo de líneas de señal de rectificador. Estas señales de rectificador comprenden una señal de en 50 
posición EXT, una señal de alarma ALM, una señal de corriente CUR, etc., que tienen que ser notificadas a la 
unidad 10 de monitorización por cada rectificador -30-; de manera correspondiente, el grupo de líneas de señal de 
rectificador comprende una línea de señal de en posición, una línea de señal de alarma o una línea de señal de 
corriente, etc. La presente invención consigue una interacción de la información entre el concentrador -20- y la 
unidad -10- de monitorización, por lo que el número de líneas es pequeño, y no habrá una conexión de líneas 55 
complicada entre múltiples armarios; además, se adopta el concentrador -20- diseñado completamente con 
hardware, todas las líneas de señal de rectificador en el presente bastidor convergen en el concentrador -20- y el 
concentrador recoge señales de rectificador del rectificador -30- a través de las líneas de señal, o envía las señales 
de control y similares al rectificador -30-. En comparación con el modo en la técnica anterior donde el concentrador 
-20- monitoriza inicialmente cada señal de rectificador y la notifica a la unidad de monitorización, la estabilidad del 60 
sistema se mejora significativamente puesto que se reduce el software de control para el concentrador 20. 
 
Tal como se muestra en la figura 2, la unidad -10- de monitorización en esta realización comprende un módulo -11- 
de control de activación de bastidor y un módulo -12- de control de activación de rectificador, el concentrador -20- en 
cada bastidor comprende además un módulo -22- de conmutación de canal, que interactúa con al menos un 65 
rectificador -30- en el presente bastidor a través de las líneas de señal, y el grupo de líneas de señal de control 
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comprende una línea de señal de activación de bastidor y una línea de señal de activación de rectificador. El módulo 
-11- de control de activación de bastidor se usa para emitir una señal de activación de bastidor y enviar la señal de 
activación de bastidor al módulo -22- de conmutación de canal en cada concentrador -20- a través de la línea de 
señal de activación de bastidor para facilitar la selección de un bastidor correspondiente; el módulo -12- de control 
de activación de rectificador se usa para emitir una señal de activación de rectificador y enviar la señal de activación 5 
de rectificador al módulo -22- de conmutación de canal en cada concentrador -20- a través de la línea de señal de 
activación de rectificador para facilitar la selección de un rectificador -30- correspondiente. 
 
El módulo -22- de conmutación de canal en cada concentrador -20- se usa para recibir la señal de activación de 
bastidor y la señal de activación de rectificador, seleccionar un rectificador -30- correspondiente según la señal de 10 
activación de bastidor y la señal de activación de rectificador y recoger a continuación una señal de rectificador del 
rectificador -30- correspondiente y enviar la señal de rectificador a la unidad -10- de monitorización a través del 
grupo de líneas de señal de rectificador. En esta realización, para conseguir la transmisión remota de señales de 
control y señales de rectificador entre la unidad -10- de monitorización y cada bastidor y evitar la interferencia de 
señales, las señales pueden dividirse en pares de señales diferenciales, por lo que la unidad -10- de monitorización 15 
comprende además un primer módulo -15- de conversión de nivel diferencial; de manera correspondiente, el 
concentrador -20- comprende además un segundo módulo -26- de conversión de nivel diferencial, y el primer 
módulo -15- de conversión de nivel diferencial y el segundo módulo -26- de conversión de nivel diferencial se usan 
para realizar conversión de nivel para las señales de control y las señales de rectificador para permitir que se 
transmitan a través del grupo de líneas de señal de control o el grupo de líneas de señal de rectificador. 20 
 
En esta realización, el módulo -22- de conmutación de canal en el concentrador -20- puede seleccionar directamente 
el bastidor y el rectificador -30- correspondientes según la señal de activación de bastidor y la señal de activación de 
rectificador, y el concentrador -20- también puede procesar en primer lugar la señal de activación de bastidor y la 
señal de activación de rectificador y permitir a continuación que el módulo -22- de conmutación de canal seleccione 25 
el bastidor y el rectificador -30- correspondientes según las señales procesadas. Cuando la unidad -10- de 
monitorización selecciona el bastidor, en una realización, el concentrador -20- comprende además un módulo -21- 
de activación de bastidor, que se usa para recibir la señal de activación de bastidor y evaluar la señal de activación 
de bastidor, y si la señal de activación de bastidor obtenida es conforme con el presente bastidor, que indica que el 
presente bastidor está activado, emitir una señal de éxito de activación de bastidor, en el caso contrario, que indica 30 
que el presente bastidor no está activado, emitir una señal de fallo de activación de bastidor; el módulo -21- de 
activación de bastidor emite la señal de éxito de activación de bastidor al módulo -22- de conmutación de canal, y el 
módulo -22- de conmutación de canal selecciona el rectificador -30- correspondiente según la señal de éxito de 
activación de bastidor combinada con la señal de activación de rectificador recibida, y recoge señales de rectificador 
del rectificador -30- correspondiente. En esta realización, tras seleccionar un rectificador -30- único en un bastidor 35 
determinado a través del concentrador -20- en el bastidor, la unidad -10- de monitorización recoge las señales de 
rectificador y similares del rectificador -30- a través del módulo -22- de conmutación de canal, y estas señales de 
rectificador generalmente entrarán en el módulo -22- de conmutación de canal tras pasar por un circuito de 
regulación (por ejemplo, conformación, aislamiento, almacenamiento en memoria intermedia, etc.), y son 
introducidas en la unidad -10- de monitorización por el módulo -22- de conmutación de canal a través del grupo de 40 
líneas de señal de rectificador. 
 
Un procedimiento para configurar una señal de activación de bastidor es tal como sigue: el número N mínimo de las 
señales de dirección incluidas en la señal de activación de bastidor se obtiene según el número M máximo de 
posibles bastidores en paralelo, en el que N≥log2M, por ejemplo, cuando M es 2, la señal de activación de bastidor 45 
sólo necesita una señal de dirección, es decir, CSA0; cuando M es 4, se necesitan dos señales de dirección, es 
decir, /CSA0, /CSA1; cuando hay 8 bastidores en paralelo, la señal de activación de bastidor necesita tres señales 
de dirección, /CSA0, /CSA1, /CSA2, es decir, la unidad 10 de monitorización necesita añadir cuatro líneas de señal 
para emitir la señal de activación de bastidor, y así sucesivamente. 
 50 
El módulo -21- de activación de bastidor puede evaluar la señal de activación de bastidor de diversos modos, 
incluyendo un descodificador. En una realización preferida, el concentrador -20- activa el bastidor a través de un 
comparador -211-. Cada módulo -21- de activación de bastidor comprende un comparador -211-, una dirección de 
activación de placa correspondiente al presente bastidor está preestablecida en el comparador -211-, y tras recibir la 
señal de activación de bastidor, el comparador -211- compara la señal de activación de bastidor con la dirección de 55 
activación de placa preestablecida, y emite una señal de éxito de activación si la señal de activación de bastidor es 
conforme con la dirección de activación de placa correspondiente al presente bastidor, de otro modo emite una señal 
de fallo de activación. En una realización, el comparador -211- emite una señal de activación de placa válida de nivel 
bajo/CS. 
 60 
Cuando se selecciona el rectificador -30- de un bastidor determinado a través de una señal de activación de 
rectificador, la unidad -10- de monitorización puede seleccionar directamente el rectificador -30- a través de varias 
señales de activación de dirección, pero esto hará que el número de señales de bus sea excesivo. Por ejemplo, 
cuando un bastidor cuya capacidad de fuente de alimentación es de 1500 A está configurado con 30 rectificadores 
-30-, se necesitan cinco señales de activación de dirección, y cuando se transmiten a través de pares de líneas 65 
diferenciales, se necesitan 10 líneas de transmisión, por lo que el coste es alto y la fiabilidad es baja. En una 
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realización preferida, el concentrador -20- consigue la selección del rectificador -30- por medio de un contador -23-. 
En la presente realización, la señal de activación de rectificador es una señal de cadencia/CP, y el contador -23-, 
tras recibir la señal de cadencia, genera una señal de dirección de rectificador según la señal de cadencia y emite la 
señal de dirección de rectificador al módulo -22- de conmutación de canal, el módulo -22- de conmutación de canal 
recibe la señal de dirección de rectificador y selecciona un rectificador correspondiente según la señal de activación 5 
de bastidor tras la decodificación, en el que el número de señales de dirección de rectificador se determina según el 
número específico de los rectificadores -30- incluidos en el bastidor. Con el fin de seleccionar en secuencia los 
múltiples rectificadores -30- en el presente bastidor, el valor del contador -23- se aumenta automáticamente en 1 una 
vez que se recibe una señal de cadencia/CP para facilitar la selección del siguiente rectificador -30-. Tras evaluar la 
señal de activación de bastidor, el módulo -21- de activación de bastidor emite una señal de fallo de activación de 10 
bastidor si el presente bastidor no está activado, y la señal de fallo de activación de bastidor se emite al contador 
-23-, y el contador -23- se pone a cero automáticamente según la señal de fallo de activación de bastidor para 
facilitar el recuento correcto en la siguiente ocasión. 
 
La unidad -10- de monitorización en esta realización comprende además un módulo -13- de control de 15 
conexión/desconexión, y el concentrador -20- comprende además un elemento -23- de retención de 
direccionamiento, que interactúa con al menos un rectificador -30- en el presente bastidor, la señal de control 
comprende además una señal de control de conexión/desconexión SW, y de manera correspondiente el grupo de 
líneas de señal de control comprende además una línea de señal de control de conexión/desconexión. El módulo 
-13- de control de conexión/desconexión se usa para emitir la señal de control de conexión/desconexión SW, y 20 
enviar la señal de control de conexión/desconexión SW al elemento -23- de retención de direccionamiento a través 
de la línea de señal de control de conexión/desconexión; el elemento -23- de retención de direccionamiento, tras 
recibir la señal de control de conexión/desconexión SW, la señal de activación de bastidor y la señal de activación de 
rectificador, selecciona un rectificador -30- correspondiente según la señal de activación de bastidor y la señal de 
activación de rectificador, y a continuación la señal de control de conexión/desconexión SW se envía al rectificador 25 
-30- correspondiente tras pasar por los circuitos de modulación necesarios (por ejemplo controlador aislado). La 
unidad -10- de monitorización comprende además un módulo -14- de control de regulación de tensión, el 
concentrador -20- comprende además un controlador -25-, que interactúa con al menos un rectificador -30-, la señal 
de control comprende además una señal de regulación de tensión PWM, y de manera correspondiente el grupo de 
líneas de señal de control comprende además una línea de señal de regulación de tensión. El módulo -14- de control 30 
de regulación de tensión se usa para emitir la señal de regulación de tensión PWM, y enviar la señal de regulación 
de tensión al controlador -25- a través de la línea de señal de regulación de tensión; el controlador -25- recibe la 
señal de regulación de tensión PWM y la envía, por lo menos, a un rectificador -30- del presente bastidor para 
realizar control de tensión unificado sobre el mismo. 
 35 
El sistema para monitorizar fuentes de alimentación en paralelo de estación base de la realización puede conseguir 
la entrada o salida de las señales de control y señales de rectificador con la ayuda de la interfaz de señal de 
medición y control de la unidad -10- de monitorización original, salvando por tanto de manera eficiente las interfaces 
y la distribución de la unidad -10- de monitorización original. Por ejemplo, cuando hay 8 bastidores en paralelo y la 
señal de activación de bastidor necesita tres señales de dirección /CSA0, /CSA1, /CSA2, en este momento, la señal 40 
de rectificador comprende: una señal de en posición EXT, una señal de alarma ALM y una señal de corriente CUR, 
la señal de control comprende una señal de regulación de tensión PWM, una señal de control de 
conexión/desconexión SW, y la señal de cadencia añadida/CP y señales de activación /CSA0, /CSA1, /CSA2, y la 
unidad -10- de monitorización original proporciona capacidad de medición y control para al menos 80 señales, pero 
solo se utilizan 9 interfaces de señal en esta realización, mientras que las 71 interfaces de señal restantes también 45 
pueden usarse para la extensión de otras funciones. 
 
Con el fin de reducir el coste del concentrador -20- para fuente de alimentación, la unidad -10- de monitorización de 
la realización puede proporcionar alimentación para el concentrador -20- de manera remota. En esta realización, la 
señal de control comprende además una señal de fuente de alimentación y/o una señal de puesta a tierra, y el grupo 50 
de líneas de señal de control comprende además una línea de señal de fuente de alimentación y/o una línea de 
señal de puesta a tierra, la unidad -10- de monitorización comprende además un módulo de control de fuente de 
alimentación, el concentrador comprende además un módulo de fuente de alimentación, el módulo de control de 
fuente de alimentación proporciona una señal de fuente de alimentación para la fuente de alimentación de trabajo a 
través de la línea de señal de fuente de alimentación, y/o proporciona una señal de puesta a tierra para la fuente de 55 
alimentación de trabajo a través de la línea de señal de puesta a tierra. En una realización, cuando el concentrador 
usa una fuente de alimentación de 5 V, el módulo de fuente de alimentación comprende además un circuito de 
reducción de tensión, y la unidad -10- de monitorización transmite una señal de fuente de alimentación de 12 V y 
una señal de puesta a tierra a cada concentrador -20-, a continuación se obtiene una fuente de alimentación de 
trabajo de 5 V tras pasar por el circuito reductor. 60 
 
La figura 3 y la figura 4 muestran la configuración de la unidad -10- de monitorización y el concentrador -20- en el 
sistema para monitorizar fuentes de alimentación en paralelo de estación base en una realización específica. Si se 
supone que una fuente de alimentación de estación base de un solo bastidor determinada es un dispositivo de 
fuente de alimentación que está configurado con 16 rectificadores 30 de 48 V/50 A y cuya capacidad de fuente de 65 
alimentación total es de 800 A, el operador desea que se proporcione una fuente de alimentación de estación base 
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de un solo bastidor con una capacidad de 1500 A y que se soporten 5 bastidores en paralelo por fuente de 
alimentación, es decir, alcanzando una capacidad total de 1500x5= 7500 A, a continuación es necesario modificar la 
configuración existente tal como sigue según las necesidades específicas. 
 

1) En primer lugar, se determina la señal de activación de bastidor, y puesto que el número máximo de 5 
bastidores extendidos e 5, el número mínimo de señales de dirección incluidas en la señal de activación de 
bastidor N≥log25, y cuando N es 3, se necesitan tres señales de dirección /CSA0, /CSA1, /CSA2. Puede 
observarse que estas tres señales de dirección realmente pueden soportar 8 bastidores en paralelo, y 
pueden soportar una capacidad de 1500 Ax8= 12.000 A como máximo, lo que supera las necesidades del 
usuario. 10 
 
2) A continuación, el circuito de hardware de la unidad -10- de monitorización tiene que ser modificado 
según la figura 3. 
 

(a) Uso temporal de señal: esta realización necesita realizar la transmisión de 9 señales de bus 15 
incluyendo señales de control y señales de rectificador, concretamente, incluyendo la señal de 
rectificador la señal de en posición EXT, la señal de alarma ALM, la señal de corriente CUR, la 
señal de regulación de tensión PWM y la señal de control de conexión/desconexión SW, y la señal 
de cadencia/CP añadida y las señales de activación /CSA0, /CSA1, /CSA2, por lo que solo 9 de 96 
señales de medición y control de rectificador en la unidad 10 de monitorización se usan 20 
temporalmente de manera directa, y hay 9 líneas de señal en total. Tal como se muestra en la 
figura 3, se usa un circuito de recepción de señal de rectificador para recibir la señal de en posición 
EXT, la señal de alarma ALM y la señal de corriente CUR, el módulo -13- de control de 
conexión/desconexión se usa para emitir la señal de control de conexión/desconexión SW, el 
módulo de control de regulación de tensión se usa para emitir la señal de regulación de tensión 25 
PWM, el módulo -12- de control de activación de rectificador se usa para emitir la señal de 
cadencia/CP y el módulo -11- de control de activación de bastidor se usa para activar las señales 
de activación /CSA0, /CSA1, /CSA2. 
 
(b) Conversión de nivel diferencial: en esta realización, se añaden 9 circuitos de conversión de 30 
nivel diferencial a la unidad -10- de monitorización para enviar, a modo de diferencia, las señales 
de control y las señales de rectificador a la red de bus compuesta por un grupo de líneas de señal 
de control y un grupo de líneas de señal de rectificador para transmisión, y la conversión diferencial 
puede implementarse mediante un chip de conversión de nivel R485 común. 
 35 
(c) Control de fuente de alimentación: el módulo de control de fuente de alimentación también 
transmite la señal de fuente de alimentación de 12 V y la señal de puesta a tierra en la unidad 10 
de monitorización a la red de bus, y la línea de transmisión y el conector pueden adoptar 
configuraciones comunes, por ejemplo, se usan un par trenzado y un conector como DB25. 

 40 
3) Después, se diseña un circuito de hardware de concentrador -20- haciendo referencia a la figura 4, y se 
instala un concentrador -20- en cada bastidor para constituir la topología mostrada en la figura 1. El módulo 
-22- de conmutación de canal en esta realización comprende tres submódulos, que se usan para recoger 
diferentes señales de rectificador en el rectificador -30- respectivamente. En el que el primer módulo de 
conmutación de canal se usa para recoger la señal de en posición EXT del rectificador -30-, el segundo 45 
módulo de conmutación de canal se usa para recoger la señal de alarma ALM del rectificador -30- y el 
tercer módulo de conmutación de canal se usa para recoger la señal de corriente CUR del rectificador -30-. 
 

(a) Toma de alimentación de la red de bus: el concentrador -20- obtiene a una fuente de 
alimentación de 12 V de la red de bus, y una vez que se reduce la tensión por un circuito reductor 50 
como el chip 7805, se obtiene una fuente de alimentación de 5 V requerida por el concentrador 
-20-. 
 
(b) Conversión de nivel diferencial: se selecciona un circuito de conversión de nivel diferencial 
como el chip MAX485 para restablecer las señales de control y las señales de rectificador a los 55 
niveles estándar de lógica transistor-transistor (TTL, Transistor to Transistor Logic) o 
semiconductor complementario de óxido metálico (CMOS, Complementary Metal Oxide 
Semiconductor). 
 
(c) Procesamiento de la señal de activación de bastidor a través del comparador: puede 60 
preestablecerse una dirección de activación de placa correspondiente al presente bastidor en el 
comparador -211- mediante un conmutador basculante o un puente, y puede seleccionarse un 
comparador -211- como 74HC688, y una vez que se evalúa la señal de activación de bastidor, se 
emite una señal de activación de placa de nivel bajo/CS válida a los tres módulos de conmutación 
de canal. 65 
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(d) Procesamiento de la señal de activación de rectificador a través del contador: en esta etapa, 
puede cumplirse el requisito de 30 rectificadores -30- constituyendo un contador asíncrono de 
modulo-32 usando un chip lógico universal, y naturalmente el contador de modulo-32 puede 
modificarse restableciendo un extremo de puesta a cero o estableciendo un extremo de control. 
Tras el recuento de la señal de cadencia/CP, se obtienen las señales de dirección de rectificador y 5 
se emiten a continuación a los tres módulos de conmutación de canal a través de las líneas de 
dirección A0, A1...A4, respectivamente. Con el fin de realizar un recuento exacto, puede añadirse 
además un inversor para transmitir la señal de activación de placa/CS, es decir, el contador se 
pone a cero cuando la señal de activación de placa/CS es inválida. 
 10 
(e) Construcción de un módulo de conmutación de canal: puede seleccionarse un conmutador 
analógico multicanal (por ejemplo, dos CD4067) para la totalidad de los tres módulos de 
conmutación de canal con el fin de conseguir la detección de 32 señales de rectificador, y este 
diseño de circuito también puede garantizar que la conmutación de todos los canales se 
interrumpe cuando la señal de activación de placa/CS es inválida. 15 
 
(f) Construcción de un elemento -24- de retención de direccionamiento: el elemento -24- de 
retención de direccionamiento recibe la señal de activación de placa/CS y la señal de dirección de 
rectificador, así como la señal de control de conexión/desconexión SW de la unidad -10- de 
monitorización, y selecciona un rectificador -30- correspondiente según una señal de activación de 20 
placa válida de nivel bajo/CS y la señal de dirección de rectificador y envía la señal de 
conexión/desconexión SW al rectificador correspondiente. Este diseño de circuito también puede 
garantizar que la retención es inválida cuando la señal de activación de placa/CS es inválida. 
 
(g) Construcción de un controlador -25-: el controlador -25- se usa para emitir la señal de 25 
regulación de tensión PWM a todos los rectificadores -30- en el bastidor. 

 
La presente invención persigue además la protección para un procedimiento para monitorizar fuentes de 
alimentación en paralelo de estación base, en el que cada bastidor comprende un concentrador -20- y al menos un 
rectificador -30-, se transmiten señales de control y señales de rectificador respectivamente a través de diferentes 30 
líneas en una red de bus compuesta por un grupo de líneas de señal de control y un grupo de líneas de señal de 
rectificador. En el procedimiento de monitorización, la unidad -10- de monitorización envía en primer lugar las 
señales de control al concentrador -20- a través del grupo de líneas de señal de control, el concentrador -20- recibe 
las señales de control, activa el bastidor y el rectificador -30- correspondientes a través de las señales de control, y 
controla el rectificador -30- activado, o recoge señales de rectificador del rectificador -30- activado y envía a 35 
continuación las señales de rectificador a la unidad -10- de monitorización a través del grupo de líneas de señal de 
rectificador. Tal como se muestra en la figura 5, las etapas de una realización específica son las siguientes. 
 
En la etapa -S100-, la unidad -10- de monitorización envía una señal de activación de bastidor y una señal de 
activación de rectificador al concentrador -20- a través del grupo de líneas de señal de control. En primer lugar 40 
puede seleccionarse un primer bastidor, y una vez que se monitorizan los rectificadores -30- contenidos en éste, se 
selecciona el resto de los bastidores en secuencia, o puede monitorizarse solamente un rectificador en un bastidor 
determinado, según se requiera. 
 
En la etapa -S101-, el concentrador recibe la señal de activación de bastidor y la señal de activación de rectificador. 45 
 
En la etapa -S102-, el concentrador selecciona el rectificador -30- correspondiente según la señal de activación de 
bastidor y la señal de activación de rectificador. 
 
En la etapa -S103-, el concentrador -20- recoge las señales de rectificador del rectificador -30- seleccionado, y envía 50 
las señales de rectificador recogidas a la unidad -10- de monitorización a través del grupo de líneas de señal de 
rectificador. 
 
Tal como se muestra en la figura 6, en una realización, la unidad -10- de monitorización en un sistema para 
monitorizar fuentes de alimentación en paralelo de estación base necesita monitorizar en secuencia los 5 bastidores, 55 
y monitoriza en secuencia los -30- rectificadores -30- incluidos en cada bastidor. Este tipo de realización puede 
facilitar que la unidad -10- de monitorización monitorice de manera sistemática y completa múltiples rectificadores 
-30- en múltiples bastidores en una secuencia determinada. El procedimiento de monitorización es el siguiente. 
 
En la etapa -S200-, se inicia el procedimiento de monitorización. 60 
 
En la etapa -S201-, la unidad -10- de monitorización puede seleccionar un bastidor, por ejemplo, un bastidor cuya 
primera dirección de bastidor es 0, o cualquier bastidor. 
 
En la etapa -S202-, la unidad -10- de monitorización emite en secuencia las señales de activación de bastidor/CSA0, 65 
/CSA1, /CSA2 correspondientes a cada bastidor a través de la línea de señal de activación de bastidor. Por ejemplo, 
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la dirección del primer bastidor es 0, y la dirección del segundo bastidor es 1, y así sucesivamente, la dirección del 
último bastidor es 4, es decir, los niveles de señal de /CSA2, /CSA1, /CSA0 correspondientes a la dirección 0 se 
emiten todos ellos como niveles bajos (es decir, número binario “000”), los niveles de señal de /CSA2, /CSA1, /CSA0 
correspondientes a la dirección 1 se emiten como niveles bajo, bajo y alto (es decir, número binario “001”), y así 
sucesivamente. 5 
 
En la etapa -S203-, una vez que se selecciona el último bastidor, la unidad -10- de monitorización puede empezar a 
detectar la señal de en posición EXT, la señal de alarma ALM, la señal de corriente CUR del primer rectificador -30- 
en el bastidor, y emite la señal de control de conexión/desconexión SW y la señal de regulación de tensión PWM al 
rectificador -30-. 10 
 
En la etapa -S204-, se evalúa si la monitorización para todos los rectificadores -30- en el bastidor está completa, en 
caso afirmativo se ejecuta la etapa -S206-, de lo contrario, se ejecuta la etapa -S205-. Esta etapa es controlada 
mediante la unidad -10- de monitorización. 
 15 
En la etapa -S205-, una vez que la unidad -10- de monitorización envía una señal de cadencia/CP a través de la 
línea de señal de activación de rectificador, es decir, emite una señal de pulso válida de nivel bajo, restablece el 
nivel alto por defecto, momento en el que se aumenta el valor del contador -23- automáticamente en 1 según la 
señal de cadencia/CP, y a continuación tiene que seleccionar el siguiente rectificador -30- y volver a la etapa -S203-, 
hasta que la unidad -10- de monitorización completa la monitorización de los 30 rectificadores -30- en el presente 20 
bastidor. 
 
En la etapa -S206-, se evalúa si la monitorización para todos los bastidores en el sistema presente está completa, y 
en caso afirmativo, se ejecuta la etapa -S207-; de lo contrario, se ejecuta la etapa -S208-. Esta etapa es controlada 
mediante la unidad -10- de monitorización. 25 
 
En la etapa -S207-, la unidad -10- de monitorización selecciona el siguiente bastidor y vuelve a la etapa - S202-, es 
decir, repitiendo las etapas anteriores para monitorizar todos los rectificadores -30- en los cinco bastidores. 
 
En la etapa -S208-, finaliza la tarea. 30 
 
Puesto que hay 150 rectificadores -30- en total en el sistema para monitorizar fuentes de alimentación en paralelo de 
estación base en esta realización, y el número es relativamente grande, el usuario también puede detectar o 
controlar un rectificador -30- determinado por separado según sea necesario. Por ejemplo, cuando el usuario 
necesita detectar y controlar el rectificador -30- n.º 10 en el cuarto bastidor, la unidad -10- de monitorización envía 35 
/CSA0, /CSA1, /CSA2 correspondientes a la dirección del cuarto bastidor como señales de activación de bastidor, 
concretamente, niveles alto, alto y bajo respectivamente, y la dirección correspondiente es 0x03; a continuación, la 
unidad -10- de monitorización envía 9 señales de cadencia/CP en total, después se aumenta el valor del contador 
-23- en 9, el módulo -22- de conmutación de canal selecciona automáticamente el rectificador -30- n.º 10, y la unidad 
10 de monitorización puede recoger a continuación la señal de en posición EXT, la señal de alarma ALM, la señal de 40 
corriente CUR, etc., en el cuarto bastidor, y al mismo tiempo puede enviar la señal de conexión/desconexión SW y 
señal de regulación de tensión PWM al rectificador -30-. 
 
El contenido anterior es solamente la descripción detallada adicional realizada sobre la presente invención haciendo 
referencia a la realización específica, y no puede interpretarse como una limitación a la implementación específica 45 
de la presente invención. Para un experto en la materia, pueden realizarse varias deducciones o sustituciones 
sencillas sin apartarse de la concepción de la presente invención, y estas deducciones o sustituciones se 
consideraran dentro del alcance de protección de la presente invención. 
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REIVINDICACIONES 
 

1. Sistema para monitorizar una fuente de alimentación en paralelo de estación base, que comprende una unidad 
(10) de monitorización y al menos un bastidor, en el que cada bastidor incluye un concentrador y al menos un 
rectificador (30); el concentrador está situado entre la unidad de monitorización y los rectificadores, las líneas de 5 
señal de los rectificadores se hacen converger en el concentrador, la unidad (10) de monitorización se usa para 
transmitir señales de control al concentrador a través de un grupo de líneas de señal de control; en el que el 
concentrador se usa para recibir las señales de control y activar un bastidor y rectificador correspondientes según 
las señales de control. 
 10 
2. Sistema según la reivindicación 1, en el que el concentrador se usa adicionalmente para controlar el rectificador 
activado, o recoger señales de rectificador del rectificador activado y enviar a continuación las señales de rectificador 
a la unidad (10) de monitorización a través de un grupo de líneas de señal de rectificador. 
 
3. Sistema según la reivindicación 2, en el que la unidad (10) de monitorización comprende un módulo (11) de 15 
control de activación de bastidor y un módulo (12) de control de activación de rectificador, el concentrador está 
constituido por circuitos de hardware y comprende un módulo (22) de conmutación de canal, el módulo (22) de 
conmutación de canal interactúa con al menos un rectificador en un presente bastidor a través de líneas de señal, 
las señales de control comprenden una señal de activación de bastidor y una señal de activación de rectificador, el 
grupo de líneas de señal de control comprende una línea de señal de activación de bastidor y una línea de señal de 20 
activación de rectificador; el concentrador comprende además un módulo (21) de activación de bastidor; 
 
el módulo (11) de control de activación de bastidor se usa para emitir la señal de activación de bastidor y enviar la 
señal de activación de bastidor al módulo (21) de activación de bastidor a través de la línea de señal de activación 
de bastidor; 25 
 
el módulo (12) de control de activación de rectificador se usa para emitir la señal de activación de rectificador y 
enviar la señal de activación de rectificador al módulo (22) de conmutación de canal a través de la línea de señal de 
activación de rectificador; 
 30 
el módulo (21) de activación de bastidor se usa para recibir la señal de activación de bastidor, y evaluar la señal de 
activación de bastidor, y si el bastidor está activado, emitir una señal de éxito de activación de bastidor al módulo 
(22) de conmutación de canal; 
 
el módulo de conmutación de canal se usa para recibir la señal de éxito de activación de bastidor y la señal de 35 
activación de rectificador, seleccionar un rectificador correspondiente según la señal de éxito de activación de 
bastidor y la señal de activación de rectificador y recoger a continuación señales de rectificador del rectificador 
correspondiente y enviar las señales de rectificador a la unidad de monitorización a través del grupo de líneas de 
señal de rectificador. 
 40 
4. Sistema según la reivindicación 3, en el que el módulo de activación de bastidor comprende además un 
comparador (211), que está preconfigurado con una dirección de activación de placa correspondiente al presente 
bastidor;  
 
el comparador (211) se usa para comparar la señal de activación de bastidor con la dirección de activación de placa, 45 
y emitir la señal de éxito de activación de bastidor al módulo (22) de conmutación de canal cuando la señal de 
activación de bastidor es conforme con la dirección de activación de placa. 
 
5. Sistema según la reivindicación 4, en el que el concentrador comprende además un contador (23), y la señal de 
activación de rectificador es una señal de cadencia; 50 
 
el contador (23) se usa para recibir la señal de cadencia, generar una señal de dirección de rectificador según la 
señal de cadencia y emitir a continuación la señal de dirección de rectificador al módulo (22) de conmutación de 
canal; 
 55 
de manera correspondiente, el módulo (22) de conmutación de canal se usa adicionalmente para seleccionar un 
rectificador correspondiente según la señal de éxito de activación de bastidor y la señal de dirección de rectificador. 
 
6. Sistema según la reivindicación 5, en el que el módulo (21) de activación de bastidor, que se usa para recibir la 
señal de activación de bastidor y evaluar la señal de activación de bastidor, si el bastidor no está activado, emite una 60 
señal de fallo de activación de bastidor al contador (23); 
 
de manera correspondiente, el contador (23) además se pone a cero automáticamente según la señal de fallo de 
activación de bastidor. 
 65 
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7. Sistema según cualquiera de las reivindicaciones 3 a 6, en el que la unidad (10) de monitorización comprende 
además un módulo (13) de control de conexión/desconexión, y el concentrador comprende además un elemento 
(24) de retención de direccionamiento, que interactúa con al menos un rectificador en el presente bastidor, las 
señales de control comprenden además una señal de control de conexión/desconexión, y el grupo de líneas de 
señal de control comprende además una línea de señal de control de conexión/desconexión; 5 
 
el módulo (13) de control de conexión/desconexión se usa para emitir la señal de control de conexión/desconexión, y 
enviar la señal de control de conexión/desconexión al elemento (24) de retención de direccionamiento a través de la 
línea de señal de control de conexión/desconexión; 
 10 
el elemento (24) de retención de direccionamiento se usa para recibir la señal de control de conexión/desconexión, 
la señal de activación de bastidor y la señal de activación de rectificador, seleccionar un rectificador correspondiente 
según la señal de activación de bastidor y la señal de activación de rectificador y enviar a continuación la señal de 
control de conexión/desconexión al rectificador correspondiente. 
 15 
8. Sistema según cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, en el que la unidad (10) de monitorización comprende 
además un módulo (14) de control de regulación de tensión, el concentrador comprende además un controlador 
(25), que interactúa con al menos un rectificador del presente bastidor, las señales de control comprenden además 
una señal de regulación de tensión y el grupo de líneas de señal de control comprende además una línea de señal 
de regulación de tensión; 20 
 
el módulo (14) de control de regulación de tensión se usa para emitir la señal de regulación de tensión, y enviar la 
señal de regulación de tensión al controlador a través de la línea de señal de regulación de tensión; 
 
el controlador (25) se usa para recibir la señal de regulación de tensión y enviar la señal de regulación de tensión, 25 
por lo menos, a un rectificador del presente bastidor. 
 
9. Sistema según cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, en el que la unidad (10) de monitorización comprende 
además un módulo de control de fuente de alimentación, el concentrador comprende además un módulo de fuente 
de alimentación, las señales de control comprenden además una señal de fuente de alimentación y/o una señal de 30 
puesta a tierra, y el grupo de líneas de señal de control comprende además una línea de señal de fuente de 
alimentación y/o una línea de señal de puesta a tierra; 
 
el módulo de control de fuente de alimentación se usa para proporcionar la señal de fuente de alimentación para el 
módulo de fuente de alimentación a través de la línea de señal de fuente de alimentación, y/o proporcionar la señal 35 
de puesta a tierra para el módulo de fuente de alimentación a través de la línea de señal de puesta a tierra. 
 
10. Procedimiento para monitorizar una fuente de alimentación en paralelo de estación base, en el que una unidad 
de monitorización monitoriza rectificadores por lo menos en un bastidor, y el procedimiento comprende las etapas 
siguientes: 40 
 
la unidad de monitorización transmite señales de control a un concentrador en el bastidor a través de un grupo de 
líneas de señal de control (S100); 
 
el concentrador recibe las señales de control (S101) y activa un bastidor y rectificador correspondientes según las 45 
señales de control (S102); en el que el concentrador está situado entre la unidad de monitorización y los 
rectificadores, haciéndose converger las líneas de señal de los rectificadores en el concentrador. 
 
11. Procedimiento según la reivindicación 10, en el que el procedimiento comprende además: que el concentrador 
controla el rectificador activado, o recoge señales de rectificador del rectificador activado y envía a continuación las 50 
señales de rectificador a la unidad de monitorización a través de un grupo de líneas de señal de rectificador (S103). 
 
12. Procedimiento según la reivindicación 11, en el que las señales de control comprenden una señal de activación 
de bastidor y una señal de activación de rectificador, el grupo de líneas de señal de control comprende una línea de 
señal de activación de bastidor y una línea de señal de activación de rectificador, y de manera correspondiente, el 55 
procedimiento comprende además que: 
 
la unidad de monitorización envía la señal de activación de bastidor al concentrador a través de la línea de señal de 
activación de bastidor, y envía la señal de activación de rectificador al concentrador a través de la línea de señal de 
activación de rectificador; 60 
 
tras seleccionar un rectificador correspondiente según la señal de activación de bastidor y la señal de activación de 
rectificador recibidas, el concentrador recoge señales de rectificador del rectificador correspondiente y envía las 
señales de rectificador a la unidad de monitorización a través del grupo de líneas de señal de rectificador. 
 65 
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13. Procedimiento según la reivindicación 12, en el que la etapa de que el concentrador que seleccione un 
rectificador correspondiente según la señal de activación de bastidor y la señal de activación de rectificador 
recibidas, consiste específicamente en que: el concentrador compara la señal de activación de bastidor recibida con 
una dirección de activación de placa preconfigurada en el concentrador, y selecciona el rectificador correspondiente 
según la señal de activación de rectificador cuando la señal de activación de bastidor es conforme con la dirección 5 
de activación de placa; y 
 
cuando la señal de activación de rectificador es una señal de cadencia, la etapa de que el concentrador seleccione 
un rectificador correspondiente según la señal de activación de bastidor y la señal de activación de rectificador 
recibidas, consiste específicamente en que: el concentrador genera una señal de dirección de rectificador según la 10 
señal de cadencia recibida, y selecciona el rectificador correspondiente según la señal de activación de bastidor y la 
señal de dirección de rectificador. 
 
14. Procedimiento según cualquiera de las reivindicaciones 12 a 13, en el que las señales de control comprenden 
además una señal de control de conexión/desconexión, una señal de regulación de tensión y una señal de fuente de 15 
alimentación y/o una señal de puesta a tierra, y el grupo de líneas de señal de control comprende además una línea 
de señal de control de conexión/desconexión, una línea de señal de regulación de tensión y una línea de señal de 
fuente de alimentación y/o una línea de señal de puesta a tierra, y de manera correspondiente, el procedimiento 
comprende además que: 
 20 
la unidad de monitorización envía la señal de control de conexión/desconexión al concentrador a través de la línea 
de señal de control de conexión/desconexión; envía la señal de regulación de tensión al concentrador a través de la 
línea de señal de regulación de tensión; y proporciona la señal de fuente de alimentación para el concentrador a 
través de la línea de señal de fuente de alimentación, y/o proporciona la señal de puesta a tierra para el 
concentrador a través de la línea de señal de puesta a tierra; y 25 
 
tras seleccionar un rectificador correspondiente según la señal de activación de bastidor y la señal de activación de 
rectificador recibidas, el concentrador envía la señal de control de conexión/desconexión al rectificador 
correspondiente, y envía la señal de regulación de tensión, por lo menos, a un rectificador de un presente bastidor. 
 30 
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