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DESCRIPCION
Dispositivo de medicion de angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para iluminacion
Campo Técnico

La invencién pertenece al campo de las herramientas de medicién, particularmente se refiere a un dispositivo de
medicion de angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para iluminaciéon para medir y corregir
estado de angulos horizontales, verticales, de 45 grados y otros de un objeto.

Antecedentes

El documento WO 88/08115 A1 describe un nivel de burbuja que tiene un miembro rotatorio externo montado
rotatoriamente en una abertura circular transversal en una extrusion alargada, y un miembro rotatorio interno
montado rotatoriamente en una abertura circular transversal en el miembro rotatorio exterior y coaxial con el mismo.
Un tubo de burbujas esta asegurado al miembro rotatorio interno en una orientacion fija con respecto al mismo, de
modo que la rotacién del miembro rotatorio interno produce una rotacion tosca del tubo de burbujas y la rotacion del
miembro rotatorio externo (junto con el miembro rotatorio interior) produce una rotacion precisa del tubo de burbujas.

El documento EP 2 455 723 A1 describe un instrumento indicador que es capaz de suministrar energia estable a
una fuente de luz. El instrumento indicador incluye un miembro de visualizaciéon que tiene una parte de visualizacion,
una unidad de accionamiento dispuesta en el lado posterior del miembro de visualizaciéon, un miembro indicador
montado en un arbol rotatorio de la unidad de accionamiento e incluye una parte base situada en la periferia del
arbol rotatorio y una parte indicadora que indica la parte de visualizacion, y una fuente de luz dispuesta en el
miembro indicador para hacer que la parte indicadora emita luz. El instrumento indicador incluye una bobina
proporcionada en el lado de la unidad de accionamiento, y un sustrato flexible que tiene una parte de cableado tipo
bobina provista en el lado de la parte base para permitir la induccién electromagnética con la bobina y una parte de
cableado configurada para conectar la parte de cableado tipo bobina y la fuente de luz en conduccién eléctrica, en
donde se suministra energia a la fuente de luz a través de la parte de cableado conductora mediante una accién de
induccion electromagnética entre la bobina y la parte de cableado tipo bobina.

El documento US 1,590,136 A describe un nivel que comprende un cuerpo, una carcasa montada de forma
desmontable en el cuerpo, un disco selector portado por dicha carcasa, un perno pivotante que se extiende desde
una parte de la carcasa, un puntero ponderado montado holgadamente en dicho perno, estando formado dicho
puntero de chapa y que tiene un cono posicionado centralmente con el extremo abierto colocado de modo que dicho
perno se proyecta hacia el interior del cono para soportar el puntero, y un panel transparente de cubierta portado por
la carcasa colocado cerca del vértice del cono cuando las partes estan en posicion operativa, por lo que al puntero
se le permite un movimiento de balanceo libre, pero se evita que se mueva fuera de dicho perno.

Es necesario para medir y corregir el estado de angulos horizontales, verticales y otros de un objeto durante los
procesos de operacion, como decoracién de la casa, mantenimiento, instalacion de elementos, etc. El puntero en el
dispositivo de medicion de angulos tipo puntero existente no tiene funcion de iluminacion, y lleva a inconvenientes en
la medicion y correccion de los estados de angulos horizontales, verticales y otros de los objetos en un entorno con
poca luz.

Resumen

Contra las desventajas en cuanto a que el puntero no tiene funcién de iluminacion, el dispositivo de medicion de
angulos tipo puntero existente es inconveniente para medir el angulo en un entorno con poca luz, la invencion
proporciona un dispositivo de medicion de angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para
iluminacion, y brinda comodidad para que las personas midan y corrijan los estados de angulos horizontales,
verticales y otros de objetos en un entorno con poca luz.

Los esquemas técnicos adoptados en la invencion se logran de la siguiente manera: un dispositivo de medicion de

angulos tipo puntero incluye una carcasa, un disco selector y un puntero. La carcasa consiste en una cubierta frontal

y una cubierta posterior. Una ventana esta colocada en la cubierta frontal. Una cubierta transparente esta colocada

en la ventana de la cubierta frontal. El puntero esta colocado en una cavidad interna de la carcasa detras de la

cubierta transparente. El puntero consiste en un cuerpo de puntero y una cabeza de puntero. Un primer extremo de
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un arbol principal esta fijado en la cubierta trasera. El puntero puede rotar alrededor del arbol principal como el eje.
La cabeza de puntero siempre puede apuntar en la direccion vertical por accion de la gravedad de si misma.

El cuerpo de puntero es una estructura de carcasa con una cavidad interna, en la que la cabeza de puntero esta
hecha de un material transparente. Un orificio de arbol esta configurado en el medio de una base de fijacion de la
bobina receptora de energia para la comunicacion con el cuerpo de puntero. Un cojinete esta montado en el orificio
de arbol en el medio del cuerpo de puntero y de la base de fijacion de la bobina receptora de energia. El arbol
principal esta montado en un orificio de cojinete del cojinete. Un segundo extremo del arbol principal esta fijado en la
cubierta transparente.

El dispositivo de medicion de angulos tipo puntero incluye ademas un circuito electrénico que incluye un circuito de
suministro de energia inalambrico y un circuito de recepcion de energia inalambrico e iluminacion. El circuito de
recepcion de energia inalambrico e iluminacion esta dispuesto en el puntero. El circuito de suministro de energia
inalambrico incluye una bobina transmisora de energia y una placa de circuito del circuito de suministro de energia
inalambrico, una base de fijacién de bobina transmisora de energia esta dispuesta en el lado interno de la cubierta
posterior, la bobina transmisora de energia esta fijada en la base de fijacion de la bobina transmisora de energia, y
la bobina transmisora de energia esta conectada con la placa de circuito del circuito de suministro de energia
inaldambrico a través de un cable.

En el dispositivo de mediciéon de angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para iluminacion, el
circuito de recepcion de energia inalambrico e iluminacion incluye una bobina receptora de energia, un primer diodo
emisor de luz configurado para iluminar la cabeza de puntero y una placa de circuito del circuito de recepcion de
energia inalambrico e iluminacién, una base de fijacion de la bobina receptora de energia esta dispuesta en la parte
posterior del cuerpo de puntero, y la bobina receptora de energia esta fijada en la base de fijacién de la bobina
receptora de energia.

Otras realizaciones preferidas de la invencion se describen a continuacion. En el dispositivo de medicion de angulos
tipo puntero con suministro de energia inalambrico para iluminacién, una burbuja de nivel esta dispuesta en la
cavidad interna del cuerpo de puntero, una ventana de la burbuja de nivel esta dispuesta en la superficie frontal del
cuerpo de puntero y la ventana de la burbuja de nivel esta ubicada, a lo largo del eje de apunte de la cabeza de
puntero, encima de la placa de circuito del circuito de recepcion de energia inalambrico e iluminacion.

En el dispositivo de mediciéon de angulos tipo puntero con suministro de energia inaldambrico para iluminacion, el
disco selector es circular, el disco selector esta dispuesto en el borde exterior de la ventana en la cubierta frontal en
la cavidad interna de la carcasa dentro de la cubierta transparente, un anillo de fijacion del diodo emisor de luz
circular esta dispuesto en la parte posterior del disco selector, y un segundo diodo emisor de luz esta dispuesto en el
anillo de fijacion del diodo emisor de luz.

En el dispositivo de mediciéon de angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para iluminacion, el
circuito de suministro de energia inalambrico incluye un procesador de microordenador IC4, un circuito de
transmisién inalambrico, un circuito de accionamiento de LED, un circuito de ahorro de energia y un circuito de
energia.

En el dispositivo de mediciéon de angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para iluminacion, el
procesador de microordenador IC4 es un procesador de microordenador HT48R063B.

En el dispositivo de mediciéon de angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para iluminacion, el
circuito de transmision inalambrico incluye un triodo Q, una bobina transmisora L1, un condensador 5 Cs, una
resistencia 2 R, y una resistencia 3 R3, en donde un extremo de la resistencia 2 R, esta conectado con la patilla 2
del procesador de microordenador IC+, el otro extremo de la resistencia 2 R, esta conectado con un electrodo base
del triodo Q, el electrodo colector del triodo Q esta conectado en serie con la bobina transmisora L1y a su vez con el
condensador 5 Cs, el otro extremo del condensador 5 Cs estd conectada a tierra, un nodo entre la bobina
transmisora L1 y el condensador 5 Cs esta conectado al voltaje del suministro de energia VCC del circuito, un
electrodo emisor del triodo Q estd conectado con un extremo de la resistencia 3 Rs, y el otro extremo de la
resistencia 3 R3 esta conectado a tierra.

En el dispositivo de mediciéon de angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para iluminacion, el
circuito accionamiento de LED incluye una resistencia 7 Rz, una resistencia 8 Rs, una resistencia 9 Ro, una
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resistencia 10 R1o y un segundo diodo emisor de luz, en donde el segundo diodo emisor de luz consiste en un diodo
emisor de luz 1 LED+, un diodo emisor de luz 2 LED,, un diodo emisor de luz 3 LED3 y un diodo emisor de luz 4
LED,, todos los anodos del diodo emisor de luz 1 LED+, del diodo emisor de luz 2 LED,, del diodo emisor de luz 3
LED;3 y del diodo emisor de luz 4 LED4 estan conectados al voltaje del suministro de energia VDD del circuito, los
catodos del diodo emisor de luz 1 LED;, del diodo emisor de luz 2 LED,, del diodo emisor de luz 3 LED3 y del diodo
emisor de luz 4 LED4 estan conectados respectivamente con un extremo de la resistencia 7 Rz, de la resistencia 8
Rs, de la resistencia 9 Rg y de la resistencia 10 R, y el otro extremo de la resistencia 7 Ry, de la resistencia 8 Rg, de
la resistencia 9 Rg y de la resistencia 10 Ry estan conectados respectivamente con la patilla 4, con la patilla 3, con
la patilla 1 y con la patilla 16 del procesador de microordenador IC;.

En el dispositivo de mediciéon de angulos tipo puntero con suministro de energia inaldambrico para iluminacion, el
circuito de ahorro de energia incluye un condensador 1 C4, un condensador 4 C,, una resistencia 1 R, una
resistencia 11 Rq1 y un interruptor de inicio SK, en donde, el condensador 1 C1 es un condensador electrolitico, el
anodo del condensador 1 C¢ esta conectado con un extremo de la resistencia 11 R11 y con el voltaje del suministro
de energia VCC del circuito, el catodo del condensador 1 C4 esta conectado a tierra y esta conectado con un
extremo de la resistencia 11 Ry, con un extremo del condensador 4 C4 y con un extremo de la resistencia 1 Ry, el
otro extremo del condensador 4 C, esta conectado con un extremo del interruptor de inicio SK y con la patilla 7 del
procesador de microordenador ICy, el otro extremo del interruptor de inicio SK esta conectado con el otro extremo de
la resistencia de 1 Ry;

El circuito de energia incluye un circuito paralelo integrado de estabilizacién de tension IC;, un condensador 2 Cy, un
condensador 3 Cs, una resistencia de 4 R4, una resistencia de 5 Rs, una resistencia de 6 Rg y una resistencia de 12
R+2, en donde el condensador 2 C, es un condensador electrolitico, el catodo del condensador 2 C, esta conectado
a tierra y esta conectado con la patilla 5 del procesador de microordenador IC4, con un extremo del condensador 3
Cs, con el anodo del circuito paralelo integrado de estabilizaciéon de tension IC,, con un extremo de la resistencia 5
Rs y con un extremo de la resistencia 6 Rg, el voltaje del suministro de energia VDD en el circuito esta conectado
con el anodo del condensador 2 C,, con la patilla 13 del procesador de microordenador IC4, con la patilla 12 del
procesador de microordenador IC4, con el otro extremo del condensador 3 Cs, con el catodo del circuito paralelo
integrado de estabilizacion de tension IC;, con un extremo de la resistencia 4 R4, con un extremo de la resistencia 6
Rs y con un extremo de la resistencia 12 Rq2, el otro extremo de la resistencia 4 Rs esta conectado con el otro
extremo de la resistencia 5 Rs y con un electrodo de referencia del circuito paralelo integrado de estabilizacion de
tension IC,, y el otro extremo de la resistencia 12 R1; esta conectado al suministro de energia VCC en el circuito.

En el dispositivo de mediciéon de angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para iluminacion, el
circuito de recepcion de energia inaldmbrico e iluminacion incluye una bobina receptora de energia L, un
condensador 6 Cs y un primer diodo emisor de luz, en donde el primer diodo emisor de luz consiste en un diodo
emisor de luz 5 LEDs y un diodo emisor de luz 6 LEDs, el catodo del diodo emisor de luz 5 LEDs esta conectado con
el anodo del diodo emisor de luz 6 LEDg, el anodo del diodo emisor de luz 5 LEDs esta conectado con un extremo de
la bobina receptora de energia L, y con un extremo del condensador 6 Cs, el catodo del diodo emisor de luz 6 LEDsg
esta conectado con el otro extremo de la bobina receptora de energia L, y con el otro extremo del condensador 6 Ce.

Los principios de funcionamiento del dispositivo de medicion de angulos tipo puntero con suministro de energia
inalambrico para iluminacion de acuerdo con una realizacion preferida de la invencion, son los siguientes: el
segundo diodo emisor de luz, que consiste en el diodo emisor de luz 1 LED+, el diodo emisor de luz 2 LED,, el diodo
emisor de luz 3 LED; y el diodo emisor de luz 4 LED,, esta conectado al circuito de accionamiento de LED en el
circuito de suministro de energia inalambrico a través de un cable, para iluminar el disco selector. El circuito de
transmision inalambrico en el circuito de suministro de energia inalambrico, el procesador de microordenador ICy,
etc. genera sefales de transmision y transmite las sefiales a la bobina receptora de energia L, a través de la bobina
transmisora de energia L1, para permitir que la bobina transmisora de energia L transmita energia hacia el exterior,
la bobina receptora de energia L, es responsable de recibir sin contacto la energia transmitida por la bobina
transmisora de energia L1 e iluminar el primer diodo emisor de luz en la placa de circuito en el circuito de recepcion
de suministro de energia inalambrico e iluminacién y el primer diodo emisor de luz irradia la cabeza del puntero,
logrando asi la iluminacién sin conexion del cable de alimentacion. Independientemente del angulo en que se incline
el nivel de referencia del dispositivo de medicion de angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para
iluminacion, el puntero siempre puede apuntar a la posicion justo encima por accion de la gravedad de si mismo.
Debido a que el disco selector esta fijado en la cubierta transparente y rota con la rotacion del dispositivo de
medicion de angulos tipo puntero con iluminacion inalambrica, cuando se determina el angulo de rotacién del
dispositivo de medicidon de angulos tipo puntero con iluminacion inalambrica, el angulo en el disco selector al que
apuntan el indicador, es el angulo con el que se inclina el dispositivo de medicién de angulos tipo puntero con
iluminacion inalambrica.
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En comparacién con el dispositivo de medicion de angulo existente, el dispositivo de medicién de angulos tipo
puntero con suministro de energia inalambrico para iluminacion de la invencion, tiene caracteristicas en cuanto a
que el indicador puede iluminarse, y el dispositivo de medicion de angulos tipo puntero con suministro de energia
inalambrico para iluminacién de la invencion puede utilizarse solo o en combinacion con un dispositivo de medicion
tradicional, tal como el nivel de burbuja. Es conveniente para las personas utilizar el dispositivo de medicion de
angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para iluminacion de la invencion para medir y corregir el
estado de angulos horizontales, verticales y otros de un objeto en un entorno con poca luz.

Breve Descripcion de los Dibujos

La Fig. 1 es una representacion de la apariencia del dispositivo de medicion de angulos tipo puntero con suministro
de energia inalambrico para iluminacion de acuerdo con una realizacién preferida de la invencion.

La Fig. 2 es una representacion estructural del dispositivo de medicion de angulos tipo puntero con suministro de
energia inalambrico para iluminacién de acuerdo con una realizacion preferida de la invencion.

La Fig. 3 es una representacion de la apariencia del puntero.
La Fig. 4 es una representacion estructural del puntero.

La Fig. 5 es un diagrama de circuito del circuito electrénico del dispositivo de medicién de angulos tipo puntero con
suministro de energia inalambrico para iluminacion de acuerdo con una realizacion preferida de la invencion.

En las Fig. 1 - Fig. 5, en donde:

1: cubierta frontal; 2: disco selector; 3: cuerpo de puntero; 3a1: ventana de la burbuja de nivel; 3b: cabeza
de puntero; 3c: burbuja de nivel; 3d: cojinete; 3e: arbol principal; 3f: base de fijacion de la bobina receptora de
energia; 4: cubierta transparente; 5: anillo de fijacion del diodo emisor de luz; 6: cubierta posterior; 7: base de fijacion
de la bobina transmisora de energia; 8: circuito de suministro de energia inalambrico; 801: circuito de transmision
inalambrico; 802: circuito de accionamiento de LED; 803: circuito de ahorro de energia; 804: circuito de energia; 8a:
bobina transmisora de energia; 8b: placa de circuito del circuito de suministro de energia inalambrico; 8c: segundo
diodo emisor de luz; 8d: cable; 9: circuito de recepcion de energia inalambrico e iluminacién; 9a: bobina receptora de
energia; 9b: placa de circuito del circuito de recepcion de energia inalambrico e iluminacion; 9c: primer diodo emisor
de luz para la iluminacion de la cabeza de puntero 3b; 9b: placa de circuito del circuito de recepcion de energia
inalambrico e iluminacién; y 10: nivel de referencia; 1C+: procesador de microordenador; ICy: circuito paralelo
integrado de estabilizacion de tension; Q: triodo; LED+: diodo emisor de luz 1; LED»: diodo emisor de luz 2; LEDa:
diodo emisor de luz 3; LED4: diodo emisor de luz 4; LEDs: diodo emisor de luz 5; LEDs: diodo emisor de luz 6; Cs:
condensador 1; C,: condensador 2; Cs: condensador 3; C4: condensador 4; Cs: condensador 5; Cs: condensador 6;
L1: bobina transmisora de energia; L,: bobina receptora de energia; Ri: resistencia 1; Rz resistencia 2; Ra:
resistencia 3; Ry: resistencia 4; Rs: resistencia 5; Rs: resistencia 6; R7: resistencia 7; Rg: resistencia 8; Rg: resistencia
9; Rio: resistencia 10; R11: resistencia 11; Rq2: resistencia 12; y SK: interruptor de inicio.

Descripcion Detallada

Por referencia a los dibujos, las realizaciones preferidas de la invencidon se describiran adicionalmente a
continuacion mediante ejemplos.

Con referencia a las Fig. 1 - Fig. 5, un dispositivo de medicion de angulos tipo puntero con suministro de energia
inalambrico para iluminacion, incluye una carcasa, un disco selector 2, un puntero 3 y un circuito electrénico. En
donde, el circuito electrénico incluye un circuito de suministro de energia inalambrico 8 y un circuito de recepcion de
energia inalambrico e iluminacion 9, y la carcasa consiste en una cubierta frontal 1 y una cubierta posterior 6. Una
ventana esta dispuesta en la cubierta frontal 1, una cubierta transparente 4 esta dispuesta en la ventana de la
cubierta frontal 1, y el puntero 3 esta dispuesto en una cavidad interna de la carcasa dentro de la cubierta
transparente 4, el puntero 3 consiste en un cuerpo de puntero 3a y una cabeza de puntero 3b, y el cuerpo de
puntero 3a es una estructura de carcasa con una cavidad interna. Una burbuja de nivel 3c esta dispuesta en la
cavidad interna del cuerpo de puntero 3a, y una ventana de la burbuja de nivel 3a1 esta dispuesta en la superficie
frontal del cuerpo de puntero 3a del puntero 3. La cabeza de puntero 3b del puntero 3 esta hecha de una material
transparente. El circuito de suministro de energia inaldmbrico 8 incluye una bobina transmisora de energia 8a y una
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placa de circuito 8b del circuito de suministro de energia inalambrico, en donde, una base de fijacion de la bobina
transmisora de energia 7 esta dispuesta en el lado interno de la cubierta posterior 6, la bobina transmisora de
energia 8a esta fijada en la base de fijacion de la bobina transmisora de energia 7, y la bobina transmisora de
energia 8a esta conectada con la placa de circuito 8b del circuito de suministro de energia inalambrico a través de
un cable 8d. El circuito de recepcién de energia inalambrico e iluminacion 9 incluye una bobina receptora de energia
9a, un primer diodo emisor de luz 9c para iluminar la cabeza de puntero 3b y una placa de circuito 9b del circuito de
recepcion de energia inalambrico e iluminacion, en donde una base de fijacion de la bobina receptora de energia 3f
esta dispuesta en la parte posterior del cuerpo de puntero 3a, y la bobina receptora de energia 9a esta fijada en la
base de fijacion de la bobina receptora de energia 3f. Un orificio de arbol esta dispuesto en el medio de la base de
fijacion de la bobina receptora de energia 3f para comunicar con el cuerpo de puntero 3a, un cojinete 3d esta
montado en el orificio de arbol en el medio del cuerpo de puntero 3a y de la base de fijacion de la bobina receptora
de energia 3f, un arbol principal 3e esta montado en un orificio de cojinete del cojinete 3d, un extremo del arbol
principal 3e esta fijado en la cubierta transparente 4, el otro extremo del arbol principal 3e esta fijado en la cubierta
posterior 6, y el puntero 3 puede rotar alrededor del arbol principal 3e como el eje. La placa de circuito 9b del circuito
de recepcion de energia inalambrico e iluminacion esta dispuesto debajo de la cabeza de puntero 3b en la cavidad
interna del cuerpo de puntero 3a y de la ventana de la burbuja de nivel 3a1. El disco selector 2 es circular, el disco
selector 2 esta dispuesto en el borde exterior de la ventana en la cubierta frontal 1 en la cavidad interna de la
carcasa dentro de la cubierta transparente 4, un anillo de fijacion del diodo emisor de luz circular 5 esta dispuesto en
la parte posterior del disco selector 2, y un segundo diodo emisor de luz 8c esta dispuesto en el anillo de fijacion del
diodo emisor de luz 5. El nivel de referencia 10 del dispositivo de medicién de angulos tipo puntero con suministro de
energia inalambrico para iluminacion esta dispuesto en la parte inferior.

En el dispositivo de mediciéon de angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para iluminacion, el
circuito de suministro de energia inalambrico 8 consiste en un procesador de microordenador IC4, un circuito de
transmision inalambrico 801, una circuito de accionamiento de LED 802, un circuito de ahorro de energia 803 y un
circuito de energia 804, en donde:

El procesador de microordenador IC4 es el procesador de microordenador HT48R063B. El software de
control del dispositivo de medicidon de angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para iluminacion
de acuerdo con una realizacion preferida de la invencion, esta configurado en el procesador de microordenador I1C1
de antemano para controlar el circuito electrénico de esta realizacion preferida de la invencion.

El circuito de transmision inalambrico 801 incluye un triodo Q, una bobina transmisora L4, un condensador 5 Cs, una
resistencia 2 Ry y una resistencia 3 Rs, en donde un extremo de la resistencia 2 R; esta conectado con la patilla 2 del
procesador de microordenador IC+, el otro extremo de la resistencia 2 R, esta conectado con un electrodo base del
triodo Q. Un electrodo colector del triodo Q esta conectado en serie con la bobina transmisora L1y a su vez con el
condensador 5 Cs, el otro extremo del condensador 5 Cs estd conectado a tierra. Un nodo entre la bobina
transmisora L1 y el condensador 5 Cs esta conectado al voltaje del suministro de energia VCC del circuito, un
electrodo emisor del triodo Q estd conectado con un extremo de la resistencia 3 Rs, y el otro extremo de la
resistencia 3 Rz esta conectado a tierra. El circuito de accionamiento de LED 802 incluye una resistencia 7 Rz, una
resistencia 8 Rg, una resistencia 9 Ry, una resistencia 10 Rig y un segundo diodo emisor de luz 8c, en donde, el
segundo diodo emisor de luz 8c consiste en un diodo emisor de luz 1 LED+, un diodo emisor de luz 2 LED,, un diodo
emisor de luz 3 LED3 y un diodo emisor de luz 4 LED4. Todos los anodos del diodo emisor de luz 1 LED;, del diodo
emisor de luz 2 LED,, del diodo emisor de luz 3 LED3 y del diodo emisor de luz 4 LED4 estan conectados al voltaje
del suministro de energia VDD del circuito. Los catodos del diodo emisor de luz 1 LED+, del diodo emisor de luz 2
LED>, del diodo emisor de luz 3 LED3 y del diodo emisor de luz 4 LED4 estan conectados respectivamente con un
extremo de la resistencia 7 Ry, de la resistencia 8 Rs, de la resistencia 9 Ry y de la resistencia 10 Rqg, y €l otro
extremo de la resistencia 7 Ry, de la resistencia 8 Rg, de la resistencia 9 Ry y de la resistencia 10 Rio estan
conectados respectivamente con la patilla 4, con la patilla 3, con la patilla 1 y con la patilla 16 del procesador de
microordenador IC;.

El circuito de ahorro de energia 803 incluye un condensador 1 C4, un condensador 4 C4, una resistencia 1 Ry, una
resistencia 11 Rq1 y un interruptor de inicio SK, en donde, el condensador 1 C1 es un condensador electrolitico, el
anodo del condensador 1 C¢ esta conectado con un extremo de la resistencia 11 Rq1 y con el voltaje del suministro
de energia VCC del circuito, el catodo del condensador 1 C¢ esta conectado a tierra y esta conectado con el otro
extremo de la resistencia 11 Ry4. Un extremo del condensador 4 C4 y un extremo de la resistencia 1 Ry, el otro
extremo del condensador 4 C4 esta conectado con un extremo del interruptor de inicio SK y con la patilla 7 del
procesador de microordenador ICy, el otro extremo del interruptor de inicio SK esta conectado con el otro extremo de
la resistencia 1 R1. El circuito de ahorro de energia 803 puede cooperar con el procesador de microordenador IC;
para lograr la funcion de ahorro de energia; si los usuarios olvidan apagar el suministro de energia después de
utilizar el dispositivo de medicién de angulos tipo puntero con suministro de energia inalambrico para iluminacion de
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acuerdo con una realizacion preferida de la invencion, el procesador de microordenador ICy puede apagar el
suministro de energia para el circuito de accionamiento de LED 802 y para el circuito de transmision inalambrico
801, logrando asi el objetivo del ahorro de energia.

El circuito de energia 804 incluye un circuito paralelo integrado de estabilizacion de tension I1C,, un condensador 2
C», un condensador 3 Cs, una resistencia 4 R4, una resistencia 5 Rs, una resistencia 6 Rg y una resistencia 12 Rz,
en donde, el condensador 2 C, es un condensador electrolitico, el catodo del condensador 2 C, esta conectada a
tierra y esta conectado con la patilla 5 del procesador de microordenador IC+, un extremo del condensador 3 Cs, el
anodo del circuito paralelo integrado de estabilizacion de tension IC,, un extremo de la resistencia 5 Rs y un extremo
de la resistencia 6 Rg, el anodo del condensador 2 Cy, la patilla 13 del procesador de microordenador IC;, la patilla
12 del procesador de microordenador IC+, el otro extremo del condensador 3 Cs;, el catodo del circuito paralelo
integrado de estabilizacion de tension IC,, un extremo de la resistencia 4 Rs, un extremo de la resistencia 6 Rs y un
extremo de la resistencia 12 R2 estan conectados al voltaje del suministro de energia VDD en el circuito, el otro
extremo de la resistencia 4 Rs esta conectado con el otro extremo de la resistencia 5 Rs y con un electrodo de
referencia del circuito paralelo integrado de estabilizacion de tension I1C,, y el otro extremo de la resistencia 12 Ri2
esta conectado al suministro de energia VCC del circuito.

En el dispositivo de mediciéon de angulos tipo puntero con suministro de energia inaldambrico para iluminacion, el
circuito de recepcion de energia inalambrico e iluminacién 9 incluye una bobina receptora de energia Lz, un
condensador 6 Cg y un primer diodo emisor de luz 9c, en donde, el primer diodo emisor de luz consiste en un diodo
emisor de luz 5 LEDs y un diodo emisor de luz 6 LEDs, el catodo del diodo emisor de luz 5 LEDs esta conectado con
el anodo del diodo emisor de luz 6 LEDg, el anodo del diodo emisor de luz 5 LEDs esta conectado con un extremo de
la bobina receptora de energia L, y con un extremo del condensador 6 Cs, el catodo del diodo emisor de luz 6 LEDg
esta conectado con el otro extremo de la bobina receptora de energia L, y con el otro extremo del condensador 6 Ce.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de medicién de angulos tipo puntero que incluye una carcasa, un disco selector (2), un puntero (3),
la carcasa que consta de una cubierta frontal (1) y una cubierta posterior (6), en donde una ventana esta dispuesta
en la cubierta frontal (1), en donde una cubierta transparente (4) esta dispuesta en la ventana de la cubierta frontal
(1), y el puntero (3) esta configurado en una cavidad interna de la carcasa detras de la cubierta transparente (4), en
donde el puntero (3) consiste en un cuerpo de puntero (3a) y una cabeza de puntero (3b), en donde un primer
extremo de un arbol principal (3e) esta fijado en la cubierta posterior (6), y el puntero (3) puede rotar alrededor del
eje del arbol principal (3e), y la cabeza de puntero (3b) siempre puede apuntar en la direccién vertical por accion de
la gravedad de si misma, caracterizado por que

- el cuerpo de puntero (3a) es una estructura de carcasa con una cavidad interna, en donde la cabeza de
puntero (3b) del puntero (3) esta hecha de un material transparente, en donde un orificio de arbol esta dispuesto en
el medio de una base de fijacion de la bobina receptora de energia (3f) para comunicarse con el cuerpo de puntero
(3a), en donde un cojinete (3d) estda montado en el orificio de arbol en el medio del cuerpo de puntero (3a) y de la
base de fijacion de la bobina receptora de energia (3f), en donde el arbol principal (3e) esta montado en un orificio
de cojinete del cojinete (3d), en donde un segundo extremo del arbol principal (3e) esta fijado en la cubierta
transparente (4); y en que

- el dispositivo de medicién de angulos tipo puntero incluye ademas un circuito electronico que incluye un
circuito de suministro de energia inalambrico (8) y un circuito de recepcion de energia inalambrico e iluminacion (9),
en donde el circuito de recepcion de energia inalambrico e iluminacion (9) esta dispuesto en el puntero (3), en donde
el circuito de suministro de energia inalambrico (8) incluye una bobina transmisora de energia (8a) y una placa de
circuito (8b) del circuito de suministro de energia inalambrico, en donde una base de fijacion de la bobina
transmisora de energia (7) esta dispuesta en lado interior de la cubierta posterior (6), en donde la bobina transmisora
de energia (8a) esta fijada en una base de fijacion de la bobina transmisora de energia (7), y en donde la bobina
transmisora de energia (8a) estd conectada con la placa de circuito (8b) del circuito de suministro de energia
inalambrico a través de un cable (8d).

En donde el circuito de recepcion de energia inalambrico e iluminacién (9) incluye una bobina receptora de
energia (9a), un primer diodo emisor de luz (9c) configurado para iluminar la cabeza de puntero (3b) y una placa de
circuito (9b) del circuito de recepcion de energia inalambrico e iluminacion, en donde una base de fijaciéon de la
bobina receptora de energia (3f) estd dispuesta en la parte posterior del cuerpo de puntero (3a), y la bobina
receptora de energia (9a) esta fijada en la base de fijacion de la bobina receptora de energia (3f).

2. Dispositivo de medicién de angulos tipo puntero de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde una burbuja de nivel
(3c) esta dispuesta en la cavidad interior del cuerpo de puntero (3a), una ventana de la burbuja de nivel (3a1) esta
dispuesta en una superficie frontal del cuerpo de puntero (3a) del puntero (3), y la ventana de la burbuja de nivel
(3a1) esta situada, a lo largo del eje de apunte de la cabeza de puntero, encima de la placa de circuito (9b) del
circuito de recepcion de energia inalambrico e iluminacion.

3. Dispositivo de medicion de angulos tipo puntero de acuerdo con la reivindicacion 2, en donde el disco selector (2)
es circular, el disco selector (2) esta dispuesto en el borde exterior de la ventana en la cubierta frontal (1) en la
cavidad interna de la carcasa de la cubierta transparente (4), un anillo de fijacién del diodo emisor de luz circular (5)
esta dispuesto en la parte posterior del disco selector (2) y un segundo diodo emisor de luz (8c) esta dispuesto en el
anillo de fijacion del diodo emisor de luz (5).

4. El dispositivo de medicion de angulos tipo puntero de acuerdo con la reivindicacion 3, en donde el circuito de
suministro de energia inalambrico (8) incluye un procesador de microordenador (IC+), un circuito de transmision
inalambrico (801), un circuito de accionamiento de LED (802), un circuito ahorro de energia (903) y un circuito de
energia (804).

5. El dispositivo de medicion de angulos tipo puntero de acuerdo con la reivindicacion 4, en donde el procesador de
microordenador (IC1) es un procesador de microordenador HT48R063B.

6. Dispositivo de medicion de angulos tipo puntero de acuerdo con la reivindicacion 5, en donde el circuito de
transmision inalambrico (801) incluye un triodo (Q), una bobina transmisora (L), un condensador 5 (Cs), una
resistencia 2 (Rz) y una resistencia 3 (Rs), en donde un extremo de la resistencia 2 (R;) estd conectado con una
patilla 2 del procesador de microordenador (IC1), el otro extremo de la resistencia 2 (Rz) esta conectado con un
electrodo base del triodo (Q), un electrodo colector del triodo (Q) esta conectado en serie con la bobina transmisora
(L1) y a su vez con el condensador 5 (Cs), el otro extremo del condensador 5 (Cs) esta conectado a tierra, un nodo
entre la bobina transmisora (L1) y el condensador 5 (Cs) esta conectado al voltaje del suministro de energia VCC del
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circuito, un electrodo emisor del triodo (Q) esta conectado con un extremo de la resistencia 3 (Rs), y el otro extremo
de la resistencia 3 (Rs3) esta conectado a tierra.

7. Dispositivo de medicion de angulos tipo puntero de acuerdo con la reivindicacion 5, en donde el circuito de
accionamiento de LED (802) incluye una resistencia 7 (R7), una resistencia 8 (Rg), una resistencia 9 (Ry), una
resistencia 10 (R1o), y el segundo diodo emisor de luz, en donde el segundo diodo emisor de luz consta de un diodo
emisor de luz 1 (LEDy), un diodo emisor de luz 2 (LED-), un diodo emisor de luz 3 (LED3) y un diodo emisor de luz 4
(LEDy4), todos los anodos del diodo emisor de luz 1 (LED+), del diodo emisor de luz 2 (LED-), del diodo emisor de luz
3 (LEDs) y del diodo emisor de luz 4 (LED4) estan conectados al voltaje del suministro de energia VDD del circuito,
los catodos del diodo emisor de luz 1 (LED+), del diodo emisor de luz 2 (LED;), del diodo emisor de luz 3 (LEDs3) y
del diodo emisor de luz 4 (LED4) estan conectados respectivamente con un extremo de la resistencia 7 (Ry), de la
resistencia 8 (Rs), de la resistencia 9 (Ry), y de la resistencia 10 (R1o), y el otro extremo de la resistencia 7 (Ry), de la
resistencia 8 (Rg), de la resistencia 9 (Ro) y de la resistencia 10 (R1o) estan conectados respectivamente con la patilla
4, con la patilla 3, con la patilla 1y con la patilla 16 del procesador de microordenador (IC).

8. Dispositivo de medicién de angulos tipo puntero de acuerdo con la reivindicacion 5, en donde el circuito de ahorro
de energia (803) incluye un condensador 1 (C+), un condensador 4 (C4), una resistencia 1 (R1), una resistencia 11
(R11), y un interruptor de inicio (SK), en donde el condensador 1 (C1) es un condensador electrolitico, el anodo del
condensador 1 (C+) estd conectado con un extremo de la resistencia 11 (R11) y con el voltaje del suministro de
energia VCC del circuito, el catodo del condensador 1 (C1) estd conectado a tierra y esta conectado con el otro
extremo de la resistencia 11 (R11), con un extremo del condensador 4 (C4) y con un extremo de la resistencia 1 (R1),
el otro extremo del condensador 4 (C4) esta conectado con un extremo del interruptor de inicio (SK) y con la patilla 7
del procesador de microordenador (IC+), el otro extremo del interruptor de inicio (SK) esta conectado con el otro
extremo de la resistencia 1 (R1).

9. El dispositivo de medicién de angulos tipo puntero de acuerdo con la reivindicacion 5, en donde el circuito de
energia (804) incluye un circuito paralelo integrado de estabilizacion de tension (ICz), un condensador 2 (C;), un
condensador 3 (Cs), un resistencia 4 (R4), una resistencia 5 (Rs), una resistencia 6 (Rg) y una resistencia 12 (R12), en
donde el condensador 2 (Cz) es un condensador electrolitico, el catodo del condensador 2 (C,) esta conectado a
tierra y esta conectado con la patilla 5 del procesador de microordenador (IC+), con un extremo del condensador 3
(Cs), con el anodo del circuito paralelo integrado de estabilizacion de tension (ICz), con un extremo de la resistencia
5 (Rs) y con un extremo de la resistencia 6 (Rs), el anodo del condensador 2 (C,), la patilla 13 del procesador de
microordenador (IC+), la patilla 12 del procesador de microordenador (IC+), el otro extremo del condensador 3 (Cs), el
catodo del circuito paralelo integrado de estabilizacion de tension (IC2), un extremo de la resistencia 4 (Rs), un
extremo de la resistencia 6 (Rs) y un extremo de la resistencia 12 (R+2) estan conectados al voltaje del suministro de
energia VDD del circuito, el otro extremo de la resistencia 4 (R4) esta conectado con el otro extremo de la resistencia
5 (Rs) y con un electrodo de referencia del circuito paralelo integrado de estabilizacion de tension (IC.), y el otro
extremo de la resistencia 12 (R12) esta conectado al suministro de energia VCC del circuito.

10. Dispositivo de medicion de angulos tipo puntero de acuerdo con la reivindicacion 5, en donde el circuito de
recepcion de energia inalambrico e iluminacion (9) incluye una bobina receptora de energia (Lz), un condensador 6
(Ce) y el primer diodo emisor de luz, en donde el primer diodo emisor de luz consta de un diodo emisor de luz 5
(LEDs) y un diodo emisor de luz 6 (LEDs), el catodo del diodo emisor de luz 5 (LEDs) esta conectado con el anodo
del diodo emisor de luz 6 (LEDs), el anodo del diodo emisor de luz 5 (LEDs) esta conectado con un extremo de la
bobina receptora de energia (Lz) y con un extremo del condensador 6 (Cs), el catodo del diodo emisor de luz 6
(LEDg) esta conectado con el otro extremo de la bobina receptora de energia (L2) y con el otro extremo del
condensador 6 (Cs).
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