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DESCRIPCION
Cuchillo con retorno de hoja automatico

La invencion se refiere a un cuchillo con retorno de hoja automatico con una carcasa, un aparato de accionamiento
movil, una unidad de hoja giratoria que se puede engranar con el aparato de accionamiento y que mediante el
aparato de accionamiento se puede mover de una posicion retraida en la carcasa a una posicion desplegada fuera
de la carcasa, pudiéndose girar la unidad de hoja mediante la accion de la fuerza de corte en la posiciéon desplegada
de una posicion de engranaje, en el que la unidad de hoja esta en engranaje con el aparato de accionamiento, a una
posicion de liberacion, en el que la unidad de hoja no esta en engranaje con el aparato de accionamiento, y un
elemento de retorno, que siempre aplica una fuerza de retorno sobre la unidad de hoja en la direccién de la posicién
retraida.

Los cuchillos de este tipo con retorno de hoja automatico permiten un desplazamiento auténomo de la hoja de la
posicion desplegada, en la que la hoja sobresale al menos por secciones de la carcasa del cuchillo, a la posicion
retraida, en la que la hoja esta dispuesta habitualmente completamente dentro de la carcasa del cuchillo,
independientemente del estado de accionamiento del aparato de accionamiento.

El movimiento de la hoja se puede desacoplar por consiguiente del movimiento del aparato de accionamiento,
mediante el que habitualmente con ayuda del pulgar o del indice la hoja se desliza fuera de la carcasa. El
desacoplamiento de los movimientos de hoja y aparato de accionamiento se consigue mediante la accion de una
fuerza de corte sobre la hoja. La accién de la fuerza de corte conduce a un movimiento de desacoplamiento de la
hoja, que puede estar configurado por ejemplo como movimiento de giro. En caso del desacoplamiento el aparato de
accionamiento libera la hoja, de modo que la hoja y el aparato de accionamiento se pueden mover
independientemente uno de otro.

Después de que se ha suprimido la accién de la fuerza de corte sobre la hoja después de la finalizacion del proceso
de corte, la hoja se mueve directamente e independientemente del estado del aparato de accionamiento de la
posicion desplegada a la posicion retraida mediante el elemento de retorno.

Los cuchillos con retorno de hoja automatico estan concebidos en particular para situaciones en las que se producen
movimientos impremeditados durante el proceso de corte. Con frecuencia el usuario de cuchillos de este tipo estima
erroneamente la capacidad de corte de la hoja o la capacidad de resistencia del producto a cortar, de modo que el
usuario del cuchillo pierde el control del desarrollo del movimiento debido a uno uso de fuerza demasiado elevado,
en tanto que la hoja abandona el producto a cortar. Debido a estos movimientos incontrolados del cuchillo, un
cuchillo con hoja desplegada representaria un riesgo de lesién considerable para el usuario del cuchillo mismo,
como también para las personas situadas en el entorno. Ademas, se pueden producir deterioros impremeditados de
los objetos vecinos.

Mediante el retorno de hoja automatico después de la supresién de la accion de la fuerza de corte sobre la hoja se
evitan lesiones de este tipo de personas y deterioros de cosas por un guiado de cuchillo impremeditado e
incontrolado. Debido a la seguridad aumentada durante el uso de cuchillos de este tipo, éstos también se designan
como cuchillos de seguridad.

Los cuchillos de seguridad conocidos en el estado de la técnica presentan en general una mecanica compleja, que
estan expuestas a un riesgo elevado de un fallo funcional en el caso de solicitacion excesiva. En particular el guiado
de la hoja y el mecanismo de desacoplamiento de los cuchillos de seguridad conocidos sufren en general fallos
funcionales cuando la carcasa se deteriora o deforma debido a sobresolicitaciones.

Un cuchillo de seguridad con retorno de hoja automatico se conoce por ejemplo por el documento EP 1 864 766 B1.
El cuchillo de seguridad propuesto presenta una unidad de hoja, que se gira en la carcasa bajo la accién de la fuerza
de corte y por consiguiente provoca un desacoplamiento del aparato de accionamiento accionable manualmente. El
guiado longitudinal de la unidad de hoja se hace realidad debido al espacio constructivo limitado dentro de la
carcasa de cuchillo mediante un pasador dispuesto lateralmente en la unidad de cuchillo, que se puede desplazar en
un agujero oblongo de la carcasa de cuchillo.

En el caso de las guias longitudinales del tipo descrito arriba puede ocurrir que, en el caso de sobresolicitacion del
cuchillo, p. €j. en el caso de accion de una fuerza transversal excesiva sobre la carcasa de cuchillo, se produzca un
desengranado de los elementos de guiado debido a la flexibilidad de la carcasa. Esto menoscabaria la funcionalidad
del cuchillo en una medida considerable.
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Ademas, por el documento DE 10 2011 007 234 B3 se conoce un cuchillo de seguridad, que recurre a un elemento
de acoplamiento separado, a fin de implementar el acoplamiento o desacoplamiento del aparato de accionamiento
accionable manualmente y de la hoja de corte. En el caso del cuchillo de seguridad propuesto se amplia la mecanica
mediante un mecanismo de acoplamiento sensible adicional.

El documento WO 2014/125004 A1 da a conocer un cuchillo de seguridad con un mecanismo para la retirada
automatica. El cuchillo presenta una carcasa, un carro de hoja asi como un soporte de hoja. El carro esta conectado
con un botén de accionamiento, que es accesible desde fuera de la carcasa. El soporte de hoja esta dispuesto asi
en el carro, de modo que éste esta montado de forma desplazable con respecto a éste, en tanto que un pasador se
guia a través de un agujero oblongo correspondiente en el carro.

El objetivo que sirve de base a la invencién se puede ver en consecuencia en proporcionar un cuchillo mejorado con
retorno de hoja automatico. En particular el objetivo de la presente invencién es proporcionar un cuchillo que
presente, respecto a los cuchillos conocidos, un riesgo reducido de un fallo funcional y/o una robustez aumentada
frente a solicitacion excesiva.

La invencion consigue el objetivo que sirve de base con un cuchillo con las caracteristicas de la reivindicacion 1, a
saber, en particular un carro movil, sobre el que esta montada la unidad de hoja de forma rotativa.

La invencién aprovecha el conocimiento de que mediante un carro mévil adicional se anula la necesidad del guiado
de la unidad de hoja con la ayuda de la carcasa. Si se produce un deterioro o una cesién de la carcasa, en el
cuchillo segun la invencién respecto a las soluciones conocidas existe un riesgo considerablemente reducido del
fallo funcional. Ademas, el cuchillo segun la invencién prescinde de un elemento de acoplamiento separado, por lo
que se simplifica esencialmente la mecanica del cuchillo.

La unidad de hoja comprende segun la invencién una hoja y un soporte de hoja. La hoja esta conectada a este
respecto con el soporte de hoja, de manera que se impide esencialmente un movimiento de giro entre la hoja y el
soporte de hoja. En particular la hoja presenta una, dos o varias escotaduras, en las que engranan uno, dos o varios
pivotes del soporte de hoja. La conexion entre la hoja y el soporte de hoja puede estar configurada ademas como
conexion pegada, conexion estampada, conexion roscada o conexion de apriete. Mediante una unidad de hoja de
dos 0 mas partes de este tipo se produce un desacoplamiento funcional. Esto se debe entender de modo que la hoja
esta configurada para asumir la funcion de corte y el soporte de hoja esta configurado para realizar el acoplamiento
mecanico con otros elementos del cuchillo, como por ejemplo el elemento de retorno. Mediante un desacoplamiento
funcional de este tipo se pueden usar materiales adaptados a la funcién, de modo que la unidad de hoja esté
configurada, por ejemplo, de acero inoxidable para cuchillos, a fin de mejorar las propiedades de corte del cuchillo, y
el soporte de hoja esté configurado de un material de plastico, al que mediante procedimientos de moldeo por
inyeccion se le puede dar una geometria ventajosa y eventualmente costosa para la integracion en la mecanica del
cuchillo.

En una primera forma de realizacion preferida del cuchillo segun la invencion, el carro se puede desplazar junto con
la unidad de hoja entre la posicion retraida y la posicion desplegada a lo largo de un eje longitudinal.
Preferentemente tanto el carro como también la unidad de hoja estan dispuestas en la posicion retraida
completamente dentro de la carcasa del cuchillo. Dado que la unidad de hoja se mueve durante el movimiento del
carro entre la posicion retraida y la posicion desplegada igualmente de la posicion retraida a la posicion desplegada
se puede evitar completamente el contacto entre la unidad de hoja y la carcasa. Sélo se produce un contacto del
carro con la carcasa del cuchillo. Debido a la prevencion del contacto entre la unidad de hoja y la carcasa se reduce
aun mas el riesgo de un fallo funcional con un deterioro de la carcasa, como por ejemplo una ruptura de la carcasa o
una deformacion de la carcasa.

En una segunda forma de realizacion preferida del cuchillo segun la invencion, el carro se guia de manera que se
impide esencialmente un movimiento giratorio del carro. Por consiguiente se evita un ladeo del carro o de la unidad
de hoja montada de forma giratoria en el carro.

En otra forma de realizacion preferida del cuchillo segun la invencion, el carro presenta un tope que coopera en
arrastre de forma en la posicion desplegada de la unidad de hoja con la carcasa o el aparato de accionamiento, de
manera que se impide una salida adicional de la unidad de hoja. Dado que la limitacion del movimiento de la unidad
de hoja no se realiza a través de la unidad de hoja misma, sino que a través del carro sobre el que esta montada la
unidad de hoja de forma giratoria, la funcion relevante bajo los aspectos de seguridad de la limitacion de movimiento
de la unidad de hoja se realiza por un componente que no se puede girar dentro de la carcasa. Debido a la no
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capacidad de giro del carro mediante el tope se puede producir una limitacién segura del movimiento de la unidad de
hoja.

En otra forma de realizacion preferida del cuchillo segun la invencion, la unidad de hoja presenta un arrastrador que
se puede engranar en arrastre de forma en la posicién de engranaje de la unidad de hoja con el aparato de
accionamiento. En particular el arrastrador esta configurado de manera que éste se ase por detras en la posicion de
engranaje de la unidad de hoja por una parte del aparato de accionamiento. Por consiguiente la unidad de hoja se
puede mover mediante el aparato de accionamiento de la posicion retraida a la posicion desplegada, no obstante, no
de la posicion desplegada a la posicion retraida. El arrastrador esta configurado preferentemente como saliente, que
en la posicién de engranaje de la unidad de hoja presenta una superficie de engranaje que esta esencialmente
ortogonal al eje longitudinal. El arrastrador esta configurado preferentemente en el soporte de hoja de la unidad de
hoja.

En otra forma de realizacion preferida del cuchillo segun la invencion, el elemento de retorno aplica una fuerza de
retorno en la direccion de la posicion de engranaje sobre la unidad de hoja. El elemento de retorno esta configurado
en consecuencia para mover la unidad de hoja en la posicion de liberacién, en la que la unidad de hoja no esta en
engranaje con el aparato de accionamiento, de la posicion desplegada a la posicion retraida, asi como mover de
vuelta la unidad de hoja en la posicion retraida de la posicion de liberacion a la posicién de engranaje. En particular
la fuerza de retorno sobre la unidad de hoja en la direccion de la posicion retraida es la componente de fuerza
longitudinal y la fuerza de retorno sobre la unidad de hoja en la direccion de engranaje es una componente de fuerza
transversal de la fuerza de retorno aplicada por el elemento de retorno sobre la unidad de hoja.

En una forma de realizaciéon especialmente preferida del cuchillo segun la invencion, la carcasa o el aparato de
accionamiento forman con la unidad de hoja un mecanismo de sujecién mediante el que se impide un movimiento de
giro de la unidad de hoja en la direcciéon de la posicion de engranaje después de la adopcién de la posicion de
liberacion en el caso de un movimiento de la unidad de hoja de la posicién desplegada en la direccion de la posicion
retraida. Por consiguiente se produce un mantenimiento del angulo de giro ajustado de la unidad de hoja, mientras
que la unidad de hoja se mueve por el elemento de retorno de la posicion desplegada en la direccion de la posicion
retraida.

El cuchillo segun la invencién se perfecciona ventajosamente porque el mecanismo de sujecion libera de nuevo el
movimiento de giro de la unidad de hoja en la direccion de la posicién de engranaje solo al alcanzar la posicion
retraida de la unidad de hoja. Por consiguiente el angulo de giro de la unidad de hoja se mantiene durante todo el
proceso de retirada de la posicion desplegada a la posicion retraida. Ademas, en el sentido de la invencion se debe
entender que el mecanismo de sujecion puede liberar el movimiento de giro de la unidad de hoja en la direccion de
la posicion de engranaje también algunos milimetros antes de alcanzar la posicion retraida, a fin de garantizar una
actividad funcional también en el caso de tolerancias de fabricacion oscilantes.

En otra forma de realizacion preferida del cuchillo segun la invencién, el mecanismo de sujecion esta configurado
como mecanismo de retencion, presentando la carcasa o el aparato de accionamiento y la unidad de hoja elementos
de retencién que cooperan entre si. Mediante un mecanismo de retencién se puede conservar el angulo de giro de la
unidad de hoja de modo y manera especialmente sencillos. Los componentes necesarios del mecanismo de
retencion se pueden fabricar, por ejemplo, mediante procedimientos de moldeo por inyeccion. Los mecanismos de
retencion no requieren materiales o geometrias de componentes costosos, de modo que los mecanismos de este
tipo también son ventajosos bajo aspectos econdmicos.

En otra forma de realizacion preferida del cuchillo segun la invencion, el mecanismo de retencion de la carcasa o del
aparato de accionamiento presenta una secciéon de gancho y el elemento de retencién de la unidad de hoja una
arista de retencion. La seccion de gancho y la arista de retencion estan configuradas y dispuestas de manera que,
en el caso de un movimiento de giro de la unidad de hoja en la posicidon desplegada de la posicion de engranaje a la
posicion de liberacion, la seccion de gancho se solapa con la arista de retencién, de manera que se impide un
movimiento de giro de la unidad de hoja de la posicion de liberacion de vuelta a la posicion de engranaje.

En otra forma de realizacion preferida del cuchillo segun la invencion, el elemento de retencion de la carcasa o del
aparato de accionamiento se desvia elasticamente en el movimiento de giro de la unidad de hoja en la posicién
desplegada de la posicion de engranaje a la posicion de liberacion. Mecanismos de retencion elasticos de este tipo
también se conocen como conexiones rapidas. Las conexiones rapidas presentan un riesgo bajo del fallo funcional y
se pueden producir de forma rapida y econémica.

El cuchillo segun la invencién se perfecciona ademas porque el elemento de retencion de la carcasa o del aparato
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de accionamiento presenta un nervio, que en la posicién de engranaje y/o la posicion de liberacion de la unidad de
hoja esta en contacto con la unidad de hoja.

En otra forma de realizacion preferida del cuchillo segun la invencion, el aparato de accionamiento se puede mover
entre una posicion pasiva y una posicion de corte y un segundo elemento de retorno aplica una fuerza de retorno
sobre el aparato de accionamiento en la direccion de la posicion pasiva. La fuerza de retorno del segundo elemento
de retorno provoca que el aparato de accionamiento se mueva automaticamente de vuelta de la posicién de corte a
la posicion pasiva, en tanto que se interrumpe la aplicacion de fuerza sobre el aparato de accionamiento, que se
consigue usualmente mediante un pulgar humano u otro dedo.

En otra forma de realizacion preferida del cuchillo segun la invencion, el aparato de accionamiento presenta una
carcasa de accionamiento y/o una corredera de accionamiento manual. Preferentemente la carcasa de
accionamiento o la corredera de accionamiento presenta varias estrias o ranuras dispuestas esencialmente
transversalmente a la direccion de movimiento, que favorecen la transmisién de fuerza entre el aparato de
accionamiento y un dedo humano, por ejemplo el pulgar.

Otras caracteristicas y ventajas de la invencion se deducen de las reivindicaciones adjuntas y la descripcion
siguiente de las figuras, en la que se explican en detalle ejemplos de realizacion del cuchillo segun la invencién
mediante los dibujos. A este respecto muestra:

Fig. 1: una representacion en perspectiva de un cuchillo segun la invencion, situandose la unidad de hoja giratoria en
una posicion retraida;

Fig. 2: una representacion en perspectiva de un cuchillo segun la invencioén, situandose la unidad de hoja en a
posicion desplegada;

Fig. 3: una vista lateral de partes de un cuchillo segun la invencion, situandose la unidad de hoja en una posicion de
engranaje;

Fig. 4: una vista lateral de partes de un cuchillo segun la invencion, situandose la unidad de hoja en una posicién de
liberacion;

Fig. 5: una representacion despiezada de partes de un cuchillo segun la invencion;

Fig. 6: una vista lateral de partes de un cuchillo segun la invencion;

Fig. 7: una representacion en perspectiva de partes de un cuchillo segun la invencion;

Fig. 8: una vista lateral de las partes del cuchillo segun la invencion de la fig. 7;

Fig. 9: una representacion en perspectiva de partes de un cuchillo segun la invencion;

Fig. 10: una vista lateral de las partes del cuchillo segun la invencion de la fig. 9;

Fig. 11: una vista lateral de partes de un cuchillo segun la invencion;

Fig. 12: una representacion en perspectiva de las partes del cuchillo segun la invencion de la fig. 11; y

Fig. 13: una representacion en perspectiva de partes de un cuchillo segun la invencion.

Segun la representacion en la fig. 1, el cuchillo 1 presenta una carcasa 2, en la que esta dispuesto un aparato de
accionamiento 4. El aparato de accionamiento 4 comprende una carcasa de accionamiento movil 6, que esta guiada
de forma desplazable manualmente dentro de la carcasa 2 del cuchillo 1. El aparato de accionamiento 4 se sitla en
el estado representado del cuchillo 1 en la posicién pasiva. En la posiciéon pasiva del aparato de accionamiento 4
esta configurado un espacio intermedio entre la carcasa de accionamiento moévil 6 y una arista interior de la carcasa
2.

Una hoja 8, que esta dispuesta completamente dentro de la carcasa 2, se extiende sobre este espacio libre, de
modo que la hoja 8 es visible desde fuera. La hoja 8 presenta un filo 10. Mediante el aparato de accionamiento 4 se
puede mover la hoja 8 de la posicion retraida representada a una posicion desplegada.

Para que la hoja 8 pueda abandonar la carcasa 2 del cuchillo 1 en el movimiento de la posicion retraida a la posicion
desplegada, la carcasa 2 presenta en un lado frontal una acanaladura de abertura 12. La anchura de la acanaladura
de abertura 12 es mayor que el espesor de la hoja 8. La acanaladura de abertura 12 comprende una primera
seccion 14a y una segunda seccién 14b. La segunda seccion 14b esta configurada de forma achaflanada hacia
fuera en la direccion del centro de la carcasa, de modo que, cuando la hoja 8 se desplaza mediante el aparato de
accionamiento 4 a la posicion desplegada, sobresale una seccion mayor del filo 10 de la hoja 8 fuera de la carcasa 2
del cuchillo 1, que lo que seria el caso cuando la segunda seccién 14b no estuviese configurada de forma
achaflanada.

La carcasa 2 presenta ademas en el lado opuesto a la acanaladura de abertura 12 una escotadura 16. La
escotadura 16 esta configurada de forma continua y presenta una seccion transversal esencialmente rectangular con
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esquinas redondeadas. La escotadura 16 se puede usar, por ejemplo, para la recepcion de un lazo, de modo que el
cuchillo 1 se puede fijar, por ejemplo, con finalidades de transporte en la ropa del operario del cuchillo. Ademas, la
escotadura 16 se puede usar para suspender el cuchillo 1 en un dispositivo de recepcion. Por consiguiente el
cuchillo 1 se puede guardar, por ejemplo, de forma suspendida en una pared de herramientas, de modo que es
accesible sin mas de forma rapida en caso de necesidad.

La carcasa 2 presenta ademas dos secciones redondeadas opuestas 18a, 18b. Mediante las secciones
redondeadas 18a, 18b de la carcasa 2 se genera una percepcion haptica subjetiva positiva en el usuario del cuchillo
1, dado que la palma de la mano no entra en contacto con aristas marcadas. Las secciones redondeadas 18a, 18b
de la carcasa 2 permiten ademas que el usuario del cuchillo pueda aplicar fuerzas de presion elevadas sobre la
carcasa 2 sin una sensacion de dolor subjetiva. Los redondeamientos de las secciones redondeadas 18a, 18b se
extienden respectivamente sobre un rango de angulo de aproximadamente 180 grados.

Entre las secciones redondeadas 18a, 18b en las dos superficies laterales del cuchillo 1 esta dispuesta
respectivamente una superficie esencialmente plana 20. La superficie plana 20 se puede usar, por ejemplo, para la
reproduccion de informaciones, como una designacion del cuchillo o una designacion del fabricante.

La fig. 2 muestra un cuchillo 1 segun la invencion, en el que la hoja 8 se sitia en una posicion desplegada y el
aparato de accionamiento 4 en una posicion de corte. En la posicion desplegada de la hoja 8, ésta discurre a través
de la primera y segunda seccion 14a, 14b de la acanaladura de abertura 12.

La fig. 3 muestra partes de un cuchillo 1 segun la invencion en vista lateral. La carcasa de accionamiento mévil 6 del
aparato de accionamiento 4 presenta una pluralidad de estrias 22. Las estrias 22 favorecen la transmisiéon de fuerza
entre la carcasa de accionamiento moévil 6 del aparato de accionamiento 4 y un dedo humano, p. ej. un pulgar.
Mediante las estrias 22, que estan dispuestas esencialmente ligeramente curvadas y en angulo recto frente al eje
longitudinal del cuchillo 1, se mejora el arrastre de forma y por friccion entre la superficie del dedo o pulgar y un lado
exterior de la carcasa de accionamiento movil 6.

En la carcasa de accionamiento movil 6 esta dispuesto un dispositivo de fijacion 24 configurado en forma de un
gancho. En el dispositivo de fijacion 24 esta fijado un elemento de retorno 26. El elemento de retorno 26 esta
configurado como resorte helicoidal deformable elasticamente. Ademas, el elemento de retorno 26 esta conectado
con la carcasa 2 a través de un dispositivo de fijacion 28. En la posicion de corte representada del aparato de
accionamiento 4, el elemento de retorno 26 aplica una fuerza de retorno sobre el aparato de accionamiento 4 en la
direccion de la posicién pasiva.

Una unidad de hoja giratoria 30, que comprende también la hoja 8, presenta igualmente un dispositivo de fijacion 32
configurado como gancho. En el dispositivo de fijacion 32 esta dispuesto un elemento de retorno 34, que esta
configurado igualmente como resorte helicoidal deformable elasticamente. El elemento de retorno 34 esta conectado
con la carcasa 2 en otro dispositivo de fijacion 36. La unidad de hoja giratoria 30 esta montada ademas de forma
giratoria sobre un carro movil 38. No obstante, el punto de apoyo se oculta por la carcasa de accionamiento mévil 6
del aparato de accionamiento 4.

La unidad de hoja giratoria 30 se puede girar en el estado representado de una posiciéon de engranaje, en la que la
unidad de hoja 30 esta en engranaje con el aparato de accionamiento 4, a una posicién de liberacion, en la que la
unidad de hoja 30 no esta en engranaje con el aparato de accionamiento 4.

En la fig. 4 la unidad de hoja mdvil 30 se situa en la posicion de liberacion, de modo que la unidad de hoja 30 no esta
en engrane con el aparato de accionamiento 4. El movimiento de giro de la unidad de hoja 30 de la posicion de
engranaje (fig. 3) a la posicion de liberaciéon se provoca por la accion de una fuerza de corte Fs. La fuerza de corte
Fs se genera esencialmente por la presion de la hoja 8 o del filo 10 de la hoja 8 sobre el producto a cortar. La
magnitud de la fuerza de corte que actua sobre la hoja 8, que ocasiona el movimiento de giro de la unidad de hoja
30 de la posicion de engranaje a la posicion de liberacion, depende de la fuerza que aplica el usuario del cuchillo
sobre la carcasa. El apoyo giratorio de la unidad de hoja 30 sobre el carro movil 38 esta configurado de manera que
ya fuerzas de corte que son suficientes para el corte de bandas de papel delgadas ocasionan un movimiento de giro
de la unidad de hoja de la posicidon de engranaje a la posicion de liberacion.

La fig. 5 muestra una representacion despiezada de partes de un cuchillo segun la invencion. La unidad de hoja
giratoria 30 comprende la hoja 8 asi como el soporte de hoja 40. La hoja 8 esta conectada mediante la fijacion de
hoja 42 con el soporte de hoja 40, de manera que se impide esencialmente un movimiento de giro entre la hoja y el
soporte de hoja. El soporte de hoja 42 esta configurado de plastico y presenta un arrastrador 44 configurado como
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saliente. El arrastrador 44 se sitda en la posicion de engranaje de la unidad de hoja mévil 30 en engranaje con el
aparato de accionamiento 4. Si se produce un movimiento de giro de la unidad de hoja mévil 30 de la posicion de
engranaje a la posicion de liberacion se elimina el engranaje del arrastrador.

El soporte de hoja 40 presenta ademas una arista de retencién 46, que configura un saliente lateral en el soporte de
hoja. El saliente limita con una escotadura 48 del soporte de hoja 40. El carro movil 38, sobre el que esta montada la
unidad de hoja 30, presenta dos superficies 50a, 50b opuestas y que discurren esencialmente en paralelo. Las
superficies 50a, 50b cooperan con superficies interiores de la carcasa de accionamiento 6 del aparato de
accionamiento 4, de manera que se posibilita un guiado longitudinal del carro movil 38 dentro de la carcasa de
accionamiento 6. El carro movil 38 presenta ademas un tope 52, que limita el movimiento longitudinal del carro 38
respecto al aparato de accionamiento 4 en una direccion. La limitacion del movimiento longitudinal del carro 38 se
realiza a través de una cooperacién en arrastre de forma del tope 52 del carro 38 con una arista exterior o superficie
exterior de la carcasa de accionamiento 6.

El aparato de accionamiento 4 presenta una seccion de gancho 54, que configura con la arista de retencion 44 de la
unidad de hoja mévil 30 un mecanismo de sujecion configurado como mecanismo de retencion. El mecanismo de
sujecion esta configurado para impedir un movimiento de giro de la unidad de hoja giratoria 30 en la direccion de la
posicidon de engranaje después de la adopcion de la posicion de liberacion en el caso de un movimiento de la unidad
de hoja 30 de la posicion desplegada en la direccion de la posicion retraida. EI mecanismo de sujecion configurado
como mecanismo de retencion esta establecido a este respecto para liberar de nuevo el movimiento de giro de la
unidad de hoja 30 en la direccién de la posicion de engranaje sélo al alcanzar la posicion retraida de la unidad de
hoja. Con la seccion de gancho 54 se conecta un nervio 56, que esta conectado a través de un puente de material
58 con las partes restantes del aparato de accionamiento 4. Si se produce un movimiento de giro de la unidad de
hoja 30 en la posicion desplegada de la posicidon de engranaje a la posicién de liberacion se desvia elasticamente el
nervio 56 asi como la seccion de gancho 54. La capacidad de desvio elastica se consigue en particular por la
capacidad de torsién del puente de material 58.

La fig. 6 muestra partes de un cuchillo segun la invencién en vista lateral. La unidad de hoja giratoria 30, que
comprende el soporte de hoja 40 asi como la hoja 8, esta conectada de forma giratoria con el carro movil 38 a través
de la articulacion 60. El arrastrador 44 se sitia en engranaje en la posicion de engranaje representada con la
carcasa de accionamiento moévil 6 del aparato de accionamiento 4. El engranaje se consigue mediante una
cooperacion en arrastre de forma de la superficie de tope 62 de la carcasa de accionamiento 6 y el arrastrador 44 de
la unidad de hoja giratoria 30.

El carro mévil 38 se puede mover dentro del aparato de accionamiento 4 en las direcciones de movimiento
longitudinales 64, 66. En el estado representado, la unidad de hoja y el carro se sitian en la posiciéon desplegada, de
modo que éstos se obstaculizan por el tope 52 para moverse aun mas en la direccién de movimiento 66. El elemento
de retorno 34 (no representado en al fig. 6) permite un movimiento longitudinal del carro 38 junto a la unidad de hoja
30 a lo largo del eje longitudinal 70 en la direccion de la posicion retraida 64, cuando la unidad de hoja 30 se ha
girado de la posicion de engranaje a la posicion de liberacion. El movimiento de giro de la unidad de hoja 30 a la
posicion de liberacion se realiza en la direcciéon de giro 72. La direccion de giro 74 se corresponde con el movimiento
de la unidad de hoja 30 de la posicion de liberaciéon a la posicién de engranaje. El aparato de accionamiento 4
presenta ademas superficies de guiado 68a, 68b para el carro, que cooperan con las superficies 50a, 50b del carro.

La fig. 7 muestra la carcasa de accionamiento 6 del aparato de accionamiento 4, la unidad de hoja giratoria 30 asi
como el carro moévil 38. En referencia al aparato de accionamiento 4 se sitta la unidad de hoja 30 en un estado
desplegado. Ademas, la unidad de hoja se sitla en la posicion de engranaje, de modo que la unidad de hoja 30 esta
en engranaje con el aparato de accionamiento 4. La seccién de gancho 54 del aparato de accionamiento 4 esta
dispuesta por debajo de la arista de retencion 46 dentro de la escotadura 48. Gracias a la accién de la fuerza de
corte Fs sobre el filo 10 de la hoja 8 se produce un movimiento de giro 72 de la unidad de hoja 30 a la posicion de
liberacion.

La fig. 8 muestra que, en el caso de un movimiento de giro de la unidad de hoja 30 en la direccion de la posicion de
liberacion (direccion de giro 72), la parte trasera dispuesta en la carcasa (no representada) de la unidad de hoja 30
se desvia en la direccién del fondo de carcasa. Durante el movimiento de giro de la unidad de hoja 30 se produce un
solape de la seccion de gancho 54 en referencia a la arista de retenciéon 46. Durante el movimiento de giro de la
unidad de hoja 30 en la direccién de la posicion de liberacion se desvian elasticamente el nervio 56 asi como la
seccion de gancho 54. Después del solape de la arista de retencion 46 se anula de nuevo el desvio elastico del
nervio 56 y de la seccién de gancho 54. Debido al solape de la seccién de gancho en referencia a la arista de
retencion se impide un movimiento de giro de la unidad de hoja de la posicidn de liberacion de vuelta a la posicion
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de engranaje.

La fig. 9 muestra la unidad de hoja giratoria 30 en la posicion de liberacion, en la que la unidad de hoja 30 no esta en
engranaje con el aparato de accionamiento 4. Si, en el caso de interrupcion de un proceso de corte, se produce la
supresion de la accion de la fuerza de corte sobre la hoja 8, la unidad de hoja 30 se puede mover junto con el carro
movil 38 a la posicion retraida (direccion de movimiento 64). EI movimiento de la unidad de hoja 30 y del carro 38 se
provoca debido a una fuerza de retorno, que aplica un elemento de retorno sobre la unidad de hoja 30.

La fig. 10 muestra que el arrastrador 44 no se ase por detras mas prolongadamente por una seccién del aparato de
accionamiento 4, de modo que no se impide mas prolongadamente un movimiento de la unidad de hoja 30 en la
direccion de la posicion retraida. Debido al mecanismo de sujecion, que se aplica a través de una cooperacion de la
seccion de gancho 54 y arista de retencion 46, se libera de nuevo el movimiento de giro de la unidad de hoja 30 en
la direccion de la posicion de engranaje soélo al alcanzar la posicion retraida de la unidad de hoja 30.

Las fig. 11 y fig. 12 muestran el estado en el que la unidad de hoja 30 ha alcanzado la posicion retraida, y por
consiguiente esta liberado de nuevo el movimiento de giro de la unidad de hoja 30 de la posicion de liberacion a la
posicion de engranaje. El movimiento de giro de la unidad de hoja 30 ya no se impide en consecuencia por una
cooperacion de la seccion de gancho 54 y arista de retencion 46.

Segun esta representado en la fig. 13, ahora mediante una retraccion del aparato de accionamiento 4, por ejemplo
mediante otro elemento de retorno, se puede engranar la unidad de hoja 30 de nuevo con el aparato de
accionamiento 4. A este respecto se produce un movimiento relativo entre la unidad de hoja 30 y el aparato de
accionamiento 4, de modo que el arrastrador 44 de la unidad de hoja 30 se ase por detras de nuevo por una seccion
del aparato de accionamiento 4. El movimiento relativo entre la unidad de hoja 30 y el aparato de accionamiento 4 se
provoca porque al retraer el aparato de accionamiento 4 se impide una retraccion de la unidad de hoja por la carcasa
(no representada) del cuchillo. Por consiguiente se establece de nuevo el estado de partida del cuchillo, de modo
que mediante el accionamiento del aparato de accionamiento 4, es decir, por un desplazamiento de la carcasa de
accionamiento 6, se puede comenzar un nuevo proceso de corte y el retorno de hoja automatico ya esta listo
funcionalmente.

Lista de referencias

1 Cuchillo

2 Carcasa

4 Aparato de accionamiento

6 Carcasa de accionamiento movil
8 Hoja

10 Filo

12 Acanaladura de abertura

14a, 14b Primera y segunda seccion de la acanaladura de abertura
16 Escotadura en la carcasa

18a, 18b Secciones redondeadas de la carcasa
20 Superficie esencialmente plana
22 Estriado

24 Dispositivo de fijacion

26 Elemento de retorno

28 Dispositivo de fijacion

30 Unidad de hoja giratoria

32 Dispositivo de fijacion

34 Elemento de retorno

36 Elemento de fijacion

38 Carro movil

40 Soporte de hoja

42 Fijacion de hoja

44 Arrastrador

46 Arista de retencion

48 Escotadura

50a, 50b Superficies exteriores del carro
52 Tope

54 Seccidn de gancho
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Nervio

Puente de material

Articulacion

Superficie de tope

Direccién de movimiento a la posicion retraida
Direccién de movimiento a la posicién desplegada
Superficies de guiado para el carro

Eje longitudinal

Direccion de giro a la posicion de liberacion
Direccion de giro a la posicion de engranaje

Fuerza de corte
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REIVINDICACIONES
1. Cuchillo (1) con retorno de hoja automatico, con

una carcasa (2),

un aparato de accionamiento movil (4),

una unidad de hoja giratoria (30), que comprende una hoja (8) y un soporte de hoja (40), en el que la hoja (8) esta
conectada con el soporte de hoja (40) de manera que se impide un movimiento giratorio entre hoja (8) y soporte de
hoja (40), en tanto que la hoja (8) presenta dos o varias escotaduras, en las que engranan dos o mas pivotes (42)
del soporte de hoja (40), o la hoja (8) esta conectada con el soporte de hoja (40) mediante una conexion pegada,
conexion estampada, conexion roscada o conexién de apriete,

en el que el soporte de hoja (40) se puede engranar con el aparato de accionamiento (4) y en el que la unidad de
hoja (30) se puede mover mediante el aparato de accionamiento (4) de una posicion retraida en la carcasa (2) a una
posicion desplegada fuera de la carcasa (2),

en el que la unidad de hoja (30) se puede girar mediante la accién de la fuerza de corte en la posicion desplegada
de una posicion de engranaje, en el que el soporte de hoja (40) esta en engranaje con el aparato de accionamiento
(4), a una posicion de liberacion, en el que el soporte de hoja (40) no esta en engranaje con el aparato de
accionamiento (4),

un elemento de retorno (34), que siempre aplica una fuerza de retorno sobre la unidad de hoja (30) en la direccion
de la posicion retraida, y

un carro movil (38), sobre el que esta montada la unidad de hoja (30) de forma giratoria.

2. Cuchillo (1) segun la reivindicacion 1,

caracterizado porque el carro (38) se puede desplazar junto con la unidad de hoja (30) entre la posicion retraida y
la posicién desplegada a lo largo de un eje longitudinal (70).

3. Cuchillo (1) segun la reivindicacién 1 o 2,

caracterizado porque el carro (38) esta guiado de manera que se impide esencialmente un movimiento de giro del
carro (38).

4. Cuchillo (1) segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizado porque el carro (38) presenta un tope (52), que en la posicion desplegada de la unidad de hoja (30)
coopera en arrastre de forma con la carcasa (2) o el aparato de accionamiento (4), de manera que se impide una
salida adicional de la unidad de hoja (30).

5. Cuchillo (1) segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizado porque el soporte de hoja (40) presenta un arrastrador (44), que en la posicion de engranaje de la
unidad de hoja (30) se puede engranar en arrastre de forma con el aparato de accionamiento (4).

6. Cuchillo (1) segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizado porque el elemento de retorno (34) aplica una fuerza de retorno sobre a unidad de hoja (30) en la
direccion de la posicién de engranaje.

7. Cuchillo (1) segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizado porque la carcasa (2) o el aparato de accionamiento (4) configura junto con la unidad de hoja (30) un
mecanismo de sujecion, mediante el que se impide un movimiento de giro de la unidad de hoja (30) en la direccion
de la posiciéon de engranaje después de la adopcién de la posicion de liberacion en el caso de un movimiento de la
unidad de hoja (30) de la posicién desplegada en la direccién de la posicion retraida.

8. Cuchillo (1) segun la reivindicacion 7,

caracterizado porque el mecanismo de sujecion libera de nuevo el movimiento de giro de la unidad de hoja (30) en
la direccion de la posicidon de engranaje al alcanzar la posicion retraida de la unidad de hoja (30).
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9. Cuchillo (1) segun la reivindicacion 8,

caracterizado porque el mecanismo de sujecion esta configurado como mecanismo de retencion, presentando la
carcasa (2) o el aparato de accionamiento (4) y la unidad de hoja (30) elementos de retencidon que cooperan entre si.

10. Cuchillo (1) segun la reivindicacion 8,

caracterizado porque el elemento de retencion de la carcasa (2) o el aparato de accionamiento (4) presenta una
seccion de gancho (54) y el elemento de retencién de la unidad de hoja (30) una arista de retencion (46), en donde,
en el caso de un movimiento de giro de la unidad de hoja (30) en la posicion desplegada de la posicién de engranaje
a la posicion de liberacion, la seccion de gancho (54) se solapa con la arista de retencion (46), de manera que se
impide un movimiento de giro de la unidad de hoja (30) de la posicién de liberacion de vuelta a la posicion de
engranaje.

11. Cuchillo (1) segun la reivindicacién 10,

caracterizado porque el elemento de retencion de la carcasa (2) o del aparato de accionamiento (4) se desvia
elasticamente de la posicion de engranaje a la posicion de liberacion en el caso del movimiento de giro de la unidad
de hoja (30) en la posicidon desplegada.

12. Cuchillo (1) segun la reivindicacion 10 u 11,

caracterizado porque el elemento de retencion de la carcasa (2) o del aparato de accionamiento (4) presenta un
nervio (56), que en la posicidon de engranaje y/o la posicion de liberacion de la unidad de hoja (30) esta en contacto
con la unidad de hoja (30).

13. Cuchillo (1) segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizado porque el aparato de accionamiento (4) se puede mover entre una posicion pasiva y una posicion de
corte y un segundo elemento de retorno (26) aplica una fuerza de retorno sobre el aparato de accionamiento (4) en
la direccion de la posicién pasiva.

14. Cuchillo (1) segun la reivindicacion 13,

caracterizado porque el aparato de accionamiento (4) presenta una carcasa de accionamiento (6) y/o una
corredera de accionamiento manual.
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Fig. 18

16



ES 2672355713

!
i

D2

48 <

56

1

%

Fig. 1

(n

17



ES 2672355713

18



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

