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DESCRIPCION
Dispensadores de fluidos con ventaja mecanica incrementada
Campo Técnico
La descripcién esta relacionada con dispensadores de fluidos.
Antecedentes

El lavado de manos es importante en muchas industrias, incluidas la hosteleria (hoteles, restaurantes, etc.) y la
industria del cuidado de la salud (hospitales, residencias de ancianos, etc.). Ademas, existen muchas otras
aplicaciones en las cuales se produce la dispensacién de diferentes fluidos. Para facilitar el lavado de manos, por
ejemplo, dispensadores de fluidos que dispensan productos para la limpieza de manos se pueden colocar cerca de
los fregaderos de una cocina, de los lavabos de un cuarto de bafio, o en otra ubicacion. Dichos dispensadores de
fluidos contienen un contenedor de producto desechable o rellenable, tal como un cartucho o una bolsa flexible, que
contiene un suministro del producto fluido a dispensar. El fluido puede incluir, por ejemplo, espumas, liquidos, y/o
geles. Los dispensadores se montan generalmente en la pared e incluyen una tapa abisagrada que permite la
apertura y el cierre de la carcasa del dispensador de manera que el suministro de producto fluido se puede rellenar o
reemplazar. Algunos dispensadores de fluidos se accionan manualmente empujando o tirando de un asa, de una
barra, o apretando un botén del dispensador. Otros dispensan de manera automatica al detectar presencia de un
usuario o de las manos del usuario cerca del dispensador. EI documento US5373970 describe un dispensador de
acuerdo con el preambulo de la reivindicacion 1.

Resumen

En general la descripcion esta dirigida a dispensadores de fluidos y mecanismos de dispensacion de fluidos que
proporcionan ventaja mecanica incrementada cuando el mecanismo de dispensacion es desplazado a lo largo de
todo su rango de movimiento.

La invencion describe un dispensador de acuerdo con los rasgos de la reivindicacion 1. Dicho dispensador
comprende: una carcasa, un depoésito situado dentro de la carcasa que contiene un suministro de un fluido a
dispensar, un mecanismo de dispensacion configurado para dispensar una cantidad discreta del fluido desde el
depdsito, comprendiendo el mecanismo de dispensacion un elemento de palanca que tiene una primera secciéon de
palanca accesible en un lado exterior de la carcasa, una segunda seccion de palanca, y un fulcro conectado entre la
primera seccion de palanca y la segunda seccién de palanca, estando el fulcro soportado de manera pivotante
dentro de la carcasa de manera que el elemento de palanca tiene el movimiento permitido entre una posiciéon de
reposo y una posicion de dispensacion cuando se produce aplicacion de una fuerza de entrada a la primera seccion
de palanca, y un actuador configurado para proporcionar dos puntos de contacto con la segunda seccién de palanca
cuando el elemento de palanca es desplazado desde la posicion de reposo hasta la posicion de dispensacion de tal
manera que la ventaja mecanica proporcionada en uno primero de los dos puntos de contacto es mayor que la
ventaja mecanica proporcionada en uno segundo de los dos puntos de contacto, de tal manera que una fuerza de
salida aplicada al actuador en el primer punto de contacto es mayor que una fuerza de salida aplicada al actuador en
el segundo punto de contacto.

En otro ejemplo, la descripcion esta dirigida a un dispensador que comprende una carcasa, un depésito situado
dentro de la carcasa que contiene un suministro de un fluido a dispensar, y un mecanismo de dispensacion
configurado para dispensar una cantidad discreta del fluido desde el depdsito, comprendiendo el mecanismo de
dispensacién un elemento de palanca que tiene una primera seccién de palanca accesible en un lado exterior de la
carcasa, una segunda seccion de palanca, y un fulcro conectado entre la primera seccion de palanca y la segunda
seccién de palanca, estando el fulcro soportado de manera pivotante dentro de la carcasa de tal manera que el
elemento de palanca tiene el movimiento permitido entre una posicion de reposo y una posicién de dispensacion
cuando se produce aplicacion de una fuerza de entrada a la primera seccién de palanca, donde el movimiento del
elemento de palanca entre la posicion de reposo y la posicién de dispensacion produce como resultado aplicacion
de una fuerza de salida por la segunda seccién de palanca, y un actuador configurado para recibir aplicacion de la
fuerza de salida desde la segunda seccion de palanca, una bomba configurada para recibir la fuerza de salida desde
el actuador y aplicar una correspondiente fuerza de dispensacion al depésito para dispensar la cantidad discreta de
fluido desde el deposito, estando configurada la segunda seccién de palanca para proporcionar dos puntos de
contacto con el actuador cuando el elemento de palanca es desplazado desde la posicién de reposo hasta la
posicion de dispensacion de tal manera que la ventaja mecanica proporcionada en uno primero de los dos puntos de
contacto es mayor que la ventaja mecanica proporcionada en uno segundo de los dos puntos de contacto, de tal
manera que una fuerza de salida aplicada al actuador en el primer punto de contacto es mayor que una fuerza de
salida aplicada al actuador en el segundo punto de contacto.

En otro ejemplo, la descripcion esta dirigida a UN dispensador que comprende una carcasa, un depdésito situado
dentro de la carcasa que contiene un suministro de un fluido a dispensar, un mecanismo de dispensacion
configurado para dispensar una cantidad discreta del fluido desde el depdsito, comprendiendo el mecanismo de
dispensacién un elemento de palanca que tiene una primera seccidn de palanca accesible en un lado exterior de la
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carcasa, una segunda seccion de palanca, y un fulcro conectado entre la primera seccion de palanca y la segunda
seccién de palanca, estando el fulcro soportado de manera pivotante dentro de la carcasa de tal manera que el
elemento de palanca tiene el movimiento permitido entre una posiciéon de reposo y una posicién de dispensacion
cuando se produce aplicacion de una fuerza de entrada a la primera seccion de palanca, y de tal manera que el
movimiento del elemento de palanca entre la posicién de reposo y la posicion de dispensacion produce como
resultado aplicacion de una correspondiente fuerza de salida por la segunda seccion de palanca, y un actuador
configurado para recibir aplicacion de la fuerza de salida desde la segunda seccién de palanca produciendo como
resultado dispensacion de la cantidad discreta del fluido desde el deposito, siendo el elemento de palanca y el
actuador operables para proporcionar dos superficies de contacto entre el actuador y la segunda seccién de palanca
cuando el elemento de palanca es desplazado desde la posiciéon de reposo hasta la posicion de dispensacion de tal
manera que la ventaja mecanica proporcionada en una primera de las dos superficies de contacto es mayor que la
ventaja mecanica proporcionada en una segunda de las dos superficies de contacto, y de tal manera que la fuerza
de salida correspondiente a la primera superficie de contacto es mayor que la fuerza de salida correspondiente a la
segunda superficie de contacto.

Los detalles de uno o mas ejemplos se describen en los dibujos adjuntos y en la descripcidon proporcionada mas
adelante. Otros rasgos y ventajas resultaran evidentes a partir de la descripcion y de los dibujos, y a partir de las
reivindicaciones.

Breve descripcion de los dibujos

La Figura 1A es una vista en perspectiva de un dispensador de fluido de ejemplo que proporciona ventaja mecanica
incrementada.

La Figura 1B es una vista en perspectiva frontal del dispensador de fluido de ejemplo de la Figura 1A con la tapa
eliminada.

La Figura 1C es una vista en perspectiva frontal del dispensador de fluido de ejemplo de las Figuras 1A'y 1B) con la
tapa y la barra de empuje eliminadas.

Las Figuras 2A y 2B son vistas en perspectiva simplificadas de un mecanismo de dispensacion de la técnica anterior
de ejemplo para un dispensador de fluido.

Las Figuras 3A-3C muestran vistas laterales simplificadas de un mecanismo de dispensacion de ejemplo de acuerdo
con la presente descripcion.

La Figura 4 muestra una vista lateral simplificada de otro mecanismo de dispensacién de ejemplo de acuerdo con la
presente descripcion.

Las Figuras 5A y 5B muestran vistas laterales simplificadas de otro mecanismo de dispensacion de ejemplo de
acuerdo con la presente descripcion.

Las Figuras 6A-6C muestran vistas laterales simplificadas de otro mecanismo de dispensacion de ejemplo de
acuerdo con la presente descripcion.

Descripcion detallada

En general la descripcion esta dirigida a dispensadores de fluidos y mecanismos de dispensacion de fluidos que
proporcionan ventaja mecanica incrementada cuando el mecanismo de dispensacion es desplazado a lo largo de
todo su rango de movimiento. La dispensacion de productos fluidos, tales como liquidos, geles, espumas, etc., se
esta haciendo cada vez mas dificil debido a la demanda de productos fluidos que tengan concentracion, viscosidad,
y calidad incrementadas. Estas propiedades de producto producen como resultado un producto que es mas dificil de
dispensar, y por lo tanto requieren mas fuerza para accionar la bomba de dispensacion. Sin embargo, los fabricantes
de dispensadores deben cumplir al mismo tiempo con el Americans with Disabilities Act (ADA), el cual establece que
la fuerza necesaria para activar los controles de un dispensador de jabén para manos en lugares de alojamiento
publico o edificios comerciales debe ser no mayor que 22,24 Newton (N) (5 libras fuerza (Ibf))

La Figura 1A es una vista en perspectiva frontal de un dispensador 100 de fluido de ejemplo que proporciona ventaja
mecanica incrementada de acuerdo con la presente descripcion. La Figura 1B es una vista en perspectiva frontal del
dispensador 100 de fluido de ejemplo de la Figura 1A con la tapa eliminada. La Figura 1C es una vista en
perspectiva frontal del dispensador 100 de fluido de ejemplo de las Figuras 1A'y 1B) con la tapa y la barra de empuje
ambas eliminadas.

El dispensador 100 de ejemplo incluye una carcasa 110 que tiene una tapa 102 frontal y una placa 104 posterior. Un
depdsito 112 (véanse las Figuras 1B y 1C) situado en el interior de la carcasa 110 contiene un suministro del fluido a
dispensar. La placa 104 posterior facilita el montaje del dispensador 100 en una pared u otro objeto. En este
ejemplo, la carcasa 110 puede incluir una bisagra o bisagras las cuales permiten que la tapa 102 pivote entre una
posicion cerrada y una posicion abierta. Un botdn o cierre 106 se puede presionar para desbloquear la tapa 102,
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permitiendo de esta forma que la tapa 102 se abra y se cierre. Un elemento de palanca 120, en este ejemplo una asi
llamada barra de empuje, operable manualmente por un usuario, es accesible externamente en el exterior de la
carcasa 110 del dispensador. La barra de empuje 120 forma una parte de un mecanismo de dispensacion, cuyas
otras partes estan situadas fisicamente en el interior de la carcasa 110 cuando el dispensador esta totalmente
ensamblado y la tapa esta cerrada, como se muestra en las Figuras 1B y 1C. Aunque a efectos de ilustracion los
conceptos de la presente descripcion se describen de manera general en esta memoria con referencia a una barra
de empuje como el elemento de palanca accionable por el usuario, se debera entender que la barra de empuje se
puede sustituir por cualquier otro tipo de componente accionable manualmente, tal como un pulsador, un asa para
empuijar o tirar de ella, u otro tipo de configuracion de palanca, y que la descripcion no esta limitada a este respecto.

Como se muestra en las Figuras 1B y 1C, la barra de empuje 120 incluye ademas una bisagra 118. Para incorporar
la barra de empuje 120 en el dispensador 100, la bisagra 118 puede estar montada de manera pivotante en el
interior de la carcasa 110 del dispensador o puede estar soportada de manera pivotante dentro del dispensador 100.
La barra de empuje 120, cuando es presionada por un usuario, pivota alrededor de la bisagra 118 a través de un
rango de movimiento desde una posicién de reposo hasta una posicion de dispensacion. En este ejemplo, la
posicidon de reposo es la posicion de la barra de empuje cuando no se aplica ninguna fuerza y la posicion de
dispensacion es la posicion totalmente presionada en la cual se dispensa una dosis medida de fluido.

Ademas de la barra de empuje 120, el mecanismo de dispensacion del dispensador 100 incluye ademas un actuador
116. La aplicacion de una fuerza de entrada a la barra de empuje 120 produce como resultado una correspondiente
aplicacion de una fuerza de salida al actuador 116. En respuesta a la aplicacion de la fuerza de salida, el actuador
activa mecanicamente una bomba 114 produciendo como resultado dispensacion de la cantidad discreta del fluido
desde el depdsito 112.

Las Figuras 2A y 2B son vistas simplificadas de un mecanismo 150 de dispensacion de la técnica anterior de
ejemplo para un dispensador de fluido. A efectos de ilustracion, la carcasa 110, la placa 104 posterior, etc. no se
muestran. El mecanismo 150 de dispensacion incluye una barra de empuje 151, un actuador 156, y una bomba 158.
La barra de empuje 151 opera de manera general de acuerdo con los principios de una palanca. La barra de empuje
151 incluye una primera seccién de palanca 152 y una segunda seccion de palanca 154 las cuales pivotan alrededor
de un eje de giro o fulcro proporcionado por una bisagra u otro punto de pivote 157. La bisagra 157 puede estar
alojada de forma substancialmente fija en el interior de correspondientes rebajes u otros puntos de fijacion situados
en el lado interior de la carcasa del dispensador. La aplicaciéon de una fuerza de entrada por parte de un usuario a la
primera seccion de palanca 152 en la direccion indicada por la flecha 162 provoca que la barra de empuje 151 pivote
sobre el eje proporcionado por la bisagra 157. Esto produce como resultado un correspondiente movimiento de
rotacion de la segunda seccion de palanca 154 y aplicacion de una fuerza de salida al actuador 156, y por lo tanto a
la bomba 158, en la direccion de la flecha 162. La fuerza de salida aplicada a la superficie inferior del actuador 156
por la barra de empuje en las Figuras 2A y 2B se concentra en un punto de contacto; a saber, el extremo 160 distal
de la segunda seccion de palanca 154.

La relacion entre la fuerza de salida (Fg) y la fuerza de entrada (Fa), o ventaja mecanica (MA), se puede utilizar
como una medida de la amplificacion de fuerza de una palanca. El concepto de ventaja mecanica se puede aplicar a
una barra de empuje de un dispensador de fluido, tal como la barra de empuje 150 mostrada en las Figuras 2A y 2B.
Por ejemplo, la MA de la barra de empuje 151 se puede expresar en términos de la fuerza de entrada, F4, aplicada a
la primera seccion de palanca como se indica mediante la flecha 162, y de la fuerza de salida, Fg, aplicada por la
segunda seccion de palanca 154 al actuador 156, como se indica mediante la flecha 164. Esta relacion a su vez es
proporcional a la relacién entre la longitud, a, de la primera seccion de palanca 152 y la longitud, b, de la segunda
seccion de palanca 154 desde un fulcro o bisagra 157:

v tE 0

MA = F =3
En este ejemplo, la fuerza de salida Fg y por lo tanto la ventaja mecanica proporcionada por la barra de empuje de
las Figuras 2A y 2B se concentra en un punto de contacto; a saber, el extremo 160 distal de la segunda seccién de
palanca 154. De esta manera, la longitud de la segunda seccion de palanca 154 a efectos de calcular la ventaja
mecanica en este ejemplo es igual a la longitud total b de la segunda seccién de palanca 154.

Las Figuras 3A-3C muestran vistas laterales simplificadas de un mecanismo 201 de dispensacion de ejemplo de
acuerdo con la presente descripcion. EI mecanismo 201 de dispensacion incluye una barra de empuje 200, un
actuador 210, y una bomba 208. La barra de empuje 200 incluye una primera seccién de palanca 202, una segunda
seccion de palanca 204, y una bisagra 206. La primera seccion de palanca 202 tiene una longitud total, a, y la
segunda seccion de palanca 204 tiene una longitud total, b. El actuador 210 esta configurado para permitir dos
puntos de contacto con la barra de empuje 200. Para ello, el actuador 210 de ejemplo incluye una primera superficie
de contacto 212 configurada para hacer contacto con la segunda seccion de palanca 204 en un primer punto de
contacto y una segunda superficie de contacto 214 configurada para hacer contacto con la segunda seccion de
palanca 204 en un segundo punto de contacto. El primer punto de contacto se indica de manera general mediante el
numero de referencia 215 y esta situado en algun punto entre la bisagra 206 y el extremo 216 distal de la segunda
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seccion de palanca 204. El segundo punto de contacto se indica de manera general mediante el nimero de
referencia 217 y esta situado en el extremo 216 distal de la segunda seccion de palanca 204 en este ejemplo.

Durante el funcionamiento, la aplicacién de una fuerza por parte de un usuario a la primera seccién de palanca 152
en una direccion indicada de manera general mediante la flecha 203 provoca que la barra de empuje 200 pivote
sobre el eje proporcionado por la bisagra 206. Como se muestra en la Figura 3B, la segunda seccién de palanca 204
primero hace contacto con y aplica una fuerza sobre la primera superficie de contacto 212 en el primer punto de
contacto 215 situado entre la bisagra 206 y el extremo 216 distal de la segunda seccién de palanca 204. La distancia
entre el punto 215 de contacto y la bisagra 206 se indica mediante una longitud c. La longitud de accionamiento de
la seccién de palanca a la cual se aplica la fuerza de entrada al comienzo de la operacién del dispensador es por lo
tanto aproximadamente equivalente a la distancia c. Se debera entender que la distancia c variara en cierta medida
cuando la barra de empuje gira alrededor de la bisagra 206; sin embargo, la longitud de accionamiento ¢ siempre
sera relativamente mas corta que la longitud total b de la seccién seccion de palanca 204 en este ejemplo.

Haciendo referencia ahora a la Figura 3C, cuando la barra de empuje 200 sigue girando alrededor de la bisagra 206,
el segundo punto de contacto 217 en el extremo 216 distal de la segunda seccion de palanca 204 hace contacto con
la segunda superficie de contacto 214 del actuador 210. De esta manera, la longitud de accionamiento de la seccion
de palanca a la cual se aplica la fuerza de entrada pasa de ser la relativamente corta longitud de accionamiento c a
ser una longitud de accionamiento relativa relativamente mas larga dada por b.

La ventaja mecanica proporcionada por la longitud de accionamiento relativamente mas corta, MAcora, €N este
ejemplo se puede definir mediante:

™ a Fr
! CEria — c - FA
La ventaja mecanica proporcionada por la longitud de accionamiento relativamente mas larga, MAjrga, en este
ejemplo se puede definir mediante:
a 5
Md;, rga = = 2

. b Fy
Debido a que la barra de empuje 200 primero hace contacto con el actuador 210 con la longitud de accionamiento
corta, c, la ventaja mecanica aplicada al comienzo de la operacién del dispensador es relativamente mayor que la
ventaja mecanica aplicada hacia el final de la operacion del dispensador. Esto permite que la bomba empiece a
dispensar con una cantidad relativamente menor de fuerza de entrada exigida al usuario.

Cuando la barra de empuje 200 gira alrededor de la bisagra 206, el actuador 210 es contactado por la longitud de
accionamiento larga, b, y la MA se reduce en comparacion con la longitud de accionamiento corta, c. Ademas, la
longitud de accionamiento mas larga definida por la longitud b reduce el angulo, indicado mediante el nimero de
referencia 207, a través del cual se debe desplazar la barra de empuje 200 para presionar completamente la bomba.
Esto puede ayudar a mantener la barra de empuje 202 alejada del chorro 218 de descarga, como se muestra en la
Figura 3C. Si so6lo se utilizara la longitud de accionamiento corta ¢ entonces la barra de empuje puede interferir con
el chorro de la bomba, porque el grado de giro necesario para presionar totalmente la barra de empuje y para
dispensar totalmente el producto se puede incrementar.

La Figura 4 muestra una vista lateral simplificada de otro mecanismo 221 de dispensacion de ejemplo de acuerdo
con la presente descripcion. El mecanismo 221 de dispensacion incluye una barra de empuje 220, un actuador 230 y
una bomba de acuerdo con la presente descripcion. La barra de empuje 220 incluye una primera seccion de palanca
222, una segunda seccion de palanca 224 y una bisagra 226. La primera seccion de palanca 222 tiene una longitud
total, a, y la segunda seccién de palanca 224 tiene una longitud total, b. En este ejemplo, el actuador 230 esta
configurado para que tenga tres superficies de contacto; una primera superficie de contacto 232, una segunda
superficie de contacto 234, y una tercera superficie de contacto 236. Durante el funcionamiento, la segunda seccioén
de palanca 224 hace contacto primero con la primera superficie de contacto 222, con la segunda superficie de
contacto 224, y con la tercera superficie de contacto 226 en longitudes de accionamiento d, c, y b, respectivamente,
a lo largo de todo el giro de la barra de empuje 220. De esta manera, cuando la barra de empuje es desplazada a
través de su rango de movimiento, la ventaja mecanica proporcionada cuando se produce la aplicacion inicial de una
fuerza de dispensacion (MAy proporcionada por la longitud de accionamiento d en la superficie de contacto 232) es
relativamente mayor que la proporcionada durante la mitad de la carrera (MA: proporcionada por la longitud de
accionamiento c en la superficie de contacto 234), la cual es ella misma relativamente mayor que la proporcionada
hacia el final de la carrera (MA, proporcionada por la longitud de accionamiento b en la superficie de contacto 236).
Esta relacion se puede expresar mediante la siguiente ecuacion:

MAg = MA, = M4,

Las Figuras 5A y 5B muestran vistas laterales simplificadas de otro mecanismo 241 de dispensacion de ejemplo de
acuerdo con la presente descripcion. El mecanismo 241 de dispensacion incluye una barra de empuje 240, un
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actuador 250 y una bomba de acuerdo con la presente descripcion. La barra de empuje 240 incluye una primera
seccion de palanca 242, una segunda seccion de palanca 244 y una bisagra 246. En este ejemplo, el actuador 240
incluye una superficie de contacto 252 curvada. Cuando la barra de empuje 240 gira a través de su rango de
movimiento, la superficie 252 proporciona un punto de contacto, que varia de manera continua, con la segunda
seccion de palanca 244. El punto de contacto varia entre un primer punto de contacto 243 en una longitud de
accionamiento c¢ situado entre la bisagra 246 y el extremo 248 distal de la segunda seccion de palanca 244 y un
segundo punto de contacto 245 en una longitud de accionamiento b situado en el extremo distal de la segunda
seccién de palanca 244. La superficie de contacto 252 curvada puede proporcionar una transicién de contacto suave
a lo largo de al menos una parte de la segunda seccion de palanca 244 de la barra de empuje 240, la cual puede
ayudar a proporcionar una experiencia de usuario mas suave durante la operacion del dispensador. El angulo de
giro 247 a presion completa de la barra de empuje 240 es suficientemente pequefio para evitar interferencia con la
corriente 249 de descarga de fluido.

Debido a que la barra de empuje 240 primero hace contacto con el actuador 250 con la longitud de accionamiento
corta, ¢, la ventaja mecanica aplicada al comienzo de la operacién del dispensador es relativamente mayor que la
ventaja mecanica aplicada hacia el final de la operacion del dispensador, cuando la barra de empuje 240 esta
haciendo contacto con el actuador 250 con la longitud de accionamiento relativamente mas larga b.

Las Figuras 6A-6C muestran vistas laterales simplificadas de otro mecanismo 261 de dispensacion de ejemplo de
acuerdo con la presente descripcion. El mecanismo 261 de dispensacion incluye una barra de empuje 260, un
actuador 270, y una bomba 280 de acuerdo con la presente descripcion. En este ejemplo, la barra de empuje 260
esta configurada para proporcionar dos puntos de contacto con el actuador 270. La barra de empuje 260 incluye una
primera secciéon de palanca 262, una segunda seccion de palanca 264, y una bisagra 266 conectada entre la
primera seccion de palanca 262 y la segunda seccién de palanca 264. El actuador 270 incluye una superficie de
contacto 272. La segunda seccién de palanca 264 incluye un segmento 261 de base conectado a la bisagra 266 y
que proporciona un primer punto de contacto 265 y un segmento 263 de ramificacion conectado distalmente
adyacente al segmento 261 de base y que proporciona un segundo punto de contacto 267. En este ejemplo, para
proporcionar dos puntos de contacto, el segmento 292 de base y el segmento 294 de ramificacion tienen diferentes
espesores para proporcionar puntos de contacto primero 265 y segundo 267, respectivamente. En este ejemplo, el
espesor, i, del segmento 292 de base es relativamente mayor que el espesor, j, del segmento 294 de ramificacion.

Durante el funcionamiento, la segunda seccidon de palanca 264 primero aplica una fuerza de salida sobre la
superficie de contacto 272 en la longitud de accionamiento relativamente mas corta, c¢. A continuacion, cuando el
giro de la barra de empuje 260 continta, la aplicacion de la fuerza pasa a la longitud de accionamiento relativamente
mas larga b. De esta manera, cuando la barra de empuje 260 es desplazada a través de su rango de movimiento, la
ventaja mecanica proporcionada cuando se produce la aplicacion inicial de una fuerza de dispensacion (MA.
proporcionada por la longitud de accionamiento ¢ mediante el punto de contacto 265) es relativamente mayor que la
ventaja mecanica proporcionada durante la Ultima parte de la carrera (MA, proporcionada por la longitud de
accionamiento b mediante el punto de contacto 267). Esta relacion se puede expresar mediante la siguiente
ecuacion:

MA, = M4,

Debido a que la barra de empuje 260 primero hace contacto con el actuador 270 con la longitud de accionamiento
corta, c, la ventaja mecanica aplicada al comienzo de la operacién del dispensador es relativamente mayor que la
ventaja mecanica aplicada durante la ultima parte de la operacion del dispensador, cuando la barra de empuje 260
esta haciendo contacto con el actuador 270 con la longitud de accionamiento relativamente mas larga b.

De forma alternativa, en una realizacion no reivindicada, la barra de empuje 260 puede estar configurada para
proporcionar multiples puntos de contacto. Por ejemplo, la segunda seccidon de palanca 264 puede incluir un
segmento de base, tal como el segmento de base 292, conectado a la bisagra 266 y que proporciona un primer
punto de contacto 265. La segunda seccion de palanca 264 puede ademas incluir uno o mas segmentos de
ramificacion conectados distalmente adyacentes al segmento 261 de base y que proporcionan uno o mas puntos de
contacto correspondientes. En este ejemplo, para proporcionar multiples puntos de contacto, el segmento de base y
cada uno de los uno o mas segmentos de ramificacion pueden tener diferentes espesores para proporcionar los
multiples puntos de contacto. Por ejemplo, cada segmento de ramificacion puede tener un espesor relativamente
menor que el segmento de ramificacion proximalmente adyacente.

Se debera entender, que la descripcion no esta limitada a los ejemplos especificos mostrados y descritos en esta
memoria, que se pueden utilizar muchas otras variaciones de configuraciones de actuador y/o de barra de empuje
dentro del alcance de las reivindicaciones, y que la descripcion no esta limitada a este respecto.

Se han descrito diferentes ejemplos. Estos y otros ejemplos estan dentro del alcance de las siguientes
reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES
1. Un dispensador (100) que comprende:
una carcasa (110);

un deposito (112) situado dentro de la carcasa (110) que contiene un suministro de un fluido a
dispensar;

un mecanismo de dispensacion configurado para dispensar una cantidad discreta del fluido desde
el depdsito (112), comprendiendo el mecanismo de dispensacion:

un elemento de palanca (120) que tiene una primera seccion de palanca (202) accesible
en un lado exterior de la carcasa, una segunda seccién de palanca (204), y un fulcro (157)
conectado entre la primera seccion de palanca (202) y la segunda seccion de palanca
(204), estando el fulcro (157) soportado de manera pivotante dentro de la carcasa (110)
de manera que el elemento de palanca (120) tiene el movimiento permitido entre una
posiciéon de reposo y una posicion de dispensacion cuando se produce aplicacion de una
fuerza de entrada a la primera seccion de palanca (202); y

un actuador (210) configurado para proporcionar dos puntos de contacto (215, 217) con la
segunda seccion de palanca (204) cuando el elemento de palanca (120) es desplazado
desde la posicién de reposo hasta la posicion de dispensacién, comprendiendo el
actuador (210) una primera superficie de contacto (212) que hace contacto con la
segunda seccion de palanca (204) en uno primero de los dos puntos de contacto y una
segunda superficie de contacto (214) que hace contacto con la segunda seccion de
palanca (204) en el segundo (217) de los dos puntos de contacto, de tal manera que la
ventaja mecanica proporcionada en el primer punto de contacto (215) es mayor que la
ventaja mecanica proporcionada en el segundo punto de contacto (217), de tal manera
que una fuerza de salida aplicada al actuador (210) en el primer punto de contacto (215)
es mayor que una fuerza de salida aplicada al actuador en el segundo punto de contacto
(217),

caracterizado por que el primer punto de contacto (215) esta situado entre el fulcro (157) y el extremo (216) distal de
la segunda seccion de palanca (204) y el segundo punto de contacto (217) esta situado en el extremo (216) distal de
la segunda seccién de palanca (204).

2. El dispensador de la reivindicacion 1 en el cual el elemento de palanca (120) comprende uno de una barra de
empuje, un pulsador, o un asa.

3. El dispensador de la reivindicacion 1 en el cual el elemento de palanca (120) puede ser desplazado manualmente
por un usuario entre la posicion de reposo y la posicion de dispensacion.

4. El dispensador de la reivindicacion 1 en el cual una longitud de accionamiento del primero (215) de los dos puntos
de contacto es relativamente mas corta que una longitud de accionamiento proporcionada por el segundo (217) de
los dos puntos de contacto.

5. El dispensador de la reivindicacion 1 en el cual la primera seccidon de palanca (202) tiene una longitud a, la
segunda seccién de palanca (204) tiene una longitud b, el primer punto de contacto (215) tiene una longitud de
accionamiento c la cual es relativamente menor que la longitud b de la segunda seccion de palanca (204), y la
ventaja mecanica, MAcora, proporcionada por el primer punto de contacto (215) es:

. a
”Hf.:-r'rc=E

6. El dispensador de la reivindicacion 1 en el cual la primera seccion (202) de palanca tiene una longitud a, la
segunda seccion de palanca (204) tiene una longitud b, el segundo punto de contacto (217) tiene una longitud de
accionamiento substancialmente igual a la longitud b de la segunda seccién de palanca (204), y la ventaja mecanica,
MAiarga, proporcionada por el segundo punto de contacto (217) es:

. a
MArzyge =%

7. El dispensador de la reivindicacion 1 en el cual la fuerza de entrada es no mayor que 22,24 Newton (N) (5 libras
fuerza (Ibf)).

8. El dispensador de la reivindicacion 1 en el cual el actuador (210) incluye ademas una primera superficie de
contacto (212) configurada para recibir aplicacion de una fuerza de salida desde la segunda seccion de palanca
(204) en el primer punto de contacto (215) durante una primera parte de una carrera de dispensacion y una segunda
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superficie de contacto (214) configurada para recibir aplicaciéon de una fuerza de salida desde la segunda seccion de
palanca (204) en el segundo punto de contacto (217) durante una segunda parte de una carrera de dispensacion.

9. El dispensador de la reivindicacion 1 que incluye ademas una bomba (114), y en el cual el actuador (210), en
respuesta a la aplicacion de la fuerza de salida, activa mecanicamente la bomba (114) produciendo como resultado
dispensacion de la cantidad discreta del fluido desde el depdsito (112).

10. El dispensador de la reivindicacion 1 en el cual el fluido comprende uno de un liquido, un gel, o una espuma.
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