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ES 2674 545 T3

DESCRIPCION
Dispositivo de fijacion para fijar un escalén o plataforma en un medio de traccién

La invencion se refiere a un dispositivo de fijacion para la conexion de un escalon de una escalera mecanica o de
una plataforma de un pasillo rodante con un medio de traccion.

Los dispositivos de transporte de personas como escaleras mecanicas y pasillos rodantes son instalaciones
generalmente conocidas y eficientes para el transporte de personas. Las escaleras mecanicas se utilizan
tipicamente para el transporte de personas en direccion vertical, por ejemplo desde una planta de un edificio hacia
otra planta, mientras que los pasillos rodantes se utilizan la mayoria de las veces para el transporte de personas en
direccion horizontal o con gradiente ligero hasta 12° desde un punto hasta otro punto. La longitud y la anchura del
dispositivo de transporte de personas se seleccionan en funcion del trafico de pasajeros previsto en la aplicacion
respectiva.

Los escalones de escaleras mecanicas y las plataformas se conciben como componente de una pieza o de varias
piezas y sus piezas se fabrican, en general, a través de procedimientos de fundicion, procedimientos de prensado
por extrusion, procedimientos de forjado y similares. Varios escalones se unen entre si normalmente por medio de
dos medios de traccion para formar una cinta de escalones de una escalera mecanica. De la misma manera, se
ensamblan varias plataformas para formar una cinta de plataformas. Un pasillo rodante o bien una escalera
mecanica presentan, en general, un bastidor o bien entramado con dos zonas de desviacion, entre las que esta
guiada circulante la cinta de plataformas o bien la cinta de escalones.

La conexion entre el medio de traccion y el escalon o bien la plataforma debe ser segura y duradera, puesto que un
aflojamiento de la unidon durante el funcionamiento del dispositivo de transporte de personas puede tener
consecuencias catastroficas para los usuarios.

El documento WO 03/051754 A2 publica una cinta de plataformas, cuyas plataformas estan fijadas con tornillos y
elementos de arrastre en el medio de traccién. El inconveniente de este tipo de unién consiste en que debe
montarse un numero muy grande de tornillos por cada plataforma, para que esta unién sea suficientemente segura.
El alto nimero de tornillos no solo es costoso y caro desde el punto de vista de la técnica de fabricacion, sino que
influye también en una medida decisiva sobre el tiempo de montaje. Pero puesto que los escalones y las plataformas
o el medio de traccion deben sustituirse en virtud de dafios o fendmenos de desgaste o después de un nimero
predeterminado de horas de funcionamiento, en el caso de que este tiempo de montaje no sélo se requiere en la
fabricacién de una escalera mecanica o de un pasillo rodante, sino muchas veces también en el mantenimiento de
estas instalaciones de transporte de personas. El documento WO 2005/073112 A2 publica otra cinta de plataformas
de acuerdo con el estado de la técnica. Ademas, los tornillos estan dispuestos en direccion vertical y, por lo tanto,
presentan una alineacion casi paralela a la direccion de la carga de presion de la plataforma o del escaldn. Las
amplitudes de oscilaciones que aparecen en el funcionamiento presentan, sin embargo, principalmente la misma
alineacion, con lo que se pueden aflojar loas tornillos apretados fijamente. También los fenémenos de asentamiento
en la zona de las uniones de los tornillos pueden conducir a una pérdida de la fuerza de la tension previa de los
tornillos y, por lo tanto, al aflojamiento de la unién de los tornillos. Por lo tanto, a menudo se emplean adicionalmente
seguros de los tornillos. Pero esto significa gasto adicional de material, logistica y montaje asi como también el
riesgo de la omision del montaje, la deficiencia del propio seguro de los tornillos o el resultado deficiente del montaje.

Por lo tanto, el cometido de la presente invencion es crear un dispositivo de fijacion para la union de un escalén o de
una plataforma con un medio de traccion, que se puede fabricar de una manera sencilla y econémica, que se puede
montar de una forma rapida y sencilla y a pesar de su estructura sencilla presenta una seguridad alta contra
desprendimiento o aflojamiento.

Este cometido se soluciona por medio de un dispositivo de fijacion para la conexidon de un escalon de una escalera
mecanica o de una plataforma de un pasillo rodante con un medio de traccion, en el que el dispositivo de fijacion
comprende un hombro, al menos un conector de cufia y al menos una proyeccion. En el estado montado, la al
menos una proyeccion se proyecta a través de una abertura del hombro. Ademas, el al menos un conector de cufia
esta dispuesto, al menos parcialmente, entre el hombro y la proyeccion. A través del conector de cufia se pretensa el
escaldn o la plataforma contra el medio de traccion y se fija en éste. El medio de traccion puede sr, por ejemplo, una
cadena articulada, una correa, un cable o similar.

El elemento designado como conector de cufa sirve para la conexion de dos componentes, de manera que en un
componente esta configurada una proyeccion y en el otro componente esta configurado el hombro. El conector de
cufia se puede montar de manera sencilla fijamente entre si a través de la insercion entre la proyeccion o bien entre
un con torno de los dos componentes. El conector de cufia presenta al menos una zona configurada en forma de
cufia, a través de la cual se puede generar una fuerza de tension previa, cuando se ha aplicado la fuerza de
insercion, en funcion del angulo de la cuia. No es previsible una pérdida de la fuerza de tension previa, puesto que
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el angulo de la cufia del conector de cufia se puede mantener tan reducido que como consecuencia de las fuerzas
de friccion esta presente un seguro propio a pesar los impulsos y vibraciones que aparecen durante el
funcionamiento. A través de la tension previa del escaldén o de la plataforma contra el medio de traccion se fijan
éstos de una manera duradera y segura en el medio de traccion. Ademas, el conector de cufia se puede disponer
ortogonalmente a la direccion principal de las amplitudes mencionadas anteriormente.

Una ventaja especial del dispositivo de fijacion de acuerdo con la invencion reside, ademas, en que se puede
reconocer inmediatamente un montaje erréneo, puesto que los escalones o las plataformas se caen en el caso de
que el conector de cufia no esté montado o esté montado erréneamente fuera del medio de traccién, todavia antes
de que el dispositivo de transporte de personas se ponga en funcionamiento. Cuando el conector de cufia sélo ha
sido insertado, pero no ha sido introducido, entonces los escalones o plataforma traquetean y el conector de cufa
sobresale visiblemente. Evidentemente por medio de al menos un sensor de supervision dispuesto en la escalera
mecanica o en el pasillo rodante se puede supervisar un asiento correcto del conector de cufia, explorando la
posicion de uno de sus extremos, por ejemplo Opticamente o mecanicamente. El nimero de los sensores de
supervision se ajusta al numero de series de dispositivos de fijacion y, por lo tanto, al nimero de los medios de
traccion de una cinta de escalones o cinta de plataformas.

Con preferencia, el medio de traccién es una cadena articulada con pestafias de cadena. Las pestafas de cadena
estan conectadas entre si como bulones de cadena que sirven como lugares de articulacion. En cada una de las
pestafias de cadena se puede configurar entre dos lugares de articulacion un lugar de alojamiento para una parte de
una plataforma o escalén asociados.

En una forma de realizacion de la invencion, la al menos una proyeccion puede estar configurada en un escalén o
plataforma y los hombros pueden estar configurados en la zona del lugar de alojamiento de la pestafia de cadena. El
escaloén o bien la plataforma estan delimitados en su anchura por dos lados frontales paralelos, que se extienden en
la direccion de movimiento prevista del escalén o de la plataforma. Cuando la cinta de escalones o cinta de
plataformas comprende dos medios de traccién, en cada uno de los dos lados frontales puede estar dispuesta al
menos una proyeccion. De esta manera, los escalones o plataformas pueden estar dispuestos entre los dos medios
de traccion y éstos pueden estar unidos entre si transversalmente a la direccion prevista del movimiento.

En otra forma de realizacién, los hombros pueden estar configurados también en el escalén o plataforma y la al
menos una proyeccion puede estar configurada en la zona del lugar de alojamiento de la pestafia de cadena.
También en esta forma de realizacion, el escalén o bien la plataforma pueden estar delimitados en su anchura por
dos lados frontales paralelos, que se extienden en la direccion de movimiento prevista del escaléon o de la
plataforma. Ademas, en cada uno de los lados frontales puede estar previsto al menos un hombro.

Para guiar la cinta de escalones o bien la cinta de plataformas entre las dos zonas de desviacion, en el bastidor
estan dispuestos normalmente unos carriles de rodadura. A través de estos carriles de rodadura se deslizan cuerpos
rodantes y ruedan rodillos de rodadura, que estan dispuestos en el medio de traccion o en los escalones o en las
plataformas. Cuando se utilizan cadenas articuladas, los rodillos estan dispuestos con preferencia en la zona de los
lugares de articulacion en el medio de traccion. Esto tiene la ventaja de que los bulones de unién utilizados en los
lugares de articulacion de la cadena articulada sirven al mismo tiempo como ejes de rodillos de rodadura.

El conector de cufia puede presentan como zona en forma de cufia al menos una lengleta de cufia elastica, cuya
lengiieta de cufia esta dispuesta en el estado montado entre la proyeccién y el hombro. La lengiieta de cufia elastica
tiene la ventaja de que las tolerancias condicionadas por la fabricacion entre la proyeccion y el hombro no conducen
a diferentes posiciones extremas del conector de cuia en el estado montado. Si el conector de cufia presentase una
lenglieta de cufia rigida, ésta sdélo podria insertarse entre la proyeccion y el hombro en la medida en que lo permita
la distancia existente entre el contorno de apoyo o bien el hombro de la proyeccién y una superficie de apoyo del
hombro. A través de la lengiieta de cuia elastica se puede adaptar el conector de cufia a la distancia existente en
cada caso y se puede fijar el escalon o la plataforma pretensados en el medio de traccion.

Con objeto de la manipulacion sencilla durante el montaje, el conector de cufia puede estar configurado en forma de
L y puede presentar un primer brazo y un segundo brazo. En el primer brazo esta configurada la al menos una
lenglieta de cufia. El segundo brazo sirve como lugar de apoyo para herramientas, para impulsar el primer brazo o
bien la lengleta de cufia (elastica o rigida) dispuesta en el primer brazo entre la proyeccion y el hombro. El segundo
brazo puede servir, ademas, como lugar de apoyo, para extraer el conector de cufia, cuando es necesario un
desmontaje del escaldn o plataforma desde el medio de traccion.

Ademas, el primer brazo puede presentar al menos un orificio de alojamiento para el alojamiento de un hombro de la
proyeccion. La al menos una lengiieta de cuia esta configurada con preferencia en el borde de este orificio de
alojamiento. Cuando ahora debe unirse una plataforma con el medio de traccion, se dispone en primer lugar un
conector de cufia sobre el hombro de tal manera que la abertura del hombro y el orificio de alojamiento estan
alineados entre si. Entonces se coloca la plataforma sobre el medio de traccidon, de manera que la proyeccion pasa a
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través de la abertura del hombro y a través del orificio de alojamiento. A continuacion se desplaza el conector de
cufia con relacion a la proyeccion y al hombro de forma lineal, de manera que la lengieta de cufia llega entre el
saliente y el hombro. Con preferencia, el segundo brazo limita el recorrido de desplazamiento, apoyandose en un
con torno de la plataforma o del saliente. Para asegurar adicionalmente el conector de cufia, en el segundo brazo
puede estar configurado un lugar de apoyo para un medio de fijacion, que conecta fijamente el segundo brazo con el
contorno adyacente. Evidentemente este mismo modo de procedimiento se aplica también para el montaje de una
cinta de escalones, en la que en lugar de las plataformas se disponen escalones en el medio de traccion. El medio
de fijacion puede ser un tornillo, remache, grapa de sujecion, muelle de retencion y similar.

La proyeccion puede estar configurada de forma discrecional. El Unico requerimiento planteado a la proyeccion es
que presente al menos un saliente, para que el conector de cufia tenga un contorno de apoyo para encontrar
retencion en la proyeccion. La fabricacion es especialmente sencilla y econdmica cuando el saliente de la proyeccion
se crea por medio de una ranura configurada en la proyeccion. En lugar de la ranura, el saliente se puede generar
también por medio de fresado o por medio de una incisién o un receso o un redondeo o un socavon.

Condicionado por la utilizacion, el escalén o la plataforma presentan una superficie de paso, sobre la que caminan
los usuarios, cuando la cinta de escalones o la cinta de plataformas estan en funcionamiento. El transito de la
superficie de paso y, dado el caso, las contaminaciones sobre los carriles de rodadura mencionados mas arriba
pueden provocar oscilaciones e impactos, cuyas amplitudes aparecen principalmente en direccion ortogonal a la
superficie de paso. Por lo tanto, el al menos un conector de cufia se inserta con preferencia en una direccion de
montaje paralela a la superficie de paso entre el hombro asociado y la proyeccion asociada.

Evidentemente, la invencién no sélo se puede utilizar en escaleras mecanicas o en pasillos rodantes nuevos. Por
ejemplo, un pasillo rodante existente o una escalera mecanica existente pueden modernizarse sustituyendo la cinta
de plataformas existente por una cinta de plataformas de acuerdo con la invenciéon o bien sustituyendo la cinta de
escalones existente por una cinta de escalones de acuerdo con la invencion.

El dispositivo de fijacion para la conexion de un escaldn o plataforma con un medio de traccidn se explica en detalle
a continuacion con la ayuda de ejemplos y con referencia a los dibujos. En éstos:

La figura 1 muestra en representacion esquematica un pasillo rodante con un bastidor y dos zonas de desviacion,
estando dispuestos en el bastidor unos carriles de rodadura y entre las zonas de desviacion esta dispuesta una cinta
de plataformas circulante.

La figura 2 muestra un dibujo despiezado ordenado de una seccién de la cinta de plataformas, en el que se
representan dos medios de traccién y una plataforma dispuesta entre los medios de traccion.

La figura 3 muestra en representacion tridimensional el apoyo de la plataforma representada en la figura 3 sobre el
medio de traccién como una primera etapa de montaje.

La figura 4 muestra en representacion tridimensional la fijacion de la plataforma representada en la figura 3 en el
medio de traccion por medio de un conector de cufia como una segunda etapa de montaje.

La figura 5 muestra en representacion tridimensional ampliada el conector de cufia de las figuras 2 a 6.

La figura 6 muestra un dibujo despiezado ordenado de una seccion de la cinta de escalones representada en la
mitad, en el que en el medio de traccién esta dispuesto un saliente y lateralmente en el escalon estan dispuestas
dos proyecciones asociadas a este hombro.

La figura 1 muestra de forma esquematica en la vista lateral un pasillo rodante 11, que conecta una primera planta
E1 con una segunda planta E2. Evidentemente, el pasillo rodante 11 podra conectar también dos lugares en el
mismo plano, como se emplean, por ejemplo, en pasillos largos de aeropuertos. -El pasillo rodante 11 presenta un
bastidor 16 o bien un entramado 17 con dos zonas de desviaciéon 17, 18, entre las que esta guiada circulando una
cinta de plataformas 15. La cinta de plataformas presenta medios de traccién 19, en los que estan dispuestas las
plataformas 14. Un pasamanos 13 esta dispuesto en una balaustrada 12. La balaustrada 12 esta conectada en el
extremo inferior por medio de un zdécalo de balaustrada 20 con el bastidor 16.

Puesto que una escalera mecanica presenta esencialmente grupos de construccion del mismo tipo que el pasillo
rodante 11 descrito anteriormente, se prescinde de otra figura con una representacion esquematica de una escalera
mecanica y su descripcion.

La figura 2 muestra un dibujo despiezado ordenado de una seccion de la cinta de plataformas 15 representada de
forma esquematica en la figura 1. La cinta de plataformas 15 presenta dos medios de traccion 19A, 19B. Los medios
de traccion 19A, 19B representados son secciones de dos cadenas articuladas 19A, 19B, cuyas pestafas de cadena

4



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2674 545 T3

21 estan conectadas entre si por medio de bulones de cadenas 22 para formar dos cadenas articuladas 19A, 19B
sin fin. Los bulones de cadenas 22 sirven no sélo como lugares de articulacion 22, sino al mismo tiempo también
como ejes 22 para rodillos de rodadura 23. Estos rosillos de rodadura 23 circulan sobre cerriles de rodadura no
representados, que estan dispuestos en el bastidor 16 del pasillo rodante 11 mostrado en la figura 1. Por medio de
los carriles de rodadura se guian los rodillos de rodadura 23 y, por lo tanto, los medios de traccion 19A, 19B y se
apoyan contra la fuerza de la gravedad, de manera que la cinta de plataformas 15 no cuelga entre las dos zonas de
desviacion 17, 18.

Entre los dos medios de traccién 19A, 19B estan dispuestas una pluralidad de plataformas 14, estando representada
s6lo una plataforma 14 por razones de claridad en la figura 2. En cada una de las pestafias de cadena 21 esta
configurado en cada caso entre dos lugares de articulacion 22 un lugar de alojamiento 24 para una parte de una
plataforma 14 asociada. Este lugar de alojamiento 24 esta conectado en el estado montado con la plataforma 4
asociada.

La plataforma 14 esta delimitada en su anchura por medio de dos lados frontales 25, 26 paralelos, que se extienden
en la direccién del movimiento X prevista. Entre los dos lados frontales 25, 26 se extiende una superficie de paso
rectangular 27. El lado superior de la superficie de paso 27 presenta un patron de paso en forma de una serie de
nervaduras o bien de nervios paralelos y que se extienden desde el canto delantero 28 hacia el canto trasero 29 de
la superficie de paso 27. Las nervaduras se extienden de esta manera igualmente en la direccién del movimiento X
prevista de la plataforma 14. Ademas, las nervaduras estan dimensionadas para engranar en estructuras de peine
no representadas, que estan dispuestas en las zonas de desviacién 17, 18 de la escalera mecanica 11.

En cada uno de los dos lados frontales 25, 26 esta dispuesto un saliente 31. De esta manera, las plataformas 14 se
pueden disponer entre los dos medios de traccion 19A, 19B y se pueden conectar entre si transversalmente a la
direccion de movimiento X prevista. El hombro 31 pertenece a un dispositivo de fijacion 30 para la conexion o bien la
fijacion de una plataforma 14 o escalén con un medio de traccion 19A, 19B.

El dispositivo de fijacion 30 o bien el asiento correcto del conector de cufia 32 se pueden supervisar por medio de un
sensor de supervision 55 dispuesto en la escalera mecanica o en el pasillo rodante. El sensor de supervisiéon 55 se
fija localmente estacionario en el bastidor no representado, de manera que durante una revolucién completa de la
cinta de plataformas 15 cada dispositivo de fijacion 30 ha circulado por delante del sensor de supervision 55. Para la
supervision se explora 6ptica o mecanicamente con preferencia la posicion del extremo del conector de cufia 32. El
numero minimo de los sensores de supervision 55 se ajusta al nimero de las series de dispositivos de fijacion 30 y,
por lo tanto, al niumero de los medios de traccion 19A, 19B de una cinta de escalones o cinta de plataformas.

El montaje del dispositivo de fijacion 30 y sus elementos tales como hombro 31, conector de cufia 32 y proyeccion
33 se representan de forma detallada en las figuras 3 a 5, por lo que éstos se describen en comun a continuacion y
se utilizan los mismos signos de referencia en las figuras.

La figura 3 muestra en representacion tridimensional el dispositivo de fijacion 30 representado en la figura 2 en el
estado premontado, asi como la colocacion de la plataforma 14 sobre el medio de traccién 19A como una primera
etapa de montaje. Como segunda etapa de montaje, la figura 4 muestra en representacion tridimensional la fijacion
de la plataforma 14 representada en la figura 3 en el medio de tracciéon 19A por medio del conector de cufia 32.

En la figura 5 muestra en representacion tridimensional ampliada el conector de cuia 32. Para facilitar la
manipulacion del conector de cufia 32 durante el montaje, el conector de cufia 32 esta configurado en formade L y
presenta un primer brazo 34 y un segundo brazo 35. El segundo brazo 35 sirve como lugar de apoyo para
herramientas, para desplazar el primer brazo 34. El segundo brazo 35 puede servir, ademas, como lugar de apoyo,
para retirar el conector de cufia 32, cuando es necesario un desmontaje de la plataforma 14 fuera del medio de
traccion 19A. En el primer brazo 34 estan dispuestos dos orificios de alojamiento 37, de manera que en el estado
montado a través de cada orificio de alojamiento 37 penetra un saliente de la proyeccion 33, como se muestra en la
figura 4. En el borde de estos orificios de alojamiento 37 estan configuradas, respectivamente, dos lengiietas de
cufia elastica 36, dispuestas paralelas a una direccion de desplazamiento Y prevista. Cada lenglieta de cufia elastica
36 es generada en el presente ejemplo de realizacion por una flexion de una zona de material del primer brazo 34 a
lo largo de una linea de flexion 48 que se extiende inclinada con relacion a la direccion de desplazamiento Y.

El conector de cufia 32 se puede fabricar de metales adecuados o de plasticos adecuados. Con preferencia, el
conector de cuifa 32 esta fabricado de chapa de acero para muelles. Evidentemente, también son posibles
combinaciones de metal y plastico, de manera que, por ejemplo, los brazos 34, 35 estan fabricados de acero y las
lenglietas de cufia estan fabricadas de plastico.

Como se representa en las figuras 3 y 4, el hombro 31 esta dispuesto en el lado frontal 25 de la plataforma 14 y se
extiende esencialmente en un plano paralelo a la superficie de paso 27. El hombro 31 presenta un lugar de apoyo 38
dirigido hacia el medio de tracciéon 19A y una superficie de apoyo alejada del medio de traccion 19A. La superficie de
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apoyo 38 descansa en el estado montado en el lugar de alojamiento 24 del medio de traccién 19A. En el hombro 31
estan configuradas, ademas, dos aberturas 40. Estas estan adaptadas a la distancia de las dos pestafias de
cadenas 21 dispuestas paralelas entre si del medio de traccién 19Ay, por lo tanto, a la distancia de las proyecciones
33 configuradas en cada pestafa de cadena 21.

Las proyecciones 33 estan configuradas en el centro en los lugares de alojamiento 24 y presenta, respectivamente,
dos ranuras laterales 41. A través de estas ranuras 42, la proyeccion 32 presenta dos salientes 42, que sirven como
contorno de apoyo para las lengietas de cufias 36 del conector de cufia 32.

Si debe conectarse ahora la plataforma 14 con el medio de traccion 19A, se dispone en primer lugar, como se
representa en la figura 3, un conector de cufia 32 sobre la superficie de apoyo 39 del hombro 31, de tal manera que
las aberturas 40 del hombro y los orificios de alojamiento 37 estan alineados entre si con la seccién transversal de
paso mas grande posible. El conector de cufia 37 esta dispuesto y guiado en el presente ejemplo de realizacion en
un taladro alargado 44 (ver la figura 2) del lado frontal 25. Entonces se coloca la plataforma 14 en direccion vertical
V sobre el medio de traccion 19A, de manera que las proyecciones 33 penetran a través de las aberturas 40
asociadas de los brazos 31 y a través de los orificios de alojamiento 37.

A continuacion se desplaza linealmente, como se representa en la figura 4, el conector de cufia 32 sobre la
superficie de apoyo 39 en la direccién de desplazamiento Y o bien en la direccién de montaje Y asi como con
relacion a las proyecciones 33 y al hombro 31, de manera que las lengietas de cufia 36 se colocan entre los
salientes 42 y los hombros 31. En este caso, el segundo brazo 35 limita el recorrido de desplazamiento, apoyandose
en el lado frontal 25 de la plataforma 14.

Como se muestra en la figura 4, las lenglietas de cufia elasticas 36 estan dispuestas en el estado montado entre la
proyeccion 33 y el hombro 31. La lenglieta de cufia 36 tiene la ventaja de que las tolerancias condicionadas por la
fabricacion entre el canto inferior del saliente 42 y la superficie de apoyo 39 no conducen a posiciones finales
diferentes del conector de cuiia 32 en el estado montado. En efecto, si el conector de cufia 32 presentase una
lenglieta de cufa rigida, éste sélo podria introducirse entre la proyeccion 33 y el ho9mbro 31 en la medida que lo
permita la distancia existente entre el saliente 42 de la proyeccion 33 y la superficie de apoyo 39 del hombro 31 asi
como la ductilidad de los materiales. A través de la lenglieta de cuia elastica 36 se puede adaptar el conector de
cufia 32 a la distancia existente en cada caso y se puede fijar la plataforma 14 pretensada en el medio de traccion
19A.

Para asegurar adicionalmente el conector de cufia 32, como se representa en la figura 5, en el segundo brazo 35
esta configurado un lugar de apoyo 47 para un medio de fijacion 46. En el presente ejemplo de realizacion de la
figura 2, el medio de fijacion 46 es un tornillo, y el lugar de apoyo 47 es un taladro pasante. Ademas, en el lado
frontal esta dispuesto un taladro roscado 45. El medio de fijacién 46 atraviesa en el estado montado un lugar de
apoyo 47 y el lado frontal 25, de manera que conecta el segundo brazo 47 y el lado frontal 25, de manera que
conecta fijamente el segundo brazo 35 con el lado frontal 25.

Como otro medio de seguridad, en al menos una de las lengiietas de cufia elasticas 36 puede estar configurado un
retén 49. Este posibilita una recuperacion elastica parcial de la lenglieta de cufia elastica después de la insercion del
conector de cufia 32. El retén 49 se apoya de acuerdo con ello en union positiva en la proyecciéon 33 y de esta
manera retiene el conector de cufia 32 de forma duradera en posicion. Evidentemente, en todas las lengietas de
cufia elasticas 36 pueden estar configurados retener 49, de manera que en la configuracion de las lengietas de
cufia elasticas 36 debe tenerse en cuenta una fuerza de tension previa remanente suficiente de la misma en el
estado montado.

Pero como ya se ha mencionado mas arriba, el segundo brazo puede servir también como ayuda de desmontaje. En
vez del lugar de apoyo 47 se puede disponer, por ejemplo, un taladro roscado. Ademas, el lado frontal 25 no tiene
que presentan ningun taladro roscado. Cuando ahora el conector de cufia 32 debe ser desplazado en contra de la
direccion de desplazamiento Y o bien de la direccion de montaje Y para aflojar el dispositivo de fijacion, se puede
enroscar un tornillo en el taladro roscado, que se apoya entonces en el lado frontal 25 y mueve el conector de cufia
32 durante la rotacion siguiente.

Evidentemente, el mismo modo de proceder se aplica también para el ensamblaje de una cinta de escalones 115, en
el que por medio del dispositivo de fijacion 130 se disponen una pluralidad de escalones 114 en un medio de
traccion 119. La figura 6 muestra un dibujo despiezado ordenado de una seccién representada por la mitad de la
cinta de escalones 115. El escalén 114 propiamente dicho no se diferencia de escalones convencionales, por lo que
se prescinde de una descripcidon mas detallada del mismo.

A diferencia de las formas de realizacion conocidas, en el escalén 114 esta dispuesto un eje de escalén 151, que
presenta en cada uno de sus extremos 152 (sélo se representa un extremo) un cojinete articulado 153 con dos
proyecciones 133. El cojinete articulado 153 esta alojado de forma giratoria en el eje de los escalones 151, para que
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el escalon 114 se pueda alinear durante la circulacion con los carriles de rodadura no representados. El medio de
traccion 119 presenta eslabones de cadena 121, de manera que en cada caso dos eslabones de cadena 121
dispuestos paralelos entre si estan conectados entre si por medio de un hombro 131. También este hombro 131
presenta unas aberturas 140 para la insercion de las proyecciones 133. Los hombros 131 y las proyecciones 133 se
conectan con el conector de cufia 32 ya descrito. Aunque en este ejemplo de realizacion los hombros 131 estan
configurados en el medio de traccion 119 y las proyecciones 133 estan configuradas en los escalones 114, el
dispositivo de fijacion 130 creado de esta manera para la conexién de un escalén 114 con un medio de traccién 119
corresponde exactamente al dispositivo de fijacion 30 representado en las figuras 2 a 4 para la conexion de una
plataforma 14 con un medio de traccién 19A, 19b.

Aunque la invencion ha sido descrita a través de la representacion de ejemplos de realizacion especificos, es
evidente que se pueden crear otras numerosas variantes de realizacién con el conocimiento de la presente
invencion, por ejemplo disponiendo las proyecciones en las plataformas y los hombros en el medio de traccion.
Ademas, en lugar de cadenas articuladas se pueden utilizar también cables de alambre, cables de aramida o
correas, debiendo disponerse en éstos unas piezas adicionales, como por ejemplo sujetadores o muelles, en los que
estan configuradas las proyecciones u hombros. Evidentemente, en el escaléon o plataforma pueden estar
configurados una primera proyeccion y un primer hombro y en el medio de traccion pueden estar dispuestos una
proyeccion que se adapta al primer hombro y un segundo hombro que se adapta a la primera proyeccion.

Ademas, no son absolutamente necesarios dos medios de traccion dispuestos en el lateral de las plataformas o
escalones. Una cinta de escalones y una cinta de plataformas pueden presentar también sélo un medio de traccion,
que esta dispuesto con preferencia en el centro de los escalones o bien de las plataformas.
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REIVINDICACIONES

1.- Dispositivo de fijacion (30, 130) para la conexiéon de un escalén (114) de una escalera mecanica o de una
plataforma (14) de un pasillo rodante (11) con al menos un medio de traccion (19, 19A, 19B, 119), caracterizado
porque el dispositivo de fijacion (30, 130) comprende un hombro (31, 131), al menos un conector de cuiia (133) y al
menos una proyeccion (33, 133), en el que en el estado montado del dispositivo de fijacion (30,. 130), la al menos
una proyeccion (33, 133) se proyecta a través de una abertura (40, 140) del hombro (31, 131), el al menos un
conector de cufa (32) esta dispuesto, al menos en parte, entre el hombro (31, 131) y la proyeccién (33, 133) y por
medio del conector de cufia (32), el escalén (114) o la plataforma (14) estan fijados en el medio de traccion
pretensados contra el medio de traccion (19, 19A, 19B, 119).

2.- Dispositivo de fijacion (30, 130) de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que el medio de traccion (19, 19A, 19B,
119) es una cadena articulada con pestafias de cadena (21, 121), cuyas pestafias de cadena (21, 121) estan
conectada entre si por medio de lugares de articulacion (22) y en cada una de las pestafias de cadena (21, 121)
esta configurado en cada caso entre dos lugares de articulacion (22) un lugar de alojamiento (24), cuyo lugar de
alojamiento esta conectado, en el estado montado, con un escalon (114) o plataforma (14) asociados.

3.- Dispositivo de fijacion (30, 130) de acuerdo con la reivindicacion 2, en el que la al menos una proyeccion (33,
133) esta configurada en el escalon (114) o plataforma (14) y los hombros (31, 131) estan configurados en la zona
del lugar de alojamiento (24) de las pestafias de cadena (21, 121).

4.- Dispositivo de fijacion (30, 130) de acuerdo con la reivindicacion 3, en el que el escaldn (114) o bien la plataforma
(14) estan delimitados en su anchura por dos lados frontales (25, 26) paralelos, que se extienden en la direccion de
movimiento (X) previsto del escalon (114) o de la plataforma (14) y en cada uno de los dos lados frontales (25, 26)
esta dispuesta al menos una proyeccion (33, 133).

5.- Dispositivo de fijacion (30, 130) de acuerdo con la reivindicacion 2, en el que los hombros (31, 131) en el escaldon
(114) o plataforma (14) y la al menos una proyeccion (33, 133) estan configurados en la zona del lugar de
alojamiento (24) de la pestafia de cadena (21, 121).

6.- Dispositivo de fijacion (30, 130) de acuerdo con la reivindicacion 5, en el que el escalén (114) o bien la plataforma
(14) estan delimitados en su anchura por dos lados frontales (25, 26) paralelos, que se extienden en la direccion de
movimiento prevista del escalén (114) o de la plataforma (14) y en cada uno de los dos lados frontales (25, 26) esta
dispuesto al menos un hombro (31, 131).

7.- Dispositivo de fijacion (30, 130) de acuerdo con una de las reivindicaciones 2 a 6, en el que en la zona de los
lugares de articulacion (22) estan dispuestos unos rodillos de rodadura (27) en el medio de traccion (19, 19A, 19B,
119).

8.- Dispositivo de fijacion (30, 130) de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 7, en el que el conector de cufa
(32) presenta al menos una lengiieta de cufia elastica (36), cuya lenglieta de cufia (36) en el estado montado entre
la proyeccion (33, 133) y el hombro (31, 131).

9.- Dispositivo de fijacion (30, 130) de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 8, en el que el conector de cuia
(32) esta configurado en forma de L y presenta un primer brazo (34) y un segundo brazo (35).

10.- Dispositivo de fijacion (30, 130) de acuerdo con la reivindicacion 9, en el que el primer brazo (34) presenta al
menos un lugar de alojamiento (37) para el alojamiento de un hombro (42) de la proyeccion (33, 133) y en el
segundo brazo (35) esta dispuesto un lugar de apoyo (47) para un medio de fijacién (46).

11.- Dispositivo de fijacion (30, 130) de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 10, en el que un hombro (42) de
la proyeccion (33, 133) se crea por medio de una ranura (41) configurada en la proyeccion (33, 133).

12.- Dispositivo de fijacion (30, 130) de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 11, en el que el escalén (114) o
la plataforma (14) presenta una superficie de paso (27) y el al menos un conector de cufa (32) esta insertado en una
direccion de montaje (Y), paralela a la superficie de paso (27), entre el hombro (31, 131) asociado y la proyeccion
(33, 133) asociada.

13.- Cinta de escalones (115) con dos medios de traccion (19, 19A, 19B, 119) y una pluralidad de escalones (114),
caracterizada porque los escalones (114) estan fijados por medio de dispositivos de fijacion (30, 130) de acuerdo
con una de las reivindicaciones 1 a 12 en los medios de traccion (19, 19A, 19B, 119).

14.- Cinta de plataformas (15) con dos medios de traccion (19, 19A, 19B, 119) y una pluralidad de plataformas (14),
caracterizada porque las plataformas (14) estan fijadas por medio de dispositivos de fijacion (30, 130) de acuerdo
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con una de las reivindicaciones 1 a 12 en los medios de traccion (19, 19A, 19B, 119).

15.- Escalera mecanica con una cinta de escalones (115) de acuerdo con la reivindicacion 13 o pasillo rodante (11)
con una cinta de plataformas (15) de acuerdo con la reivindicacion 14

16.- Procedimiento para la modernizacion de un pasillo rodante (11) por medio de la sustitucion de la cinta de
plataformas existente por una cinta de plataformas (15) de acuerdo con la reivindicacion 14 o de una escalera
mecanica por medio de la sustitucion de la cinta de escalones (115) segun la reivindicacion 13.
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