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REIVINDICACIONES

1. Un sistema de determinacion de fallo de comunicaciéon de grandes cantidades de datos de telematicas que
comprende:

al menos un dispositivo mévil, y

al menos un dispositivo remoto,

pudiendo comunicar dicho dispositivo mévil y dicho dispositivo remoto al menos una de una sefal o datos o un
mensaje, incluyendo dicho dispositivo moévil un estado de modo de comunicacién esperado para comunicacion
oportuna de dicho al menos uno de una sefial o datos o mensaje con dicho dispositivo remoto,

incluyendo dicho dispositivo remoto un estado de determinacion de fallo de comunicacion,

en el que dicho estado de determinacion de fallo de comunicaciéon monitoriza comunicacion esperada para cada
uno de dicho al menos un dispositivo mévil y dicho estado de determinacion de fallo de comunicacién monitoriza
comunicacién real para cada uno de dicho al menos un dispositivo moévil para determinar un fallo cuando dicha
comunicacién real es diferente de dicha comunicacion esperada.

2. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 1, en el que dicho estado de modo de comunicacion esperada incluye un estado de modo activo
y un estado de modo inactivo.

3. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacién de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 2, en el que dicho estado de modo inactivo incluye un estado de inactividad.

4. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 2, en el que dicho estado de modo inactivo incluye un estado de inactividad profunda.

5. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacién de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicaciéon 3, en el que dicho estado de modo inactivo incluye adicionalmente un estado de inactividad
profunda.

6. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacién de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 2, en el que dicho estado de modo activo incluye un primer periodo de comunicacién oportuno
para comunicar con dicho dispositivo remoto.

7. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacién de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 3, en el que dicho estado de inactividad incluye un segundo periodo de comunicaciéon oportuno
para comunicar con dicho dispositivo remoto.

8. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacién de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 4, en el que dicho estado de inactividad profunda incluye un tercer periodo de comunicacion
oportuno para comunicacion con dicho dispositivo remoto.

9. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacién de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 5, en el que dicho estado de inactividad profunda incluye un tercer periodo de comunicacion
oportuno para comunicacion con dicho dispositivo remoto.

10. Un sistema de determinaciéon de fallo de comunicacién de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacién 6, en el que dicho primer periodo de comunicacion oportuno establece una primera
comunicacion esperada, preferentemente dicha primera comunicacién esperada es un periodo de 100 segundos.

11. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacion 7, en el que dicho segundo periodo de comunicacion oportuno establece una segunda
comunicacion esperada, preferentemente dicha segunda comunicacién esperada es un periodo de 1800 segundos.

12. Un sistema de determinaciéon de fallo de comunicacién de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacion 8, en el que dicho tercer periodo de comunicacion oportuno establece una tercera
comunicacién esperada, preferentemente dicha tercera comunicacion esperada es un periodo de 86.400 segundos.

13. Un sistema de determinaciéon de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacion 9, en el que dicho tercer periodo de comunicacion oportuno establece una tercera
comunicacion esperada.

14. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacion 1, en el que dicho estado de modo de comunicacion esperada incluye una pluralidad
de periodos de comunicacién oportunos.
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15. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacion 14, en el que dicha pluralidad de periodos de comunicacion oportunos son diferentes
intervalos de tiempo.

16. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacion 15, en el que dichos diferentes intervalos de tiempo incluyen al menos una frecuencia
de comunicacién, preferentemente dicha al menos una frecuencia de comunicacion es 100, 1800, u 86.400
segundos.

17. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacion 1, en el que dicho dispositivo mévil incluye adicionalmente un dispositivo posicional,
dicho dispositivo posicional para incluir una indicacién de posicién de dicho dispositivo mévil con dicha comunicacién
de al menos uno de una sefial o datos o mensaje,

en el que dicho dispositivo remoto determina una localizacién de un fallo de comunicacién por una indicacién de
ultima posicion conocida de dicho dispositivo mavil.

18. Un sistema de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacion 2, en el que dicho dispositivo mévil incluye adicionalmente un dispositivo posicional,
dicho dispositivo posicional para incluir una indicacién de posicién de dicho dispositivo mévil con dicha comunicacion
de al menos uno de una sefal o datos o mensaje,

en el que dicho dispositivo remoto determina una localizaciéon de un fallo de comunicacién por una indicacién de
ultima posicion conocida de dicho dispositivo maovil.

19. Un sistema de determinacién de fallo de comunicacién de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacién 14, en el que dicho dispositivo movil incluye adicionalmente un dispositivo posicional,
dicho dispositivo posicional para incluir una indicacién de posicién de dicho dispositivo mévil con dicha comunicacion
de al menos uno de una sefial o datos o mensaje,

en el que dicho dispositivo remoto determina una localizaciéon de un fallo de comunicacién por una indicacion de
ultima posiciéon conocida de dicho dispositivo movil.
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