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REIVINDICACIONES

1. Un método de determinaciéon de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas que
comprende:

establecer de manera asincrona al menos un periodo de comunicacion esperado en un dispositivo movil
basandose en un estado de vehiculo,

comunicar desde dicho dispositivo mévil a un dispositivo remoto al menos uno de una sefial, o datos, o mensaje
a intervalos de dicho al menos un periodo de comunicacién esperado,

establecer de manera asincrona al menos un periodo de comunicacion esperado en dicho dispositivo remoto
basandose en dicho estado de vehiculo,

en el que dicho dispositivo remoto compara en un marco temporal seleccionado un nimero de comunicaciones
reales recibidas desde dicho dispositivo movil basandose en dicha al menos una comunicacién esperada con
dicha al menos una comunicacién esperada en el dispositivo remoto y que indica un fallo cuando dicho ndmero
de comunicacién real no es igual a dicha al menos una comunicacion esperada en el dispositivo remoto en dicho
marco temporal seleccionado.

2. Un método de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 1, en el que dicho estado de vehiculo es una indicacion de estado de encendido.

3. Un método de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 1, en el que dicho al menos un periodo de comunicacion esperado esta basado en un modo
activo.

4. Un método de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 3, en el que dicho modo activo incluye un primer periodo de comunicacién oportuno para
comunicar con dicho dispositivo remoto.

5. Un método de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 4, en el que dicho primer periodo de comunicacion oportuno establece una primera
comunicacion esperada.

6. Un método de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 5, en el que dicha primera comunicaciéon esperada es un periodo de 100 segundos.

7. Un método de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 7, en el que dicho al menos un periodo de comunicaciéon esperado esta basado en un modo
inactivo.

8. Un método de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 7, en el que dicho modo inactivo incluye un segundo periodo de comunicacién oportuno para
comunicar con dicho dispositivo remoto.

9. Un método de determinacion de fallo de comunicacion de grandes cantidades de datos de telematicas de acuerdo
con la reivindicacion 8, en el que dicho segundo periodo de comunicacién oportuno establece una segunda
comunicacion esperada.

10. Un método de determinacién de fallo de comunicaciéon de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacién 9, en el que dicha segunda comunicacion esperada es un periodo de 1800 segundos.

11. Un método de determinacion de fallo de comunicacién de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacion 7, en el que dicho modo inactivo incluye un tercer periodo de comunicacién oportuno
para comunicar con dicho dispositivo remoto.

12. Un método de determinacién de fallo de comunicaciéon de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacién 11, en el que dicho tercer periodo de comunicacién oportuno establece una tercera
comunicacién esperada.

13. Un método de determinacion de fallo de comunicacién de grandes cantidades de datos de telematicas de
acuerdo con la reivindicacion 12, en el que dicha tercera comunicacion esperada es 86.400 segundos.
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Para cada uno de los al menos unos}

datos de modificacion, obtener los
correspondientes datos
complementarios

!

[ Modificar cada uno de los al menos

unos datos de modificacion con los
correspondientes datos
complementarios para formar al
menos unos datos modificados

!

Hacer cada uno de los al menos unos
datos modificados disponibles al

modificador de datos

!

Auto-escalamiento segun se requiera
—  para datos de modificacién y/o los

datos complementarios

Figura 13c
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Légica y tareas de estado de amalgamador de datos

Obtener los datos de conservacion
desde el segregador de datos

r

modificados desde el modificador
de datos

I

{ Obtener los al menos unos datos
[A

los al menos unos datos modificados
para formar la muestra de grandes
cantidades de datos de telematicas
analiticas

|

_[

malgamar los datos de conservacién 5]

Auto-escalamiento segun se requiera
para los datos de conservacion
y/o los datos modificados

Figura 13d
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Logica y tareas de estado de transferencia de datos

Obtener las grandes cantidades
de datos de telematicas analiticas
desde el amalgamador de datos

|

Comunicar o enviar por flujo continuo
las grandes cantidades de datos
de telematicas analiticas a un servidor
de analiticas o recurso basado en la nube

Auto-escalamiento segun se requiera

para las grandes cantidades de datos
de telematicas analiticas

Figura 13e
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Logica y tareas de estado de amalgamador de datos

Obtener los al menos
unos datos
=2 de conservacion
desde el segregador
de datos

4 N

Amalgamar
los al menos unos datos
de conservacion para
formar la muestra de
grandes cantidades de
datos de telematicas
analiticas /

—

Obtener los al menos
unos datos
modificados desde el
modificador de datos

!

~ A

Amalgamar los al menos
unos datos modificados
para formar la muestra
de grandes cantidades
de datos de telematicas

analiticas

!

Auto-escalamiento segun
se requiera para los al
menos unos datos
de conservacién

Auto-escalamiento segun
se requiera para los al
menos unos datos
modificados

Figura 13f

36




ES 2675851 Tl

Representacion de estado para determinar un fallo
de comunicacion basandose en comunicacion esperada y un
periodo de comunicacion real

Estado
de determinacion
de fallo
de comunicacién
de dispositivo remoto

Estado de modo
de comunicacion
esperado
el de dispositivo mévil

____________

o ﬂnodo activo

e YT

Primera frecuencia Inactividad
periodica
de comunicacion

Segunda
frecuencia
peribédica
de comunicacion

Inactividad
profunda

Tercera
frecuencia
periddica
de comunicacion

Figura 14a
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GO Registro
de datos
de dispositivo
(RThD)

ES 2675851 Tl

Preprocesamiento de datos para determinar un fallo
de comunicacion basandose en comunicacion esperada y un

periodo de comunicacion real

Datos
ampliados
(AD)

Datos de GPS
‘Datos de estado de vehiculo

Constructor de grandes cantidades
de datos de telematicas analiticas

Datos de GPS
Datos de estado de vehiculo
Datos de localizaciéon
Datos de red

Datos
analiticos

(ATbD)

Figura 14b
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complementarios
(D)

Datos de localizacion
Datos de red
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Logica de determinacion de periodo de comunicacion
esperado de dispositivo movil

Estado de vehiculo

detectado

Establecer Verdadero
modo inactivo Establecer modo
activo
Umbral No Establecer primer periodo

de comunicacion

de periodo
inactivo

|

Establecer tercer periodo Establecer segundo periodo
de comunicacién de comunicacion

b 4 h 4 v

Comunicar con un dispositivo remoto basandose
en uno de los periodos de comunicacion A

Sin cambio Cambio
¢Estado

W

Figura 15
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Logica de determinacion
de dispositivo remoto activo/inactivo
para cada dispositivo movil

Establecer
marco temporal de muestra

Recibir registros de dispositivo
desde dispositivo remoto en el marco

temporal de conexion

.

Para cada dispositivo, comprobar
el ultimo registro de dispositivo
en el marco temporal de conexion

Verdadero

Dispositivo esta Dispositivo esta
en un modo inactivo en un modo activo

Figura 16a
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Logica de determinacion de comunicacion esperada
de dispositivo remoto para cada dispositivo movil

Recibir registros de dispositivo
en la muestra de marco temporal
de comunicacién

W

Para cada registro de dispositivo
determinar el estado de vehiculo

Falso

¢ Estado
\de vehiculo?

‘Verdadero

Dispositivo movil esta en un modo activo
con una comunicacion esperada
de un primer periodo de frecuencia

.

T

No

Umbral
de periodo
inactivo

/ Dispositivo mévil \

/ Dispositivo movil \

esta en un modo inactivo
con una comunicacién
esperada de un tercer
periodo de frecuencia

N /

N

esta en un modo inactivo
con una comunicacion

esperada de un segundo
periodo de frecuencia

J

Figura 16b
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Légica de determinacion de fallo
de comunicacion esperada/real de dispositivo remoto

Periodo de muestra
de marco temporal de
comunicacién alcanzado

v

K Numero total de comunicaciones esperadas = \

Numero de dispositivos en un modo activo con una comunicacién esperada
de un primer periodo de frecuencia

+

Numero de dispositivos en un modo inactivo con una comunicacién
esperada de un segundo periodo de frecuencia

+
Numero de dispositivos en un modo inactivo con una comunicacién

\ esperada de un tercer periodo de frecuencia j

Numero total de comunicaciones reales =
Numero de dispositivos que realmente
estan conectados

Si

¢ Numero total

de comunicaciones esperadas
Numero total

de comunicaciones reales ?

[ Indicacién de fallo

[ No indicacion de fallo }

Figura 16c¢
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Logica de indicacion de fallo de comunicacion
de red de dispositivo remoto

Indicacidn de fallo

Determinar coordenadas de GPS
desde el registro de datos

para cada dispositivo maovil
que no comunico

v

Determinar érea o zona o célula de red
basandose en las coordenadas de GPS
desde el registro de datos
y datos complementarios o ampliados

Correlacionar localizacion de dispositivo moévil basandose
en coordenadas de GPS con area o zona o célula de red basandose
en coordenadas de GPS
y datos complementarios o aumentados

s

Proporcionar indicacion de fallo
en relacidn a dispositivo maovil y area
0 zona o célula de red

Si

iMas dispositivos Indicacidn de fallo

moviles e indicaciones finalizada

de fallo?

Figura 17
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