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DESCRIPCION
Bomba de llenado rotativa con leva auxiliar
La presente invencion se refiere a una bomba de llenado rotativa para carne picada y otros similares.

Una bomba de llenado de tipo rotativo conocida, mostrada por ejemplo en el documento US-A-3922755, comprende
un estator con una cavidad interior cilindrica, con eje vertical, y un rotor alojado rotativamente en dicha cavidad
cilindrica del estator.

El rotor se forma mediante la unién en una Unica pieza de una parte cilindrica central con diametro mas pequefio y
una altura mayor y una parte cilindrica periférica con un didmetro mayor y una altura mas pequefia, ambas con eje
vertical.

Una cubierta superior cierra el estator con el rotor en el interior.

Se obtiene una ventana de alimentacién sobre la cubierta superior y esta puede conectarse a una tolva para
alimentacién de la carne picada.

El rotor, el estator y la cubierta superior definen una cadmara anular superior, mientras que el rotor y la parte inferior
del estator definen una camara anular inferior. La carne picada entra, pasa a través y sale desde la camara anular
superior a través de una ventana de salida colocada en general radialmente con la entrada y conectada a un cono
de llenado sobre el que se encaja una tripa natural o sintética que recibe la carne picada.

En la parte periférica del rotor hay ranuras radiales de altura completa que alojan palas, normalmente con seccion
rectangular, deslizandose en una direccién radial, es decir vertical, en las ranuras.

La camara inferior, no implicada en el flujo de carne picada, permite el movimiento axial de las palas, como se
describe posteriormente.

La finalidad de las palas, a las que se hace rotar alrededor del eje vertical del rotor, es bombear y dividir la carne
picada desde la entrada a la salida y para esta finalidad deben ocupar la camara anular superior durante la rotacion,
acompafiando a la carne picada hacia la tripa colocada en la salida. Inmediatamente después de la salida, en la
direccién de bombeo, hay también un panel de divisién o una parte de proyeccion hacia abajo en una Unica pieza
con la cubierta superior. La finalidad del panel es desviar el movimiento de la carne hacia la ventana de salida.

Las palas deben caer por lo tanto en la camara anular inferior cuando llegan al panel que ocupa el espacio. Las
palas deben elevarse a continuacion de vuelta a la camara anular superior aguas abajo de dicho panel.

En el estado de la técnica conocido, la secuencia de descenso y elevacion de las palas se regula mediante una leva
inferior y mediante una leva superior.

La leva inferior esta situada en la camara anular inferior sobre el fondo del estator y tiene una forma conocida para
los expertos en el sector. Hablando en general, se conforma como una rampa que es tan ancha como las palas, que
se mueve hacia abajo en el area del panel, moviéndose hacia arriba inmediatamente después de esta area y de
altura constante en el resto de su longitud.

Una leva superior idéntica guia las palas, pero la forma, muy bien conocida para los expertos en el sector, es
diferente: concibe una parte de rampa estrecha colocada en la proximidad de la parte cilindrica central del rotor,
inmediatamente antes de la ventana de salida de la carne picada.

La configuracion de la leva superior crea un problema debido a la accién asimétrica de la carga sobre las palas en el
area de salida. Esta operacion asimétrica produce inconvenientes bien conocidos por los expertos en el sector, tales
como la formacion de un juego perjudicial y el deterioro de las palas. En particular si estas se fabrican, lo que es por
el momento usual, de material plastico.

El documento US-A-3922755 divulga las caracteristicas mencionadas en el predmbulo de la reivindicacion 1.

El documento US-A-3339492 divulga una unidad de fluido rotativa que comprende una primera rampa ascendente
dispuesta aguas arriba de un tabique divisorio de la cavidad de bombeo anular y una segunda rampa descendente
dispuesta aguas abajo del tabique divisorio. La rampa ascendente fuerza a las palas del rotor a moverse hacia arriba
para pasar por encima del tabique divisorio, mientras que la rampa descendente permite que las palas del rotor se
muevan hacia abajo bajo la fuerza de resorte.

Las finalidades funcionales han conducido al titular de la presente solicitud a realizar un cambio en la US-A-3922755
que mejora la funcionalidad de la bomba de llenado.
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De acuerdo con la invencion, este objetivo se consigue por medio de una bomba rotativa para el llenado continuo de
carne picada y otros similares, que comprende las caracteristicas enumeradas en la reivindicacion 1.

Estas y otras caracteristicas de la presente invencion se clarificaran a partir de la descripcion detallada a
continuacion de una realizacion practica de la misma ilustrada a modo de ejemplo no limitativo en los dibujos
adjuntos, en los que:

la figura 1 muestra una vista en seccion vertical de una bomba de llenado rotativa de acuerdo con la invencion;

la figura 2 muestra dicha bomba en seccion transversal de acuerdo con la linea ll-1l de la figura 1;

la figura 3 muestra una vista en seccién parcial de la bomba de acuerdo con la invencién con la pala cerca del
acoplamiento con la leva auxiliar;

la figura 4 muestra una vista similar a la de la figura 3 con la pala en la cuspide de la leva auxiliar;

la figura 5 muestra una vista en seccion de acuerdo con la linea V-V de la figura 3;

la figura 6 muestra una vista en seccion de acuerdo con la linea VI-VI de la figura 4;

la figura 7 muestra una vista en perspectiva de la cubierta de la bomba de las ilustraciones precedentes;

la figura 8 muestra la figura 7 girada con respecto a un eje vertical.

En las figuras adjuntas y en particular en las figuras desde la 1 a la 4, puede verse una bomba rotativa 1 para el
llenado continuo de carne picada u otros similares, que comprende un estator 2 con una cavidad cilindrica dentro de
la que se aloja coaxialmente un rotor 5 rotativo alrededor de su eje. Se hace que el rotor 5 rote mediante el arbol 30
de un motor (no mostrado).

Dicho rotor 5 consiste en una parte cilindrica central 6, de diametro considerablemente mas pequefio que el del
estator 2, que se extiende a lo largo del eje vertical, y de una parte cilindrica periférica 7 de didmetro mayor, de
modo que se desliza con holgura sobre dicho tabique del estator 2, y de altura reducida con respecto a la parte 6.

La cavidad del estator 2 se cierra en la parte superior mediante una cubierta o placa 40 de cierre superior que a
través de un orificio 31 es adecuada para recibir la carne picada desde una tolva 20 e introducirla dentro de la
cavidad del estator 2 a través de una entrada 3 en comunicacion.

Entre el estator 2 y el rotor 5 se define una camara anular superior 15 (figura 2) que comunica con la entrada 3 y con
una salida 4 obtenida en el tabique lateral del estator 2, en una posicién sustancialmente diametralmente opuesta
aguas arriba de un panel fijo 13 equipado con una proteccion contra desgaste subyacente 41. La camara anular
superior 15 esta implicada en el flujo de carne picada que procede de la tolva 20 y se dirige hacia el tabique 13y
desde ahi al interior de la salida 4.

En la parte periférica 7 del rotor 5 se disponen palas radiales deslizantes 8, con forma sustancialmente
paralelepipédica, guiadas para deslizarse en la direccién del eje del rotor 5 en ranuras 9 de acuerdo con un
programa preseleccionado.

La funcién de las palas 8 es guiar la carne picada, por medio de la rotacién producida por el rotor 5 en una direccion
adecuada indicada por la flecha en la figura 2, desde la entrada 3 a la salida 4 hacia una boca 22 que introduce la
carne picada dentro de un cono 21 de llenado sobre el que se encaja una tripa natural o sintética (no mostrada)
para, por ejemplo, realizacion de salchichas.

El transporte de la carne en la camara superior 15 dividida por las palas 8 en compartimentos idénticos mueve
partes predefinidas de carne picada idénticas entre si para la finalidad anteriormente mencionada.

De acuerdo con dicho programa de movimiento predefinido de las palas 8, las palas 8 que durante el transcurso de
la rotacion del rotor 5 estan en un area aguas arriba del panel 13 se disponen en la camara anular superior 15 y las
palas 8 que durante el transcurso de la rotacion del rotor 5 estan en el panel 13 se mueven hacia abajo al interior de
una camara anular inferior 18 (figuras 3 y 4) definida entre la parte inferior 19 del estator 2 y la parte periférica 7 del
rotor 5; dicha camara inferior 18 no esta implicada en el flujo de carne picada y su finalidad es alojar la parte de la
pala 8 que sobresale de la parte 7 del rotor 5.

El programa preseleccionado se habilita por la cooperacion de una leva inferior 14 y una leva superior 10 que guia a
las palas 8 en un movimiento axial durante la rotaciéon del rotor 5. Las palas 8 se deslizan verticalmente en las
ranuras 9 y se guian en una direccion axial por las llevas 14 y 10 de modo que se evite el panel 13 en su movimiento
rotativo.

La extension de la circunferencia de la leva 14 es conocida en el estado de la técnica, y en particular por la patente
US-A-3922755. En particular concibe una rampa descendente inmediatamente antes del panel 13, una rampa
ascendente inmediatamente después del panel anterior y una parte plana entre las dos rampas.

La leva superior 10 (figuras desde la 3 a la 8) tiene una parte cilindrica central 12 situada alrededor de la parte
central 6 del rotor 5 y tiene adyacente a ella una primera parte estrecha con rampa descendente situada
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inmediatamente aguas arriba del panel 13.

Como se muestra en las figuras desde la 3 a la 8, la leva superior 10 también concibe una leva auxiliar 16
compuesta de una segunda parte estrecha con rampa descendente situada inmediatamente mas arriba del panel 13
y en la proximidad del borde lateral exterior de la parte periférica 7 del rotor 5 para cooperar con la primera parte de
rampa 11 anterior de la leva superior 10 y con la leva inferior 14 para el correcto guiado del movimiento descendente
de las palas.

La introduccion de la leva auxiliar 16 se ha mostrado util por si misma, debido a que elimina la asimetria de cargas
sobre las palas 8 en la proximidad de la salida 4, eliminando los inconvenientes relacionados con el juego, desgaste
y posibles roturas de las palas 8, en particular si estas se fabrican de material plastico.
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REIVINDICACIONES

1. Bomba rotativa (1) para el llenado continuo con carne picada y similares, que comprende un estator (2) con una
cavidad cilindrica, una cubierta de cierre (10) para la cavidad del estator (2), un rotor (5) coaxialmente alojado dentro
de dicho estator (2) y que gira alrededor de su eje, estando compuesto dicho rotor (5) por una parte cilindrica central
(6) que se extiende a lo largo del eje y por una parte cilindrica periférica (7) de tal altura que entre dicho estator (2),
dicha cubierta (10) y dicho rotor (5) se define una camara anular superior (15) que tiene una entrada (3) y una salida
(4), un panel de division fijo (13) encajado en la camara anular superior (15) inmediatamente aguas abajo de dicha
salida (4) con respecto a la direccion de movimiento del rotor (5), estando dispuestas palas radiales (8) de modo
deslizante en dicha parte periférica (7) del rotor (5), que estan guiadas para deslizarse en la direccion del eje del
rotor (5) en ranuras (9) de acuerdo con un programa preseleccionado de acuerdo con el cual las palas (8), que
durante el transcurso de la rotacién del rotor (5) estan aguas arriba del panel fijo (13), se disponen en una posicién
alzada en la camara anular superior (15) y las palas (8), que durante el transcurso de la rotacion del rotor (5) estan
en el panel fijo (13), se mueven a una camara anular inferior (18) definida entre la parte inferior (19) del estator (2) y
la parte periférica (7) del rotor (5), siendo habilitado dicho programa preseleccionado mediante una leva inferior fija
(14) dispuesta en dicha camara anular inferior (18) para soportar un borde inferior de las palas (8) y mediante una
leva superior fija (10) que coopera con la leva inferior (14) y esta alojada en la camara anular superior (15) para el
guiado del borde superior de las palas (8) cuando estan en la posicion alzada, comprendiendo dicha leva superior
(10) una primera parte estrecha con rampa descendente (11) posicionada en la proximidad de la parte cilindrica
central (6) del rotor (5) inmediatamente aguas arriba de dicho panel (13) para reposar sobre una parte radialmente
interior del borde superior de las palas (8), caracterizado por que la bomba rotativa comprende también una leva
auxiliar (16) compuesta de una segunda parte estrecha con rampa descendente posicionada inmediatamente aguas
arriba de dicho panel (13) en una posicion radialmente exterior con respecto a dicha primera parte de rampa
descendente (11) de la leva superior (10) y en la proximidad del borde lateral exterior de la parte periférica (7) del
rotor para acoplarse con una parte radialmente exterior del borde superior de las palas (8) y cooperar con dicha
primera parte de rampa descendente (11) de la leva superior (10) para provocar un movimiento descendente
simétrico de las palas (8) por debajo de dicho panel (13).

2. Bomba de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizada por que dicha primera parte de rampa (11) de la leva
superior (10) esta situada en una posicion adyacente a una parte central cilindrica (12) de la leva superior (10)
posicionada alrededor de la parte central (6) del rotor (5).

3. Bomba de acuerdo con las reivindicaciones 1 o 2, caracterizada por que la leva auxiliar (16) esta fijada al borde
lateral exterior de la leva superior (10).
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