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DESCRIPCION
Unidad de mando para un aparato eléctrico, en particular para un componente de vehiculo

Se conocen unidades de mando para aparatos eléctricos en las mas diferentes configuraciones. En particular en el
sector del automovil se han impuesto en el pasado mas reciente conceptos de mando en los que un elemento de
mando en forma de barra esta soportado de forma movil con varios paneles de mando para el desencadenamiento
de diferentes funciones del aparato durante el accionamiento manual, reconocimiento una unidad sensora
correspondiente la posicién de apoyo del dedo de una mano sobre la barra de mando y pudiéndose determinar por
ello que funcién del aparato se ha seleccionado. En el caso de la unidad sensora se trata, por ejemplo, de sensores
de proximidad o contacto que trabajan la mayoria de las veces de forma capacitiva. Cuando p. ej. por motivos de
disefo toda la barra de mando presenta una superficie de mando metdlica o el accionamiento se puede realizar al
llevar guantes, entonces no se puede usar una unidad sensora capacitiva en la barra de mando. Existen otros
conceptos en los que mediante unidades sensoras de fuerza de flexion o de distancia se puede determinar en
distintos puntos de la suspension de la barra de mando en qué posicién se sitta el dedo de una mano durante el
accionamiento de la barra de mando (véase p. ej. el documento WO-A-2013/153048).

Por el documento WO-A-2013/153048 se conoce una unidad de mando para un aparato eléctrico con una carcasa,
que presenta una pared frontal, una barra de mando, que sobresale de la pared frontal y que presenta una superficie
de mando alargada con una pluralidad de paneles de mando dispuestos unos juntos a otros, un elemento portante
dispuesto en la carcasa para la barra de mando, una unidad de evaluacion y excitacion para la recepcion de las
sefiales de los sensores de accionamiento del panel de mando, asi como para la determinacién, que se realiza
mediante estas senales, de aquel panel de mando sobre el que se aplica el dedo de una mano durante el
accionamiento manual la barra de mando, y para el desencadenamiento de una funcién del aparato asociada al
panel de mando en cuestién conforme al panel de mando determinado.

Por el documento DE-B-10 2012 221 107 se conoce una unidad de mando para un componente de vehiculo con una
carcasa con pared frontal y barra de mando que sobresale de la pared frontal con una pluralidad de paneles de
mando, asi como un elemento portante dispuesto en la carcasa y una unidad de evaluacion y excitacién.

Por el documento US-S-2008/0018611 se conoce una unidad de mando para un aparato eléctrico con una pared
frontal y una barra de mando con una pluralidad de paneles de mando, un elemento portante y una unidad de
evaluacion y excitacién, estando conectada la barra de mando con el elemento portante a través de los nervios de
conexion entre los paneles de mando y estando dispuestos los paneles de mando de la barra de mando de forma
elastica y flexible entre los nervios de conexion y estando dispuesto en el elemento portante al menos un sensor de
accionamiento del panel de mando para la deteccion de una flexion local de la barra de mando al ejercerse un
accionamiento manual.

El objetivo de la invencién es crear una unidad de mando para un aparato eléctrico, en el que la posicién del dedo
durante el accionamiento de una barra de mando de la unidad de mando se puede detectar con gran fiabilidad y de
forma segura.

Para la solucion de este objetivo, con la invencién se propone una unidad de mando para un aparato eléctrico, en
particular para un componente de vehiculo como p. €j. un sistema de calefaccion, ventilacién y/o climatizacién,
estando provista la unidad de mando de las caracteristicas de la reivindicacién 1. Configuraciones individuales de la
invencion son objeto de las reivindicaciones dependientes.

La unidad de mando segun la invencién presenta una carcasa con una pared frontal, de la que descolla una barra de
mando y que presenta una superficie de mando alargada, que discurre a lo largo de la pared frontal, con una
pluralidad de paneles de mando dispuestos unos junto a otros. En la carcasa esta dispuesto un elemento portante,
con el que la barra de mando esta conectada de forma comparablemente rigida en sus zonas entre los paneles de
mando y de forma proporcionalmente flexible en la zona de sus paneles de mando. Con esta finalidad los nervios de
conexion y nervios de flexion sobresalen de forma alterna del elemento portante. Los nervios de conexion estan
conectados de forma proporcionalmente rigida con la barra de mando en sus zonas correspondientes entre los
paneles de mando. Los nervios de flexién se sitlan respectivamente entre dos nervios de conexiéon adyacentes y
sirven para la unién flexible, elastica de la barra de mando con el elemento portante en la zona de los paneles de
mando de la barra de mando.

La barra de mando esta fabricada de un material (en general plastico), de modo que se comba de forma elastica
localmente durante el accionamiento manual, es decir, durante el apriete con el dedo de una mano, pero lo que no
se puede reconocer 6pticamente. Cuando el dedo de una mano se aplica en un panel de mando de la barra de
mando y luego se aprieta contra la barra de mando, entonces la barra de mando se flexiona ligeramente dentro de
este panel de mando y de forma imperceptible para el usuario, estando limitado esto esencialmente al panel de
mando en cuestidon debido a la unién proporcionalmente rigida de la barra de mando entre paneles de mando
adyacentes, es decir, los paneles de mando estan desacoplados mecanicamente en este sentido. A cada panel de
mando de la barra de mando se le asocia segun la invencién un sensor de accionamiento del panel de mando, que
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esta posicionado en el elemento portante. Cada sensor de accionamiento del panel de mando detecta la flexion local
de la barra de mando al ejercerse una fuerza de accionamiento manual sobre el panel de mando de la barra de
mando, en tanto que se comba el nervio de flexidn que esta conectado con el panel de mando correspondiente de la
barra de mando. A través de la unidad de evaluaciéon y excitacién, que estd conectada con los sensores de
accionamiento del panel de mando, se puede determinar ahora mediante las sefiales de estos sensores de
accionamiento del panel de mando aquel panel de mando sobre el que se aplica el dedo de una mano durante el
accionamiento manual de la barra de mando. Correspondientemente se puede desencadenar entonces la funcién
del aparato asociada al panel de mando en cuestiéon. Debido al desacoplamiento mecanico de la flexion de la barra
de mando, asi el sensor de accionamiento del panel de mando, que esta asociado a aquel panel de mando sobre el
que se aplica el dedo de una mano durante el accionamiento, da la mayor sefal en comparacién a los sensores de
accionamiento del panel de mando que estan dispuestos adyacentes al panel de mando en cuestién.

Gracias a este tipo de reconocimiento de patrén de sefales se puede inferir de forma muy fiable sobre el panel de
mando sobre el que se aplica el dedo de una mano durante el accionamiento de la barra de mando. Si, por ejemplo,
los sensores de accionamiento del panel de mando de dos paneles de mando adyacentes emitiesen esencialmente
sefales de igual tamano, entonces esto es un indicio de que el dedo de la mano se aplica durante el accionamiento
de la barra de mando sobre el limite entre los dos paneles de mando; en este caso no se deberia desencadenar
ninguna funcién de mando.

Con el concepto segun la invencién se puede determinar de forma muy exacta durante el accionamiento de una
barra de mando alargada donde se sitla el dedo de una mana sobre la barra de mando cuando ésta se acciona.

La unién alterna diferentemente flexible de la barra de mando en el elemento portante puede estar realizada de
multiples maneras diferentes. Asi es concebible, por ejemplo, que los nervios de conexion estén configurados mas
rigidos debido a su geometria, su material y/o la posicién de su unién con el elemento portante y/o la barra de
mando que los nervios de flexion y/o que, con la misma geometria y mismo material de los nervios de conexién y de
flexién, los nervios de conexion sobresalen en un primer punto de unién del elemento portante y los nervios de
flexién sobresalen en un segundo punto de unién del elemento portante, estando espaciado ain mas el segundo
punto de unién de los nervios de flexion que el primer punto de unién.

En otra configuraciéon conveniente de la invencidn puede estar previsto que el elemento portante esté soportado, por
un lado, de forma pivotable entre una posiciéon de reposo, en la que el elemento portante esta pretensado, y al
menos una posicion de pivotacion y que con la unidad de evaluacion y excitacion esté conectado al menos un
sensor de posicién de pivotacién para la deteccion de la adopcién de una posicion de pivotacién del elemento de
soporte durante un accionamiento de la barra de mando. En esta configuracion de la invencion se puede pivotar asi
ligeramente la barra de mando, en tanto que el elemento portante esta soportado de forma ligeramente pivotable en
la carcasa. A este respecto el elemento portante se puede pivotar desde una posicién central en dos direcciones
opuestas o se puede pivotar desde una posicién de reposo en sélo una direccion de pivotacién. En ambos casos el
elemento portante deberia estar pretensado en la posicion central o de reposo, de modo que el elemento portante
adopta de nuevo automaticamente esta posicion después de la finalizacion del accionamiento de la barra de mando.
A través de al menos un sensor de posicion de pivotaciéon se puede detectar la adopciéon de al menos una posicion
de pivotacién del elemento portante. El sensor de posicion de pivotacion esta conectado con la unidad de evaluacion
y excitacidn, en la que por consiguiente mediante la sefal del o de los sensores de posicion de pivotacion se
reconoce si ha tenido lugar un accionamiento de la barra de mando. A través de los sensores de accionamiento del
panel de mando se puede detectar entonces a continuacién, segun se describe arriba, la posicién del dedo sobre la
barra de mando.

En otra configuracién conveniente puede estar previsto ademas que los nervios de conexién y los nervios de flexién
sobresalgan de un nervio transversal comdn y que el elemento portante presente un cuerpo portante con
escotaduras de borde dispuestas unas junto a otras de forma alterna y zonas de saliente, que separan éstas unas
de otras y que forman una seccion de borde de la barra de mando del cuerpo portante, la cual sefala hacia la barra
de mando, discurriendo los nervios de flexién en las escotaduras de borde, asi como descollando de la secciéon de
borde de la barra de mando y estando fijados los nervios de flexién en las zonas de saliente del cuerpo portante en
éste asi como descollando igualmente de la seccién de borde de la barra de mando. La estructura esencialmente de
tipo peine del cuerpo portante del elemento portante garantiza que los nervios de flexién, que discurre en las
escotaduras de borde y que descollan de la seccion de borde de la barra de mando, debido a la mayor longitud de
flexién libre son mas flexibles que los nervios de flexion comparablemente cortos, que estan fijados en las zonas de
saliente del cuerpo portante y por tanto durante una seccion comparablemente corta descollan de la seccién de
borde de la barra de mando del cuerpo portante.

En sentido constructivo y técnico de montaje puede ser ventajoso que el nervio transversal, los nervios de conexién
y los nervios de flexién formen un elemento de conexién en una pieza, de tipo peine, que presenta en particular
metal, del elemento portante con la barra de mando, pudiendo presentar el elemento portante un plastico
sobremoldeado en el elemento de conexion.

En la configuracion ventajoso descrita anteriormente de la invencion, el cuerpo portante puede estar conectado
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ventajosamente con una placa portante del sensor de accionamiento, que recubre las escotaduras de borde del
cuerpo portante y en estas zonas de recubrimiento presenta sensores de accionamiento del panel de mando
asociados a los nervios de flexion. La placa portante del sensor de accionamiento, que presenta los sensores de
accionamiento del panel de mando, se aplica asi en el cuerpo portante por ejemplo en su lado superior o lado
inferior. Los sensores de accionamiento del panel de mando estan dispuestos en las zonas de recubrimiento y
detectan una combadura de los nervios de flexién. Puede ser conveniente que el cuerpo portante esté conectado en
ambos lados con respectivamente una placa de sensor de accionamiento. Por consiguiente se puede reconocer de
forma fiable entonces, por ejemplo, mediante la medicion de diferencias entre dos respectivos sensores de
accionamiento del panel de mando asociados a un nervio de flexion una combadura del nervio de flexion en
cuestion, pudiéndose reconocer ademas también todavia la direccion de flexion. Esto es ventajoso cuando la barra
de mando se puede manejar en dos direcciones opuestas, p. ej. mediante colocacién de un dedo sobre el lado
superior de la barra de mando y apriete de la barra de mando hacia abajo y mediante apoyo del dedo de una mano
en el lado inferior de la barra de mando y apriete hacia arriba de la barra de mando.

Las dos direcciones de accionamiento diferentes de la barra de mando también son posibles usando
respectivamente sélo un sensor de accionamiento del panel de mando, cuando el nervio de flexion esta presentado
contra el sensor y se aumenta o reduce la tension que actia sobre el sensor segun la direccion de accionamiento.

Para los sensores de accionamiento del panel de mando y, si esta presente, el o los sensores de posicion de
pivotacion es valido que al respecto se puedan usar unidades sensoras (de recorrido o fuerza o presion) que
trabajan de forma capacitiva, inductiva, éhmica u 6ptica. Finalmente también es posible usar interruptores de final de
carrera.

Por motivos de disefio puede ser ventajoso que la barra de mando esté provista al menos en su panel de mando de
una superficie revestida y por consiguiente afinada. Esto puede ser una superficie lacada o en otra forma de
realizacién a modo de ejemplo una superficie metdlica. El concepto segun la invencién posibilita este grado de
libertada de disefo, ya que la deteccién del punto de colocacion del dedo sobre la barra de mando no se realiza en
la barra de mando misma, sino fuera de la barra de mando, a saber en el elemento portante. Segun la invencién
también es posible un accionamiento de la barra de mando mediante un manejo con guantes.

El concepto segun la invencién se puede combinar con sistemas de mando de force sense / force feedback (sentido
de fuerza / realimentacion de fuerza). Al respecto puede estar previsto entonces, cuando se detecta un
accionamiento de la barra de mando, poner ésta en movimientos mecanicos forzados, a fin de darle de esta manera
al operario una respuesta de accionamiento haptica / tactil.

La invencién se explica mas en detalle a continuacion mediante un ejemplo de realizacién asi como en referencia al
dibujo. En detalle, se muestra:

la figura 1, una vista frontal de una unidad de mando para un aparato eléctrico en representacion en perspectiva,

la figura 2, una vista en perspectiva de la unidad de mando "cortada" segun la figura 1 para la clarificacién del apoyo
de pivotacién y union de la barra de mando con un elemento portante soportado de forma pivotable en la carcasa,

la figura 3, una vista en planta de la carcasa cortada segun la flecha Ill de la figura 2,

las figuras 4 y 5, vistas en seccion en perspectiva del elemento portante a lo largo de las lineas IV y V de la figura 3
en la carcasa de nuevo cortada para la clarificacion de la estructura del elemento portante y su unién con la barra de
mando,

la figura 6, una seccion a través de la carcasa segun VI de la figura 1 para la clarificacién de la cooperacion de los
dos sensores de accionamiento del panel de mando por nervio de flexién con éste, y

la figura 7, una vista frontal en perspectiva como en la figura 1, no obstante, con clarificacion de la flexion en la zona
del panel frontal 2, en el que en este ejemplo de realizacién se sitta el dedo de la mano durante el accionamiento de
la barra de mando.

En la figura 1 se muestra en perspectiva y como vista frontal una unidad de mando 10 simplificada. La unidad de
mando 10 presenta una carcasa 12 con una pared frontal 14, en la que se sitda una escotadura 16. A través de la
escotadura 16 sobresale una barra de mando 18 que descolla de la pared frontal 14. La barra de mando 18 presenta
una superficie de mando 20 con varios paneles de mando 22, 24, 26, 28 y 30 dispuestos unos junto a otros. La
unidad de mando 10 presenta en general todavia otros elementos de mando y en particular también elementos de
visualizacion en forma de pantallas u otros elementos de visualizacion épticos, pero a los que no se llega en el
marco de la invencion, por lo que estos no se describen aqui mas en detalle y no estan mostrados en las figuras.

Segun se puede reconocer en particular mediante las figuras 2 a 6, la barra de mando 18 esta conectada con el
elemento portante 32 que esta dispuesto dentro de la carcasa 12. El elemento portante 32 esta configurado
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esencialmente en forma de placa y presenta un cuerpo portante 34, que esta soportado de forma pivotable alrededor
de un eje de pivotacion 36 en la carcasa 12. Con esta finalidad la carcasa 12 presenta, por ejemplo, en la zona de
sus dos paredes laterales 38 dos bloques de cojinete de pivotacion 40, sobre los que descansa el cuerpo portante
34 de forma pivotable. Por consiguiente se puede pivotar la barra de mando 18 en una de las dos direcciones de
pivotacion indicadas por la flecha doble 42. A través de dos sensores de posicién de pivotacion 44, 46, que estan
configurados por ejemplo como interruptor de final de carrera, se puede detectar una pivotacién del elemento
portante 32 en ambas direcciones.

Es importante para el ejemplo de realizacion aqui descrito la unién flexible, diferente localmente alternamente de la
barra de mando 18 con el elemento portante 32. Esto se describe a continuaciéon mediante las figuras 2 a 5.

La conexidon mecanica de la barra de mando 18 con el elemento portante 32 esta realizada mediante una pluralidad
de nervios yuxtapuestos de por ejemplo metal u otro material flexible eladsticamente. A este respecto se alternan los
nervios de conexion 48 y nervios de flexion 50. Estos nervios estan conectados en las diferentes zonas de la barra
de mando 18 con ésta. Asi los nervios de conexion 48 se sitlan a la altura de los limites 52 entre respectivamente
paneles de mando adyacentes asi como en los dos extremos mas exteriores 54 de la barra de mando 18, mientras
que los nervios de flexién 50 estan conectados aproximadamente en el centro de cada panel de mando con la barra
de mando 18. Los nervios de conexion 48 asi como los nervios de flexion 50 estan configurados de tipo resorte de
laminas y sobresalen de un nervio transversal 56 conectado en una pieza con estos nervios. De esta manera se
origina un elemento de conexién 59 de tipo peine que es parte del elemento portante 32.

El elemento de conexidon 59 de tipo peine esta fijado en el cuerpo portante 34, que en este ejemplo de realizacion
presenta un plastico que esta inyectado alrededor de la estructura de tipo peine de los nervios. Alternativamente el
elemento de conexion 59 de tipo peine puede estar montado (p. €j. atornillado, prensado en caliente, remachado,
etc.) en otro ejemplo de realizacién también sobre el cuerpo portante 34. En este caso el cuerpo portante 34
presenta, por su lado, igualmente una estructura de tipo peine, en tanto que en la seccién de borde de la barra de
mando 58, es decir, en aquella seccién de borde del elemento portante 32 que esté dirigida hacia la barra de mando
18, presenta escotaduras de borde 60 con zonas de saliente 62 situadas entre éstas. El nervio transversal 56, del
que sobresalen los nervios de flexién 50 y los nervios de conexion 48, esta fijado en el cuerpo portante 34 y a saber
mediante embebido en el material plastico del cuerpo portante 34. Los nervios de conexién 48 también estan
embebidos en el material del cuerpo portante 34 y por consiguiente fijados en el cuerpo portante 34, en tanto que a
lo largo de las zonas de saliente 62, y por consiguiente sélo durante una corta longitud libre 64 descollan de la
seccién de borde de la barra de mando 58.

Por el contrario los nervios de flexién 50 discurren a través de las escotaduras 60, es decir, presentan una longitud
libre 66 esencialmente mas larga en comparacion a los nervios de conexién 48.

Esto esté clarificado de nuevo en la figura 4, pudiéndose reconocer también alli que sobre el lado superior y el
inferior de los nervios de flexién 50 estan inyectados empujadores 68 que cooperan, segun se muestra en la figura 6,
con los sensores de accionamiento del panel de mando 70, 72. Otras formas de realizaciéon también pueden ser
empujadores estampados (en el nervio de flexiébn) o empujadores montados por separado. Estos sensores de
accionamiento del panel de mando 70, 72 se sitdan en las placas portantes 74, 76, que descansan por encima y por
debajo del cuerpo portante 34 sobre éste. Los sensores de accionamiento del panel de mando 70, 72 se sitlan
dentro de las zonas de franqueo 77 de las placas portantes 74, 76, dentro de las que estas zonas de franqueo 77
franquean las escotaduras de borde 60 del cuerpo portante 34. Los sensores de accionamiento del panel de mando
70, 72 y los sensores de posicion de pivotacion 44, 46 estan conectados con una unidad de evaluacion y excitacion
78, en la que se reconoce un aplaste o elevacion de la barra de mando 18, y a saber mediante las sefiales de los
sensores de posicion de pivotacién 44, 46, y en la que también se reconoce ademas en que panel de mando de la
barra de mando 18 se aplica o ataca el dedo de una mano durante el accionamiento de la barra de mando.

Lo dltimo se reconoce mediante la flexion local de la barra de mando 18, lo que esté clarificado en la figura 7.
Durante el apoyo del dedo de una mano sobre p. €j. el panel de mando 24 durante el accionamiento de la barra de
mando 18 se flexiona hacia abajo ésta en la zona del panel de mando 24 en este ejemplo. En los limites 52 del
panel de mando 24 respecto a paneles de mando vecinos 22, 26, la barra de mando 18 esta unida de forma
comparablemente rigida con el cuerpo portante 34. La flexion en la zona del panel de mando 24 se transmite asi de
forma fuertemente amortiguada a los paneles de mando vecinos 22, 26. La flexion en la zona del panel de mando 24
se reconoce mediante un desvio del nervio de flexion 50 asociado a este panel de mando 24 y a saber a través de
los sensores de accionamiento del panel de mando 70, 72 de este nervio de flexién 50 mencionado. Los sensores
de accionamiento del panel de mando 70, 72, que estan asociados al panel de mando 24, emiten una sefial mas
grande que los sensores de accionamiento del panel de mando 70, 72 que estan asociados a los paneles de mando
vecinos 22, 26 o las nervios de flexion 50 de estos paneles de mando vecinos.

A través del concepto aqui descrito de una barra de mando acoplada de forma flexible localmente asi como de forma
rigida localmente y al respecto de forma flexible y rigida alternamente se puede determinar asi con gran seguridad y
fiabilidad el punto de ataque durante el accionamiento manual de la barra de mando 18. Para ello no es necesaria
una unidad sensora tactil o unidad sensora capacitiva de la barra de mando 18 misma, de modo que ésta presenta
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grandes grados de libertad con vistas al disefio de la superficie y del material de la superficie, que no estan
menoscabados en particular debido a las unidades sensoras para el reconocimiento del contacto. Asi, por ejemplo,
la superficie de mando 20 o también toda la superficie de la barra de mando 18 puede estar revestida y por
consiguiente afinada, siendo suficientemente flexible elasticamente el compuesto del material portante de la barra de
mando 18 y capa de superficie, a fin de detectar combaduras elasticas locales de la barra de mando 18, no obstante,
de forma inapreciable para el usuario a fin de proporcionar asi la impresiéon de una barra de mando rigida.

Lista de signos de referencia

10 Unidad de mando

12 Carcasa de la unidad de mando

14 Pared frontal de la carcasa

16 Escotadura en la pared frontal

18 Barra de mando

20 Superficie de mando de la barra de mando

22 Panel de mando sobre la superficie de mando
24 Panel de mando sobre la superficie de mando
26 Panel de mando sobre la superficie de mando
28 Panel de mando sobre la superficie de mando
30 Panel de mando sobre la superficie de mando
32 Elemento portante para la barra de mando

34 Cuerpo portante del elemento portante

36 Eje de pivotacion del elemento portante

38 Paredes laterales de la carcasa

40 Bloques de cojinete de pivotacion

42 Flecha doble (direcciones de pivotacion de la barra de mando)
44 Sensor de posicion de pivotacion

46 Sensor de posicion de pivotacion

48 Nervios de conexién

50 Nervios de flexion

52 Limites entre los paneles de mando

54 Extremos de la barra de mando

56 Nervio transversal

58 Seccién de borde de la barra de mando

59 Elemento de conexion de tipo peine entre el cuerpo portante y la barra de mando
60 Escotaduras de borde

62 Zonas de saliente

64 Longitud libre de cada nervio de conexién

66 Longitud de flexion de cada nervio de flexién
68 Empujador

70 Sensor de accionamiento del panel de mando
72 Sensor de accionamiento del panel de mando
74 Placa portante del sensor

76 Placa portante del sensor

77 Zonas de franqueo de cada placa portante de sensor
78 Unidad de evaluacién y excitacion
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REIVINDICACIONES

1. Unidad de mando para un aparato eléctrico con

- una carcasa (12) que presenta una pared frontal (14),

- una barra de mando (18), que sobresale de la pared frontal (14) y que presenta una superficie de mando (20)
alargada con una pluralidad de paneles de mando (22, 24, 26, 28, 30) dispuestos unos junto a otros,

- un elemento portante (32) dispuesto en la carcasa (12) para la barra de mando (18),

- en la que la barra de mando (18) esta conectada con el elemento portante (32) a través de los nervios de conexion
(48) que sobresalen en las zonas correspondientes entre los paneles de mando (22, 24, 26, 28, 30) de la barra de
mando (18),

- nervios de flexion (50) dispuestos entre los nervios de conexion (48), que sobresalen de la barra de mando (18) por
panel de mando y que estan conectados con el elemento portante (32), y a saber de forma elastica y mas flexible
que las conexiones de la barra de mando (18) con el elemento portante (32) a través de los nervios de conexidon
(48),

- en la que en el elemento portante (32) por nervio de flexion (50) esta dispuesto al menos un sensor de
accionamiento del panel de mando (70, 72) para la deteccién de una flexion local de la barra de mando (18) al
ejercerse una fuerza de accionamiento manual sobre un panel de mando (22, 24, 26, 28, 30) de la barra de mando
(18),y

- una unidad de evaluacion y excitacion (78) para la recepcion de las senales de los sensores de accionamiento del
panel de mando (70, 72), asi como para la determinacioén, que se realiza mediante estas sefales, de aquel panel de
mando (22, 24, 26, 28, 30) sobre el que se aplica el dedo de una mano durante el accionamiento manual de la barra
de mando (18), y para el desencadenamiento de un funcién del aparato asociada al panel de mando (22, 24, 26, 28,
30) en cuestion conforme al panel de mando (22, 24, 26, 28, 30) determinado.

2. Unidad de mando segun la reivindicaciéon 1, caracterizada porque los nervios de conexion (48), debido a su
geometria, su material y/o la posicion de su unioén con el elemento portante (32) y/o con la barra de mando (18),
estan configurados mas rigidos que los nervios de flexion (50) y/o porque los nervios de conexién (48) son mas
cortos que los nervios de flexién (50) y/o presentan una longitud de flexién libre mas corta que los nervios de flexién
(50), y a saber en particular porque los nervios de conexion (48) sobresalen en un primer punto de unién del
elemento portante (32) y los nervios de flexién (50) sobresalen en un segundo punto de union del elemento portante
(32), estando aun mas espaciados los segundos puntos de unién de la barra de mando (18) que los primeros puntos
de unién.

3. Unidad de mando segun la reivindicacién 2, caracterizada porque luego cuando los nervios de conexion (48) son
mas cortos que los nervios de flexion (50), ambos presentan la misma geometria y mismo material.

4. Unidad de mando segun una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizada porque el elemento portante (32) esta
soportado, por un lado, de forma pivotable entre una posicién de reposo, en la que el elemento portante (32) esta
pretensado, y al menos una posiciéon de pivotacién y porque con la unidad de evaluacion y excitacion (78) esta
conectado al menos un sensor de posicion de pivotacién (44, 46) para la deteccion de la adopcién de la posicion de
pivotacion del elemento de soporte (32) durante un accionamiento de la barra de mando (18).

5. Unidad de mando segun una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizada porque los nervios de conexion (48) y los
nervios de flexion (50) sobresalen de un nervio transversal (56) comun y porque el elemento portante (32) presenta
un cuerpo portante (34) con escotaduras de borde (60) dispuestas unas junto a otras de forma alterna y zonas de
saliente (62), que separan éstas unas de otras y que forman una seccién de borde de la barra de mando (58) del
cuerpo portante (34), la cual sefiala hacia la barra de mando (18), discurriendo los nervios de flexion (50) en las
escotaduras de borde (60) asi como descollando de la seccién de borde de la barra de mando (58) y estando fijados
los nervios de conexién (48) en las zonas de saliente (62) del cuerpo portante (34) en éste asi como descollando
igualmente de la seccion de borde de la barra de mando (58).

6. Unidad de mando segun la reivindicacion 5, caracterizada porque el nervio transversal (56), los nervios de
conexion (48) y los nervios de flexién (50) forman un elemento de conexién (59) en una pieza, de tipo peine del
elemento portante (32) con la barra de mando (18) y porque el elemento portante (32) presenta un plastico
sobremoldeado en el elemento de conexién (59) o porque el elemento de conexién (59) estéa fiado de otra manera en
el elemento portante (32).

7. Unidad de mando segun la reivindicacién 6, caracterizada porque el elemento de conexion (59) presenta un metal.

8. Unidad de mando segun una de las reivindicaciones 5 a 7, caracterizada porque con el cuerpo portante (34) esta
conectada al menos una placa portante del elemento sensor (74, 76), recubrimiento la placa portante del elemento
sensor (74, 76) las escotaduras de borde (60) del cuerpo portante (34) y presentando en estas zonas de
recubrimiento sensores de accionamiento del panel de mando (70, 72) asociados a los nervios de flexion (50), con
los que se puede detectar una combadura de los nervios de flexién (50) en sélo una direccién o en dos direcciones
opuestas.
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9. Unidad de mando segun la reivindicacion 8, caracterizada porque el cuerpo portante (34) esta dispuesto entre dos
placas portantes del sensor de accionamiento (74, 76), estando asociados a los nervios de flexion (50)
respectivamente dos sensores de accionamiento del panel de mando (70, 72), de los que el uno puede estar
dispuesto en la una placa portante (74) y el otro en la otra placa portante (76).

10. Unidad de mando segun una de las reivindicaciones 1 a 9, caracterizada porque los sensores de accionamiento
del panel de mando (70, 72) y, si esta presente, el sensor de posicién de pivotacion (44, 46) trabajan de forma
capacitiva, inductiva, éhmica u déptica o estan configurados como interruptores de final de carrera.

11. Unidad de mando segun una de las reivindicaciones 1 a 10, caracterizada porque la barra de mando (18) esta
provista al menos en su superficie de mando (20) de una superficie revestida y por ello afinada.

12. Unidad de mando segun una de las reivindicaciones 1 a 11, caracterizada porque con los sensores de
accionamiento del panel de mando (70, 72) se puede detectar un accionamiento de la barra de mando (18) tanto
durante un apoyo en el lado superior como también durante un apoyo en el lado inferior del dedo de una mano
contra la barra de mando (18).

13. Unidad de mando segun una de las reivindicaciones 1 a 12, caracterizada porque el aparato eléctrico es un
componente de vehiculo.

14. Unidad de mando segun la reivindicacién 13, caracterizada porque el componente de vehiculo es un sistema de
calefaccion, ventilacion y/o climatizacion.
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