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ES 2 681483 T3

DESCRIPCION
Aparato de discriminacién de monedas

Antecedentes de la invencion

1. Campo de la Invencion

La presente invencion se refiere a un aparato de discriminacion de monedas y mas en particular, a un aparato de
discriminacion de monedas que hace posible discriminar la denominacion y la autenticidad de las monedas con
precision incluso si son monedas bimetalicas.

El término "moneda" que se utiliza en esta memoria descriptiva significa ampliamente monedas como dinero, fichas,
medallas, y asi sucesivamente, que puede tener cualquier forma, tal como circulares y poligonales.

2. Descripcion de la Técnica Relacionada

De manera convencional, como una técnica anterior, se conoce un aparato de discriminaciéon de denominaciéon de
monedas, como se desvela, por ejemplo, en la Patente Japonesa Num. 4780494 (véanse las Figs. 2 a 6 y los
parrafos 0026 a 0040). Este aparato comprende una base deslizante realizada en un material no magnético, un
rotador hecho de un material no magnético y formada adyacente a la base deslizante de manera tal que sea girada
en un plano paralelo a la base deslizante, una guia de referencia formada fuera de una trayectoria de rotacién del
rotador, y un dispositivo de deteccion magnética para discriminar la denominacion de las monedas previstas cerca
de una trayectoria de transporte de monedas a través de la cual las monedas son transportadas por la rotacion del
rotador. El dispositivo de deteccion magnética incluye un sensor de diametro, un sensor de material y un sensor de
espesor.

Con el aparato de discriminacion de denominacion de monedas de la técnica anterior desvelado en la Patente
Japonesa NUum. 4780494, la denominacién de las monedas objetivo se discrimina por el uso de un sensor de
material, un sensor de espesor, y tres sensores de diametro que actian como dispositivo de deteccion magnética. El
sensor de material y el sensor de espesor estan dispuestos de una manera tal que se opongan no sélo a la porcion
central de una moneda, sino también a la parte periférica de la misma.

Durante la discriminacion de la denominacion de una moneda bimetalica, donde la parte periférica (parte en forma
de anillo) y la parte central (es decir, parte de nucleo) estan hechas de diferentes metales, los datos acerca del
material de las partes de nucleo y las partes en forma de anillo de la moneda bimetalica se obtienen por medio del
sensor de material y los datos acerca del material de la porcidon de conexion de las partes de nucleo y las partes en
forma de anillo de la misma se obtiene por medio del mismo sensor de material. Del mismo modo, los datos acerca
de los espesores de las partes de nucleo y las partes en forma de anillo se obtienen por medio del sensor de
espesor y los datos sobre el espesor de la porcion de conexién se obtienen por medio del mismo sensor de espesor.
Dado que la porcidon de conexién contiene alguna irregularidad estructural, es probable que los datos obtenidos de la
porcién de conexiodn incluyan dispersiones o variaciones. En consecuencia, los datos obtenidos de la porcién de
conexioén por medio del sensor de material y los datos obtenidos de la porciéon de conexion por medio del sensor de
espesor también incluiran dispersiones o variaciones, lo que plantea un problema de degradacion en la precision de
discriminacion de las monedas bimetalicas.

Otros aparatos de discriminacion de monedas se conocen a partir de los documentos US 2009/048803 A1 y US
2008/000751 A1.

Sumario de la invencién

La presente invencion se ha creado para resolver el problema mencionado con anterioridad del aparato de
discriminacion de denominacién de monedas de la técnica anterior, y un objeto de la presente invencion es
proporcionar un aparato de discriminacion de monedas capaz de discriminar la denominacion y la autenticidad de las
monedas con precision incluso si son monedas bimetalicas. Este objeto se consigue por medio del aparato de
discriminacion de monedas que tiene las caracteristicas de acuerdo con la reivindicacién 1. La presente invencién se
desarrolla de manera adicional como se define en las reivindicaciones dependientes.

miembros de empuje por medio de los cuales las monedas se llevan en la trayectoria de transporte una por una
debido a la rotacion del rotador;

una guia formada fuera de un area de rotacion del rotador con el fin de extenderse a lo largo de la
trayectoria de transporte, en el que una moneda que se mueve en la trayectoria de transporte es guiada por
medio del contacto con una cara periférica de la moneda con la guia; y

un detector de monedas para la deteccion de caracteristicas fisicas de una moneda que se mueve en la
trayectoria de transporte, en el que el detector de monedas esta situado a lo largo de la trayectoria de
transporte; en el que el detector de monedas comprende un primer sensor de deteccién de monedas, un
segundo sensor de deteccion de monedas, un tercer sensor de deteccion de monedas, y un cuarto sensor
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de detecciéon de monedas;

el primer sensor de deteccion de monedas, que esta situado cerca de la guia, tiene una funciéon de obtener
una caracteristica fisica sobre una parte periférica de una moneda que se mueve en la trayectoria de
transporte;

el segundo sensor de deteccion de monedas, que esta situado separado de la guia en un intervalo
predeterminado, tiene una funcién de obtener una caracteristica fisica sobre una parte central de la moneda
que se mueve en la trayectoria de transporte;

el tercer sensor de deteccion de monedas, que esta situado en un lado aguas abajo de la trayectoria de
transporte en un intervalo predeterminado con respecto al primer sensor de deteccion de monedas y que
esta situado cerca de la guia, tiene una funcidn de obtener una

Con el aparato de discriminacién de monedas de acuerdo con la presente invencién, como se explicé con
anterioridad, se proporcionan la base que tiene la trayectoria de transporte, el rotador para llevar a monedas en la
trayectoria de transporte una por una, la guia para la guia de las monedas a lo largo de la trayectoria de transporte, y
el detector de monedas para la deteccion de caracteristicas fisicas de las monedas. Las monedas que se mueven
en la trayectoria de transporte se llevan a una posicion predeterminada a través del detector de monedas en si
mismo o a través de la vecindad del detector de monedas. Las monedas que se llevan en la trayectoria de transporte
debido a la rotacion del rotador son guiadas por medio del contacto con la cara periférica de la moneda con la guia.

El detector de monedas comprende el primer al cuarto sensor de deteccion de monedas, que estan situados en
diferentes posiciones con respecto a la guia. Esto significa que las posiciones del primer al cuarto sensor de
deteccion de monedas se determinan, respectivamente, por el uso de la guia como una referencia. Por otra parte, la
moneda que se mueve en la trayectoria de transporte es guiada por medio del contacto de la cara periférica de la
moneda con la guia que se extiende a lo largo de la trayectoria de transporte.

Por lo tanto, las relaciones posicionales entre cada una de las monedas que se llevan en la trayectoria de transporte
con el primer al cuarto sensor de deteccion de monedas se mantienen aproximadamente iguales para todas las
monedas llevadas de este modo. En consecuencia, las caracteristicas fisicas sobre la parte periférica y la parte de
nucleo de la moneda que se mueve sobre la trayectoria de transporte se pueden detectar con precision con el primer
al cuarto sensor de deteccion de monedas.

Ademas, la caracteristica fisica adicional sobre la parte periférica de la moneda que se mueve en la trayectoria de
transporte se obtiene por medio de la cooperacion del segundo y el tercer sensor de deteccién de monedas cuando
la moneda que se mueve en la trayectoria de transporte alcanza el tercer sensor de deteccion de monedas. Esto
significa que las caracteristicas fisicas sobre las diferentes posiciones de la parte periférica de la moneda pueden
ser detectadas por el segundo y el tercer sensor de deteccion de monedas aproximadamente de manera simultanea.
Por esta razoén, la discriminacion de la moneda se puede llevar a cabo por el uso no sélo de las caracteristicas
fisicas obtenidas por el primer al cuarto sensor de deteccién de monedas, sino también la caracteristica fisica
adicional obtenida por medio de la cooperacion del segundo y el tercer sensor de deteccion de monedas.

Por consiguiente, la denominacion y la autenticidad de las monedas se pueden discriminar con mas precision en
comparacion con el caso en el que la caracteristica fisica adicional no se obtiene por medio de la cooperacion del
segundo y el tercer sensor de deteccion de monedas.

En el caso de la discriminacion de una moneda bimetalica que comprende una parte en forma de anillo (es decir,
una parte periférica) y una parte de nucleo (es decir, una parte central) que estan hechos de diferentes materiales o
materiales de diferente composicion (por ej., metales diferentes y/o aleaciones), las caracteristicas fisicas sobre la
parte periférica de la moneda bimetalica se obtienen, respectivamente, por el primer y el tercer sensor de deteccion
de monedas en diferentes posiciones, y las caracteristicas fisicas sobre la parte central de la moneda bimetalica se
obtienen, respectivamente, por el segundo y el cuarto sensor de deteccion de monedas en diferentes posiciones.
Por otra parte, la caracteristica fisica adicional acerca de la parte periférica de la moneda bimetalica se obtiene por
medio de la cooperacion del segundo y el tercer sensor de deteccion de monedas.

Por lo tanto, incluso si la porcion de conexion de la moneda bimetalica, que conecta la parte en forma de anillo (parte
periférica) y la parte de nucleo (parte central), incluye alguna irregularidad estructural, las caracteristicas fisicas
obtenidas por el primer al cuarto sensor de deteccion de monedas y la caracteristica fisica adicional obtenida por
medio de la cooperacion del segundo y el tercer sensor de deteccion de monedas es poco probable que sea
afectado por la irregularidad estructural de la porciéon de conexion.

En consecuencia, la denominacién y la autenticidad de las monedas se pueden discriminar con gran precision
incluso si son monedas bimetalicas.

En la presente invencion, la caracteristica fisica sobre la parte periférica de la moneda obtenida por medio del primer
sensor de deteccién de monedas es una caracteristica fisica sobre un espesor de la parte periférica de la moneda, la
caracteristica fisica sobre la parte central de la moneda obtenida por medio del segundo sensor de deteccion de
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monedas es una caracteristica fisica sobre un material de la parte central de la moneda, la caracteristica fisica sobre
la parte periférica de la moneda obtenida por medio del tercer sensor de deteccidon de monedas es una caracteristica
fisica sobre un material de la parte periférica de la moneda, la caracteristica fisica sobre la parte central de la
moneda obtenida por medio del cuarto sensor de deteccion de monedas es una caracteristica fisica sobre un
espesor de la parte central de la moneda, y la caracteristica fisica adicional sobre la parte periférica de la moneda
obtenida por medio de la cooperacion del segundo y el tercer sensor de deteccidon de monedas es una caracteristica
fisica sobre el material y un diametro de la parte periférica de la moneda.

Dado que las caracteristicas fisicas sobre el espesor, el material, y el diametro de la parte periférica de la moneda y
las caracteristicas fisicas sobre el espesor y el material de la parte central de los mismos se obtienen
respectivamente por medio de diferentes sensores de deteccidon de monedas, estas caracteristicas fisicas se pueden
detectar con precisién. Por lo tanto, la denominacioén y la autenticidad de las monedas se pueden discriminar con
gran precision incluso si son monedas bimetalicas.

En otra forma de realizacion preferida del aparato de discriminacion de monedas de acuerdo con la presente
invencion, cada uno del primer al cuarto sensor de detecciéon de monedas comprende un par de nucleos de material
magnético y bobinas enrolladas respectivamente alrededor de los nucleos.

En esta forma de realizacion, las caracteristicas magnéticas de las monedas son detectadas por el primer al cuarto
sensor de deteccion de monedas. Por lo tanto, hay una ventaja adicional de que incluso si hay polvo o basura
adherida en el primer al cuarto sensor de deteccidon de monedas, la denominacién y la autenticidad de las monedas
se pueden discriminar con gran precision sin el efecto del polvo o la basura.

En todavia otra forma de realizacion preferida del aparato de discriminaciéon de monedas de acuerdo con la presente
invencion, el detector de monedas ademas comprende un quinto, un sexto, y un séptimo sensor de deteccion de
monedas. El quinto sensor de deteccion de monedas esta situado en una posicion mas lejos de la guia que el
segundo y el cuarto sensor de deteccion de monedas. El sexto sensor de deteccidon de monedas esta situado en una
posicion mas lejos de la guia que el quinto sensor de deteccion de monedas. El séptimo sensor de deteccion de
monedas esta situado en el lado aguas abajo de la trayectoria de transporte con respecto al quinto y el sexto sensor
de deteccidon de monedas. Cada uno del quinto al séptimo sensor de deteccién de monedas tiene una funcién de
obtener una caracteristica fisica sobre un diametro de la moneda que se mueve en la trayectoria de transporte.

En esta forma de realizacion, la caracteristica fisica sobre el diametro de la moneda que tiene un diametro
relativamente pequefio se obtiene por medio del quinto sensor de deteccion de monedas, la caracteristica fisica
sobre el diametro de la moneda que tiene un diametro relativamente grande se obtiene por medio del sexto sensor
de deteccion de monedas, y la caracteristica fisica sobre el diametro de la moneda que tiene un diametro
relativamente intermedio se obtiene por medio del séptimo sensor de deteccién de monedas. Por lo tanto, en
comparacion con el caso en el que la caracteristica fisica sobre el diametro de una moneda se obtiene por medio de
un unico sensor de deteccidon de monedas, las caracteristicas fisicas sobre el diametro de la moneda se pueden
obtener con mas detalle. Como resultado, existe una ventaja adicional de que la denominacion y la autenticidad de
la moneda se pueden discriminar con mayor precision que el caso en el que el detector de monedas no comprende
el quinto, el sexto y el séptimo sensor de deteccién de monedas.

En una forma de realizacion preferida adicional del aparato de discriminacién de monedas de acuerdo con la
presente invencion, el detector de monedas ademas comprende un quinto, un sexto, y un séptimo sensor de
deteccion de monedas. La caracteristica fisica sobre un diametro de una moneda que tiene un diametro
relativamente pequefio se obtiene por medio del quinto sensor de deteccion de monedas, la caracteristica fisica
sobre un diametro de una moneda que tiene un diametro relativamente grande se obtiene por medio del sexto
sensor de deteccion de monedas, y la caracteristica fisica de un diametro de una moneda que tiene un diametro
relativamente intermedio se obtiene por medio del séptimo sensor de deteccién de monedas.

Breve descripcion de las figuras

Con el fin de que la presente invencién se pueda llevar a la practica con facilidad, ahora se la describira con
referencia a las figuras adjuntas.

La Fig. 1 es una vista en perspectiva de un aparato de discriminacion de monedas de acuerdo con una
forma de realizacién de la presente invencién, que se ve desde el lado delantero derecho del aparato.

La Fig. 2 es una vista en perspectiva del aparato de discriminacion de monedas de acuerdo con la forma de
realizacién de la presente invencién, que se ve desde el lado delantero izquierdo del aparato.

La Fig. 3 es una vista frontal del aparato de discriminacion de monedas de acuerdo con la forma de
realizacién de la presente invencion.

La Fig. 4 es una vista frontal del aparato de discriminacion de monedas de acuerdo con la forma de
realizaciéon de la presente invencion, que muestra el estado en el que se expone el interior de la cubierta
superior del aparato.
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La Fig. 5 es una vista frontal del aparato de discriminacion de monedas de acuerdo con la forma de
realizacion de la presente invencion, que muestra el estado en el que la cubierta superior del aparato esta
separada.

La Fig. 6 es una vista frontal ampliada de la seccion de discriminacion de monedas del aparato de
discriminacion de monedas ilustrado en la Fig. 5.

La Fig. 7 es una vista en seccion transversal a lo largo de la linea VII-VIl en la Fig. 3.

La Fig. 8 es una vista frontal ampliada de la parte de deteccion (el detector de monedas) de la seccion de
discriminacion de monedas del aparato de discriminacion de monedas ilustrado en la Fig. 6.

La Fig. 9 es una vista frontal del mecanismo de accionamiento del aparato de discriminacién de monedas
de acuerdo con la forma de realizacion de la presente invencion.

Descripcion detallada de la invenciéon

Las formas de realizacion preferidas de la presente invencion se describiran en detalle a continuacién con referencia
a las figuras adjuntas.

Estructura General del Aparato de Discriminacién de Monedas

Un aparato de discriminaciéon de monedas 100 de acuerdo con una forma de realizaciéon de la presente invencion se
muestra en las Figs. 1 a 9.

Como se muestra en las Figs. 1, 2 y 9, el aparato de discriminacion de monedas 100 comprende una seccion de
separacion y expedicion de monedas 102 para la separacion de monedas C que se apilan al por mayor unas de
otras y se reenvian las monedas C separadas de este modo hacia el siguiente paso, una seccion de discriminacion
de monedas 104 para el transporte de las monedas C expedidas desde la seccion de separacion y expedicion de
monedas 102 hacia el siguiente paso y la discriminacion de la denominacién y la autenticidad de las monedas C, y
un mecanismo de accionamiento 106 para el accionamiento de un mecanismo de transporte para las monedas C. La
seccion de separacion y expedicion de monedas 102 se proporciona en la posicion inferior derecha del aparato 100.
La seccion de discriminacion de monedas 104 se proporciona en la posicién intermedia superior del aparato 100. El
mecanismo de accionamiento 106 en las posiciones izquierda inferior y superior intermedia del aparato 100.

La seccion de separacion y expedicion de monedas 102, la seccion de discriminacion de monedas 104, y el
mecanismo de accionamiento 106 del aparato de discriminacién de monedas 100 pueden comprender el dispositivo
de reenvio separado desvelado en la Patente Japonesa Num. 4.780.494 expedida en 2011. Dado que la estructura
de hormigén y la funcién del dispositivo de reenvio separado se explican en detalle en la patente japonesa Num.
4780494, la explicacion acerca de la estructura y la funcion del dispositivo de reenvio separados se omite en la
presente memoria.

Seccién de Separacion y Expedicion de Monedas

A continuacion, la seccion de separacion y expedicion de monedas 102 del aparato de discriminacion de monedas
100 se explicara a continuacién con referencia a las Figs. 1 a 5.

La seccion de separacion y expedicion de monedas 102 tiene la funcién de separar las monedas C que se apilan al
por mayor una de otra y la funcién de expedir las monedas C separadas de este modo hacia el siguiente paso. Esta
seccion 102 comprende un recipiente de almacenamiento 200, un disco giratorio 202, y un receptor 204.

El disco giratorio 202 estda montado de manera oblicua en un angulo predeterminado y se hace girar a una velocidad
predeterminada. En la superficie superior del disco 202, tres partes de recepcion de monedas 206a, 206b y 206¢ se
forman para recibir las monedas C una por una. Dado que todas las partes de recepciéon de monedas 206a, 206b y
206c son iguales en cuanto a la estructura, los mismos numeros de referencia estan asociados a los elementos
estructurales de las partes 206a, 206b y 206¢ y, de manera simultanea, las partes 206a, 206b y 206c¢ se distinguen
con diferentes sufijos del alfabeto espafiol a, b y ¢ afiadidos a los numeros de referencia en esta memoria
descriptiva.

En esta forma de realizacion, tres partes de recepcion de monedas 206a, 206b y 206c estan formados en la
superficie superior del disco giratorio 202. Sin embargo, el recuento de las partes de recepcion de monedas se
puede cambiar de manera apropiada con base en la velocidad de procesamiento en la seccién de discriminacion de
monedas 104, la velocidad de procesamiento de un dispositivo o dispositivos externos (no mostrado) del aparato de
discriminacion de monedas 100, los diametros de las monedas C, y asi sucesivamente.

Las partes de recepcion de monedas 206a, 206b y 206c tienen depresiones 208a, 208b y 208c para la recepcion de
las monedas C y empujadores 210a, 210b y 210c situados en las posiciones interiores con respecto a las
depresiones 208a, 208b y 208c, respectivamente. Las depresiones 208a, 208b y 208c tienen aberturas 212a, 212b y
212c formadas en el lado superior del disco 202, y las aberturas 214a, 214b y 214c formadas en el lado del borde

5



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2 681483 T3

periférico del disco 202, respectivamente. Las depresiones 208a, 208b y 208c tienen la misma forma en planta como
una caracteristica en U.

Los empujadores 210a, 210b y 210c estan situados en uno lados de las depresiones 208a, 208b y 208c de manera
tal que se extiendan a lo largo de los bordes interiores de las depresiones 208a, 208b y 208c, respectivamente. En el
estado ordinario donde se pueden recibir las monedas C, un extremo de los empujadores 210a, 210b y 210c estan
situados respectivamente a los lados de las aberturas de borde periférico 214a, 214b y 214c de las depresiones
208a, 208b y 208c y de manera simultanea, los otros extremos de los empujadores 210a, 210b y 210c estan
situados respectivamente en las posiciones cerca del centro del disco 202.

Como se muestra claramente en la Fig. 5, los extremos periféricamente posicionados 210aa, 210ba y 210ca de los
empujadores 210a, 210b y 210c, que estan situados respectivamente en las aberturas de borde periférico 214a,
214b y 214c, estan soportados de manera basculante por el disco 202. Los empujadores 210a, 210b y 210c estan
configurados de manera tal que los empujadores 210a, 210b y 210c se giran, respectivamente, en sus extremos
210aa, 210ba y 210ca en conjuncién con la rotacion del disco 202 y que los extremos posicionados de manera
interna 210ab, 210bb y 210cb de los empujadores 210a, 210b y 210c se mueven respectivamente hacia las
aberturas de borde periférico 214a, 214b y 214c, debido a sus movimientos de giro.

Los tamafos (anchuras) de las partes de recepcion de monedas 206a, 206b y 206c estan establecidos para ser
iguales o mayores que el diametro de una moneda de diametro maximo y menos de dos veces que el diametro de
una moneda de diametro minimo. Las alturas de las partes de recepcion de monedas 206a, 206b y 206c estan
establecidas para ser iguales o menores que el espesor de una moneda mas delgada. Por lo tanto, en el estado en
el que dos o mas monedas C estan alineadas en paralelo a la superficie superior del disco 202, estas monedas C no
son capaces de ser recibidas por cada una de las partes de recepcion de monedas 206a, 206b y 206c. Ademas,
incluso si dos o0 mas monedas C se apilan perpendicular a la superficie superior del disco 202, la moneda o las
monedas C que no sea la posicionada mas baja son incapaces de ser recibida por cada una de las partes de
recepcion de monedas 206a, 206b y 206c¢.

Debido a la estructura mencionada con anterioridad de las partes de recepcion de monedas 206a, 206b y 206c, sélo
una unica moneda C es recibida por cada una de las partes de recepcion de monedas 206a, 206b y 206c, y las
monedas C recibidas de este modo son, respectivamente, empujadas hacia fuera a través de las aberturas
periféricamente posicionadas 214a, 214b y 214c con los empujadores 210a, 210b y 210c que giran en conjuncion
con la rotaciéon del disco 202 en la primera direccion de rotacion R1. De esta manera, las monedas C recibidas de
este modo se reenvian sucesivamente al siguiente paso (es decir, la secciéon de discriminacion de monedas 104)
desde las aberturas respectivas 214a, 214b y 214c.

Seccioén de Discriminacién de Monedas

A continuacidn, la seccion de discriminaciéon de monedas 104 del aparato de discriminacion de monedas 100 se
explicara a continuacion con referencia a las Figs. 1 a 8.

La seccién de discriminacion de monedas 104 tiene la funcion de discriminar la denominacion y la autenticidad de
las monedas C enviadas desde la seccion de separacion y expedicion de monedas 102 una por una. La seccion de
discriminacién de monedas 104 comprende una base 302 que soporta una de las dos superficies de la moneda C,
un rotador 304 que empuja la cara periférica de la moneda C, una guia 306 que guia linealmente la moneda C
movida por la operacion de empuje del rotador 304, y una parte de deteccion (es decir, un detector de monedas) 308
que detecta las caracteristicas fisicas predeterminadas de la moneda C movida por la operacion de empuje del
rotador 304.

Como se muestra en la Fig. 5, la base 302 esta formada por un material no magnético tal como una resina sintética.
La superficie de la base 302 esta formada de manera plana. El rotador 304 esta colocado sobre la superficie de la
base 302 de manera tal que pueda girar alrededor de un eje de rotacion perpendicular a la misma superficie de la
base 302. La superficie de la base 302 esta aproximadamente al mismo nivel que la superficie superior del disco
giratorio 202 de la seccion de separacion y expedicion de monedas 102. Por medio de estas estructuras, las
monedas C se pueden transferir de manera suave desde la seccion de separacion y expedicion de monedas 102 a
la seccion de discriminacion de monedas 104. En otras palabras, las monedas C se pueden llevar sin problemas a
una trayectoria de transporte 320 por medio del receptor 204 de las partes de recepcion de monedas 206a, 206b y
206c¢ de la seccion de separacion y expedicion de monedas 102. Varios salientes similares a tiras que se extienden
en la direccion de guia de las monedas C pueden estar formados sobre la superficie de la base 302 para reducir la
fuerza de friccion entre la superficie de la base 302 y la superficie opuesta de la moneda C.

El rotador 304 tiene la funcion de empujar la cara periférica de la moneda C que se ha recibido desde la seccion de
separacion y expedicion de monedas 102 y de este modo enviar la moneda C empujada al siguiente paso. El rotador
304 esta formado por un material no magnético tal como una resina sintética. El rotador 304, que esta colocado en
paralelo a la superficie de la base 302, esta configurado para que pueda girar alrededor de un eje de rotacién 318
perpendicular a la superficie de la base 302. El rotador 304 comprende tres miembros de empuje en forma de
cuchilla 316a, 316b y 316c¢ dispuestos a intervalos iguales alrededor del eje de rotacion 318, donde los miembros de
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empuje 316a, 316b y 316c se extienden en las direcciones aproximadamente perpendicular al eje de rotacion 318
(en otras palabras, extendidos a lo largo de la superficie de la base 302). Debido a la necesidad de recibir las
monedas C que han sido enviadas una por una desde la seccién de separacion y expedicion de monedas 102, los
miembros de empuje 316a, 316b y 316¢ se proporcionan respectivamente de manera tal que correspondan a las
partes de recepcion de monedas 206a, 206b y 206¢ del disco 202. En otras palabras, el rotador 304 comprende los
miembros de empuje 316a, 316b y 316¢c que estan provistos, respectivamente, para corresponder a las partes de
recepcion de monedas 206a, 206b y 206¢c. Las monedas C que se han enviado sucesivamente desde las partes de
recepcion de monedas 206a, 206b y 206c¢ hacia el receptor 204 son empujadas sucesivamente por los empujadores
210a, 210b y 210c del rotador 304 que giran en la segunda direccién de rotaciéon R2 y a partir de ese entonces,
estas monedas C se llevan en la trayectoria de transporte 320 en la base 302.

Ademas, el recuento de los miembros de empuje 316a, 316b y 316¢c se puede cambiar de manera apropiada de
acuerdo con el recuento de las partes de recepcion de monedas 206a, 206b y 206c y/o la relacion entre la velocidad
de rotacion del disco 202 y la velocidad de rotacion del rotador 304.

La guia 306, que se muestra en las Figs. 5, 6 y 8, tiene la funcién de guiar la cara periférica de una moneda C que
es empujada y movida por el rotador 304. La guia 306 esta situada fuera de la trayectoria de rotacion 322 de los
extremos periféricos de los miembros de empuje 316a, 316b y 316¢c y esta colocada adyacente al receptor 204. La
guia 306 comprende una parte en forma de arco 312 formada de manera tal que sea continua con el receptor 204 de
manera tal que se forme un pequefio hueco entre la parte en forma de arco 312 y el receptor 204, y una parte lineal
314 formada de manera tal que sea continua con la parte en forma de arco 312. Una moneda C, que se hace girar
por el rotador 304 en la base 302, es guiada por la parte lineal 314 de la guia 306 por medio del contacto de la cara
periférica de la moneda C con la parte lineal 314. Por medio de tal estructura y funcionamiento, la moneda C se
puede guiar de manera lineal sobre la trayectoria de transporte 320 en la base 302 en la direccion de extension de la
parte lineal 314, es decir, la direccion de transporte R3, como se muestra en la Fig. 6.

Ademas, si bien la guia 306 esta formada para ser separada de la base 302 en esta forma de realizacion, la
presente invencion no se limita a esto. La guia 306 y la base 302 pueden estar integradas entre si.

La superficie de la base 302 esta cubierta con una cubierta 324. Una secciéon de control para el control del
funcionamiento del aparato de discriminacién de monedas 100 esta colocado en la cubierta 324. La cubierta 324
esta fijada a la base 302 de manera tal que se pueda abrir y cerrar. En el estado cerrado, el rotador 304 y la
trayectoria de transporte 320 se cubren con la cubierta 324. En el estado abierto, el rotador 304 y la trayectoria de
transporte 320 estan expuestos de la cubierta 324. La parte inferior 326 de la cubierta 324, que es opuesta a la
superficie de la base 302 en el estado cerrado de la cubierta 324, esta formada de manera plana. El espacio libre
entre la parte inferior 326 de la cubierta 324 y la superficie de la base 302 esta establecido para que sea ligeramente
mayor que el espesor maximo de las monedas C. Por medio de esta estructura, se puede evitar que las monedas C
que se mueven junto con la rotacion del rotador 304 se desplacen en la direccidon perpendicular a la superficie de la
base 302, lo que significa que las monedas C se transportan de manera estable en la trayectoria de transporte 320
formada en la superficie de la base 302.

La parte de deteccion o el detector de monedas 308 comprende una pluralidad de sensores de deteccion de
monedas y tiene la funcion de discriminar la denominacién y la autenticidad de las monedas C con base en las
caracteristicas fisicas de las monedas C obtenidas por estos sensores. En esta forma de realizaciéon, como se
muestra en la Fig. 6, la parte de deteccion o el detector de monedas 308 comprende un primer, un segundo, un
tercer, un cuarto, un quinto, un sexto y un séptimo sensor de deteccidon de monedas 330, 332, 334, 336, 338, 340 y
342. Cada uno del primer al séptimo sensor de deteccién de monedas 330, 332, 334, 336, 338, 340 y 342 esta
formado por un sensor magnético que comprende un par de nucleos de material magnético y bobinas enrolladas
alrededor de los respectivos nucleos.

De manera especifica, el primer sensor de deteccion de monedas 330 comprende un par de nucleos de material
magnético 330a y 330b y bobinas (no se muestran) que se enrollan respectivamente alrededor de los nucleos
centrales 330aa y 330ba de los nucleos 330a y 330b. El segundo sensor de deteccion de monedas 332 comprende
un par de nucleos de material magnético 332a y 332b y bobinas (no se muestran) que se enrollan respectivamente
alrededor de los nucleos centrales 332aa y 332ba de los nucleos 332a y 332b. El tercer sensor de deteccion de
monedas 334 comprende un par de nucleos de material magnético 334a y 334b y bobinas (no se muestran) que se
enrollan respectivamente alrededor de los nucleos centrales 334aa y 334ba de los nucleos 334a y 334b. El cuarto
sensor de deteccion de monedas 336 comprende un par de nucleos de material magnético 336a y 336b y bobinas
(no se muestran) que se enrollan respectivamente alrededor de los nucleos centrales 336aa y 336ba de los nucleos
336a y 336b. El quinto sensor de deteccion de monedas 338 comprende un par de nucleos de material magnético
338ay 338b y bobinas (no se muestran) que se enrollan respectivamente alrededor de los nucleos centrales 338aa
y 338ba de los nucleos 338a y 338b. El sexto sensor de deteccion de monedas 340 comprende un par de nucleos
de material magnético 340a y 340b y bobinas (no se muestran) que se enrollan respectivamente alrededor de los
nucleos centrales 340aa y 340ba de los nucleos 340a y 340b. El séptimo sensor de deteccion de monedas 342
comprende un par de nucleos de material magnético 342a y 342b y bobinas (no se muestran) que se enrollan
respectivamente alrededor de los nucleos centrales 342aa y 342ba de los nucleos 342a y 342b.
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El primer al séptimo sensor de deteccion de monedas 330, 332, 334, 336, 338, 340 y 342 estan dispuestos a lo largo
de la trayectoria de transporte 320 formada en la base 302. Como se muestra en la Fig. 7, los nucleos de material
magnético 330a, 332a, 334a, 336a, 338a, 340a y 342a estan dispuestos en el lado trasero de la base 302. Por otro
lado, los nucleos de material magnético 330b, 332b, 334b, 336b, 338b, 340b y 342b estan dispuestos en la cubierta
324 colocada en el lado frontal de la base 302, en concreto, en el lado opuesto de la parte inferior 326 de la cubierta
324 a la trayectoria de transporte 320. Ademas, los nucleos de material magnético 330a, 332a, 334a, 336a, 338a,
340a y 342a y los nucleos de material magnético 330b, 332b, 334b, 336b, 338b, 340b y 342b son, respectivamente,
opuestos entre si de manera tal que la trayectoria de transporte 320 se interponga entre los primeros nucleos y los
segundos nucleos. De acuerdo con ello, las monedas C que estan siendo llevadas en el recorrido de transporte 320
pasan a través de la region intercalada por la combinacion de los nicleos de material magnético 330a, 332a, 334a,
336a, 338a, 340a y 342a y de los nucleos de material magnético 330b, 332b, 334b, 336b, 338b, 340b y 342b.

El primer y el cuarto sensor de deteccion de monedas 330 y 336 estan configurados para obtener las caracteristicas
fisicas sobre el espesor de una moneda C llevada en la trayectoria de transporte 320. El segundo y el tercer sensor
de deteccion de monedas 332 y 334 estan configurados para obtener las caracteristicas fisicas sobre el material de
una moneda C llevada en la trayectoria de transporte 320.

Como se muestra en la Fig. 8, el primer sensor de deteccién de monedas 330, que esta colocado cerca de la parte
lineal 314 de la guia 306, esta configurado de manera tal que el par de nucleos centrales 330aa y 330ba del primer
sensor 330 se oponga a la parte periférica de una moneda C. El par de nucleos centrales 330aa y 330ba del primer
sensor 330 esta dispuesto de manera tal que los extremos del lado de guia de los nucleos centrales 330aa y 330ba
estén en contacto con la parte lineal 314 de la guia 306. Ademas, el par de nucleos centrales 330aa y 330ba esta
colocado en el rango donde solo la parte periférica de una moneda C que se lleva en la direccion de transporte R3
pasa a través, y los diametros D1 de los nucleos centrales 330aa y 330ba estan definidos en una manera tal que no
sean opuestos a la parte central de la moneda C. En otras palabras, la distancia L1 de la parte lineal 314 de la guia
306 a los extremos opuestos (es decir, los extremos del lado remoto) de los nucleos centrales 330aa y 330ba a la
guia 306 esta definida.

El segundo sensor de deteccion de monedas 332, que es distante del primer sensor de deteccion de monedas 330,
esta configurado de manera tal que el par de nucleos centrales 332aa y 332ba del segundo sensor 332 esté opuesto
a la parte central de una moneda C. En otras palabras, la distancia L2 desde la parte lineal 314 de la guia 306 a los
centros de los nucleos centrales 332aa y 332ba y el diametro D2 de los nucleos centrales 332aa y 332ba esta
definidos de manera tal que el par de nicleos centrales 332aa y 332ba esté colocado en el rango donde la parte
central de una moneda C que se lleva en la direccién de transporte R3 pasa a través, y que el par de nucleos
centrales 332aa y 332ba no se opone a la parte periférica de la moneda C.

El tercer sensor de deteccion de monedas 334 esta colocado en el lado aguas abajo de la trayectoria de transporte
320 a una distancia predeterminada con respecto al primer sensor de deteccién de monedas 330. Por otra parte, el
tercer sensor 334, que esta colocado cerca de la parte lineal 314 de la guia 306, esta configurado de manera tal que
el par de nucleos centrales 334aa y 334ba del tercer sensor 334 se oponga a la parte periférica de una moneda C.
Los nucleos centrales 334aa y 334ba estan colocados de manera tal que los extremos del lado de guia de los
nucleos centrales 334aa y 334ba estén en contacto con la parte lineal 314 de la guia 306. Por otra parte, los
diametros D3 de los nucleos centrales 334aa y 334ba estan definidos de manera tal que el par de nucleos centrales
334aa y 334ba esté colocado en el intervalo en el que so6lo la parte periférica de una moneda C que se lleva en la
direccion de transporte R3 pase a través, y que el par de nucleos centrales 334aa y 334ba no se oponga a la parte
central de la moneda C. En otras palabras, la distancia L3 desde la parte lineal 314 de la guia 306 a los extremos
opuestos (es decir, los extremos del lado remoto) de los nucleos centrales 334aa y 334ba a la guia 306 esta
definido.

El cuarto sensor de deteccion de monedas 336 esta colocado en el lado aguas abajo de la trayectoria de transporte
320 a una distancia predeterminada con respecto al segundo sensor de deteccion de monedas 332. El cuarto sensor
336, que es distante de la guia 306 con respecto al tercer sensor de deteccion de monedas 334, esta configurado de
manera tal que el par de nicleos centrales 336aa y 336ba del cuarto sensor 336 se oponga a la parte central de una
moneda C. En otras palabras, la distancia L4 desde la parte lineal 314 de la guia 306 a los centros de los nucleos
centrales 336aa y 336ba y los diametros D4 de los nucleos centrales 336aa y 336ba estan definidos de manera tal
que el par de nucleos centrales 336aa y 336ba esté colocado en el rango donde la parte central de una moneda C
que se lleva en la direccion de transporte R3 pase a través, y que el par de nucleos centrales 336aa y 336ba no se
oponga a la parte periférica de la moneda C.

Debido a las configuraciones mencionadas con anterioridad del primer al cuarto sensor de detecciéon de monedas
330, 332, 334 y 336, la caracteristica fisica sobre el espesor de sdlo la parte periférica de la moneda C se puede
obtener por medio del primer sensor 330, la caracteristica fisica sobre el material de sélo la parte central de la
moneda C se puede obtener por medio del segundo sensor 332, la caracteristica fisica sobre el material de sélo la
parte periférica de la moneda C se puede obtener por medio del tercer sensor 334, y la caracteristica fisica sobre el
espesor de sélo la parte central de la moneda C se puede obtener por medio del cuarto sensor 336.

Por otra parte, con respecto al segundo y el tercer sensor 332 y 334, el intervalo L7 entre el par de nicleos centrales
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332aa y 332ba del segundo sensor 332 y el par de nucleos centrales 334aa y 334ba del tercer sensor 334 esta
definido de manera tal que el borde periférico de la moneda de diametro maximo LC entre las monedas objetivo C a
ser discriminadas también esta enfrentado al par de nucleos centrales 332aa y 332ba del segundo sensor 332
cuando el borde periférico de la moneda de diametro maximo LC esta enfrentado al par de nucleos centrales 334aa
y 334ba del tercer sensor 334. Las bobinas enrolladas alrededor del par de nucleos de material magnético 332a y
332b del segundo sensor 332 estan conectados eléctricamente en serie a las bobinas enrolladas alrededor del par
de nucleos de material magnético 334a y 334b del tercer sensor 334, respectivamente. Por medio de tal estructura,
las caracteristicas fisicas sobre el material y el diametro de la parte periférica de la moneda C se pueden obtener por
medio de la cooperacion del segundo y el tercer sensor 332 y 334.

En consecuencia, por el uso de las caracteristicas fisicas sobre el material y el diametro de la parte periférica de una
moneda C obtenida por medio de la cooperacion del segundo y el tercer sensor 332 y 334 para la discriminacion de
monedas, ademas de las caracteristicas fisicas sobre el espesor y el material del periférico y partes centrales de la
moneda C obtenida por medio del primer al cuarto sensor 330, 332, 334 y 336, la denominacion y la autenticidad de
la moneda C se pueden discriminar con mas precision que el caso en el que las caracteristicas fisicas sobre el
material y el diametro de la parte periférica de la moneda C obtenidas por medio de la cooperacion del segundo y el
tercer sensor 332 y 334 estan excluidos.

A continuacién, se explicara un caso para discriminar una moneda bimetalica BC, tal como una o dos monedas de
euro a continuacién como un ejemplo.

El primer sensor de deteccion de monedas 330 esta situado en la proximidad de la parte lineal 314 de la guia 306 de
manera tal que el par de nucleos centrales 330aa y 330ba estén opuestos a la parte en forma de anillo (es decir, la
parte periférica) de una moneda bimetalica BC. En otras palabras, el par de nucleos centrales 330aa y 330ba esta
colocado en el rango donde sélo la parte en forma de anillo de la moneda bimetalica BC pasa a través y la porcion
de conexion de la parte de nucleo (es decir, la parte central) y la parte en forma de anillo de la moneda bimetalica
BC no pasa a través. Los extremos del lado de guia de los nucleos centrales 330aa y 330ba estan dispuestos de
manera tal que entren en contacto con la parte lineal 314 de la guia 306. Los diametros D1 de los nucleos centrales
330aa y 330ba estan establecidos para ser mas pequefios que la anchura W2 de la parte en forma de anillo de la
moneda bimetalica BC (es decir, D1 < W2) de manera tal que los nucleos centrales 330aa y 330ba no estén
opuestos a la porcién de conexion de las partes de nucleo y las partes en forma de anillo de la moneda bimetalica
BC. En otras palabras, la distancia L1 entre la parte lineal 314 de la guia 306 a los extremos del lado remoto de los
nucleos centrales 330aa y 330ba esta establecida para que sea menor que la anchura W2 de la parte en forma de
anillo de la moneda bimetalica BC (L1 <W2). Por medio de tal relacion, las caracteristicas fisicas sobre el espesor de
sélo la parte en forma de anillo de la moneda BC se pueden obtener por medio del primer sensor 330. Por lo tanto,
se puede evitar el efecto sobre la caracteristica fisica sobre el espesor de la parte en forma de anillo de la moneda
BC obtenida por medio del primer sensor 330, que se aplica por medio de las dispersiones o variaciones en la
caracteristica fisica sobre el espesor de la moneda BC provocada por la irregularidad estructural de la porcion de
conexion de la misma.

Ademas, en el aparato de discriminacion de monedas 100 de acuerdo con esta forma de realizacion, los diametros
D1 de los nucleos centrales 330aa y 330ba estan establecidos para ser iguales a la distancia L1 entre la parte lineal
314 de la guia 306 y los extremos opuestos (es decir, los extremos del lado remoto) de los nucleos centrales 330aa
y 330ba (es decir, D1 = L1). Sin embargo, la presente invencion no se limita a esto. Los diametros D1 se pueden
cambiar de manera apropiada si la distancia L1 esta establecida para que sea menor que la anchura W2; esto es
debido a que es suficiente que los nucleos centrales 330aa y 330ba estén configurados para no oponerse a la
porcion de conexion de las partes de nucleo y las partes en forma de anillo de la moneda bimetalica BC.

El segundo sensor 332 esta situado de manera tal que los nucleos centrales 332aa y 332ba estén opuestos a la
parte de nucleo de la moneda bimetalica BC. En otras palabras, los nucleos centrales 332aa y 332ba estan
dispuestos en el rango donde la parte de nucleo de la moneda BC que se lleva en la direccion de transporte R3 pasa
a través. La distancia L2 entre la parte lineal 314 de la guia 306 y los centros de los nucleos centrales 332aa y
332ba se establece para que sea mayor que la anchura W2 de la parte en forma de anillo de la moneda BC y menor
que la suma del diametro W1 de la parte de nucleo de la moneda BC y la anchura W2 de la parte en forma de anillo
del mismo (es decir, W1 < L2 < W1 + W2). Los diametros D2 de los nucleos centrales 332aa y 332ba del segundo
sensor 332 estan establecidos para ser menores que dos veces mas que uno mas pequefio de la distancia G1 de
los centros de los nucleos centrales 332aa y 332ba al extremo del lado de guia de la parte de nucleo de la moneda
BC en la direccion perpendicular a la parte lineal 314 de la guia 306, y la distancia G2 de los centros de los nucleos
centrales 332aa y 332ba para el extremo del lado remoto de la parte de nucleo de la moneda BC en la direccion
perpendicular a la parte lineal 314 de la guia 306. De manera especifica, cuando la distancia G1 es menor que la
distancia G2, (es decir, G1 < G2), el diametro D2 se establece para ser menor que dos veces mas que la distancia
G1 (es decir, D2 < G1 X 2). Por otra parte, cuando la distancia G2 es menor que la distancia G1 (es decir, G2 < G1),
el diametro D2 se establece para que sea menor que dos veces la distancia G2 (es decir, D2 < G2 X 2). Por medio
de tal estructura, los centros de los nucleos centrales 332aa y 332ba pueden estar opuestos solo a la porcion de
nucleo de la moneda BC en el proceso de llevar la moneda BC en la direccién de transporte R3. Por lo tanto, la
caracteristica fisica sobre el material de sélo la parte de nucleo de la moneda BC se puede obtener por medio del
segundo sensor 332. En consecuencia, se puede evitar el efecto a la caracteristica fisica sobre el material de la
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parte de nucleo de la moneda BC obtenida por medio del segundo sensor 332, que se aplica por medio de las
dispersiones o variaciones en la caracteristica fisica sobre el material de la moneda BC provocado por la
irregularidad estructural de la porciéon de conexién del mismo.

El tercer sensor 334 esta colocado en el lado aguas abajo de la trayectoria de transporte 320 con respecto al primer
sensor 330. Por otra parte, el tercer sensor 334, que esta colocado cerca de la parte lineal 314 de la guia 306, esta
configurado de manera tal que el par de nucleos centrales 334aa y 334ba esté opuesto a la parte en forma de anillo
de la moneda bimetalica BC. En otras palabras, los nucleos centrales 334aa y 334ba estan dispuestos en el rango
en el que solo la parte en forma de anillo de la moneda BC pasa a través y la porcion de conexion de las partes de
nucleo y las partes en forma de anillo de la moneda BC no pasa a través. Los extremos del lado de guia de los
nucleos centrales 334aa y 334ba estan en contacto con la parte lineal 314 de la guia 306. Los diametros D3 de los
nucleos centrales 334aa y 334ba estan establecidos para ser mas pequefios que la anchura W2 de la parte en forma
de anillo de la moneda BC (es decir, D3 < W2) con el fin de que los nucleos centrales 334aa y 334ba no estén
opuestos a la porcion de conexion de las partes de nucleo y las partes en forma de anillo de la moneda BC. En otras
palabras, la distancia L3 desde la parte lineal 314 de la guia 306 a los extremos del lado remoto de los nucleos
centrales 334aa y 334ba esta establecida para que sea menor que la anchura W2 de la parte en forma de anillo de
la moneda BC (es decir, L3 < W2). Por lo tanto, la caracteristica fisica sobre el material de sélo la parte en forma de
anillo de la moneda BC se puede obtener por medio del tercer sensor 334. En consecuencia, se puede evitar el
efecto a la caracteristica fisica sobre el material de la parte en forma de anillo de la moneda BC obtenida por medio
del tercer sensor 334, que se aplica por medio de dispersiones o variaciones en la caracteristica fisica sobre el
material de la moneda BC provocado por la irregularidad estructural de la porcién de conexién del mismo.

Ademas, en el aparato de discriminacion de monedas 100 de acuerdo con esta forma de realizacion, los diametros
D3 de los nucleos centrales 334aa y 334ba estan establecidos para ser iguales a la distancia L3 entre la parte lineal
314 de la guia 306 y los extremos del lado remoto de la nucleos centrales 334aa y 334ba (es decir, D3 = L3). Sin
embargo, la presente invencién no se limita a esto. Los diametros D3 se pueden cambiar de manera apropiada si la
distancia L3 se ajusta para ser mas pequefia que la anchura W2; esto es debido a que es suficiente que los nucleos
centrales 334aa y 334ba estén configurados para no oponerse a la porcion de conexion de las partes de nucleo y las
partes en forma de anillo de la moneda bimetalica BC.

Ademas, en adicion, en el aparato de discriminacién de monedas 100 de acuerdo con esta forma de realizacion, los
diametros D1 de los nucleos centrales 330aa y 330ba estan establecidos para ser iguales a los diametros D3 de los
nucleos centrales 334aa y 334ba (es decir, D1 = D3). Sin embargo, la presente invencién no se limita a esto. Los
diametros D1y D3 se pueden cambiar de manera apropiada.

El cuarto sensor 336 esta colocado de manera tal que el par de nucleos centrales 336aa y 336ba esté opuesto a la
parte de nucleo de la moneda bimetalica BC. En otras palabras, los nucleos centrales 336aa y 336ba estan
dispuestos en el rango donde la parte de nucleo de la moneda BC que se lleva en la direccién de transporte R3 pasa
a través. La distancia L4 entre la parte lineal 314 de la guia 306 y los centros de los nucleos centrales 336aa y
336ba esta establecida para que sea mayor que la anchura W2 de la parte en forma de anillo de la moneda BC y
menor que la suma del diametro W1 de la parte de nucleo de la moneda BC y la anchura W2 de la parte en forma de
anillo del mismo (es decir, W1 < L4 < W1 + W2). Los diametros D4 de los nucleos centrales 336aa y 336ba del
cuarto sensor 336 estan establecidos para ser menores que dos veces mas pequeio que la distancia G3 de los
centros de los nucleos centrales 336aa y 336ba al extremo del lado remoto de la parte de nucleo de la moneda
bimetalica BC en la direccion perpendicular a la parte lineal 314 de la guia 306, y la distancia G4 de los centros de
los nucleos centrales 336aa y 336ba al extremo del lado remoto de la parte de ndcleo de la moneda BC en el
direccion perpendicular a la parte lineal 314 de la guia 306. De manera especifica, cuando la distancia G3 es menor
que la distancia G4, (es decir, G3 < G4), el diametro D4 se establece para ser menor que dos veces la distancia G3
(es decir, D4 < G3 X 2). Por otra parte, cuando la distancia G4 es menor que la distancia G3 (es decir, G4 < G3), el
diametro D4 se establece para ser menor que dos veces la distancia G4 (es decir, D4 < G4 X 2). Por medio de tal
estructura, se pueden hacer los centros de los nucleos centrales 336aa y 336ba opuestos sélo a la porcion de
nucleo de la moneda BC en el proceso de llevar a la moneda BC en la direccién de transporte R3. Por lo tanto, la
caracteristica fisica del espesor de solo la parte de nucleo de la moneda BC se puede obtener por medio del cuarto
sensor 336. En consecuencia, se puede evitar el efecto a la caracteristica fisica sobre el espesor de la parte de
nucleo de la moneda BC obtenida por medio del cuarto sensor 336, que se aplica por medio de dispersiones o
variaciones en la caracteristica fisica sobre el espesor de la moneda BC provocado por la irregularidad estructural de
la porciéon de conexion del mismo.

Debido a las estructuras y relaciones mencionadas con anterioridad, sin ser afectado por la irregularidad estructural
de la porcién de conexién de la moneda bimetalica BC, la caracteristica fisica sobre el espesor de la parte en forma
de anillo de la moneda BC se obtiene por medio del primer sensor 330, la caracteristica fisica sobre el material de la
parte de nucleo de la moneda BC se obtiene por medio del segundo sensor 332, la caracteristica fisica sobre el
material de la parte en forma de anillo de la moneda BC se obtiene por medio del tercer sensor 334, y la
caracteristica fisica sobre el espesor de la parte de nucleo de la moneda BC se obtiene por medio del cuarto sensor
336. Esto significa que el efecto de la irregularidad estructural de la porcién de conexion de la moneda BC se puede
evitar en cualquiera del primer al cuarto sensor 330, 332, 334 y 336. En consecuencia, a diferencia del caso en el
que la caracteristica fisica sobre uno del espesor y el material de las partes de nucleo y las partes en forma de anillo
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de una moneda bimetalica se obtiene por medio de un Unico sensor de deteccidon de monedas, las caracteristicas
fisicas del espesor y el material de las partes de nucleo y las partes en forma de anillo de la moneda bimetalica BC
se pueden obtener en detalle, lo que significa que la denominacién y la autenticidad de la moneda bimetalica BC se
pueden discriminar con gran precision.

Por otra parte, el segundo y el tercer sensor 332 y 334 estan dispuestos de manera tal que los nucleos centrales
332aa y 332ba del segundo sensor 332 también estén opuestos a la parte periférica o el borde de la moneda
bimetalica BC cuando el borde periférico de la moneda BC alcanza los nucleos centrales 334aa y 334ba del tercer
sensor 334. En otras palabras, la distancia L7 entre los nucleos centrales 332aa y 332ba del segundo sensor 332 y
los nucleos centrales 334aa y 334ba del tercer sensor 334 esta definida de manera tal que los nucleos centrales
332aa y 332ba y los nucleos centrales 334aa y 334ba estén opuestos de manera simultanea al borde periférico de la
moneda bimetalica BC. Por medio de tal estructura, no solo la caracteristica fisica sobre el material de la parte en
forma de anillo de la moneda bimetalica BC sino también la caracteristica fisica sobre el diametro de la moneda BC
se pueden obtener por medio de la cooperacion del segundo y el tercer sensor 332 y 334.

En consecuencia, por el uso de las caracteristicas fisicas sobre el material y el diametro de la moneda bimetalica BC
obtenidas por medio de la cooperacién del segundo y el tercer sensor 332 y 334 para la discriminaciéon de monedas,
ademas de las caracteristicas fisicas sobre el espesor y el material de las partes de nucleo y las partes en forma de
anillo de la moneda BC obtenida por medio del primer al cuarto sensor 330, 332, 334 y 336, la denominacion y la
autenticidad de la moneda BC se pueden discriminar con mas precision que el caso en el que solo se utilizan las
caracteristicas fisicas sobre el material y el espesor de las partes de nucleo y las partes en forma de anillo de la
moneda BC obtenida por medio del primer al cuarto sensor 330, 332, 334 y 336.

En la seccion de discriminaciéon de monedas 104 del aparato de discriminacién de monedas 100 de acuerdo con
esta forma de realizacion, las caracteristicas fisicas sobre el espesor de la moneda C se obtienen por medio del
primer y el cuarto sensor 330 y 336 y las caracteristicas fisicas sobre el material de la moneda C se obtienen por
medio del segundo y el tercer sensor 332 y 334. Sin embargo, la presente invencion no se limita a esto. Las
caracteristicas fisicas sobre el material de la moneda C se pueden obtener por medio del primer y el cuarto sensor
330y 336 y las caracteristicas fisicas sobre el espesor de la moneda C se pueden obtener por medio del segundo y
el tercer sensor 332 y 334.

Por otra parte, similar al segundo y el tercer sensor 332 y 334, las caracteristicas fisicas sobre la moneda C se
pueden obtener por medio de la cooperacion del primer y el cuarto sensor 330 y 336 por medio de la conexion de las
bobinas del primer y el cuarto sensor 330 y 336 en serie. Ademas, las posiciones y los tamafios de los nucleos
centrales 330aa, 330ba, 332aa, 332ba, 334aa, 334ba, 336aa y 336ba del primer al cuarto sensor 330, 332, 334 y
336, en concreto, cada una de las distancias L1, L2, L3, L4 y L7 y los diametros D1, D2, D3 y D4, se pueden
cambiar de manera apropiada de acuerdo con el diametro, el material, y asi sucesivamente de una moneda objetivo
C a ser discriminadas.

El quinto, el sexto y el séptimo sensor 338, 340 y 342 tienen la funcién de adquirir la caracteristica fisica sobre el
diametro de una moneda C en el estado donde el quinto, el sexto y el séptimo sensor 338, 340 y 342 estan opuestos
al borde periférico opuesto (es decir, el borde periférico del lado remoto) de una moneda C que se lleva en la
trayectoria de transporte 320 a la guia 306.

El quinto sensor 338 esta situado para adquirir la caracteristica fisica sobre un diametro de una moneda de diametro
minimo SC. De manera especifica, el par de nucleos centrales 338aa y 338ba del quinto sensor 338 esta situado de
manera tal que estén opuestos al borde periférico del lado remoto de la moneda de diametro minimo SC. En otras
palabras, la distancia L5 entre el extremo del lado de guia de los nucleos centrales 338aa y 338ba del quinto sensor
338 y la parte lineal 314 de la guia 306 esta establecida para que sea menor que el diametro de la moneda de
diametro minimo SC.

El sexto sensor 340 esta situado para adquirir la caracteristica fisica sobre un diametro de una moneda de diametro
maximo LC. De manera especifica, el par de nucleos centrales 340aa y 340ba del sexto sensor 340 esta situado de
manera tal que estén opuestos al borde periférico del lado remoto de la moneda de diametro maximo LC. En otras
palabras, la distancia L6 entre los extremos del lado remoto de los nucleos centrales 340aa y 340ba del sexto sensor
340 y la parte lineal 314 de la guia 306 esta establecida para que sea mayor que el diametro de la moneda de
diametro maximo LC.

El séptimo sensor 342 esta colocado en el lado aguas abajo de la trayectoria de transporte 320 con respecto al
quinto y el sexto sensor 338 y 340. Ademas, los nucleos centrales 342aa y 342ba del séptimo sensor 342 estan
dispuestos entre los nucleos centrales 338aa y 338ba del quinto sensor 338 y los nucleos centrales 340aa y 340ba
del sexto sensor 340 en la direccidon que es perpendicular a la direccion de extension de la parte lineal 314 de la guia
306 y que es paralela a la superficie de la base 302.

Por medio de tal estructura, la caracteristica fisica sobre el diametro de un diametro relativamente pequefo de la
moneda C se puede obtener por medio del quinto sensor 338, la caracteristica fisica sobre el diametro de un
diametro relativamente grande de la moneda C se puede obtener por medio del sexto sensor 340, y la caracteristica
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fisica sobre el diametro de un diametro relativamente intermedio de la moneda C se puede obtener por medio del
séptimo sensor 342.

El quinto y el séptimo sensor 338 y 342 estan dispuestos de manera tal que los extremos del lado remoto de los
nucleos centrales 338aa y 338ba del quinto sensor 338 y los extremos del lado de guia de los nucleos centrales
342aa y 342ba del séptimo sensor 342 estén solapados entre si por una longitud G5 predeterminada en la direccion
que es perpendicular a la direccion de extension de la parte lineal 314 de la guia 306 y que es paralela a la
superficie de la base 302. El quinto y el séptimo sensor 340 y 342 estan dispuestos de manera tal que los extremos
del lado de guia de los nucleos centrales 340aa y 340ba del sexto sensor 340 y los extremos del lado remoto de los
nucleos centrales 342aa y 342ba del séptimo sensor 342 estén solapados entre si por una longitud G6
predeterminada en la direccion que es perpendicular a la direcciéon de extension de la parte lineal 314 de la guia 306
y que es paralela a la superficie de la base 302.

Por medio de tal estructura del quinto al séptimo sensor 338, 340 y 342, la caracteristica fisica sobre el diametro de
una moneda C se puede obtener por medio del quinto al séptimo sensor 338, 340 y 342, incluso en el estado donde
el limite entre los nucleos centrales 338aa y 338ba del quinto sensor 338 y los nucleos centrales 342aa y 342ba del
séptimo sensor 342 y el limite entre los nucleos centrales 340aa y 340ba del sexto sensor 340 y los nucleos
centrales 342aa y 342ba del séptimo sensor 342 estan opuestos al borde periférico de la moneda C.

El quinto al séptimo sensor 338, 340 y 342 estan dispuestos de manera tal que la caracteristica fisica sobre el
diametro de un diametro relativamente pequefio de la moneda C se puede obtener por medio del quinto sensor 338,
la caracteristica fisica sobre el diametro de un diametro relativamente grande de la moneda C se puede obtener por
medio del sexto sensor 340, y la caracteristica fisica sobre el diametro de un diametro relativamente intermedio de la
moneda C se puede obtener por medio del séptimo sensor 342 dentro de las monedas objetivo C a ser
discriminadas. Esto significa que la caracteristica fisica sobre el diametro de una moneda C se obtiene por medio de
uno del quinto al séptimo sensor 338, 340 y 342 de acuerdo con el valor del diametro de una moneda C. De acuerdo
con ello, en comparacioén con el caso en el que la caracteristica fisica sobre el diametro de una moneda se obtiene
por medio de un solo sensor de deteccidon de monedas, la caracteristica fisica sobre el diametro de una moneda C
se puede obtener con mas detalle, lo que significa que la denominacion y la autenticidad de una moneda C se puede
discriminar con mayor precision por el uso de la caracteristica fisica del diametro de la moneda C obtenida por
medio del segundo y el tercer sensor 332 y 334 junto con las caracteristicas fisicas del diametro de la moneda C
obtenidas respectivamente por el quinto al séptimo sensor 338, 340 y 342.

Ademas, las disposiciones o disefios del primer al séptimo sensor de deteccién de monedas 330, 332, 334, 336,
338, 340 y 342 se pueden cambiar de manera apropiada de acuerdo con la longitud de la trayectoria de transporte
320, el diametro de las monedas objetivo a ser discriminadas y asi sucesivamente. Por ejemplo, el quinto al séptimo
sensor 338, 340 y 342 pueden estar dispuestos en el lado aguas abajo de la trayectoria de transporte 320 con
respecto al primer al cuarto sensor 330, 332 334 y 336. El segundo y el tercer sensor 332 y 334 pueden estar
dispuestos en el lado aguas abajo de la trayectoria de transporte 320 con respecto a el primer al cuarto sensor 330,
332 334 y 336.

Mecanismo de Accionamiento

A continuacién, el mecanismo de accionamiento 106 del aparato de discriminacién de monedas 100 se explicara a
continuacioén con referencia a la Fig. 9.

El mecanismo de accionamiento 106 tiene la funcién de conducir o hacer girar el disco giratorio 202 de la seccion de
separacion y expedicion de monedas 102 y el rotador 304 de la seccion de discriminacion de monedas 104. El
mecanismo de accionamiento 106 comprende un engranaje de accionamiento 242 que recibe potencia de
accionamiento de una fuente de accionamiento 240, un primer engranaje accionado 244 que hace girar el disco 202,
y un segundo engranaje accionado 350 que hace girar el rotador 304.

El engranaje de accionamiento 242 esta conectado al vastago de salida de un motor (no se muestra), como la fuente
de accionamiento 240. El primer engranaje accionado 244, que es en la forma de un engranaje recto, esta
configurado integralmente con el disco 202 en el lado trasero del disco 202. Por lo tanto, el disco 202 se gira junto
con la rotacion del primer engranaje accionado 244. Ademas, el segundo engranaje accionado 350, que esta en la
forma de un engranaje recto, esta colocado en el lado trasero de la base 302. El segundo engranaje accionado 350
esta configurado para que pueda girar alrededor del eje de rotacion 318, y esta fijado al rotador 304 con un vastago
de rotacion 352 que penetra a través de la base 302 a lo largo del eje de rotacién 318. Por lo tanto, el rotador 304 se
hace girar junto con la rotacion del segundo engranaje accionado 350.

En el mecanismo de accionamiento 106, el primer engranaje accionado 244 esta conectado con accionamiento al
engranaje de accionamiento 242, y el segundo engranaje accionado 350 esta conectado con accionamiento al
primer engranaje accionado 244. Por esta razon, si el engranaje de accionamiento 242 se hace girar en la segunda
direccioén de rotacion R2, el primer engranaje accionado 244 se hace girar en la primera direccion de rotacion R1. Si
el primer engranaje accionado 244 se hace girar en la primera direccion de rotacion R1, el segundo engranaje
accionado 350 se hace girar en la segunda direccion de rotacion R2. Por consiguiente, el primer engranaje
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accionado 244 y el disco 202 se hacen girar en la primera direccion R1 junto con la rotaciéon del engranaje de
accionamiento 242 en la segunda direccion R2 y, a continuacion, el segundo engranaje accionado 350 y el rotador
304 se hacen girar en la segunda direcciéon R2.

La relacion de accionamiento del primer y el segundo engranaje accionado 244 y 350 esta fijada en 1:1. La rotacion
del disco 202 y la rotacion del rotador 304 estan sincronizadas de manera tal que las monedas C sean giradas por
los miembros de empuje 316a, 316b y 316¢ del rotador 304 inmediatamente después de que las monedas C que se
han enviado desde cada una de las partes de recepcion de monedas 206a, 206b y 206c son recibidas por el
receptor 204.

La relacion de accionamiento del primer y el segundo engranaje accionado 244 y 350 no se limita a 1:1 y se puede
cambiar de manera apropiada de acuerdo con la relacion entre el recuento de las partes de recepcion de monedas
206 del disco 202 y el recuento de los miembros de empuje 316 del rotador 304.

Efectos Ventajosos del Aparato de Discriminacion de Monedas

Con el aparato de discriminaciéon de monedas 100 de acuerdo con la forma de realizacion de la presente invencion,
como se ha explicado con anterioridad en detalle, se proporcionan la base 302 que tiene la trayectoria de transporte
320, el rotador 304 para llevar monedas C en la trayectoria de transporte 320, una por una, la guia 306 para guiar
las monedas C a lo largo de la trayectoria de transporte 320, y el detector de monedas 308 para la deteccién de las
caracteristicas fisicas de las monedas C. Las monedas C que se mueven en la trayectoria de transporte 320 se
llevan a una posicién predeterminada a través del detector de monedas 308 en si mismo o a través de la vecindad
del detector de monedas 308. Las monedas C que se llevan en la trayectoria de transporte 320 debido a la rotacion
del rotador 304 son guiadas por medio del contacto con la cara periférica de la moneda C con la guia 306.

El detector de monedas 308 comprende el primer al cuarto sensor de deteccion de monedas 330, 332, 334 y 336,
que estan situados en diferentes posiciones con respecto a la guia 306. Esto significa que las posiciones del primer
al cuarto sensor de deteccion de monedas 330, 332, 334 y 336 se determinan, respectivamente, por el uso de la
guia 306 como referencia. Por otra parte, la moneda C que se mueve en la trayectoria de transporte 320 es guiada
por medio del contacto de la cara periférica de la moneda C con la guia 306 que se extiende a lo largo de la
trayectoria de transporte 320.

Por lo tanto, las relaciones posicionales entre cada una de las monedas C que se llevan en la trayectoria de
transporte 320 con el primer al cuarto sensor de deteccion de monedas 330, 332, 334 y 336 se mantienen
aproximadamente iguales para todas las monedas C llevadas de este modo. En consecuencia, las caracteristicas
fisicas sobre las partes periféricas y de nucleo de la moneda C que se mueve en la trayectoria de transporte 320 se
pueden detectar con precision con el primer al cuarto sensor de deteccion de monedas 330, 332, 334 y 336.

Ademas, la caracteristica fisica adicional sobre la parte periférica de la moneda C que se mueve en la trayectoria de
transporte 320 se obtiene por medio de la cooperacion del segundo y el tercer sensor de deteccion de monedas 332
y 334 cuando la moneda C que se mueve en la trayectoria de transporte 320 alcanza el tercer sensor de deteccion
de monedas 334. Esto significa que las caracteristicas fisicas sobre las diferentes posiciones de la parte periférica
de la moneda C pueden ser detectadas por el segundo y el tercer sensor de deteccién de monedas 332 y 334
aproximadamente de manera simultanea. Por esta razoén, la discriminacién de la moneda se puede llevar a cabo por
el uso de no solo las caracteristicas fisicas obtenidas por medio del primer al cuarto sensor de deteccién de
monedas 330, 332, 334 y 336, sino también la caracteristica fisica adicional obtenida por medio de la cooperacion
del segundo y el tercer sensor de deteccion de monedas 332 y 334.

Por consiguiente, la denominacion y la autenticidad de las monedas C se pueden discriminar con mas precision en
comparacion con el caso en el que la caracteristica fisica adicional no se obtiene por medio de la cooperacion del
segundo y el tercer sensor de deteccion de monedas 332 y 334.

En el caso de la discriminacion de una moneda bimetalica BC que comprende una parte en forma de anillo (es decir,
una parte periférica) y una parte de nucleo (es decir, una parte central) que estan hechas de diferentes materiales o
materiales de diferente composicion (por ej., metales diferentes y/o aleaciones), las caracteristicas fisicas sobre la
parte periférica de la moneda bimetalica BC se obtienen, respectivamente, por medio del primer y el tercer sensor de
deteccion de monedas 330 y 334 en diferentes posiciones, y las caracteristicas fisicas sobre la parte central de la
moneda bimetalica BC se obtienen respectivamente por medio del segundo y el cuarto sensor de deteccion de
monedas 332 y 336 en diferentes posiciones. Por otra parte, la caracteristica fisica adicional acerca de la parte
periférica de la moneda bimetalica BC se obtiene por medio de la cooperacion del segundo y el tercer sensor de
deteccion de monedas 332 y 334.

Por lo tanto, incluso si la porcién de conexién de la moneda bimetalica BC, que conecta la parte en forma de anillo
(parte periférica) y la parte de nucleo (parte central), incluye alguna irregularidad estructural, es poco probable que
las caracteristicas fisicas obtenidas por el primer al cuarto sensor de deteccion de monedas 330, 332, 334 y 336 y la
caracteristica fisica adicional obtenida por medio de la cooperacion del segundo y el tercer sensor de deteccion de
monedas 332 y 334 se vean afectadas por la irregularidad estructural de la porcién de conexion.
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En consecuencia, la denominacion y la autenticidad de las monedas C se pueden discriminar con gran precision
incluso si son monedas bimetalicas BC.

Ademas, en el aparato de discriminacion de monedas 100 mencionado con anterioridad de acuerdo con esta forma
de realizacion, el detector de monedas 308 comprende, ademas, el quinto, el sexto, y el séptimo sensor de
deteccion de monedas 338, 340 y 342. El quinto sensor de deteccion de monedas 338 esta situado en una posicion
mas lejos de la guia 306 que el segundo y el cuarto sensor de deteccion de monedas 332 y 336. El sexto sensor de
deteccion de monedas 340 esta situado en una posicién mas lejos de la guia 306 que el quinto sensor de deteccion
de monedas 338. El séptimo sensor de deteccion de monedas 342 esta situado en el lado aguas abajo de la
trayectoria de transporte 320 con respecto al quinto y el sexto sensor de deteccién de monedas 338 y 340. Cada uno
del quinto al séptimo sensor de deteccion de monedas 338, 340 y 342 tiene la funcidon de obtener la caracteristica
fisica sobre el diametro de la moneda C que se mueve en la trayectoria de transporte 320.

Por consiguiente, la caracteristica fisica sobre el diametro de la moneda C que tiene un diametro relativamente
pequefio se obtiene por medio del quinto sensor de deteccion de monedas 338, la caracteristica fisica sobre el
diametro de la moneda C que tiene un diametro relativamente grande se obtiene por medio del sexto sensor de
deteccion de monedas 340, y la caracteristica fisica sobre el diametro de la moneda C que tiene un diametro
relativamente intermedio se obtiene por medio del séptimo sensor de deteccién de monedas 342. Por lo tanto, en
comparacion con el caso en el que la caracteristica fisica sobre el diametro de la moneda C se obtiene por medio de
un solo sensor de deteccion de monedas, las caracteristicas fisicas sobre el diametro de la moneda C se pueden
obtener en mas detalle.

Como resultado, hay una ventaja adicional de que la denominacion y la autenticidad de la moneda se pueden
discriminar con precisién mas alta que el caso en el que el detector de monedas 308 no comprende el quinto, el
sexto, y el séptimo sensor de deteccion de monedas 338, 340 y 342.

VARIACIONES

Es innecesario decir que la presente invencion no se limita a la forma de realizacién descrita con anterioridad y sus
variaciones. Cualquier otra modificacion es aplicable a la forma de realizacién y variaciones.

Por ejemplo, en el aparato de discriminacion de monedas 100 mencionado con anterioridad de acuerdo con la forma
de realizacion de la presente invencion, la estructura de la seccion de separacion y expedicion de monedas 102 no
esta limitada a la que se explica en esta forma de realizacion. Por ejemplo, el aparato de separacion y expedicion de
monedas desvelado en la Publicacién de Patente Japonesa no Examinada Num. 2014-041396 se puede utilizar para
la seccion de separacion y expedicion de monedas 102. El aparato de separacion y expedicién de monedas de la
Publicacion Num. 2014-041396 comprende un miembro movil que se mueve de manera alternada y lineal a lo largo
de la direccion del diametro de un disco giratorio en conjuncién con la rotacién del disco. Las monedas C estan
separadas una de otra por el miembro mdvil y, a continuacion, se expiden al siguiente proceso.

Los elementos estructurales y sus formas y tamafios son ejemplos preferidos de la presente invencion; es
innecesario decir que se pueden utilizar cualesquiera otros elementos estructurales y estas formas y tamafios se
pueden cambiar de acuerdo con la necesidad.

La presente invencion es aplicable a cualquier tipo de aparatos de procesamiento de monedas para el
procesamiento de monedas. Por ejemplo, la presente invencion se puede aplicar preferentemente a maquinas de
cambio, maquinas de cambio de divisas, cajeros automaticos, maquinas expendedoras de billetes y asi
sucesivamente.

Si bien se han descrito las formas preferidas de la presente invencion, se ha de entender que las modificaciones
seran evidentes para aquéllos con experiencia en la técnica sin apartarse del espiritu de la invencion. Por lo tanto, el
alcance de la presente invencion, se ha de determinar exclusivamente por las siguientes reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Un aparato de discriminacion de monedas (100) configurado para discriminar una moneda de diametro maximo
(LC) entre las monedas objetivo (C) a ser discriminadas, comprendiendo el aparato de discriminacion de monedas
(100):

una base (302) que tiene una trayectoria de transporte (320) en la que se llevan las monedas (C, BC), en el que una
superficie de cada moneda (C, BC) que se mueve en la trayectoria de transporte (320) es soportada por la base
(302);

un rotador (304) configurado para para que pueda girar alrededor de un eje de rotaciéon perpendicular a la base
(302), en el que el rotador (304) tiene miembros de empuje (316a, 316b, 316¢c) por medio de los cuales las monedas
(C, BC) se llevan en la trayectoria de transporte (320) una por una, debido a la rotacion del rotador (304);

una guia (306) formada fuera de un area de rotacion del rotador (304) con el fin de extenderse a lo largo de la
trayectoria de transporte (320), en el que una moneda que se mueve en la trayectoria de transporte (320) es guiada
por medio del contacto con una cara periférica de la moneda con la guia (306); y

un detector de monedas (308) para la deteccién de caracteristicas fisicas de una moneda que se mueve en la
trayectoria de transporte (320), en el que el detector de monedas (308) esta situado a lo largo de la trayectoria de
transporte (320);

en el que el detector de monedas (308) comprende un primer sensor de deteccion de monedas (330), un segundo
sensor de deteccion de monedas (332), un tercer sensor de deteccion de monedas (334), y un cuarto sensor de
deteccion de monedas (336);

el primer sensor de deteccion de monedas (330), que esta situado cerca de la guia (306), tiene una funcion de
obtener una caracteristica fisica sobre una parte periférica de una moneda que se mueve en la trayectoria de
transporte (320);

el segundo sensor de deteccion de monedas (332), que esta situado separado de la guia (306) en un intervalo
predeterminado, tiene una funcién de obtener una caracteristica fisica sobre una parte central de la moneda que se
mueve en la trayectoria de transporte (320), y comprende un par de nucleos de material magnético (332a, 332b) y
bobinas enrolladas respectivamente alrededor de nucleos centrales (332aa, 332ba) de los nucleos de material
magnético (332a, 332b) del segundo sensor de deteccion de monedas (332);

el tercer sensor de deteccion de monedas (334), que esta situado en un lado aguas abajo de la trayectoria de
transporte (320) en un intervalo predeterminado con respecto al primer sensor de deteccion de monedas (330) y que
esta situado cerca de la guia (306), tiene una funcion de obtener una caracteristica fisica sobre la parte periférica de
la moneda que se mueve en la trayectoria de transporte (320), y comprende un par de nucleos de material
magnético (334a, 334b) y bobinas enrolladas respectivamente alrededor de nuicleos centrales (334aa, 334ba) de los
nucleos de material magnético (334a, 334b) del tercer sensor de deteccion de monedas (334);

el cuarto sensor de deteccion de monedas (336), que esta situado en el lado aguas abajo de la trayectoria de
transporte (320) en un intervalo predeterminado con respecto al segundo sensor de deteccion de monedas (332) y
que esta situado separado de la guia (306) en un intervalo predeterminado, tiene una funcién de obtener una
caracteristica fisica sobre la parte central de la moneda que se mueve en la trayectoria de transporte (320); y

una caracteristica fisica adicional sobre la parte periférica de la moneda que se mueve en la trayectoria de
transporte (320) se obtiene por medio de la cooperaciéon del segundo sensor de deteccion de monedas (332) y el
tercer sensor de deteccion de monedas (334) cuando la moneda que se mueve en la trayectoria de transporte (320)
alcanza el tercer sensor de deteccion de monedas (334), la cooperacion se obtiene por medio de una estructura en
la que las bobinas enrolladas alrededor del par de nucleos de material magnético (332a, 332b) del segundo sensor
de deteccidon de monedas (332) estan conectadas eléctricamente en serie a las bobinas enrolladas alrededor del par
de nucleos de material magnético (334a, 334b) del tercer sensor de deteccion de monedas (334), respectivamente; y
un intervalo L7 entre el par de nucleos centrales (332aa, 332ba) del segundo sensor (332) y el par de nucleos
centrales (334aa, 334ba) del tercer sensor (334) esta definido de manera tal que un borde periférico de la moneda
de diametro maximo (LC) dentro de las monedas objetivo (C) a ser discriminadas también esta enfrentado al par de
nucleos centrales (332aa, 332ba) del segundo sensor (332) cuando el borde periférico de la moneda de diametro
maximo (LC) esta enfrentado al par de nucleos centrales (334aa, 334ba) del tercer sensor (334); en el que la
caracteristica fisica sobre la parte periférica de la moneda obtenida por medio del primer sensor de deteccion de
monedas (330) es una caracteristica fisica sobre un espesor de la parte periférica de la moneda;

la caracteristica fisica sobre la parte central de la moneda obtenida por medio del segundo sensor de deteccion de
monedas (332) es una caracteristica fisica sobre un material de la parte central de la moneda;

la caracteristica fisica sobre la parte periférica de la moneda obtenida por medio del tercer sensor de deteccion de
monedas (334) es una caracteristica fisica sobre un material de la parte periférica de la moneda;
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la caracteristica fisica sobre la parte central de la moneda obtenida por medio del cuarto sensor de deteccién de
monedas (336) es una caracteristica fisica sobre un espesor de la parte central de la moneda; y

la caracteristica fisica adicional sobre la parte periférica de la moneda obtenida por medio de la cooperacion del
segundo y el tercer sensor de deteccion de monedas (332, 334) es una caracteristica fisica sobre el material y un
diametro de la parte periférica de la moneda.

2. El aparato de discriminacion de monedas (100) de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que cada uno del primer
y el cuarto sensor de deteccion de monedas (330 - 336) comprende un par de nucleos de material magnético y
bobinas enrolladas respectivamente alrededor de los nucleos.

3. El aparato de discriminacion de monedas (100) de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que el detector de
monedas (308) ademas comprende un quinto, un sexto, y un séptimo sensor de deteccion de monedas (338, 340,
342);

el quinto sensor de deteccion de monedas (338) esta situado en una posicion mas lejos de la guia (306) que el
segundo y el cuarto sensor de deteccion de monedas (332, 336);

el sexto sensor de deteccion de monedas (340) esta situado en una posiciéon mas lejos de la guia (306) que el quinto
sensor de deteccion de monedas (338);

el séptimo sensor de deteccion de monedas (342) esta situado en el lado aguas abajo de la trayectoria de transporte
(320) con respecto al quinto y el sexto sensor de deteccion de monedas (338, 340); y

cada uno del quinto al séptimo sensor de detecciéon de monedas (338 a 342) tiene una funcion de obtener una
caracteristica fisica sobre un diametro de la moneda que se mueve en la trayectoria de transporte (320).

4. El aparato de discriminacion de monedas (100) de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que el detector de
monedas (308) ademas comprende un quinto, un sexto, y un séptimo sensor de deteccion de monedas (338, 340,
342);

la caracteristica fisica sobre un diametro de una moneda que tiene un primer diametro se obtiene por medio del
quinto sensor de deteccion de monedas (338);

la caracteristica fisica sobre un diametro de una moneda que tiene un segundo diametro se obtiene por medio del
sexto sensor de deteccion de monedas (340); y

la caracteristica fisica sobre un diametro de una moneda que tiene un tercer diametro se obtiene por medio del
séptimo sensor de deteccion de monedas (342), siendo el tercer diametro mayor que el primer diametro y menor que
el segundo diametro.
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FIG. 1
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FIG. 3
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FIG. 5
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FIG. 9

106
%“fzmca
'__.lef}l::

— 21{ch

102

— 2 10aa

~~210a

210ab
244

25



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

