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57  Resumen:
Dispositivo de plataforma móvil para la medición
automática de parámetros climáticos en diferentes
puntos del interior de un invernadero.
Dispositivo móvil que se desplaza bajo invernadero a
lo largo de un raíl fijo y que contiene una plataforma
auto-nivelable diseñada para la colocación de
sensores de medida de parámetros climáticos en una
plataforma autoportante que se desplaza de forma
controlada por el interior de un invernadero gracias a
un raíl sobre el que se desplaza mediante un sistema
piñón-cremallera. Para obtener dicho movimiento el
elemento móvil de la plataforma autoportante,
incorpora un motor eléctrico. A este elemento móvil se
acopla un husillo vertical que permite colocar una
bandeja a la altura deseada y que se nivela
automáticamente mediante la actuación de dos
servomotores con realimentación por acelerómetros y
giróscopo. El elemento fijo o rail está formado por un
perfil de sección cuadrada al que se suelda una
cremallera.
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 Declaración    
     
 Novedad (Art. 6.1 LP 11/1986) Reivindicaciones 1-6 SI 
  Reivindicaciones  NO 
     
 Actividad inventiva (Art. 8.1 LP11/1986) Reivindicaciones  SI 
  Reivindicaciones 1-6 NO 

 

 

 
 

  
Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicación industrial. Este requisito fue evaluado durante la fase de 
examen formal y técnico de la solicitud (Artículo 31.2 Ley 11/1986). 
 
Base de la Opinión.- 
 
La presente opinión se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica. 
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OPINIÓN ESCRITA 

 

Nº de solicitud: 201700552 
  
  

1. Documentos considerados.- 
 
A continuación se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideración para la 
realización de esta opinión. 
 

Documento Número Publicación o Identificación Fecha Publicación 
D01 JP 2011130756  A (NOZAWA KATSUHIRO) 07.07.2011 
D02 CN 106272287  A (UNIV BEIHANG) 04.01.2017 
D03 GUIA LINEAL CON HUSILLO.   

<URL: https://www.youtube.com/watch?v=uY6_VSe2lCg> 
23.02.2013 

D04 JP 2004097166  A (TOTO KOGYO KK) 02.04.2004 
D05 CN 105174055  A (UNIV ANHUI SCI & TECHNOLOGY) 23.12.2015 
D06 KR 101715351B  B1 (DAESAN INOTEC INC) 15.03.2017 

 
2. Declaración motivada según los artículos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecución de la Ley 11/1986, de 20 de 
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaración 
 
Se considera D01 el documento del estado de la técnica más próximo al documento base, tal y como se justifica a 
continuación (se incluyen entre paréntesis referencias a D01). 
 
En relación con la reivindicación independiente 1, el documento D01 describe un dispositivo de plataforma móvil que se 
desplaza por diferentes puntos del interior de un invernadero, con una parte fija o rail (3) situado a lo largo de un invernadero 
enganchado al techo mediante brazos metálicos (2, 5), una parte móvil o patín (4) que se traslada a lo largo del rail a la que 
se conecta una barra vertical, y una plataforma (7) cuya altura puede ser regulada por medio de la barra vertical (ver 
resumen, figura 1).  
 
La principal diferencia entre el objeto de la reivindicación 1 y D01 es el uso de un husillo con control automático de 
nivelación en lugar de la barra vertical regulada de manera manual descrita en D01; esta diferencia permite realizar las 
mediciones de forma autónoma y asegurar así la repetitividad y precisión de las mismas. D01 tampoco divulga de manera 
explícita el elemento de unión entre el rail y el techo del invernadero, como es el caso de unas orejetas, aunque esta 
diferencia se considera una variable de diseño de concomimiento común en el estado de la técnica. Tampoco se especifica 
el uso de sensores de medida en D01, pero según ha sido redactada la reivindicación 1, donde no se incluye ninguna 
característica técnica relacionada con la “plataforma”, se considera que la plataforma divulgada en D01 es igualmente apta 
para la colocación de dichos sensores. 
 
Por otra parte, en el documento D02 se describe una plataforma de soporte guiada a través de unos husillos verticales y 
accionada por dos servomotores. Un sistema similar es divulgado en el documento D03.  
 
De esta manera se considera que resultaría evidente para el experto en la materia sustituir el sistema de desplazamiento 
manual de D01 por una guía vertical con husillo, al ser una opción conocida en el estado de la técnica para el 
desplazamiento vertical de plataformas. En conclusión, la reivindicación 1 es nueva (artículo 6 Ley 11/1986) pero carece de 
actividad inventiva (artículo 8) frente a la combinación de los documentos D01 y D02. 
 
 
En relación a las reivindicaciones dependientes, destacar que el uso de servomotores para la nivelación de la plataforma 
(reivindicación 5) se divulga en D02, mientras que el uso de un mecanismo piñón cremallera para el desplazamiento del 
patín sobre el rail (reivindicación 3) es una alterativa de diseño evidente sin un efecto técnico sorprendente. Por su parte, la 
reivindicaciones 2 y 6 se limitan a incluir expresiones de deseo, y la reivindicación 4 no aporta ninguna característica técnica 
adicional respecto a la reivindicación 1 de la que depende. Por tanto, dichas reivindicaciones dependientes tampoco 
cumplirían el mencionado requisito de actividad inventiva.  
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