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ES 2684392 T3

DESCRIPCION
Montura de lente de perfil bajo
Antecedentes

La capacidad de los dispositivos de formacion de imagenes de pequefio factor de forma y perfil bajo sigue
incrementandose. Por ejemplo, algunas camaras de apuntar y disparar, camaras de accion, asi como teléfonos
inteligentes y otros dispositivos electrénicos de mano equipados con camara, han comenzado a soportar la captura
de imagenes fijas y video en movimiento a niveles de resolucién y/o velocidades de cuadro relativamente altos.

Como ejemplo solamente, el teléfono inteligente Samsung Galaxy S6, que mide aproximadamente 142 milimetros
(mm) de alto, aproximadamente 70 mm de ancho, y solamente aproximadamente 7 mm de espesor, tiene una
camara trasera con un sensor de 16 megapixel (MP), capaz de video de resolucion de 4K UHD (3840 x 2160
pixeles) a 30 cuadros por segundo (30 fps). Tales conjuntos de capacidades y caracteristicas de alta gama s6lo
estaban asociados previamente con las camaras digitales profesionales mas voluminosas, incluyendo las camaras
réflex digitales de una sola lente (DSLR) y las camaras digitales video de alta gama (por ejemplo, de calidad de
cine).

A pesar de estos avances tecnoldgicos en algunas areas, los dispositivos de imagen mas compactos de hoy dia a
menudo no son compatibles con los tipos de lentes de alta calidad usados de ordinario en unién con DSLRs de alta
gama y camaras video digitales. Un ejemplo de un componente convencional de camara de bloqueo positivo, de
perfil bajo, se describe en JP 201 1095689 A.

Resumen

En algunas realizaciones se describe un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, que se puede
bloquear y extraer de una camara. El componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, incluye los
elementos definidos en la reivindicacion independiente 1.

El componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, del parrafo anterior puede incluir una o varias de las
caracteristicas siguientes: la placa estacionaria es una porcidon de un alojamiento de teléfono. Cada uno de los
salientes tiene una superficie de compresion dispuesta paralela y orientada a una superficie de compresion de la
placa estacionaria, y las superficies de compresion de los salientes se aproximan mas a la superficie de compresion
que la placa estacionaria cuando los salientes avanzan a lo largo del eje en la direcciéon de la placa estacionaria. El
componente de camara es una lente de camara. El componente de camara es un adaptador de montura de lente. La
placa estacionaria y los salientes rotativos incluyen una primera interfaz del adaptador de montura de lente
configurada para permitir el montaje extraible del componente de camara en una interfaz correspondiente en un
alojamiento de dispositivo de formacién de imagenes, y el componente de camara incluye ademas una segunda
interfaz dispuesta en el lado de lente del componente de camara configurada para permitir el montaje extraible de
una lente de camara en ella. El componente de camara esta configurado para apriete a un soporte correspondiente
en un alojamiento de un dispositivo de formacién de imagenes, formando una distancia focal de pestaria efectiva de
no mas de aproximadamente 25 milimetros. La distancia focal de pestafia efectiva no es mas de aproximadamente
20 milimetros. La distancia focal de pestafa efectiva es 18 milimetros. La distancia focal de pestafia efectiva es
19,25 milimetros. La primera interfaz de montura es una interfaz macho y la segunda interfaz de montura es una
interfaz hembra. El componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, incluye al menos tres salientes
rotativos. El componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, incluye seis salientes rotativos centrados a
una separacion de 60 grados alrededor del eje. El componente de camara de blogueo positivo, de perfil bajo, incluye
cuatro salientes rotativos, centrados a una separacion de 90 grados alrededor del eje. EI componente de camara de
bloqueo positivo, de perfil bajo, incluye al menos dos salientes en la placa estacionaria. EI componente de camara
de bloqueo positivo, de perfil bajo, incluye cuatro salientes en la placa estacionaria. El componente de camara de
bloqueo positivo, de perfil bajo, incluye seis salientes en la placa estacionaria. Los salientes rotativos son moviles
entre una primera posicion en la que estan rotacionalmente alineados con los salientes en la placa estacionaria, y
una segunda posicion en la que estan rotacionalmente desviados de los salientes en la placa estacionaria. El
componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, incluye una primera pluralidad de contactos eléctricos en
un lado de camara de la montura de lente, y una segunda pluralidad de contactos eléctricos en un lado de lente de la
montura de lente. La primera pluralidad de contactos eléctricos tiene una configuracion diferente de la segunda
pluralidad de contactos eléctricos. El aro de bloqueo esta acoplado a rosca a la placa estacionaria.

En algunas realizaciones se describe un soporte que tiene un agujero configurado para recibir un elemento 6ptico. El
soporte incluye: una superficie delantera de soporte, una superficie trasera de soporte y un grosor entremedio; una
pared lateral del agujero que se extiende entre la superficie delantera de soporte y la superficie trasera de soporte; y
al menos dos pestafias arqueadas que se extienden radialmente hacia dentro de la pared lateral al agujero, teniendo
cada pestafa una superficie de pestafia delantera que esta rebajada de la superficie delantera de soporte, y una
superficie trasera de pestafia que esta rebajada de la superficie trasera de soporte. El soporte forma un lado hembra
de un sistema de montura de bloqueo positivo.
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El soporte del parrafo anterior puede incluir una o varias de las caracteristicas siguientes: el soporte incluye una
cavidad de asiento de elemento 6ptico que tiene una periferia definida por una porcién delantera de la pared lateral
que se extiende desde la superficie delantera de soporte a las superficies delanteras de pestafia. La periferia de la
cavidad de asiento esta contorneada para acomodar una superficie periférica contorneada correspondiente del
elemento optico. El contorno de la periferia de la cavidad de asiento incluye un elemento de manipulacion
configurado para permitir la introduccién del elemento 6ptico en el agujero en una sola orientacion. El soporte incluye
una superficie en una camara. El soporte incluye una superficie en un teléfono celular. El soporte esta dispuesto en
un lado de lente de un adaptador de montura de lente. El soporte incluye una placa configurada para montaje en un
teléfono celular. El soporte incluye al menos cuatro pestafias arqueadas que se extienden radialmente hacia dentro
desde la pared lateral al agujero. Las al menos cuatro pestafias arqueadas estan espaciadas de forma
sustancialmente igual alrededor de la periferia del agujero. El soporte incluye un elemento de manipulacion de
alineacion dispuesto en la pared lateral configurado para realizar la introducciéon del elemento 6ptico en una sola
orientacion.

En algunas realizaciones se describe un soporte que tiene un agujero configurado para recibir un elemento 6ptico. El
soporte incluye: una superficie delantera de soporte, una superficie trasera de soporte y un grosor entremedio; una
pared lateral del agujero que se extiende entre la superficie delantera de soporte y la superficie trasera de soporte; y
al menos dos pestafas arqueadas que se extienden radialmente hacia dentro de la pared lateral al agujero, teniendo
cada pestafa una superficie de pestafia delantera que esta rebajada de la superficie delantera de soporte, y una
superficie trasera de pestafia que esta rebajada de la superficie trasera de soporte. El soporte no incluye un aro
rotativo de bloqueo o un muelle configurado para asistir la sujecion del elemento 6ptico al soporte.

El soporte del parrafo anterior puede incluir una o varias de las caracteristicas siguientes: el soporte no implementa
una montura tipo bayoneta. El soporte implementa una porciéon hembra de una montura de blogueo positivo.

En algunas realizaciones, un sistema de formaciéon de imagenes incluye: un alojamiento; al menos un sensor de
imagen dentro del alojamiento; un soporte soportado por el alojamiento y que tiene un agujero configurado para
recibir un elemento 6ptico, donde la luz procedente del exterior del alojamiento avanza a través del agujero y es
incidente en el sensor de imagen. El soporte incluye: una superficie delantera de soporte, una superficie trasera de
soporte, y un grosor entremedio; una pared lateral del agujero que se extiende entre la superficie delantera de
soporte y la superficie trasera de soporte; y al menos dos pestafias que se extienden radialmente hacia dentro de la
pared lateral al agujero. El soporte forma un lado hembra de una interfaz de montura de bloqueo positivo.

El sistema de formacion de imagenes del parrafo anterior puede incluir una o varias de las caracteristicas siguientes:
Cada una de las pestafias tiene una superficie de pestafia delantera que esta rebajada de la superficie delantera de
soporte, y una superficie trasera de pestafia que esta rebajada de la superficie trasera de soporte. Una distancia
focal de pestafa nativa del sistema de formacion de imagenes no es mas de aproximadamente 15 milimetros. Una
distancia focal de pestafia nativa del sistema de formacion de imagenes no es mas de aproximadamente 10
milimetros. Una distancia focal de pestafia nativa del sistema de formacion de imagenes es aproximadamente 8
milimetros. El sistema de formacion de imagenes incluye un componente de lente que implementa el lado macho de
la interfaz de montura de bloqueo positivo y configurado para montaje extraible en el soporte. El componente de
lente incluye una lente o un adaptador de montura de lente. EI componente de lente incluye un adaptador de
montura de lente, y una distancia focal de pestafia efectiva del sistema de formacién de imagenes con el
componente de lente montado en el soporte no es mas de aproximadamente 20 mm.

En algunas realizaciones se describe un adaptador de montura de lente, que se puede bloquear y extraer de una
camara. El adaptador de montura de lente incluye: un aro rotativo de bloqueo que se extiende circunferencialmente
alrededor de un agujero central; una superficie de pestana de lente que se extiende circunferencialmente alrededor
del agujero, extendiéndose la superficie de pestafia de lente normal a un eje central a través del agujero; un poste
montado de forma movil con respecto a la superficie de pestafia de lente; un botén acoplado al aro de bloqueo. El
botén engancha el poste cuando el aro de bloqueo se gira a una primera posicion y se desplaza del poste cuando el
aro de bloqueo se gira alejandose de la primera posicion.

El adaptador de montura de lente del parrafo anterior puede incluir una o varias de las caracteristicas siguientes: el
botén y el poste enganchan uno con otro mediante una conexién de lengiieta y ranura. El accionamiento del boton
cuando el botén esta enganchado con el poste hace que el poste se mueva desde una posicion extendida en la que
el poste se extiende mas alla de la superficie de pestafia a una posicién retirada en la que el poste no se extiende
mas alla de la superficie de pestaia. El poste esta montado en un muelle, cambiando el muelle de un estado
relajado a un estado comprimido cuando el botén se mueve desde la posicion extendida a la posicion retirada. El
adaptador de montura de lente incluye al menos dos salientes rotativos acoplados al aro de bloqueo, y la rotacion
del aro de bloqueo gira los salientes alrededor de un eje central y también avanza los salientes a lo largo del gje. El
adaptador de montura de lente incluye una placa estacionaria conectada a rosca al aro de bloqueo, y la rotacion del
aro de bloqueo en una primera direccion avanza los salientes a lo largo del eje en una direccién de la placa
estacionaria, y la rotacion del aro de bloqueo en una segunda direccidon avanza los salientes a lo largo del eje en una
direccion de alejamiento de la placa estacionaria. El adaptador de montura de lente esta configurado para permitir
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que la profundidad focal de pestafia efectiva menor o igual a aproximadamente 25 mm cuando esta montado en un
soporte correspondiente dispuesto en un alojamiento de un dispositivo de formacion de imagenes. El adaptador de
montura de lente esta configurado para permitir una profundidad focal de pestafia efectiva menor o igual a
aproximadamente 20 mm cuando esta montado en un soporte correspondiente dispuesto en un alojamiento de un
dispositivo de formacion de imagenes. El adaptador de montura de lente esta configurado para permitir una
profundidad focal de pestaia efectiva de 18 mm cuando estd montado en un soporte correspondiente dispuesto en
un alojamiento de un dispositivo de formacién de imagenes. El adaptador de montura de lente esta configurado para
permitir una profundidad focal de pestafia efectiva de 19,25 mm cuando estd montado en un soporte
correspondiente dispuesto en un alojamiento de un dispositivo de formacién de imagenes.

En algunas realizaciones, un componente de lente de perfil bajo incluye: un aro rotativo de bloqueo que se extiende
circunferencialmente alrededor de un agujero central; una interfaz de lente dispuesta en un lado de camara del
componente de lente; un poste montado en muelle que sobresale de una superficie en la interfaz de lente cuando
esta en un estado de muelle relajado; un control accionable mecanicamente. El control esta dispuesto con respecto
al poste de modo que el accionamiento del control, cuando el aro de bloqueo se gire a una primera posicion, supere
una fuerza elastica del poste montado en muelle, haciendo que el poste se retire de modo que ya no sobresalga de
la superficie en la interfaz de lente. El control no puede ser accionado para hacer que el poste se retire cuando el aro
de bloqueo se gire alejandose de la primera posicion.

El componente de lente de perfil bajo del parrafo anterior puede incluir la caracteristica siguiente: la superficie en la
interfaz de lente es una superficie de pestafia delantera.

Otras caracteristicas y ventajas de las invenciones aqui descritas seran evidentes por la descripcion detallada que
sigue considerada en unién con los dibujos adjuntos y las reivindicaciones.

Breve descripcion de los dibujos

Las figuras 1A-1B muestran ejemplos de sistemas de formacion de imagenes que incorporan interfaces de montura,
segun algunas realizaciones.

La figura 2A es una vista en perspectiva de un adaptador de montura de lente, espaciado de un soporte de un
dispositivo de formacion de imagenes, segun algunas realizaciones.

La figura 2B es una vista en perspectiva de una lente espaciada de un soporte de un dispositivo de formacion de
imagenes, segun algunas realizaciones.

La figura 3A es una vista en alzado frontal de un agujero en el soporte de las figuras 2A-2B, segun algunas
realizaciones.

Las figuras 3B-3C muestran vistas en perspectiva frontal y posterior, respectivamente, del adaptador de montura de
lente representado en la figura 2A y la lente representada en la figura 2B.

La figura 4 es una vista en alzado de un componente éptico enganchado en un agujero correspondiente de un
soporte de un dispositivo de formacion de imagenes.

Las figuras 5A-5B son vistas en alzado lateral de una lente de perfil bajo y una montura Micro de cuatro tercios,
respectivamente, conectados a un soporte mediante una configuraciéon de montura de bloqueo positivo invertido
(PL), segun algunas realizaciones.

Las figuras 6A-6B muestran vistas en perspectiva despiezadas delantera y trasera, respectivamente, del aro de
bloqueo rotativo, el aro de pestana fijo y el aro de pestafa rotativo del adaptador de montura de lente representado
en la figura 2A.

La figura 6C es una vista en seccion transversal del aro de bloqueo rotativo, el aro de pestafia fijo y el aro de
pestafa rotativo del adaptador de montura de lente representado en la figura 2A, en una configuracion montada.

La figura 6D representa una vista despiezada de un ejemplo de un adaptador de montura de lente intermedio
configurado para recibir un segundo adaptador de montura de lente.

La figura 6E representa un ejemplo de un adaptador de montura de lente intermedio de la figura 6D en una
configuracion montada, con un segundo adaptador de montura de lente montado.

La figura 7A representa una vista en perspectiva cortada de un adaptador de montura de lente incluyendo un
mecanismo de liberacién de seguridad de lente, que representa el mecanismo de liberacion cuando el aro de
bloqueo rotacional (no representado) esta en una primera posicion rotacional, segun algunas realizaciones.
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La figura 7B representa una vista en perspectiva cortada del adaptador de montura de lente de la figura 7A, que
representa el mecanismo de liberacién cuando el aro de bloqueo rotacional (no representado) esta en una segunda
posicion rotacional.

Las figuras 7C-7D muestran componentes del mecanismo de liberacion de seguridad de lente de la figura 7A.

La figura 8A representa otra realizacion en perspectiva de una lente, espaciada de otra realizacién de un soporte de
un dispositivo de formacién de imagenes, segun algunas realizaciones.

La figura 8B representa una vista en alzado frontal del soporte representado en la figura 8A.

La figura 9 es un diagrama de bloques que ilustra varios aspectos y elementos electrénicos de un dispositivo segun
realizaciones.

Descripcion detallada

La figura 1A ilustra un sistema de formacion de imagenes 100, que incluye un dispositivo de formacion de imagenes
102 y una lente soltable 104. El dispositivo de formacion de imagenes 102 puede ser un dispositivo electrénico de
mano, tal como una camara digital o un teléfono celular equipado con camara. El sistema de formacién de imagenes
100 implementa un sistema de montaje 118 que, como se explicara con mas detalle, puede ser un sistema de
montura de bloqueo positivo invertido (PL) provisto de un perfil bajo similar a un sistema de montura del tipo de
bayoneta convencional, que proporciona al mismo tiempo la fijacion robusta de una montura PL. La presente
invencion es aplicable a cualquiera de varios dispositivos electronicos de mano incluyendo dispositivos equipados
con camara con o sin funcionalidad de teléfono celular, tal como camaras digitales de imagenes fijas y en
movimiento, teléfonos inteligentes, dispositivos personales de navegacion, dispositivos moéviles de Internet, consolas
de juegos de mano, o dispositivos que tienen alguna o una combinacion de las funciones explicadas en conexion
con la figura 9 siguiente.

El dispositivo de formacién de imagenes 102 incluye un alojamiento 106 y al menos un sensor de imagen 108 dentro
del alojamiento 106. El sensor de imagen 108 esta dispuesto dentro del alojamiento 106 de modo que, cuando la
lente 104 esta montada en el alojamiento de camara 106, la luz que avanza a lo largo de un recorrido 6ptico del
sistema de formacion de imagenes 100 pasa a través de la 6ptica 110 soportada por la lente 104 y luego a través de
un agujero (no representado) dispuesto en una superficie delantera 112 del alojamiento 106. La dptica 110 puede
incluir una o varias piezas de vidrio refractivo, por ejemplo, dispuestas para realizar enfoque y/o zoom.

El sensor de imagen 108 puede ser cualquier tipo de dispositivo detector video, incluyendo, por ejemplo, aunque sin
limitacién, dispositivos CMOS, CCD, CMOS apilados verticalmente, tal como el sensor Foveon®, o una matriz de
sensores multiples que usan un prisma para dividir la luz entre los sensores. Por ejemplo, la camara incluye una
capacidad de captura de imagenes fijas con resoluciones y relaciones de aspecto varias y/o ajustables, por ejemplo,
aunque sin limitacion, de hasta 6144 x 3160 pixeles o mas altas con relaciones de aspecto tales como 2:1, 2,4:1,
16:9, etc, y una capacidad de captura de imagenes en movimiento a resoluciones de hasta aproximadamente “6K” o
mas altas incluyendo, por ejemplo, aunque sin limitacion, 6K (2:1, 2,4:1), 5K (Cuadro Completo, 2:1, 2,4:1 y
Anamorfico 2:1), 4,5K (2,4:1), 4K (16:9, HD, 2:1 y Anamorfico 2:1), 3K (16:9, 2:1 y Anamorfico 2:1), 2K (16:9, 2:1 y
Anamorfico 2:1), 1080p RGB (16:9), 720p RGB (16:9) y otras resoluciones y formatos, dependiendo del tamafo del
sensor de imagen usado en el dispositivo de formacion de imagenes 102 y la capacidad de la electrénica de soporte.
Ademas, el dispositivo 102 puede estar configurado para incluir varias opciones de compresion, incluyendo datos de
sensor de imagen en mosaico en bruto comprimidos, datos video comprimidos en presentacion plena y datos video
no comprimidos. Una memoria en placa incluye preferiblemente una capacidad de al menos aproximadamente 64
GB, y, en varias implementaciones, al menos aproximadamente 128 GB, 256 GB o 512 GB. En algunas
realizaciones, la memoria puede ir montada en una unidad de registro separada que se puede montar de forma
directa o indirectamente extraible en el alojamiento 106. Donde el dispositivo de formacion de imagenes 102 es un
teléfono, puede incluir una ranura o cavidad para recibir al menos una y preferiblemente dos o mas tarjetas SIM,
para que el teléfono pueda recibir dos o mas nimeros de teléfono.

Donde el dispositivo de formaciéon de imagenes 102 es un teléfono, puede incluir dos camaras, por ejemplo, una
orientada hacia fuera de la parte delantera del teléfono y otra orientada hacia fuera de la parte trasera del teléfono.
En una realizacion, el sensor ilustrado 108 forma parte de la camara que mira hacia fuera de la parte trasera del
teléfono.

El dispositivo de formacion de imagenes 102 también incluye un soporte 114, que esta configurado para
engancharse y desengancharse de una montura correspondiente 116 dispuesta en la lente 104 durante el respectivo
montaje y desmontaje de la lente 104 del cuerpo de camara 106. El soporte 114 y la montura 116 forman
conjuntamente un sistema de montaje 118. Segun algunas realizaciones, la montura 116 es una interfaz orientada
macho incluyendo un aro rotativo de bloqueo y una o varias pestafias rotativas para fijar un bloqueo positivo con el
soporte hembra orientado.
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En ofra realizacion de un sistema de formacion de imagenes 101, representado en la figura 1B, la montura 116 del
sistema de montaje 118 se implementa en un adaptador de montura de lente 120 en lugar de una lente 104. El
adaptador de montura de lente 120 incorpora una montura de adaptador 122 en un lado de lente del adaptador 120,
permitiendo el uso de una amplia variedad de lentes y tipos de montura de lente correspondientes con el sistema de
formacion de imagenes 101. De esta manera, los sistemas de formacién de imagenes que incorporan el sistema de
montaje 118 pueden ser usados opcionalmente con una amplia variedad de lentes diferentes. Por ejemplo, debido a
la no estandarizacion de las monturas de lente entre los varios fabricantes de lentes, se contemplan adaptadores
120 para implementar una montura de terceros 122 de modo que se adapten a alguna de las monturas de lente
siguientes: Pentax Q; D (camaras de cine de 8 mm); CS (camaras de vigilancia); Nikon 1; C (Bolex, Eclair y Bell &
Howell); Fujifilm X; Canon EF-M; Sony E; Sony FZ; Micro Four Thirds System; Samsung NX; montura intercambiable
RED ONE; Leica M; M39 (Leica) Screwmount; Olympus PEN F, Contax G; Contax RF, Nikon S; Olympus Four
Thirds System; Konica AR; Canon FL; Canon FD; Start (SLR soviético); Minolta SR; Fujica X, Canon EF, Canon EF-
S, Praktica B: Signa SA; Minolta/Konica Minolta/Sony A; Pentax K; M42; Contax C/Y; Olympus OM; Nikon F; Leica R
Complementaria : Sony 134; Contax N; Arri STD; Arri B; Arri PL; T; Panavision PV; OCT-19; Mamiya 645; Contax
645; Pentax 645; Hasselblad 2000 & 500; Pentax 6x7. Las lentes que tienen alguna de las monturas anteriores
pueden montarse directamente en una montura complementaria sobre la montura de adaptador 122.

En algunas otras realizaciones no ilustradas en las figuras 1A-1B, el adaptador de montura de lente 120 es un
adaptador intermedio porque realmente no incluye la montura de adaptador 122 o se monta directamente en una
lente. En cambio, el adaptador intermedio incluye una interfaz dispuesta en un lado de lente del adaptador y que
esta configurada para montaje en un segundo adaptador de montura de lente. El segundo adaptador de montura de
lente incluiria una montura de lente del tipo deseado. Un ejemplo de tal configuracion se representa y describe con
respecto a las figuras 6D y 6E siguientes.

En otras implementaciones, el sistema de montaje 118 puede implementarse de modo que el soporte 114 esté
dispuesto en un componente intermedio en el recorrido 6ptico en lugar de estar dispuesto en el alojamiento 106 del
dispositivo de formacion de imagenes 102. Por ejemplo, el soporte 114 se puede disponer en el lado de lente de un
adaptador de montura de lente, mientras que el lado de camara del adaptador de montura de lente incluiria un tipo
de montura diferente, configurado para enganchar con una interfaz correspondiente en la camara u otro dispositivo
de formacion de imagenes.

El adaptador de montura de lente 120 puede incluir ademas un mecanismo de liberacién de lente para evitar el
desprendimiento indeseado de una lente del adaptador 120. Como se describira con mas detalle aqui, el mecanismo
de liberacién de lente puede incluir un botén dispuesto en un aro de bloqueo rotativo del adaptador, donde la
colocacién del botén en el aro de bloqueo mantiene un perfil bajo del adaptador y permite reducidas distancias
focales de pestafia. La rotacion del aro de bloqueo mueve el botdn desde una primera posicion en la que engancha
con un pasador de liberaciéon de lente (por ejemplo, mediante un mecanismo de lengleta y ranura) a una segunda
posicion en la que esta desacoplado del poste de liberacion.

Los sistemas de montaje aqui descritos segun algunas realizaciones pueden implementarse en un teléfono celular
contorneado equipado con camara tal como alguno de los teléfonos celulares descritos en la Solicitud de Patente de
Estados Unidos 14/247.160, titulada “Teléfono celular con superficies contorneadas”, presentada el 7 de abril de
2014 (la solicitud 160). Por ejemplo, cualquiera de los soportes aqui descritos, incluyendo los soportes 114 de las
figuras 1A-1B y el soporte 220 de las figuras 2A-2B puede implementarse en una superficie trasera de alguno de los
teléfonos celulares de perfil contorneado descritos en la solicitud '160. Las monturas de bloqueo positivo invertido
aqui descritas pueden permitir el montaje de lentes pesadas, relativamente grandes, directamente en el soporte o
mediante el uso de los adaptadores de montura de lente aqui descritos, y el perfil contorneado puede proporcionar
un agarre que es especialmente Util al manejar el teléfono celular con el volumen afiadido de tales lentes.

Ejemplos de sistema de montura de lente

Las figuras 2A-2B ilustran respectivamente un adaptador de montura de lente 224 y la lente 225 que se puede
utilizar con un dispositivo de formacién de imagenes de mano, tal como el dispositivo de formacién de imagenes 100
de la figura 1. Por ejemplo, la lente 225 de la figura 2B puede ser la lente 104 de la figura 1A, y el adaptador de
montura de lente 224 de la figura 2A puede ser el adaptador de montura de lente 120 de la figura 1B. Ademas, el
soporte 220 representado en las figuras 2A y 2B puede ser el soporte 114 representado en las figuras 1A-1B, y se
puede disponer en la superficie delantera de una camara u otro dispositivo de formacion de imagenes o formar al
menos una porcion de ella.

Donde el soporte 220 esta dispuesto en un dispositivo de formacion de imagenes, puede denominarse una montura
de lente nativa o incorporada del dispositivo de formacion de imagenes. Por ejemplo, el soporte 220 se puede
disponer en el alojamiento de un teléfono celular o formar de otro modo al menos una porcién de él, o una pared en
un cuerpo de camara. El soporte 220 esta provisto de un agujero central 222, alineado tipicamente con el eje 6ptico
de la camara montada u otro dispositivo de formacién de imagenes. El soporte 220 también puede ser una placa,
por ejemplo, para montaje extraible en una camara, teléfono celular u otro dispositivo de formacion de imagenes.
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Con referencia a la figura 2A, el soporte tiene un agujero 222 configurado para recibir extraiblemente el adaptador
de montura de lente 224 u otro componente éptico compatible. En general, alguna de una variedad de estructuras de
enganche complementarias se puede disponer en la periferia del agujero 222 y una periferia correspondiente del
adaptador de montura de lente 224 u otro componente Optico compatible. Las estructuras de enganche
complementarias permiten preferiblemente que el adaptador de montura de lente 224 se conecte fijamente al
soporte 220, pero que también sea extraible. Como se explicara mejor, el agujero 222 puede estar configurado
ademas para recibir extraiblemente otros componentes 6pticos que tienen una estructura de enganche similar para
montaje en el soporte, tal como una lente 225 (figura 2B), o un adaptador de montura de lente intermedio
configurado para recibir extraiblemente una montura de lente (figuras 6D-6E).

El adaptador de montura de lente 224 puede estar provisto de un primer conjunto de estructuras de enganche
complementarias para montaje en el soporte 220, y un segundo conjunto de estructuras de enganche configuradas
para recibir extraiblemente una lente comercial convencional. Se considera que el adaptador de montura de lente
224 tiene un lado de lente 234 que contiene una montura para una lente. Aunque el adaptador de montura de lente
ilustrado 224 esta configurado para montaje en una lente que tiene una interfaz Sony E, el adaptador de montura de
lente 224 puede estar configurado en varias realizaciones para montaje en una lente que tenga un tipo de interfaz de
montura diferente, incluyendo alguna de las monturas de lente aqui descritas. Con referencia ahora a la figura 2B, el
lado de lente 234 de la lente 225 contiene optica de lente, que puede incluir una o varias piezas de vidrio refractivo
disefiadas para proporcionar enfoque y/o zoom. Por ejemplo, la figura 2A representa una superficie delantera de un
elemento Optico delantero 277 de la lente 225, y la figura 3B representa la superficie trasera de un elemento 6ptico
trasero 275 de la lente 225.

Un lado de camara 236 esta enfrente del lado de lente 234, y, aunque se denomina un lado de camara, se entiende
que ésta es una referencia direccional solamente puesto que el adaptador de montura 224 puede montarse en
alguna de varias estructuras de soporte. A efectos de referencia, se indica que el soporte 220 tiene un lado de
montura de lente 243 y un lado de sensor opuesto 245.

Con referencia a la figura 2A y 2B, el agujero 222 esta provisto de un borde periférico contorneado 226. Al menos un
primer rebaje 228 se extiende en una direccion radial hacia fuera desde un eje que se extiende a través del centro
del agujero 222. En la realizacion ilustrada, un segundo rebaje 230 esta circunferencialmente separado del primer
rebaje 228 por una primera pestafia de soporte 232. El borde periférico 226 puede estar provisto de dos o tres o
cuatro o cinco o seis o siete u ocho o mas rebajes similares al rebaje 228, tal como, con referencia a la figura 3A, los
rebajes tercero, cuarto, quinto y sexto 231, 233, 235, 239, y un numero igual de pestafias intervinientes 232.

Con referencia a las figuras 2A, el lado de camara 236 del adaptador de montura de lente 224 incluye al menos una
primera pestafia de montura rotativa 238 dimensionada de tal manera que el adaptador de montura de lente 224
pueda colocarse dentro del agujero 222, pasando la pestafia de montura rotativa 238 a través de uno de los rebajes
en el borde periférico 226 del agujero, tal como el primer rebaje 228. En la realizacion ilustrada, el adaptador de
montura de lente 224 esta provisto de seis pestafias de montura rotativas 238, 239, 240, 241, 242, 244 (figura 3B),
circunferencialmente espaciadas una distancia aproximadamente igual alrededor de la periferia del adaptador de
montura de lente 224. Tipicamente, el adaptador de montura de lente 224 estara provisto de un nimero de pestafias
de montura rotativas que es igual al nimero de rebajes 228 dispuestos en el soporte 220. Con referencia de nuevo a
la figura 3A, el sistema de montura puede incluir un mecanismo de alineacién o manipulaciéon. Por ejemplo, la
periferia 226 del soporte 220 puede incluir ademas una ranura de alineacién 221 u otro elemento de alineacién en
algunas realizaciones, incluyendo la realizacion ilustrada. La ranura 221 esta conformada de tal manera que una
pestaia de alineacién correspondiente 223 dispuesta en la placa de superficie 248 pueda pasar a través de la
ranura de alineacion 221 después de la introduccion del adaptador de montura de lente 224 en el agujero 222. Esto
proporciona una sola orientaciéon rotacional en la que el adaptador de montura de lente 224 puede insertarse
satisfactoriamente en el agujero 222. En otras realizaciones, tal como donde el adaptador de montura de lente 224
no conecta eléctricamente con el dispositivo de formacion de imagenes, el elemento de alineacion no se facilita, y el
adaptador de montura de lente ilustrado 224 puede insertarse en alguna de seis orientaciones rotacionales
diferentes. Otras configuraciones del elemento de alineacion son posibles, por ejemplo, donde la ranura de
alineacion esta dispuesta en el adaptador de montura de lente 224 y la pestafia de alineacion esta dispuesta en el
soporte 220. En las figuras 8A-8B se representa una realizacion alternativa, descrita mas adelante.

Con referencia de nuevo a la figura 2A, el adaptador de montura de lente 224 esta provisto de un aro rotativo de
bloqueo 246, que gira con relacion a una placa de superficie 248 y hace que las pestafias de montura rotativas giren
con relacién a la placa de superficie 248. El adaptador de montura de lente 224 se monta en el soporte 220
avanzando el adaptador de montura de lente 224 a lo largo del eje optico de tal manera que cada pestafa de
montura rotativa pase a través del rebaje correspondiente del soporte 220. Una vez que el adaptador de montura de
lente 224 asienta en el soporte 220, la rotacion del aro de bloqueo gira cada pestafia de montura rotativa de tal
manera que se coloque debajo (en el lado de sensor 245) de la pestafia de soporte correspondiente, tal como la
pestafia de soporte 232. Lo anterior permite un ajuste de interferencia seguro como se puede ver, por ejemplo, en la
figura 4 que es una vista desde dentro de una camara de una realizaciéon de un adaptador de montura de lente que
tiene cuatro pestafias de montura rotativas. Segun se ve en ella, cada una de las cuatro pestafias de montura
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rotativas 238, 240, 242 y 244 se ha girado saliendo de alineacion con el rebaje correspondiente 230, y a enganche
con la pestafia de soporte correspondiente.

Otro elemento del adaptador de montura de lente 224 segun algunas realizaciones, incluyendo la realizacion
ilustrada en la figura 2A, es una placa de superficie fija 248. Véanse, por ejemplo, las figuras 2A y 6A-6B. La placa
de superficie fija 248 esta provista de una periferia exterior contorneada o no circular, de tal manera que la placa 248
pueda asentar dentro de una cavidad complementaria del soporte 220. En la realizacion ilustrada, la periferia exterior
de la cavidad complementaria define una superficie de asiento 250, y esta formada por la porcidn de la periferia del
agujero 222 que reside entre las superficies delanteras (lado de montura de lente) de las pestafias de soporte y la
superficie delantera 252 del soporte 220. Cuando el adaptador de montura de lente 224 estda completamente
insertado en el agujero 222, y, por lo tanto, la placa de superficie fija 248 asienta completamente dentro de la
cavidad complementaria, la superficie delantera (lado de camara 236) de la placa de superficie 248 apoya contra
una superficie de interferencia del soporte 220, que esta formado al menos parcialmente por las superficies
delanteras (lado de montura de lente 243) de las pestafias de soporte 232, y que esta espaciado en la direccion de
la camara de la superficie delantera 252 de la placa. La periferia exterior de la superficie de asiento 250 puede estar
conformada de manera que corresponda a la periferia de la placa de superficie 248, evitando por ello la rotacién de
la placa de superficie fija 248 con respecto al soporte 220. En una implementacion de la invencion, la superficie de
asiento 250 esta rebajada de la superficie delantera 252 de la placa una dimensién que es aproximadamente igual al
grosor de la placa de superficie fija 248. De esta manera, la placa de superficie fija 248 cae a la superficie de asiento
250 y proporciona una interfaz a nivel y una superficie continua lisa con la superficie delantera 252 de la placa.

En una implementacion, el aro de bloqueo 246 esta conectado a o con respecto a las pestafias de montura rotativas
de tal manera que la rotacién del aro de bloqueo 246 en una primera direccion arrastre las pestafias de montura
rotativas en la direccion del adaptador de montura de lente 224 (hacia el lado de lente 234), y la rotacion del aro de
bloqueo 246 en una segunda direccion avanza las pestafias de montura rotativas en la direccion de la camara (hacia
el lado de camara 236). De esta manera, cuando el aro de bloqueo 246 se gira para avanzar rotacionalmente las
pestafias de montura rotativas a la posicion ilustrada en la figura 4, las pestafias de montura rotativas se avanzan
simultaneamente en la direccion de la placa de superficie fija 248, aplicando por ello compresion o apriete de las
pestafias de soporte 232 entre las correspondientes pestafias de montura rotativas y la placa fija 248. Esta
compresion proporciona un bloqueo positivo seguro (PL) entre el adaptador de montura de lente 224 y el soporte
220. Por ejemplo, la conexién entre el adaptador de montura de lente 224 u otro componente 6ptico y el soporte 220
no sera susceptible a holgura sustancial debida a vibraciones o movimiento de la camara. Como se describira mejor
con respecto, por ejemplo, a la figura 6C, en algunas realizaciones incluyendo la realizacion ilustrada, el aro de
bloqueo 246 esta acoplado directamente a las pestafias de montura rotativas y conectado a rosca a la placa de
superficie fija 248. En tales configuraciones, la rotaciéon del aro de bloqueo 246 realiza un movimiento del aro de
bloqueo 246 y las pestafias de montura rotativas a lo largo del eje 6ptico con respecto a la placa de superficie fija
248, donde la direccion del movimiento a lo largo del eje éptico se determina por la direccion de la rotacion.

A modo de resumen de los aspectos de la accion de montaje del adaptador de montura de lente 224 y el soporte
220 segun algunas realizaciones, con referencia a las figuras 2A-3B, el aro de bloqueo 246 se gira inicialmente a
una posicion desbloqueada. En la realizacion ilustrada, cuando el aro de bloqueo esta en la posiciéon desbloqueada,
las pestafas rotativas estan alineadas con las pestafas fijas correspondientes 291 en la periferia de la placa de
superficie fija 248. El usuario alinea las pestafas rotativas, las pestafias fijas 291 y la lenguieta de alineacion 223 del
adaptador de montura de lente 224 con los rebajes correspondientes 230 y la ranura de alineaciéon 221 del soporte
220, e inserta el adaptador de montura de lente 224 en el agujero 222. Cuando el adaptador de montura de lente
224 esta insertado alineado en el agujero 222 en la direccion del sensor, las pestafias rotativas pasan a través y
salen de los rebajes de soporte correspondientes. Mientras tanto, la placa fija 248 esta orientada de tal manera que
el contorno de su periferia, incluyendo el elemento de manipulacion, las pestainas y los rebajes, estén alineados con
el contorno correspondiente definido por la periferia de la cavidad de asiento 250. El adaptador 224 sigue
insertandose axialmente en el agujero hasta que la superficie delantera (lado de camara 235) de la placa fija 248
contacta las superficies delanteras de las pestafias de soporte 232. En este punto, la placa fija asienta contra la
superficie de asiento 250. El usuario gira ahora el aro de bloqueo 246, haciendo que las pestafias rotativas
comiencen a deslizar detras (lado de sensor 245) de las pestafias de soporte 232. Al mismo tiempo, la rotacion hace
que las pestafias rotativas se aproximen a la placa fija 248, haciendo que las pestafias de soporte 232 sean
apretadas entre las superficies traseras (lado de lente 225) de las pestafas rotativas y la superficie delantera (lado
de camara 236) de la placa fija 248. El aro de bloqueo 246 se gira hasta lograr una posicién bloqueada, tal como la
representada en la figura 4. Para liberar el adaptador 224, el aro de bloqueo 246 se gira la misma cantidad en la
direccion inversa, y el adaptador 224 se saca del agujero 222.

Tal mecanismo de bloqueo proporciona una conexion fiable con muy poca holgura entre el soporte 220 y el
adaptador de montura de lente 224, lo que puede ser especialmente beneficioso durante los disparos en
movimiento. Ademas, segun algunas realizaciones incluyendo las realizaciones ilustradas, un componente 6ptico, tal
como la lente 225 o el adaptador de montura de lente 225 (por ejemplo, el lado orientado macho de la interfaz de
montura) incluye los componentes moéviles mecanicamente activos implicados en la funcién de bloqueo, tal como el
aro de bloqueo rotativo 246 y las pestafias rotativas. En contraposicion, el soporte 220 (por ejemplo, el lado
orientado hembra de la interfaz de montura) segun algunas de tales realizaciones incluye solamente componentes
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mecanicamente pasivos, no moviles, implicados en la funcion de bloqueo, por ejemplo, las pestafias de soporte 232
y la cavidad de asiento 250. Por ejemplo, el soporte 220 segun varias implementaciones no incluye un muelle tal
como un muelle de deflexion o enrollado en espiral para proporcionar una fuerza de fijacion entre el componente de
lente y el soporte, o un aro rotativo de bloqueo. Entre otros inconvenientes potenciales, la inclusion de un muelle, por
ejemplo, en una montura de lente del tipo de bayoneta, podria permitir holgura entre el componente de lente y el
soporte 220 durante el movimiento. Ademas, las partes delantera y trasera de las pestafias de soporte 232 son
paralelas, permitiendo el apriete de superficie fija a superficie fija de las pestafias de soporte 232 entre las
superficies correspondientes de la placa fija 248 y las pestafas rotativas, como se ha descrito, sustancialmente sin
fuerzas no normales. La inclusion de un muelle podria crear algun grado de fuerza no normal, reduciendo la
efectividad del bloqueo. En realizaciones alternativas, puede incluirse un muelle para ayudar a la fuerza de fijacion.

Con referencia ahora a la figura 5A, se ilustra una vista en alzado lateral de un adaptador de montura de lente 260,
tal como un adaptador Micro 4/3 (MFT), montado en una placa de soporte 220. La figura 5B representa una lente
265 montada en una placa de soporte 220. EI mecanismo de montaje aqui descrito permite una pila de poca altura
de un sistema de montura del tipo de bayoneta convencional, pero proporciona la alta resistencia de fijacion de una
montura PL (bloqueo positivo). La montura también permite un retroenfoque muy poco profundo o distancia focal de
pestafna 262.

Con referencia a las figuras 5A y 5B, la distancia focal de pestafia nativa 262 del sistema de montura puede medirse
desde la superficie de pestafia delantera 264 del soporte 220 a un plano de imagen 266 formado por uno o varios
sensores de imagen 267. Con referencia brevemente a la figura 2A, la superficie de pestafia delantera, el soporte
220 de la figura 2A, incluiria la cara contigua sustancialmente plana 252 del soporte que es coplanar con la abertura
del agujero 222, pero no incluiria el botén 280 o cualesquiera otras porciones que sobresalen o estan rebajadas de
la cara. Con referencia de nuevo a las figuras 5A-5B, la distancia focal de pestafia nativa 262 puede ser del rango de
menos de 15 mm a menos de aproximadamente 12 mm, o preferiblemente menos de 10 mm. En una realizacion, la
distancia focal de pestafia nativa 262 es 8 mm. El adaptador de montura de lente 260 de la figura 5A incluye una
montura de adaptador 261, que puede ser una montura hembra del tipo de bayoneta Micro 4/3, que permite el
montaje de una lente que tiene una montura Micro 4/3 macho. Con el adaptador 260 montado, la profundidad focal
efectiva 263 del sistema puede medirse entre el plano de imagen 266 y una pestafia de montura de lente 269 de la
montura de adaptador 261. La distancia focal de pestafia nativa poco profunda 262 permite el uso intercambiable de
una amplia variedad de lentes en la camara, incluyendo las lentes que tienen sistemas de montaje con distancias
focales de pestafia relativamente poco profundas (por ejemplo, Sony E a 18 mm o la montura Micro 4/3 a 19,25 mm)
asi como las que tienen una distancia focal de pestafia significativamente mayor. Por ejemplo, los adaptadores de
montura de lente pueden implementar sistemas de montaje que tienen profundidades de enfoque de pestafia del
orden de menos de 15 mm y preferiblemente menos de aproximadamente 20 mm hasta mas de 45 mm o mas de 50
mm, como es conocido en la técnica, incluyendo los sistemas de montaje compatibles con alguna de las monturas
de lente comercialmente disponibles aqui descritos.

Los términos “retroenfoque”, “distancia de retroenfoque”, “distancia focal de pestafia” y “profundidad focal de
pestafia” se usan aqui de forma intercambiable, y pueden corresponder en general a una distancia entre una
pestafia de montura nativa y un plano de imagen (por ejemplo, la distancia 262 representada en las figuras 5A y 5B)
o, donde se usa un adaptador de montura de lente, la distancia entre una pestafia de montura o superficie del
adaptador y el plano de imagen (por ejemplo, la distancia 263 representada en la figura 5A). También puede ser
beneficioso reducir la distancia entre la porcion mas trasera de la éptica en la lente, tal como un vértice trasero de
una lente convexa. Esta distancia puede depender del disefio de la lente, y esta distancia en algunos casos puede
ser menor que la distancia focal de pestafia 262. Por ejemplo, con referencia a la figura 5B, en algunas
realizaciones, cuando la lente 265 esta insertada en el agujero, el vértice de un elemento dptico trasero 275 (visible
en la lente 225 representada en la figura 3B) dentro de la lente 265 puede residir en el lado de sensor de imagen del
soporte 220. Esto puede dar lugar a una distancia de parte trasera de lente a plano de imagen 271 que es menor
que la profundidad focal de pestaia 262. En varias realizaciones, la distancia de parte trasera de lente a plano de
imagen 271 es del rango de no mas de aproximadamente 15, 10 o 8 mm, a preferiblemente no mas de
aproximadamente 5 mm. En una realizacion, la distancia de lente a plano de imagen 271 es aproximadamente 2
mm, y la distancia focal de pestafia 262 es aproximadamente 8 mm.

Segun algunas realizaciones, el adaptador de montura de lente 224 mantiene adicionalmente la funcionalidad opto-
electro-mecanica, acomodando el paso de sefal/potencia que requieren muchos de los modernos formatos de
montura de lente. Alternativamente, la montura también puede funcionar como una montura de “cupula” (opto-
mecanica solamente). Para esta finalidad, con referencia a las figuras 3A y 3B, el lado de camara 236 del adaptador
de montura de lente 224 y el de la lente 225 contienen una pluralidad de electrodos 251 configurados para
adaptacion de la configuracion de la pluralidad de electrodos 253 dispuestos en el dispositivo de formacion de
imagenes (por ejemplo, el cuerpo de camara o el cuerpo de teléfono celular) en el que se montara el adaptador de
montura de lente 224. El mecanismo de alineacion incluyendo la ranura 221 y la pestafia 223 puede asegurar la
conexion apropiada entre los electrodos 251 del adaptador de montura de lente 224 y los electrodos 253 del
dispositivo de formaciéon de imagenes. El lado de lente 234 del adaptador de montura de lente 224 contiene una
segunda pluralidad de electrodos 254 (figura 3C), tal como clavijas pogo, para proporcionar comunicacion eléctrica
con una lente pareada. Asi, si la montura dispuesta en el lado de lente del adaptador 224 esta configurada para
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sujecion mecanica a una lente de montura Sony E o una lente MFT, los conectores eléctricos en el lado de lente de
la montura estaran configurados para cooperar con la misma lente de montura E o MFT, aunque los conectores
eléctricos en el cuerpo de lado de camara de la montura de lente corresponderan a la configuracion de conector
eléctrico del cuerpo de camara previsto.

Pasando ahora a las figuras 6A y 6B, se representan vistas en perspectiva frontal y posterior despiezadas de un aro
de bloqueo rotativo 246, una placa de superficie fija 248 y un aro rotativo de soporte de pestafia 237 del adaptador
de montura de lente 224 representado en la figura 2A. De forma similar al aro de bloqueo 246 y el aro rotativo de
soporte de pestafia 237, la placa de superficie fija ilustrada 248 es anular. La placa de superficie 248 soporta
adicionalmente un conjunto de pestafias fijas 258. El aro rotativo de soporte de pestafia 237 soporta las pestafas
rotativas 238, 239, 240, 241, 242, 244 y esta configurado para acoplamiento al aro de bloqueo rotativo 246. Por
ejemplo, el aro de soporte ilustrado 237 incluye un conjunto de tres lengiietas 249 que pasan a través de ranuras
correspondientes 247 en la placa de superficie fija 248. Las lengiietas 237 estan fijadas al aro de bloqueo 246
mediante la introduccién de tornillos, pernos u otros sujetadores a través de los pares de aberturas de sujetador 257
dispuestas en el aro de bloqueo 246 y a agujeros de sujetador hembra correspondientes dispuestos en las lengletas
249. Aunque se representan tres lengiietas de acoplamiento 249, puede usarse una, dos, o0 mas de tres lengletas
dependiendo de la realizacién. El aro de bloqueo 246 y el aro rotativo 237 pueden estar conectados de otras formas,
dependiendo de la realizacion, tal como a través de una conexidon moldeada, o con un adhesivo. Como se
representa, las ranuras 247 incluidas en la periferia de la placa de superficie 248 son alargadas y estan curvadas a
lo largo de la periferia del aro de placa de superficie fija 248. Esto no solamente permite que las lengletas 249
pasen a través, permitiendo por ello la conexién del aro de bloqueo 246 al aro de soporte de pestafia 237, sino que
también permite que el aro de bloqueo 246/aro de soporte de pestafia 237 unidos giren con respecto al aro de placa
de superficie fija 248 durante el montaje y el desmontaje del adaptador de montura de lente 224 del dispositivo de
formacion de imagenes. La placa de superficie fija 248 soporta una superficie anular roscada 255 que se extiende en
la direccion del aro de bloqueo 246 desde la placa de soporte 248, y esta configurada para acoplar con una
superficie roscada correspondiente 256 dispuesta en la periferia interior del aro de bloqueo 246.

La figura 6C representa una vista en seccion transversal del aro de bloqueo 246, el aro de placa de superficie fija
248 y el aro rotativo de soporte de pestafia 237 de las figuras 6A-6B, en una configuracion montada. La figura 6C
representa la lenglieta 249 del aro rotativo de soporte de pestafia 247 que pasa a través de la ranura 247 de la placa
de superficie fija 248, y acopla el aro de soporte 247 al aro rotativo 246. La figura 6C también representa la conexion
entre la superficie roscada 255, la placa de superficie fija 248 y la superficie roscada 256 del aro de bloqueo 246. La
rotacion del aro de bloqueo 246 engancha la conexion roscada, dando lugar al movimiento del aro de bloqueo 246 y
el aro de soporte de pestafia 247 a lo largo del eje optico con relacion a la placa de superficie fija 248, donde uno del
aro de bloqueo 246 y el aro de soporte de pestafia 247 se aproxima mas a la placa de soporte 248, y el otro se aleja
de la placa de soporte 248, dependiendo de la direccion de la rotacion. Con referencia a las figuras 2A, 6B, y 6C,
este mecanismo permite la compresion del lado de montura de lente 213 de las pestafias 232 del soporte 220 entre
el lado de lente 234 de las pestafias del aro rotativo de soporte de pestafia 237 y el lado de camara 236 de la placa
de superficie fija 248.

Aunque las figuras 6A-6C se han descrito con respecto al adaptador de montura de lente 224, otros componentes
opticos, tales como una lente, pueden incluir componentes similares a los representados en las figuras 6A-6B que
funcionan conjuntamente para enganchar con el soporte 220 de un dispositivo de formacién de imagenes para
proporcionar funcionalidad de bloqueo positivo. Por ejemplo, la lente 225 representada en la figura 2B incluye un aro
de bloqueo 246, el aro de placa de superficie fija 248 y el aro rotativo de soporte de pestafia 237 que funcionan de
manera similar. Como otro ejemplo, la figura 6D representa una realizaciéon de un adaptador de montura de lente
270 incluyendo un aro de bloqueo 246, la placa de superficie fija 248 y el aro rotativo de soporte de pestafia 247
similar a los representados en la figura 6C. Sin embargo, el adaptador de montura de lente 270 es un adaptador
intermedio porque no se monta directamente en una lente, sino que, en cambio, incluye un aro delantero 272
configurado para aceptar un adaptador de montura de lente separado. Por ejemplo, la figura 6E representa el
adaptador de montura de lente 270 en una configuraciéon montada, y con un segundo adaptador de montura de lente
274 instalado encima. El segundo adaptador de montura de lente 274 incluye una montura de interfaz de lente 276,
que segun varias implementaciones puede implementar alguno de los sistemas de montura de lente disponibles en
el mercado aqui descritos, tales como una interfaz del tipo de bayoneta Canon EF o una montura Nikon F, para
indicar solamente dos posibilidades.

Mecanismos de liberacion

Como se ha descrito, los componentes 6pticos aqui descritos, tales como el adaptador de montura de lente 224, la
lente 225 y el adaptador de montura de lente 270, pueden fijarse al soporte 220 mediante la introduccién alineada en
el agujero 222, y la posterior rotacién para asegurar un bloqueo positivo. Ademas de la funcién de bloqueo
rotacional, puede ser deseable reducir mas las posibilidades de desprendimiento accidental del componente 6ptico
del soporte 220. Asi, volviendo a las figuras 2A, 2B, 3A y 3B, se puede disponer un mecanismo de seguridad para
evitar el desprendimiento accidental. El mecanismo de seguridad ilustrado incluye un botén 280 dispuesto en el
soporte 220 incluyendo una almohadilla de soporte 282 y un poste o pasador 284. Con referencia a la figura 3B, el
mecanismo de seguridad incluye ademas al menos un agujero 286 dispuesto en el adaptador de montura de lente
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224 y la lente 225, en el lado trasero/de camara 236 de la periferia exterior del aro de bloqueo 246. El agujero 286
esta conformado para acomodar el poste 284, y como se representa, esta situado en una porcion 288 del lado
trasero/de camara 236 del aro de bloqueo 246 que esta expuesto por uno de los rebajes en la placa fija de soporte
248. Con referencia ahora a las figuras 3A y 3B, cuando un usuario alinea las pestafas/rebajes del adaptador de
montura de lente 224 u otro componente 6ptico con las pestafas/rebajes correspondientes de la periferia del soporte
220, asi como la pestaia de alineacién 223 del adaptador de montura de lente 224 con la ranura de alineacion 221
del soporte 220, las pestafias/rebajes correspondientes de la periferia del soporte 220, asi como la pestafia de
alineacion 223 del adaptador de montura de lente 224 con la ranura de alineacion 221 del soporte 220, e inserta el
adaptador de montura de lente 224 en el agujero 222, el poste 284 del soporte y el agujero 286 en la montura de
lente estan fuera de alineacion. En particular, el botén 280 es empujado por muelle, y cuando el usuario inserta el
adaptador de montura de lente 224, la porcién 288 del lado trasero/de camara 236 del aro de bloqueo 246
contactara el poste 284, pulsando el botdn, incluyendo el poste 284. Cuando el usuario gira el adaptador de montura
de lente 224 a una posicion fija positivamente bloqueada, el poste 284 se alineara eventualmente con el agujero
286, y el muelle empujara el poste 284 de manera que se extienda al agujero 286, evitando por ello la rotacion y el
desprendimiento accidental del adaptador de montura de lente 224. Cuando el usuario desea separar el adaptador
de montura de lente 224 u otro componente 6ptico, el usuario empuja la almohadilla 282 del botén, haciendo que el
poste 284 se retire del agujero 286, permitiendo la rotacion y el desprendimiento del adaptador de montura de lente
224 del soporte 220.

También puede ser indeseable que una lente se separe del adaptador de montura de lente 224. Asi, volviendo a la
figura 2A, el adaptador de montura de lente 224 puede incluir un mecanismo de seguridad para evitar el
desprendimiento indeseado de una lente (no representada) del adaptador de montura de lente 224. EI mecanismo
de seguridad incluye un botén 290 u otro control que tiene una almohadilla de soporte de dedo 294, e incluye
ademas un poste o pasador empujado por muelle 292. El pasador 292 estd montado deslizantemente en una
cavidad correspondiente del adaptador de montura de lente 224, donde un agujero en la superficie de pestafia
delantera 227 del adaptador de montura de lente 224 define una abertura a la cavidad. Cuando esta en una posiciéon
extendida de muelle relajado, el pasador 292 se extiende mas alla de la abertura de la cavidad, mas alla de la
pestafia delantera superficie 227. De forma similar al mecanismo de seguridad descrito anteriormente entre el
adaptador de montura de lente 224 y el soporte 220, cuando el usuario inserta la lente en el adaptador de montura
de lente 224, el poste 292 se rebaje inicialmente mediante el contacto con una superficie trasera de pestafa de la
lente. Entonces, después de la rotacion de la lente para fijar la lente al adaptador de montura de lente 224, el poste
292 se alinea con el agujero dispuesto en la lente, y el muelle empuja el poste 292 al agujero en la lente, por lo que
evita la rotacién de la lente y el desprendimiento accidental de la lente del adaptador de montura de lente 224.

El boton 290 representado en la figura 2A esta acoplado al poste 292, y cuando el usuario desea quitar la lente, el
usuario presiona en la almohadilla de soporte 294 del botén 290, haciendo que el pasador 292 se retire del agujero.
Eventualmente, el pasador 292 esta a nivel o rebajado con respecto a la superficie de pestafia delantera 227 del
adaptador de montura de lente 224, permitiendo la rotacion y el posterior desprendimiento de la lente del adaptador
de montura de lente 224.

Como se representa, el botéon 290 puede estar situado en o acoplado de otro modo al aro de bloqueo rotativo 246.
Por ejemplo, el botdon 290 puede estar montado con respecto a una muesca 259 (figura 6A) formada en el aro de
bloqueo 264. Como se representa en la figura 6A, la muesca 259 de la realizacion ilustrada esta formada en el borde
delantero (lado de lente 234) de la periferia del aro de bloqueo 246, y esta conformada para acomodar el tamafo del
botén 290 y para permitir también el movimiento del botén 290 cuando es empujado por un usuario. La inclusién del
botén 290 en o su acoplamiento de otro modo al aro de bloqueo 246 permite una altura de pila reducida del
adaptador de montura de lente 224, manteniendo una distancia focal de pestafia efectiva reducida correspondiente.
Sin embargo, dado que el aro de bloqueo 246 y el boton 290 son mdéviles mientras que el poste 292 esta fijado, la
rotacion del aro de bloqueo 246 producira el desplazamiento del boton 290 con respecto al poste 292. Esto se
representa en las vistas del adaptador de montura de lente parcial 224 representado en las figuras 7A (botén 290 y
poste 292 alineados) y 7B (boton 290 y poste 292 desplazados uno de otro), donde el aro de bloqueo no se
representa a efectos de ilustracion. Las figuras 7C-7D muestran componentes del mecanismo de seguridad del
adaptador de montura de lente 224. Como se representa, un soporte de poste 293 soporta el poste 292, y tiene una
porcion inferior que aloja un muelle 295. Una lenglieta 295 se extiende desde el soporte de poste 293 en la direccion
del boton 290. El boton 290 es empujado independientemente por el muelle, e incluye una porcion inferior 296 que
acomoda un par de muelles 297. Hay una ranura 298 formada en el lado del botén que mira al centro del aro de
bloqueo 246.

Cuando el botén 290 y el soporte de poste 293 estan alineados (figuras 7A y 7C), la lenglieta 295 del soporte de
poste 293 desliza a la ranura 298 del boton 290. En este estado alineado, cuando el usuario presiona hacia abajo la
almohadilla de soporte 294, la superficie superior de la lenglieta 295 interfiere con el movimiento de la superficie
superior de la ranura 295, haciendo que el soporte de poste 293 y el poste 292 se desplacen hacia abajo junto con el
botdén 290, permitiendo por ello la rotacion y el desprendimiento de la lente. Por otra parte, cuando el botén 290 y el
soporte de poste 293 no estan alineados (figura 7B) debido a la rotacion del aro de bloqueo 246, el boton 290 y el
soporte de poste 293 estan desenganchados, y el empuje hacia abajo el botéon 290 no movera el poste 292.
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Como se ha indicado, permitiendo el desacoplamiento del botén 290 del poste 292, el mecanismo de liberacion
antes descrito permite colocar el botén 290 en el aro mévil de bloqueo, manteniendo por ello la altura de pila
reducida del adaptador de montura de lente 224 y una distancia focal de pestafia efectiva relativamente corta, que
puede ser alguna de las distancias focales de pestafia aqui descritas. Como un par de ejemplos, los adaptadores de
montura de lente que incorporan tal mecanismo de liberacion pueden implementar una interfaz de montura Sony E
que tiene una distancia focal de pestafia de aproximadamente 18 mm o una interfaz de lente de montura Micro 4/3
que tiene una distancia focal de pestafia de aproximadamente 19,25 mm.

Aunque el pasador ilustrado 292 es cilindrico, se pueden usar otras formas, por ejemplo, un prisma rectangular. En
algunas implementaciones pueden incluirse multiples pasadores en la superficie de pestafa delantera del adaptador
de montura de lente 224, tal como donde todos los pasadores estan acoplados al mismo botén, o alternativamente
donde se facilita un botén separado para cada pasador.

En otra realizacion, el botén esta dispuesto en una posicion similar a la representada en la figura 7A con respecto al
aro de bloqueo y el poste. Sin embargo, el botén no es mavil, y, en cambio, esta fijado o acoplado permanentemente
de otro modo al poste. En esta realizacion, con el fin de permitir el movimiento rotacional del aro de bloqueo, se ha
formado una muesca arqueada alargada a lo largo de una porcién del aro de bloqueo. El boton asienta en la
muesca, de modo que, durante la rotacion del aro de bloqueo 246, el botdn permanece en la muesca y no choca en
el aro de bloqueo 246. La muesca arqueada en tal configuracion puede tener una longitud de arco suficiente para
que el aro de bloqueo pueda girar completamente entre las posiciones bloqueada y desbloqueada sin chocar con el
botén.

Elementos y realizaciones adicionales

La figura 8A representa una vista en perspectiva de otra realizacion de un componente 6ptico 225 espaciado de otra
realizacion de un agujero en un soporte de 6ptica 220 de un dispositivo de formaciéon de imagenes. El componente
optico 225 puede ser una lente, una montura de lente o un adaptador de montura de lente, por ejemplo. La figura 8B
representa una vista en alzado frontal del soporte de 6ptica 220 representado en la figura 8A. EI componente 6ptico
225 incluye componentes que funcionan de la misma forma o similar a los componentes de numeros similares
descritos anteriormente, por ejemplo, con respecto a las figuras 2A-2B, 3A-3C y 6A-6D. Una diferencia es que las
realizaciones representadas en las figuras 8A-8B incluyen cuatro pestafias rotativas 238, 240, 242 y 244 y rebajes
correspondientes 228, 230, 234, 236 en la periferia del soporte, en vez de seis. Ademas, el elemento de alineacion
221 en el soporte de optica 220 de las figuras 8A-8B es una pestafia 221, y el elemento de alineacion
correspondiente 223 en la placa fija 248 del componente dptico 225 es una ranura, que es generalmente el inverso
del sistema de alineacion ilustrado en las figuras anteriores.

La figura 9 es un diagrama de bloques que ilustra varios aspectos y elementos electronicos adicionales de un
dispositivo segin una realizacién de la presente descripcion. Por ejemplo, el alojamiento de las realizaciones
descritas anteriormente puede ser utilizado con dispositivos electronicos que tienen alguno de varios elementos, y lo
siguiente es ilustrativo solamente y no limita las presentes invenciones. Detalles adicionales de aspectos
electrénicos potenciales pueden verse, por ejemplo, en la Publicacién de Patente de Estados Unidos numero
2014/0055394, publicada el 27 de febrero de 2014.

Con referencia a la figura 9, un dispositivo electrénico 300 tal como un teléfono celular u otro dispositivo electronico
de mano equipado con camara segun una realizaciéon puede conectarse a un dispositivo externo usando un
dispositivo de conexidon externo, tal como un médulo de subcomunicacion 330, un conector 365, y una clavija de
conexion de auricular 367. El dispositivo electronico 300 puede ser el dispositivo de formacion de imagenes 102 de
las figuras 1A-1B, por ejemplo, y puede implementarse o estar configurado para uso con alguno de los sistemas de
montaje aqui descrito, incluyendo alguno de los sistemas de montura de bloqueo positivo invertido. El “dispositivo
externo” puede incluir varios dispositivos, como auriculares, altavoces externos, memorias Bus Serie Universal
(USB), cargadores, cunas/bahias, antenas de difusion multimedia digital (DMB), dispositivos relacionados con el
pago electrénico, dispositivos de atencion sanitaria (por ejemplo, verificadores de azlcar en sangre), consolas de
juegos, navegadores de vehiculo, y analogos, que pueden extraerse del dispositivo electronico y conectarse a él
mediante un cable. El “dispositivo externo” también puede incluir un dispositivo de comunicaciones de corto alcance
que puede conectarse de forma inalambrica al dispositivo electrénico 300 mediante comunicacion de corto alcance,
tal como BLUETOOTH, una tecnologia de comunicaciones inalambricas de corte alcance en la banda de 2,4 GHz,
que se puede obtener en el mercado del BLUETOOTH SPECIAL INTEREST GROUP, INC., comunicaciéon de campo
cercano (NFC), y analogos, y un dispositivo de comunicaciones usando WI-FI DIRECT, una tecnologia inalambrica
para intercambio de datos por una red de ordenadores, que se puede obtener en el mercado de WI-FI ALLIANCE,
un Punto de Acceso inalambrico (AP), y analogos. Ademas, el dispositivo externo puede incluir cualquier otro
dispositivo, tal como un teléfono celular, un teléfono inteligente, un PC de tableta, un PC de sobremesa, un servidor
y analogos.

Con referencia a la figura 9, el dispositivo electrénico 300 incluye una unidad de visualizacion 390 y un controlador

de visualizacion 395. El dispositivo electronico 300 también incluye un controlador 310, un mddulo de
comunicaciones moviles 320, el médulo de subcomunicacion 330, un médulo multimedia 340, un moédulo de camara
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350, un médulo de Sistema de Posicionamiento Global (GPS) 355, un médulo de entrada/salida 360, un médulo
sensor 370, un medio de almacenamiento 375, y una fuente de alimentacion 380. El modulo de subcomunicacion
330 incluye al menos uno de Red de Area Local Inalambrica (WLAN) 331 y un médulo de comunicacién de corto
alcance 332, y el moédulo multimedia 340 incluye al menos uno de un médulo de comunicacion de difusiéon 341, un
moddulo de reproduccion audio 342, y un modulo de reproduccion video 343. El médulo de camara 350 incluye al
menos una de una primera camara 351, una segunda camara 352, una tercera camara 353 y el modulo de
entrada/salida 360 incluye al menos uno de botones 361, un micréfono 362, un altavoz 363, un motor de vibracion
364, el conector 365, y un teclado 366. En algunas realizaciones, las camaras segunda y tercera 352, 353 pueden
estar dispuestas en el lado trasero del dispositivo 300, para acomodar asi varios tipos de herramientas fotograficas,
incluyendo fotografia fija 3D o video en movimiento, asi como otros tipos de efectos. Ademas, el dispositivo
electrénico 300 puede incluir una o varias luces 354, 356.

El controlador 310 puede incluir una Unidad Central de Procesamiento (CPU) 311, una Memoria de Lectura
Solamente (ROM) 312 para almacenar un programa de control, tal como un Sistema Operativo (OS), para controlar
el dispositivo electronico 300, y una Memoria de Acceso Aleatorio (RAM) 313 para almacenar sefiales o datos
introducidos desde una fuente externa o para ser usada como un espacio de memoria de los resultados de trabajo
en el dispositivo electrénico 300. La CPU 311 puede incluir un solo nucleo, nucleos dobles, nucleos triples, o nucleos
cuadruples. La CPU 311, la ROM 312 y la RAM 313 pueden estar conectadas una a otra mediante un bus interno.

El controlador 310 puede controlar el médulo de comunicaciones moviles 320, el médulo de subcomunicacion 330,
el médulo multimedia 340, el médulo de camara 350, el médulo GPS 355, el médulo de entrada/salida 360, el
moédulo sensor 370, el medio de almacenamiento 375, la fuente de alimentacion 380, la unidad de visualizacion 390
y el controlador de visualizacion 395.

El médulo de comunicaciones moviles 320 conecta el dispositivo electronico 300 a un dispositivo externo a través de
comunicacion movil usando al menos una antena de una a una o una antena de una a muchas bajo el control del
controlador 310. El médulo de comunicaciones méviles 320 transmite/recibe sefiales inalambricas para llamadas de
voz, llamadas de video conferencia, mensajes del Servicio de Mensajes Cortos (SMS), o mensajes del Servicio de
Mensajes Multimedia (MMS) a/de un teléfono celular, un teléfono inteligente, un PC de tableta, u otro dispositivo,
teniendo los teléfonos los nimeros de teléfono introducidos al dispositivo electrénico 300.

El médulo de subcomunicacion 330 puede incluir al menos uno del médulo WLAN 331 y el médulo de comunicacion
de corto alcance 332. Por ejemplo, el médulo de subcomunicacion 330 puede incluir el médulo WLAN 331 o el
moddulo de comunicacion de corto alcance 332 o ambos.

El médulo WLAN 331 puede estar conectado a Internet en una posiciéon donde haya un punto de acceso inalambrico
(AP), bajo el control del controlador 310. El médulo WLAN 331 soporta el estandar del WLAN Institute of Electrical
and Electronic Engineers (IEEE) 802,11x. El mddulo de comunicaciéon de corto alcance 332 puede realizar
comunicacion de corto alcance entre el dispositivo electrénico 300 y un dispositivo de presentacion de imagenes
bajo el control del controlador 310. La comunicacion de corto alcance puede incluir comunicaciones compatibles con
BLUETOOTH, una tecnologia de comunicaciones inalambricas de corto alcance en la banda de 2,4 GHz, que se
puede obtener en el mercado de BLUETOOTH SPECIAL INTEREST GROUP, INC., Asociacion de Datos Infrarrojos
(IrDA), WI-FI DIRECT, una tecnologia inalambrica para intercambio de datos por una red de ordenadores, que se
puede obtener en el mercado de WI-FI ALLIANCE, NFC, y analogos.

El dispositivo electrénico 300 puede incluir al menos uno del médulo de comunicaciones méviles 320, el moédulo
WLAN 331, y el médulo de comunicacion de corto alcance 332 en base a los requisitos de rendimiento del
dispositivo electronico 300. Por ejemplo, el dispositivo electronico 300 puede incluir una combinaciéon del médulo de
comunicaciones moviles 320, el médulo WLAN 331, y el médulo de comunicacion de corto alcance 332 en base a
los requisitos de rendimiento del dispositivo electrénico 300.

El médulo multimedia 340 puede incluir el médulo de comunicacién de difusiéon 341, el médulo de reproduccion
audio 342 o el médulo de reproduccion video 343. El médulo de comunicacion de difusion 341 puede recibir sefiales
emitidas (por ejemplo, sefales de television emitidas, sefiales de radio emitidas, o sefales de datos emitidas) e
informacion emitida adicional (por ejemplo, una guia eléctrica de programas (EPG) o una guia eléctrica de servicios
(ESG)) transmitidas desde una estacion de difusion a través de una antena de comunicacion de difusién bajo el
control del controlador 310. EI moédulo de reproduccion audio 342 puede reproducir archivos digitales audio (por
ejemplo, archivos que tienen extensiones como mp3, wma, ogg, o way) almacenados o recibidos bajo el control del
controlador 310. EI médulo de reproduccion video 343 puede reproducir archivos digitales video (por ejemplo,
archivos que tienen extensiones como mpeg, mpg, mp4, avi, move o mkv) almacenados o recibidos bajo el control
del controlador 310. El moédulo de reproduccion video 343 también puede reproducir archivos digitales audio.

El médulo multimedia 340 puede incluir el médulo de reproduccion audio 342 y el médulo de reproduccion video 343

a excepcion del médulo de comunicacion de difusién 341. El moédulo de reproduccion audio 342 o el médulo de
reproduccion video 343 del médulo multimedia 340 pueden estar incluidos en el controlador 310.
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El médulo de camara 350 puede incluir al menos una de la primera camara 351 y la segunda camara 352 para
capturar imagenes fijas o imagenes video bajo el control del controlador 310. Ademas, la primera o la segunda
camara 351 o 352, respectivamente, puede incluir una fuente auxiliar de luz (por ejemplo, un flash) para
proporcionar una cantidad de luz para capturar una imagen. La primera camara 351 puede estar colocada delante
del dispositivo electronico 300 y la segunda camara 352 puede estar colocada detras del dispositivo electrénico 300.
Alternativamente, las camaras primera y segunda 351 y 352, respectivamente, estan dispuestas adyacentes una a
otra (por ejemplo, la distancia entre las camaras primera y segunda 351 y 352, respectivamente, puede ser del rango
de 1 cm a 8 cm.), capturando imagenes fijas tridimensionales (3D) o imagenes video 3D. Por ejemplo, la primera y/o
la segunda camara 351, 352 puede incluir alguno de los dispositivos de formacion de imagenes y sistemas de
montaje aqui descritos, y puede implementar alguno de los sistemas de montaje aqui descritos o sus componentes
apropiados.

El médulo GPS 355 recibe sefales de radio de una pluralidad de satélites GPS en érbita alrededor de la Tierra, y
puede calcular la posicion del dispositivo electrénico 300 usando el tiempo de llegada desde los satélites GPS al
dispositivo electréonico 300.

El moédulo de entrada/salida 360 puede incluir al menos uno de la pluralidad de botones 361, el micréfono 362, el
altavoz 363, el motor de vibracion 364, el conector 365 y el teclado 366.

El al menos unico botén 361 se puede disponer delante, al lado o detras del alojamiento del dispositivo electronico
300, y puede incluir al menos uno de un botén de alimentacion/bloqueo, un botén de volumen, un botén de mend, un
botén de inicio, un botén de retroceso, y un botén de busqueda.

El micréfono 362 genera sefales eléctricas recibiendo voz o sonido bajo el control del controlador 310.

El altavoz 363 puede emitir sonidos correspondientes a varias sefiales (por ejemplo, sefiales de radio, sefales
emitidas, archivos digitales audio, archivos digitales video o sefales de fotografia) del médulo de comunicaciones
moviles 320, el médulo de subcomunicacion 330, el médulo multimedia 340 o el médulo de camara 350 bajo el
control del controlador 310. El altavoz 363 puede emitir sonidos (por ejemplo, sonidos de pulsacion de boton o tonos
de llamada) que corresponden a funciones realizadas por el dispositivo electronico 300. Puede haber uno o multiples
altavoces 363 dispuestos en al menos una posicion sobre o en el alojamiento del dispositivo electrénico 300.

El motor de vibracion 364 puede convertir una sefial eléctrica a una vibracion mecanica bajo el control del
controlador 310. Por ejemplo, el dispositivo electronico 300 en un modo de vibracion opera el motor de vibracion 364
al recibir una llamada de voz de otro dispositivo. Puede haber al menos un motor de vibracién 364 dentro del
alojamiento del dispositivo electrénico 300. El motor de vibracion 364 puede operar en respuesta a una actividad de
toque o toques continuos de un usuario sobre la unidad de visualizacién 390.

El conector 365 puede ser usado como una interfaz para conectar el dispositivo electrénico 300 al dispositivo
externo o una fuente de potencia. Bajo el control del controlador 310, el dispositivo electrénico 300 puede transmitir
datos almacenados en el medio de almacenamiento 375 del dispositivo electrénico 300 al dispositivo externo
mediante un cable conectado al conector 365, o recibir datos del dispositivo externo. Ademas, el dispositivo
electrénico 300 puede ser accionado por la fuente de potencia mediante un cable conectado al conector 365 o
puede cargar la bateria usando la fuente de potencia.

El teclado 366 puede recibir entradas de tecla del usuario para controlar el dispositivo electronico 300. El teclado 366
incluye un teclado mecanico formado en el dispositivo electronico 300, o un teclado virtual visualizado en la unidad
de visualizaciéon 390. El teclado mecanico formado en el dispositivo electrénico 300 puede omitirse opcionalmente de
la implementacion del dispositivo electronico 300, dependiendo de los requisitos de rendimiento o de la estructura
del dispositivo electrénico 300.

Un auricular puede insertarse en la clavija de conexiéon de auricular 367 y asi puede conectarse al dispositivo
electrénico 300.

Un lapiz 368 puede insertarse y retenerse de forma extraible en el dispositivo electronico 300, y puede sacarse y
separarse del dispositivo electronico 300.

Un conmutador de reconocimiento de lapiz extraible 369 que opera en respuesta al montaje y desmontaje del lapiz
368 esta montado en una zona dentro del dispositivo electronico 300 donde el lapiz 368 es retenido de forma
extraible, y envia una sefial que corresponde a la colocacion o la extraccion del lapiz 368 en el controlador 300. El
conmutador de reconocimiento de lapiz extraible 369 puede tener un contacto directo o indirecto con el lapiz 368
cuando el lapiz 368 esta insertado en la zona. El conmutador de reconocimiento de lapiz extraible 369 genera la
sefial que corresponde a la colocacion o a la extraccion del lapiz 368 en base al contacto directo o indirecto y envia
la sefial al controlador 310.
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El médulo sensor 370 incluye al menos un sensor para detectar un estado del dispositivo electronico 300. Por
ejemplo, el médulo sensor 370 puede incluir un sensor de proximidad para detectar la proximidad de un usuario al
dispositivo electrénico 300, un sensor de iluminacién para detectar una cantidad de luz ambiente del dispositivo
electrénico 300, un sensor de movimiento para detectar el movimiento del dispositivo electronico 300 (por ejemplo,
rotacion del dispositivo electrénico 300, la aceleracién o vibracion aplicadas al dispositivo electronico 300), un sensor
geomagnético para detectar un punto de la brdjula usando el campo geomagnético, un sensor de gravedad para
detectar una direccion de gravedad, y un altimetro para detectar la altitud midiendo la presion atmosférica. Al menos
un sensor puede detectar el estado y generar una sefial correspondiente a transmitir al controlador 310. El sensor
del moédulo sensor 370 puede afiadirse o quitarse dependiendo de los requisitos de rendimiento del dispositivo
electrénico 300.

El medio de almacenamiento 375 puede almacenar sefiales o datos de entrada/salida segun operaciones del
moédulo de comunicaciones moviles 320, el médulo de subcomunicacion 330, el médulo multimedia 340, el mdédulo
de camara 350, el médulo GPS, el médulo de entrada/salida 360, el médulo sensor 370, la unidad de visualizacion
390 bajo el control del controlador 310. El medio de almacenamiento 375 puede almacenar los programas de control
y aplicaciones para controlar el dispositivo electrénico 300 o el controlador 310.

El término “medio de almacenamiento” se refiere al medio de almacenamiento 375, y también a la ROM 312, RAM
313 en el controlador 310, o una tarjeta de memoria (por ejemplo, una tarjeta digital segura (SD), un stick de
memoria, y analogos) instalados en el dispositivo electronico 300. EI medio de almacenamiento también puede
incluir una memoria no volatil, una memoria volatil, una unidad de disco duro (HDD), una unidad de estado sélido
(SSD) o analogos.

La fuente de alimentacién 380 puede suministrar potencia a al menos una bateria colocada dentro del alojamiento
del dispositivo electronico 300 bajo el control del controlador 310. La al menos Unica bateria alimenta el dispositivo
electronico 300. La fuente de alimentacion 380 puede suministrar al dispositivo electrénico 300 la potencia
introducida desde la fuente de potencia externa mediante un cable conectado al conector 365. La fuente de
alimentacion 380 también puede suministrar al dispositivo electrénico 300 potencia inalambrica desde una fuente de
potencia externa usando una tecnologia de carga inalambrica.

El controlador de visualizacion 395 recibe informacion (por ejemplo, informaciéon a generar para hacer llamadas,
transmision de datos, difusion o fotografia) que es procesada por el controlador 310, convierte la informacion a datos
a visualizar en la unidad de visualizacion 390, y proporciona los datos a la unidad de visualizacion 390. La unidad de
visualizaciéon 390 visualiza los datos recibidos del controlador de visualizacion 395. Por ejemplo, en un modo de
llamada, la unidad de visualizacion 390 puede visualizar una interfaz de usuario (Ul) o una interfaz grafica de usuario
(GUI) con respecto a una llamada. La unidad de visualizacién 390 puede incluir al menos una de pantallas de cristal
liquido, pantallas de cristal liquido-transistor de pelicula fina, diodos fotoemisores organicos, pantallas flexibles,
pantallas 3D, pantallas electroforéticas y analogos.

La unidad de visualizacion 390 puede ser usada como un dispositivo de salida y también como un dispositivo de
entrada, y en este Ultimo caso, puede tener un panel de pantalla tactil que opere como una pantalla tactil. La unidad
de visualizacion 390 puede enviar al controlador de visualizacién 395 una sefial analégica que corresponda a al
menos un toque en la Ul o GUI. La unidad de visualizacién 390 puede detectar el al menos unico toque por contacto
fisico del usuario (por ejemplo, con los dedos incluyendo el pulgar) o con un dispositivo de entrada tactil (por
ejemplo, el lapiz). La unidad de visualizacion 390 también puede recibir un movimiento de arrastre de un toque entre
al menos un toque y transmitir al controlador de visualizacién 395 una sefal analdgica que corresponda al
movimiento de arrastre. La unidad de visualizacion 390 puede implementarse para detectar al menos un toque, por
ejemplo, en un método resistivo, un método capacitivo, un método de infrarrojos, un método de onda acustica o
analogos.

El término ‘toques’ no se limita a toques fisicos por contacto fisico del usuario o contactos con el dispositivo de
entrada tactil, sino que también puede incluir proximidad sin toque (por ejemplo, mantener una distancia detectable
de menos de 1 mm entre la unidad de visualizacion 390 y el cuerpo del usuario o dispositivo de entrada tactil). La
distancia detectable desde la unidad de visualizacién 390 puede variar dependiendo de los requisitos de rendimiento
del dispositivo electrénico 300 o de la estructura del dispositivo electronico 300, y mas en concreto, la unidad de
visualizacion 390 puede emitir valores diferentes (por ejemplo, valores de corriente) para la deteccion tactil y la
deteccion de sobrevuelo con el fin de detectar de forma distinguible que se produjo un evento de toque por un
contacto con el cuerpo del usuario o el dispositivo de entrada tactil y una entrada sin contacto (por ejemplo, un
evento de sobrevuelo). Ademas, la unidad de visualizacion 390 puede emitir valores diferentes (por ejemplo, valores
de corriente) para la deteccion de sobrevuelo en la distancia desde la que tiene lugar el evento de sobrevuelo.

El controlador de visualizacion 395 convierte la sefial analdgica recibida de la unidad de visualizacion 390 a una
sefial digital (por ejemplo, en coordenadas XY en el panel tactil o pantalla de visualizacion) y transmite la sefial
digital al controlador 310. El controlador 310 puede controlar la unidad de visualizacion 390 usando la sefial digital
recibida del controlador de visualizacion 395. Por ejemplo, en respuesta al evento de toque o el evento de
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sobrevuelo, el controlador 310 puede permitir que se seleccione o ejecute un icono visualizado en la unidad de
visualizacion 390. El controlador de visualizacién 395 también puede estar incorporado en el controlador 310.

Ademas, el controlador de visualizacion 395 puede determinar la distancia entre donde tiene lugar el evento de
sobrevuelo y la unidad de visualizacion 390 detectando un valor (por ejemplo, un valor de corriente) salido a través
de la unidad de visualizacion 390, convertir la distancia determinada a una sefal digital (por ejemplo, con una
coordenada Z), y enviar la sefal digital al controlador 310.

Ademas, dependiendo de implementaciones, el dispositivo electrénico 300 puede tener dos o mas unidades de
visualizacion.

La unidad de visualizaciéon 390 puede incluir al menos dos paneles de pantalla tactil para detectar toques o
proximidad a ella por el cuerpo del usuario o el dispositivo de entrada tactil para recibir simultaneamente ambas
entradas por el cuerpo del usuario o el dispositivo de entrada tactil. Los al menos dos paneles de pantalla tactil
proporcionan diferentes valores de salida al controlador de visualizacion 395, y el controlador de visualizacion 395
puede diferenciar entradas por el cuerpo del usuario y entradas por el dispositivo de entrada tactil a través de la
pantalla tactil reconociendo de forma diferente los valores introducidos desde los al menos dos paneles de pantalla
tactil.
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REIVINDICACIONES

1. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, que se puede bloquear y extraer de una camara,
incluyendo:

una placa estacionaria (248) que tiene un agujero central;
un aro rotativo de bloqueo (246), soportado por la placa estacionaria; y

al menos dos salientes (235-240) acoplados al aro rotativo de bloqueo y soportados en un lado de camara del
componente de camara de bloqueo que esta enfrente de un lado de lente del componente de camara; donde el aro
rotativo de bloqueo esta acoplado a rosca a la placa estacionaria, por lo que la rotacién del aro rotativo de bloqueo
gira los salientes alrededor de un eje central del componente de camara de bloqueo y también avanza los salientes
a lo largo del eje central en la direccion de la placa estacionaria.

2. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicaciéon 1, donde la placa
estacionaria es una porcion de un alojamiento de teléfono.

3. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicacion 1, donde cada uno de los
salientes tiene una superficie de compresion dispuesta paralela y orientada a una superficie de compresion de la
placa estacionaria, donde las superficies de compresion de los salientes se aproximan mas a la superficie de
compresion de la placa estacionaria cuando los salientes avanzan a lo largo del eje central en la direccion de la
placa estacionaria.

4. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicacién 1, donde el componente de
camara de blogueo es una lente de camara (225).

5. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicacion 1, donde el componente de
camara de bloqueo es un adaptador de montura de lente (224).

6. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicaciéon 5, donde la placa
estacionaria y los salientes rotativos incluyen una primera interfaz del adaptador de montura de lente configurada
para permitir el montaje extraible del componente de camara de bloqueo en una interfaz correspondiente en un
alojamiento de dispositivo de formacién de imagenes, y donde el componente de camara de blogueo incluye ademas
una segunda interfaz dispuesta en el lado de lente del componente de camara de bloqueo configurado para permitir
el montaje extraible de una lente de camara en ella.

7. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicacion 5, donde el componente de
camara de bloqueo esta configurado para apriete a un soporte correspondiente (220) en un alojamiento de un
dispositivo de formacion de imagenes, formando una distancia focal de pestafia efectiva de no mas de
aproximadamente 25 milimetros.

8. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicacién 5, donde la distancia focal
de pestafia efectiva no es mas de aproximadamente 20 milimetros.

9. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicacién 5, donde la distancia focal
de pestana efectiva es 18 milimetros.

10. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicacion 5, donde la distancia focal
de pestafa efectiva es 19,25 milimetros.

11. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicacion 5, donde la primera
interfaz de montura es una interfaz macho y la segunda interfaz de montura es una interfaz hembra.

12. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicacion 1, incluyendo al menos
tres salientes rotativos, opcionalmente seis salientes rotativos centrados a una separacion de 60 grados alrededor
del eje central.

13. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicaciéon 1, incluyendo cuatro
salientes rotativos, centrados a una separacion de 90 grados alrededor del eje central.

14. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicacion 1, incluyendo al menos

dos salientes en la placa estacionaria, opcionalmente cuatro salientes en la placa estacionaria, u opcionalmente seis
salientes en la placa estacionaria.
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15. Un componente de camara de bloqueo positivo, de perfil bajo, segun la reivindicacion 1, donde los salientes
rotativos son méviles entre una primera posiciéon en la que estan rotacionalmente alineados con los salientes en la
placa estacionaria, y una segunda posicion en la que estan rotacionalmente desviados de los salientes en la placa

estacionaria.
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FIG. 6C
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