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DESCRIPCION

Maquina de preparacion de bebidas con dispositivo porta-filtros amovible y elemento de seleccién de un modo de
funcionamiento de la maquina

La presente invencion se refiere a una maquina utilizable durante la preparacion de bebidas para la preparacion de
bebidas a base de una molienda de un producto a infundir, estando este sistema constituido ventajosamente por un
molinillo de preparacién de la molienda y por una maquina de preparacion de bebidas del producto a infundir, siendo
el producto, ventajosamente, pero no Unicamente, café. El término infusion debera interpretarse en su sentido
amplio, pudiéndose realizar la infusion, por ejemplo, haciendo pasar agua caliente por un filtro lleno de producto
molido y denominandose entonces lixiviacion o lixiviacion forzada.

En este campo vy, en particular, para la preparacion de cafés denominados espressos, normalmente, se utiliza un
conjunto de soporte de una dosis de molienda de café, que constituye un dispositivo porta filtros. El dispositivo
porta filtros consta de una parte de agarre para la mano de un usuario en forma de mango y de una parte de
recepcion con un filtro de café molido en el interior de una copa porta filtros.

En la parte inferior del dispositivo, aguas abajo del fondo filtrante de la copa, una salida que consta de una o varias
vias esta constituida para la evacuacion de la bebida realizada. Este tipo de dispositivo porta filtros coopera, bien
con la interfaz de recepcién de un molinillo de café para cargar con café molido el dispositivo, bien con la interfaz
de una maquina de preparacion de bebidas para inyectar agua caliente a través de la molienda y la realizacién de
la bebida. La copa del porta filtros esta configurada para recibir una cantidad predeterminada de café molido.

Generalmente, puede elaborarse simultaneamente una, dos o mas bebidas de café. El usuario, concretamente, un
cafetero, elige el dispositivo porta filtros que consta de la copa adaptada al nimero de bebidas que desea realizar.

Segun el estado de la técnica ilustrado en la publicacion EP-A1-280 594, se ha previsto un sistema de deteccion
de dosis para dispositivos porta filtros que constan de una copa. La técnica implementada segun este antecedente
consiste en utilizar unos sensores magnéticos de efecto Hall que permiten, seguin una codificacion predeterminada
y seguin un movimiento de colocacion en rotacion del dispositivo porta filtros, identificar algunos tipos diferentes de
dispositivos porta filtros.

Si bien es generalmente satisfactorio, el dispositivo en cuestiéon presenta ciertas limitaciones. En primer lugar, el
numero de tipos de dispositivos porta filtros detectables esta limitado por la propia construcciéon del sensor. Este
dispositivo no puede, por tanto, ampliarse a un nimero mayor de detecciones, concretamente, a las vinculadas
ademas al volumen de café molido o a parametros de preparacion de bebidas que pueden variar segun la calidad
del tipo de café.

Por otra parte, si bien la caracteristica relativa al nimero de bebidas realizadas correspondiente a un porta filtros
dado vy, por lo tanto, por ejemplo, para una cantidad especifica de molienda a producir por el molinillo para el porta
filtros dado, es la mas frecuente, esta caracteristica puede combinarse con o ser sustituida por una u otras
caracteristicas, pudiendo esta o estas caracteristicas estar relacionadas, por ejemplo, con la finura de la molienda
y/o con los parametros de temperatura y de presion de la maquina de preparacion de bebidas.

En tal caso, deberia de haber tantos dispositivos porta filtros con una configuracion diferente como posibilidades de
combinacion de las diferentes caracteristicas relativas a la bebida o a la preparacion de bebidas. Esto exigiria, por
tanto, un nimero determinado de dispositivos porta filtros diferentes y volveria tal deteccion de tales caracteristicas
dificil e incluso imposible de implementar y sobre todo econdmicamente inviable.

Ademas, con esta deteccion segun el estado de la técnica, el usuario no tiene ningin medio de interferir en la
seleccion ya que esta se efectia de manera totalmente automatica y, por tanto, sin necesidad de su participacion.

El documento FR-A-1.156.557 prevé, en una maquina de elaboraciéon de bebidas de tipo café, un dispositivo de
accionamiento de la puesta en marcha de la elaboracién de la bebida que esta controlada por la colocacion de la
copela porta infusiones. El sistema actia como un interruptor entre dos posiciones y, por tanto, no resuelve el
problema de la técnica encontrado previamente.

Un problema que sirve de base a la presente invencién consiste en obtener durante la colocacién de un dispositivo
porta filtros sobre una maquina de preparacién de bebidas a base de un producto a infundir una seleccién de una de
las caracteristicas del producto a infundir o de su procedimiento de preparacion sin que sea necesario para ello un
porta filtros diferente para cada una de las caracteristicas posibles, siendo estas caracteristicas plurales.

Para este proposito, segun la invencion, se prevé una interfaz de recepcion para una maquina de preparacion de
bebidas por infusién a partir de una molienda de producto a infundir, recibiendo la interfaz de manera amovible por
una accién manual de un usuario un dispositivo porta filtros destinado a contener la molienda del producto,
caracterizada porque consta de un elemento de seleccion mévil a partir de una posicion de reposo y configurado
para alcanzar una de entre varias posiciones de trabajo correspondientes, cada una, a un modo respectivo de
funcionamiento de la maquina, siendo el elemento de seleccién desplazable hacia una u otra de las posiciones de
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trabajo por el dispositivo porta filtros cuando esta recibido en la interfaz de recepcion.

El efecto técnico es la seleccion de un modo de funcionamiento de la maquina combinado con la accién del usuario
al colocar manualmente el dispositivo porta filtros. De este modo, se evita el empleo de un dispositivo porta filtros
especifico para un modo de funcionamiento respectivo. Esto permite simplificar la gestion de los dispositivos porta
filtros, asi como economizar en la fabricacion de estos diversos dispositivos. El gesto que debe hacer el usuario es
simple, al ser el elemento de seleccion dispuesto sobre la interfaz de recepcion faciimente accesible en el dispositivo
porta filiros guiado por la mano del usuario que se dirige hacia esta interfaz para su posicionamiento sobre la
interfaz.

Cabe destacar que la invencion tiene la ventaja de permitir que el usuario seleccione faciimente entre varias
posiciones del elemento de seleccion, lo que significa que se pueden alcanzar al menos tres posiciones (una
posicion de reposo y al menos dos posiciones de trabajo cada una correspondiente a un modo de funcionamiento
de la maquina).

Asimismo, la maquina puede constar de un botén o de otro medio de activaciéon para iniciar la elaboracion de la
bebida tras la colocacion del dispositivo porta filtros seleccionando una posicion de trabajo. En otro caso, la puesta
en marcha se inicia automaticamente una vez que se ha operado la seleccion de posicion de trabajo.

Con caracter facultativo, la invenciébn ademas comprende al menos una cualquiera de las siguientes
caracteristicas:

- el desplazamiento del elemento de seleccién es un pivotamiento del elemento con respecto a uno de sus
extremos;

- el elemento de seleccion tiene forma de palanca cuyo cabezal esta montado pivotante alrededor de un pivote
unido a la interfaz;

- dichas al menos dos posiciones de trabajo se obtienen pivotando en sentidos contrarios el elemento de
seleccion alrededor de la posicién de reposo;

- el elemento de selecciéon comprende un medio de retorno mecanico a la posiciéon de reposo;

- el medio de retorno comprende un resorte;

- el medio de retorno comprende un bucle elasticamente deformable, pasando el bucle por un punto de anclaje
sobre la interfaz de recepcion y al menos un punto de anclaje sobre el elemento de seleccion, estirando el
desplazamiento del elemento de seleccién a dicho bucle elasticamente deformable que recupera su forma no
estirada cuando no se aplica ninguna tension sobre el mismo;

- el medio de retorno comprende un érgano magnético;

- para cada posicion de trabajo, la invencién comprende al menos un medio de deteccion del paso del elemento
de seleccion a dicha posicion de trabajo;

- el medio de deteccién es un microcontacto;

- el medio de deteccién es un sensor electrénico, concretamente, de tipo efecto Hall, inductivo, capacitivo, RFID
o de radio identificacion, de lengueta ("reed" en inglés) también denominado de laminas flexibles, fotoeléctrico,
llevando el sensor uno de entre el elemento de seleccién o interfaz de recepcioén, llevando un elemento
complementario del sensor el otro de entre la interfaz o el elemento.

Segun otro objetivo de la invencion, se prevé una maquina de preparacion de bebidas por infusion, caracterizada
porque comprende tal interfaz de recepcion, siendo la interfaz amovible o no del resto de la maquina.

Ventajosamente, cuando se ha previsto al menos un medio de deteccion para cada posicion de trabajo, dicho al
menos un medio de deteccién esta conectado a una unidad central de la maquina, activando la unidad central el
modo de funcionamiento correspondiente a la posicion de trabajo alcanzada por el elemento de seleccion.

La maquina, al nivel del cuerpo de base, puede comprender un sistema de posicionamiento de un dispositivo porta
filtros.

Ventajosamente, se han previsto unos medios de visualizacion de una sefial visual que indica qué modo de
funcionamiento se ha seleccionado.

En un modo de realizacién de la invencién, la maquina es un molinillo de café que consta de una tolva soportada por
un cuerpo de base, estando la interfaz de recepcién dispuesta sobre el cuerpo de base.

Ventajosamente, la interfaz de recepcion y el elemento de seleccion en posicion de reposo se extienden
verticalmente sobre dicha maquina o con una inclinacién hacia la parte de abajo de la maquina en el plano medio
longitudinal de la maquina formando un angulo agudo con respecto a la vertical.

En el ambito de la invencion, se prevé un procedimiento de funcionamiento de tal maquina de preparacion de
bebidas por infusidon, comprendiendo el procedimiento las siguientes etapas:

- seleccién de un modo de funcionamiento de la maquina por accién del dispositivo porta filtros sobre el elemento
de seleccion y desplazamiento del mismo a una de las posiciones de trabajo correspondiente a dicho modo de
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funcionamiento,
- puesta en funcionamiento de la maquina automaticamente con el modo de funcionamiento seleccionado.

Ventajosamente, los modos de funcionamiento se refieren a la cantidad de molienda a colocar en el dispositivo porta
filtros, la finura o calidad de la molienda o uno o varios parametros de funcionamiento de la maquina, tales como, la
temperatura o la presion del agua que sirve para la infusion.

Ventajosamente, el modo de funcionamiento seleccionado es operativo Unicamente después de la deteccion de la
recepcion del dispositivo porta filtros en la interfaz de recepcion.

Ventajosamente, se implementa una dilaciéon de seguridad entre la seleccion por parte del elemento de seleccion de
un modo de funcionamiento y la puesta en funcionamiento de la maquina con el modo de funcionamiento
seleccionado. La invencién también se refiere a un sistema provisto de un dispositivo porta filtros y de la interfaz o la
maquina.

Otras caracteristicas, objetivos y ventajas de la presente invencién se pondran de manifiesto tras la lectura de la
siguiente descripcion detallada y con respecto a los dibujos adjuntos que se aportan a modo de ejemplos no
limitativos y en los que:

- las figuras 1 a 3 son unas representaciones esquematicas de una vista frontal de una maquina de preparacion
de bebidas, segun la presente invencion, equipada con un dispositivo porta filtros para las figuras 1y 3, y sin
porta filiros en la figura 2, comprendiendo la maquina un elemento de seleccion movil que esta
respectivamente en una primera posicion de trabajo, una posicion de reposo y una segunda posicion de trabajo
en estas figuras,

- lafigura 4 es una representacion esquematica de una vista de perfil de la maquina mostrada en la figura 3,

- las figuras 5 a 7 son unas representaciones esquematicas de una vista ampliada del elemento de seleccion
movil en la posicion del elemento mostrado respectivamente en las figuras 1 a 3, estando ademas la figura 6
ampliada con respecto a las figuras 5 y 7, mostrando estas figuras un medio de retorno a la posicion de reposo
del elemento de seleccion,

- las figuras 8, 9 son representaciones esquematicas de una vista ampliada del elemento de seleccion movil,
segun la presente invencion, en otra forma de realizacion de su medio de retorno a la mostrada en las figuras 5
a’,

- las figuras 10 a 11 son unas representaciones esquematicas de una vista ampliada del elemento de seleccion
movil segin la presente invencion en una forma de realizacién que comprende unos microcontactos como
detectores de la posicion del elemento de seleccion, ilustrando la figura 10 la posicion de reposo del elemento
de seleccion mientras que la figura 11 ilustra una de las dos posiciones de trabajo,

- lafigura 12 es una representacion esquematica de una vista ampliada del elemento de seleccion movil, segin
la presente invencién, en una forma de realizacién que comprende unos sensores de efecto Hall como
detectores de la posicion del elemento de seleccion, estando el elemento de selecciéon en su posicion de
reposo en esta figura.

Con referencia a las figuras 1 a 4, se describe una maquina de preparacion de bebidas ilustrada de manera no
limitativa por un molinillo 10, para moler un producto a infundir, ventajosamente, en forma de café en grano. El
molinillo 10 clasicamente consta de un cuerpo 12 de base y de una tolva 11 de recepcion y almacenamiento de
café en grano.

Este molinillo 10 permite producir una molienda de café suministrada al nivel de una embocadura que forma una
interfaz 13 de recepcién para la copa 2 de un dispositivo 1 porta filtros posicionado en este sitio, estando esta
interfaz 13 de recepcion mostrada inclinada hacia abajo en la figura 4, lo que no es limitativo.

El dispositivo 1 porta filtros convencionalmente consta de un mango 1a asi como de una copa 2 que presenta un
fondo filtrante y adecuado para recibir en su volumen interior una dosis predeterminada de molienda de café. En la
parte inferior, a la salida del liquido, el dispositivo 1 esta provisto de una salida de bebida 5 que puede constar de
una o varias vias. Pueden existir tantos dispositivos 1 porta filtros o, como alternativa, tantas copas de volumenes
diferentes como cantidades de moliendas deseadas.

Para la recepcion del dispositivo 1 porta filtros en la interfaz 13 de recepcién, preferentemente, en la parte inferior de
esta interfaz 13, en el presente documento se ha formado un sistema con dos medios (u 6rganos) de
posicionamiento del dispositivo 1 porta filtros tales como dos d6rganos 14 de soporte, en el presente documento,
configurados con forma de dos varillas paralelas que sobresalen hacia la parte delantera del molinillo 10 que ilustra
la maquina.

Como se observa en las figuras 1, 3 y 4, estos dos 6rganos 14 de soporte se aplican en una porcion inferior del
dispositivo 1 porta filtros para soportarlo.

Ventajosamente, como alternativa o en combinacion con estos dos 6rganos 14 de recepcion, se pueden prever dos
bayonetas de montaje que pueden disponerse en la periferia del dispositivo 1 porta filtros en su parte superior.

4
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Ventajosamente, estas bayonetas de montaje sobresalen mas alla de la pared del dispositivo 1 porta filtros para
construir unos elementos de cooperacion con la interfaz 13 de recepcion del molinillo 10 de café que ilustra una
maquina de preparacién de bebidas.

Segun la presente invencion, la maquina de preparacion de bebidas, en las figuras, representadas por un molinillo
10 de café, consta de un elemento 3 de seleccidon movil. Este elemento 3 de seleccidén movil también se muestra
ampliado en las figuras 5a 7.

Como se observa, concretamente en las figuras 1 a 3, este elemento 3 de seleccion puede desplazarse a una
primera y a una segunda posicion de trabajo, mostradas en las figuras 1 y 3 respectivamente, esto a partir de una
posicion de reposo mostrada en la figura 2. Por posicion de trabajo, se entiende una posicion de seleccion.

Estas posiciones de trabajo corresponden respectivamente a una caracteristica respectiva del café molido, como la
cantidad de café molido o la finura de la molienda o a una caracteristica de fabricacién del café como la temperatura
o la presion del agua que sirve para hacer el café. Se prefiere la cantidad de café molido.

El desplazamiento a la posicién de trabajo del elemento 3 de seleccion esta efectuado por el movimiento del
dispositivo 1 porta filtros hacia la interfaz 13 de recepcion y el molinillo 10. Es el usuario el que desplaza el
dispositivo 1 porta filtros de manera que el elemento 3 de seleccion sea empujado a una de las dos posiciones de
trabajo.

En otros modos de realizacion del elemento 3 de seleccion, pueden existir mas de dos posiciones de trabajo,
alcanzandose estas posiciones durante un desplazamiento, pero no manteniéndose forzosamente. De este modo
esto, puede ser solo el hecho de alcanzar un desplazamiento especifico el que sefiale una posicion de trabajo y no
solamente su conservacion.

Como puede observarse en las figuras 5 a 7, el desplazamiento a la posicion de trabajo del elemento 3 de
seleccion puede realizarse por pivotamiento. Para hacerlo, ventajosamente, el elemento 3 de seleccion presenta
un cabezal 3a y una palanca 3b. El cabezal 3a, ventajosamente, sustancialmente circular, esta articulado por su
centro alrededor de un pivote 6.

En las figuras, el elemento 3 de seleccion, concretamente, su palanca 3b, se extiende de manera inclinada hacia
abajo. Esto no es limitativo y el elemento 3 de seleccion también puede extenderse en vertical siendo pivotante
alrededor de un pivote 6 horizontal. En esta forma de realizacion, el elemento 3 de seleccion sigue la inclinacion de
la interfaz 13 de recepcion extendiéndose por el plano medio longitudinal de la maquina 10 en posicién de reposo y
puede pivotarse en un plano perpendicular a este plano medio longitudinal a al menos una posicién de seleccion.

Si de manera preferente, la interfaz 13 de recepcion y el elemento 3 de seleccion se extienden en vertical sobre
dicha maquina 10 o con una inclinacién que presenta un angulo agudo con respecto a la vertical extendiéndose
por el plano medio longitudinal de la maquina 10, es posible que el elemento 3 de seleccion se extienda
horizontalmente siendo pivotante alrededor de un pivote vertical.

También es posible otro movimiento que no sea un pivotamiento para el paso a una de las al menos dos
posiciones, siendo lo esencial, que es el desplazamiento manual del dispositivo 2 porta filtros hacia el molinillo 10
por una accion especifica del usuario el que coloca el elemento 3 de seleccion en una de las posiciones de trabajo.

Ventajosamente, todavia tal como se muestra en las figuras 5 y 7, el elemento 3 de seleccién se mantiene en
primera o segunda posicion de trabajo por la presencia del dispositivo 1 porta filtros entonces unido al molinillo 10.
El dispositivo 1 porta filtros puede llevar en la parte superior de su periferia unos salientes 15 que sirven como
elementos de tope para el elemento 3 de seleccion, correspondiendo cada uno de los salientes 15 a una posicion
de trabajo especifica.

El elemento 3 de seleccion comprende un medio de retorno a su posicién de reposo, medio que puede adoptar
varias configuraciones. Un primer grupo de medios de retorno esta formado por unos medios de retorno
mecanicos, mientras que un segundo grupo de medios de retorno esta formado por unos medios magnéticos.

En un primer modo de realizaciéon mostrado en las figuras 5 a 7, este medio de retorno tiene forma de resorte 7 de
retorno, ventajosamente helicoidal, cuyo extremo esta unido a un punto de anclaje 3c en el cabezal 3a del
elemento 3 de seleccion y el otro extremo esta fijado sobre un punto de anclaje 4 fijo con respecto a la interfaz de
recepcion o al cuerpo de base de la maquina.

El resorte 7 esta asi sometido a un esfuerzo de traccién cuando el elemento 3 de selecciéon adopta una de las al
menos dos posiciones de trabajo y vuelve, por tanto, a la posiciéon de reposo en cuanto no haya nada que se
oponga a este movimiento de retorno.

Otra forma de realizacién de un medio de retorno mecanico del elemento 3 de seleccién a su posicidon de reposo se
ilustra en las figuras 8 y 9. En esta forma de realizacién, el medio de retorno tiene forma de bucle 7a deformable con
una primera porcion del bucle 7a rodeando parcialmente el punto de anclaje 4 con la interfaz de recepcion o el
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cuerpo de base de la maquina. Una segunda porcion del bucle 7a rodea parcialmente el pivote 6 del elemento 3 de
seleccion, sirviendo el pivote 6 y el punto de anclaje 4 como punto de reenvio del bucle 7a.

En esta forma de realizacion, el cabezal 3a del elemento 3 de seleccion lleva un pasador 9, encontrandose el
pasador 9 entre el pivote 6 y el punto de anclaje 4 en posicién de reposo del elemento 3 de selecciéon, como se
muestra en la figura 8. Durante el movimiento de pivotamiento del elemento 3 de seleccion, mostrado en la figura 9,
el pasador 9 ya no esta alineado con el pivote 6 y el punto de anclaje 4.

El pasador 9 sirve entonces de tercer punto de reenvio del bucle 7a deformable con una tercera porcién del bucle 7a
rodeando parcialmente el pasador 9: el bucle 7a se estira entonces y vuelve naturalmente a su posicion no estirada
cuando nada se opone a este retorno.

Como se ha mencionado anteriormente, pueden utilizarse otros tipos de medio de retorno. El medio de retorno del
elemento 3 de seleccidn puede ser mecanico, como un resorte de traccion, un bucle deformable o un resorte de tipo
pinza de la ropa.

Sin embargo, también es posible un medio de retorno magnético sin contacto. Por ultimo, para un elemento 3 de
seleccion de eje inclinado u horizontal, también puede contemplarse un retorno a la posicion de reposo del elemento
3 de seleccion por su propio peso debido a la gravedad.

Las figuras 10 y 11 muestran unos microcontactos 8 como detectores de posicion del elemento 3 de seleccion en
una de sus posiciones de trabajo. En la forma de realizacion mostrada en estas figuras, hay dos posiciones de
trabajo correspondientes a un pivotamiento en el sentido dextrdgiro y levégiro, respectivamente, del elemento 3 de
seleccion que comprende una palanca 3a y un cabezal 3c pivotante alrededor de un pivote 6. Un microcontacto 8
esta previsto para cada posicion de trabajo. Cada microcontacto 8 esta dispuesto sobre un lado respectivo del
cabezal 3a del elemento 3 de seleccion.

Cada microcontacto 8 presenta una punta 8a retractil que provoca la deteccién de la posicién del elemento 3 de
seleccidon cuando este la presiona. Para ello, el cabezal 3a del elemento 3 de seleccidon presenta una porcién 16
protuberante, ventajosamente similar a un perfil de leva, pudiendo esta porcién 16 entrar en contacto con la punta 8a
del microcontacto 8 y presionarla para retraerla y provocar la sefial de deteccion de la posicion de trabajo.

Como alternativa a la porciéon 16 protuberante, pueden preverse unas partes céncavas en el cabezal 3a del
elemento 3 de selecciéon enfrente de los microcontactos 8 cuando el elemento 3 de seleccidon esta en posicion de
reposo, encontrandose un microcontacto 8 con una parte no céncava en el cabezal para la deteccién de una
posicion de trabajo.

La porcion 16 protuberante se encuentra en posicion de reposo del elemento 3 de seleccion entre los dos
microcontactos 8 con el fin de poder interactuar simétrica y selectivamente con los dos microcontactos 8 durante
una rotacion bien dextrégira o levogira del elemento 3 de seleccion. En la figura 10, en la posicion de reposo del
elemento 3 de seleccioén, la punta 8a de cada microcontacto 8 no esta retraida.

En la figura 11, el elemento 3 de seleccion ha pivotado en el sentido levogiro alrededor del pivote 6 y la porcion 16
protuberante ha entrado en contacto con uno de los microcontactos 8, el que esta diametralmente opuesto,
tomando como centro el pivote 6, en la palanca 3b del elemento 3 de seleccion y ha retraido la punta 8a de este
microcontacto 8 para la deteccion de la posicion de trabajo.

De manera general, como hay al menos dos posiciones de trabajo, es necesario la utilizacion de al menos dos
sensores de deteccion. Por lo tanto, puede utilizarse cualquier tipo de sensor y no solo un juego de al menos dos
microcontactos.

Por ejemplo, estos sensores pueden ser electronicos sin contacto, por ejemplo, un sensor de efecto Hall, un
sensor inductivo, un sensor capacitivo, un sensor RFID o de radio identificacion, un sensor de lengleta o de
laminas flexibles, un sensor fotoeléctrico, etc. En estos casos, el elemento 3 de seleccion esta provisto de un
elemento detectable por el sensor electrénico, por ejemplo, un iman para el sensor de efecto Hall.

La figura 12 muestra otra forma de realizacion de la deteccion de la posicién de trabajo del elemento 3 de
seleccion. Esta deteccion se produce entonces por efecto Hall. El cabezal 3a del elemento 3 de seleccion lleva
pues un iman 17. Este iman 17 durante el pivotamiento del elemento de seleccién pasa en las inmediaciones de al
menos un sensor 18 de efecto Hall, ventajosamente, por encima o por debajo del sensor.

El posicionamiento del sensor 18 de efecto Hall corresponde a una posicion de trabajo del elemento 3 de seleccion
para permitir la deteccion del elemento de seleccién en esta posicion de trabajo. Se ha previsto, respectivamente,
un sensor 18 de efecto Hall para cada posicion de trabajo, con mas frecuencia, un total de dos, pero pueden ser
mas de dos.

Ventajosamente, las dos posiciones de trabajo del elemento 3 de seleccidon son simétricas y el iman 17 se
encuentra entre las dos posiciones de trabajo, por lo tanto, entre los dos sensores de efecto Hall. Ventajosamente,
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este iman 17 coincide con el punto de anclaje 3c del resorte 7 de retorno presente sobre el cabezal 3a del
elemento 3 de seleccién cuando este esta presente, lo que no es siempre el caso, pudiendo también utilizarse otro
medio de retorno en asociacioén con uno o varios sensores electronicos.

Con referencia a todas las figuras, la invencion también se refiere a un procedimiento de funcionamiento de una
maquina 10 de preparacion de bebidas por infusién, comprendiendo el procedimiento la etapa de seleccién de un
modo de funcionamiento de la maquina 10 por accién del dispositivo 1 porta filtros sobre el elemento 3 de
seleccion y desplazamiento del mismo a una de las posiciones de trabajo correspondiente a dicho modo de
funcionamiento y la etapa de puesta en funcionamiento de la maquina 10 con el modo de funcionamiento
seleccionado.

El modo de funcionamiento, por ejemplo, un inicio de la molienda a partir de la tolva de un molinillo es
ventajosamente efectivo tras la recepcion de dos informaciones. La primera informacion viene dada por la posicion
del elemento de seleccion que va a activar uno de los sensores de dosis segun la eleccion del usuario. La segunda
informacion viene dada por el sensor de inicio de la molienda mediante el accionamiento del sensor por parte del
dispositivo 1 porta filtros, por ejemplo, directamente accionado por la copa del dispositivo 1 porta filtros.

De manera general, el modo de funcionamiento seleccionado es operativo unicamente después de detectar una
recepcion adecuada del dispositivo 1 porta filtros en la interfaz 13 de recepcion.

Ventajosamente, se implementa una dilacion entre la seleccién por parte del elemento 3 de selecciéon de un modo de
funcionamiento y la puesta en funcionamiento de la maquina 10 con el modo de funcionamiento seleccionado. Esta
dilacién permite evitar en caso de maniobra en falso una puesta en marcha de la maquina 10 con un modo de
funcionamiento seleccionado por error.

En la maquina se pueden prever unos medios de visualizacion de una sefial visual que indique el modo de
funcionamiento de la maquina que se ha seleccionado.

La invencién no esta limitada en absoluto a los modos de realizaciéon descritos e ilustrados, que se han aportado
Unicamente a modo de ejemplos.

Referencias

1. Dispositivo porta filtros
1a. Mango

2. Copa

3. Elemento de seleccion

3a. Cabezal
3b. Palanca
3c. Punto de anclaje

4. Punto de anclaje

5 Salida de bebida

6. Pivote

7. Resorte de retorno 7a. Bucle deformable
8. Microcontacto

8a. Punta

9. Pasador

10. Molinillo

11.  Tolva

12.  Cuerpo de base
13.  Interfaz de recepcion
14.  Organo de soporte

15.  Saliente
16.  Porcioén protuberante
17.  Iman

18.  Sensor de efecto Hall
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REIVINDICACIONES

1. Interfaz (13) de recepcion para maquina (10) de preparacion de bebidas por infusién a partir de una molienda de
un producto a infundir, recibiendo la interfaz (13) de manera amovible por accién manual de un usuario un
dispositivo (1) porta filtros destinado a contener la molienda del producto, interfaz que consta de un elemento (3)
de seleccidon movil a partir de una posicion de reposo, caracterizada porque el elemento (3) de seleccion esta
configurado para alcanzar una de entre varias posiciones de trabajo que difieren entre si y que difieren de la
posicion de reposo y correspondiendo cada una a un modo respectivo de funcionamiento de la maquina (10),
siendo el elemento (3) de seleccion desplazable hacia una u otra de las posiciones de trabajo por el dispositivo (1)
porta filtros cuando esta recibido en la interfaz (13) de recepcion, porque comprende para cada posicion de trabajo
al menos un medio (8, 18) de deteccion del paso del elemento (3) de seleccion a dicha posicion de trabajo.

2. Interfaz (13) de recepcién segun la reivindicacion anterior, en la que el desplazamiento del elemento (3) de
seleccion es un pivotamiento del elemento (3) con respecto a uno de sus extremos.

3. Interfaz (13) de recepcién segun la reivindicacion anterior, en la que dichas al menos dos posiciones de trabajo
se obtienen por pivotamiento en sentidos contrarios del elemento (3) de selecciéon alrededor de la posicion de
reposo.

4. Interfaz (13) de recepcion segun una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en la que el elemento (3) de
seleccion comprende un medio (7, 7a) de retorno a la posicion de reposo.

5. Interfaz (13) de recepcion segun la reivindicacion 4, en la que el medio de retorno comprende un resorte (7) o un
bucle (7a) elasticamente deformable, pasando el bucle (7a) por un punto de anclaje (4) sobre la interfaz (13) de
recepcion y al menos un punto (6) de anclaje sobre el elemento (3) de seleccion, estirando el desplazamiento del
elemento (3) de seleccion dicho bucle (7a) elasticamente deformable que recupera su forma no estirada cuando no
se aplica ninguna tensién sobre el mismo.

6. Interfaz (13) de recepcidon segun una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en la que el medio de
deteccion es un microcontacto (8) o un sensor (18) electrénico, concretamente, de tipo efecto Hall, inductivo,
capacitivo, RFID, de lengueta, fotoeléctrico, estando el sensor (18) soportado por uno de entre el elemento (3) de
seleccion o la interfaz (13) de recepcion, estando un elemento (17) complementario del sensor (18) soportado por
el otro de entre la interfaz (13) o el elemento (3).

7. Maquina (10) de preparacion de bebidas por infusién, caracterizada porque comprende una interfaz (13) de
recepcion segun una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, estando el al menos un medio (8, 18) de
deteccion conectado a una unidad central de la maquina (10), activando la unidad central el modo de
funcionamiento correspondiente a la posicion de trabajo alcanzada por el elemento (3) de seleccion.

8. Maquina (10) segun la reivindicacion anterior que consta de un sistema de posicionamiento de un dispositivo (1)
porta filtros.

9. Maquina (10) segun una cualquiera de las dos reivindicaciones anteriores, que es un molinillo de café que
consta de una tolva (11) soportada por un cuerpo (12) de base, estando la interfaz (13) de recepcién dispuesta
sobre el cuerpo (12) de base.

10. Maquina (10) segun una cualquiera de las tres reivindicaciones anteriores, en la que la interfaz (13) de
recepcion y el elemento (3) de selecciéon en posicion de reposo se extienden verticalmente sobre dicha maquina
(10) o con una inclinacién hacia la parte de abajo de la maquina (10) en el plano medio longitudinal de la maquina
(10) formando un angulo agudo con respecto a la vertical.

11. Procedimiento de funcionamiento de una maquina (10) de preparacién de bebidas por infusién segun una
cualquiera de las reivindicaciones 7 a 10, comprendiendo el procedimiento las siguientes etapas:

- seleccion de un modo de funcionamiento de la maquina (10) por accién del dispositivo (1) porta filtros sobre el
elemento (3) de seleccidn y desplazamiento del mismo a una de las posiciones de trabajo que difieren entre siy
que difieren de la posicion de reposo y correspondiendo cada una a un modo respectivo de funcionamiento,

- puesta en funcionamiento de la maquina (10) automaticamente con el modo de funcionamiento seleccionado.

12. Procedimiento segun la reivindicacion anterior, en el que los modos de funcionamiento se refieren a la cantidad
de molienda a colocar en el dispositivo (1) porta filtros, la finura o calidad de la molienda o uno o varios parametros
de funcionamiento de la maquina (10), tales como, la temperatura o la presién del agua que sirve para la infusion.

13. Procedimiento segun una cualquiera de las dos reivindicaciones anteriores, en el que el modo de funcionamiento
seleccionado es operativo Unicamente después de la deteccion de la recepcion del dispositivo (1) porta filtros en la
interfaz (13) de recepcion.



ES 2694 434 T3

14. Procedimiento segin una cualquiera de las tres reivindicaciones anteriores, para el que se implementa una
dilacién de seguridad entre la seleccion por parte del elemento (3) de selecciéon de un modo de funcionamiento y la
puesta en funcionamiento de la maquina (10) con el modo de funcionamiento seleccionado.
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