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@Resumen:

Mecanismo para transformar un movimiento lineal en
rotatorio, que consta de:

- un actuador lineal (1) montado de forma articulada
en una primera biela (2) también articulada a un lugar
fijo (F2) y a una segunda biela (3);

- un plato (5) montado en un eje fijo (6) en tomo al
cual puede girar;

- una palanca (4), articulada en dicha segunda biela
(3) y provista de medios para acoplarse al plato (5) sin
desplazamiento angular entre ellos; y

- medios para montar/desmontar en dicho plato (5) la
carga pesada a rotar, que gira con el plato (5) en uno
u otro sentido en funcién del sentido en el que el
actuador lineal (1) desarrolle su curso.

El actuador lineal (1) va dispuesto en un lugar fijo (F1)
con posibilidad de girar; de modo que su movimiento
lineal puede incidir en la primera biela (2) con
diferentes angulos, segun necesidad.
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DESCRIPCION
Mecanismo para transformar un movimiento lineal en rotatorio
Objeto de la invencidn

El objeto del invento se refiere, en general, a un mecanismo para transformar un movimiento lineal
en rotatorio. Mas en particular, el objeto del invento se refiere a un mecanismo para transformar
un movimiento lineal en rotatorio empleando una palanca, un conjunto de bielas y un actuador
lineal de tal manera que el movimiento del actuador lineal, a través del conjunto de bielas y la
palanca, se traduce en el movimiento rotatorio de un plato en torno a su eje. En funcion del
sentido en el que el actuador lineal desarrolle su curso, la rotacidon del plato sera en uno u otro

sentido.

El mecanismo para transformar un movimiento lineal en rotatorio objeto del invento resulta de

aplicacion preferente cuando se necesita rotar piezas grandes, muy pesadas y/o voluminosas.
Antecedentes de la invencion

En el actual estado de la técnica ya se conocen numerosos mecanismos de giro, que pueden

agruparse en dos tipos:

1. Mecanismos de transformacion circular/lineal, en los que el elemento de entrada tiene
movimiento circular mientras que el elemento de salida tiene movimiento lineal (ejemplo: el

mecanismo de pindn-cremallera)

2. Mecanismos de transformacion circular/alternativo, en los que el elemento de entrada tiene
movimiento circular mientras que el elemento de salida tiene movimiento alternativo

(ejemplo: el mecanismo de biela-manivela)

El mecanismo objeto del invento se encuadra dentro del tipo de mecanismos de transformacion
circular-lineal, basado en un actuador lineal para generar el giro de un plato colocado sobre un eje

respecto al cual puede girar.
Problema técnico a resolver

En el actual estado de la técnica conseguir la rotacién de piezas pesadas y voluminosas por su

naturaleza es una operacion potencialmente generadora de riesgos. El hecho de trabajar con
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cargas elevadas hace necesarios mecanismos robustos, firmes y resistentes a la hora de

posicionar las piezas.

En el actual estado de la técnica, el solicitante desconoce la existencia de sistemas, mecanismos
o dispositivos para lograr el giro de piezas muy pesadas sin intervencion de maquinas que puedan

desplazar grandes cargas.
Descripcion de la invenciéon

El objeto del invento constituye una solucion tecnoldgica para dotar a los equipos de fabricacion y
manipulacion de cargas pesadas de un mecanismo con el que se pueden girar estas cargas

reduciendo los riesgos relativos a la seguridad. Se caracteriza porque consta de:

un actuador lineal, dispuesto en un lugar fijo y montado en una primera biela mediante una
primera articulacion; yendo también dicha primera biela articulada a otro lugar fijo mediante

una segunda articulacion y a una segunda biela mediante una tercera articulacion;
e un plato montado en un eje fijo en torno al cual puede girar;

e una palanca, montada en dicha segunda biela mediante una cuarta articulacién y provista

de medios para acoplarse al citado plato sin desplazamiento angular entre ellos;

¢ medios para montar/desmontar en dicho plato la carga pesada a rotar, la cual gira con el
plato en uno u otro sentido en funcion del sentido en el que el actuador lineal desarrolle su

curso.

A partir de esta estructuracion basica, estan incluidas en el objeto del invento cualesquiera
realizaciones que no alteren, cambien o modifiquen la esencialidad propuesta. En particular, esta

incluido en el objeto del invento:

e que el actuador lineal vaya dispuesto en un lugar fijo con posibilidad de girar en torno a
una quinta articulacion; de modo que su movimiento lineal puede incidir en la primera biela

con diferentes angulos, segun necesidad;

e que la palanca vaya provista de conformaciones para acoplarse al perimetro del plato sin

desplazamiento angular entre ellos.

Disponiendo en el citado plato las piezas grandes, muy pesadas y/o voluminosas se logra

hacerlas rotar con seguridad y sin esfuerzos.
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Otras configuraciones y ventajas de la invencion se pueden deducir a partir de la descripcion

siguiente, y de las reivindicaciones dependientes.
Descripcion de los dibujos

Para comprender mejor el objeto de la invencién, se representa en las figuras adjuntas una forma
preferente de realizacion, susceptible de cambios accesorios que no desvirtien su fundamento.

En este caso:

La figura 1 representa una vista general esquematica en perspectiva del mecanismo para
transformar un movimiento lineal en rotatorio de acuerdo con el invento, incluyendo sus

principales componentes en disposicion operativa.

La figura 2 representa una vista general esquematica en planta del mecanismo para transformar
un movimiento lineal en rotatorio de acuerdo con el invento, incluyendo sus principales

componentes en disposicion operativa.

Las figuras 3a, 3b y 3c representan sendas vistas esquematicas en perspectiva de,
respectivamente, la posicion inicial, una posicion intermedia y la posicién final para un ejemplo de

realizacién del mecanismo objeto el invento
Descripcion detallada de una realizacion preferente

Se describe a continuacion un ejemplo de realizacion practica, no limitativa, del presente invento.
No se descartan en absoluto otros modos de realizacion en los que se introduzcan cambios

accesorios que no desvirtien su fundamento.

El mecanismo para transformar un movimiento lineal en rotatorio objeto del invento es del tipo

circular-lineal para generar el giro de un plato colocado sobre un eje.

De conformidad con la invencioén, el mecanismo consta de, como minimo:
- un actuador lineal (1)

- una primera biela (2)

- una segunda biela (3)

- un plato (5) montado en un eje fijo (6) en torno al cual puede girar; y
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- una palanca (4), provista de medios para acoplarse al plato (5) sin desplazamiento angular entre

ellos;

Segun la realizacion representada, el actuador lineal (1) es un cilindro hidraulico cuya camisa (11)
va dispuesta en un lugar fijo (F1) y cuyo émbolo (12) va montado en una primera biela (2)

mediante una primera articulacion (A1).

Para la realizacion representada, la camisa (11) del actuador lineal (1) va dispuesta en un lugar
fijo (F1) con posibilidad de girar en torno a una quinta articulaciéon (A5); de modo que su

movimiento lineal puede incidir en la primera biela (2) con diferentes angulos, segun necesidad.

El actuador lineal (1) puede ser un cilindro (hidraulico, neumatico o eléctrico), un husillo a bolas u

otro actuador manual cualquiera, sin alterar por ello la esencia del invento.

Dicha primera biela (2) va también articulada a otro lugar fijo (F2) mediante una segunda

articulacion (A2) y a la segunda biela (3) mediante una tercera articulacion (A3).
El plato (5) va montado en un eje fijo (6) en torno al cual puede girar.

La palanca (4) va montada en dicha segunda biela (3) mediante una cuarta articulacion (A4) y

provista de medios para acoplarse al plato (5) sin desplazamiento angular entre ellos.

Para la realizacion representada, dichos medios son, por ejemplo, unas conformaciones céncavas
(41) para acoplarse al perimetro convexo del plato (5) sin desplazamiento angular entre ellos )
siendo indistintos a los efectos del invento los medios empleados para acoplar entre si la palanca

(4) y el plato (5) sin desplazamiento angular entre ellos.

El plato (5) dispone medios para montar/desmontar en él la carga pesada a rotar, la cual gira con
el plato (5) en uno u otro sentido en funcién del sentido en el que el actuador lineal (1) desarrolle

SuU CUrso.

Para la realizacion representada, dichos medios son, por ejemplo, bujes (51) siendo indistintos a
los efectos del invento los medios empleados para montar/desmontar las cargas pesadas en el
plato (5).

Con esta estructuracion, componentes y particularidades, el desplazamiento lineal del actuador (1)

provoca:

a) el giro sin desplazamiento de la primera biela (2) en torno a la articulacion (A2);
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b) el giro con desplazamiento espacial de la segunda biela (3) en torno a la articulacion (A3);
c) el giro con desplazamiento angular de la palanca (4) en torno a la articulacion (A4); y
d) el giro del plato 5) en torno a su eje (6).

El sentido de giro del plato (5) viene determinado por el sentido de desplazamiento del actuador

lineal (1).

Podran ser variables los materiales, dimensiones, proporciones y, en general, aquellos otros
detalles accesorios o0 secundarios que no alteren, cambien o modifiquen la esencialidad

propuesta.

Los términos en que queda redactada esta memoria son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito,

debiéndose tomar en su sentido mas amplio y nunca en forma limitativa.
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REIVINDICACIONES

1.- Mecanismo para transformar un movimiento lineal en rotatorio, del tipo circular-lineal para

generar el giro de un plato colocado sobre un eje, caracterizado porque consta de:

a) un actuador lineal (1), dispuesto en un lugar fijo (F1) y montado en una primera biela (2)
mediante una primera articulacién (A1); yendo también dicha primera biela (2) articulada a otro
lugar fijo (F2) mediante una segunda articulacién (A2) y a una segunda biela (3) mediante una

tercera articulacion (A3);
b) un plato (5) montado en un eje fijo (6) en torno al cual puede girar;

¢) una palanca (4), montada en dicha segunda biela (3) mediante una cuarta articulacion (A4) y

provista de medios para acoplarse al plato (5) sin desplazamiento angular entre ellos;

d) medios para montar/desmontar en dicho plato (5) la carga pesada a rotar, la cual gira con el
plato (5) en uno u otro sentido en funcién del sentido en el que el actuador lineal (1) desarrolle su

curso.

2.- Mecanismo de giro, segun reivindicacion 1, caracterizado porque el actuador lineal (1) va
dispuesto en un lugar fijo (F1) con posibilidad de girar en torno a una quinta articulacion (A5); de
modo que su movimiento lineal puede incidir en la primera biela (2) con diferentes angulos, segun

necesidad.

3.- Mecanismo de giro, segun reivindicacion 1, caracterizado porque la palanca (4) va provista de
conformaciones (41) para acoplarse al perimetro del plato (5) sin desplazamiento angular entre

ellos.
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