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ES 2699201 T3

DESCRIPCION
Dispositivo de montaje y procedimiento para retraer una cinta en una ranura de un soporte de cinta métrica

DESCRIPCION DE LA INVENCION
Dispositivo de montaje y procedimiento para retraer una cinta en una ranura de un soporte de cinta métrica

CAMPO DE LA TECNICA

La presente invencion se refiere a un dispositivo de montaje para retraer una cinta en una ranura de un soporte de
cinta métrica de acuerdo con las caracteristicas de la reivindicacién 1, asi como un procedimiento para retraer una
cinta en una ranura de un soporte de cinta métrica de acuerdo con las caracteristicas de la reivindicacion 12.

ESTADO DE LA TECNICA

El documento EP 0 040 684 B1 describe, mediante la Figura 3 de alli, un dispositivo extensémetro compuesto por un
soporte de cinta métrica en forma de un perfil hueco y una unidad de exploracién desplazable con respecto al perfil
hueco. En el espacio interior del perfil hueco estan incorporadas ranuras que discurren en direccién longitudinal del
perfil hueco. Una de estas ranuras sirve para el alojamiento de una cinta métrica y otras ranuras sirven para el
alojamiento de cintas guia, en las que la unidad de exploracién se conduce longitudinalmente. Tanto la cinta métrica
como también las cintas guia, estan realizadas como cintas de acero flexibles y deben insertarse o bien retraerse en
la respectiva ranura por un extremo del perfil hueco.

Esta insercion es problematica, particularmente, en cintas largas, dado que a causa de la fuerza de deslizamiento a
ser aplicada, las cintas pueden inflexionarse. Una cinta métrica inflexionada, o bien una cinta guia inflexionada un
sola vez conduce a errores en la medicion de posicion en el punto de flexion.

SUMARIO DE LA INVENCION

La presente invencion tiene la misién de especificar un dispositivo de montaje y un procedimiento para retraer una
cinta en una ranura de un soporte de cinta métrica, con la que, o bien con el que, una cinta métrica o una cinta guia
puede retraerse facilmente, y las cintas provocan errores de medicion lo mas pequefios posibles en la medicién de
posicion.

Esta misién se resuelve de acuerdo con la invencion mediante el dispositivo de montaje con las caracteristicas de la
reivindicacion 1.

Un procedimiento para retraer una cinta del dispositivo de montaje configurado de acuerdo con la invencion, se
indica en la reivindicacion 12.

En todas las formas de realizacién de la invencion, el dispositivo de montaje puede guiarse longitudinalmente
definido en el soporte de cinta métrica. En este guiado longitudinal definido, el talén de arrastre del dispositivo de
montaje puede tomar dos posiciones a causa del medio de resorte.

En la primera posicién, el talén de arrastre se desliza con fuerza de compresion predeterminada por el medio de
resorte, sobre la cinta, estando esta fuerza ajustada de tal manera que la superficie de la cinta no se dafie. Mediante
el medio de resorte, el talon de arrastre se compacta en una direccion perpendicular a la superficie de la cinta
flexible en ésta.

En la segunda posicion, el talén de arrastre encaja mediante tension del medio de resorte en la escotadura de la
cinta. El dispositivo de montaje configurado de acuerdo con la invencion posibilita, por lo tanto, retraer una cita en
una ranura interior de un soporte de cinta métrica con forma hueca en una longitud mayor. En este caso, no tiene
que ser conocida para el usuario la posicion exacta de la escotadura en la cinta, dado que el dispositivo de montaje
esta configurado de tal manera que éste desplaza el talén de arrastre durante el movimiento longitudinal guiado en
el soporte de cinta métrica independiente desde la primera posicién en la segunda posicién (enganchar).

Otra configuracion particularmente ventajosa del dispositivo de montaje — en la siguiente descripcion de ejemplos de
realizacién denominado primer dispositivo de montaje — posibilita, ademas, adicionalmente un desplazamiento
independiente del talon de arrastre durante el movimiento longitudinal guiado en el soporte de cinta métrica desde la
segunda posicion de vuelta a la primera posicion (desenganchar).

Realizaciones ventajosas de la invencion resultan de las medidas que estdn enumeradas en las reivindicaciones
dependientes.

Otros detalles y ventajas de la presente invencion se explican mediante la siguiente descripcion de ejemplos de
realizacién en relacién con las figuras.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS
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Muestran
La Figura 1, una seccion transversal de un dispositivo extensdmetro con una cinta métrica y varias cintas
guia;
la Figura 2, un vista en perspectiva del dispositivo extensémetro al insertar una cinta guia con el dispositivo
de montaje configurado de acuerdo con la invencion, segun el primer ejemplo de realizacion;
la Figura 3, una seccién longitudinal con dispositivo de montaje insertado en una primera posicion para retraer
la cinta guia;
la Figura 4, la seccién longitudinal de acuerdo con la Figura 3 inclinada en torno al eje longitudinal;
la Figura 5, una seccién longitudinal con dispositivo de montaje insertado en una segunda posicién para
retraer la cinta guia;
la Figura 6, una seccién longitudinal con dispositivo de montaje insertado en una tercera posicién al retraer la
cinta guia;
la Figura 7, una seccion longitudinal con dispositivo de montaje insertado en una cuarta posicién después de
retraer la cinta guia;
la Figura 8, un dispositivo de montaje de acuerdo con la invencién segun el primer ejemplo de realizacién en
detalle;
la Figura 9, una vista del dispositivo extensometro al retraer una cinta métrica con el dispositivo de montaje
configurado de acuerdo con la invencién segun el segundo ejemplo de realizacion;
la Figura 10, una seccién longitudinal al retraer la cinta métrica con el dispositivo de montaje segun la Figura
9,y
la Figura 11, el dispositivo de montaje segln el segundo ejemplo de realizacion en vista en perspectiva.

DESCRIPCION DE LAS FORMAS DE REALIZACION

La invencién se explica mediante dos ejemplos de realizacion. En el primer ejemplo de realizacion, el dispositivo de
montaje de acuerdo con la invencion se denomina primer dispositivo de montaje y en el segundo ejemplo de
realizacién segundo dispositivo de montaje.

Mediante la Figura 1 se explica la disposicién de un dispositivo extensdmetro, en el que se aplica la invencion
ventajosamente. Un soporte 1 de cinta métrica en forma de un perfil hueco presenta una ranura 11 larga obturada
por una falda de obturacién dispuesta en forma de tejado no representada. En la medicién de posicion, en el interior
del perfil hueco esta dispuesta una unidad 2 de exploracién, la cual esta fijada por el talon de arrastre pasado a
través de las faldas de obturacion con un objeto a ser medido. Para la medicién de posicién, el talén de arrastre de
la unidad 2 de exploracion se monta en un primer objeto a ser medido y el soporte 1 de cinta métrica se monta en un
segundo objeto a ser medido desplazable en direccion X longitudinal con respecto a ello. La unidad 2 de exploracion
se guia en superficies guia internas del soporte 1 de cinta métrica configurado como perfil hueco. Estas superficies
guia son la superficies orientadas hacia la unidad 2 de exploracién de cintas 31, 32, 33 guia. Para el guiado de la
unidad 2 de exploracién en el soporte 1 de cinta métrica en direccion X longitudinal, estan previsto en ésta
elementos 21, 22, 23 guia, con los que la unidad 2 de exploracién se apoya en las superficies guia de las cintas 31,
32, 33 guia. En el ejemplo representado, los elementos 21, 22, 23 guia son rodamientos de bolas, los cuales ruedan
con su superficie exterior sobre las cintas 31, 32, 33 guia. Las cintas 31, 32, 33 guia son por ejemplo cintas de
acero.

Cada una de las cintas 31, 32, 33 guia esta insertada en una ranura 41, 42, 43 del soporte 1 de cinta métrica,
envolviendo en arrastre de forma cada una de las ranuras 41, 42, 43 la respectiva cinta 31, 32, 33 guia a ambos
bordes de la cinta, de modo que la respectiva cinta 31, 32, 33 guia solo puede insertarse por el extremo abierto de la
ranura 41, 42 ,43.

Otra ranura 44 del soporte 1 de cinta métrica esta prevista para el alojamiento de una cinta 34 métrica. La cinta 34
métrica aplica en su lado superior, es decir orientado hacia la unidad 2 de exploraciéon y opuesta a ésta, una
particion 341 de medicién, la cual en funcionamiento de medicion se explora por la unidad 2 de exploracion,
preferiblemente fotoeléctricamente. La cinta 34 métrica es, por ejemplo, también una cinta de acero. La ranura 44
esta configurada de tal manera que ésta envuelve en arrastre de forma la cinta 34 métrica en ambos bordes
laterales, de modo que la cinta 34 métrica solo puede insertarse desde uno de los dos extremos abiertos de la
ranura 44.

La unidad 2 de exploracion en el funcionamiento de medicion, esta incorporada protegida en el interior del soporte 1
de cinta métrica configurado como perfil hueco. Las ranuras 41 a 44 estan previstas en superficies interiores del
perfil hueco.

Para longitudes de medicién grandes, el dispositivo extensOmetro esta compuesto por varios soportes 1 de cinta
meétrica en hilera en direccién X longitudinal. Después del montaje de los varios soportes 1 de cinta métrica en el
objeto a ser medido, las cintas 31, 32, 33 guia asi como la cinta 34 métrica se insertan o bien retraen en las ranuras
41, 42, 43, 44 previstas para ello. El centro de impacto producido entre respectivamente dos soportes 1 de cinta
métrica en la yuxtaposicion, se puentea por las cintas 41 a 44, de modo que por un lado resultan superficies guia
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continuas en direccion X longitudinal, asi como por otro lado una particién 341 de medicién sin ser estorbada a
través de la longitud de medicion total.

El primer ejemplo de realizacién de la invencion se explica adicionalmente a continuacion mediante las Figuras 2 a
8. Este primer dispositivo 100 de montaje para retraer al menos una de las bandas cinta 34 métrica o cinta 31, 32, 33
guia en una ranura 41, 42, 43 que discurre en direccién X longitudinal del soporte 1 de cinta métrica, comprende un
cuerpo 101 base con una guia 102 para guiar longitudinalmente el dispositivo 100 de montaje en el soporte 1 de
cinta métrica. El dispositivo 100 de montaje se mantiene a una distancia predeterminada de la superficie de la cinta
31, 32, 33, 34 a ser retraida, mediante la interaccion de la guia 102 del cuerpo 101 base y una superficie 12 guia del
soporte 1 de cinta métrica, en el ejemplo esta distancia es en direccion Z. En el primer ejemplo de realizacion, el
dispositivo 100 de montaje se utiliza para retraer la cinta 33 guia en la ranura 43, como se explica adicionalmente a
continuacion. Dado que de la misma manera también puede retraerse la cinta 34 métrica en la ranura 44, en lo
sucesivo ya solo se utiliza el término cinta.

El dispositivo 100 de montaje comprende un talén 103 de arrastre para enganchar en una escotadura 332 de la cinta
33y para arrastrar la cinta 33 en direccion X longitudinal en el estado enganchado.

Ademas, el dispositivo 100 de montaje comprende un medio 104 de resorte, que esta configurado para mantener el
talon 103 de arrastre en el cuerpo 104 base de tal manera que el talén 103 de arrastre al guiar longitudinalmente el
dispositivo 100 de montaje en el soporte 1 de cinta métrica se desliza en posiciones a lo largo de la cinta 33 fuera de
la escotadura 332 con una fuerza F de compresion pretensada, sobre una superficie de la cinta 33. En la posicion de
la escotadura 332, el talén 103 de arrastre encaja en la escotadura 332, de modo que la cinta 33, en caso de guiado
longitudinal adicional, se arrastra por el talon 103 de arrastre. Mediante la situacion de la guia 102 prevista en el
cuerpo 101 base y la distancia de esta guia con el talén 103 de arrastre, el recorrido del resorte esta definido
predeterminado y en conexién con la configuracion (constante de elasticidad) del medio 104 de resorte la fuerza F
de compresion, la cual a causa del medio 104 de resorte antes de enganchar en la escotadura actia sobre la cinta
33.

En la Figura 8 esta representado un recorte del dispositivo 100 de montaje. Representada esta un parte del cuerpo
101 base, el medio 104 de resorte y el talon 103 de arrastre. El medio 104 de resorte es en este ejemplo un resorte
de flexion dispuesto entre el cuerpo 101 base y el taléon 103 de arrastre, el cual mantiene el talén 103 de arrastre
perpendicular a la superficie de la cinta 33 — aqui en direccion Z - orientable en el cuerpo 101 base.

Para la fijacién en arrastre de forma de la cinta 33 en el talon 103 de arrastre, éste presenta una muesca 105 que
discurre en direccién X longitudinal. En el estado enganchado, la cinta 33 esta fijada en arrastre de forma en la
muesca 105 en direccion Z.

De manera particularmente ventajosa, el talébn 103 de arrastre esta configurado en un lado — respecto a la direccion
X longitudinal — para arrastrar la cinta 33 en el estado enganchado. En el lado opuesto, el tal6n 103 de arrastre esta
configurado para desenganchar automaticamente el talon 103 de arrastre fuera de la escotadura 332. Para
desenganchar automaticamente, el talon 103 de arrastre presenta una superficie 107 inclinada hacia la direccion X
longitudinal, la cual esta configurada de tal manera que en el estado enganchado, en un desplazamiento longitudinal
del dispositivo 100 de montaje con respecto a la cinta 33 en direccion de la superficie 107 inclinada, la superficie 107
inclinada entra en contacto con un borde que limita la escotadura 332 de la cinta 33. En caso de desplazamiento
longitudinal adicional del dispositivo 100 de montaje, se introduce sobre el talén 103 de arrastre un movimiento
transversal contra la fuerza F de compresion, el cual desengancha el tal6n 103 de arrastre fuera de la escotadura
332. Después de retraer con éxito la cinta 33 en la ranura 43, el dispositivo 100 de montaje puede, por lo tanto,
desplazarse de vuelta al extremo del soporte 1 de cinta métrica y ahi sacarse, permaneciendo la cinta 33 retraida en
la ranura 43.

La superficie 107 inclinada también tiene ventaja al enganchar, dado que el talon 103 de arrastre en el comienzo de
la cinta se eleva despacio mediante la superficie 107 inclinada, hasta que este se coloca completamente sobre la
cinta 33 y se desliza encima.

Para la aclaracion adicional de la invencion, se explica el desarrollo de retraer la cinta 33. Las Figuras 2 a 4
muestran un primer estado al retraer la cinta 33. El dispositivo 100 de montaje ya coopera, en este caso, con el
soporte 1 de cinta métrica, de modo que el talébn 103 de arrastres esta posicionado pretensado en la ranura 43. La
cinta 33 solo puede insertarse desde la abertura en el lado del extremo de la ranura 43.

En este caso, la cinta 33 se inserta debajo del talon 103 de arrastre, colocandose el talon 103 de arrastre mediante
la fuerza de deslizamiento sobre la superficie de la cinta 33. Esta posicion del talon 103 de arrastre entre el
comienzo de la cinta y la escotadura 332 esta representada en la Figura 5. En este caso, el talén 103 de arrastre
oprime con la fuerza F de compresién sobre la cinta 33.
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Si ahora tiene lugar un desplazamiento longitudinal adicional entre cinta 33 y dispositivo 100 de montaje, el tal6n 103
de arrastre se desliza, mediante el medio de resorte pretensado, adicionalmente sobre la superficie de la cinta 33 y
se encaja al alcanzar la escotadura 332 de la cinta 33 en esta escotadura 332. Este estado esta representado en la
Figura 6.

En caso de guiado longitudinal adicional del dispositivo 100 de montaje en el soporte 1 de cinta métrica, la cinta 33
se arrastra por el talén 103 de arrastre y la cinta 33, en este caso, se retrae en la ranura 43.

Mediante la configuracion particularmente ventajosa del dispositivo 100 de montaje, éste puede retirarse del soporte
1 de cinta métrica mediante desplazamiento de vuelta sencillo. Desenganchar la cinta 33 fuera de la escotadura 332,
tiene lugar mediante guiado longitudinal del dispositivo 100 de montaje en la direccién -X opuesta a la de retraer. En
este caso, la superficie 107 inclinada hacia la direccion X longitudinal, entra en contacto con el borde que limita la
escotadura 332 de la cinta 33. En este caso, en el talén 103 de arrastre se introduce un movimiento transversal
(direccion Z), el cual desengancha el talon 103 de arrastre contra la fuerza F de compresioén fuera de la escotadura
332 y en caso de guiado longitudinal adicional del dispositivo 100 de montaje, el talon 103 de arrastre se desliza,
mediante el medio 104 de resorte pretensado, sobre la superficie de la cinta 33. Este estado esta representado en la
Figura 7. El dispositivo 100 de montaje puede entonces retirarse en contra de la direccion de movimiento de
retraccién fuera del extremo del perfil hueco, en el que ha comenzado el proceso de retraccion.

La invencion comprende también un conjunto de piezas, con el soporte 1 de cinta métrica con al menos una ranura
41, 42, 43, 44 que discurre en direccién X longitudinal del soporte 1 de cinta métrica, que presenta una abertura en
el lado del extremo para insertar una cinta 31, 32, 33, 34;

la cinta 31, 32, 33, 34 con al menos una escotadura 332, 342 y el dispositivo 100 de montaje explicado anterior para
retraer la cinta 31, 32, 33, 34 en laranura 41, 42, 43, 44 respectiva.

Si la cinta 31, 32, 33 a ser retraida es una cinta guia, el conjunto de piezas comprende preferiblemente, ademas, la
unidad 2 de exploracién, la cual presenta al menos un elemento 21, 22, 23 guia, con el que la unidad 2 de
exploracion es desplazable guiada en direccién X longitudinal sobre al menos una cinta 31, 33, 34, cuando la cinta
31, 33, 34 esta retraida en la ranura 41, 42, 43 del soporte 1 de cinta métrica.

Si la cinta 34 a ser retraida es una cinta métrica con una particion 341 de medicion Gpticamente explorable, el
conjunto de piezas comprende, opcionalmente, ademas del soporte 1 de cinta métrica, la cinta 34 y el dispositivo
100 de montaje explicado anterior, la unidad 2 exploracidn, la cual esta configurada para explorar fotoeléctricamente
la particion 341 de medicién, cuando la cinta 34 esta retraida en la ranura 34.

A continuacion, se explica mas en detalle, mediante las Figuras 9 a 11, el segundo ejemplo de realizacion, es decir
el segundo dispositivo 200 de montaje de acuerdo con la invencion.

Este segundo dispositivo 200 de montaje comprende, para retraer una cinta 34 en una ranura 44 que discurre en
direccién X longitudinal de un soporte 1 de cinta métrica, a su vez un cuerpo 201 base con una guia 202 para guiar
longitudinalmente el dispositivo 200 de montaje en el soporte 1 de cinta métrica. El dispositivo 200 de montaje se
utiliza aqui para retraer una cinta 44, que funciona como cinta métrica y en su superficie presenta una particién 341
fotoeléctricamente explorable.

El dispositivo 200 de montaje comprende, ademas, un talén 203 de arrastre para enganchar en una escotadura 342
de la cinta 34 y para arrastrar la cinta 34 en el estado enganchado. Ademas, el dispositivo 200 de montaje contiene
un medio 204 de resorte, que esta configurado para mantener el talon 203 de arrastre en el cuerpo 201 base de tal
manera que el taléon 203 de arrastre al guiar longitudinalmente el dispositivo 200 de montaje en el soporte 1 de cinta
métrica se desliza en posiciones a lo largo de la cinta 34 fuera de la escotadura 342 pretensada sobre una superficie
de la cinta 34 y en la posicion de la escotadura 342 encaja en ésta, de modo que la cinta 34 al guiar
longitudinalmente de manera adicional se arrastra por el talén 203 de arrastre. La fuerza F del resorte del medio 204
de resorte asi como el material del talén 203 de arrastre se elige de tal manera que la superficie de la cinta 34 no se
dafie. Como material para la zona que estd en contacto de la cinta 34 durante el proceso de deslizamiento, es
adecuado particularmente plastico.

En el ejemplo de realizacion concreto, el medio 204 de resorte esta formado por un elemento de union dispuesto
entre el cuerpo 201 base y el talén 203 de arrastre, el cual presenta varias articulaciones 204.1, 204.2 de cuerpo
sélido distanciadas entre si. A través de las articulaciones 204.1, 204.2 de cuerpo sélido, el taléon 203 de arrastre se
mantiene elastico flexible en el cuerpo 201 base, es decir en una direccion perpendicular a la superficie de la cinta
34 (aqui en direccion Z).

En este ejemplo de realizacion, el talén 203 de arrastre presenta en dos lados opuestos entre si en direccion X
longitudinal, una muesca 205, 206 que discurre en direccion X longitudinal para la fijaciéon en arrastre de forma de la
cinta 34 perpendicular a la direccién X longitudinal — es decir, para la fijacion en arrastre de forma en direccion Z.

5
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También en este ejemplo de realizacion, la invencion comprende también un conjunto de piezas con

el soporte 1 de cinta métrica con al menos una ranura 44 que discurre en direccién X longitudinal del soporte 1 de
cinta métrica, la cual presenta una abertura en el lado del extremo para insertar la cinta 34;

la propia cinta 34 con al menos una escotadura 342 y

el dispositivo 200 de montaje explicado antes para retraer la cinta 34 en la ranura.

Si la cinta 34 es una cinta métrica con una particion 341 de medicién épticamente explorable, entonces el conjunto
de piezas comprende, preferiblemente, ademas una unidad 2 de exploracion, la cual esta configurada para explorar
la particion 341 de medicion cuando la cinta 34 esté retraida en la ranura 44 del soporte 1 de cinta métrica.

Al igual que en el primer ejemplo de realizacién, asi es la invencién aplicable particularmente ventajosa, cuando el
soporte 1 de cinta métrica es un perfil hueco y la ranura 34 esta incorporada en una superficie interior del perfil
hueco. En este caso, el perfil hueco presenta una superficie 12 guia exterior para guiar longitudinalmente el cuerpo
201 base del dispositivo 200 de montaje en el perfil hueco.

También con este segundo dispositivo 200 de montaje, es posible una retraccion de la cinta 34 en la ranura 44 que
discurre en direccion X longitudinal de un soporte 1 de cinta métrica con los siguientes pasos de procedimiento:

- insercion de la cinta 34 en la ranura 44, partiendo de una abertura en el lado del extremo de la ranura 44;

- guiar longitudinalmente el dispositivo 200 de montaje con respecto al cinta 34, deslizandose el tal6n 203 de
arrastre del dispositivo 200 de montaje, en este caso, mediante el medio 204 de resorte pretensado, sobre
una superficie de la cinta 34 y al alcanzar la escotadura 342 de la cinta 34 el talén 203 de arrastre encaja en
esta escotadura 342;

- arrastrar la cinta 34 por el talén 203 de arrastre al guiar longitudinalmente de manera adicional el dispositivo
200 de montaje en el soporte 1 de cinta métrica y retraer la cinta, en este caso, en la ranura 44;

- desenganchar el talén 203 de arrastre fuera de la escotadura 342 de la cinta 34 y

- retirar el dispositivo 200 de montaje del soporte 1 de cinta métrica.

A diferencia del primer ejemplo de realizacion, este segundo dispositivo 200 de montaje no debe introducirse
obligatoriamente por la abertura de lado final del soporte 1 de cinta métrica configurado como perfil hueco.

El segundo dispositivo 200 de montaje tiene concretamente la ventaja particular, que esta configurado de tal manera
que el talén 203 de arrastre para retraer la cinta 34 a través de la ranura 11 larga y, por lo tanto, puede introducirse
en cualquier posicién longitudinal en el perfil hueco en una direccion transversal a la direccion X longitudinal (en el
ejemplo en direccion Z).

Dado que la unién del cuerpo 201 base hasta el talon 203 de arrastre esta configurada delgada de tal manera que
ésta puede pasarse a través de la ranura larga, el desenganche en este segundo ejemplo de realizacion tiene lugar
mediante movimiento del dispositivo 200 de montaje completo en direccién Z, con lo cual también se mueve el tal6n
203 de arrastre fuera de la escotadura 342 y, de esta forma, se retira el dispositivo 200 de montaje del soporte 1 de
cinta métrica.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de montaje para retraer un cinta (33, 34) en una ranura (43, 44) que discurre en direccion (X)
longitudinal de un soporte (1) de cinta métrica, que comprende

- un cuerpo (101, 201) base con una guia (102, 202) para guiar longitudinalmente el dispositivo (100, 200) de
montaje en el soporte (1) de cinta métrica;

- un talén (103, 203) de arrastre para enganchar en una escotadura (332, 342) de la cinta (33, 34) y para
arrastrar la cinta (33, 34) en el estado enganchado;

- un medio (104, 204) de resorte, que esta configurado para mantener el taléon (103, 203) de arrastre en el
cuerpo (101, 201) base de tal manera que el talon (103, 203) de arrastre esta pretensado al guiar
longitudinalmente el dispositivo (100, 200) de montaje con respecto a la cinta (33, 34) en posiciones fuera de
la escotadura (332, 342) en direccion (Z) de la superficie de la cinta (33, 34) y en la posicién de la escotadura
(332, 342) encaja en ésta, de modo que la cinta (33, 34) al guiar longitudinalmente de manera adicional el
dispositivo (100, 200) de montaje se arrastra por el talén (103, 203).

2. Dispositivo de montaje segln la reivindicacion 1, siendo el medio (104, 204) de resorte un resorte de flexién
dispuesto entre el cuerpo (101, 201) base y el talén (103, 203) de arrastre.

3. Dispositivo de montaje segin una de las reivindicaciones anteriores, estando formado el medio (204) de resorte
por un elemento de unién dispuesto entre el cuerpo (201) base y el talon (203) de arrastre, que presenta varias
articulaciones (204.1, 204.2) de cuerpo sélido distanciadas entre si.

4. Dispositivo de montaje segun una de las reivindicaciones anteriores, presentando el talén (103, 203) de arrastre
una muesca (105, 205, 206) que discurre en direccion (X) longitudinal, para la fijacién en arrastre de forma de la
cinta (33, 34) en el talon (103, 203) de arrastre perpendicular a la direccion (X) longitudinal.

5. Dispositivo de montaje segun una de las reivindicaciones anteriores, presentando el talén (203) de arrastre en dos
lados opuestos entre si, una muesca (205) que discurre en direccion (X) longitudinal, para la fijacion en arrastre de
forma de la cinta (34) perpendicular a la direccion (X) longitudinal.

6. Dispositivo de montaje segun una de las reivindicaciones anteriores 1 a 4, estando configurado el talén (103) de
arrastre en un lado para arrastrar la cinta (33) en el estado enganchado y presentando el talén (103) de arrastre en
el lado opuesto una superficie (107) inclinada hacia la direccion (X) longitudinal, la cual esta configurada de tal
manera que en el estado enganchado en un desplazamiento longitudinal del dispositivo (100) de montaje con
respecto a la cinta (33) en direccion de la superficie (107) inclinada, la superficie (107) inclinada entra en contacto
con un borde que limita la escotadura (332) de la cinta (33) y, en caso de desplazamiento longitudinal adicional del
dispositivo (100) de montaje, se introduce un movimiento transversal sobre el tal6n (103) de arrastre, el cual
desengancha el talon (103) de arrastre fuera de la escotadura (332).

7. Conjunto de piezas, que comprende

- un soporte (1) de cinta métrica con al menos una ranura (43, 44) que discurre en direccién (X) longitudinal
del soporte (1) de cinta métrica, la cual presenta una abertura de lado final para insertar una cinta (33, 34);

- la cinta (33, 34) con al menos una escotadura (332, 342) y

- el dispositivo (100, 200) de montaje segun una de la reivindicaciones anteriores para retraer la cinta (33, 34)
en la ranura (43, 44).

8. Conjunto de piezas segun la reivindicacién 7, siendo el soporte (1) de cinta métrica un perfil hueco y la ranura (43,
44) esta incorporada en una superficie interior del perfil hueco y presentando el perfil hueco una superficie (12) guia
exterior para guiar longitudinalmente el cuerpo (101, 201) base del dispositivo (100, 200) de montaje en el perfil
hueco.

9. Conjunto de piezas segun la reivindicacion 8, presentando el perfil hueco una ranura (11) larga obturada mediante
faldas de obturacion y estando configurado el dispositivo (200) de montaje de tal manera que el talén (203) de
arrastre para retraer la cinta (34) puede introducirse a través de esta ranura (11) larga en el perfil hueco en una
direccién transversal a la direccién (X) longitudinal.

10. Conjunto de piezas segun una de las reivindicaciones anteriores 7 a 9, siendo la cinta (34) una cinta métrica con
una particién (341) de medicién 6pticamente explorable y comprendiendo el conjunto de piezas, ademas, una unidad
(2) de exploracion, la cual esta configurada para explorar la particion (341) de medicién, cuando la cinta métrica esta
retraida en la ranura (44) del soporte (1) de cinta métrica.

11. Conjunto de piezas segun una de las reivindicaciones anteriores 7 a 9, siendo la cinta (33) una cinta guia y
comprendiendo el conjunto de piezas, ademas, una unidad (2) de exploracién, la cual presenta al menos un
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elemento (23) guia, con el que la unidad (2) de exploracion es desplazable guiada sobre la cinta guia en direccién
(X) longitudinal, cuando la cinta guia esta retraida en la ranura (43) del soporte (1) de cinta métrica.

12. Procedimiento para retraer una cinta (33, 34) en una ranura (43, 44) que discurre en direccion (X) longitudinal de
un soporte (1) de cinta métrica bajo utilizacion del dispositivo (100, 200) de montaje segun una de las
reivindicaciones anteriores 1 a 6, con lo siguientes pasos de procedimiento

- insertar la cinta (33, 34) en la ranura (43, 44), partiendo de una abertura en el lado del extremo de la ranura
(43, 44);

- llevar a contacto la guia (102, 202) del cuerpo (101, 201) base del dispositivo (100, 200) de montaje con una
superficie (12) guia del soporte (1) de montaje y guiar longitudinalmente el dispositivo (100, 200) de montaje
con respecto a la cinta (33, 34), deslizandose el talén (103, 203) de arrastre del dispositivo (100, 200) de
montaje, en este caso, mediante el medio (104, 204) de resorte pretensado, sobre una superficie de la cinta
(33, 34) y encajandose en la escotadura (332, 342), al alcanzar una escotadura (332, 342) de la cinta (33,
34);

- arrastrar la cinta (33, 34) por el taléon (103, 203) de arrastre al guiar longitudinalmente el dispositivo (100,
200) de montaje en el soporte (1) de cinta métrica y retraer la cinta (33, 34), en este caso, en la ranura (43,
44);

- desenganchar el talon (103, 203) de arrastre fuera de la escotadura (332, 342) de la cinta (33, 34) y

- retirar el dispositivo (100, 200) de montaje del soporte (1) de cinta métrica.

13. Procedimiento segun la reivindicacion 12, estando configurado el dispositivo (100) de montaje segun la
reivindicacion 6 y teniendo lugar el desenganche del talon (103, 203) de arrastre fuera de la escotadura (332) de la
cinta (33) mediante guiado longitudinal del dispositivo (100) de montaje en la direccién (-X) opuesta a la de la
retraccién y, en este caso, entrando en contacto la superficie (107) inclinada hacia la direccion (X) longitudinal con el
borde que limita la escotadura (332) de la cinta (33) e introduciéndose un movimiento transversal sobre el talon (103)
de arrastre, el cual desengancha el talén (103) de arrastre fuera de la escotadura (332) y, en caso de guiado
longitudinal adicional del dispositivo (100) de montaje, el taléon (103) de arrastre se desliza mediante el medio (104)
de resorte pretensado sobre la superficie de la cinta (33).

14. Procedimiento segun la reivindicaciéon 12, siendo el soporte (1) de montaje un perfil hueco, que presenta una
ranura (11) larga obturada mediante faldas de obturacién y el talén (203) de arrastre del dispositivo (200) de montaje
para llevar a contacto la guia (202) del cuerpo (201) base con la superficie (12) guia del soporte (1) de cinta métrica,
se introduce a través de la ranura (11) larga en el perfil hueco en una direccién transversal a la direccion (X)
longitudinal, en el espacio interior del perfil hueco.
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Fig. 7
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Fig. 11
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