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DESCRIPCION
Estructura de ajuste para tija de sillin de bicicleta
ANTECEDENTES
Campo técnico

[0001] La presente invencion se refiere a una tija de sillin de una bicicleta. Mas particularmente, la presente
invencion se refiere a una estructura de ajuste para una tija de sillin de una bicicleta.

Descripcion de la técnica relacionada

[0002] Para el ciclista, la altura adecuada del asiento de la bicicleta es importante, es decir, la altura adecuada de la
tija del sillin puede mejorar la eficiencia de conduccion, y se puede prevenir la lesion de la pierna. En general, la tija
de sillin se desplaza con el cuerpo de la bicicleta en funcién de la demanda de ciclistas de diferente altura, de modo
que los conductores pueden insertar la tija de sillin en el cuerpo de la bicicleta a diferentes profundidades de
acuerdo con la altura.

[0003] Sin embargo, es un inconveniente ajustar la altura de la tija de sillin que debe detener la marcha.
Especialmente, para los ciclistas que suben y bajan regularmente, y tienen que ajustar la altura de la tija de sillin de
acuerdo con los diferentes tipos de caminos.

[0004] Por lo tanto, hay una tija de sillin de bicicleta que puede ajustarse a su altura durante la conduccioén. El
dispositivo de ajuste es una palanca que esta dispuesta alrededor de la tija del asiento (llamada tipo de cable
interno). Sin embargo, también es inconveniente y es peligroso para el conductor operar el dispositivo de ajuste
alrededor de la tija de sillin que esta lejos del asa de la bicicleta.

[0005] Otro dispositivo para ajustar la altura de la tija de la bicicleta es un dispositivo con cable (llamado tipo con
cable externo), en el que el ciclista puede ajustar la altura de la tija con el dispositivo con cable que proporciona un
extremo operativo dispuesto alrededor del manillar de la bicicleta. Sin embargo, si el cable del dispositivo cableado
es demasiado largo y esta cerca de la rueda de la bicicleta, existe el peligro de que el cable sea mas facil de enrollar
por la rueda.

[0006] Recientemente, el tipo de cableado interno se convierte en la corriente principal para ajustar la altura de la tija
de sillin. Sin embargo, es dificil de aplicar en diferentes tipos de bicicletas, y el espacio interior del cuerpo de la
bicicleta es demasiado pequefio para contener el dispositivo de ajuste de la tija del sillin, y no puede proporcionar
una manera conveniente para que el ciclista cambie el dispositivo de ajuste. Ademas, hay un tipo de presion de
fluido que reemplaza el tipo de cable del dispositivo de ajuste. Sin embargo, el costo del tipo de presion de fluido es
mayor y la estructura es mas complicada.

[0007] EI documento DE 19 630 839 A1 describe una estructura de ajuste para una tija de sillin de una bicicleta de
acuerdo con el preambulo de la reivindicacion 1 con un mecanismo de accionamiento de una tija de sillin de longitud
ajustable de una bicicleta cuyo mecanismo de accionamiento comprende dos palancas conectadas entre si
mediante una biela intermedia. Un extremo de cada palanca se fija a la tija de sillin a través de una junta,
respectivamente. De la solicitud de patente internacional WO 2004/023937 A1 se conoce una tija de sillin ajustable
en altura de una bicicleta que comprende un conjunto de dos palancas cuyos extremos estan conectados entre si,
mientras que el segundo extremo de una de las palancas esta conectado con una varilla de liberacién de la valvula y
el segundo extremo de la otra palanca esta conectada con la tija de sillin. En virtud de la conexién de extremo a
extremo de las palancas, los extremos méviles de las dos palancas siempre se mueven de forma corporativa.

[0008] Un poste telescépico, en el que un extremo de la primera palanca de articulacion se mueve para hacer
pivotar el otro extremo de la primera palanca de articulacion, y el otro extremo de la primera palanca de articulacion
esta enlazado hacia arriba con el otro extremo de la primera palanca empujada. Por lo tanto, el otro extremo de la
primera palanca empujada presiona el interruptor.

[0009] Segun la realizacion mencionada anteriormente de la presente divulgacion, la primera palanca empujada esta
conectada de manera pivotante al poste telescépico. La estructura de ajuste puede incluir ademas un cable y un
modulo de control. Un extremo del cable metalico esta conectado de manera desmontable al médulo de ajuste. El
moddulo de control esta conectado de manera desmontable al otro extremo del cable y se conecta con el cable para
controlar el médulo de ajuste. El modulo de control puede ser una palanca o una biela.

[0010] De acuerdo con la realizacion mencionada anteriormente de la presente divulgacion, el poste telescopico
puede incluir dos interruptores dispuestos en dos extremos del poste telescopico, respectivamente. La estructura de
ajuste puede incluir dos médulos de ajuste correspondientes a dos interruptores, respectivamente. Uno de los
moédulos de ajuste es un primer mddulo de ajuste, y el primer moédulo de ajuste incluye una primera palanca de
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enlace y una primera palanca empujada. La primera palanca de enlace esta conectada de manera pivotante a un
extremo del poste telescépico, y un extremo de la primera palanca de enlace se mueve para hacer pivotar el otro
extremo de la primera palanca de enlace. Un extremo de la primera palanca empujada corresponde a la primera
palanca de enlace, en donde el otro extremo de la primera palanca empujada esta conectado con el otro extremo de
la primera palanca de enlace para presionar el interruptor del poste telescépico que corresponde al primer ajuste
modulo. El otro de los modulos de ajuste es un segundo modulo de ajuste que incluye una segunda palanca
empujada y una segunda palanca de enlace. Un extremo de la segunda palanca empujada corresponde al otro
interruptor. La segunda palanca de enlace corresponde a la segunda palanca empujada y esta conectada de manera
pivotante al poste telescépico, en donde un extremo de la segunda palanca de enlace se mueve para hacer pivotar
el otro extremo de la segunda palanca de enlace, y el otro extremo de la segunda palanca de enlace es vinculado al
otro extremo de la segunda palanca empujada, por lo tanto, el otro extremo de la segunda palanca empujada
presiona el interruptor. Ademas, el segundo modulo de ajuste puede ser una palanca, una biela, una rueda de leva,
un rodillo o un motor. La primera palanca empujada puede conectarse de forma pivotante al poste telescopico.

[0011] De acuerdo con la realizacion mencionada anteriormente de la presente divulgacion, la estructura de ajuste
puede incluir ademas un cable y un modulo de control. Un extremo del cable metdlico esta conectado de manera
desmontable a cualquiera de los médulos de ajuste. El médulo de control esta conectado de manera separable al
otro extremo del cable y para conectar con el cable para controlar el médulo de ajuste conectado al cable. La
segunda palanca empujada puede conectarse de forma pivotante al poste telescopico.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

[0012] La invencion puede entenderse mas completamente mediante la lectura de la siguiente descripcion detallada
de la realizacion, con referencia a los dibujos adjuntos de la siguiente manera:

La figura 1 muestra una vista tridimensional de una estructura de ajuste para una tija de sillin de una bicicleta de
acuerdo con una realizacion de la presente divulgacion;

La figura 2 muestra una vista esquematica de un estado operativo del primer médulo de ajuste de la figura 1;
La figura 3 muestra una vista esquematica de otro estado operativo del primer médulo de ajuste de la figura 1;

La figura 4 muestra una vista esquematica de un segundo médulo de ajuste de la estructura de ajuste para la tija
de sillin de la bicicleta de la figura 1;

La figura 5 muestra una vista esquematica de una estructura de ajuste para una tija de sillin de una bicicleta de
acuerdo con otra realizacion de la presente divulgacion;

La figura 6 muestra una vista parcial en despiece de la estructura de ajuste de la figura 5;
La figura 7 muestra una vista en seccion parcial de la estructura de ajuste de la figura 5;

La figura 8 muestra una vista esquematica de otro estado operativo de la estructura de ajuste para la tija de sillin
de la bicicleta de la figura 5;

La figura 9 muestra una vista parcial en despiece de la estructura de ajuste de la figura 8;

La figura 10 muestra una vista en seccion parcial de la estructura de ajuste de la figura 8;

La figura 11 muestra una vista parcial en seccion del médulo de control de la estructura de ajuste de la figura 5;
La figura 12 muestra una vista esquematica de un moédulo de ajuste de longitud segun otro ejemplo de la figura 5;
La figura 13 muestra una vista esquematica del médulo de ajuste de longitud segun otro ejemplo de la figura 5;

La figura 14 muestra una vista esquematica del médulo de ajuste de longitud y el primer médulo de ajuste de otro
ejemplo de la figura 13;

La figura 15 muestra una vista esquematica del moédulo de ajuste de longitud y el primer médulo de ajuste de otro
ejemplo de la figura 13;

La figura 16 muestra una vista esquematica de un primer modulo de ajuste de otro ejemplo de la figura 1;y
La figura 17 muestra una vista esquematica de un segundo médulo de ajuste de otro ejemplo de la figura 1.

DESCRIPCION DETALLADA
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[0013] La figura 1 muestra una vista tridimensional de una estructura de ajuste para una tija de sillin de una bicicleta
de acuerdo con una realizacion de la presente divulgacion. En la figura 1, la estructura de ajuste para la tija de la
bicicleta incluye un poste telescépico 100 y al menos un mddulo de ajuste (como el primer modulo de ajuste 400
mostrado en la figura 1). El poste telescopico 100 incluye al menos un interruptor (como el primer interruptor 210 que
se muestra en la figura 1) dispuesto en un extremo (como el primer extremo 101 que se muestra en la Figura 1) del
poste telescépico 100, en donde el primer interruptor 210 es para alargar o acortar el poste telescopico 100, El
primer médulo de ajuste 400 esta dispuesto en el poste telescopico 100 correspondiente al primer interruptor 210 y
para presionar el primer interruptor 210.

[0014] En detalle, el primer modulo de ajuste 400 en la figura 1 incluye una palanca empujada (tal como la primera
palanca empujada 420 que se muestra en la figura 1) y una palanca de enlace (como la primera palanca de enlace
410 que se muestra en la figura 1). Un extremo de la primera palanca 420 presionada corresponde al primer
interruptor 210 y puede conectarse de manera pivotante al primer extremo 101 del poste telescépico 100. La primera
palanca 410 de enlace corresponde a la primera palanca 420 presionada y esta conectada de manera pivotante
hasta el primer extremo 101 del poste telescopico 100, en el que un extremo de la primera palanca de enlace 410 se
acciona para hacer pivotar el otro extremo de la primera palanca de enlace 410, y el otro extremo de la primera
palanca de enlace 410 esta conectado con el otro el extremo de la primera palanca 420 empujada, por lo tanto el
otro extremo de la primera palanca 420 empujada presiona el primer interruptor 210. Ademas, el primer moédulo de
ajuste 400 también puede ser una palanca, una biela, una rueda de leva, un rodillo o un motor, y el primer interruptor
210 se puede empujar para alargar o acortar el poste telescépico 100.

[0015] Para otro ejemplo (no mostrado) de la realizacion, la primera palanca pulsada 420 del primer médulo de
ajuste 400 puede ser directamente conectada a la primera palanca de enlace 410, es decir, la primera palanca
empujada 420 no esta conectada de manera pivotante al poste telescopico 100. Por lo tanto, la primera palanca
empujada 420 esta directamente conectada con la primera palanca de enlace 410, o el primer médulo de ajuste 400
puede incluir ademas una barra de asistencia conectada de manera pivotante hasta el poste de telescépico 100 y
para conectarse con la primera palanca 420 presionada para presionar el primer interruptor 210, de modo que la
pista movil de la primera palanca 420 empujada pueda ser controlada.

[0016] EI otro extremo (como el segundo extremo 102 mostrado en la figura 1) del poste telescépico 100 puede
incluir ademas un interruptor (como el segundo interruptor 220 mostrado en la figura 1) dispuesto en el mismo. El
primer médulo de ajuste 400 puede disponerse de manera desmontable en el poste telescopico 100, de modo que el
primer modulo de ajuste 400 no solo puede corresponder y controlar el primer interruptor 210, sino que también
puede disponerse en el segundo extremo 102 del poste telescopico 100 que corresponde al segundo interruptor 220.
Por lo tanto, el segundo médulo de ajuste 400 puede empujar el segundo interruptor 210 para ajustar la longitud del
poste telescopico 100.

[0017] Ademas, cuando el primer médulo de ajuste 400 esta dispuesto en el primer extremo 101 del poste
telescopico 100. la estructura de ajuste para la tija de la bicicleta puede incluir ademas un segundo médulo de ajuste
500, en el que el segundo médulo de ajuste 500 corresponde al segundo interruptor 220 y esta dispuesto en el
segundo extremo 102 del poste telescépico 100 que es para empujar el segundo interruptor 220. En la figura 1, el
segundo modulo de ajuste 500 es una palanca. Ademas, el segundo médulo de ajuste 500 también puede ser una
biela, una rueda de leva, un rodillo o un motor.

[0018] La figura 2 muestra una vista esquematica de un estado operativo del primer médulo de ajuste 400 de la
figura 1. La figura 3 muestra una vista esquematica de otro estado operativo del primer médulo de ajuste 400 de la
figura 1. La estructura de ajuste puede incluir ademas un cable de alambre 600, en el que un extremo del cable de
alambre 600 esta conectado de manera desmontable a la primera palanca de enlace 410 del primer médulo de
ajuste 400 para tirar de la primera palanca de enlace 410. En la figura 2, cuando el el cable 600 no se tira y el primer
interruptor 210 del poste telescopico 100 no se presiona, la longitud del poste telescopico 100 no se puede ajustar.
En la figura 3, cuando se tira del cable 600, se puede tirar un extremo de la primera palanca de enlace 410 para
empujar la primera palanca 420 empujada, y la primera palanca 420 empujada puede empujar el primer interruptor
210 del poste telescopico 100. Por lo tanto, el poste telescopico 100 se puede alargar o acortar para ajustar la
longitud (o altura) de la tija de la bicicleta.

[0019] EI tirén del cable 600 se puede transformar en el empuje contra el primer interruptor 210 a través de la
primera palanca de conexion 410 y la primera palanca 420 empujada. El cable 600 puede estar contenido en una
cubierta 610, de modo que el cable 600 puede protegerse del efecto del medio ambiente. Ademas, el cable 600 se
puede tirar para unirse con la primera palanca de enlace 410 en la cubierta 610, no es necesario mover la cubierta
en el estado operativo. Por lo tanto, en el estado operativo, la estructura de ajuste no se frotaria contra la bicicleta, y
la resistencia externa no se proporcionaria, de modo que el usuario pueda operar en una situacion de ahorro de
esfuerzo.

[0020] Ademas, el cable 600 esta conectado de manera desmontable al primer médulo de ajuste 400. Por lo tanto, la
leva de cable 600 también se conecta al segundo médulo de ajuste 400 a pedido, de modo que el segundo médulo
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de ajuste 400 se puede accionar y presiona el segundo interruptor 220 para ajustar la longitud del poste telescopico
100.

[0021] La figura 4 muestra una vista esquematica de un segundo modulo de ajuste 500 de la estructura de ajuste
para la tija de sillin de la bicicleta de la figura 1. En la figura 4, el segundo médulo de ajuste 500 incluye una segunda
palanca de enlace 510 y una segunda palanca empujada 520 La segunda palanca de enlace 510 se puede conectar
de manera pivotante al segundo extremo 102 del poste telescépico 100, un extremo de la segunda palanca de
enlace 510 se mueve para que gire el otro extremo de la segunda palanca de enlace 510. Un extremo de la segunda
palanca empujada 520 corresponde a la segunda palanca de enlace 510 y esta conectado de manera pivotante al
segundo extremo 102 del poste telescopico 100. El otro extremo de la segunda palanca empujada 520 puede unirse
con la segunda palanca de enlace 510 para empujar el segundo interruptor 220 dispuesto en el segundo extremo
102 del poste telescopico 100. EI modo de operacién de la segunda palanca de enlace 510 y la segunda palanca de
empuje 520 del segundo modulo de ajuste 500 y la primera palanca de enlace 410 y la primera palanca de empuje
420 del primer modulo de ajuste 400 son iguales, y no se describiran aqui de nuevo. La segunda palanca 520
empujada también se puede conectar directamente a la segunda palanca 510 de enlace (no se muestra). Por lo
tanto, la segunda palanca empujada 520 esta directamente conectada con la segunda palanca de enlace 510, o el
segundo médulo de ajuste 500 puede incluir ademas una barra de asistencia conectada de manera pivotante al
poste telescopico 100 y para unirse con la segunda palanca empujada 520 para empujar el segundo interruptor 220,
para poder controlar la pista movil de la segunda palanca 520 empujada.

[0022] En las Figs. 1 a 4, la estructura de ajuste puede incluir ademas un moédulo de control (no mostrado)
conectado de manera desmontable al otro extremo del cable 600 y para enlazarlo con el cable 600 para controlar el
moddulo de ajuste (como el primer mddulo de ajuste 400 o el segundo modulo de ajuste 500). El médulo de control
puede ser una palanca o una biela, de modo que el cable 600 se pueda operar facilmente para ajustar la altura de la
tija de la bicicleta.

[0023] La figura 5 muestra una vista esquematica de una estructura de ajuste para una tija de sillin de una bicicleta
de acuerdo con ofra realizacion de la presente divulgacion. La figura 6 muestra una vista parcial en despiece de la
estructura de ajuste de la figura 5. La figura 7 muestra una vista parcial en seccion de la estructura de ajuste de la
figura 5. La estructura de ajuste de la tija de la bicicleta incluye un poste telescépico 100, un médulo de ajuste de
longitud 300 y un médulo de ajuste (como el primer moédulo de ajuste 400 en la figura 5). El poste telescépico 100
tiene un primer extremo 101, el médulo de ajuste de longitud 300 esta contenido en el poste telescépico 100 y dos
extremos del médulo de ajuste de longitud 300 se apoyan contra dos extremos 101, 102 del poste telescépico 100,
respectivamente. El moédulo de ajuste de longitud 300 incluye al menos un interruptor 320 para alargar o acortar el
modulo de ajuste de longitud 300. En la realizacion de la figura 5, el interruptor 320 del médulo de ajuste de longitud
300 corresponde al primer extremo 101 del poste telescopico 100 esta controlado por el primer médulo de ajuste
400. El primer modulo de ajuste 400 puede ser una palanca, una biela, una rueda de leva, un rodillo o un motor.

[0024] En las Figs. 5, 6 y 7, el primer modulo de ajuste 400 incluye una primera palanca de enlace 410 y una
primera palanca empujada 420, en donde la primera palanca de enlace 410 esta conectada de manera pivotante al
primer extremo 101 del poste telescépico 100. Uno de los extremos de la primera palanca de enlace 410 se mueve
para hacer pivotar el otro extremo de la primera palanca de enlace 410, y un extremo de la la primera palanca
empujada 420 esta conectada de manera pivotante al primer extremo 101 del poste telescopico 100 y corresponde a
la primera palanca de enlace 410. El otro extremo de la primera palanca empujada 420 esta unido al otro extremo de
la primera palanca de enlace 410 para empujar el interruptor 320 del médulo de ajuste de longitud 300. Por lo tanto,
el médulo de ajuste de longitud 300 se puede alargar o acortar para ajustar la altura de la tija de sillin de la bicicleta.

[0025] En detalle, el poste telescopico 100 incluye dos bases de montaje 110 ubicadas en el primer extremo 101 y el
segundo extremo 102 del mismo, respectivamente. El médulo de ajuste de longitud 300 incluye dos unidades de
montaje 310 ubicadas en los dos extremos del médulo de ajuste de longitud 300 que se apoyan contra el primer
extremo 101 y el segundo extremo 102 del poste telescopico 100, en donde las unidades de montaje 310 estan
conectadas de manera intercambiable a las bases de montaje 110 del poste telescopico 100, respectivamente. El
interruptor 320 del moédulo de ajuste de longitud 300 se controla para alargar o acortar el médulo de ajuste de
longitud 300. Cada una de las bases de montaje 110 incluye dos orificios de montaje 111 y dos pasadores de
montaje 112, en donde cada uno de los pasadores de montaje 112 esta ubicado a través de cada uno de los orificios
de ensamblaje 111 y sujetado a cada una de las unidades de ensamblaje 310 del médulo de ajuste de longitud 300.
En las unidades de ensamblaje 310 y los pasadores de ensamblaje 112, uno puede tener forma céncava, el otro
puede tener forma convexa, y viceversa. Cada pasador de ensamblaje 112 y cada unidad de ensamblaje 310 se
entrelazan entre si, de modo que los dos extremos del médulo de ajuste de longitud 300 se pueden conectar al
poste telescopico 100. Cuando se presiona el interruptor 320 del médulo de ajuste de longitud 300 y se ajusta la
longitud del médulo de ajuste de longitud 300, también se puede ajustar la longitud del poste telescopico 100.

[0026] Ademas, la estructura de ajuste puede incluir ademas un cable de alambre 600, un médulo de control 700 y
un modulo de ajuste fino 800, El cable de alambre 600 esta conectado de manera desmontable a la primera palanca
de enlace 410 del primer modulo de ajuste 400, el moédulo de control 700 puede tirar del cable 600 para unirse a la
primera palanca de enlace 410, en donde el médulo de control 700 puede ser una palanca o una biela. El médulo de
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ajuste fino 800 se ensambla en la seccion central del cable 600 para ajustar la tension del cable 600.

[0027] En la figura 7, el mddulo de control 700 es una palanca que puede montarse alrededor del asa de la bicicleta.
Cuando se tira del médulo de control 700, se puede tirar del cable 600 para unir la primera palanca de enlace 410
del primer médulo de ajuste 400, de modo que un extremo de la primera palanca de enlace 410 se mueva para girar
el otro extremo de la primera palanca de enlace 410, y el otro extremo de la primera palanca de enlace 410 esta
conectado con el otro extremo de la primera palanca de empuje 420, por lo que el otro extremo de la primera
palanca de empuje 420 presiona el interruptor 320. Sera facil empujar el interruptor 320 del moédulo de ajuste de
longitud 300 por la primera palanca de enlace 410 y la primera palanca empujada 420 que proporciona la
transformacion desde el tiron del cable 600 al empuje contra el interruptor 320. Ademas, es conveniente tirar del
cable a través del modulo de control 700. Por lo tanto, la estructura de ajuste para la tija de sillin de la bicicleta en la
presente descripcion se denomina tipo de cableado interno, es decir, el interruptor 320 se empuja a través del
modulo de control 700 desde la parte inferior de la tija de sillin. El cable 600 puede cubrirse con la cubierta, y no es
necesario mover la cubierta durante la operacion, por lo que no se proporcionara la resistencia externa, por lo que el
usuario puede operar en una situacion de ahorro de esfuerzo.

[0028] Ademas, la estructura de ajuste puede incluir dos modulos de ajuste, uno es el primer modulo de ajuste 400,
el otro es el segundo médulo de ajuste 500 (que se muestra en la figura 5) dispuesto en el segundo extremo del
poste telescépico 100. Cuando el interruptor 320 del médulo de ajuste de longitud 300 corresponde al segundo
extremo 102 del poste telescopico 100 o el médulo de ajuste de longitud 300 incluye otro interruptor 320 que
corresponde al segundo extremo 102 del poste telescopico 100, el segundo moédulo de ajuste 500 puede empuijar el
interruptor para alargar o acortar el modulo de ajuste de longitud 300.

[0029] EI interruptor 320 del médulo de ajuste de longitud 300 corresponde de manera intercambiable al primer
extremo 101 o al segundo extremo 102 del poste telescopico 100. Las clavijas de montaje 112 se pueden separar de
las bases de montaje 110, luego el primer extremo 101 del poste telescopico 100 se puede separar de las mismas,
de modo que la posicion de dos extremos del médulo de ajuste de longitud 300 se puede intercambiar, y el
interruptor 320 del médulo de ajuste de longitud 300 puede corresponder al otro extremo del poste telescopico 100.

[0030] Para intercambiar el ensamblaje del mdédulo de ajuste de longitud 300, esta disponible una de las dos bases
de ensamblaje 110 desmontables de un extremo del poste telescopico 100. Por ejemplo, la base de montaje 110 en
el primer extremo 101 del poste telescopico 100 esta integrada con el poste telescopico 100 y la base de montaje
110 en el segundo extremo 102 del poste telescopico 100 es desmontable del mismo, por lo que el médulo de ajuste
de longitud 300 también se puede separar y cambiar la direccion.

[0031] La figura 8 muestra una vista esquematica de otro estado operativo de la estructura de ajuste para la tija de la
bicicleta de la figura 5. La figura 9 muestra una vista parcial en despiece de la estructura de ajuste de la figura 8. La
figura 10 muestra una vista en seccion parcial de la estructura de ajuste de la figura 8.

[0032] En las figuras 8, 9 y 10, el interruptor 320 del moédulo de ajuste de longitud 300 corresponde al segundo
extremo 102 del poste telescopico 100 y esta adyacente al segundo médulo de ajuste 500. El cable 600 esta
conectado de manera desmontable al segundo modulo de ajuste 500. Por lo tanto, el interruptor 320 del médulo de
ajuste de longitud 300 puede ser controlado por el segundo médulo de ajuste 500. Cuando se tira del médulo de
control 700 para tirar del cable 600, el segundo modulo de ajuste 500 se puede conectar con el cable 600 para
presionar el interruptor 320 del modulo de ajuste de longitud 300, por lo tanto, se puede ajustar la longitud del
moédulo de ajuste de longitud 300. El segundo modulo de ajuste 500 puede ser una palanca para empujar el
interruptor 320 con precision y esfuerzo. Ademas, el segundo modulo de ajuste 500 puede ser una biela, una rueda
de leva o un rodillo.

[0033] La figura 11 muestra una vista en seccion parcial del médulo de control 700 de la estructura de ajuste de la
figura 5. En la figura 11, el médulo de control 700 incluye un eje de traccion 710 y un elemento de fijacion 720, en
donde la traccion del eje 710 es para tirar y enlazar con el cable 600, y la parte de fijacion 720 conecta de manera
desmontable el cable 600 y el médulo de control 700. El eje 710 puede ser una palanca o una varilla de conexion
para unirse al cable 600. La parte de fijacion 720 puede ser (pero no se limita a) una rosca de tornillo que puede
cooperar con un tornillo para conectar el cable 600 con el médulo de control 700. El médulo de ajuste fino 800 sirve
para ajustar la tension del cable 600, de modo que la eficiencia operativa de la estructura de ajuste se puede mejorar
cuando el primer moédulo de ajuste 400 o el segundo moédulo de ajuste 500 son impulsados por el médulo de control
700 a través del cable 600.

[0034] EI cable 600 puede estar contenido en la cubierta 610 y puede protegerse del efecto del medio ambiente. El
cable 600 se puede tirar para unirse al primer moédulo de ajuste 400 o al segundo médulo de ajuste 500 para
empuijar el interruptor 320 en la cubierta 610, no es necesario mover la cubierta en el estado operativo.

[0035] La figura 12 muestra una vista esquematica de un médulo de ajuste de longitud 300 segun otro ejemplo de la

figura 5. En la figura 12, las unidades de ensamblaje 310 del médulo de ajuste de longitud 300 pueden ser roscadas,
y las bases de ensamblaje 110 que corresponden a la rosca de tornillo de las unidades de ensamblaje 310 pueden
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ser tornillos (no mostrados). El médulo de ajuste de longitud 300 se puede intercambiar facilmente en la direccion
mediante la cooperacion de atornillado de las unidades de montaje 310 y las bases de montaje 110.

[0036] La figura 13 muestra una vista esquematica del modulo de ajuste de longitud 300 segun otro ejemplo de
figura 5. En la figura 13, las unidades de ensamblaje 310 del mddulo de ajuste de longitud 300 de forma céncava, y
cada una de las bases de ensamblaje (como se muestra en la figura 6 y no se mostraran en la figura 13 de nuevo)
incluye un clip de ensamblaje 113 dispuesto en una abertura de las bases de montaje. El clip de ensamblaje 113 se
puede engranar y sujetar con la unidad de ensamblaje 310, de manera que los dos extremos del médulo de ajuste
de longitud 300 se pueden conectar de manera desmontable al primer extremo 101 y al segundo extremo 102 del
poste telescépico 100. Las unidades de ensamblaje 310 y las bases de ensamblaje 110 no se limitan a las formas
anteriores, es decir, una de las unidades de ensamblaje 310 y la base de ensamblaje 110 pueden tener forma
concava, y otra puede tener forma convexa u otras formas que permitan conectarse entre si de forma desmontable
las unidades de ensamblaje 310 y las bases de ensamblaje 110.

[0037] La figura 14 muestra una vista esquematica del médulo de ajuste de longitud 300 y el primer médulo de
ajuste 400 de otro ejemplo de la figura 13. En la figura 14, el primer médulo de ajuste 400 es una rueda de leva 430,
y el cable de alambre 600 esta conectado a la rueda de leva 430. Cuando la rueda de leva 430 se tira a través del
cable de alambre 600, la rueda de leva 430 puede girarse y luego presionar el interruptor del médulo de ajuste de
longitud 300. De manera similar, el segundo médulo de ajuste 500 también puede ser una rueda de leva.

[0038] La figura 15 muestra una vista esquematica del médulo de ajuste de longitud 300 y el primer médulo de
ajuste 400 de otro ejemplo de la figura 13. En la figura 15, el primer médulo de ajuste 400 es un rodillo 440, y un
extremo 620 del cable 600 se fija a la base de montaje 110 ubicada en el primer extremo 101 del poste telescépico
100, el otro extremo del cable 600 se enrolla alrededor del rodillo 440. Cuando el cable 600 se tira y se desliza a lo
largo del rodillo 440, el interruptor 320 del médulo de ajuste de longitud 300 puede empujarse, y la longitud del
moédulo de ajuste de longitud 300 puede ajustarse. De manera similar, el segundo moédulo de ajuste 500 también
puede ser un rodillo.

[0039] La figura 16 muestra una vista esquematica de un primer médulo de ajuste 400 de otro ejemplo de la figura 1.
En la figura 16, el primer modulo de ajuste 400 es un motor para presionar el primer interruptor 210 y puede ser
ajustada la longitud del poste telescépico 100. El motor 450 puede ser controlado por un dispositivo eléctrico con
cable o un dispositivo eléctrico inalambrico. Ademas, la estructura de ajuste de las Figs. 5 a 10, el primer médulo de
ajuste 400 también puede ser un motor 450 para empuijar el interruptor 320 del moédulo de ajuste de longitud 300, y
ajustar el médulo de ajuste de longitud 300.

[0040] La figura 17 muestra una vista esquematica de un segundo modulo de ajuste 500 de otro ejemplo de la figura
1. En la figura 17, el segundo médulo de ajuste 500 incluye un motor 530 y un eje de enlace 540, en donde el eje de
enlace 540 esta conectado de manera pivotante al segundo extremo 102 del poste telescopico 100 y el motor 530
esta para empujar un extremo del eje de enlace 540, y el otro extremo del eje de enlace 540 puede empujar el
segundo interruptor 220. El motor 530 puede ser controlado por un dispositivo eléctrico con cable o un dispositivo
eléctrico inalambrico. Ademas, el motor 530 y el eje de enlace 540 del segundo médulo de ajuste 500 se pueden
aplicar a la estructura de ajuste de las Figs. 5 a 10. Cuando el motor 530 empuja el eje de enlace 540, y el eje de
enlace 540 empuja el interruptor 320, se puede alargar o acortar el médulo de ajuste de longitud 300.

[0041] De acuerdo con las realizaciones y ejemplos anteriores, la estructura de ajuste para la tija de sillin de la
bicicleta de la presente divulgacion tiene las siguientes ventajas.

[0042] 1. Compatibilidad: la estructura de ajuste de la presente divulgacion puede aplicarse en un disefio diferente
de la bicicleta, y no tendra el problema de la no compatibilidad.

[0043] 2. Ahorro de esfuerzo: el modulo de ajuste transforma el tirdn del cable metalico al empuje contra el
interruptor, y la cubierta del cable no se moveria durante la operacion. Por lo tanto, la resistencia externa no se
proporcionaria, y el usuario puede operar en una situacion de ahorro de esfuerzo.

[0044] 3. Modularizacion: la forma de empujar el interruptor se modulariza mediante la cooperaciéon del médulo de
ajuste y el cable, de modo que la manera de presionar el interruptor sea mas facil.

[0045] 4. Operacion mas facil: al cambiar la direccion del modulo de ajuste de longitud para cambiar la posicion del
interruptor, o el cable de alambre desmontable, es mas facil cambiar la forma de controlar el interruptor.
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REIVINDICACIONES
1. Una estructura de ajuste para una tija de sillin de una bicicleta, que comprende:

un poste telescopico (100) que comprende al menos un interruptor (210) dispuesto en un extremo del poste
telescopico (100), en el que el interruptor (210) es para alargar o acortar el poste telescopico (100); y

al menos un médulo de ajuste (400) dispuesto en el poste telescopico (100) correspondiente al interruptor (210) y
para presionar el interruptor (210); y

en el que el médulo de ajuste (400) comprende

una primera palanca empujada (420), un extremo de la primera palanca empujada (420) correspondiente al
interruptor (210); y

una primera palanca de enlace (410) correspondiente a la primera palanca empujada (420) y conectada de
manera pivotante al poste telescépico (100);

caracterizado en que

cuando un extremo de la primera palanca de enlace (410) se mueve en una primera direccion, el otro extremo de la
primera palanca de enlace (410) se mueve en una segunda direccion opuesta a la primera direccién, y el otro
extremo de la primera palanca de enlace (410) empuja el otro extremo de la primera palanca empujada (420) para
presionar el interruptor (210) en la segunda direccion.

2. La estructura de ajuste de la reivindicacion 1, en la que la primera palanca empujada (420) esta conectada de
manera pivotante al poste telescépico (100).

3. La estructura de ajuste de la reivindicacion 1, que comprende ademas:

un cable metalico (600), un extremo del cable metalico (600) conectado de manera desmontable al médulo de
ajuste (400); y

un modulo de control (700) conectado de manera desmontable al otro extremo del cable (600) y para conectarse
al cable (600) para controlar el médulo de ajuste (400).

4. La estructura de ajuste de la reivindicacion 3, en la que el médulo de control (700) es una palanca o una biela.

5. La estructura de ajuste de la reivindicacion 1, en la que el poste telescopico (100) comprendia dos interruptores
(210, 220) dispuestos en dos extremos del poste telescopico (100), respectivamente.

6. La estructura de ajuste de la reivindicacion 5, en la que la estructura de ajuste comprende dos moédulos de ajuste
(400, 500) que corresponden a dos interruptores (210, 220), respectivamente.

7. La estructura de ajuste de la reivindicacion 6, en la que uno de los mddulos de ajuste es un primer médulo de
ajuste (400), el primer moédulo de ajuste (400) comprende:

una primera palanca de enlace (410) conectada de manera pivotante a un extremo del poste telescopico, y un
extremo de la primera palanca de enlace (410) accionada para hacer pivotar el otro extremo de la primera
palanca de enlace; y

una primera palanca empujada (420), un extremo de la primera palanca empujada (420) correspondiente a la
primera palanca de enlace (410), en donde el otro extremo de la primera palanca empujada (420) esta enlazado
con el otro extremo de la primera palanca de enlace (410) para presionar el interruptor del poste telescopico
(100) que corresponde al primer médulo de ajuste (400).

8. La estructura de ajuste de la reivindicacion 7, en la que el otro de los modulos de ajuste es un segundo médulo de
ajuste (500), el segundo maédulo de ajuste (500) comprende:

una segunda palanca empujada (520), un extremo de la segunda palanca empujada (520) correspondiente al
otro interruptor (220); y

una segunda palanca de enlace (510), correspondiente a la segunda palanca empujada (520) y conectada de
manera pivotante al poste telescépico (100), en donde un extremo de la segunda palanca de enlace (510) se
mueve para hacer pivotar el otro extremo del la segunda palanca de enlace (510), y el otro extremo de la
segunda palanca de enlace (510) esta conectado con el otro extremo de la segunda palanca empujada (520), por
lo que el otro extremo de la segunda palanca empujada (520) presiona el interruptor (220).

9. La estructura de ajuste de la reivindicacion 7, en la que el otro de los médulos de ajuste es un segundo médulo de
ajuste (500), el segundo modulo de ajuste es una palanca, una biela, una rueda de leva, un rodillo o un motor.

10. La estructura de ajuste de la reivindicacion 6, que comprende ademas:
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un cable metalico (600), un extremo del cable metalico (600) conectado de manera desmontable a cualquiera de
los médulos de ajuste (400, 500); y

un moédulo de control (700) conectado de manera desmontable al otro extremo del cable metalico (600) y para
conectarse al cable metalico (600) para controlar el modulo de ajuste (400, 500) conectado al cable metalico
(600).

11. La estructura de ajuste de la reivindicacion 7, en la que la primera palanca empujada (420) esta conectada de
manera pivotante al poste telescépico (100).

12. La estructura de ajuste de la reivindicacién 10, en la que la segunda palanca empujada (520) esta conectada de
manera pivotante al poste telescopico (100).
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