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DESCRIPCION
Herramienta de extraccién de una muestra de tejido animal
1. Ambito de la invencion
El ambito de la invencion es el del control y/o de la identificacion de los animales.

Mas precisamente, la invencion se refiere a la extraccion de tejido de un animal, que permite particularmente
conservar las células que llevan las caracteristicas biolégicas o bioquimicas del animal, por ejemplo para identificar
ulteriormente el animal o detectar enfermedades del animal.

Aun mas precisamente, la invencion se refiere a la herramienta que permite realizar dicha extraccion.

La invencion permite particularmente la extraccion de tejido en bovinos, ovinos, porcinos, caprinos, aves, pescados o
mas generalmente en cualquier especie animal, que pueda ser efectuada con o sin colocacion simultanea de una
marca de identificacion.

2. Técnica anterior

Con el fin de mejorar el seguimiento de la ganaderia, mejorar la productividad (eliminando los animales enfermos, o
investigando las caracteristicas genéticas singulares por ejemplo), y garantizar el origen de los animales destinados
particularmente para el consumo (por ejemplo detectando enfermedades), se procede cada vez mas a menudo a
una o varias extracciones de tejido de los animales referidos.

Una extraccion de este tipo puede ser realizada directamente en el animal, durante la colocacién de una marca de
identificacion del animal (en el nacimiento por ejemplo), o mas tarde. Otras extracciones pueden igualmente ser
realizadas a lo largo de la existencia del animal, por ejemplo para detectar enfermedades o certificar la identidad del
animal, mediante la comparacién de las secuencias de ADN. Una vez recogida, la muestra de tejido del animal
puede por consiguiente ser almacenada y/o enviada a un laboratorio para analisis.

Las técnicas de extraccion actualmente utilizadas permiten extraer una muestra de tejido del animal durante la
colocacion de una marca de identificacion, que puede ser visual o electrénica.

Desafortunadamente, estas técnicas de extraccion requieren una adaptacion de las marcas existentes, tanto a nivel
de su estructura como de los materiales utilizados. Estas obligaciones pueden producir problemas de
comportamiento de las marcas, como una malaresistencia de la marca o un envejecimiento prematuro.

Técnicas de extraccion de tejido realizadas independientemente de la colocacion de una marca de identificacion son
igualmente conocidas, por ejemplo por el documento US 6 659 339.

Como se ha ilustrado en la figura 1, estas técnicas se basan por ejemplo en la utilizacién de un sacabocados que
forma o comprende un elemento de corte 10, destinado para cortar una muestra 11 de tejido animal y para recogerla
en un alojamiento. Para ello, el elemento de corte 10 presenta una arista cortante de forma generalmente circular, de
contacto continuo o en dientes de sierra.

El sacabocados 10, fijado en una primera mordaza de una herramienta de extraccion, una pinza por ejemplo, corta
la piel del animal, y se introduce al menos parcialmente en el microtubo 12, fijado en una segunda mordaza de la
herramienta, en el accionamiento de la herramienta. El sacabocados 10 presenta clasicamente un diametro
ligeramente inferior al del microtubo 12, con el fin de servir de tapén al microtubo. EIl alojamiento querecibe la
muestra 11 esta por consiguiente abierto hacia el interior del microtubo, pero cerrado hacia el exterior del microtubo,
con el fin de evitar una contaminacion de la muestra.

Gracias a estas técnicas de extraccion, la muestra 11 se introduce directamente en el microtubo 12, limitando asi el
riesgo de contaminacién de la muestra.

Desafortunadamente, un inconveniente de esta técnica es que los pelos del animal quedan a menudo atrapados
entre las paredes del microtubo y el sacabocados que sirve de tapon, produciendo un problema de estanqueidad del
receptaculo. La conservacion de la muestra no esta por consiguiente asegurada.

Ademas, una vez introducido el sacabocados en el microtubo, ya no es posible afiadir producto al microtubo, como
un agente conservante o un reactivo, sin tener que retirar o cortar el sacabocados.

Aun otro inconveniente de esta técnica es que el sacabocados debe ser manipulado para extraer la muestra de
tejido recogida dentro del alojamiento, pudiendo esta ultima operacién mostrarse incomoda y/o compleja, y presentar
un riesgo de corte para el usuario.

Otras técnicas han sido igualmente propuestas para la extraccion de tejidos.
Asi, el documento WO 2005/110302 se refiere a una herramienta tipo jeringa que permite extraer una muestra de

2



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2701025713

tejido animal, por ejemplo una muestra de cerebro, para detectar particularmente si el animal esta aquejado de
encefalopatia espongiforme bovina.

El documento US2007/142743 se refiere a una técnica de biopsia, que utiliza una aguja formada por un tubo interior
y por un tubo exterior, méviles uno con relacion al otro.

El documento EP 1 759 638 se refiere igualmente a una técnica de biopsia, que utiliza una aguja de biopsia que
comprende una canula de biopsia, una canula en forma de cuchara y un estilete, pudiendo deslizarse los unos con
relacion a los otros.

El documento WO01/89388 propone una sonda para la extraccion de tejidos, que comprende un cuerpo hueco que
presenta una forma alargada y un elemento de corte conductor. El cuerpo de la sonda esta formado por dos partes
que pueden deslizarse una con relacion a la otra, y definir un espacio entre ellas en el cual la materia organica
puede extenderse.

El documento WO 2007/087355 propone un dispositivo que permite extraer muestras en un lugar del cuerpo y
reimplantarlas en otro lugar del cuerpo del paciente. Por ejemplo, un dispositivo de este tipo comprende un tubo
hueco, un estilete y medios de tope. El tubo hueco presenta una arista cortante.

El documento WO 2010/066475, que indica el articulo 54(3) CBE, o también el documento FR 08-58453, proponen
una herramienta de extraccion de una muestra de tejido animal, destinada a cooperar con medios de extraccion que
comprenden al menos un elemento de corte apto para cortar la indicada muestra y un elemento empujador mévil con
relacion al mencionado elemento de corte, apto para empujar la mencionada muestra dentro de los medios de
almacenado después del corte, comprendiendo los indicados medios de almacenado un tubo de toma de muestras y
un extremo de tubo. Esta herramienta comprende medios de accionamiento de dicho elemento de corte, que
permiten desplazar el indicado elemento de corte segun un eje de traslacion, en direccion a dicho tejido, y medios de
accionamiento de dicho elemento empujador, que permiten desplazar el indicado elemento empujador segun el
indicado eje de traslacion en direccion a dicho tejido, hasta introducir al menos una porciéon de dicho elemento
empujador dentro del indicado extremo de tubo. La mencionada herramienta comprende ademas un muelle de
longitud calibrada que permite acoplar los indicados medios de accionamiento del elemento de corte y los indicados
medios de accionamiento del elemento empujador.

Existe sin embargo una necesidad por una nueva técnica de extraccion de tejido de un animal que no presente el
conjunto de inconvenientes de la técnica anterior.

3. Exposicion de la invencion

La invencion propone una solucién nueva que no presenta el conjunto de estos inconvenientes de la técnica anterior,
en la forma de una herramienta de extraccion de una muestra de tejido animal segun la reivindicacion 1. Diferentes
modos de realizacién preferenciales se definen en las reivindicaciones dependientes.

La invencidon propone asi una nueva herramienta para la extraccion de tejido animal, que permite accionar
simultaneamente medios de accionamiento del elemento de corte y medios de accionamiento del elemento
empujador en un primer tiempo, luego Unicamente los medios de accionamiento del elemento empujador en un
segundo tiempo, a partir de una sola accién sobre la herramienta.

En otras palabras, las operaciones de corte del tejido, extraccion del tejido y cierre del tubo se realizan en una sola
accion, bien sea con un solo movimiento para el usuario (accionamiento de un a palanca, disparo de un gatillo, etc).

La herramienta propuesta puede por consiguiente ser vista como un mecanismo de doble eje (o doble punzén), un
eje (o punzon) primario que transmite un movimiento de traslacion al elemento de corte para cortar la muestra de
tejido, y un eje (o punzdn) secundario que transmite un movimiento de traslacion al elemento empujador segun una
misma direccidon para extraer el tejido cortado, estando estos dos ejes solidarizados hasta el corte del tejido,
desolidarizandose seguidamente después. La trayectoria del elemento de corte y del elemento empujador a través
del tejido animal (oreja por ejemplo) es por consiguiente rectilineo.

La invencién permite asi una extraccion optimizada, particularmente sencilla y rapida para el usuario, quién no tiene
que realizar el mismo varias acciones para perforar el tejido animal, empujar la muestra dentro de los medios de
almacenado, cerrar los medios de almacenado, etc, siendo todas estas operaciones realizadas a partir de una sola
accion sobre la herramienta (por ejemplo una accién manual, eléctrica, neumatica u otra sobre las empufiaduras de
la herramienta).

Ademas, se evita una contaminacion potencial de la muestra, ya que el usuario no tiene que actuar directamente
sobre la muestra. Por otro lado, la muestra al ser cortada por el elemento de corte, y luego automaticamente
empujada al interior de los medios de almacenado por un elemento empujador, ninguna porcion de la herramienta o
ningun elemento exterior esta en contacto directo con el tejido extraido.

Segun una caracteristica particular de la invencion, la herramienta de extraccion comprende al menos una
empuiadura articulada que forma palanca, moévil sobre un recorrido predeterminado que comprende una primera
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porcién y una segunda porcion.

Una palanca de este tipo comprende medios de accion sobre los medios de acoplamiento que permiten el paso de la
posicion de acoplamiento sobre la primera porcién a la posicion de desacoplamiento sobre la segunda porcion.

Asi, cuando el usuario ejerce una presion sobre la palanca, este pasa:

- de una posiciodn inicial a una posicién intermedia, correspondiente a una primera porcién del recorrido de la
palanca en el transcurso del cual los medios de accionamiento del elemento de corte y los medios de
accionamiento del elemento empujador se acoplan; luego

- de la posicion intermedia a una posicion final, que corresponde a una segunda porcién del recorrido de la
palanca, en el transcurso del cual los medios de accionamiento del elemento de corte y los medios de
accionamiento del elemento empujador se desacoplan.

Segun una caracteristica esencial de la invencién, los medios de acoplamiento ponen en practica al menos un
elemento de acoplamiento movil, apto para cooperar con un alojamiento previsto a este efecto en los medios de
accionamiento del elemento de corte, estando el o los elementos de acoplamiento mantenidos en el alojamiento en
la posicion de acoplamiento y liberados en la posicion de desacoplamiento.

Se observa que varios elementos de acoplamiento pueden estar previstos (por ejemplo uno, dos o tres).

Este modo de realizacién permite eludir la utilizacion de muelles pretensados, previstos para comprimirse a partir de
una cierta fuerza, tal como se ha descrito en el documento WO 2010/066475.

Asi, en la posicion de desacoplamiento, no es necesario acumular las fuerzas de corte y las fuerzas para cerrar los
medios de almacenado.

Ademas, segun este modo de realizacién, los medios de acoplamiento desligan los medios de accionamiento del
elemento de corte de los medios de accionamiento del elemento empujador en funcion del recorrido de la palanca, y
no de las diferentes fuerzas que entran en juego: fuerza resistente para atravesar el tejido animal (que difieren segun
la zona donde la extraccion es realizada (debido a una variacion del espesor de los tejidos particularmente), segun la
raza o la categoria del animal, segun la orientaciéon de la herramienta con relacion a los tejidos a extraer, etc), la
fuerza para cerrar los medios de almacenado, la fuerza ejercida sobre la palanca, etc. Esto permite una mejor
repetibilidad de la operacioén, ya que el recorrido de la palanca es siempre idéntico mientras que la fuerza ejercida
sobre la palanca puede ser variable.

En particular, segun este modo de realizacion, los medios de accionamiento del elemento empujador comprenden al
menos una garganta, y el alojamiento se encuentra frente a la garganta en la posicidon de acoplamiento.

De este modo, en la posicion de acoplamiento, la garganta recibe igualmente el elemento de acoplamiento previsto
enel alojamiento correspondiente.

Por ejemplo, el elemento de acoplamiento es una bola, un cilindro, etc.

Segun un aspecto particular, el alojamiento es un orificio atravesante y la bola se sujeta en el alojamiento por
mediacion de una pieza corredera, conformada para definir medios de sujecion que sujetan la bola en la garganta en
la posicion de acoplamiento, y medios de liberacion que liberan la bola de la garganta en la posicion de
desacoplamiento.

Por ejemplo, la pieza de corredera presenta una forma de revolucion alrededor del eje de traslacion, que define un
manguito que comprende al menos dos secciones de diametros distintos, correspondiendo los medios de sujecién a
la seccion de diametro inferior y los medios de liberacion a la seccién de diametro superior.

La pieza de corredera puede estar conectada con los medios de accionamiento del elemento empujador por un
muelle, llamado muelle de corredera, tendiendo el muelle de corredera a distanciar la pieza de corredera de los
medios de accionamiento del elemento empujador. Por ejemplo, el muelle de corredera se encuentra en un estado
de reposo en la posicion de acoplamiento y en un estado de compresion en la posicion de desacoplamiento.

Segun otra caracteristica de la invencion, la herramienta de extraccion comprende medios de bloqueo de los medios
de almacenado en un brazo de la herramienta.

Por ejemplo, estos medios de bloqueo son de tipo anillo de bloqueo, elemento de traslacion, etc.

Permiten mantener los medios de almacenado, por ejemplo un tubo de toma de muestras, de forma segura, en la
extraccion. Una vez realizada la extraccion, el usuario puede simplemente desbloquear estos medios para tener
acceso al tubo que contiene la muestra. De este modo, el usuario no tiene que manipular directamente la muestra.

Segun otra caracteristica, la herramienta de extraccion comprende medios de eyeccion del elemento de corte.
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Por ejemplo, después del corte de los tejidos, el elemento de corte usado es llevado de nuevo a la posicion inicial y
eyectado de la herramienta por una accién voluntaria del usuario, como una accién en sentido inverso de la palanca
por ejemplo, sin contacto directo con el usuario, con el fin de echar el elemento de corte a una zona adecuada (cubo
de basura, recipiente de recuperacion, etc).

De este modo, el usuario no tiene que manipular el elemento de corte manchado, lo cual evita el riesgo de lesién y
de contaminacion.

La herramienta de extraccion esta por consiguiente concebida de forma que en ningin momento el usuario esté en
contacto directo con el elemento de corte manchado y la muestra extraida.

Segun un aspecto particular de la invencion, la herramienta de extraccion comprende medios de retirada automatica
del elemento de corte.

Tales medios permiten liberar rapidamente la oreja del animal, y evitan los riesgos de corte del usuario o del animal
con un elemento de corte manchado, protegiendo la arista cortante del elemento de corte.

4. Lista de las figuras

Otras caracteristicas y ventajas de la invencion apareceran mas claramente con la lectura de la descripcion siguiente
de un modo de realizacion particular, dado a titulo de simple ejemplo ilustrativo y no limitativo, y de los dibujos
adjuntos, entre los cuales:

- lafigura 1 ilustra un dispositivo de extracciéon de una muestra de tejido segun la técnica anterior;

- las figuras 2 y 3 presentan respectivamente una vista en seccién de los medios de extracciéon y de los
medios de almacenado que pueden ser utilizados por una herramienta de extraccidon segun un modo de
realizacion de la invencion;

- la figura 4 ilustra una herramienta de extraccion segun un modo de realizacién de la invencién, en su
posicion inicial;

- las figuras 5A y 5B ilustran mas precisamente los diferentes elementos de la herramienta de extraccion
segun la figura 4 en el transcurso de la extraccion;

- las figuras 6 y 7 presentan un ejemplo de mecanismo de eyeccion del elemento de corte de la herramienta
de extraccion de la figura 4;

- las figuras 8A y 8B ilustran respectivamente la herramienta de extraccion de la figura 4 y los medios de
almacenado después de la operacion de extraccion;

- las figuras 9A y 9B proponen un ejemplo de realizaciéon de los medios de acoplamiento segun la invencion;

- lafigura 10 presenta un segundo ejemplo de realizacion de los medios de acoplamiento que no entran en el
marco de la presente invencion;

- las figuras 11A y 11B ilustran un tercer ejemplo de realizacion de los medios de acoplamiento que no entran
en el marco de la presente invencion;

- las figuras 12A a 12H ilustran otro ejemplo de realizacion de una herramienta de extracciéon que no entra en
el marco de la presente invencion;

- las figuras 13A a 15 presentan diferentes técnicas que permiten una retirada automatica del elemento de
corte despuésdel corte de los tejidos.

5. Descripcion de un modo de realizacion de la invencién
5.1 Principio general

El principio general de la invencidon se basa en una herramienta de extraccion especifica, que funciona en dos
tiempos, que permite la utilizacién de medios de extraccion que comprenden un elemento de corte y un elemento
empujador para extraer una muestra de tejido animal, tales como se describen por ejemplo en la solicitud de patente
francesa presentada bajo el nimero FR-08 58453.

Mas precisamente, una herramienta de extraccion de este tipo permite desplazar simultaneamente el elemento de
corte y el elemento empujador en un primer tiempo, y luego desplazar unicamente el elemento empujador en una
segun tiempo.

La herramienta segun la invencién comprende asi medios de accionamiento del elemento de corte y medios de
accionamiento del elemento empujador, permitiendo mover el elemento de corte y el elemento empujador en
direccion al tejido a extraer, y medios de acoplamiento reversible de los medios de accionamiento del elemento de
corte y de los medios de accionamiento del elemento empujador.
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Estos medios de acoplamiento permiten definir dos posiciones:

o una posicion de acoplamiento que permite enlazar los movimientos de los elementos de corte y
empujador, y por consiguiente desplazar simultaneamente estos dos elementos, y

o una posicion de desacoplamiento que permite disociar los movimientos de los elementos de corte y
empujador, y por consiguiente desplazar por separado el elemento empujador.

5.2 Descripcion de un modo de realizacion particular

Se describe a continuacién un modo de realizacion particular, segun el cual la herramienta de extraccion segun la
invencion se utiliza para realizar una extraccion utilizando los medios de extraccion y de almacenado tales como se
han descrito en la solicitud de patente francesa FR-08 58453.

A) Medios de extraccion

Se recuerdan a continuacion las principales caracteristicas de los medios de extraccion descritos en la solicitud de
patente francesa FR-08 58453.

Como se hailustrado en la figura 2, estos medios de extraccion comprenden por una parte un elemento de corte 21,
y por otra parte un elemento empujador 23. El elemento de corte 21 puede particularmente solidarizarse con un
soporte 22. Este soporte 22, que puede ser realizado en material plastico, esta destinado para ser montado en el
extremo de un punzén solidarizado con uno de los brazos de una herramienta de extraccién, de forma amovible. Se
presenta en forma de una superficie de revolucidon con el mismo eje que el elemento de corte 21 y el elemento
empujador 23. Comprende particularmente un collarin 221, sobre el cual puede fijarse el punzén para accionar el
elemento de corte.

Segun una variante, el elemento de corte 21 y el soporte 22 estan formados por una sola pieza, por ejemplo de
plastico o de metal. Se considera entonces que el elemento de corte 21 y el soporte 22 forman una sola pieza, que
es «monobloquey.

Se considera por ejemplo que el elemento de corte 21 presenta una forma de revolucion cilindrica. La arista cortante
211 presenta entonces una forma circular.

El cilindro que forma el elemento de corte 21 esta abierto por sus dos extremos, con el fin de dejar pasar el elemento
empujador 23, de forma que este ultimo pueda empujar la muestra fuera del elemento de corte 21 y acompafarla
dentro de los medios de almacenado, segun la direccion ilustrada por la flecha F.

Segun el ejemplo de realizacion ilustrado, el elemento empujador 23 presenta igualmente una forma de revolucion
cilindrica. Sin embargo, el diametro del elemento empujador 23 debe ser inferior al del elemento de corte 21 para
que el elemento empujador 23 pueda deslizarse por el interior del cilindro formado por el elemento de corte 21.

El elemento empujador 23 es movil en traslacion siguiendo el eje A-A en el interior del elemento de corte 21, segun
la direccién ilustrada por la flecha F.

B) Medios de almacenado

Se recuerdan igualmente las principales caracteristicas de los medios de almacenado descritos en la solicitud de
patente francesa FR-08 58453.

Como se ha ilustrado en la figura 3, estos medios de almacenado comprenden por una parte un tubo de toma de
muestras 31 que comprende al menos una abertura, y por otra parte un extremo de tubo 32, solidarizado con la
entrada del tubo de toma de muestras, por ejemplo por acoplamiento o encajamiento. La misma puede estar hecha
de material flexible, particularmente de caucho, para facilitar su insercion en el cuello del tubo.

Mas precisamente, el extremo de tubo 32 se presenta en forma de una caperuza perforada por una abertura central,
de diametro suficiente para permitir la introduccion de al menos una porcidon del elemento empujador 23. La
utilizacion de un material flexible para esta caperuza permite también facilitar la introduccion del elemento empujador
23 en el tubo 31. El elemento empujador 23 cierra entonces de forma estanca o casi estanca el tubo 31.

La cabeza de tubo 32 presenta igualmente un collarin, que se apoya sobre el reborde del tubo de muestras 31,
definiendo una superficie de tope (o bloque) sobre la cual la arista cortante del elemento de corte 21 puede apoyarse
durante la extraccion, con el fin de cortar mas facilmente la muestra de tejido.

C) Herramienta de extraccion

Se describen a continuacion varios ejemplos de la herramienta de extraccion, a veces llamada igualmente
herramienta de colocacion o pinza, que puede ser utilizada para extraer una muestra de tejido segun la invencion.

i) Funcionamiento general



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2701025713

Como se ha ilustrado en la figura 4, una herramienta de este tipo comprende generalmente una parte fija también
llamada cuerpo 41, que define particularmente una primera empufiadura, y una parte articulada también llamada
palanca 42, que define una segunda empunadura.

El cuerpo 41 de la herramienta define igualmente dos brazos entre los cuales se coloca el tejido a extraer, por
ejemplo la oreja 43 del animal. Asi, el primer brazo 411 esta destinado para cooperar con medios de extraccion tales
como los ilustrados en la figura 2 por ejemplo, y el segundo brazo 412 esta destinado para cooperar con medios de
almacenado tales como los ilustrados en la figura 3 por ejemplo.

Mas precisamente, el segundo brazo 412 comprende medios de bloqueo del tubo de toma de muestras, como un
anillo de blogueo por ejemplo.

El primer brazo 411 comprende en cuanto al mismo medios de accionamiento 44 de los medios de extraccién, que
permiten desplazar el elemento de corte 21 (y/o su soporte 22) y el elemento empujador 23 en traslacion en
direccion al tejido a extraer, segun el eje de traslacion A-A. Estos medios de accionamiento son activados cuando el
usuario de la herramienta ejerce una fuerza sobre la palanca 42.

Asi, la palanca 42, accionable manualmente por ejemplo, actia sobre los medios de accionamiento 44, con el fin de
guiar los medios de extraccion segun un movimiento de traslacién, para que penetren en la carne del animal y
fuercen la muestra extraida dentro de los medios de almacenado. La herramienta puede igualmente ser accionada
por medio de una energia eléctrica, neumatica, u otra. Los medios de extracciéon y de almacenado estan por
consiguiente configurados para cooperar con dicha herramienta.

Mas precisamente, los medios de accionamiento 44 comprenden medios de accionamiento del elemento de corte 21
(y/o de su soporte 22), medios de accionamiento del elemento empujador 23, y medios de acoplamiento reversible
de estos medios de accionamiento. Asi, en un primer tiempo, correspondiente a una primera porcién del recorrido de
la palanca 42 entre una posicion inicial y una posicion intermedia, los medios de accionamiento del elemento de
corte 21 y los medios de accionamiento del elemento empujador 23 se acoplan, en una posicién de acoplamiento
que permite unir los movimientos de los elementos de corte y empujador. En un segundo tiempo, correspondiente a
una segunda porcién del recorrido de la palanca 42 entre la posicion intermedia y una posicion final, los medios de
accionamiento del elemento de corte 21 y los medios de accionamiento del elemento empujador 23 se desacoplan,
en una posicion de desacoplamiento que permite disociar los movimientos de los elementos de corte y de empuje.

La figura 4 ilustra el estado inicial de la herramienta de aplicacién, cuando los medios de extraccion y de
almacenado estan montados en la herramienta, que esta lista para ser utilizada.

Las figuras 5A y 5B ilustran mas precisamente los diferentes elementos de la herramienta de extraccion en el
transcurso de la extraccion, y particularmente las dos posiciones de acoplamiento y desacoplamiento. Se considera
por ejemplo, que el elemento de corte 21 es guiado en traslacion por medios de accionamiento 441, y que el
elemento empujador 23 es guiado en ftraslacion por medios de accionamiento 442, empujando el elemento
empujador 23 a través del elemento de corte 21.

Como se ha ilustrado en la figura 5A, los medios de accionamiento 441 del elemento de corte y los medios de
accionamiento 442 del elemento empujador estan unidos en una posicion de acoplamiento en un primer tiempo,
correspondiente a la primera porcion del recorrido de la palanca 42. La accién sobre la palanca 42 entre su posicion
inicial y su posicion intermedia, correspondiente a la primera porcion de su recorrido, crea entonces una traslacion
simultanea del elemento de corte 21 (o de su soporte 22) y del elemento empujador 23, segin el mismo eje de
traslacion.

Esta traslacion permite al elemento de corte perforar la oreja 43 segun una trayectoria rectilinea para cortar una
muestra de tejido, hasta hacer tope sobre el collarin del extremo de tubo del tubo de toma de muestras 31.

En un segundo tiempo correspondiente a una segunda porcion del recorrido de la palanca 42, tal como se ha
ilustrado en la figura 5B, los medios de accionamiento 441 del elemento de corte y los medios de accionamiento 442
del elemento empujador ya no estan unidos. Asi, en esta posicion de desacoplamiento, la continuacion de la accién
sobre la palanca 42 en esta segunda porcion produce una traslacion del elemento empujador 23 Unicamente. El
elemento empujador 23 es entonces guiado en traslacion a través del elemento de corte 21 (bloqueado haciendo
tope contra el collarin del extremo del tubo), y empuja la muestra 431 cortada hasta dentro del tubo 31. El elemento
empujador 23 termina su recorrido encajandose en la cabeza del tubo, y obtura asi herméticamente o casi
herméticamente el tubo 31.

En otras palabras, la accion del elemento empujador comienza una vez que el elemento de corte ha asegurado el
corte del tejido contra un «yunque» (collarin del extremo de tubo del tubo de toma de muestras 31), garantizando asi
un corte limpio y repetible de la primera piel, del cartilago, y de la segunda piel.

La extraccion al ser realizada de forma segura, el usuario puede entonces soltar la palanca 42. Un muelle
recuperador 45, o cualquier otro medio, puede entonces llevar de nuevo la palanca a su posicién inicial, asi como los
medios de accionamiento 441 del elemento de corte y los medios de accionamiento 442 del elemento empujador a
su posicion inicial, es decir a su posicion de acoplamiento.
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El elemento de corte puede asi ser llevado de nuevo a la posicion inicial. De este modo, el elemento de corte no
permanece ni en los medios de almacenado, ni en el animal, y puede presentar una forma cualquiera
particularmente bien adaptada para el corte de tejido animal, y particularmente una arista extremadamente cortante.

Segun un aspecto particular de la invencion, ilustrado en la figura 6, la herramienta de extraccion prevé medios de
eyeccion del elemento de corte 21 después de la utilizacion. Por ejemplo, el usuario puede aplicar un movimiento de
rotacion (o de traslacion) inverso a la palanca 42, tendente a separarla de la primera empufiadura 41 en lugar de
aproximarla (flecha B). Este movimiento de rotacién (o de traslacion) inverso produce una traslacion de los medios
de accionamiento 441 del elemento de corte y de los medios de accionamiento 442 del elemento empujador en una
direccién F'1, opuesta a la direccién de extraccion F. Los medios de accionamiento 441 del elemento de corte
accionan entonces el elemento de corte 21 segun la direccion F', hasta que el collarin 221 del soporte 22 del
elemento de corte haga tope sobre medios previstos a este efecto en el cuerpo de la herramienta. El soporte 22 y el
elemento de corte 21 se encuentran entonces desolidarizados de los medios de accionamiento 441, y eyectados de
la herramienta de extraccion, sin que el usuario tenga necesidad de tocar el elemento de corte manchado.

El usuario puede asi eyectar el elemento de corte manchado cuando lo desee, en un lugar adecuado, sin tener que
tocar este elemento, lo cual permite evitar los riesgos de corte o de contaminacion.

Previamente a la eyeccion, el usuario puede bien entendido posicionar un elemento protector sobre el elemento de
corte 21.

Segun este aspecto, se considera que el tope de la palanca en la posicion inicial (o posicién de reposo) es elastico.
Puede ser realizado por un sistema amortiguador o por un muelle 46, como se ha ilustrado en la figura 7, llevando
de nuevo la palanca 42 y todo el mecanismo a la posicion inicial. EI movimiento de la palanca 42 con relacién al
cuerpo 41 en el sentido opuesto al sentido de extraccion es por consiguiente permitido.

Por ultimo, el usuario puede desbloquear los medios de bloqueo 81 del tubo 31, por ejemplo girando un anillo de
blogueo, o haciendo rotar un elemento de bloqueo, con el fin de recuperar la muestra 431, acondicionada en el tubo
31, como se ha ilustrado en la figura 8A. Como se ha ilustrado en la figura 8B, la muestra 431 esta entonces lista
para ser transmitida a un laboratorio, en su tubo de toma de muestras 31 obturado por el elemento empujador 23.

ii) Ejemplo de realizacion de los medios de acoplamiento segtn la invencion

Se describe a continuacion un ejemplo de realizacion de los medios de acoplamiento, que permiten el paso de una
posicion de acoplamiento de los medios de accionamiento 441 del elemento de corte y de los medios de
accionamiento 442 a una posicion de desacoplamiento.

Segun la presente invencion, los medios de acoplamiento utilizan al menos un elemento de acoplamiento movil, apto
para cooperar con un alojamiento previsto a este efecto en los medios de accionamiento 441 del elemento de corte.
Estos elementos de acoplamiento (bolas, cilindros, u otros) se mantienen en el alojamiento en la posiciéon de
acoplamiento, y liberados en la posiciéon de desacoplamiento.

Mas precisamente, las figuras 9A y 9B ilustran los medios de accionamiento 441 y 442 del elemento de corte y del
elemento empujador, que corresponden a las posiciones ilustradas respectivamente en las figuras 5A y 5B.

Se considera segun este primer ejemplo que los medios de accionamiento 441 del elemento de corte comprenden
uno o varios alojamientos 91 que reciben cada uno una bola 92. Los medios de accionamiento 442 del elemento
empujador comprenden en cuanto a los mismos al menos una garganta 93, tal que cada alojamiento 91 se
encuentre frente a la garganta 93 en la posicién de acoplamiento.

En la posicion de acoplamiento ilustrada en la figura 9A, el alojamiento 91 es atravesante (orificio) y la bola 92 se
mantiene en el alojamiento 91 por mediacion de una pieza de corredera 94. En la posicion dedesacoplamiento
ilustrada en la figura 9B, la bola 92 ya no se mantiene por mediacion de la pieza de corredera 94.

Por ejemplo, dicha pieza de corredera 94 presenta una forma de revolucion alrededor del eje de traslacion,
definiendo un manguito que comprende al menos dos secciones de diametros distintos. La seccion 941 de diametro
mas pequefio permite mantener la bola 92 en la garganta 93 en la posicion de acoplamiento. La seccién 942 de
mayor diametro permite liberar la bola 92 de la garganta 93 en la posicion de desacoplamiento.

La pieza de corredera 94 esta conectada con los medios de accionamiento 442 del elemento empujador por un
muelle, llamado muelle de corredera 95, propuesto segun este ejemplo en un estado de reposo en la posicion de
acoplamiento y en un estado de compresion en la posicion de desacoplamiento.

Mas precisamente, en la extraccion, los medios de accionamiento 441 del elemento de corte y los medios de
accionamiento 442 del elemento empujador estan acoplados en un primer tiempo, como se ilustra en la figura 9A, lo
cual produce la traslacion simultanea del elemento de corte y del elemento empujador.

El elemento de corte perfora entonces la oreja del animal para cortar una muestra de tejido. Justo antes de que el
elemento de corte haga tope sobre el collarin del extremo de tubo del tubo de toma de muestras, la pieza de

8



10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES 2701025713

corredera 94 se encuentra de nuevo igualmente haciendo tope contra un elemento de tope (tal como un resalte)
previsto a este efecto en el cuerpo de la herramienta, a la altura de su seccién 942 de diametro superior. Como el
usuario continda su accioén sobre la palanca 42 mientras la pieza de corredera 94 se encuentra haciendo tope, los
medios de accionamiento 442 del elemento empujador continian empujando el elemento empujador 23, y guian la o
las bolas 92, que estaban hasta entonces mantenidas por la seccidon 941 de diametro mas pequefio de la pieza de
corredera 94, hacia la seccidon 942 de mayor diametro. Las bolas 92 son entonces liberadas, y los medios de
accionamiento 441 del elemento de corte y los medios de accionamiento 442 del elemento empujador se encuentran
desacoplados, como se ilustra en la figura 9B, y el elemento empujador puede continuar su movimiento
independientemente del elemento de corte.

En el momento en que las bolas son liberadas, el elemento de corte se encuentra haciendo tope sobre el collarin del
extremo de tubo del tubo de toma de muestras.

Se observa que el muelle primario 96, previsto entre los medios de accionamiento 441 del elemento de corte y los
medios de accionamiento 442 del elemento empujador, permiten mantener en presion el elemento de corte contra el
collarin del extremo de tubo del tubo de toma de muestras, particularmente cuando el muelle de corredera 95 se
comprime.

iii) Segundo ejemplo ilustrativo de realizacion de los medios de acoplamiento.

Se describe a continuacion un segundo ejemplo de realizacion de los medios de acoplamiento, que utilizan un
sistema de tipo «separadory.

Segun este ejemplo, ilustrado en la figura 10, se prevé un muelle de acoplamiento 101, posicionado entre los medios
de accionamiento 441 del elemento de corte y los medios de accionamiento 442 del elemento empujador.

Mas precisamente, un muelle de acoplamiento de este tipo esta pretensado, y previsto para comprimirse cuando se
le aplica una fuerza superior a la fuerza necesaria al elemento de corte para cortar la muestra. Se asegura de esta
manera que los movimientos del elemento de corte 21 y del elemento empujador 23 sean idénticos (medios de
accionamiento 441 del elemento de corte y medios de accionamiento 442 del elemento empujador en una posicion
de acoplamiento) mientras el elemento de corte no haya perforado el tejido animal.

En efecto, mientras el elemento de corte no haga tope sobre el collarin del extremo de tubo del tubo de toma de
muestras, el muelle de acoplamiento 101 no se comprime, pues la fuerza ejercida sobre el elemento de corte es
suficiente para perforar el tejido animal, pero insuficiente para comprimir el muelle de acoplamiento 101.

Una vez que el elemento de corte se encuentra haciendo tope sobre el collarin del extremo de tubo del tubo de toma
de muestras, el muelle de acoplamiento 101 se comprime si el usuario continda su accién sobre la palanca 42,
siendo la fuerza ejercida sobre el elemento de corte entonces superior a la necesaria para perforar el tejido animal.

Por ejemplo, si se considera que la fuerza necesaria en el elemento de corte para cortar la muestra es del orden de
60 Newton, el muelle de acoplamiento 101 puede ser pretensado con una fuerza del orden de los 80 o 100 N.

iv) Tercer ejemplo ilustrativo de realizacién de los medios de acoplamiento

Se describe a continuacion un tercer ejemplo de realizacion de los medios de acoplamiento, utilizando un sistema de
acoplamiento con al menos un elemento al menos parcialmente deformable.

Como se ha ilustrado en las figuras 11A y 11B, el elemento al menos parcialmente deformable 111 comprende por
ejemplo una base 112, destinada para apoyarse sobre los medios de accionamiento 442 del elemento empujador,
tomando por ejemplo la forma de un punzén. Una pluralidad de dedos, por ejemplo tres dedos 113, se extienden a
partir de esta base 112, sustancialmente paralelamente al eje de traslacion de los elementos de corte y empujador.

Cada dedo 113 comprende un resalte o descolgadura 114, apta para cooperar con un alojamientocomplementario
previsto en los medios de accionamiento 441 del elemento de corte en la posicién de acoplamiento.

Mas precisamente, los dedos 113 forman hojas de resorte, que permiten mantener los medios de accionamiento 441
del elemento de corte en la posiciéon de acoplamiento.

Durante la extraccion, los medios de accionamiento 441 del elemento de corte y los medios de accionamiento 442
del elemento empujador estan acoplados en un primer tiempo, por medio del elemento parcialmente deformable
111, como se ha ilustrado en la figura 11A, lo cual produce la traslacién simultanea del elemento de corte y del
elemento empujador.

Mientras que el elemento de corte perfora la oreja del animal y hace tope sobre el collarin del extremo de tubo del
tubo de toma de muestras, los medios de accionamiento 442 del elemento empujador contindan empujando el
elemento empujador 23 y el elemento parcialmente deformable 111, al continuar el usuario su accidon sobre la
palanca 42. Los dedos u hojas de resorte 113 se separan entonces, desacoplando los resaltes 114 de los
alojamientos complementarios previstos en los medios de accionamiento 441 del elemento de corte, lo cual libera los
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medios de accionamiento 441 del elemento de corte. Los medios de accionamiento 441 del elemento de corte y los
medios de accionamiento 442 del elemento empujador se encuentran entonces en la posicion de desacoplamiento.

Segun una variante, medios especificos de deformacién pueden estar previstos sobre el cuerpo de la herramienta
para deformar los dedos 113, cuando el extremo libre de estos dedos hace tope contra estos medios de
deformacion.

Se observa que el muelle primario 115, previsto entre los medios de accionamiento 441 del elemento de corte y los
medios de accionamiento 442 del elemento empujador, permiten mantener en presion el elemento de corte contra el
collarin del extremo de tubo del tubo de toma de muestras, particularmente cuando los dedos u hojas de resorte 113
se deforman.

v) Otro ejemplo de realizacion

Se presenta en adelante, en relacion con las figuras 12A a 12H, otro ejemplo de realizacion de la invencion, llamado
de «inercia».

Segun este ejemplo, los medios de accionamiento del elemento de corte toman la forma de un «émbolo» principal
121, y los medios de accionamiento del elemento empujador toman la forma de un «émbolo» secundario 122. Los
émbolos principal y secundario pueden deslizarse dentro del cuerpo de la pinza, por ejemplo por un primer brazo,
segun un movimiento de traslacion. El émbolo secundario puede deslizarse por el interior del émbolo principal,
igualmente segun un movimiento de traslacion.

Los medios de acoplamiento comprenden particularmente un «dedo de bloqueo» 123, mantenido en posicién en el
cuerpo de la pinza, cooperando con una ranura 1231 prevista en el émbolo primario 121. Una muesca 1232
destinada para liberar el dedo de bloqueo esta igualmente prevista en uno de los extremos de la ranura 1231.
Cuando el émbolo primario se desliza dentro del cuerpo de la pinza, la posicién del dedo de bloqueo 123 en la
ranura 1231 se modifica. Esto corresponde a la posiciéon de acoplamiento de los émbolos principal y secundario. En
particular, cuando el dedo de bloqueo 123 se encuentra frente a la muesca 1232, se encuentra bloqueado en
posicion, liberando asi el movimiento del émbolo secundario. Esto corresponde a la posicién de desacoplamiento de
los émbolos principal y secundario.

La figura 12A ilustra mas precisamente la posicion de los émbolos principal 121 y secundario 122 en reposo.

Previamente a la operacion de extraccion, los medios de extraccion y de almacenado se montan en el sistema de
émbolos. Para ello, como se ha ilustrado en la figura 12B, el usuario puede hacer avanzar el émbolo principal y por
consiguiente el émbolo secundario, cuyo movimiento esta relacionado con el émbolo principal gracias a los medios
de acoplamiento en posicion de acoplamiento, segun la direccion de la flecha A. Los medios de extraccion que
comprenden el elemento de corte 21 (eventualmente solidarizado con un soporte) y el elemento empujador 23
pueden entonces estar montados sobre el émbolo principal 121. Los medios de almacenado 31 pueden estar
montados en un segundo brazo de la pinza. Se observa que los medios de extraccién y de almacenado pueden ser
mantenidos juntos por mediaciéon de una pieza de unién. Este conjunto puede fijarse en uno de los brazos de la
pinza, por ejemplo a nivel de los medios de almacenado, por un conjunto de embridado, un anillo de bloqueo, etc.
Una accién del usuario sobre la pinza permite solidarizar los medios de extraccion en el otro brazo, por efecto de
acoplamiento o de encaje, La pieza de unién puede por ejemplo permanecer sobre los medios de extraccion, con el
fin de proteger el elemento de corte previamente a la extraccion.

Cuando el usuario esta listo para realizar la extraccion, puede retirar o eyectar la pieza de union, y «armar» la pinza
llevando de nuevo el sistema de émbolos segin una direccion opuesta a la flecha A, como se ha ilustrado en la
figura 12C. Esta operacion puede ser realizada con un mecanismo que desmultiplica la fuerza, con el fin de
comprimir un muelle 124 unido al émbolo principal 121, hasta alcanzar una posicién de bloqueo. Un mecanismo de
este tipo toma por ejemplo la forma de una tuerca con un paso adaptado, de un sistema de palanca, de una bomba,
de una cremallera, de un mecanismo eléctrico de tipo gato, micromotor, etc. La compresion del muelle 124 permite
acumular energia. En el transcurso de esta etapa, los medios de acoplamiento al estar en posicidon de acoplamiento,
los movimientos de los émbolos principal y secundario estan siempre unidos.

Segun una variante, no ilustrada, la operacion de armado puede ser realizada conectando la herramienta con una
fuente de energia exterior (aire comprimido de cartucho o de red por ejemplo).

Como se ha ilustrado en la figura 12D, el usuario puede entonces posicionar la oreja 43 del animal entre los dos
brazos de la pinza, y accionar un botén de desbloqueo, que libera la compresion ejercida sobre el muelle 124. El
muelle 124 se distiende, accionando un desplazamiento del émbolo principal 121 y del émbolo secundario 122,
siempre en posicion de acoplamiento, en direccion a la oreja del animal. Esta accion sobre un boton de desbloqueo
produce una aceleracion importante del émbolo principal, transformando la energia potencial del muelle 124 en
energia cinética que permite al elemento de corte perforar la oreja del animal. La energia necesaria para el
desplazamiento del émbolo principal puede asi ser proporcionada por la compresién/descompresion del muelle 124,
mas bien que por el usuario.

Segun la variante anteriormente mencionada, la aceleracion podria ser obtenida por la presion del aire comprimido
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sobre el émbolo principal, por medio de un gato por ejemplo.

El émbolo principal 121 y el émbolo secundario 122 continian sus movimientos relacionados hasta que el elemento
de corte 21 perfora la oreja 43 del animal, como se ha ilustrado en la figura 12E. EI movimiento del émbolo principal
121 se detiene bruscamente cuando el elemento de corte 21 hace tope con los medios de extraccion,
particularmente el extremo de tubo 32, y/o cuando el dedo de bloqueo 123 penetra en la muesca 1232 prevista a
este efecto.

Esto permite desacoplar los medios de acoplamiento, y por consiguiente disociar los movimientos de los émbolos
principal y secundario.

En otras palabras, como se ha ilustrado en la figura 12F, la detencion brutal del movimiento del émbolo principal 121
cuando el elemento de corte 21 hace tope con los medios de extraccion y/o cuando el dedo de bloqueo 123 penetra
en la muesca 1232 confiere al émbolo secundario 122 energia, segun la regla de conservacion de las cantidades de
movimiento, accionando un desplazamiento en traslaciéon del émbolo secundario 122 propulsando el elemento
empujador en direccion a la oreja del animal. El elemento empujador extrae asi la muestra cortada del elemento de
corte, la empuja dentro del tubo de toma de muestras, y cierra el tubo de toma de muestras 31. Segun este modo de
realizacion, el émbolo secundario es por consiguiente accionado unicamente por inercia.

El émbolo secundario puede particularmente presentar una forma especifica, como se ha ilustrado en las figuras,
comprendiendo un bombeado que permite empujar el dedo de bloqueo 123 fuera de la muesca 1232 para liberar el
movimiento del émbolo principal. Asi, como se ha ilustrado en las figuras 12G y 12H, el émbolo principal, luego el
émbolo secundario, pueden retomar su posicion inicial después de la liberacién del émbolo principal, por ejemplo
bajo la acciéon de muelles de recuperacion de poca rigidez.

Como se ha descrito en relacion con los otros modos de realizacion, es posible para el usuario eyectar el elemento
de corte manchado, por ejemplo tirando del émbolo principal segun una direccidon opuesta a la flecha A, haciendo
tope una parte del soporte del elemento de corte contra un elemento previsto a este respecto en el cuerpo de la
pinza.

Las otras caracteristicas y ventajas descritas anteriormente en relacion con los otros modos de realizacion se
aplican igualmente a este modo de realizacion, y no son por consiguiente retomadas aqui con detalle.

D) Retirada automatica del elemento de corte

Segun un modo de realizacion particular de la invencion, el elemento de corte puede recuperar automaticamente su
posicion inicial, una vez cortada la muestra. Esta retirada automatica permite liberar rapidamente la oreja del animal,
y evita los riesgos de corte con un elemento de corte manchado, protegiendo la arista cortante del elemento de
corte.

Por ejemplo, esta retirada automatica puede producirse cuando el elemento de corte hace tope sobre una superficie
de tope, como el extremo de tubo, o cuando un dedo de bloqueo penetra en una muesca prevista a este efecto
segun el ejemplo de realizacion descrito anteriormente.

Segun un primer ejemplo, como se ha descrito anteriormente en relaciéon con las figuras 12F a 12H, la retirada
automatica del elemento de corte puede ser obtenida utilizando una forma especifica para el émbolo secundario,
que comprende un bombeado que permite empujar de nuevo el dedo de bloqueo 123 fuera de la muesca 1232. Esto
permite liberar el movimiento del émbolo principal y llevarlo de nuevo a la posicion de reposo (lo cual permite
proteger la arista cortante), y llevar de nuevo el émbolo secundario a la posiciéon de reposo bajo la accion de muelles
de recuperacion de poca rigidez.

Segun un segundo ejemplo, ilustrado en las figuras 13A y 13B, la retirada automatica del elemento de corte se
realiza gracias a la utilizacion combinada de un muelle de recuperacion 131 conectado con los medios de
accionamiento 442 del elemento empujador, de un eje de transmision 133 conectado con los medios de
accionamiento 442, y de un orificio 132 en el cuerpo 41 de la pinza, en la cual el eje de transmision 133 puede
desplazarse.

Como se ha descrito anteriormente en relacion con las figuras 5A y 5B, el accionamiento de la palanca 42 produce
primeramente una traslacion simultanea del elemento de corte 21 y del elemento empujador 23, que permite al
elemento de corte cortar una muestra de tejido, hasta hacer tope en el collarin del extremo de tubo del tubo de toma
de muestras 31. La continuacion de la accion sobre la palanca 42 produce seguidamente una traslacion del
elemento empujador 23 Unicamente, a través del elemento de corte 21, produciendo una compresién del muelle de
recuperacion 131 contra el cuerpo de la pinza.

El desplazamiento de los medios de accionamiento 442 del elemento empujador produce igualmente un
desplazamiento del eje de transmision 133 a lo largo del orificio 132. Segun esta variante, el orificio presenta una
pendiente. Asi, el eje de transmision 133 se mantiene en una muesca prevista a este respecto en los medios de
accionamiento 442 en un primer tiempo, luego a medida que se va produciendo el desplazamiento a lo largo del
orificio 132, el eje de transmisién 133 es liberado de los medios de accionamiento 442. Por ejemplo, el eje de
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transmision 133 se mantiene apoyado contra la pendiente del orificio 132 por medio de un muelle 134 solidario de la
palanca 42.

Una vez el eje de transmision 133 liberado de los medios de accionamiento 442, el muelle de recuperacion 131 se
distiende y hace retroceder los medios de accionamiento del elemento empujador 442, y luego los medios de
accionamiento del elemento de corte 441 (unidos por un muelle 135) en su posicion inicial.

Segun un tercer ejemplo, ilustrado en la figura 14, la retirada automatica del elemento de corte se pone en practica
gracias a la utilizacion combinada de una cadena 141 formada por dos eslabones, de al menos una placa 142 y de
una leva143, actuando sobre los medios de accionamiento 442 del elemento empujador.

Mas precisamente, el accionamiento de la palanca 42 produce un movimiento de la cadena 141, que transmite la
fuerza necesaria parala rotacién de la placa 142. La rotacion de la placa 142 acciona la leva 143, que acciona a su
vez los medios de accionamiento del elemento empujador y del elemento de corte simultaneamente en un primer
tiempo, luego de forma disociada en un segundo tiempo.

Al final del recorrido de la palanca 42, un tope 144 integrado en el cuerpo de la pinza obliga a la cadena 141 a
curvarse. La misma no puede entonces ya transmitir la fuerza a la placa 142, que encuentra de nuevo su posicion
inicial bajo el efecto de muelles de recuperacion. Subsiguientemente, la leva 143 encuentra de nuevo igualmente su
posicion inicial. Los medios de accionamiento del elemento empujador 442 y los medios de accionamiento del
elemento de corte 441 encuentran igualmente su posicion inicial, ya que ninguna fuerza es ya aplicada por la leva
143 sobre los medios de accionamiento.

Finalmente, la figura 15 ilustra un cuarto ejemplo de la retirada automatica del elemento de corte, utilizando un
mecanismo a base de ganchos.

Segun este ejemplo, los medios de accionamiento del elemento empujador 442 estan provistos de ganchos 151,
utilizados para armar la pinza y para la retirada automatica del elemento de corte una vez terminada la operacion de
extraccion.

El armado de la pinza se realiza por ejemplo empujando los medios de accionamiento del elemento empujador 442
hasta que los ganchos 151 enganchan un elemento C correspondiente de la pinza, produciendo la compresién de un
muelle de recuperacion 152 entre la base de los medios de accionamiento 442 y el elemento enganchado C.

El desplazamiento del elemento enganchado C y de los medios de accionamiento 442 del elemento empujador, por
accionamiento de la pinza por ejemplo, produce primeramente una traslacion simultanea del elemento de corte 21y
del elemento empujador 23 (estando los medios de accionamiento 441 del elemento de corte unidos a los medios de
accionamiento 442 del elemento empujador por mediacion de un muelle 153). Cuando el elemento de corte hace
tope en el collarin del extremo de tubo del tubo de toma de muestras, el muelle 153 se comprime y solo el elemento
empujador 23, empujado por los medios de accionamiento 442, continua su recorrido a través del elemento de corte
21.

La compresion del muelle 153 lleva el elemento enganchado C en contacto con un elemento correspondiente de
«desenganchado» D, permitiendo liberar los ganchos 151 el elemento enganchado C. Una vez los ganchos 151 de
los medios de accionamiento 442 son desbloqueados, el muelle de recuperacion 152 se distiende, y hace volver a
los medios de accionamiento 442 del elemento empujador, y luego los medios de accionamiento 441 del elemento
de corte (por mediacién del muelle 153) en su posicion inicial.

Hay que observar que estos cuatro ejemplos de realizacion estan descritos en el caso en que la pinza funcione con
medios de extraccion que comprendan a la vez un elemento de corte y un elemento empujador. Estos mecanismos
podrian desde luego ser utilizados en una pinza «clasica», que funcione con medios de extraccion que comprendan
un simple sacabocados, no combinado con un elemento empujador.

E) Variantes

Sea cual fuere el modo de realizacion considerado, la herramienta de extraccion segun la invencion confiere un
movimiento de traslacion a los elementos de corte y empujador segun una misma direccién, estando los dos
movimientos unidos en un primer tiempo y desconectados en un segundo tiempo.

Se recuerda que estos dos tiempos corresponden a una sola accién del usuario sobre la herramienta de extraccion,
correspondiendo el primer tiempo a una primera porcién del recorrido de la palanca entre una posicion inicial y una
posicion intermedia, que define una posiciéon de acoplamiento, y el segundo tiempo que corresponde a una segunda
porcién del recorrido de la palanca entre la posicion intermedia y una posicion final, que define una posicién de
desacoplamiento.

Otros medios de acoplamiento pueden igualmente ser considerados, en el momento en que entran en el marco de la
presente invencion tal como se ha definido por las reivindicaciones.

En el modo de realizaciéon descrito, la herramienta de extraccion es accionada manualmente. Bien entendido, podria
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ser accionada por medio de una energia eléctrica, neumatica, u otra.

Ademas, en el modo de realizacion descrito, la palanca es mévil en rotacion entre las posiciones inicial, intermedia y
final. Segun una variante no ilustrada, la palanca puede ser mévil en traslacion entre estas diferentes posiciones.

Segun aun otro modo de realizacion, la herramienta de extraccion puede poner una marca de identificacion (visual
y/o electronica), simultdneamente a la extraccion de la muestra. Ventajosamente, esta marca de identificacion lleva
un identificador unido a un identificador de los medios de extraccion y/o de almacenado.
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REIVINDICACIONES

1. Herramienta de extracciéon de una muestra de tejido animal, destinada para cooperar con medios de extraccion
que comprenden al menos un elemento de corte (21) apto para cortar la indicada muestra y un elemento empujador
(23) movil con relacion al indicado elemento de corte, apto para empujar la indicada muestra dentro de los medios
de almacenado después del corte, comprendiendo los indicados medios de almacenado un tubo de toma de
muestras (31) y un extremo de tubo (32), comprendiendo la indicada herramienta:

- medios de accionamiento (441) de dicho elemento de corte (21), que permiten desplazar el indicado elemento de
corte segun un eje de traslacion, en direccion a dicho tejido,

- medios de accionamiento (442) de dicho elemento empujador (23), que permiten desplazar el indicado elemento
empujador segun el indicado eje de traslacion en direccién a dicho tejido, hasta insercién de al menos una porcién
de dicho elemento empujador en el indicado extremo de tubo,

- medios de acoplamiento reversible (91, 92) de los indicados medios de accionamiento del elemento de corte y de
los indicados medios de accionamiento del elemento empujador, siendo los indicados medios de acoplamiento
moviles entre dos posiciones:

o una posicion de acoplamiento que permite enlazar los movimientos de los indicados elementos de corte y
empujador, y

o una posiciéon de desacoplamiento que permite disociar los movimientos de los indicados elementos de
corte y empujador.

utilizando los indicados medios de acoplamiento al menos un elemento de acoplamiento mévil (92), apto para
cooperar con un alojamiento (91) previsto a este efecto en los indicados medios de accionamiento de dicho
elemento de corte, estando el o los indicados elementos de acoplamiento mantenidos en el indicado alojamiento en
la mencionada posicién de acoplamiento y liberados en la indicada posicion de desacoplamiento.

2. Herramienta de extraccion segun la reivindicacion 1, caracterizada por que comprende al menos una empufadura
articulada que forma palanca (42), moévil en un recorrido predeterminado que comprende una primera porcién y una
segunda porcion, comprendiendo la indicada palanca medios de accién sobre los indicados medios de acoplamiento
que permiten el paso de la indicada posicién de acoplamiento a la indicada primera porciéon a la mencionada
posicion de desacoplamiento en la mencionada segunda porcion.

3. Herramienta de extraccion segin una cualquiera de las reivindicaciones 1 y 2, caracterizada por que los
indicados medios de accionamiento del elemento empujador comprenden al menos una garganta (93), estando el
indicado alojamiento situado frente a la indicada garganta en la mencionada posicion de acoplamiento.

4. Herramienta de extraccion segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizada por que el indicado al
menos un elemento de acoplamiento es una bola (92).

5. Herramienta de extraccion segun la reivindicacion 4, caracterizada por que el indicado alojamiento es un orificio
atravesante y por que la indicada bola se sujeta en el indicado alojamiento por mediaciéon de una pieza de corredera
(94), estando la indicada pieza de corredera conformada para definir medios de sujecion que mantienen la indicada
bola en la mencionada garganta en la indicada posicion de acoplamiento, y medios de liberacion que liberan la
indicada bola de la mencionada garganta en la indicada posiciéon de desacoplamiento.

6. Herramienta de extraccidon segun la reivindicacion 5, caracterizada por que la indicada pieza de corredera
presenta una forma de revolucién alrededor de dicho eje de traslacion, definiendo un manguito que comprende al
menos dos secciones (941, 942) de diametros distintos, correspondiendo los indicados medios de sujecion a la
seccion (941) de diametro inferior y los indicados medios de liberacion a la seccion (942) de diametro superior.

7. Herramienta de extraccion segun una cualquiera de las reivindicaciones 5 y 6, caracterizada por que la indicada
pieza de corredera esta unida a los indicados medios de accionamiento del elemento empujador por un muelle (95),
llamado muelle de corredera, estando el indicado muelle de corredera en un estado de reposo en la indicada
posicion de acoplamiento y en un estado de compresion en la indicada posicion de desacoplamiento.

8. Herramienta de extraccion segin una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizada por que comprende
medios de bloqueo de los indicados medios de almacenado en un brazo de dicha herramienta.

9. Herramienta de extraccion segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizada por que comprende
medios de eyeccion de dicho elemento de corte.

10. Herramienta de extraccion segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 9, caracterizada por que comprende
medios de retirada automatica de dicho elemento de corte.
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