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DESCRIPCION
Equipo electrénico, método de operacién del equipo, y programa
Campo técnico

La presente invencion esta relacionada con un equipo electrénico como, por ejemplo, una camara de video, un
método de operacion del equipo para operar un equipo electronico, y un programa para ejecutar una operacion
de un equipo electrénico.

Técnica antecedente

Convencionalmente, en una camara de video, se proporciona una palanca de ajuste del zoom y una palanca de
ajuste del foco, y un usuario opera las palancas para hacer un ajuste del zoom y un ajuste del foco de una lente.

Tipicamente, cuando el usuario no toca las palancas, la palanca de ajuste del zoom y la palanca de ajuste del
foco se disponen, cada una, en un punto intermedio. Cuando un usuario presiona la palanca en una direccion
(direccion +), la lente de zoom o la lente de foco se mueve en esa direccion a una velocidad correspondiente a su
fuerza de presion. Ademas, cuando un usuario presiona la palanca hacia la otra direccion (direccion -), la lente de
zoom o la lente de foco se mueve en la direccion contraria (la otra direccién) a una velocidad correspondiente a
su fuerza de presion.

En una camara de video como la descrita mas arriba que se proporciona con una palanca de ajuste del zoom y
una palanca de ajuste del foco, utilizando las palancas, un usuario puede conseguir facilmente los ajustes de una
lente de zoom y una lente de foco.

El Documento 1 de patente divulga que se proporciona una palanca de ajuste de zoom a una camara de video, y
se realiza un zoom de velocidad variable basandose en el estado de operacién de la palanca.

Documento 1 de patente: Solicitud de Patente de Japon sometida a inspeccion publica Nam. HEI6-273658.

El documento US 2005/0183040 divulga una pantalla de uso de una camara que se configura para operar con un
disco multifunciéon para permitir a un usuario seleccionar uno de una pluralidad de opciones de menu rotando y
empujando el disco multifuncién.

El documento EP 2405299 divulga un dispositivo de procesamiento de imagenes configurado con una seccién de
presentacion para mostrar un icono que representa un temporizador que puede establecer un usuario y cambiar
para representar el progreso del temporizador.

El documento US 2006/007011 divulga un sistema de distribucion de imagenes conectado a través de una red
con un cliente para mostrar una imagen captada por un sensor de imagen y cambiar la interfaz de usuario para
seleccionar un comando de control de peticion de funcién para la unidad de captura de imagen de un equipo de
imagen.

Resumen de la invencion
Problema a resolver mediante la invencion.

En relacion con la palanca de ajuste del zoom y la palanca de ajuste del foco, es necesario detectar la cantidad
de operacion en el momento de presionar la palanca y ajustar la velocidad de manejo de un mecanismo de ajuste
por parte de un usuario, de forma que estos miembros tienen unos mecanismos relativamente complicados. En
lugar de palancas se pueden disponer y utilizar dos botones para dar una instruccién para realizar una operacion
en una direccion + y para dar una instruccién para realizar una operacion en una direccién -. Sin embargo estos
dos botones Unicamente proporcionan instrucciones de encendido y apagado de un movimiento en la direccion +
e instrucciones de encendido y apagado de un movimiento en la direccion — y no puede proporcionar una
instruccién para la velocidad de manejo de la lente de zoom y la lente de foco.

Ademas, un usuario puede operar una videocamara con teclas o similares dispuestas en el cuerpo principal de la
camara o se puede operar externamente utilizando un controlador remoto. En el caso en el que se utilice el
controlador remoto, si el controlador remoto no se proporciona con una palanca correspondiente a la palanca de
ajuste del zoom y la palanca de ajuste del foco, es imposible ajustar la velocidad en el momento de manejo de la
lente de zoom y la lente de foco.

Se deberia observar que la descripcion se proporciona mas arriba en el caso en el que se opera la videocamara.
Varios equipos electronicos capaces de operarse con una palanca de ajuste parecida también tienen problemas
parecidos.
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Un objeto de la presente divulgacién es proporcionar un equipo electronico que puede realizar una operacion
preferible con una estructura simple que no requiere un miembro de operacién con un mecanismo complicado, y
proporcionar un método de operacién del equipo y un programa.

Medios para resolver el problema.
En la reivindicacién 1 se proporciona un equipo electrénico de acuerdo con la presente divulgacion.

La unidad de control de operacién cambia uno de los siguientes: la posicion de ajuste y el valor numérico, en
funcion del cambio de la posicion del mando de control por parte de la operacion del usuario en la pantalla de
configuracion mostrada por el control de la unidad de control de presentacion.

En la reivindicacién 6 se proporciona un método de operacion del equipo de acuerdo con la presente divulgacion.
En la reivindicacién 7 se proporciona un programa de acuerdo con la presente divulgacion.
Efecto de la invencion

De acuerdo con la presente divulgacion, la posicion de ajuste o el valor numérico de un objetivo de ajuste
Unicamente se cambia durante la operacion del mando de control por parte del usuario. Cuando el usuario finaliza
la operacién, se detiene el cambio de la posicion de ajuste o el valor numérico. De este modo, es posible
establecer una velocidad de operacién preferible, una direccién de operacién preferible y similares reflejando
fielmente la intencion del usuario y obtener una operabilidad preferible.

Breve descripcion de los dibujos

[Fig. 1] Un diagrama de bloque que muestra un ejemplo de la estructura de un equipo electrénico (videocamara)
de acuerdo con un modo de realizacion de la presente divulgacion.

[Fig. 2] Un diagrama de bloque que muestra un ejemplo de la estructura de un equipo terminal de acuerdo con el
modo de realizacion de la presente divulgacion.

[Fig. 3] Un diagrama de secuencia que muestra un ejemplo de estado de estado de comunicacién entre el equipo
electrénico y el equipo terminal de acuerdo con el modo de realizacién de la presente divulgacion.

[Fig. 4] Un diagrama explicativo que muestra un ejemplo de presentaciéon (Ejemplo 1) de una pantalla de
operacion del equipo terminal de acuerdo con el modo de realizacion de la presente divulgacion.

[Fig. 5] Un diagrama explicativo que muestra un ejemplo de presentaciéon (Ejemplo 2) de una pantalla de
operacion del equipo terminal de acuerdo con el modo de realizacion de la presente divulgacion.

[Fig. 6] Un diagrama de flujo que muestra un ejemplo de un proceso de control (Ejemplo 1) de acuerdo con el
modo de realizacion de la presente divulgacion.

[Fig. 7] Un diagrama explicativo que muestra un ejemplo de una pantalla de operacion por parte del ejemplo de la
Fig. 6.

[Fig. 8] Un diagrama caracteristico que muestra un ejemplo de una relacién entre una direccién de deslizamiento
y una velocidad de manejo.

[Fig. 9] Un diagrama de flujo que muestra un ejemplo de un proceso de control (Ejemplo 2) de acuerdo con el
modo de realizacion de la presente divulgacion.

[Fig. 10] Un diagrama explicativo que muestra un ejemplo de una pantalla de operacién por parte del ejemplo de
la Fig. 9.

Modo(s) para realizar la invencion

A continuacion se ofreceran ejemplos de un equipo electrénico, un método de operacion del equipo y un
programa de acuerdo con un modo de realizacién de la presente divulgacion en el siguiente orden haciendo
referencia a los dibujos:

1. Ejemplo de la estructura de una videocamara (Fig. 1)
2. Ejemplo de la estructura de un equipo terminal (Fig. 2)

3. Ejemplo de estado de comunicacion (Fig. 3)
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4. Ejemplo de pantalla de operacion (Ejemplo de teléfono inteligente: Fig. 4)

5. Ejemplo de pantalla de operacion (Ejemplo de terminal tableta: Fig. 5)

6. Ejemplo de proceso en el momento de operacion por parte de un usuario (Ejemplo 1: Fig. 6 a 8)
7. Ejemplo de proceso en el momento de operacion por parte de un usuario (Ejemplo 2: Fig. 9y 10)
8. Ejemplo modificado

[1. Ejemplo de la estructura de una videocamara]

La Fig. 1 es un diagrama que muestra un ejemplo de la estructura de un equipo electronico de acuerdo con un
modo de realizacion de la presente divulgacion. En la presente solicitud, se utiliza como ejemplo de equipo
electronico el caso de utilizaciéon de una videocdmara.

Se proporciona una videocamara 100 con un capturador 121 de imagen, y la luz de imagen obtenida en una
unidad 110 de lente entra en la capturador 121 de imagen. Como capturador 121 de imagen se utiliza, por
ejemplo, un sensor de imagen CMOS (Semiconductor Complementario de Oxido Metalico) o un sensor de
imagen CCD (Dispositivo de Carga Acoplada).

La unidad 110 de lente se proporciona con una lente 111 de zoom y una lente 112 de foco que pueden hacer un
ajuste de zoom y un ajuste de foco, respectivamente. La lente 111 de zoom se maneja mediante una unidad 113
de manejo de la lente de zoom. La lente 112 de foco se maneja mediante una unidad 114 de manejo de la lente
de foco. Ademas, la videocdmara 100 se proporciona con un sensor 115 que detecta posiciones de la lente 111
de zoom y la lente 112 de foco. Ademas, la unidad 110 de lente se proporciona con un iris 116. El iris 116 se
maneja mediante una unidad 117 de manejo de iris.

El manejo de las lentes por parte de la unidad 113 de manejo de la lente de zoom y la unidad 114 de manejo de
la lente de foco se realiza basandose en las instrucciones de una unidad 131 de control. En este caso, las
velocidades a las que las unidades 113 y 114 de manejo mueven las posiciones de la lente 111 de zoom y la
lente 112 de foco se establecen en funcion de una instruccion desde la unidad 131 de control.

El manejo del iris por parte de la unidad 117 de manejo de iris también se realiza en funcién de una instruccion
desde la unidad 131 de control. Ademas, los datos de las posiciones de la lente 111 de zoom y la lente 112 de
foco detectadas por el sensor 115 se transmiten a la unidad 131 de control.

A una unidad 122 de procesamiento de imagen recogida se le proporciona una sefal de imagen recogida
obtenida por el capturador 121 de imagen tomando una imagen. La unidad 122 de procesamiento de imagen
recogida realiza varios procesamientos para la sefial de imagen recogida y convierte la sefal de imagen recogida
en una sefal de imagen con un formato predeterminado. La unidad 122 de procesamiento de imagen recogida
también realiza un ajuste de balance de blanco que se describird méas adelante. La sefial de imagen de salida de
la unidad 122 de procesamiento de imagen recogida se proporciona a una unidad 123 de grabacion y
reproduccién, un monitor 124 conectado a la unidad 123 de grabacién y reproduccién muestra la imagen, y un
medio 125 de grabacién graba la sefal de imagen. Para el medio 125 de grabacién se utiliza, por ejemplo, un
equipo de disco duro, o una tarjeta de memoria en la que se integra una memoria de semiconductor, etc.
Ademas, la videocamara 100 puede dar como resultado la sefal de imagen desde un terminal de salida (no se
muestra).

Ademés, mediante una unidad 126 de interfaz externa, se conecta una unidad 127 de comunicacién inalambrica
a la unidad 123 de grabacion y reproduccién. La unidad 127 de comunicacion inalambrica se proporciona con una
antena 128 y realiza una comunicacion inalambrica con un objetivo de comunicaciéon dentro de una corta
distancia desde aproximadamente varios metros hasta varias decenas de metros. La unidad 127 de
comunicacion inaldmbrica lleva a cabo la comunicacion inalambrica en conformidad con un estandar de LAN
(Red de Area Local) inalambrica, por ejemplo. La videocamara 100 realiza la comunicacion inaldmbrica mediante
la unidad 127 de comunicacion inalambrica y recibe instrucciones y similares para las operaciones de instruccion
de bloques de proceso en la videocamara 100. Ademas, en la videocamara 100, la unidad 127 de comunicacion
inalambrica transmite de forma inalambrica la sefial de imagen o similares obtenida tomando la imagen. El
objetivo de comunicacion con el que la unidad 127 de comunicacion inalambrica realiza la comunicacion
inalambrica puede ser un equipo terminal 200 que se describird mas adelante o puede ser un punto de acceso
para la LAN inalambrica.

La unidad 131 de control como unidad de control de operacion que controla las operaciones de las unidades de la
videocamara 100 realiza una comunicacion con las unidades en la videocamara 100 a través de una linea de bus
interna. La memoria 133 almacena en su interior un programa necesario para que la unidad 131 de control realice
un proceso de control. En este caso, la memoria 133 también almacena en su interior un programa necesario
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para hacer que la videocamara funcione como servidor en el momento en el que la videocamara 100 realice una
comunicacién con un equipo terminal externo a través de la unidad 127 de comunicacién inalambrica. La unidad
131 de control ejecuta el programa necesario para funcionar como servidor, formando de este modo un servidor
HTTP 132. El servidor HTTP 132 utiliza un protocolo HTTP (Protocolo de Transferencia de Hipertexto) para
comunicarse con un equipo terminal. En el caso de la videocamara 100 de acuerdo con la presente divulgacion,
el servidor HTTP 132 se comunica con un equipo terminal externo, haciendo de este modo que el equipo terminal
externo funcione como controlador remoto de la videocamara 100. El servidor HTTP 132 funciona como unidad
de control de presentacion que controla la presentacion de una pantalla de operacion, y el servidor HTTP 132
transmite al equipo terminal externo los datos necesarios para generar la pantalla de operacion a mostrar.

Ademas, la videocamara 100 se proporciona con una unidad 134 de operacion. La unidad 134 de operacion
incluye un teclado de operacion, un panel tactil, etc. Cuando un usuario opera la unidad 134 de operacion, se
trasmite una instruccién de operacion a la unidad 131 de control, y la unidad 131 de control controla cada una de
las unidades para llevarlas a un estado de operacion indicado. En el caso en el que la instruccion de operacion se
trasmita desde el equipo terminal externo al servidor HTTP 132 en el momento en el que el servidor HTTP 132 se
comunique con el equipo terminal externo, la unidad 131 de control también controla que cada una de las
unidades se encuentre en el estado de operacion indicado.

[2. Ejemplo de estructura de un equipo terminal]

La Fig. 2 es un diagrama que muestra un ejemplo de la estructura de un equipo terminal 200 como destino con el
que la videocamara 100 realiza la comunicacién inalambrica. El equipo terminal 200 es un equipo terminal
relativamente pequefio denominado en algunos casos teléfono inteligente y en otros casos es un equipo terminal
relativamente grande que incluye una pantalla de presentacién, denominado terminal tableta. En ambos casos,
se proporciona la misma estructura basica del interior del equipo terminal 200, y el mayor elemento diferencial es
el tamafio de la pantalla de presentacion.

El equipo terminal 200 se proporciona con una unidad 202 de comunicacion inalambrica a la que se conecta una
antena 201. La unidad 202 de comunicacion inalambrica realiza la comunicacion inaldmbrica en conformidad con
el estandar de LAN inalambrica. La comunicacion inalambrica en la unidad 202 de comunicacion inalambrica se
realiza bajo el control de una unidad 205 de control. Ademas, la unidad 205 de control controla la presentacién de
una unidad 210 de presentacion.

El equipo terminal 200 se proporciona con una unidad 203 de panel tactil, y el panel tactil 203 detecta si con un
dedo o lapiz se presiona una superficie del panel 211 de presentacion (Fig. 4) de la unidad 210 de presentacién.
Como unidad 203 de panel tactil se utiliza, por ejemplo, una de tipo capacitancia. A la unidad 205 de control se le
proporciona una senal de deteccion detectada por la unidad 203 de panel tactil. Se deberia observar que en
algunos casos la unidad 210 de presentacion y la unidad 203 de panel tactil pueden encontrarse integradas entre
si. Ademas, el equipo terminal 200 se proporciona con una unidad 204 de operacién sobre la que se dispone un
teclado de operacion y similares. La unidad 204 de operacion se puede proporcionar con un panel tactil.

El equipo terminal 200 realiza la comunicacién inalambrica con la videocamara 100, por ejemplo, y accede al
servidor HTTP 132 en la videocamara 100, haciendo de este modo que el equipo terminal 200 funcione como
controlador remoto de la videocamara 100. Esto es, la unidad 205 de control del equipo terminal 200 accede al
servidor HTTP 132 de la videocamara 100, y la unidad 205 de control obtiene los datos necesarios para que la
unidad 210 de presentacion muestre la pantalla de operacion. En ese momento, por ejemplo, la unidad 205 de
control utiliza software (un programa) de un navegador web para acceder al servidor HTTP 132. A continuacion,
en la unidad 210 de presentacién se muestra la pantalla de operacién basandose en los datos obtenidos. Los
datos mostrados de la pantalla de operacion se generan ejecutando el navegador web. La pantalla de operacion
se obtiene reflejando a continuacion en tiempo real el estado de la videocdmara 100, y la pantalla de operacion
muestra el valor de una condicién de ajuste o similares.

[3. Ejemplo de estado de comunicacion]

La Fig. 3 es un diagrama que muestra un procedimiento en el caso en el que la unidad 127 de comunicacion
inalambrica de la videocamara 100 y la unidad 202 de comunicacién inalambrica del equipo terminal 200 realicen
una comunicacion inalambrica.

En primer lugar, la unidad 205 de control del equipo terminal 200 accede al servidor HTTP 132 de la videocamara
100 (Paso S11). A continuacion, el servidor HTTP 132 y la unidad 205 de control realizan una autenticacion
mutua (Paso S12). En ese momento, el servidor HTTP 132 reconoce los detalles del equipo terminal 200 a
acceder. Especificamente, el servidor HTTP 132 determina si el acceso se realiza desde un equipo terminal con
una pantalla de presentacion relativamente pequeiia, denominado teléfono inteligente, o se realiza desde un
equipo terminal con una pantalla de presentacion relativamente grande, denominado terminal tableta. En funcion
de dicha determinacion, el servidor HTTP 132 configura la pantalla de operacién a trasmitir al equipo terminal 200
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utilizando una pantalla correspondiente a la especificacion de la pantalla del equipo terminal 200. Mas adelante
se describiran ejemplos especificos de las pantallas de operacion.

Después de completar el proceso de autenticacion, el servidor HTTP 132 inicia la transmisién de los datos de la
pantalla de operacién al equipo terminal 200 (Paso S13). La pantalla de operacién se muestra cuando el equipo
terminal 200 recibe en la unidad 210 de presentacion los datos de la pantalla de operacién.

A continuacién, cuando la unidad 203 de panel tactil detecta una operacién de presion con respecto a un mando
de control o un botdn mostrado en la pantalla de operaciéon (Paso S14), la unidad 205 de control genera una
instruccién de operacion basandose en la operacién de presién detectada y transmite la instrucciéon de operacion
al servidor HTTP 132 (Paso S15). Se deberia observar que, cuando la unidad 203 de panel tactil detecta
operaciones de usuario continuas, las instrucciones de operacion se transmiten al servidor HTTP 132 en
intervalos constantes de aproximadamente 100 ms, por ejemplo.

El servidor HTTP 132 que recibe la instruccién de operacion le transmite la instruccién de operacion a la unidad
131 de control, y la unidad 131 de control transmite una instruccion correspondiente a la instruccion de operacion
a las unidades de procesamiento en la videocamara 100 (Paso S16). Las unidades de procesamiento que
reciben la instruccion en la videocamara 100 ejecutan procesos en funcién de la instruccion. Por ejemplo, cuando
el servidor HTTP 132 recibe una instruccion asociada a una operacion de zoom, la unidad 131 de control le
transmite a la unidad 113 de manejo de la lente de zoom una instruccion de manejo de una lente de zoom en
funcion de la instruccion de operacién de zoom. Ademas, cuando el servidor HTTP 132 recibe una instruccion
asociada a una operacioén de foco, la unidad 131 de control le transmite a la unidad 114 de manejo de la lente de
foco una instruccion de manejo de la lente de foco en funcion de la instruccion de operacion de foco.

Ademas, en funcién de la instruccién de operacién recibida, el servidor HTTP 132 actualiza los datos de la
pantalla de operacién a transmitir al equipo terminal 200.

[4. Ejemplo de pantalla de operacion]

La Fig. 4 es un diagrama que muestra una pantalla de operacién mostrada por el panel 211 de presentacion del
equipo terminal 200. En los ejemplos de la Fig. 4 se muestra la caja del equipo terminal 200 proporcionada con el
panel 211 de presentacion relativamente pequefio, denominado teléfono inteligente.

En el caso de este teléfono inteligente, en funcién de los modos de presentacion se muestran cuatro tipos de
pantallas de operacion. Las Fig. 4A a 4D muestran los cuatro tipos de pantallas de operacién. En el caso en el
que se muestre cualquiera de las pantallas de operacion en el panel 211 de presentacion, sobre el extremo
superior de la pantalla se muestra una barra 310 de estado que indica el estado del equipo terminal 200. La barra
310 de estado indica la bateria restante, la hora actual, el estado de la comunicacién inaldmbrica, etc., con
imagenes, numeros o similares. La unidad 205 de control del equipo terminal 200 actualiza el contenido mostrado
de la barra 310 de estado. El contenido mostrado de la parte de presentacién distinta de la barra 310 de estado
se actualiza en funcion de los datos transmitidos desde la videocamara 100.

La Fig. 4A es una pantalla de operacion de la lente. La pantalla de operacion de la lente se muestra cuando un
usuario realiza una operacion de presion sobre la pestafna lente 331 en la parte inferior de la pantalla. En la parte
superior de la pantalla de operacion de la lente se muestra una tecla 321 de grabacion y una tecla 322 de
bloqueo. La tecla 321 de grabacién es una tecla para dar la orden de inicio y fin de la grabacion. La tecla 322 de
bloqueo es una tecla para dar la orden de bloquear y desbloquear la tecla 321 de grabacion. El usuario desliza la
posicion de presion de la tecla 322 de bloqueo hacia la derecha, proporcionando de este modo la orden de
bloqueo o desbloqueo. La tecla 321 de grabacion y la tecla 322 de bloqueo se muestran en cualquier modo en el
que se muestre uno de los cuatro tipos de pantallas de operacion.

Ademas, la pantalla de operacién de la lente muestra una tecla 323 de auto iris, una tecla 324 de auto foco, una
barra 340 de ajuste del iris, una barra 350 de ajuste del foco y una barra 360 de ajuste del zoom. Ademas, la
pantalla de operacion de la lente muestra una unidad 342 de presentacién del valor de ajuste del iris, una unidad
352 de presentacién del valor de ajuste del foco y una unidad 362 de presentacion del valor de ajuste del zoom.
Estas unidades 342, 352 y 362 de presentacion del valor de ajuste se disponen en el lado izquierdo de las barras
340, 350 y 360, respectivamente. La unidad 342 de presentacion del valor de ajuste del iris muestra un valor F.
La unidad 352 de presentacion del valor de ajuste del foco y la unidad 362 de presentacion del valor de ajuste del
zoom muestran cada una un valor correspondiente a la posiciéon de lente detectada por el sensor 115. Los
valores de la posicién de lente se encuentran dentro del rango de, por ejemplo, 0 a 99, mostrando de este modo
un indice del estado de ajuste del foco o del estado de ajuste del zoom. Alternativamente, en el caso en el que el
sensor 115 pueda detectar una distancia focal de la lente de foco y una longitud focal de la lente de zoom, dichos
valores se pueden mostrar mediante las unidades 352 y 362 de presentacion del valor de ajuste.

Cuando el usuario selecciona la tecla 323 de auto iris mediante la operacion de presién, la videocamara 100
establece de forma automatica un valor de ajuste del iris 116 de la unidad 110 de lente. Cuando el usuario
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selecciona la tecla 324 de auto foco mediante la operacion de presion, la videocamara 100 establece
automaticamente un valor de ajuste de la lente 112 de foco de la unidad 110 de lente.

Sobre la barra 340 de ajuste del iris se muestra un mando 341 de control. La posicién de presentacion del mando
341 de control sobre la barra 340 de ajuste del iris se corresponde con el estado de ajuste del iris 116. La barra
340 de ajuste del iris tiene escalas a intervalos constantes.

En el ejemplo de la Fig. 4A, el mando 341 de control se dispone aproximadamente en el centro de la barra 340 de
ajuste del iris, pero en funcion del estado de ajuste del iris 116, la posicion del mando 341 de control en la barra
de ajuste del iris cambia. Por lo tanto, tal como se muestra en la Fig. 4A, el caso en el que el mando 341 de
control se dispone en el centro es Unicamente un ejemplo y, en funcion del estado de ajuste del iris 116, la
posicion del mando 341 de control cambia en cualquier momento.

Se deberia observar que, en el caso en el que la operacion del usuario de la tecla 323 de auto iris fije el modo
auto iris, el mando 341 de control en la barra 340 de ajuste del iris se muestra con un brillo inferior del normal.
Mostrando el mando 341 de control con menor brillo de este modo, se indica el hecho de que el modo actual es
un modo en el que no se puede realizar la operacién del usuario sobre el iris.

La barra 350 de ajuste del foco incluye un mando 351 de control. En el estado en el que no se realiza una
operacion del usuario, el mando 351 de control se muestra en la posicion por defecto a modo de referencia en el
centro de la barra 350 de ajuste del foco. Ademas, cuando el usuario realiza una operacién de arrastre de
desplazamiento del mando 351 de control desde la posicién por defecto, la lente 112 de foco se desplaza de
acuerdo con la direccién en la que se mueve el mando 351 de control y la cantidad de movimiento. Cuando el
usuario detiene la operacion de presion del mando 351 de control, la posicién de presentacion del mando 351 de
control vuelve a la posicion por defecto, y se detiene el desplazamiento de la lente 112 de foco.

Se deberia observar que, en el caso en el que la operacion del usuario establezca el auto foco para la tecla 324
de auto foco, el mando 351 de control en la barra 350 de ajuste del foco se muestra con un brillo inferior al
normal. Mostrando de transmision de este modo el mando 351 de control con menor brillo, se indica el hecho de
que el modo actual es un modo en el que no se puede realizar la operacién del usuario sobre el foco.

La barra 360 de ajuste del zoom incluye un mando 361 de control. En el estado en el que no se realiza una
operacion del usuario, el mando 361 de control se dispone en una posicion especifica (posicion por defecto) en el
centro de la barra 360 de ajuste del zoom. Ademas, cuando el usuario realiza una operacién de arrastre de
desplazamiento del mando 361 de control desde la posicion por defecto, la lente 111 de zoom se desplaza de
acuerdo con la direccion en la que el mando 361 de control se mueve y una cantidad de movimiento. Cuando el
usuario detiene la operacion de presiéon del mando 361 de control, la posicion por defecto del mando 361 de
control vuelve a la posicion por defecto, el desplazamiento de la lente 111 de zoom se detiene y la lente 111 de
zoom se para en la posicién en la que estaba en el momento en el que se detiene la operacion de presién. Para
la barra 350 de ajuste del foco y la barra 360 de ajuste del zoom no se proporciona una escala a intervalos
constantes, sino que Unicamente se proporcionan marcas que indican las posiciones por defecto.

Se deberia observar que, la operacion en el momento de la operacién de presion para los mandos 351 y 361 de
control se describiran detalladamente con el diagrama de flujo que se muestra en la Fig. 6.

La Fig. 4B muestra una pantalla de operacién del balance de blancos. La pantalla de operacién del balance de
blancos se muestra cuando el usuario realiza una operacion de presion sobre la pestafia 332 de balance de
blancos sobre la parte inferior de la pantalla. La pantalla de operacién del balance de blancos muestra una tecla
325 de balance de blancos con seguimiento automatico (ATW), una tecla 325 de balance de blancos automatico
(ATW), una barra 370 de ajuste de ganancia R, y una barra 380 de ajuste de ganancia B. Ademas, la pantalla de
operacion del balance de blancos muestra una unidad 372 de presentacion del valor de ajuste de ganancia Ry
una unidad 382 de presentacién del valor de ajuste de ganancia B. Estas unidades 372 y 382 de presentacién de
los valores de ajuste se disponen en el lado izquierdo de la barra 380 de ajuste de ganancia B.

La barra 370 de ajuste de ganancia R incluye un mando 371 de control, y la posiciéon de presentacién del mando
371 de control sobre la barra 370 de ajuste de ganancia R se corresponde con un estado de ajuste de la
ganancia R. La barra 380 de ajuste de ganancia B incluye un mando 381 de control, y la posicion de presentacion
del mando 381 de control sobre la barra 380 de ajuste de ganancia B se corresponde con el estado de ajuste de
la ganancia. La barra 370 de ajuste de ganancia R y la barra 380 de ajuste de ganancia B tienen cada una
escalas a intervalos constantes.

La Fig. 4C muestra una pantalla de operaciéon de reproduccion. La pantalla de operacion de reproduccién se
muestra cuando el usuario realiza una operacién de presion en una pestafia 333 de reproduccion en la parte
inferior de la pantalla. En la pantalla de operacion de reproduccion, se muestra una pluralidad de teclas 391 de
operacion de reproduccion para indicar varios estados de reproduccion, reproducciéon y detencion, etc. de las
sefales de imagen grabadas por el medio 125 de grabacién de la videocamara 100.
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La Fig. 4D muestra una pantalla de informacién. La pantalla de informacién se muestra cuando el usuario realiza
una operacién de presidon en una pestana 334 de informacién en la parte inferior de la pantalla. La pantalla de
informacién se proporciona con una parte 392 de informacién que indica el nombre del modelo, el nimero de
serie, etc. de la videocamara 100 de un objetivo de comunicacién. La parte 392 de informacién también incluye
informacién relacionada con si es posible o no realizar un control remoto de la videocamara 100.

[5. Ejemplo de pantalla de operacion]

La Fig. 5 muestra un ejemplo de pantalla de operacion en el caso de que el equipo terminal 200 que realiza la
comunicacién inaldmbrica con la videocamara 100 sea un terminal tableta.

En el caso del terminal tableta, en él se proporciona un panel 211' de presentacion relativamente grande, de
modo que la pantalla de operacion puede realizar todas las indicaciones. Esto es, en el caso del terminal tableta,
se pueden agrupar las cuatro pantallas de operacion para el teléfono inteligente que se muestran en las Fig. 4A a
4D para mostrarlas en una sola.

Especificamente, sobre el panel 211' de presentacion, sobre un extremo superior de la pantalla se muestra una
barra 410 de estado que indica el estado del equipo terminal 200. Ademas, se muestra una tecla 421 de
grabacion y una tecla 422 de bloqueo.

Ademas, sobre el panel 211' de presentacion, se muestran una barra 430 de ajuste del iris, una barra 440 de
ajuste del foco, una barra 450 de ajuste del zoom, una barra 460 de ajuste de ganancia R y una barra 470 de
ajuste de ganancia B. Las barras 430, 440, 450, 460 y 470 de ajuste incluyen mandos 431, 441, 451, 461 y 471
de control, respectivamente.

Se deberia observar que, tanto para el mando de control 441 de la barra 440 de ajuste del foco como para el
mando de control 451 de la barra 450 de ajuste del zoom, se configura como posicién por defecto el centro de la
barra y los mandos de control se mueven desde la posiciéon por defecto Unicamente cuando el usuario realiza la
operacion de arrastre.

En el lado izquierdo de las barras 430, 440, 450, 460 y 470 de ajuste, se muestran respectivamente las unidades
342, 442, 452, 462 y 472 de presentacion del valor de ajuste.

Ademas, sobre el panel 211' de presentacion, se muestran una tecla 481 de auto iris, una tecla 482 de auto foco,
una tecla 483 de balance de blancos con seguimiento automatico (ATW) y una tecla 484 de balance de blancos
automatico.

Ademas, sobre el panel 211' de presentacion, se muestra una pluralidad de teclas 491 de operacion de
reproduccién y una parte 492 de informacion.

[6. Ejemplo de proceso en el momento de operacién por parte de un usuario: Ejemplo 1]

A continuacion, basandose en el diagrama de flujo que se muestra en la Fig. 6, se ofrecera una descripcion de un
ejemplo de proceso (Ejemplo 1) en el caso en el que el usuario presione y opere la pantalla de operacion.

Aqui, se describe el caso en el que el usuario presiona el mando 351 de control de la barra 350 de ajuste del foco
en la pantalla de operacién de la lente que se muestra en la Fig. 4A. Se deberia observar que, en el caso en el
que el usuario presionara el mando 361 de control de la barra 360 de ajuste del zoom en la pantalla de operacion
de la lente que se muestra en la Fig. 4A, se realizaria la misma operacién de proceso.

En primer lugar, la unidad 205 de control del equipo terminal 200 determina si el mando 351 de control en la
posicion por defecto en el centro de la barra 350 de ajuste del foco es presionado o no con un dedo o similar del
usuario (Paso S21). En esta determinacion, en el caso en el que se determine que no se ha presionado el mando
351 de control, no se realiza el ajuste de foco y se mantiene en reposo.

En el Paso S21, si se determina que se ha presionado el mando de control, la unidad 205 de control determina si
se realiza 0 no una operacion de arrastre para deslizar la posicion presionada a lo largo de la barra 350 de ajuste
del foco desde la posicion por defecto (posicion central) (Paso S22). En el caso en el que no se realice la
operacion de arrastre, la unidad 205 de control vuelve a la determinacion del paso S21.

En el Paso S22, en el caso en el que se determine que se ha realizado la operacion de arrastre, la unidad 205 de
control hace que la posicién de presentacion del mando 351 de control en la barra 350 de ajuste del foco cambie
en funcién del cambio de la posicion presionada de la operacién de arrastre (Paso S23). Ademas, en funcién de
la direccion en la que se realiza la operacion de arrastre desde el centro y la magnitud de deslizamiento de la
operacion de arrastre, la unidad 205 de control genera una instruccion para indicar la direccion y la velocidad y
transmite la instruccion a la videocamara 100 (Paso S24). La transmisién de la instruccién se realiza en intervalos
constantes (por ejemplo, 100 ms) durante la operacion de presion.
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A continuacion, la unidad 205 de control determina si continia o no la presién del mando 351 de control (Paso
S25). Si la unidad 205 de control determina que la presion continda, la unidad 205 de control determina si cambia
0 no la posicién de presion (Paso S26). En el caso en el que no cambia la posicién de presion, la unidad 205 de
control vuelve a la determinacién en el Paso S25. Ademas, en el caso en el que se determine que en el Paso S26
cambia la posicion de presion, la unidad 205 de control vuelve a la determinacién en el Paso S23.

A continuacion, en el Paso S25, cuando se determina que termina la presion del mando 351 de control, la unidad
205 de control detiene la transmisién de la instruccion a la videocamara 100 (Paso S27). Ademas, en funcién de
la instruccién desde el servidor HTTP 132 de la videocamara 100, la posicion de presentacién del mando 351 de
control vuelve a la posicion por defecto en el centro (Paso S28). A continuacion, la unidad 205 de control vuelve a
la determinacion en el Paso S21.

En un ejemplo de la presentacién que se muestra en la Fig. 7A, se muestra el estado en el que el mando 351 de
control en la posicién por defecto en el centro de la barra 350 de ajuste del foco es presionado con un dedo f1 del
usuario. Cuando el dedo f1 presiona la posicion de presentacion del mando 351 de control, la unidad 205 de
control cambia del Paso S21 a la determinacion del Paso S22.

En el ejemplo de presentacion que se muestra en la Fig. 7b, se muestra el estado en el que la posicion de
presion del dedo f2 se desliza hacia la derecha a lo largo de la barra 350 de ajuste del foco con la posicién por
defecto como punto estandar. De este modo, cuando se desliza la posicion de presién, se transmite, desde el
equipo terminal 200 a la videocamara 100, dicha instruccion de ajuste de foco en la que la posicion de ajuste de
foco de la lente 112 de foco estéd en la direccion + (lejos en este caso) a una velocidad correspondiente a la
magnitud del deslizamiento. En el caso de que la posicién de presién se deslice desde el centro en una direccion
contraria a la direccion del ejemplo en la Fig. 7B, se transmite dicha instruccién de ajuste de foco en la que la
posicién de ajuste de foco de la lente 112 de foco esté en la direccion - (cerca en este caso).

En el estado que se muestra en la Fig. 7B, cuando cambia la posicién de presién con el dedo del usuario, cambia
la velocidad y la direccion de la instruccién de ajuste de foco de acuerdo con la posicién de presion.

En un ejemplo de presentacién que se muestra en la Fig. 7C, se muestra el estado en el que un dedo 3 del
usuario deja de presionar la pantalla. En el mismo instante en el que el dedo f3 del usuario deja de presionar la
pantalla, se detiene la transmisién de la instruccién de ajuste de foco. A continuacion, tal como se muestra en la
Fig. 7C, la posicién del mando 351 de control vuelve automaticamente a la posicioén por defecto. En ese instante,
el mando 351 de control se mueve gradualmente desde la posicion deslizada que se muestra en la Fig. 7B a la
posicion por defecto durante un breve periodo de tiempo (por ejemplo, aproximadamente 0,5 segundos). De este
modo, lleva algun tiempo el que el mando 351 de control vuelva a la posicion por defecto original, con el resultado
de que el usuario percibe facilmente el movimiento del mando 351 de control, lo que resulta en un buen estado
de presentacion. Ademas, la transmisién de la instruccién de ajuste de foco se detiene en el mismo instante en el
que el dedo 3 del usuario deja de presionar la pantalla, de modo que es posible hacer un ajuste preciso para
obtener el estado pretendido por el usuario. Por lo tanto, la videocdmara 100 puede obtener la misma
operabilidad utilizando el panel tactil que en el caso en el que se proporcione una palanca de ajuste mecanica.

Se deberia observar que, cuando el dedo 3 del usuario deja de presionar la pantalla, el mando 351 de control
puede volver inmediatamente a la posiciéon por defecto original. Ademas, utilizando un modo de conmutacion
mediante la operacién del usuario, se puede ajustar libremente el tiempo en el que el mando 351 de control
vuelve a la posicion por defecto original.

Ademas, la Fig. 7C muestra el estado en el que el mando 351 de control vuelve a la posicion por defecto cuando
el dedo f3 del usuario deja de presionar la pantalla. Sin embargo, cuando la posicién en la pantalla que es
presionada con el dedo f3 del usuario se encuentra fuera de la posicién de presentacion del mando 351 de
control, el mando 351 de control también vuelve a la posicién por defecto.

La Fig. 8 es un diagrama que muestra una caracteristica Va entre la magnitud del movimiento en la pantalla en
un momento en el que el mando 351 de control se mueve desde la posicion por defecto (posicion central) sobre
la barra 350 de ajuste del foco mediante una operacion de presién y la velocidad de desplazamiento de la lente
112 de foco por parte de la unidad 114 de manejo de la lente de foco.

El eje lateral que se muestra en la Fig. 8 indica la magnitud de desplazamiento (distancia de desplazamiento) del
mando 351 de control desde la posicion central (posicién en 0). El eje vertical que se muestra en la Fig. 8 indica
la velocidad de desplazamiento de la lente 112 de foco fijada en funciéon de una instruccién en cada una de las
cantidades del desplazamiento. La direccion de desplazamiento de la lente 112 de foco es contraria respecto a la
posicion central.

Tal como muestra la caracteristica Va en la Fig. 8, cuanto mas lejos de la posicién central se sitia el mando de
control, la velocidad de manejo gradualmente cambia mas rapidamente. Al contrario, cuanto mas cerca de la
posicion central se sitia el mando de control, la velocidad de manejo cambia mas lentamente. Estableciendo la
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caracteristica Va con la curva tal como se ha descrito mas arriba, es posible conseguir tanto una operacion de
movimiento a una posicion de foco lejana a alta velocidad como una operacion para hacer un ajuste de foco
delicado en la cercania de un punto de foco o similares.

La caracteristica Va de cambio de velocidad de la curva que se muestra en la Fig. 8 es Unicamente un ejemplo.
Por ejemplo, se puede utilizar dicha caracteristica de que la cantidad de desplazamiento y la velocidad de manejo
cambian de forma lineal.

Se deberia observar que, desde la Fig. 6 a la Fig. 8, se describe la operacion en el instante en el que el usuario
opera la barra 350 de ajuste del foco sobre la pantalla de operacion, pero la misma operacion también se realiza
cuando el usuario opera la barra 360 de ajuste del zoom sobre la pantalla de operacion. Esto es, el mando 361
de control sobre la barra 360 de ajuste del zoom también se muestra en la posicion central en el estado en el que
la operacién del usuario no se realiza. Cuando se realiza la operacién del usuario de desplazamiento del mando
361 de control desde la posicion central, el equipo terminal 200 transmite una instruccion de ajuste de zoom para
dar una instruccion sobre la velocidad de desplazamiento y la direccién de desplazamiento de la lente 111 de
zoom. Ademas, cuando se deja de presionar con el dedo del usuario la pantalla de operacion, el equipo terminal
200 detiene la salida de la instruccion de ajuste de zoom vy realiza un proceso de vuelta de la posicién de
presentacion del mando 361 de control a la posicion central.

Mediante la aplicacion de la operacién de zoom como la descrita mas arriba, es posible realizar un ajuste preciso
para obtener un estado de zoom tal como pretende el usuario.

Para las otras barras 340, 370 y 380 de ajuste que se muestran en la Fig. 4, los mandos 341, 371, 381 de control
se disponen para indicar los estados de ajuste en ese momento. En el caso de la Fig. 4, se puede distinguir si la
barra tiene un mando de control que vuelve a la posicion por defecto a partir de la existencia o no existencia de
escalas en la barra.

El mismo proceso se aplica a la operacion sobre la pantalla de operacion para un terminal tableta que se muestra
en la Fig. 5. Esto es, para la barra 440 de ajuste del foco y la barra 450 de ajuste del zoom en la pantalla de
operacion para el terminal tableta que se muestra en la Fig. 5, se realiza el proceso de diagrama de flujo que se
muestra en la Fig. 6. Para las barras 430, 460 y 470 de ajuste excluyendo la barra 440 de ajuste del foco y la
barra 450 de ajuste del zoom, los mandos 431, 461, 471 de control se disponen para indicar los estados de ajuste
en ese momento.

[7. Ejemplo de proceso en el momento de operacién por parte de un usuario: Ejemplo 2]

A continuacion, basandose en el diagrama de flujo que se muestra en la Fig. 9 y un ejemplo de presentacién que
se muestra en la Fig. 10, se ofrecera una descripcion de un ejemplo (Ejemplo 2) de un proceso en el caso en el
que el usuario presione y opere la pantalla de operacién. En el diagrama de flujo que se muestra en la Fig. 9, los
mismos pasos que en el diagrama de flujo de la Fig. 6 tienen los mismos numeros de paso.

En el caso del Ejemplo 1, el usuario presiona en primer lugar el mando 351 de control en la posicion por defecto
sobre el barra 350 de ajuste del foco, con el resultado de que se puede mover la posicion del mando 351 de
control. Por otro lado, en el caso del Ejemplo 2, en el estado en el que el mando 351 de control se dispone en la
posicion por defecto en la barra 350 de ajuste del foco, cuando el usuario presiona cualquier posicién sobre la
barra 350 de ajuste del foco, el mando 351 de control se mueve a la posicion presionada.

Esto es, tal como se muestra en la Fig. 9, la unidad 205 de control del equipo terminal 200 determina si un dedo o
similar del usuario presiona o no cualquier posicion sobre la barra 350 de ajuste del foco (Paso S31). En el caso
en el que se determine que no se ha presionado ninguna posicion en la barra 350 de ajuste del foco, el ajuste de
foco no se realiza y se mantiene en reposo.

En el caso en el que en el Paso S31 se determine que se ha presionado cualquier posicion sobre la barra 350 de
ajuste del foco, la unidad 205 de control cambia la posicion de presentacion del mando 351 de control sobre la
barra 350 de ajuste del foco a la posicion presionada (Paso S23). En ese instante, el mando 351 de control se
mueve, por ejemplo, inmediatamente, desde la posicion por defecto a la posicion presionada. Alternativamente,
puede pasar algun tiempo hasta hacer que el mando 351 de control se mueva desde la posicion por defecto a la
posicion presionada.

Los pasos posteriores al Paso S23 son los mismos que en el diagrama de flujo de la Fig. 6.

El ejemplo de presentacion que se muestra en la Fig. 10A muestra el estado en el que se presiona una posicion
especifica distinta del centro en la barra 350 de ajuste del foco mediante un dedo f11 del usuario. De este modo,
cuando se produce la presion con el dedo f11, la unidad 205 de control realiza la deteccién de presién en el Paso
S31.
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Cuando se realiza la deteccién de presién en el estado que se muestra en la Fig. 10A, la pantalla de operacion
cambia al estado que se muestra en la Fig. 10B. Esto es, la posicion de presentacién del mando 351 de control
cambia a una posicion t presionada sobre la barra 350 de ajuste del foco. En ese instante se transmite una
instruccién de ajuste de foco sobre una direccién y una velocidad correspondientes a la posicién del mando 351
de control desde el equipo terminal 200 a la videocamara 100.

El proceso en el caso en el que el dedo del usuario deje de presionar la pantalla de operacion es el mismo que en
el Ejemplo 1 que se muestra en la Fig. 7.

Esto es, tal como se muestra en la Fig. 10C, en el mismo instante en el que el dedo f12 del usuario deja de
presionar la pantalla, se detiene la transmisién de la instruccion de ajuste de foco. A continuacion, tal como se
muestra en la Fig. 10C, la posicién del mando 351 de control vuelve automaticamente a la posicién por defecto.
En ese instante, el mando 351 de control se mueve gradualmente utilizando un periodo de tiempo
predeterminado desde la posicion desplazada que se muestra en la Fig. 10B a la posicién por defecto.
Alternativamente, cuando el dedo f12 del usuario deja de presionar la pantalla, se establece que el mando 351 de
control vuelva inmediatamente a la posicién por defecto.

En el caso del Ejemplo 2 explicado con referencia a la Fig. 9 y la Fig. 10, no es necesario realizar en primer lugar
la operacion de desplazamiento del mando 351 de control. Por lo tanto, en el caso del Ejemplo 2, se puede
realizar una operacion mas rapida que en el caso del Ejemplo 1. Sin embargo, Unicamente se realiza la operacion
inmediatamente presionando con el dedo la posicion sobre la barra 350 de ajuste del foco, por lo que se puede
realizar una operacién errénea. Por lo tanto, es deseable que una operacion del usuario pueda seleccionar el
proceso del Ejemplo 1 o el proceso del Ejemplo 2.

Esto es, la configuracién se realiza para hacer posible la seleccion de modos de operacion. Cuando se
selecciona un primer modo, la unidad 205 de control realiza el proceso del diagrama de flujo que se muestra en la
Fig. 6. Cuando se selecciona un segundo modo, la unidad 205 de control realiza el proceso del diagrama de flujo
que se muestra en la Fig. 9. La seleccion se puede realizar tal como se ha descrito mas arriba, con el resultado
de que el equipo terminal 200 proporcione la operabilidad preferida del usuario.

[8. Ejemplo modificado]

Se deberia observar que en el ejemplo del modo de realizacidén descrito mas arriba se aplica la tecnologia de la
presente divulgacion para el proceso en el caso en el que el panel 211 de presentacion del equipo terminal 200
que realiza el control remoto para la videocamara 100 muestre la pantalla de operacion. Sin embargo, por
ejemplo, la unidad 134 de operacion de la videocamara 100 se puede proporcionar con un panel de presentacion
que disponga de un panel tactil, y se puede mostrar la misma pantalla de operaciéon sobre el panel de
presentacion del cuerpo principal de la videocamara. En este caso, por ejemplo, se muestra la pantalla de
operacion bajo el control de la unidad 131 de control de la videocamara 100.

Ademas, en el ejemplo del modo de realizacion descrito mas arriba, se proporciona la videocamara 100 con la
unidad 131 de control que funciona como servidor HTTP 132, y el equipo terminal 200 accede al servidor HTTP
132 utilizando el programa del navegador web incluido en el equipo terminal 200. Sin embargo, el equipo terminal
0 un equipo informatico pueden disponer de un programa dedicado para el control remoto, y un equipo al que se
cargue el programa puede operar como controlador remoto. En este caso, el programa puede ejecutar los
procesos que se muestran en las Fig. 6y 9.

El servidor HTTP 132 proporcionado a la unidad 131 de control es también Unicamente un ejemplo, y se puede
utilizar un servidor que realice la comunicacion con otro protocolo. Por ejemplo, se puede preparar un servidor de
un tipo tal que se acceda a él ejecutando un programa dedicado para el control remoto.

Ademas, en el ejemplo del modo de realizacién descrito mas arriba, la tecnologia de la presente divulgacién se
aplica a la presentacion de la pantalla de operacion en el caso en el que se ajusten la lente 111 de zoom y la
lente 112 de foco de la unidad 110 de lente de la videocamara 100. Sin embargo, la tecnologia se puede aplicar a
la pantalla de operacién en el momento en el que se ajuste otra posicidon o parametro.

Por ejemplo, cuando el usuario utiliza una funcién de reloj proporcionada al equipo electronico para la entrada de
valores numéricos de la hora actual, hora de reserva, o similares, una unidad de control del reloj hace que se
muestre una barra de ajuste de la hora similar a la barra 350 de ajuste del foco. A continuacion, la unidad de
control del reloj establece una direccién y una velocidad en las que cambia la hora de acuerdo con la cantidad de
desplazamiento del mando de control sobre la barra desde la posicion por defecto. También se puede aplicar el
mismo proceso cuando se configuran valores numéricos como, por ejemplo, varios parametros distintos de la
hora.

Mediante dicha configuracion, es posible introducir facilmente varios valores numéricos presionando la pantalla
de operacion.
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Ademas, en el ejemplo del modo de realizacién descrito mas arriba, se describe el ejemplo en el que el usuario
presiona la pantalla de operacion con el dedo. Sin embargo, se puede utilizar un lapiz tactil dedicado o similar
para presionar la pantalla de operacion. Ademas, se puede seleccionar sobre la pantalla de operacién el mando
de control o similar mediante un medio distinto de una operacién de presion.

Por ejemplo, se conecta un dispositivo apuntador como, por ejemplo, un ratén al equipo terminal 200. A
continuacion, se realiza el proceso en el diagrama de flujo que se muestra en la Fig. 6 cuando se selecciona el
mando 351 de control o similar de la barra 350 de ajuste del foco situando la posicion del cursor sobre la pantalla
con el dispositivo apuntador y una operacion de arrastre después de una operacion de clic. Como resultado, se
puede aplicar el proceso en la presente divulgacion a un equipo terminal o un equipo informatico en el que no se
proporcione una unidad de presentacion con un panel tactil.

Ademas, en el modo de realizacién descrito mas arriba, se da como ejemplo la operacién de una videocamara
como equipo electronico. Sin embargo, se puede aplicar a varios equipos electrénicos diferentes. Para el equipo
terminal, se puede aplicar a un equipo terminal distinto de un teléfono inteligente y un terminal tableta. Por
ejemplo, un ordenador personal se puede utilizar como equipo terminal.

Ademas, las estructuras y procesos descritos en las reivindicaciones de la presente invencién no se limitan a los
ejemplos en el modo de realizacién descrito méas arriba. Se deberia entender que aquellos experimentados en la
técnica pueden realizar varias modificaciones, combinaciones y alteraciones si es que se encuentran dentro del
alcance de la presente invencién tal como se define en las reivindicaciones adjuntas.

Descripcion de los Numeros de Referencia
100 videocamara

110 unidad de lente

111 unidad de zoom

112 lente de foco

113 unidad de manejo de lente de zoom
114 unidad de manejo de lente de foco
115 sensor

121 capturador de imagen

122 unidad de procesamiento de imagen recogida
123 unidad de reproduccion de grabacion
124 monitor

125 medio de grabacion

126 unidad de interfaz externa

127 unidad de comunicacién inalambrica
128 antena

131 unidad de control

132 servidor HTTP

133 memoria

134 unidad de operacién

200 equipo terminal

201 antena

202 unidad de comunicacién inalambrica

203 unidad de panel tactil
12
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tecla de operacién

unidad de control

memoria

unidad de presentacion

211' panel de presentacion

barra de ajuste del iris

mando de control

unidad de presentacion del valor de ajuste del iris
barra de ajuste del foco

mando de control

unidad de presentacién del valor de ajuste del foco
barra de ajuste del zoom

mando de control

unidad de presentacion del valor de ajuste del zoom
barra de ajuste del iris

mando de control

unidad de presentacion del valor de ajuste del iris
barra de ajuste de foco

mando de control

unidad de presentacién del valor de ajuste del foco
barra de ajuste de zoom

mando de control

unidad de presentacion del valor de ajuste del zoom
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REIVINDICACIONES
1. Un equipo electrénico (100, 200) que comprende:

una unidad (134, 131, 113, 114, 117) de procesamiento capaz de configurar bien la posicion de ajuste de
zoom o bien el valor numérico de zoom;

una unidad (210, 203) de control de presentacion para mostrar un mando (341, 351, 361, 431, 441, 451)
de control que se mueve sobre una barra de acuerdo con una operacién del usuario como una pantalla (211) de
configuracion bien la posiciéon de ajuste de zoom o bien el valor numérico de zoom, y configurar una posicion del
mando de control como posicion por defecto sobre la barra, cuando no se realiza la operacién del usuario, siendo
la posicion por defecto el centro de la barra; y

una unidad (205) de control de operaciones para cambiar bien la posicién de ajuste de zoom o bien el
valor numérico de zoom en funciéon del cambio de la posicion del mando de control mediante la operaciéon del
usuario sobre la pantalla de configuracion mostrada por el control de la unidad de control de presentacion,
cambiandose la posicién del mando de control con el cambio de la operacién del usuario sobre la pantalla de
configuracién en donde

la unidad (205) de control de operaciones detiene inmediatamente el cambio bien la posicion de ajuste de
zoom o bien el valor numérico de zoom cuando el usuario no realiza una operacion de arrastre sobre el mando de
control,

cuando no se realiza la operacion de arrastre, la unidad (210, 203) de control de presentacion devuelve la
posicion de presentacion del mando de control a la posicion por defecto en el centro de la barra utilizando un
periodo de tiempo predeterminado;

caracterizado por que

de acuerdo con la magnitud del desplazamiento del mando de control desde la posicion por defecto, la
unidad de control de operacién cambia la velocidad a la que se cambian bien la posicién de ajuste de zoom o
bien el valor numérico de zoom, en donde cuanto mas alejado se coloque el mando de control de la posicion por
defecto, la velocidad es mayor, y cuanto méas cerca se coloque el mando de control de la posicién por defecto, la
velocidad es menor.

2. El equipo electronico de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que

sobre la pantalla (211) de configuracién mostrada por el control de la unidad de control de presentacién,
después de que se haya realizado bien una deteccion de presion o bien una operacion de clic para el mando de
control, se realiza la operacion de arrastre sobre la barra con la posicion en la que bien la deteccion de presién o
bien la operacion de clic se ha realizado como punto inicial, cambiando de este modo la posicién del mando de
control.

3. El equipo electrénico de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que

sobre la pantalla (211) de configuracién mostrada por el control de la unidad de control de presentacién,
se realiza bien una deteccion de presion o bien una deteccion de operacion de clic sobre la barra, cambiando de
este modo la posicion del mando de control a una posicion en la que se ha realizado la deteccién.

4. El equipo electronico de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que

la unidad (131, 210, 203) de control de presentacién es una unidad de funcion de servidor (132) que hace
que la pantalla (211) de configuracion se muestre en una unidad de presentacién proporcionada a un equipo
terminal externo durante la comunicacion con él.

5. Un método de operacion de un equipo electrénico, que comprende:

un proceso de presentacion para mostrar un mando (341, 351, 361, 431, 441, 451) de control que una
operacion del usuario mueve sobre una barra como pantalla de configuracion para configurar bien una posicion
de ajuste de zoom o bien un valor numérico de zoom en funcién de la operacién del usuario, y configurar una
posicion del mando de control como posicion por defecto sobre la barra, siendo la posicién por defecto el centro
de la barra, cuando no se realiza la operacion del usuario; y

un proceso de control de cambio, bien de la posicién de ajuste de zoom o bien del valor numérico de
zoom, en funcién del cambio de posicion del mando de control por parte de la operacidén del usuario sobre la
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pantalla de configuracion mostrada en el proceso de presentacién, cambiando la posicion del mando de control
con el cambio de la operacion del usuario sobre la pantalla de configuracion en donde el proceso de control
incluye

cambiar inmediatamente bien la posiciéon de ajuste de zoom o bien el valor numérico de zoom cuando el
usuario no realiza una operacion de arrastre sobre el mando de control, y el proceso de presentacion comprende

devolver la posicién de presentacion del mando de control a la posicion por defecto en el centro de la
barra utilizando un periodo de tiempo predeterminado cuando no se realiza la operacion de arrastre;

caracterizado por que

de acuerdo con una magnitud del desplazamiento del mando de control desde la posicién por defecto, el
proceso de cambio cambia la velocidad a la que cambian bien la posicién de ajuste de zoom o bien el valor
numérico de zoom, donde cuanto mas alejado se coloque el mando de control de la posicion por defecto, la
velocidad es mayor, y cuanto mas cerca se coloque el mando de control de la posicion por defecto, la velocidad
es menor.

6. Un programa para hacer que un ordenador ejecute:

un paso de presentaciéon para mostrar un mando de control que se mueve sobre una barra mediante una
operacion del usuario como pantalla de configuracién para configurar bien una posicién de ajuste de zoom o bien
un valor numérico de zoom en funcién de la operacion del usuario, y configurar una posicién del mando de control
como posicién por defecto sobre la barra, siendo la posicion por defecto el centro de la barra, donde no se realiza
la operacion del usuario; y

un paso de control de cambio de bien la posicion de ajuste de zoom o bien el valor numérico de zoom en
funcion del cambio de posicién del mando de control por parte de la operacién del usuario sobre la pantalla de
configuracién mostrada en el paso de presentacion, cambiando la posicion del mando de control con el cambio
de la operacion del usuario sobre la pantalla de configuracién en donde el proceso de control incluye

cambiar inmediatamente bien la posiciéon de ajuste de zoom o bien el valor numérico de zoom cuando el
usuario no realiza una operacion de arrastre sobre el mando de control, y el proceso de presentacion comprende

devolver la posicion de presentacion del mando de control a la posicion por defecto en el centro de la
barra utilizando un periodo de tiempo predeterminado cuando no se realiza la operacion de arrastre;

caracterizado por que

de acuerdo con la magnitud del desplazamiento del mando de control desde la posicién por defecto, el
proceso de cambio cambia la velocidad a la que cambian bien la posicién de ajuste de zoom o bien el valor
numérico de zoom, donde cuanto mas alejado se coloque el mando de control de la posicion por defecto, la
velocidad es mayor, y cuanto mas cerca se coloque el mando de control de la posicion por defecto, la velocidad
es menor.

7. Un equipo terminal (200) para controlar una videocamara (100), incluyendo el equipo terminal un dispositivo
electrénico (200) de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4.

8. Un sistema que comprende una videocamara (100) y un equipo electrénico de acuerdo con una cualquiera de
las reivindicaciones 1 a 4.
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