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DESCRIPCION
Controlador para una consola de juegos.
Campo técnico

La presente invencion se refiere a consolas de juegos, en particular, a controladores de mano para consolas de
juegos.

Antecedentes

Los controladores de la mayoria de consolas de juegos actuales estan destinados, en general, a ser cogidos y
accionados por el usuario usando las dos manos. Generalmente, un controlador convencional comprendera una
carcasa exterior dura, con una pluralidad de controles montados sobre el controlador. Tipicamente, los controles
incluyen botones, palancas de control analégico, bumpers y gatillos. En la figura 1 se muestra un ejemplo de un
controlador convencional.

Tal como puede verse en la figura 1, todos los controles estan montados en la parte frontal y la parte superior del
controlador 1. Especificamente, hay unas palancas analdgicas izquierda y derecha para pulgar 2, 3 que
normalmente controlan el movimiento y estan destinadas a ser accionadas, respectivamente, por los pulgares
izquierdo y derecho del usuario. Hay cuatro botones 4, situados en una zona derecha frontal del controlador 1,
que normalmente controlan acciones adicionales y estan destinados a ser accionados con el pulgar derecho del
usuario. Hay un pad de direccion 5 situado sobre la zona inferior de la parte izquierda frontal del controlador 1. El
pad de direccidon 5 esta destinado a accionarse con el pulgar izquierdo del usuario, tipicamente o bien como
alternativa a la palanca izquierda para pulgar 2 o bien para proporcionar acciones adicionales. En el borde frontal
del controlador 1 estan situados un gatillo izquierdo 6, un gatillo derecho 7, un bumper izquierdo 8 y un bumper
derecho 9. Los gatillos izquierdo y derecho 6, 7 son accionados tipicamente con los dedos indice de un usuario.
Los bumpers izquierdo y derecho 8, 9 también se pueden accionar con los dedos indice de un usuario.

La Unica manera que tiene un usuario para accionar los cuatro botones 4 es retirar su pulgar derecho de la
palanca derecha para pulgar 3. Esto lleva un tiempo y, en algunos casos, puede provocar la pérdida de control.
Esto constituye un problema en particular en juegos en los que la palanca derecha para pulgar 3 se usa para
apuntar. Puede surgir un problema similar en juegos en los que el pad de direccion 5 proporciona acciones
adicionales y el usuario tiene que retirar su pulgar de la palanca izquierda para pulgar 2 con el fin de accionar el
pad de direccion 5.

Teniendo en cuenta lo anterior, existe una necesidad de un controlador mejorado que elimine el requisito de que
un usuario tenga que retirar su pulgar de la palanca izquierda o derecha para pulgar 2, 3 con el fin de ordenar
acciones adicionales controladas por los cuatro botones 4 y/o el pad de direccion 5.

El documento US 2012/322553 da a conocer un controlador de mano para una consola de videojuegos que tiene
una carcasa exterior dura y una pluralidad de controles situados en la parte frontal y el borde superior del
controlador. El controlador esta conformado para ser sostenido con las dos manos del usuario de tal manera que
los pulgares del mismo estén posicionados para accionar controles situados en la parte frontal del controlador y
los dedos indice del usuario estén posicionados para accionar controles situados en el borde superior del
controlador. El controlador incluye, ademas, uno o mas controles adicionales situados en la parte posterior del
controlador en una posicién tal que son accionados por los otros dedos del usuario.

La presente invencion busca superar o por lo menos mitigar los problemas de la técnica anterior.
Sumario
La presente invencioén en sus diversos aspectos es tal como se expone en las reivindicaciones adjuntas.

Un primer aspecto de la presente invencion proporciona un controlador de mano para una consola de juegos,
que comprende:

una carcasa exterior; y

una pluralidad de controles situados en un extremo frontal y una parte superior del controlador;

estando el controlador conformado para ser sujetado con las dos manos de un usuario de tal manera que los
pulgares del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte superior del controlador

y los dedos indice del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte frontal del
controlador; en el que
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el controlador comprende, ademas, por lo menos un control adicional situado sobre una parte posterior del
controlador en una posiciéon accionable por el dedo corazén de un usuario, comprendiendo dicho por lo
menos un control adicional un elemento alargado que es inherentemente elastico y flexible de tal modo que
puede ser desplazado por un usuario para activar una funcién de control en la que el o cada elemento
alargado esta dispuesto, por lo menos parcialmente, en un canal respectivo formado en una superficie trasera
del controlador.

Ventajosamente, los canales proporcionan soporte para los elementos alargados, reduciendo la probabilidad de
dafios y tensiones aplicados sobre el elemento alargado mientras es utilizado.

Opcionalmente, el canal forma un encaje ajustado con el elemento alargado de manera que proporcione un
soporte lateral al mismo.

Opcionalmente, el o cada elemento alargado comprenden una primera dimensién y el controlador comprende
una parte de cubierta que forma un conducto que encierra el elemento alargado dentro del canal respectivo a lo
largo de una parte de la primera dimension del elemento alargado.

Opcionalmente, el o cada elemento alargado comprende una dimension longitudinal y el controlador comprende
una parte de cubierta que forma un conducto que encierra el elemento alargado dentro del canal respectivo a lo
largo de una parte de la dimension longitudinal del elemento alargado.

Opcionalmente, el o cada elemento alargado puede comprender una primera parte de un mecanismo de bloqueo
complementario.

Opcionalmente, el o cada conducto puede comprender una segunda parte de un mecanismo de bloqueo
complementario.

Opcionalmente, la primera o segunda parte de un mecanismo de bloqueo complementario comprende un retén o
pua que es desplazable para liberar el elemento alargado del conducto.

Opcionalmente, la primera o segunda parte de un mecanismo de bloqueo complementario comprende una
abertura o rebaje que tiene un borde de acoplamiento.

En algunas formas de realizacion, el controlador comprende un dispositivo de remapeado para permitir la
configuracion del o de cada control adicional mientras el controlador esta en uso, incluyendo el dispositivo de
remapeado un dispositivo de inicio de remapeado para mapear la o funcidon de control adicionales a uno
seleccionado de entre los controles en la parte frontal del controlador con el fin de configurar el o cada control
adicional para reproducir una funcion del seleccionado de entre los controles en la parte frontal del controlador.

En algunas formas de realizacion, el controlador comprende una pluralidad de controles adicionales situados en
una parte posterior del controlador, y en el que cada uno de entre la pluralidad de controles adicionales es
activable por un elemento alargado respectivo cuando el mismo esta presente.

En formas de realizacién alternativas, el controlador comprende una pluralidad de controles adicionales situados
en una parte posterior del controlador, y en el que cada uno de entre la pluralidad de controles adicionales es
activable por un elemento alargado respectivo, siendo separable del controlador cada uno los elementos
alargados.

En algunas formas de realizacion, el controlador puede comprender por lo menos dos controles adicionales
situados en la parte posterior del controlador, y en el que cada uno de entre la pluralidad de controles adicionales
es activable por un elemento alargado respectivo, comprendiendo cada uno de los elementos alargados una
superficie mas exterior, y en el que la superficie mas exterior de un primer elemento alargado esta orientada en
angulo con respecto a la superficie mas exterior de un segundo elemento alargado adyacente.

En algunas formas de realizacion, el controlador comprende por lo menos dos controles adicionales situados en
la parte posterior del controlador, y en el que cada uno de entre la pluralidad de controles adicionales es activable
por un elemento alargado respectivo, comprendiendo cada uno de los elementos alargados una superficie mas
exterior, y en el que la superficie mas exterior de un primer elemento alargado esta dispuesta en un primer plano
y la superficie mas exterior de un segundo elemento alargado adyacente esta dispuesta en un segundo plano,
estando el primer plano en angulo orientado con respecto al segundo plano.

Opcionalmente, el angulo estda comprendido entre aproximadamente 5 grados y aproximadamente 90 grados y
preferentemente es de aproximadamente 45 grados.

Opcionalmente, el controlador puede comprender por lo menos dos controles adicionales situados en la parte
posterior del controlador, y en el que cada uno de entre la pluralidad de controles adicionales es activable por un
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elemento alargado respectivo, comprendiendo cada uno de los elementos alargados una superficie mas exterior,
y en el que por lo menos una parte de la superficie mas exterior de un primer elemento alargado esta dispuesta
mas lejos de una superficie externa de la parte posterior del controlador que por lo menos una parte de la
superficie mas exterior de un segundo elemento alargado adyacente.

Opcionalmente, dicho por lo menos un control adicional esta montado en un rebaje para recibir los dedos de
agarre de un usuario, estando situado el rebaje en la parte posterior del controlador.

Opcionalmente, cada elemento alargado comprende una superficie mas exterior que esta dispuesta en estrecha
proximidad a la superficie mas exterior del controlador de tal manera que un dedo del usuario puede ser recibido
en dicho respectivo rebaje.

Opcionalmente, el controlador puede comprender una pluralidad de controles adicionales que comprenden, cada
uno de ellos, un elemento alargado.

Opcionalmente, el o cada elemento alargado esta formado a partir de un material que tiene un espesor inferior a
10 mm.

Opcionalmente, el o cada elemento alargado esta formado a partir de un material que tiene un espesor inferior a
5 mm.

Opcionalmente, el o cada elemento alargado esta formado a partir de un material que tiene un espesor entre 1
mmy 3 mm.

Opcionalmente, el o cada uno de los elementos alargados son paralelos entre si.

Opcionalmente, el o cada uno de los elementos alargados convergen entre si hacia el extremo frontal del
controlador.

En algunas formas de realizacién, una parte del o de cada elemento alargado esta alineada con un mecanismo
de conmutacioén dispuesto dentro del controlador, de tal manera que el desplazamiento del elemento alargado
activa el mecanismo de conmutacion.

Opcionalmente, un mecanismo de conmutacién esta dispuesto entre el o cada elemento alargado y una
superficie mas exterior de la base del controlador.

Opcionalmente, un mecanismo de conmutacién esta montado en un panel trasero del controlador, en el que el
mecanismo de conmutacién comprende una superficie de acoplamiento, estando dispuesta la superficie de
acoplamiento en una abertura en una superficie exterior del panel trasero y dispuesta enrasada una superficie
exterior del panel trasero.

Opcionalmente, un mecanismo de conmutacién esta montado en un panel trasero del controlador, en el que el
mecanismo de conmutacion comprende una superficie de acoplamiento, estando la superficie de acoplamiento
rebajada dentro de una abertura definida en una superficie exterior del panel trasero.

En algunas formas de realizacion, los controles adicionales son palancas de pala.

Opcionalmente, los controles adicionales estan orientados sustancialmente en vertical con respecto al
controlador.

Opcionalmente, los controles adicionales estan formados separadamente de la carcasa exterior del controlador.

Opcionalmente, el elemento alargado de dicho por lo menos un control adicional estda montado en la parte
posterior del controlador por medio de una placa de montaje, estando la placa de montaje fijada a la parte
posterior del controlador para formar una superficie trasera del controlador y dicho por lo menos un control
adicional esta fijado a la placa de montaje, en el que la placa de montaje comprende por lo menos un canal,
estando dispuesto, por lo menos parcialmente, cada elemento alargado en uno respectivo de dicho por lo menos
un canal.

Un segundo aspecto de la presente invencion proporciona un controlador de mano para una consola de juegos,
que comprende:

una carcasa exterior; y

una pluralidad de controles situados en un extremo frontal y una parte superior del controlador;
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estando el controlador conformado para ser sujetado con las dos manos de un usuario de tal manera que los
pulgares del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte superior del controlador
y los dedos indice del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte frontal del
controlador; en el que

el controlador comprende, ademas, por lo menos un control adicional situado sobre una parte posterior del
controlador en una posiciéon accionable por el dedo corazén de un usuario, comprendiendo dicho por lo
menos un control adicional un elemento alargado que es inherentemente elastico y flexible de tal modo que
puede ser desplazado por un usuario para activar una funcién de control;

comprendiendo el controlador una placa de montaje, estando la placa de montaje fijada a la parte posterior
del controlador; comprendiendo la placa de montaje por lo menos un canal; y

en el que cada elemento alargado de dicho por lo menos un control adicional esta dispuesto, por lo menos
parcialmente, en uno respectivo de dicho por lo menos un canal.

Un tercer aspecto de la presente invencion proporciona un controlador de mano para una consola de juegos, que
comprende:

una carcasa exterior dura; y
una pluralidad de controles situados en un extremo frontal y una parte superior del controlador;

estando el controlador conformado para ser sujetado con las dos manos de un usuario de tal manera que los
pulgares del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte superior del controlador
y los dedos indice del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte frontal del
controlador; en el que

el controlador comprende, ademas, un mecanismo de montaje para fijar de manera separable por lo menos
un control adicional, estando situado el mecanismo de montaje en una parte posterior del controlador de tal
manera que dicho por lo menos un control adicional esta en una posicién accionable por el dedo corazén de
un usuario, comprendiendo dicho por lo menos un control adicional un elemento alargado que es
inherentemente elastico y flexible de tal modo que puede ser desplazado por un usuario para activar una
funcién de control, en el que el o cada elemento alargado comprende una primera parte de un mecanismo de
bloqueo complementario y el controlador comprende una segunda parte de un mecanismo de bloqueo
complementario de tal manera que el o cada elemento alargado esta fijado de manera separable al
controlador.

Opcionalmente, la primera o segunda parte de un mecanismo de bloqueo complementario comprende un retén o
pua que es desplazable para liberar el elemento alargado del conducto.

Opcionalmente, la primera o segunda parte de un mecanismo de bloqueo complementario comprende una
abertura o rebaje que tiene un borde de acoplamiento.

Opcionalmente, el mecanismo de montaje comprende una placa de montaje a la cual esta fijado de manera
separable dicho por lo menos un control adicional, y en el que la placa de montaje esta fijada de manera
separable a la parte posterior del controlador.

Opcionalmente, la placa de montaje forma un panel de cubierta de bateria.

Un cuarto aspecto de la presente invencion proporciona un controlador de mano para una consola de juegos,
que comprende:

una carcasa exterior; y
una pluralidad de controles situados en un extremo frontal y una parte superior del controlador;

estando el controlador conformado para ser sujetado con las dos manos de un usuario de tal manera que los
pulgares del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte superior del controlador
y los dedos indice del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte frontal del
controlador; en el que

el controlador comprende, ademas, por lo menos dos controles adicionales montados en una parte posterior
del controlador, de tal manera que los por lo menos dos controles adicionales estan en una posicion
accionable por el dedo corazén de un usuario, comprendiendo los por lo menos dos controles adicionales una
primera parte de cuerpo y por lo menos dos primeros elementos alargados que son inherentemente elasticos
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y flexibles de tal modo que pueden ser desplazados por un usuario para activar una funcion de control, en el
que cada primer elemento alargado esta formado de manera enteriza con la parte de cuerpo.

Opcionalmente, los por lo menos dos controles adicionales estan montados de manera separable en una placa
de montaje.

Opcionalmente, el controlador comprende por lo menos otros dos controles adicionales, comprendiendo los por
lo menos otros dos controles adicionales una segunda parte de cuerpo y por lo menos dos segundos elementos
alargados que son inherentemente elasticos y flexibles, de tal modo que pueden ser desplazados por un usuario
para activar una funcién de control, en el que cada segundo elemento alargado esta formado de manera enteriza
con la segunda parte del cuerpo.

Opcionalmente, la segunda parte de cuerpo esta fijada de manera separable a la primera parte de cuerpo.

Opcionalmente, los por lo menos otros dos controles adicionales estan montados de manera separable en la
placa de montaje.

Un quinto aspecto de la presente invencion proporciona un controlador de mano para una consola de juegos, que
comprende:

una carcasa exterior dura; y
una pluralidad de controles situados en un extremo frontal y una parte superior del controlador;

estando el controlador conformado para ser sujetado con las dos manos de un usuario de tal manera que los
pulgares del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte superior del controlador
y los dedos indice del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte frontal del
controlador; en el que

el controlador comprende, ademas, una sobreempufiadura fijada de manera separable a y situada en una
parte posterior del controlador.

Un sexto aspecto de la presente invencion proporciona un controlador de mano para una consola de juegos, que
comprende:

una carcasa exterior dura; y
una pluralidad de controles situados en un extremo frontal y una parte superior del controlador;

estando el controlador conformado para ser sujetado con las dos manos de un usuario de tal manera que los
pulgares del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte superior del controlador
y los dedos indice del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte frontal del
controlador; en el que

el controlador comprende, ademas, por lo menos un control adicional situado sobre una parte posterior del
controlador en una posiciéon accionable por el dedo corazén de un usuario, comprendiendo dicho por lo
menos un control adicional un elemento alargado que es inherentemente elastico y flexible de tal modo que
puede ser desplazado por un usuario para activar un control o funcion en el que el o cada elemento alargado
del controlador comprende un dispositivo de reasignacion para permitir la configuracion del o de control
adicional mientras el controlador esta en uso, incluyendo el dispositivo de remapeado un dispositivo de inicio
de remapeado para mapear la o cada funciéon de control adicionales a uno de entre seleccionado de los
controles en la parte frontal del controlador con el fin de configurar el o cada control adicional para reproducir
una funcién del seleccionado de entre los controles en la parte frontal del controlador.

Opcionalmente, el dispositivo de inicio de remapeado comprende un interruptor situado sobre una abertura en el
cuerpo del controlador.

Un séptimo aspecto de la presente invencion proporciona un método de configuracion de una consola de juegos
de mano;

proporcionar un controlador que tiene
una carcasa exterior dura; y

una pluralidad de controles situados en un extremo frontal y una parte superior del controlador;
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estando el controlador conformado para ser sujetado con las dos manos de un usuario de tal manera que
los pulgares del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte superior del
controlador y los dedos indice del usuario estén posicionados para accionar controles situados en la parte
frontal del controlador; en el que

el controlador comprende, ademas, por lo menos un control adicional situado sobre una parte posterior
del controlador en una posicién accionable por el dedo corazén de un usuario;

un dispositivo de remapeado para permitir la configuracion del o de cada control adicional mientras el
controlador esta siendo utilizado, incluyendo el dispositivo de remapeado un dispositivo de inicio de
remapeado;

seleccionar uno de la pluralidad de controles situados en un extremo frontal y una parte superior del
controlador;

seleccionar uno de entre dicho por lo menos un control adicional situados en una parte posterior del
controlador;

pulsar y mantener el dispositivo de inicio de remapeado, el seleccionado de la pluralidad de controles y el
seleccionado de entre dicho por lo menos un control adicional simultaneamente;

configurar, asi, el seleccionado de entre dicho por lo menos un control adicional para reproducir la funcion del
seleccionado de la pluralidad de controles.

A partir de las formas de realizacion especificas que se ilustran en los dibujos y se describen posteriormente se
pondran de manifiesto otras caracteristicas y ventajas de la presente invencion.

Dentro del alcance de esta solicitud, se prevé y se pretende que los diversos aspectos, formas de realizacion,
ejemplos, caracteristicas y alternativas expuestos en los parrafos anteriores, en las reivindicaciones y/o en la
siguiente descripcion y dibujos, se puedan considerar de manera independiente o en cualquier combinacion de
los mismos. Por ejemplo, las caracteristicas descritas en relacion con una forma de realizacidon son aplicables a
todas las formas de realizacion a no ser que exista incompatibilidad entre las caracteristicas.

Breve descripcion de los dibujos

A continuacion se describiran formas de realizacion ejemplificativas de la invencion en referencia a los dibujos
adjuntos, en los cuales:

la figura 1 es una ilustracion esquematica de la parte frontal de un controlador convencional de consola de
juegos de acuerdo con la técnica anterior;

la figura 2 es una vista en planta, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de juego segun la
primera forma de realizacion;

la figura 3 es una vista en perspectiva, desde debajo, del panel trasero de un controlador de consola de
juegos de acuerdo con una primera forma de realizacion;

la figura 4 es una vista en planta, desde debajo, del panel trasero de un controlador de juego segun la
primera forma de realizacion;

la figura 5 es una vista trasera de frente del panel trasero de un controlador de consola de juegos segun la
primera realizacion;

la figura 6 es una ilustracion esquematica, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
juegos segun la primera forma de realizacion y mientras esta en uso;

la figura 7 es una vista de frente del panel trasero de un controlador de consola de juegos segun la primera
forma de realizacion, y en el cual se han eliminado las palas para ilustrar canales;

la figura 8 es una vista en perspectiva, desde debajo, del panel trasero de un controlador de consola de
juegos segun la primera forma de realizacion y en el cual se han eliminado las palas para ilustrar canales;

la figura 9 es una vista en planta, desde debajo, del panel trasero de un controlador de juegos de acuerdo
con una segunda forma de realizacion;

la figura 10 es una ilustracion esquematica de un componente de la parte trasera de un controlador de
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consola de juegos de acuerdo con la segunda forma de realizacion;

la figura 11 es una vista de frente del panel trasero de un controlador de juego de acuerdo con una segunda
forma de realizacion y en el cual se han eliminado las palas;

la figura 12 es una vista, tomada segun la linea A-A’ mostrada en la figura 8, de una parte del panel trasero de
un controlador de juego de acuerdo con una segunda forma de realizacion y en el cual se han eliminado las
palas;

la figura 13 es una vista en planta, desde debajo, de un componente de pala para el controlador de consola
de juegos de acuerdo con la segunda forma de realizacion;

la figura 14 es una vista lateral de un componente de pala correspondiente al controlador de consola de
juegos de acuerdo con la segunda forma de realizacion;

la figura 15 es una vista lateral de un componente de pala correspondiente al controlador de consola de
juegos segun una tercera forma de realizacion;

la figura 16 es una vista frontal del panel trasero de un controlador de juego segun una cuarta forma de
realizacion;

la figura 17 es una vista en planta, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de juegos
segun la cuarta forma de realizacion;

la figura 18 es una vista en planta, desde arriba, del panel trasero de un controlador de juego segun la cuarta
forma de realizacion;

las figuras 19 y 20 son ilustraciones esquematicas de los componentes del controlador de juego segun la
cuarta forma de realizacion;

la figura 21 es una vista en planta, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de juegos
segun la quinta forma de realizacion;

la figura 22 es una ilustracion esquematica de un componente de la parte trasera de un controlador de
consola de juegos segun la quinta forma de realizacion;

la figura 23 es una vista de frente trasera del panel trasero de un controlador de juego segun una quinta
forma de realizacion;

la figura 24 es una vista, tomada segun la linea A-A’ mostrada en la figura 20, de una parte del panel trasero
de un controlador de juego segun una quinta forma de realizacion y en el cual se han eliminado las palas;

la figura 25 es una vista en planta, desde debajo, del panel trasero de un controlador de consola de juegos de
acuerdo con la sexta forma de realizacion.

La figura 26 es una vista en perspectiva, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
juegos de acuerdo con la sexta forma de realizacion;

la figura 27 es una vista en planta, desde debajo, de la parte trasera de una consola de juegos de la figura 26;

la figura 28 es una vista, tomada segun la linea A-A’ mostrada en la figura 26, de una montura para el panel
trasero del controlador de juego de la figura 26;

la figura 29 es una vista en planta, desde debajo, de una montura para un controlador de consola de juegos
de acuerdo con una séptima forma de realizacion;

la figura 30A es una vista en perspectiva, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
juegos segun una octava forma de realizacion;

la figura 30B es una vista en perspectiva, desde debajo, de un distribuidor y de las palas para la parte trasera
del controlador de consola de juegos de la figura 30A;

la figura 30C es una vista, tomada segun la linea A-A’ mostrada en la figura 30B, del distribuidor y de una pala
para la parte trasera del controlador de consola de juegos de la figura 30A;

la figura 31A es una vista en perspectiva, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
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juegos segun una novena forma de realizacion;

la figura 31B es una vista en perspectiva, desde debajo, de un distribuidor y de las palas para la parte trasera
del controlador de consola de juegos de la figura 31A;

la figura 31C es una vista, tomada segun la linea A-A’ mostrada en la figura 31B, del distribuidor y de una pala
para la parte trasera del controlador de consola de juegos de la figura 31A;

la figura 32A es una vista en perspectiva, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
juegos segun una décima forma de realizacion;

la figura 32B es una vista en perspectiva, desde debajo, de un distribuidor y las palas para la parte trasera del
controlador de consola de juegos de la figura 32A;

la figura 32C es una vista, tomada segun la linea A-A’ mostrada en la figura 32B, del distribuidor y de una pala
para la parte trasera del controlador de consola de juegos de la figura 32A;

la figura 33 es una vista en perspectiva, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
juegos segun una undécima forma de realizacion;

la figura 34A es una vista en perspectiva, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
juegos segun una duodécima forma de realizacion;

la figura 34B es una vista en perspectiva, desde debajo, de un distribuidor y palas para la parte trasera del
controlador de consola de juegos de la figura 34A;

la figura 34C es una vista, tomada segun la linea A-A’ mostrada en la figura 34B, del distribuidor y de una pala
para la parte trasera del controlador de consola de juegos de la figura 34A;

la figura 35A es una vista en perspectiva, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
juegos segun una decimotercera forma de realizacion;

la figura 35B es una vista en perspectiva, desde debajo, de un distribuidor y de palas para la parte trasera del
controlador de consola de juegos de la figura 35A;

la figura 35C es una vista, tomada segun la linea A-A’ mostrada en la figura 35B, del distribuidor y de una pala
para la parte trasera del controlador de consola de juegos de la figura 35A;

la figura 36A es una vista en perspectiva, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
juegos segun una decimocuarta forma de realizacion;

la figura 36B es una vista en perspectiva, desde debajo, de un distribuidor y de las palas para la parte trasera
del controlador de consola de juegos de la figura 36A;

la figura 36C es una vista, tomada segun la linea A-A’ mostrada en la figura 36B, del distribuidor y de una pala
para la parte trasera del controlador de consola de juegos de la figura 36A;

la figura 37A es una vista en perspectiva, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
juegos segun una decimoquinta forma de realizacion;

la figura 37B es una vista en perspectiva, desde debajo, de un distribuidor y palas para la parte trasera del
controlador de consola de juegos de la figura 37A;

la figura 37C es una vista, tomada segun la linea A-A’ mostrada en la figura 37B, del distribuidor y una pala
para la parte trasera del controlador de consola de juegos de la figura 37A;

la figura 38A es una vista en perspectiva, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
juegos de acuerdo con una decimosexta forma de realizacion;

la figura 38B es una vista en perspectiva, desde debajo, de un distribuidor y las palas correspondientes a la
parte trasera del controlador de consola de videojuegos de la figura 38A;

la figura 39A es una vista en perspectiva, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
videojuegos segun una decimoséptima forma de realizacion;

la figura 39B es una vista en perspectiva, desde debajo, de un distribuidor y las palas correspondientes a la
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parte trasera del controlador de consola de videojuegos de la figura 39A;

la figura 40A es una vista en perspectiva, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
juegos segun una decimoctava forma de realizacion;

la figura 40B es una vista en perspectiva, desde debajo, de un distribuidor y las palas correspondientes a la
parte trasera del controlador de consola de juegos de la figura 40A;

la figura 41A es una vista en perspectiva, desde debajo, de la parte trasera de un controlador de consola de
juegos segun una decimonovena forma de realizacion;

la figura 41B es una vista en perspectiva, desde debajo, de un distribuidor y las palas correspondientes a la
parte trasera del controlador de consola de juegos de la figura 41A;

la figura 41C es una vista, tomada segun la linea A-A’ mostrada en la figura 41B, del distribuidor y una pala
correspondientes a la parte trasera del controlador de consola de juegos de la figura 41A;

la figura 42 es una vista en perspectiva, desde debajo, de un distribuidor y las palas correspondientes a la
parte trasera del controlador de consola de juegos segun una vigésima forma de realizacion;

la figura 43A es una vista alternativa en perspectiva, desde debajo, del distribuidor y de las palas de la figura
42;

la figura 43B es una vista lateral del distribuidor y las palas de la figura 42;
la figura 44 es una vista en planta, desde debajo, del distribuidor y las palas de la figura 42;

la figura 45 es una vista, tomada segun la linea A-A mostrada en la figura 44, del distribuidor y las palas de la
figura 42;

la figura 46A es una vista en planta, desde arriba, del distribuidor y las palas de la figura 42;

la figura 46B es una vista parcial, tomada segun la linea B-B mostrada en la figura 46A, del distribuidor y las
palas de la figura 42;

la figura 47 es una vista en perspectiva, desde debajo, del distribuidor y las palas de la figura 42, en la cual se
han eliminado las palas del distribuidor; y

la figura 48 es una vista en perspectiva, desde arriba, del distribuidor y las palas de la figura 42, en la cual se
han eliminado las palas del distribuidor.

Descripcion detallada de formas de realizacion

En las figuras 2 a 6 se ilustra la parte trasera de un controlador de juego 10 segun la presente invencion. La parte
frontal del controlador de juego 10 de las figuras 2 a 6 es igual que la de un controlador convencional 1, segun se
ilustra en la figura 1 y tal como se ha descrito anteriormente. Por lo tanto, cuando proceda, se han usado los
mismos numerales de referencia para indicar las caracteristicas del controlador acorde a la presente invencion
10 que son idénticas a las caracteristicas de un controlador convencional 1.

El controlador de juego 10 de la presente invencion difiere con respecto al controlador convencional 1 en que
comprende, adicionalmente, cuatro palancas de pala 11A, 11B, 11C, 11D situadas en la parte trasera del
controlador. Las palancas de pala 11A, 11B estan orientadas sustancialmente en paralelo con respecto a una
primera parte de mango H1 del controlador 10, y estan posicionadas para ser accionadas con los dedos corazoén,
anular o mefique de un usuario 12, segun se muestra en la figura 6. Las palancas de pala 11C, 11D estan
orientadas sustancialmente en paralelo con respecto a una segunda parte de mango H2 del controlador 10, y
estan posicionadas para ser accionadas con los dedos corazén, anular o mefiique de un usuario 12, segun se
muestra en la figura 6.

En una de las formas de realizacion, las palas 11A, 11B, 11C, 11D se forman a partir de un material flexible,
delgado, tal como un material plastico, por ejemplo, polietileno. Preferentemente, las palas 11A, 11B, 11C, 11D
tienen un espesor inferior a 10 mm, aunque el mismo puede ser inferior a 5 mm y, mas preferentemente, inferior
a 3 mm o menos.

Las palas 11A, 11B, 11C, 11D son inherentemente elasticas, es decir, vuelven a una posicion relajada cuando no

se encuentran bajo carga. Un usuario puede desplazar o pulsar cualquiera de las palas 11A, 11B, 11C, 11D
accionando una superficie exterior de las mismas; dicho desplazamiento provoca que la pala 11A, 11B, 11C, 11D
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active un mecanismo de conmutacion 348 segun se muestra en las figuras 19 y 20 montado en el cuerpo del
controlador 10. Las palas 11A, 11B, 11C, 11D estan montadas entre la primera parte de mango H1 y la segunda
parte de mango H2 situadas en la base del controlador 10, y estan dispuestas en estrecha proximidad a la
superficie exterior del cuerpo del controlador.

En la forma de realizacion de la figura 2, las palas se fijan con un mecanismo de tornillo. Un tornillo 15, que tiene
una rosca externa, es recibido en cada una de un par de aberturas proporcionadas en cada una de las palas
11A, 11B, 11C, 11D. Las aberturas para recibir los tornillos se proporcionan en un extremo de las palas 11A, 11B,
11C, 11D; este es un extremo fijo. El otro extremo de las palas 11A, 11B, 11C, 11D es movible. De esta manera,
las palas 11A, 11B, 11C, 11D se pueden doblar o deformar temporalmente. La elasticidad inherente de las palas
11A, 11B, 11C, 11D devuelve las palas 11A, 11B, 11C, 11D sustancialmente a su posicién inicial cuando las
mismas se sueltan. Los tornillos 15 se reciben en la base del controlador 10 en una abertura respectiva que tiene
una rosca de tornillo interna. Esta previsto que la rosca de tornillo interna se puede realizar previamente en la
parte de base del cuerpo del controlador, o que se pueda crear cuando se introducen los tornillos 15 en la parte
de base del cuerpo del controlador, por ejemplo, usando un tornillo autorroscable. Esta previsto también que la
rosca de tornillo interna se pueda proporcionar directamente en el material que forma la parte de base del cuerpo
del controlador o que se pueda proporcionar en un inserto o tuerca aparte fijados al cuerpo del controlador, o
situado en este ultimo.

La base del controlador 10 esta provista de cuatro canales 13A, 13B, 13C, 13D, que se muestran mejor en las
figuras 7 y 8. Cada canal recibe una respectiva de las palas 11A, 11B, 11C, 11D. En la forma de realizacion
ilustrada, los canales 13A, 13B, 13C, 13D estan dispuestos para recibir una parte terminal de las palas
respectivas 11A, 11B, 11C, 11D. Esto se logra reduciendo la profundidad de los canales 13A, 13B, 13C, 13D
hacia un extremo hasta anularla, de tal manera que los canales 13A, 13B, 13C, 13D son de forma cénica. Esto
aporta que un extremo de cada una de las palas 11A, 11B, 11C, 11D sobresalga de la base del controlador 10,
que se muestra mejor en la figura 5. De esta manera, un usuario puede interactuar facilmente con las palas 11A,
11B, 11C, 11D. Los canales 13A, 13B, 13C, 13D proporcionan estabilidad a las palas 11A, 11B, 11C, 11D. Esto
hace que aumente la durabilidad de las palas y de los medios de fijacion.

Los canales 13A, 13B, 13C, 13D reducen la probabilidad de que las palas 11A, 11B, 11C, 11D giren con respecto
al extremo de fijacion cuando se acoplan con el extremo movible. Los canales sirven para restringir el
movimiento de las palas 11A, 11B, 11C, 11D en una direccién sustancialmente perpendicular a la base del
controlador, segun se indica con la flecha de direccion D1 en la figura 5.

De esta manera, un usuario puede accionar las palas 11A, 11B, 11C, 11D con las puntas de los dedos,
preferentemente los dedos corazoén, sin comprometer su agarre sobre el controlador 10. No obstante, esta
previsto que un usuario pudiera utilizar el dedo anular o mefique. Los dedos indice pueden accionar,
simultaneamente, controles de tipo gatillo montados en el extremo delantero del controlador 10 mientras que los
pulgares se pueden usar para activar controles en la parte superior del controlador 10.

Las palas 11A, 11B, 11C, 11D son de forma alargada, y se extienden sustancialmente en una direccién que va
desde la parte frontal a la parte trasera del controlador 10. En una forma de realizacién, las palas estan
orientadas de tal manera que convergen hacia el extremo delantero mutuamente; en una forma de realizacion
alternativa, las palas estan orientadas en paralelo entre si. La forma alargada de las palas permite que un
usuario accione las palas con cualquiera de los dedos corazén, anular o mefique; facilita, también, que
diferentes usuarios, que tengan manos de tamafio diferente, puedan interactuar con las palas en una posicion
cémoda, reduciendo, asi, los efectos de un uso prolongado o repetido, tales como la lesiéon por esfuerzo
repetitivo.

Cada una de las cuatro palancas de pala 11A, 11B, 11C, 11D puede reproducir la funciéon de uno de los cuatro
botones 4 situados en la parte frontal del controlador 10, y permitir, asi, que un usuario active las funciones de los
botones pertinentes usando sus dedos corazén 12, sin la necesidad de retirar ninguno de sus pulgares de las
palancas izquierda o derecha para pulgar 2, 3. En formas de realizacion alternativas, las palancas de pala 11A,
11B, 11C, 11D pueden activar una funcién nueva no activada por los controles de la parte superior del
controlador 10.

Esta previsto que las palas 11A, 11B, 11C, 11D se puedan montar en un controlador existente 10. En tales
formas de realizacion, las palas se montarian en una superficie exterior del cuerpo del controlador por medio de
una fijacion mecanica, tal como un tornillo o perno o, alternativamente, se pegarian o soldarian al cuerpo del
controlador con unos medios adhesivos u otros medios adecuados. Un mecanismo de conmutacién se montaria
en el controlador en alineacién vertical con una parte de cada pala. Una parte del mecanismo de conmutacion se
puede extender a través del cuerpo del controlador y se puede disponer en estrecha proximidad, o en contacto,
con una superficie interior de las palas 11A, 11B, 11C, 11D.

Los mangos H1, H2 comprenden una superficie interior S, tal como se muestra en la figura 5. La superficie
interior S es accionada por los dedos corazoén, anular y mefiique de las manos de un usuario. Los dedos anular y
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mefique son cada vez mas importantes para el agarre del controlador cuando los dedos corazén se utilizan
accionando las palas 11A, 11B, 11C, 11D. La superficie interior S de cada uno de los mangos H1, H2 se
encuentra con una region de la base del controlador 10 en la cual estan montadas las palas 11A, 11B, 11C, 11D.
La superficie interior S esta inclinada con un angulo considerable con respecto a esta region del controlador 10.
Este angulo es igual o superior a 45 grados; opcionalmente, puede estar entre aproximadamente 50 grados y
aproximadamente 60 grados. Los mangos H1, H2 tienen una parte superior sustancialmente plana T. La parte
superior plana T se encuentra con la superficie interior S para definir una esquina o borde; la esquina o borde es
acusado, es decir, tiene un radio de curvatura pequefio. De esta manera, los mangos H1, H2 proporcionan una
forma ergondmica para ser cogidos por los dedos anular y mefiique de las manos de un usuario.

En referencia a continuacion a las figuras 9 a 20, se muestran formas de realizacién alternativas de la presente
invencion. En las formas de realizacion ilustradas alternativas, adicionales, cuando ha sido posible se han usado
nuameros equivalentes para indicar partes equivalentes, aunque con la adicion del prefijo “100” o “200” o “300” y
asi sucesivamente para sefalar que estas caracteristicas pertenecen, respectivamente, a la segunda, la tercera
y la cuarta forma de realizacion, y formas de realizacion sucesivas. Las formas de realizaciéon alternativas
comparten muchas caracteristicas comunes con la primera forma de realizacién y, por ello, Unicamente se
describiran con mayor detalle las diferencias con respecto a la forma de realizacion ilustrada en las figuras 1 a 8.

La figura 9 ilustra una vista en planta, desde debajo, de un panel de cuerpo trasero 114 de un controlador 110. El
panel de cuerpo trasero 114 comprende un distribuidor o parte de cubierta 120. En la forma de realizacion
ilustrada, la parte de cubierta 120 esta fijada a una superficie externa del panel de cuerpo trasero 114 de
controlador 110 por medio de tornillos 115, aunque, en otras formas de realizacién, estan previstos unos medios
de fijacion alternativos que incluyen, aunque sin caracter limitativo, interconexiones adhesivas o mecanicas. En
formas de realizacién alternativas, la parte de cubierta 120 se puede fijar a una superficie interna del panel de
cuerpo trasero 114 del controlador 110. En una forma de realizaciéon de este tipo, el panel de cuerpo trasero 114
del controlador 110 puede comprender aberturas a través de las cuales se introducen las palancas de pala 111A,
111B, 111C, 111D. Todavia en otras formas de realizacién, la parte de cubierta 120 se puede formar o moldear de
manera enteriza con el panel de cuerpo trasero 114 de un controlador 110.

La parte de cubierta 120 comprende una primera parte 117A, 117B, 117C, 117D de unos medios de bloqueo
complementarios. La primera parte 117A, 117B, 117C, 117D de los medios de bloqueo complementarios adopta
la forma de una abertura. Preferentemente, la abertura tiene forma rectangular, aunque se prevén otras formas.
La parte de cubierta 120 comprende cinco aberturas para tornillo 116, cada una de ellas para recibir un tornillo
115.

La parte de cubierta 120, cuando esta fijada sobre los canales 113A, 113B, 113C, 113D definidos en el panel de
cuerpo trasero 114 del controlador 110, forma cuatro canales o conductos cerrados 119A, 119B, 119C, 119D en
los cuales se introduce una respectiva de las palas 111A, 111B, 111C, 111D, lo cual se ilustra mejor en las figuras
11 y 12. Los conductos 119A, 119B, 119C, 119D rodean una parte terminal de las palancas de pala 111A, 111B,
111C, 111D proporcionando un mayor soporte a las palancas de pala 111A, 111B, 111C, 111D.

Las palancas de pala 111A, 111B, 111C, 111D estan configuradas para ser intercambiables o recambiables sin
necesidad de desenroscar los tornillos de fijacién 115. Cada una de las palancas de pala 111A, 111B, 111C, 111D
comprende una segunda parte 121A de unos medios de bloqueo complementarios segin se muestra en las
figuras 13 y 14. La segunda parte 121A de los medios de bloqueo complementarios adopta la forma de una pua o
retén, y tiene un borde de acoplamiento 123A que interconexiona con la abertura de la primera parte 117A, 117B,
117C, 117D de los medios de bloqueo complementarios. La pua o retén es desplazable de manera que se puede
desacoplar de la abertura introduciendo una herramienta en esta Ultima, y moviendo o presionando la pua o retén
para que se libere del acoplamiento de interconexiéon con la abertura. Una vez que la plua o retén se ha
desplazado suficientemente, las palas 111A, 111B, 111C, 111D se pueden deslizar fuera del conducto 119A,
119B, 119C, 119D. Las palas 111A, 111B, 111C, 111D se pueden introducir en los conductos 119A, 119B, 119C,
119D sin necesidad de ninguna herramienta. Las palas 111A, 111B, 111C, 111D se pueden empujar
introduciéndolas en los conductos 119A, 119B, 119C, 119D vy, al llevar a cabo esto, la parte de cubierta se acopla
progresivamente a la pla o retén obligandolo a desplazarse dentro de las palas 111A, 111B, 111C, 111D. Cuando
las palas 111A, 111B, 111C, 111D se han introducido suficientemente de tal manera que la pua o retén esta
alineado con la abertura, la elasticidad inherente de la pua o retén impulsa la pua o retén para que vuelva a su
posicion inicial, de tal modo que el borde de acoplamiento de la pua o retén se acopla a un borde de la abertura
blogueando, de este modo, las palas 111A, 111B, 111C, 111D dentro de los conductos 119A, 119B, 119C, 119D.

La figura 15 ilustra una vista lateral de una pala 211A segun una tercera forma de realizaciéon. La pala 211A
comprende una orejeta o proyeccion 224A. La proyeccion 224A se proyecta hacia fuera desde una primera
superficie 225A de la pala 211A. La primera superficie 225A de la pala 211A esta en oposicion a una segunda
superficie 225B de la pala 211A desde la cual se proyecta la pua o retén 221A. La pala 211A segun la tercera
forma de realizacion se puede utilizar con el panel de cuerpo trasero 114 del controlador 110 y la parte de
cubierta 120 de la segunda forma de realizacion. En una forma de realizacion alternativa, la pua o retén 221A se
puede omitir y se puede sustituir por una o mas aberturas para recibir un tornillo 115. En una forma de realizacion
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de este tipo, la palanca de pala se puede utilizar con el panel de cuerpo trasero 114 del controlador 110 de la
primera forma de realizacion.

La orejeta o proyeccion 224A proporciona una superficie de acoplamiento 226A que esta separada de la primera
superficie 225A de la pala 211A. Esta orejeta o proyeccion 224A esta configurada para alinearse con un
mecanismo de conmutacion 348, véase la figura 19. La superficie de acoplamiento 226A esta dispuesta para
situarse cerca del mecanismo de conmutacién 348, de tal manera que, cuando la pala 211A es presionada, la
superficie de acoplamiento 226A entra en contacto con el mecanismo de conmutacién 348 y activa el mecanismo
de conmutacion 348. Una ventaja de proporcionar la orejeta o proyeccion 224A es que el mecanismo de
conmutacion 348 se puede disponer en una posicion rebajada o a nivel dentro del panel de cuerpo trasero 114
del controlador 110. No existe ningun requisito para que ninguna parte del mecanismo de conmutacion 348 se
proyecte desde el panel de cuerpo trasero 114 del controlador 110. De esta manera, el mecanismo de
conmutacion 348 queda protegido cuando la pala 211A se desmonta del controlador 110. Esto permite que un
usuario configure el controlador con el numero deseado de palas en las posiciones disponibles proporcionadas
en el controlador 110. Cuando el nimero de palas utilizado es inferior al nimero de posiciones disponibles,
aquellos mecanismos de interruptor 348 que estan en las posiciones libres, quedan protegidos por el panel de
cuerpo trasero 114 del controlador 110. Esto también hace que se reduzca la probabilidad de que un usuario
active de manera accidental o involuntaria un mecanismo de conmutacion 348 en una posicion libre.

Las figuras 16 a 18 muestran un panel posterior 314 para un controlador de juego 310. El panel posterior 314
tiene un mecanismo de ajuste de gatillos 354 para ajustar las posiciones inicial y/o de tope de los gatillos 306,
307. El panel trasero 314 comprende también un indicador de carga en forma de un Diodo Emisor de Luz (LED).

El panel trasero 314 comprende, también, un dispositivo de remapeado 344 en forma de un circuito electrénico
346, que se muestra mejor en la figura 20, el cual incluye una interfaz 342 o dispositivo de inicio de remapeado
en forma de un interruptor de remapeado para activar el dispositivo de remapeado 344. El circuito electrénico
346 incluye, también, interruptores de funciéon que tienen un mecanismo de conmutacioén 348 para reproducir la
funcién de uno de los cuatro botones 4 situados en la parte frontal del controlador 10, y permitir, asi, que un
usuario active las funciones de los botones pertinentes usando sus dedos corazoén, sin necesidad de retirar
ninguno de sus pulgares de las palancas para pulgar izquierda o derecha 2, 3. En formas de realizacion
alternativas, los interruptores de funciéon 348 pueden activar una funcién nueva no activada por los controles de
la parte superior del controlador 10.

Las palancas de pala 311A, 311B, 311C, 311D, cuando son presionadas por el usuario, se acoplan a uno
respectivo de los interruptores de funcion 348, segun se ilustra en la figura 19, para activar la funcion respectiva
que se ha programado para que se corresponda con ese interruptor.

El dispositivo de remapeado 344 puede ser activado o programado por un usuario mientras el controlador esta
siendo utilizado, por ejemplo, en una partida de un juego, presionando simultaneamente, durante un periodo de
tiempo predefinido, la pala deseada 311A, 311B, 311C, 311D, que activa, por tanto, el interruptor de funcién
respectivo 348, el interruptor de remapeado 342 y el botén deseado 4 que va a reproducir la pala 311A, 311B,
311C, 311D. Tras soltar en su totalidad la pala deseada 311A, 311B, 311C, 311D, el interruptor de remapeado
342 y el botdén deseado 4, el dispositivo de remapeado habra configurado la pala seleccionada 311A, 311B,
311C, 311D para reproducir la funcion del botén seleccionado 4. Esto es ventajoso ya que el usuario puede
cambiar la funcion de cualquier pala 311A, 311B, 311C, 311D en una partida de un juego y proporciona una
funcién de remapeado instantanea.

El panel trasero 314 comprende también un par de sobreempufiaduras 356. Estas sobreempufiaduras 356 son
separables del panel trasero 314. Los mangos H1, H2 pueden ser personalizados por un usuario, por ejemplo,
para ajustar el tamafio, la forma o el aspecto de los mangos H1, H2. De esta manera, el usuario puede
seleccionar un disefio, un aspecto, un tema o un esquema de colores particular para su controlador y puede
cambiar este a voluntad. Proporciona también un asidero recambiable que se puede renovar cuando el mismo se
desgasta o se deteriora. El usuario puede seleccionar una sobreempufiadura 356 que tenga dimensiones tales
que se adecuen al tamafio particular de su mano. Esto puede ayudar a reducir la fatiga o estrés sobre las manos
o mufiecas del usuario por un uso repetido o prolongado. El material de la sobreempufadura 356 puede ser
diferente del correspondiente del panel trasero 314. Por ejemplo, el panel trasero 314 se puede formar a partir de
un material de plastico rigido, mientras que la sobreempufiadura 356 se puede formar a partir de un material mas
blando, flexible o deformable que puede proporcionar una mayor comodidad al usuario. La sobreempufiadura
356 se puede formar a partir de un material que haga que aumente la friccidon entre las manos del usuario y el
controlador. Esto puede ayudar a reducir la fuerza que necesita aplicar el usuario para coger el controlador y, por
tanto, puede reducir la probabilidad de lesiones por esfuerzo y mitigar la fatiga.

De manera adicional o alternativa, las sobreempufiaduras 356 proporcionan una estabilidad mayor del

controlador en las manos del usuario permitiendo un uso mas preciso de los controles del controlador, en
particular las palancas para pulgar 2, 3.
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Las figuras 21 a 24 ilustran un controlador 410 segun una quinta forma de realizacion. El controlador 410
comprende cuatro palas 411A, 411B, 411C, 411D. Las dos palas exteriores 411A, 411D estan montadas
sustancialmente en paralelo, o sustancialmente en relacién coplanaria, con el plano del panel posterior 414. Las
dos palas interiores 411B, 411C estan montadas en el controlador en angulo con respecto a las palas exteriores
411A, 411D. En la forma de realizacién ilustrada, las dos palas interiores 411B, 411C estan montadas con un
angulo de aproximadamente 45 grados con respecto a las palas exteriores 411A, 411D, aunque, en otras formas
de realizacion, se prevé cualquier angulo entre aproximadamente 5 y 90 grados. La parte de cubierta 420 tiene
forma sustancial de “T” cuando se observa en vista en planta desde debajo, segiin se muestra en la figura 21. La
parte de cubierta 420 comprende una parte de pata central 421 dispuesta en perpendicular a las partes de brazo
422A, 422B. Las palas interiores 411B, 411C estan montadas en lados opuestos de la pata central 421 de la
parte de cubiera 420. La pata central 421 incluye interruptores de funcién 448 montados en cada pared lateral
423A, 423B, segun se muestra en la figura 22.

El controlador 410 puede utilizar las palas 111A, 111B, 111C, 111D; 211A, 211B, 211C, 211D de acuerdo o bien
con la segunda forma de realizacién (figura 9) o bien con la tercera forma de realizacion (figura 15). En otras
formas de realizacion, las palas 411A, 411B, 411C, 411D se pueden fijar a la parte de cubierta 420 por medio de
unos tornillos 415, de una manera similar a las palas 11A, 11B, 11C, 11D de la primera forma de realizacion.

La figura 25 ilustra un controlador 510 de acuerdo con una sexta forma de realizacién. El controlador 510
comprende cuatro palas 511A, 511B, 511C, 511D. Las dos palas exteriores 511A, 511D estan montadas de
manera sustancial en paralelo, o de manera sustancial en relacién coplanaria, con el plano de panel posterior
514. Las dos palas interiores 511B, 511C estan montadas en el controlador en angulo con respecto a las palas
exteriores 511A, 511D. En la forma de realizacion ilustrada, las dos palas interiores 511B, 511C estan montadas
con un angulo de aproximadamente 45 grados con respecto a las palas exteriores 511A, 511D, aunque, en otras
formas de realizacion, se prevé cualquier angulo entre aproximadamente 5 y 90 grados. La parte de cubierta 520
se ha formado o moldeado de manera enteriza con el panel trasero 514. Las palas 511A, 511B, 511C, 511D se
introducen en conductos o tuneles formados dentro del panel posterior 514. Los conductos o tineles se pueden
formar en parte a partir del panel posterior 514 y, en parte, mediante una parte de cubierta interna (no mostrada)
fijada a una superficie interior del panel posterior 514.

La disposicion de palas de la cuarta y la quinta formas de realizacion es ventajosa puesto que un usuario puede
accionar las palas interiores 411B, 411C; 511B, 511C y las palas exteriores 411A, 411D; 511A, 511D con el
mismo dedo, y se reduce la distancia que debe mover el usuario su dedo entre la pala exterior 411A, 411D; 511A,
511D y la pala interior adyacente 411B, 411C; 511B, 511C. En algunas formas de realizacion, puede que el
usuario no necesite quitar su dedo de la pala exterior 411A, 411D; 511A, 511D para accionar la pala interior
adyacente 411B, 411C; 511B, 511C. El usuario puede deslizar o hacer rodar su dedo sobre la pala exterior 411A,
411D; 511A, 511D para accionar la pala interior 411B, 411C; 511B, 511C y activar el interruptor de funcién
respectivo 448, mientras mantiene contacto con la pala exterior adyacente 411A, 411D; 511A, 511D.

En referencia, a continuacion, a las figuras 26 a 41C, se muestran otras formas de realizacion alternativas de la
presente invencién. En las formas de realizacion ilustradas alternativas, adicionales, cuando es posible se han
usado numerales equivalentes para indicar partes equivalentes, aunque con la adicion del prefijo “600”, “7007,
“800” y asi sucesivamente, para sefialar que estas caracteristicas pertenecen, respectivamente, a la sexta, la
séptima, la octava formas de realizacién y formas de realizacién sucesivas.

Las figuras 26 a 28 ilustran un controlador 610 de acuerdo con una sexta forma de realizacion. El controlador 610
comprende dos palas 611A, 611B. Las dos palas 611A, 611B estan montadas sustancialmente en paralelo al
plano del panel posterior 614. El controlador 610 comprende una placa de montaje o montura 650 para montar
las dos palas 611A, 611B en el panel posterior 614 del controlador 610. Cada pala 611A, 611B esta dispuesta en
relacion de superposicion con un interruptor, preferentemente un microinterruptor, y esta dispuesta de tal manera
que se puede aplicar una fuerza a la pala 611A, 611B para activar el interruptor dispuesto debajo de ella. La
placa de montaje 650 comprende un par de canales o rebajes en la superficie exterior. Los canales o rebajes
619A, 619B tienen una forma complementaria a las palas 611A, 611B. Cada pala 611A, 611B es recibida en uno
respectivo de los canales 619A, 619B. Cada pala 611A, 611B comprende un par de aberturas dispuestas cerca
de un extremo. Cada canal 619A, 619B comprende un par de aberturas 616A, 616B. Las aberturas 616A, 616B
en los canales 619A, 619B estan dispuestas de manera que estan en alineacion vertical con las aberturas de la
respectiva de las palas 611A, 611B. Unos elementos de fijacion 615, preferentemente tornillos, se introducen a
través de cada abertura de las palas 611A, 611B y pasan a través de la abertura respectiva en los canales de la
placa de montaje 650. Los elementos de fijacién 615 se reciben en el panel posterior 614 del controlador 610. De
esta manera, la placa de montaje 650 y las palas 611A, 611B se sujetan al controlador 610. La placa de montaje
650 comprende, opcionalmente, una parte de pestafia 649 que se constituye de manera que tiene una forma
complementaria con respecto al panel posterior 614 del controlador 610; la parte de pestafna 649 esta moldeada
de manera enteriza con la placa de montaje 650 y rodea un borde o esquina de panel posterior 614 del
controlador 610. De esta manera, la parte de pestafa 649 incrementa adicionalmente la estabilidad de la placa
de montaje 650. La parte de pestafia 649 también sirve para facilitar la alineacion de la placa de montaje 650 con
el panel posterior 614 del controlador 610 cuando se ensambla dicho controlador 610. Los bordes laterales de la
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placa de montaje 650 se pueden conformar de manera complementaria con respecto a los mangos o partes de
agarre H1, H2 del controlador, incrementando adicionalmente la estabilidad y colaborando en alineacién de la
placa de montaje 650.

La figura 29 ilustra una placa de montaje 750 para un controlador de acuerdo con una séptima forma de
realizaciéon. La séptima forma de realizacion comparte muchas caracteristicas comunes con la sexta forma de
realizacion vy, por ello, se describiran con mayor detalle Unicamente las diferencias con respecto a la forma de
realizacion ilustrada en las figuras 26 a 28. La parte de pestafia se ha omitido de la placa de montaje 750. La
placa de montaje 750 comprende una primera abertura 754. La primera abertura 754 esta configurada para
permitir acceso a un botén previsto en el panel posterior del controlador. El botén puede proporcionar al usuario
una funcionalidad tal como una reinicializacién o una nueva puesta en marcha del controlador. La placa de
montaje 750 comprende un recorte 752. El recorte 752 facilita el acceso a un elemento de fijacion o anillo que fija
el panel posterior 614 del controlador 610 a un chasis o panel frontal del controlador.

Las figuras 30A a 30C ilustran un controlador 810 segun una octava forma de realizacién. La octava forma de
realizacion comparte muchas caracteristicas comunes con las formas de realizacion anteriores y, por ello,
Unicamente se describiran con mayor detalle las diferencias con respecto a las formas de realizacion ilustradas
en las figuras 1 a 29. El controlador 810 comprende cuatro palas 811A, 811B, 811C, 811D. Las cuatro palas
811A, 811B, 811C, 811D estan montadas sustancialmente en paralelo al plano del panel posterior 814. El
controlador 810 comprende una placa de montaje o montura desmontable 870 para montar las cuatro palas
811A, 811B, 811C, 811D en el panel posterior 814 del controlador 810. Cada pala 811A, 811B, 811C, 811D esta
dispuesta en relacion de superposicion con un interruptor, preferentemente un microinterruptor, y esta dispuesta
de tal manera que puede aplicarse una fuerza a las palas 811A, 811B, 811C, 811D para activar el interruptor
dispuesto debajo de ellas. La placa de montaje desmontable 870 comprende dos conductos 875A, 875B. Cada
uno de los conductos 875A, 875B recibe un par de palas 811A/811B; 811C/811D. Cada una de las palas 811A,
811B, 811C, 811D comprende un extremo anterior ahusado 872A, véase la figura 30A. El extremo anterior
ahusado 872A facilita la introduccion de las palas 811A, 811B, 811C, 811D en los conductos 875A, 875B segun
se indica con la flecha de direccion D2. Cada una de las palas 811A, 811B, 811C, 811D comprende un rebaje o
recorte 874A en una superficie superior de la misma. Cada una de las palas 811A, 811B, 811C, 811D comprende
un retén 821A, 821C, adyacente al rebaje o recorte 874A. El rebaje o recorte 874A, 874C y el retén 821A, 821C
definen una transicion entre ellos. La transicién forma un primer borde de acoplamiento.

Cada uno de los conductos 875A, 875B comprende un par de proyecciones o trinquetes 873A. Las proyecciones
873A se proporcionan dentro de los conductos 875A, 875B, y, preferentemente, se proyectan en sentido
descendente desde una béveda de los conductos 875A, 875B. Las proyecciones o trinquetes 873A comprenden
un segundo borde de acoplamiento. El segundo borde de acoplamiento de los conductos 875A, 875B coopera
con el primer borde de acoplamiento de una de las palas 811A, 811B, 811C, 811D para bloquear la pala
respectiva 811A, 811B, 811C, 811D dentro del conducto 875A, 875B. El suelo de cada conducto 875A, 875B esta
recortado o rebajado de tal manera que la parte terminal de cada pala se puede presionar en sentido
descendente para desacoplar el primer borde de acoplamiento de las palas 811A, 811B, 811C, 811D con
respecto al segundo borde de acoplamiento de las proyecciones o trinquetes 873A en los conductos 875A, 875B.
La placa de montaje desmontable 870 comprende cuatro aberturas de desenganche 872A, 872B, 872C, 872D.
Cada abertura de desenganche 872A, 872B, 872C, 872D esta configurada para disponerse sobre una respectiva
de las palas 811A, 811B, 811C, 811D. Un usuario puede introducir una herramienta en las aberturas de
desenganche 872A, 872B, 872C, 872D para aplicar una fuerza, segun se indica con la flecha de direccion D1,
contra las palas 811A, 811B, 811C, 811D dispuestas debajo de las primeras. De esta manera, el primer borde de
acoplamiento de las palas 811A, 811B, 811C, 811D se desacopla del segundo borde de acoplamiento de las
proyecciones o trinquetes 873A. Las palas 811A, 811B, 811C, 811D se pueden quitar tirando de las palas 811A,
811B, 811C, 811D en una direccién opuesta a la indicada por la flecha de direccion D2.

Los conductos 875A, 875B pueden comprender elementos de guia en forma de un par de carriles o un rebaje, en
el que cada elemento de guia se acopla a los bordes laterales de una respectiva de las palas 811A, 811B, 811C,
811D. En algunas formas de realizacion, parte del elemento de guia correspondiente a cada pala 811A, 811B,
811C, 811D la puede proporcionar una pared lateral de uno del par de conductos 875A, 875B.

Las palas 811A, 811B, 811C, 811D comprenden una orejeta o proyeccion 824A.

La placa de montaje desmontable 870 esta acoplada de manera separable al panel posterior 814 del controlador
810 por uno o mas trinquetes o seguros (no mostrados). En algunas formas de realizacion, la placa de montaje
desmontable 870 tapa o protege una oquedad en el controlador 810; preferentemente, en dicha oquedad se
proporciona una fuente de alimentacion, tal como una bateria. La placa de montaje desmontable 870 se puede
desmontar del controlador 810 para la introduccién o retirada de las palas 811A, 811B, 811C, 811D.
Alternativamente, la introduccién o retirada de las palas 811A, 811B, 811C, 811D se puede llevar a cabo con la
placa de montaje desmontable 870 montada en el panel posterior 814 del controlador 810.

Se prevé que la placa de montaje desmontable 870 se pueda readaptar a un controlador 810 en lugar de un
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panel de tapa de bateria (no mostrado) que case con el panel posterior 814 del controlador 810.

Las figuras 31A a 31C ilustran un controlador 910 segin una novena forma de realizacion. La novena forma de
realizacion comparte muchas caracteristicas comunes con las formas de realizacion anteriores y, por tanto,
Unicamente se describiran con mayor detalle las diferencias con respecto a las formas de realizacion ilustradas
en las figuras 1 a 29. El controlador 910 comprende cuatro palas 911A, 911B, 911C, 911D. Las cuatro palas
911A, 911B, 911C, 911D estan montadas sustancialmente en paralelo al plano del panel posterior 914. El
controlador 910 comprende una placa de montaje o montura desmontable 970 para montar las cuatro palas
911A, 911B, 911C, 911D en el panel posterior 914 del controlador 910. Cada pala 911A, 911B, 911C, 911D esta
dispuesta en relacion de superposicion con un interruptor, preferentemente un microinterruptor, y esta dispuesta
de tal manera que puede aplicarse una fuerza en la pala 911A, 911B, 911C, 911D para activar el interruptor
dispuesto debajo de ella. La placa de montaje desmontable 970 comprende cuatro conductos 975C. Cada uno
de los conductos 975C recibe una respectiva de las palas 911A, 911B, 911C, 911D. Cada pala 911A, 911B, 911C,
911D comprende un elemento de guia que se proyecta lateralmente 955C el cual se proyecta desde lados
opuestos de la misma. Los elementos de guia de proyeccion lateral 955C de cada pala 911A, 911B, 911C, 911D
son recibidos por el respectivo de los cuatro conductos 975C. Cada uno de los elementos de guia de proyeccion
lateral 955C de cada pala 911A, 911B, 911C, 911D esta dispuesto debajo de una parte del respectivo de los
cuatro conductos 975C. Los elementos de guia de proyeccion lateral 955C garantizan que los retenes 921A de
las palas 911A, 911B, 911C, 911D quedan fijados dentro de la placa de montaje desmontable 970.

Las figuras 32A a 32C ilustran un controlador 1010 segun una décima forma de realizacion. El controlador 1010
comprende cuatro palas 1011A, 1011B, 1011C, 1011D. Las cuatro palas 1011A, 1011B, 1011C, 1011D estan
montadas de manera sustancialmente paralela al plano del panel posterior 1014. El controlador 1010 comprende
una placa de montaje o montura desmontable 1070 para montar las cuatro palas 1011A, 1011B, 1011C, 1011D
en el panel posterior 1014 del controlador 1010. Cada pala 1011A, 1011B, 1011C, 1011D esta dispuesta en
relacion de superposicion con un interruptor, preferentemente un microinterruptor, y esta dispuesta de tal manera
que puede aplicarse una fuerza a las palas 1011A, 1011B, 1011C, 1011D para activar el interruptor dispuesto
debajo de ellas. La placa de montaje desmontable 1070 comprende cuatro conductos 1075D. Cada uno de los
conductos 1075D recibe una respectiva de las palas 1011A, 1011B, 1011C, 1011D. Cada pala 1011A, 1011B,
1011C, 1011D comprende un elemento de guia de proyeccion lateral 1055C que se proyecta desde lados
opuestos de la misma. Los elementos de guia de proyeccion lateral 1055C de cada pala 1011A, 1011B, 1011C,
1011D son recibidos por el respectivo de los cuatro conductos 1075D. Cada uno de los elementos de guia de
proyeccion lateral 1055C de cada pala 1011A, 1011B, 1011C, 1011D esta dispuesto debajo de una parte del
respectivo de los cuatro conductos 1075D. Cada pala 1011A, 1011B, 1011C, 1011D comprende un primer retén o
trinquete 1076A, véase la figura 32C, montado en una superficie inferior de la misma. La placa de montaje
desmontable 1070 comprende un segundo retén o trinquete 1077A, 1077D montado en una superficie superior
de la misma. El primer retén o trinquete 1076A casa con el segundo retén o trinquete 1077A, 1077D para
bloguear cada pala 1011A, 1011B, 1011C, 1011D en el respectivo de los cuatro conductos 1075D.

La figura 33 ilustra un controlador 1110 de acuerdo con una undécima forma de realizacion. El controlador 1110
comprende cuatro palas 1111A, 1111B, 1111C, 1111D. Las cuatro palas 1111A, 1111B, 1111C, 1111D estan
montadas de manera sustancialmente paralela al plano del panel posterior 1114. El controlador 1110 comprende
una placa de montaje o montura desmontable 1170 para montar las cuatro palas 1111A, 1111B, 1111C, 1111D en
el panel posterior 1114 del controlador 1110. Cada pala 1111A, 1111B, 1111C, 1111D esta dispuesta en relacién
de superposicion con un interruptor, preferentemente un microinterruptor, y esta dispuesta de tal manera que
puede aplicarse una fuerza a la pala 1111A, 1111B, 1111C, 1111D para activar el interruptor dispuesto debajo de
ella. La placa de montaje desmontable 1170 comprende cuatro conductos. Cada uno de los conductos recibe
una respectiva de las palas 1111A, 1111B, 1111C, 1111D. La placa de montaje desmontable 1170 comprende
cuatro aberturas de desenganche 1172A, 1172B, 1172C, 1172D. Cada abertura de desenganche 1172A, 1172B,
1172C, 1172D esta configurada para disponerse sobre una respectiva de las palas 1111A, 1111B, 1111C, 1111D.
Cada abertura de desenganche 1172A, 1172B, 1172C, 1172D recibe un retén 1121A, 1121B, 1121C, 1121D de
una respectiva de las palas 1111A, 1111B, 1111C, 1111D. Los retenes 1121A, 1121B, 1121C, 1121D forman un
botdn que puede ser presionado por un usuario con su dedo para desacoplar los retenes 1121A, 1121B, 1121C,
1121D con respecto a las aberturas de desenganche 1172A, 1172B, 1172C, 1172D.

Las figuras 34A a 34C ilustran un controlador 1210 de acuerdo con una duodécima forma de realizacion. El
controlador 1210 comprende cuatro palas 1211A, 1211B, 1211C, 1211D. Las cuatro palas 1211A, 1211B, 1211C,
1211D estan montadas sustancialmente en paralelo al plano del panel posterior 1214. El controlador 1210
comprende una placa de montaje o montura desmontable 1270 para montar las cuatro palas 1211A, 1211B,
1211C, 1211D en el panel posterior 1214 del controlador 1210. Cada pala 1211A, 1211B, 1211C, 1211D esta
dispuesta en relacion de superposicion con un interruptor, preferentemente un microinterruptor, y esta dispuesta
de tal manera que puede aplicarse una fuerza en las palas 1211A, 1211B, 1211C, 1211D para activar el
interruptor dispuesto debajo de ellas. La placa de montaje desmontable 1270 comprende cuatro conductos. Cada
uno de los conductos recibe una respectiva de las palas 1211A, 1211B, 1211C, 1211D. La placa de montaje
desmontable 1270 comprende cuatro postes de montaje 1276A, 1276B, 1276C, 1276D. Los cuatro postes de
montaje 1276A, 1276B, 1276C, 1276D estan montados en una superficie interna de la placa de montaje
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desmontable 1270. La superficie interna forma una béveda sobre las palas 1211A, 1211B, 1211C, 1211D. Cada
pala 1211A, 1211B, 1211C, 1211D comprende una primera abertura de montaje 1277A, 1277B, 1277C, 1277D
cerca de un primer extremo de la misma. Cada primer extremo de las palas 1211A, 1211B, 1211C, 1211D se
introduce en uno respectivo de los conductos, segun se indica con la flecha de direccion D1. Las palas 1211A,
1211B, 1211C, 1211D, una vez introducidas, se hacen girar o pivotar, segun se indica con la flecha de direccion
D2, de tal manera que un poste de montaje 1276A, 1276D es recibido en la primera abertura de montaje
respectiva 1277A, 1277B, 1277C, 1277D. Opcionalmente, cada pala 1211A, 1211B, 1211C, 1211D comprende
una segunda abertura de montaje 1278A, 1278B, 1278C, 1278D cerca de las primeras aberturas de montaje
1277A, 1277B, 1277C, 1277D. Un usuario puede variar la longitud de la parte de las palas 1211A, 1211B, 1211C,
1211D que se extiende desde cada conducto respectivo seleccionando que, en los postes de montaje, se
acoplen unas de las primeras o segundas aberturas de montaje 1277A, 1277B, 1277C, 1277D, 1278A, 1278B,
1278C, 1278D.

Las figuras 35A a 35C ilustran un controlador 1310 de acuerdo con una decimotercera forma de realizacion. El
controlador 1310 comprende cuatro palas 1311A, 1311B, 1311C, 1311D. Las cuatro palas 1311A, 1311B, 1311C,
1311D estan montadas sustancialmente en paralelo al plano del panel posterior 1314. El controlador 1310
comprende una placa de montaje o montura desmontable 1370 para montar las cuatro palas 1311A, 1311B,
1311C, 1311D en el panel posterior 1314 del controlador 1310. Cada pala 1311A, 1311B, 1311C, 1311D esta
dispuesta en relacion de superposicion con un interruptor, preferentemente un microinterruptor, y esta dispuesta
de tal manera que puede aplicarse una fuerza en las palas 1311A, 1311B, 1311C, 1311D para activar el
interruptor dispuesto debajo de ellas. La placa de montaje desmontable 1370 comprende cuatro conductos. Cada
uno de los conductos recibe una respectiva de las palas 1311A, 1311B, 1311C, 1311D. La placa de montaje
desmontable 1370 comprende cuatro postes de montaje 1376A, 1276B, 1276C, 1376D. Los cuatro postes de
montaje estan montados en una superficie interna de la placa de montaje desmontable 1370. La superficie
interna forma una béveda sobre las palas 1311A, 1311B, 1311C, 1311D. Cada pala 1311A, 1311B, 1311C, 1311D
comprende una abertura de montaje 1377A, 1377B, 1377C, 1377D cerca de un primer extremo de la misma. Los
postes de montaje 1376A, 1376D comprenden una cabeza y un tronco. La cabeza esta montada en el tronco; la
cabeza es mayor que el tronco en cuanto a su dimension. Las aberturas de montaje 1377A, 1377B, 1377C,
1377D comprenden una primera region suficientemente grande para recibir la cabeza de un poste de montaje y
una segunda region en forma de una ranura rebajada, siendo la ranura rebajada suficientemente grande en
cuanto a dimension para recibir el tronco de los postes de montaje 1376A, 1276B, 1276C, 1376D, aunque menor
en dimension que la cabeza de los postes de montaje 1376A, 1376D.

Cada primer extremo de las palas 1311A, 1311B, 1311C, 1311D se introduce en uno respectivo de los conductos,
segun se indica con la flecha de direcciéon D1. Las palas 1311A, 1311B, 1311C, 1311D, una vez introducidas, se
hacen girar o pivotar de tal manera que un poste de montaje 1376A, 1376D es recibido en la primera region de
las aberturas de montaje 1377A, 1377B, 1377C, 1377D. A continuacion, las palas 1311A, 1311B, 1311C, 1311D
se deslizan con respecto a la placa de montaje desmontable 1370, segun se indica con la flecha de direccién D2,
de tal manera que el tronco del poste de montaje 1376A, 1376D queda situado dentro de la ranura y la cabeza
del poste de montaje 1376A, 1376D queda situada en el rebaje. De este modo, el poste de montaje 1376A,
1376D bloquea la pala dentro de la placa de montaje desmontable 1370; la cabeza del poste de montaje 1376A,
1376D esta sustancialmente enrasada con una superficie inferior de las palas 1311A, 1311B, 1311C, 1311D.

Las figuras 36A a 37C ilustran un controlador 1410 segun una decimocuarta forma de realizacion. El controlador
1410 comprende una pala 1482 que tiene cuatro patas 1411A, 1411B, 1411C, 1411D. La pala 1482 comprende
una parte de cuerpo desde la cual se extienden las cuatro patas 1411A, 1411B, 1411C, 1411D. La parte de
cuerpo y las cuatro patas 1411A, 1411B, 1411C, 1411D se forman de manera enteriza, preferentemente
mediante moldeo a partir de un material plastico adecuado. Las cuatro patas 1411A, 1411B, 1411C, 1411D estan
montadas sustancialmente en paralelo al plano del panel posterior 1414. El controlador 1410 comprende una
placa de montaje desmontable 1470 para montar la pala 1482 que incluye las cuatro patas 1411A, 1411B, 1411C,
1411D en el panel posterior 1414 del controlador 1410. Cada una de las cuatro patas 1411A, 1411B, 1411C,
1411D esta dispuesta en relacion de superposicion con un interruptor, preferentemente un microinterruptor, y
esta dispuesta de tal manera que puede aplicarse una fuerza en las patas 1411A, 1411B, 1411C, 1411D para
activar el interruptor dispuesto debajo de ellas.

La placa de montaje desmontable 1470 comprende un rebaje 1457 en una superficie exterior; la parte de cuerpo
de la pala 1482 es recibida en el rebaje 1457. La placa de montaje desmontable 1470 comprende un retén 1480
dispuesto dentro del rebaje 1457. La parte de cuerpo de la pala 1482 comprende una abertura 1481 que casa
con el retén 1480 para bloquear la pala 1482 en la placa de montaje desmontable 1470. El retén 1480 esta
formado de manera enteriza con la placa de montaje desmontable 1470 y queda definido, en parte, por un
recorte o ranura 1483. El retén 1480 esta articulado con respecto a la placa de montaje desmontable 1470 por
una bisagra viva (living hinge). La pala 1482 se puede separar de la placa de montaje desmontable 1470
presionando sobre el retén 1480 para mover el mismo fuera de la abertura 1481. A continuacion, la pala 1482 se
puede deslizar con respecto a la placa de montaje desmontable 1470 para separarla de esta Ultima. La
elasticidad inherente del material a partir del cual se forma la placa de montaje desmontable 1470 impulsa el
retén 1480 en una direccidon que provoca que dicho retén 1480 se acople a la abertura 1481.
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La placa de montaje desmontable 1470 comprende dos aberturas o ranuras 1484A, 1484B. La parte de cuerpo
de la pala 1482 comprende un par de pestafias 1494A, 1494B. Cada abertura 1484A, 1484B recibe una
respectiva del par de pestafias 1494A, 1494B.

La parte de cuerpo de la pala 1482 comprende dos orejetas 1485. Las orejetas 1485 se proporcionan en una
superficie interior de la parte de cuerpo de la pala 1482 y en una relacion de separacion mutua con respecto a la
superficie interior. Una parte de la placa de montaje desmontable 1470 es recibida entre la parte de cuerpo de la
pala 1482 y cada una de las orejetas 1485.

Las figuras 37A y 37B ilustran un controlador 1510 de acuerdo con una decimoquinta forma de realizacion. La
decimoquinta forma de realizacién comparte muchas caracteristicas comunes con la decimocuarta forma de
realizacion vy, por ello, Unicamente se describiran con mayor detalle las diferencias con respecto a la forma de
realizacion ilustrada en las figuras 36A a 36C. El controlador 1510 comprende una pala 1582 que tiene dos patas
1511A, 1551B. La pala 1482 comprende una parte de cuerpo desde la cual se extienden las dos patas 1511A,
1511B. La parte de cuerpo y las dos patas 1511A, 1511B estan formadas de manera enteriza, preferentemente
por moldeo a partir de un material plastico adecuado. Las dos patas 1511A, 1511B estan montadas de manera
sustancial en paralelo con respecto al plano del panel posterior 1514.

Las figuras 38A y 38B ilustran un controlador 1610 de acuerdo con una decimosexta forma de realizacion. La
decimosexta forma de realizacién comparte muchas caracteristicas comunes con la decimocuarta y la
decimoquinta formas de realizacion y, por ello, Unicamente se describiran con mayor detalle las diferencias con
respecto a las formas de realizacion ilustradas en las figuras 36A a 37C.

El controlador 1610 comprende una primera pala 1687 que tiene dos patas 1611A, 1611D. La primera pala 1687
comprende una parte de cuerpo desde la cual se extienden las dos patas 1611A, 1611D.

La parte de cuerpo y las dos patas 1611A, 1611D estan formadas de manera enteriza, preferentemente por
moldeo a partir de un material plastico adecuado. Las dos patas 1611A, 1611D estan montadas de manera
sustancial en paralelo al plano del panel posterior 1614.

El controlador 1610 comprende una segunda pala 1688 que tiene dos patas 1611B, 1611C. La segunda pala
1687 comprende una parte de cuerpo desde la cual se extienden las dos patas 1611B, 1611C. La parte de
cuerpo y las dos patas 1611B, 1611C estan formadas de manera enteriza, preferentemente por moldeo a partir
de un material plastico adecuado. Las dos patas 1611B, 1611C estan montadas sustancialmente en paralelo al
plano del panel posterior 1614.

La placa de montaje desmontable 1670 comprende dos aberturas o ranuras 1684A, 1684B. La parte de cuerpo
de la primera pala 1687 comprende un par de pestafias 1694A, 1694B. Cada abertura 1684A, 1684B recibe una
respectiva del par de pestafias 1694A, 1694B.

La parte de cuerpo de la primera pala 1687 comprende dos orejetas (no mostradas). Las orejetas se
proporcionan en una superficie interior de la parte de cuerpo de la primera pala 1687 y en una relacion de
separacion mutua con respecto a la superficie interior. Una parte de la placa de montaje desmontable 1670 es
recibida entre la parte de cuerpo de la primera pala 1687 y cada una de las orejetas.

La parte de cuerpo de la primera pala 1687 comprende un rebaje o recorte 1696 que recibe una parte de la parte
de cuerpo de la segunda pala 1688. La parte de cuerpo de la primera pala 1687 comprende una repisa 1686
adyacente al rebaje o recorte 1696. La parte de cuerpo de la segunda pala 1688 reposa o se acopla con la repisa
1686 cuando es recibida en el rebaje o recorte 1696.

La parte de cuerpo de la segunda pala 1688 comprende una abertura 1685 que casa con el retén 1680 para
bloquear la primera y la segunda palas 1687, 1688 con la placa de montaje desmontable 1670.

Las figuras 39A a 39B ilustran un controlador 1710 de acuerdo con una decimoséptima forma de realizacion. El
controlador 1710 comprende cuatro patas 1711A, 1711B, 1711C, 1711D que forman palas. Las cuatro patas
1711A, 1711B, 1711C, 1711D estan montadas sustancialmente en paralelo al plano del panel posterior 1714. El
controlador 1710 comprende una placa de tapa desmontable 1769 para montar las cuatro patas 1711A, 1711B,
1711C, 1711D en el panel posterior 1714 del controlador 1710. Cada pata 1711A, 1711B, 1711C, 1711D esta
dispuesta en relacion de superposicion con un interruptor, preferentemente un microinterruptor, y esta dispuesta
de tal manera que pueda aplicarse una fuerza a las patas 1711A, 1711B, 1711C, 1711D para activar el interruptor
dispuesto debajo de ellas. La placa de cubierta desmontable 1769 comprende una parte de cuerpo desde la cual
se extienden las cuatro patas 1711A, 1711B, 1711C, 1711D. La parte de cuerpo y las cuatro patas 1711A, 1711B,
1711C, 1711D estan formadas de manera enteriza, preferentemente por moldeo a partir de un material plastico
adecuado. La placa de cubierta desmontable 1769 comprende una estructura de membrana opcional W que
acopla cada una de las cuatro patas 1711A, 1711B, 1711C, 1711D con sus vecinas adyacentes.
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Preferentemente, la estructura de membrana opcional W se forma a partir de un material flexible que permite que
cada una de las cuatro patas 1711A, 1711B, 1711C, 1711D se doble o mueva con respecto al panel posterior
1714 sin afectar a sus vecinas adyacentes.

La placa de cubierta desmontable 1769 se acopla de manera separable al panel posterior 1714 del controlador
1710 por medio de uno o mas trinquetes o seguros (no mostrados). En algunas formas de realizacion, la placa de
cubierta desmontable 1769 cubierta o protege una oquedad en el controlador 1710. Preferentemente, en dicha
oquedad se proporciona una fuente de alimentacion, tal como una bateria. La placa de cubierta desmontable
1769 se puede separar del controlador 1710 para la introduccion o retirada de la fuente de alimentacion.

Se prevé que la placa de cubierta desmontable 1769 se pueda readaptar a un controlador 1710 como sustitucion
de un panel de cubierta de bateria (no mostrado) que case con el panel posterior 1714 del controlador 1710.

Las figuras 40A y 40B ilustran un controlador 1810 segun una decimoctava forma de realizacion. El controlador
1810 comprende una placa de cubierta 1868 que tiene cuatro patas 1811A, 1811B, 1811C, 1811D que forman
palas. Las cuatro patas 1811A, 1811B, 1811C, 1811D estan montadas sustancialmente en paralelo al plano del
panel posterior 1814. Cada pala 1811A, 1811B, 1811C, 1811D esta dispuesta en relacién de superposiciéon con
un interruptor, preferentemente un microinterruptor, y esta dispuesta de tal manera que puede aplicarse una
fuerza en las palas 1811A, 1811B, 1811C, 1811D para activar el interruptor dispuesto debajo de ellas. La placa
de cubierta 1868 comprende una parte de cuerpo desde la cual se extienden las cuatro patas 1811A, 1811B,
1811C, 1811D. La parte de cuerpo y las cuatro patas 1811A, 1811B, 1811C, 1811D estan formadas de manera
enteriza, preferentemente mediante moldeo a partir de un material plastico adecuado. La placa de cubierta 1868
comprende un par de aberturas de montaje 1816A, 1816B que permiten que la placa de cubierta 1868 se monte
en el panel posterior 1814 por medio de un dispositivo de fijacion respectivo 1815A, 1815B.

Las figuras 41A a 41C ilustran un controlador 1910 de acuerdo con una decimonovena forma de realizacion. El
controlador 1910 comprende cuatro palas 1911A, 1911B, 1911C, 1911D. Las cuatro palas 1911A, 1911B, 1911C,
1911D estan montadas sustancialmente en paralelo al plano del panel posterior 1914. El controlador 1910
comprende una placa de montaje o montura desmontable 1970 para montar las cuatro palas 1911A, 1911B,
1911C, 1911D en el panel posterior 1914 del controlador 1910. Cada pala 1911A, 1911B, 1911C, 1911D esta
dispuesta en relacion de superposicion con un interruptor, preferentemente un microinterruptor, y esta dispuesta
de tal manera que puede aplicarse una fuerza a las palas 1911A, 1911B, 1911C, 1911D para activar el interruptor
dispuesto debajo de ellas.

La placa de montaje desmontable 1970 comprende una parte de base 1970B y una segunda parte superior
1970A. La parte de base 1970B y la segunda parte superior 1970A forman conjuntamente cuatro conductos.
Cada uno de los conductos recibe una respectiva de las palas 1911A, 1911B, 1911C, 1911D. La primera parte de
base 1970B comprende un primer elemento de guia en forma de un primer carril 1992D, y un segundo elemento
de guia en forma de un segundo carril 1993D. El primer elemento de guia 1992D y el segundo elemento de guia
1993D definen, en parte, cada conducto. En la parte de base 1970B se proporciona un poste de posicionamiento
1991A entre cada uno del primer 1992D y del segundo 1993D elementos de guia. Cada una de las palas 1911A,
1911B, 1911C, 1911D comprende una pluralidad de rebajes de posicionamiento 1990A o, en formas de
realizacion alternativas, aberturas. Los rebajes de posicionamiento 1990A estan configurados para uno de los
postes de posicionamiento 1991A. Un usuario puede ajustar la longitud de la parte expuesta de cada una de las
palas 1911A, 1911B, 1911C, 1911D seleccionando el acoplamiento del poste de posicionamiento 1991A en uno
deseado de la pluralidad de rebajes de posicionamiento 1990A. La parte de base 1970B y la segunda parte
superior 1970A estan fijadas de manera separable entre si con el fin de mantener las palas 1911A, 1911B,
1911C, 1911D en la posicion seleccionada.

Las figuras 42 a 48 ilustran un aparato 2099 para un controlador (no mostrado), incluyendo el aparato una placa
de montaje 2070 y palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D de acuerdo con una vigésima forma de realizacion. La
vigésima forma de realizacion comparte muchas caracteristicas comunes con las formas de realizacion
anteriores y, por ello, unicamente se describiran con mayor detalle las diferencias con respecto a las formas de
realizacioén previas.

En referencia a las figuras 42 a 48, la placa de montaje 2070 comprende una base 2064 y una cubierta 2020. La
base 2064 y la cubierta 2020 definen una pluralidad de canales o conductos ref?. En la forma de realizacion
ilustrada, se prevén cuatro de estos conductos; cada conducto esta configurado y dispuesto para recibir una pala
2011A, 2011B, 2011C, 2011D. Cada una de las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D es extraible con respecto al
conducto, sin necesidad de una herramienta para soltar las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D.

La base 2064 de la placa de montaje 2070 comprende una pluralidad de ranuras 2047, que se ilustran mejor en
la figura 46A. Las ranuras 2047 estan configuradas y dispuestas para recibir un trinquete 2058, en forma de una
pua o retén, ilustrado mejor en la figura 48. El trinquete 2058 comprende paredes laterales que se acoplan con
paredes laterales de la ranura 2047. De esta manera, la ranura 2047 y el trinquete 2058 proporcionan soporte
lateral o transversal a las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D.
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El trinquete 2058 comprende una pared terminal 2047E y la ranura 2047) comprende una pared terminal 2058E.
La pared terminal 2047E del trinquete 2058 se apoya contra o se acopla con la pared terminal 2058E de la
ranura 2047 para bloquear la pala en el conducto, lo cual se muestra mejor en la figura 45.

Las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D comprenden una cabeza 2043, véase la figura 45, que se introduce en el
conducto. Las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D comprenden un cuerpo principal formado de manera enteriza
con la cabeza 2043 que esta dispuesta externamente en la parte trasera de un controlador (no mostrada). Las
palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D comprenden una transicion entre la cabeza 2043 y el cuerpo principal. La
transicion queda definida por una pared ref? que esta configurada para ser sustancialmente perpendicular a la
superficie superior de la cabeza 2043. La transicion se apoya contra una pared terminal de la cubierta 2020,
incrementando adicionalmente la seguridad de las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D dentro de la placa de
montaje 2070.

Las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D comprenden, cada una de ellas, una region flexible 2041 creada por un
rebaje en la superficie de las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D. Tal como se muestra en la figura 45, el rebaje
esta dispuesto en la superficie inferior de las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D. La superficie inferior esta
dispuesta adyacente a la base 2064 de la placa de montaje 2070; no obstante, se apreciara que, con un uso
normal, el rebaje queda dispuesto en la zona situada mas arriba. En formas de realizacion alternativas, el rebaje
se puede disponer en la superficie opuesta de las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D, que, en la figura 45, es
una superficie superior; la superficie opuesta esta dispuesta adyacente a la cubierta 2020.

Los conductos 2013D, 2013C, que se muestran mejor en la figura 46B, comprenden paredes laterales y paredes
superiores e inferiores opuestas ref?, de tal manera que las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D quedan
sustentadas y/o alineadas sobre cuatro superficies.

Las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D comprenden un asidero 2059 dispuesto en la superficie inferior mostrada
en la figura 45. El asidero 2059 esta formado a partir de una pluralidad de crestas que sobresalen desde la
superficie inferior. En formas de realizacion alternativas, el asidero 2059 se puede formar mediante una
pluralidad de depresiones o rebajes en la superficie inferior. Todavia en otras formas de realizacion, el asidero
2059 se puede formar por sobremoldeo o afianzamiento de un segundo material diferente tal como, aunque sin
caracter limitativo, un material engomado en las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D.

Las palas mas exteriores 2011A, 2011D comprenden, cada una de ellas, un elemento de apuntalamiento 2066
dispuesto en un borde lateral exterior ref? de las mismas. Los elementos de apuntalamiento 2066 comprenden
un borde de acoplamiento ref? que se apoya contra el extremo de la cubierta 2020 y/o un extremo de la pared
lateral de un conducto respectivo. Los elementos de apuntalamiento 2066 proporcionan soporte lateral o
transversal a las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D.

En otras formas de realizacion, se pueden proporcionar elementos de apuntalamiento 2066 en el borde lateral
interior ref? de manera adicional, o alternativa, al borde lateral exterior. Todavia en otras formas de realizacion,
las palas interiores 2011B, 2011C pueden comprender elementos de apuntalamiento 2066.

La placa de montaje 2070 comprende presillas o retenes 2067 para proporcionar un encaje de interconexion con
un receptor (no mostrado) dispuesto en el chasis de un controlador (no mostrado).

En la forma de realizacion ilustrada, la placa de montaje 2070 forma una compuerta o cubierta para un
compartimento de bateria del controlador. La placa de montaje 2070 incluye una pared terminal 2063 que tiene
una region de visualizacion 2065 para la visualizacion de indicaciones. La region de visualizacion 2065 se puede
formar a partir de un material magnético o ferromagnético, o a partir de un iman permanente. Un componente de
indicaciones extraible se puede fijar a la regidon de visualizaciéon 2065 y se puede mantener en la misma
mediante una fuerza de atraccién magnética.

Las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D se pueden retirar de la placa de montaje 2070 levantando un extremo
libre E1 NO MARCADO de las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D de tal manera que el trinquete 2058 despeja
la ranura 2047. A continuacién, las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D se pueden retirar, preferentemente
deslizandolas fuera del conducto. Las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D se pueden introducir invirtiendo el
proceso de retirada. Preferentemente, las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D se formaran para presentar un
empuje o elasticidad inherente de tal modo que el trinquete 2058 quede situado de forma segura dentro de la
ranura 2047. Dicho empuje se puede lograr o incrementar dotando a las palas 2011A, 2011B, 2011C, 2011D de
una ligera curva o forma arqueada.

En algunas formas de realizaciéon, los microinterruptores se pueden sustituir por un interruptor o sensor
magnético, por ejemplo, un interruptor de laminas; las palas pueden comprender un iman dispuesto para activar
el interruptor o sensor magnético cuando la pala sea presionada por un usuario. Se prevé que, en dichas formas
de realizacion, el interruptor o sensor magnético se monte dentro del controlador detras del panel posterior, y que
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no haya ningun requisito para proporcionar aberturas a través del panel posterior con el fin de que las palas
puedan entrar en contacto fisico con los microinterruptores. Ademas, se prevé que al usuario se le pueda
proporcionar una retroaccion para indicar que el interruptor ha sido activado. La retroaccién puede ser auditiva o
haptica, por ejemplo, tal como un clic audible.

Esta previsto que los controladores se puedan acoplar a una consola de juegos o un ordenador por medio de una
conexién por cable o mediante un dispositivo de conexién inalambrica.

Esta previsto, también, que el controlador se pueda construir en forma de un armazén o base en el cual se
introduce un dispositivo electrénico de mano tal como, aunque sin caracter limitativo, un teléfono movil (teléfono
inteligente) u ordenador de tipo tableta, comprendiendo la base accionadores de control, palancas para pulgar
y/o botones (que se acoplan al dispositivo electronico o bien inalambricamente o bien mediante conexion fisica o
por cable) para su interaccion con el dispositivo electrénico o para el control de este Ultimo.

Se reconocera que, tal como se usa en la presente memoria, las referencias direccionales tales como “arriba”,
“abajo”, “frontal”’, “posterior’, “terminal’, “lateral”, “interior”, “exterior’, “superior” e “inferior” no limitan las
caracteristicas respectivas de dicha orientacién, sino que sirven, meramente, para diferenciar caracteristicas
entre si.
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REIVINDICACIONES
1. Controlador de mano para una consola de juegos, que comprende:
una carcasa exterior; y
una pluralidad de controles situados en un extremo frontal y una parte superior del controlador;

estando el controlador conformado para ser sujetado con las dos manos de un usuario de tal manera que los
pulgares del usuario estén posicionados para accionar unos controles situados en la parte superior del
controlador y los dedos indice del usuario estén posicionados para accionar unos controles situados sobre la
parte frontal del controlador; en el que

el controlador ademas comprende por lo menos un control adicional situado sobre una parte posterior del
controlador en una posiciéon accionable por el dedo corazén de un usuario, comprendiendo dicho por lo
menos un control adicional un elemento alargado que es desplazable por un usuario para activar una funcion
de control en la que el o cada elemento alargado esta por lo menos parcialmente dispuesto en un respectivo
canal formado en una superficie trasera del controlador, caracterizado por que el canal forma un encaje
ajustado con el elemento alargado de manera que proporcione un soporte lateral al mismo.

2. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que el o cada elemento alargado comprende una primera
dimension y el controlador comprende una parte de cubierta que forma un conducto que encierra el elemento
alargado dentro del respectivo canal a lo largo de una parte de la primera dimension del elemento alargado.

3. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que el o cada elemento alargado comprende una dimension
longitudinal y el controlador comprende una parte de cubierta que forma un conducto que encierra el elemento
alargado dentro del respectivo canal a lo largo de una parte de la dimension longitudinal del elemento alargado.

4. Controlador segun las reivindicaciones 2 o 3, en el que el o cada elemento alargado comprende una primera
parte de un mecanismo de bloqueo complementario.

5. Controlador segun las reivindicaciones 2 o 3, en el que el o cada conducto comprende una segunda parte de
un mecanismo de bloqueo complementario.

6. Controlador segun las reivindicaciones 4 o 5, en el que la primera o segunda parte de un mecanismo de
bloqgueo complementario comprende un retén o pua que es desplazable de manera que libere el elemento
alargado del conducto.

7. Controlador segun las reivindicaciones 4 o 5, en el que la primera o segunda parte de un mecanismo de
bloqueo complementario comprende una abertura o rebaje que presenta un borde de acoplamiento.

8. Controlador segun la reivindicaciéon 1, que comprende un dispositivo de remapeado para permitir la
configuracion del o de cada control adicional mientras el controlador esta en uso, incluyendo el dispositivo de
remapeado un dispositivo de inicio de remapeado para mapear la o cada funcién de control adicionales a uno
seleccionado de entre los controles en la parte frontal del controlador de manera que configure el o cada control
adicional para reproducir una funcion del seleccionado de entre los controles en la parte frontal del controlador.

9. Controlador segun la reivindicacion 1, que comprende una pluralidad de controles adicionales situados en una
parte posterior del controlador, y en el que cada uno de entre la pluralidad de controles adicionales es activable
por un respectivo elemento alargado cuando esta presente.

10. Controlador segun la reivindicacion 1, que comprende una pluralidad de controles adicionales situados en
una parte posterior del controlador, y en el que cada uno de entre la pluralidad de controles adicionales es
activable por un respectivo elemento alargado, siendo cada uno de los elementos alargados separable del
controlador.

11. Controlador segun la reivindicacion 1, que comprende por lo menos dos controles adicionales situados sobre
una parte posterior del controlador, y en el que cada uno de entre la pluralidad de controles adicionales es
activable por un respectivo elemento alargado, comprendiendo cada uno de entre los elementos alargados una
superficie mas exterior, y en el que la superficie mas exterior de un primer elemento alargado esta orientada en
angulo con respecto a la superficie mas exterior de un segundo elemento alargado adyacente.

12. Controlador segun la reivindicacion 1, que comprende por lo menos dos controles adicionales situados sobre
una parte posterior del controlador, y en el que cada uno de entre la pluralidad de controles adicionales es
activable por un respectivo elemento alargado, comprendiendo cada uno de entre los elementos alargados una
superficie mas exterior, y en el que la superficie mas exterior de un primer elemento alargado esta dispuesta en
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un primer plano y la superficie mas exterior de un segundo elemento alargado adyacente esta dispuesta en un
segundo plano, estando el primer plano orientado en angulo con respecto al segundo plano.

13. Controlador segun las reivindicaciones 11 0 12, en el que el angulo esta comprendido entre 5 y 90 grados y
preferentemente es de 45 grados.

14. Controlador segun la reivindicacion 1, que comprende por lo menos dos controles adicionales situados sobre
una parte posterior del controlador, y en el que cada uno de entre la pluralidad de controles adicionales es
activable por un respectivo elemento alargado, comprendiendo cada uno de entre los elementos alargados una
superficie mas exterior, y en el que por lo menos una parte de la superficie mas exterior de un primer elemento
alargado esta dispuesta mas lejos de una superficie externa de la parte posterior del controlador que por lo
menos una parte de la superficie mas exterior de un segundo elemento alargado adyacente.

15. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que dicho por lo menos un control adicional esta montado dentro
de un rebaje para recibir los dedos de agarre de un usuario, estando el rebaje situado sobre la parte posterior del
controlador.

16. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que cada elemento alargado comprende una superficie mas
exterior que esta dispuesta en estrecha proximidad a la superficie mas exterior del controlador de tal manera que
un dedo del usuario pueda ser recibido en dicho respectivo rebaje.

17. Controlador segun la reivindicacion 1 comprende una pluralidad de controles adicionales que comprenden
cada uno de ellos un elemento alargado.

18. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que el o cada elemento alargado esta formado a partir de un
material que presenta un espesor inferior a 10 mm.

19. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que el o cada elemento alargado esta formado a partir de un
material que presenta un espesor inferior a 5 mm.

20. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que el o cada elemento alargado esta formado a partir de un
material que presenta un espesor comprendido entre 1 mmy 3 mm.

21. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que el o cada uno de los elementos alargados son paralelos entre
si.

22. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que el o cada uno de los elementos alargados convergen entre si
hacia el extremo frontal del controlador.

23. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que una parte del o de cada elemento alargado esta alineada con
un mecanismo de conmutacién dispuesto dentro del controlador, de tal manera que el desplazamiento del
elemento alargado active el mecanismo de conmutacion.

24. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que un mecanismo de conmutacion esta dispuesto entre el o
cada elemento alargado y una superficie exterior de la base del controlador.

25. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que un mecanismo de conmutacion esta montado en un panel
trasero del controlador, en el que el mecanismo de conmutacidon comprende una superficie de acoplamiento,
estando la superficie de acoplamiento dispuesta en una abertura en una superficie exterior del panel trasero y
dispuesta enrasada con una superficie exterior del panel trasero.

26. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que un mecanismo de conmutacion esta montado en un panel
trasero del controlador, en el que el mecanismo de conmutacidon comprende una superficie de acoplamiento,
estando la superficie de acoplamiento rebajada dentro de una abertura definida en una superficie exterior del
panel trasero.

27. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que los controles adicionales son unas palancas de pala.

28. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que los controles adicionales estan orientados sustancialmente
en vertical con respecto al controlador.

29. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que los controles adicionales estan formados separadamente de
la carcasa exterior del controlador.

30. Controlador segun la reivindicacion 1, en el que el elemento alargado de dicho por lo menos un control
adicional esta montado sobre la parte posterior del controlador mediante una placa de montaje, estando la placa
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de montaje fijada a la parte posterior del controlador para formar una superficie trasera del controlador y dicho
por lo menos un control adicional esta fijado a la placa de montaje, en el que la placa de montaje comprende por

lo menos un canal, estando cada elemento alargado por lo menos parcialmente dispuesto en un respectivo de
entre dicho por lo menos un canal.

24



ES 2702359 T3

25

FIG. 1



ES 2702359 T3

S
w
b o
; @ N
P —

10-\
14
@

26

11c 11D

11B

11A

H1

H2

FIG. 2



10'\

42

15

14

ES 2702359 T3

s
/'/
o
L
2 0
o e s -
o0 e
o~
ofo o
=
o3
i
ham
-
—_— T

27

FIG. 3



10\

14

ES 2702359 T3

28

D)
o
I
-
o
=
O
O
=
anl
i
=
<
<
=
-
=X
©

FIG. 4



10-\

ES 2702359 T3

-

! IJJ;\\.%

.

.
C
=\ B
. |
= E s
y < «‘ :
=~Ji
3
E\ ’ «f
L

FIG. 5



ES 2702359 T3

¢l

9 '9ld

cl

30



ES 2702359 T3

L "Old

143
|

\ - ———
1V X
3 e bt “ - =

W A SS> =s=ama\\

w , . aer OfL €€l vel ‘
ZH H



ES 2702359 T3




ES 2702359 T3

¢H

atkl

6 "Old

diLl
0zl

OLLL

Vi

901

VLl

GLL

IH

O

33



ES 2702359 T3

Ll "Old

bl
- |
.
asi \ogth € veyy
0zl
¢H LH
~ou
0L 'Old
gLl
gLl
asil OLLL aLLh Vil
9LL \ ﬁm sil
\
9l

0clL

34



ES 2 702 359 T3

119A 119B 120 119C 118D
/ / 5/ / |
A 77

{
)
/

/&\/

‘\\..‘—w
R
\M"’:

{ { [ S
M3A 13B 113C 113D 114
FIG. 12
121A
e 123A 121A
C ]
4
‘ 1M1A
| FIG. 14
FIG. 13
211A 2258 223A 221A
\
C ; )
2245 7 /
226A 225A

FIG. 15

35



ES 2702359 T3

98¢

91 'Old

96¢

vse

36



ES 2702359 T3

Ll "Old

ZH LH
© vLE A

ore / GHE yye

o
O)

© \ & ©,
9G¢ | ; \ ~—9G¢

37



ES 2702359 T3

1424

81 'Old

ove
—a

L0€

0S¢

4%

ve

90¢€

38



ES 2702359 T3

39



ES 2702359 T3

40



ES 2702359 T3

¢H

12 "Old

Lev

OLiv

daiy

Ocy

aliv

Vily

S ——)

VLY

Siy

IH

41



ES 2702359 T3

41}78 416 41\7(: 420
/

416 é ‘ ‘ 416
422A
416 Q &3416
S )

41\\ 7A 422B 417D
423A 4238
421
448 , 448
O
FIG. 22
420 4400

-1
Py
\_/“*\

FIG. 23

42



ES 2702359 T3

420
\

414

43

FIG. 24



ES 2702359 T3

44

FIG. 25



ES 2702359 T3




ES 2702359 T3

L2 'Old

o ,
7 .\ | ; ,
/w 2 j O)\ A
e = i et v
e / / \ M«
. AN
L] RN / ¢
s | \
/ \ / ,/ /
\ \ s\ / /
S | | /
s yl9 | \ w
m:w Yil9 ;; @\\



ES 2702359 T3

619A 619B

616A 650

6168

FIG. 28

713A
/
i
716A
O
o, /;\
754 752

FIG. 29

47



ES 2702359 T3

0.8

W 20¢ "OId
/ V.8 vves
prjoieiss \5 N -
A z 2
Y1ie8 v1iLg
VZl8 ve/8

g0€ 'Old

48



ES 2702359 T3

gi€ "Olid

V6

49



ES 2702359 T3

g¢¢€ "Old

0401

,

o¢e 'Old

V9.0l

_ \ m %_mE
1

Yie 'Old

50



ES 2702359 T3

€€ 'Old

PLLL
VZLLL
alibl
e ILLLL YiLLLE
\ /
/
Q) O\
aizil /] ] )
IR
1 1
\ ¢
awt;o&: \m?: f(E:
ozLLL  8CLLL VIELL

OLLL

51



ES 2702359 T3

FIG. 34A

52



ES 2702359 T3

FIG. 34B

1270

FIG. 34C

53



ES 2702359 T3

FIG. 35B

54



ES 2702359 T3

1311A 1379A
SRS L, :

KT RN W

7 N\
1376A \
N |-1970

FIG. 35C

1414

FIG. 36A

55



ES 2702359 T3

FIG. 36B

S = wmmmx

A
‘*"h“* T A A

FIG. 36C

56



ES 2702359 T3

FIG. 37A

FIG. 37B

57



ES 2702359 T3

1614

FIG. 38A

58



ES 2702359 T3

FIG. 38B

59



ES 2702359 T3

FIG. 39A

FIG. 39B

60



ES 2702359 T3

-1814

FIG. 40A

FIG. 40B

61



ES 2702359 T3

62

FIG. 41A

1914



ES 2702359 T3

1991A
1911A 1984
. M?E?E @% %/ ; ;}%,f% xf/ ‘
1885 1990A

FIG. 41C

63



ES 2702359 T3

902

J110¢

atioe

€90¢

040¢

02¢0¢

64



2099

ES 2702359 T3

2099
2
2020
f— -~
= |
A\\}—— 2070

011D
2067 )
2064

F/,.,

2059

2011D

FIG. 43A

65

FIG. 43B



ES 2702359 T3

020¢

040¢

vy "Old

arioe

V1102

66



ES 2 702 359 T3

020¢

L

€voc

L¥0C

—

g

Gy 'Old

Ly0C

7902

850¢

\

og10¢
38G0¢

\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\w\\m\\\\w\\\\\\\\\\\\\\\\\\\%

.

7 =

3402

£90¢

|

0] 34074

650¢

A

67



ES 2702359 T3

g9y "Old

Vv "Old

v1i10¢

020z—] a110z
$90Z , /902
0202 ——— |
\
evoz ~ | 91102

8502 arioz

68



ES 2702359 T3

0,02

¥790¢

020¢

ViL0¢

69



ES 2702359 T3

2064

FIG. 48



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

