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DESCRIPCION
Disposicion para la sujecion para un armario con un cuerpo y una tapadera plegable articulada mévil al mismo

La invencion se refiere a una disposicion de sujecion de acuerdo con el preambulo de la reivindicacion 1 y a una
tapadera plegable con dicha disposicion de sujecion.

Tal disposiciéon de sujecion se muestra en el documento DE 10 2007 021 656 A1. Alli se ha previsto un dispositivo
de ajuste entre la palanca de ajuste de una ajustador de tapadera y una tapa de mueble en forma de tapadera
plegable, por medio de la cual el eje de pivote sobre el cual la palanca de ajuste esta conectada de manera pivotante
a la tapa de mueble. Para este proposito, el dispositivo de ajuste presenta un elemento de ajuste en forma de
balancin que esta fijado pivotante a un elemento de apoyo que esta unido a la tapa de mueble.

Otra disposicion de sujecion del tipo mencionado al comienzo es conocido, por ejemplo, del documento
EP 1 799 945 B1. El elemento de retenciéon se usa para regular una parte mévil de mueble, por ejemplo una tapa,
respecto de un cuerpo de mueble. Alli, el brazo esta previsto en forma de una palanca de brazo de ajuste cuya
longitud es ajustable cuando la parte de mueble esta cerrada. Para este proposito, la palanca de brazo de ajuste
presenta dos partes de brazo de ajuste que estan unidos entre si por friccion para prefijar la longitud de la palanca
de brazo de ajuste. Alternativamente, el punto de apoyo de la palanca de brazo de ajuste es regulable en una tapa
de mueble.

El documento EP 0 794 309 A1 muestra un herraje de sujecion para una tapadera plegable, donde un perno con una
porcidn de vastago excéntrico forma un tope ajustable para una palanca angulada del herraje de sujecion.

El objetivo de la presente invencion es permitir un ajuste sencillo de la disposicion de sujecién para poder
compensar las tolerancias de instalacion y fabricacion de una tapadera plegable respecto de un cuerpo de armario.

El objetivo se consigue mediante una disposicién de sujecién segun la reivindicacion 1 y una tapadera plegable
segun la reivindicacion 8. Los ejemplos de realizacion ventajosos resultan de las reivindicaciones secundarias.

D este modo es posible una sencilla capacidad de ajuste del brazo, preferentemente en el extremo del lado del
cuerpo, por lo que un ajuste es posible regulando sencillamente el excéntrico. Preferiblemente, el excéntrico esta
conectado de tal manera al elemento de fijacién que no son necesarios dispositivos de sujecion separados. En este
caso, el excéntrico esta tan conectado al elemento de fijacion de modo que surgen fuerzas de friccion que evitan el
giro del excéntrico cuando se usa la disposicion de sujecion como se pretende y solo se posibilita un giro del
exceéntrico, por ejemplo por medio de una herramienta, para ajustar la disposicion de retencién. Tras el giro del
exceéntrico, el eje de giro se mueve sobre el eje de excéntrico y, por lo tanto, se ajusta respecto del cuerpo.

El excéntrico tiene una superficie periférica exterior circular sobre la cual estda montado pivotante sobre el eje de giro
el brazo con un taladro de alojamiento. Por lo tanto, el excéntrico misma forma el punto de apoyo para el brazo.

Se ha previsto una unidad de ajuste que tiene un accionamiento mecanico para aplicar fuerza a la tapadera plegable
al menos desde una posicion intermedia en sentido a una posicion abierta. En este caso, la unidad de ajuste
presenta un brazo de ajuste que es impulsado mediante un accionamiento mecanico y que, por una parte, esta
articulado pivotante con el cuerpo y, por otra parte, a la tapadera plegable. Por lo tanto se puede posibilitar por
medio del accionamiento mecanico el movimiento hacia arriba automatico de la tapadera, al menos desde una
posicion intermedia a la posicion abierta. Alternativamente, el accionamiento mecanico también puede diseiarse de
tal manera que la tapadera plegable se mantenga en el intervalo de giro en cualquier posicién entre la posicion
intermedia y la posicion abierta.

En este caso, el brazo de ajuste puede estar articulado de manera pivotante al elemento de tapadera superior.
Preferentemente, el elemento de tapadera superior no esta entonces conectado con el cuerpo por medio de bisagras
adicionales. En este caso, el brazo puede servir como brazo de control que controla el movimiento del elemento del
tapadera inferior. Con el fin de proporcionar una estructura compacta de la disposicion de sujecion, el brazo de
ajuste puede estar articulado de manera pivotante en el elemento de fijacion.

Alternativamente, el brazo de ajuste puede estar representado por el propio brazo. Por lo tanto, el brazo no se usa
como brazo de control, sino que acciona la tapadera. En este caso, se debe prever una bisagra, que conecta de
manera pivotante el elemento de tapadera superior al cuerpo.

El objetivo se logra, ademas, mediante una tapadera plegable con una disposicion de sujecion descrita
anteriormente, comprendiendo la tapadera plegable un elemento de tapadera superior y un elemento de tapadera
inferior. El elemento de la tapa superior esta conectado al cuerpo de manera pivotante sobre un eje de cuerpo. El
elemento de tapadera inferior esta conectado al elemento de tapadera superior de manera pivotante sobre un eje de
tapadera. En este caso, el eje de cuerpo y el eje de tapadera estan dispuestos preferentemente paralelos entre si y
horizontales.
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Un ejemplo de realizacién preferente de una disposicion de sujecion segun la invencion se describe a continuacion
en detalle mediante las figuras. Muestran:

La figura 1, en seccion longitudinal un armario con una disposicion de sujecion, estando la tapadera plegable del
armario montada con un gran juego respecto de un cuerpo del armario;

la figura 2, el armario con disposicién de sujecion segun la figura 1, con tapadera plegable ajustada correctamente, y

la figura 3, el armario con disposicion de sujecion segun la figura 1, con la tapadera plegable en una posicion
intermedia.

Las figuras 1 a 3 muestran una disposicién de sujecidon 1 segun la invencion de un armario 2 en diferentes
posiciones y, a continuacion, se describen en conjunto. El armario 2 comprende un cuerpo 3 de una tapadera
plegable 4 que cierra un compartimiento del armario 2 y puede ajustarse desde una posicion cerrada mostrada en la
figura 2 a una posicion abierta superior (aqui no mostrada) pasando por una posicion intermedia mostrado en la
figura 3.

La tapadera plegable 4 comprende un elemento de tapadera 5 superior que esta sujetado al cuerpo 3 de manera
pivotante sobre un eje de cuerpo K. Ademas la tapadera plegable 4 comprende un elemento de tapadera 6 que esta
sujetado al elemento de tapadera 5 superior de manera pivotante sobre un eje de tapadera D. En el elemento de
tapadera 6 inferior esta articulado un brazo 7, estando retenido el brazo 7 pivotante sobre un eje de brazo A respecto
del elemento de tapadera 6. Ademas, el brazo 7 esta articulado al cuerpo 3 de manera pivotante sobre un eje de giro
S. El eje de giro S surge en la figura 2 del detalle E ampliado. El brazo 7 es ajustable por medio de un dispositivo de
ajuste 8. Mas precisamente, el eje de giro S es ajustable por medio de un dispositivo de ajuste 8. Para este
propésito, el dispositivo de ajuste 8 comprende un elemento de fijacion 9 que esta configurado en forma de una
placa de sujecion y fijada a una pared lateral del cuerpo 3, tal como surge de un detalle de la figura 2. En el
elemento de fijacion 9 esta fijado un excéntrico 10 pivotante sobre un eje de excéntrico X. El eje de excéntrico X esta
dispuesto a distancia respecto del eje de giro S, extendiéndose el eje de excéntrico X y el eje de giro S de manera
paralela entre si. El excéntrico 10 presenta una superficie periférica exterior 11 sobre la cual esta dispuesto el brazo
7 con un taladro de alojamiento 12. La superficie periférica exterior 11 se usa, por lo tanto, como superficie de apoyo
sobre la cual esta montado el brazo 7 con su taladro de alojamiento 12. Por lo tanto, mediante el giro del excéntrico
10 sobre el eje de excéntrico X, el eje de giro S se mueve alrededor del eje de excéntrico X, por lo que el punto de
articulacion del brazo 7 es ajustado respecto del cuerpo 3. De tal modo también se ajusta el eje de brazo A respecto
del cuerpo 3. En la figura 1, el excéntrico 10 esta en una posicién cero en la que el eje de excéntrico X y el eje de
giro S definen un plano que esta dispuesto horizontal. En la figura 2, el excéntrico 10 ha sido girado en
aproximadamente 45° en el sentido de las agujas del reloj, de modo que el eje de giro S ha sido ajustado
verticalmente hacia arriba y ligeramente hacia el interior del cuerpo 3. Se puede ver que de esta manera se pudo
eliminar en la figura 2 la dimensién no uniforme del resquicio entre la tapadera plegable 4 y el cuerpo 3 de acuerdo
con la figura 1.

La disposicion de sujecion 1 comprende, ademas, una unidad de ajuste 13 que esta fijada al cuerpo 3. El elemento
de fijacion 9 es componente de la unidad de ajuste 13. La unidad de ajuste 13 presenta un accionamiento mecanico
14 que, en este caso, solo se muestra de manera esquematizada. El accionamiento mecanico 14 se usa para aplicar
fuerza sobre la tapadera plegable 4, al menos desde su posicion mostrada en la figura 3 en sentido a la posicion
abierta. En este caso puede estar previsto que la tapadera plegable 4 se mueva autbnomamente desde la posicion
intermedia a la posicion abierta o que la tapadera plegable 4 es retenida en cualquier posicion entre la posicion
intermedia y la posicién abierta. El accionamiento mecanico 14 puede ser, por ejemplo, un almacenador de fuerza
por resorte o un resorte de presion de gas. También son concebibles otros accionamientos, por ejemplo
accionamientos eléctricos mediante motor eléctrico. La unidad de ajuste 13 comprende un brazo de ajuste 15 que es
accionado mediante un accionamiento mecanico 14. El brazo de ajuste 15 estd, por un lado, unido pivotante con el
cuerpo 3 y pivotante con el elemento de tapadera 5 superior. El elemento de tapadera 5 superior no esta unido al
cuerpo 3 por una bisagra adicional, por ejemplo una bisagra oculta. Aparte de la articulacion por medio del elemento
de tapadera 6 inferior y el brazo 7, el elemento de tapadera 5 superior esta unido al cuerpo 3 exclusivamente por
medio de la unidad de ajuste 13. En este caso, la unidad de ajuste 13 puede comprender una disposicion de
paralelogramo, cuyo componente es el brazo de ajuste 15, de modo que el eje del cuerpo K puede moverse
ciertamente en el espacio respecto del cuerpo 3.

Basicamente, todos los ejes, es decir eje del cuerpo, eje de tapadera, eje del brazo, eje de giro y eje de excéntrico
estan dispuestos paralelos entre si y horizontales.

Alternativamente, se puede prever que el brazo 7 esté disefiado como un brazo de ajuste, con lo cual el
accionamiento mecanico 14 accionaria el brazo 7 o bien el brazo de ajuste 15. Por lo tanto, al contrario del ejemplo
de realizacién de acuerdo con las figuras 1 a 3, el elemento de tapadera 5 superior no seria accionado por la unidad
de ajuste, sino el elemento de tapadera 6 inferior. En esta realizacion, el elemento de tapadera 5 superior deberia
ser conectado al cuerpo 3 por medio de una bisagra.
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tapadera plegable

elemento de tapadera superior
elemento de tapadera inferior
brazo

dispositivo de ajuste
elemento de fijacion
exceéntrico

superficie perimetral exterior
taladro de alojamiento

unidad de ajuste
accionamiento mecanico

brazo de ajuste

eje de brazo
eje de tapadera
eje del cuerpo
eje de giro

eje de excéntrico
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REIVINDICACIONES

1. Disposicion de sujecion (1) para un armario (2) con un cuerpo (3) y una tapadera plegable (4) articulada movil al
mismo, en la cual la tapadera plegable (4) presenta un elemento de tapadera (5) superior y un elemento de tapadera
(6) inferior que estan unidos entre si de manera pivotante,

presentando la disposicion de sujecion (1) lo siguiente:
una unidad de ajuste (13) con un accionamiento mecanico (14), siendo la unidad de ajuste (13) fijable al cuerpo,

un brazo (7) que puede ser articulado pivotante al cuerpo (3) por medio de la unidad de ajuste (13) y al elemento de
tapadera (6) inferior, y

un dispositivo de ajuste (8) con un elemento de fijacién (9), siendo el elemento de fijacion (9) parte de la unidad de
ajuste (13) y fijable al cuerpo (3) o al elemento de tapadera (6) inferior, caracterizada porque el dispositivo de ajuste
(8) presenta un exceéntrico (10), porque el excéntrico (10) esta fijado al elemento de fijacion (9) de manera giratoria
sobre un eje de excéntrico (X), estando el brazo (7) unido con el excéntrico (10) de manera pivotante sobre un eje de
giro (S) dispuesto paralelo respecto del eje de excéntrico (X), y porque el excéntrico (10) presenta una superficie
perimetral exterior (11) sobre la cual el brazo (7) con un taladro de alojamiento (12) esta montado de manera
pivotante sobre el eje de giro (S).

2. Disposicion de sujecion segun la reivindicacion 1, caracterizada porque esta prevista una unidad de ajuste (13)
que comprende un accionamiento mecanico (14) para aplicar fuerza sobre la tapadera plegable (4) al menos desde
una posicion intermedia en sentido a una posicion abierta, y porque la unidad de ajuste (13) presenta un brazo de
ajuste (15) que es propulsado por el accionamiento mecanico (14), estando el brazo de ajuste (15) articulable
pivotante, por un lado, al cuerpo (3) y, por otro lado, a la tapadera plegable (4).

3. Disposicion de sujecion segun la reivindicacion 2, caracterizada porque el brazo de ajuste (15) es articulable de
manera pivotante al elemento de tapadera (5) superior.

4. Disposicion de sujecion segun la reivindicacion 3, caracterizada porque el brazo (7) se usa como brazo de control
que controla el movimiento del elemento de tapadera (6) inferior.

5. Disposicion de sujecion segun la reivindicacion 4, caracterizada porque el brazo de ajuste (15) es articulable de
manera pivotante al elemento de fijacion (9).

6. Disposicion de sujecion segun la reivindicacion 2, caracterizada porque el brazo de ajuste esta representado por
el brazo (7).

7. Disposicion de sujecion segun la reivindicacion 6, caracterizada porque esta prevista una bisagra por medio de la
cual el elemento de tapadera (5) superior es conectable pivotante con el cuerpo (3).

8. Tapadera plegable con una disposicion de sujecion (1) segun una de las reivindicaciones precedentes,
comprendiendo la tapadera plegable (4) lo siguiente:

un elemento de tapadera (5) superior que esta conectado con el cuerpo (3) de manera pivotante sobre un eje de
cuerpo (K), y

un elemento de tapadera (6) inferior que esta conectado pivotante alrededor de un eje de giro (D) con el elemento de
tapadera (5) superior.

9. Tapadera plegable segun la reivindicacion 8, caracterizada porque el eje de cuerpo (K) y el eje de giro (D) son
paralelos entre si y horizontales.
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