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DESCRIPCION
Sistema de montaje de equipos
Referencia cruzada a solicitudes relacionadas
Campo técnico

La presente especificacion se refiere en general a los sistemas de montaje de equipos para equipos de montaje en
diversas configuraciones en una estructura y, mas especificamente, a un sistema de montaje en pista para equipos
de montaje en vehiculos y en estructuras.

Antecedentes

El montaje de equipos y dispositivos en estructuras tales como, por ejemplo, una pared, dependen de las ubicaciones
de montaje del fabricante en esas estructuras para asegurar tales equipos y dispositivos. Esto puede requerir
adaptacion individual para cada pieza de equipo o dispositivo para montar en estas ubicaciones especificas que
pueden consumir tiempo y trabajo intensivo. Ademas, si la pieza de equipo o dispositivo se desea mover, la cantidad
de tiempo y esfuerzo se incrementa para volver a montar la pieza de equipo o dispositivo en una nueva ubicacion. Los
esfuerzos para adaptar individualmente el equipo y los dispositivos se incrementan para aplicaciones méviles. EP 2
614 804 A1y US 6 945 414 B1 divulgan ejemplos de sistemas de montaje de equipos.

En consecuencia, existe la necesidad de enfoques alternativos para asegurar y reubicar facilmente equipos o
dispositivos a lo largo y alrededor de, por ejemplo, un vehiculo para aplicaciones méviles o en una pared para
aplicaciones estructurales.

Resumen

La invencion esta definida por la reivindicacion independiente 1 anexa. Un sistema de montaje de equipo incluye una
pista de montaje rapido para acoplar a una superficie. La pista de montaje rapido incluye una placa de respaldo, uno
0 mas puntos de montaje posicionados de tal manera que cualquier fuerza ejercida en un montaje acoplado a la pista
de montaje rapido se transfiere directamente a través de la pista de montaje rapido al uno o mas puntos de montaje.
La pista de montaje rapido también puede incluir una superficie de montaje al ras que crea y mantiene un sello entre
la pista de montaje rapido y la superficie, y puede incluir una persecucion en la pista de montaje rapido y definido por
la superficie de montaje al ras. Una pluralidad de regiones diana contorneadas en diamante y una pluralidad de la
mitad de regiones de contorno de diamante en la placa de soporte ayudan a acoplar el montaje a la pista de montaje
rapido.

Estas y caracteristicas adicionales proporcionadas por las realizaciones descritas en este documento se entenderan
mas completamente en vista de la siguiente descripcion detallada, junto con los dibujos.

Breve descripcion de los dibujos

Las realizaciones expuestas en los dibujos son de naturaleza ilustrativa y no pretenden limitar el objeto definido por
las reivindicaciones. La siguiente descripcion detallada de las realizaciones ilustrativas puede entenderse cuando se
lee junto con los siguientes dibujos, donde la estructura similar se indica con numeros de referencia similares y en la
que:

La figura 1 representa una vista isométrica de una pista segin una o mas realizaciones mostradas y descritas en este
documento;

La figura 2 representa una seccion transversal de la pista segun una o mas realizaciones mostradas y descritas en
este documento;

La figura 3 representa una vista posterior isométrica de un montaje segun una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;

La figura 4 representa una configuracion en fase de la pista y una placa de montaje de acuerdo con una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 5 representa una configuracion fuera de fase de la pista y la placa de montaje de acuerdo con una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 6 representa una vista frontal isométrica que muestra la superficie frontal de otra realizacion del montaje de
acuerdo con una o mas realizaciones mostradas y descritas en este documento;
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La figura 7 representa el funcionamiento interno del mecanismo de liberaciéon de acuerdo con una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

La figura 8 representa ofra realizacion del montaje de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas y descritas en
este documento;

La figura 9 representa un ejemplo de una interfaz de equipo segun una o mas realizaciones mostradas y descritas en
este documento;

Las figuras 10A y 10B representan un adaptador universal de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;

La figura 10C representa otra realizacion de la interfaz del equipo segun una o mas realizaciones mostradas y descritas
en este documento;

La figura 11 representa un montaje en cufia de un sistema de montaje de autoalineacion segun una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 12 representa el primer collar del montaje en cufia de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;

La figura 13 representa una vista en seccion transversal del montaje en cufia segun una o mas realizaciones mostradas
y descritas en este documento;

La figura 14 representa una vista frontal de una interfaz de cufia segun una o mas realizaciones mostradas y descritas
en este documento;

La figura 15 representa una vista lateral de la interfaz de cufia segun una o mas realizaciones mostradas y descritas
en este documento;

La figura 16A representa una vista isométrica de la interfaz de cufia segin una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;

La figura 16B representa una vista desde abajo de la interfaz de cufia con un recipiente retirado segin una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 17 representa una bandeja plegable en una posicién de uso de acuerdo con una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

La Figura 18 representa otro isométrico de la bandeja plegable en la posicion de uso de acuerdo con una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 19 representa una vista isométrica de un montaje giratorio segun una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;

La figura 20 representa otra vista isométrica del montaje giratorio segin una o mas realizaciones mostradas y descritas
en este documento;

La figura 21 representa un gancho IV superior en una posicion de uso de acuerdo con una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

La figura 22 representa el gancho IV superior en la posicion de almacenamiento segin una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

Las figuras 23A y 23B representan una envoltura de bolsa IV de Velcro® de acuerdo con una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

La figura 24 representa un montaje de pista de equipo segun una o mas realizaciones mostradas y descritas en este
documento;

La figura 25 representa un gancho de retencion segin una o mas realizaciones mostradas y descritas en este
documento;

La figura 26 representa un montaje de bolsa IV segin una o mas realizaciones mostradas y descritas en este
documento;
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La figura 27 representa la pista con una pluralidad de regiones abiertas diana y regiones abiertas no diana segun una
0 mas realizaciones mostradas y descritas en este documento;

Las figuras 28A y 28B representan una pista de liberacién rapida de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas
y descritas en este documento;

La figura 29 representa la pista con una pluralidad de orificios de bloqueo segun una o mas realizaciones mostradas
y descritas en este documento;

La figura 30 representa la pista sin una ranura central de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas y descritas
en este documento;

La figura 31 representa un conjunto de pared que incorpora la pista segun una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;

La figura 32 representa una pluralidad de conjuntos de pared encadenados entre si segin una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

La figura 33 representa un gabinete para uso en la pared segin una o mas realizaciones mostradas y descritas en
este documento;

La figura 34 representa una parte trasera del gabinete de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas y descritas
en este documento;

La figura 35 representa el gabinete montado en la pared de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas y descritas
en este documento;

La figura 36 representa una cabina de vehiculo de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas y descritas en este
documento;

La figura 37 representa el montaje en cufia con una liberacién de pasador de bloqueo que gira alrededor de un eje
central de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 38 representa otra realizacion de adaptador universal de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;

Las figuras 39A y 39B representan un clip de liberacion rapida de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento.

La figura 40 es una vista lateral de un clip de pista segun una o mas realizaciones mostradas y descritas en este
documento;

La figura 41 es una vista isométrica del clip de pista segun una o mas realizaciones mostradas y descritas en este
documento;

La figura 42 es una vista desde arriba del adaptador de clip de pista segin una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;

La figura 43 es una vista en seccion transversal del lado izquierdo del clip de pista en la posicidon acoplada de acuerdo
con una o mas realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 44 es una vista en seccion transversal del lado izquierdo del clip de pista en la posicién desenganchada
segun una o mas realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 45A es una vista isométrica izquierda del clip de pista segin una o mas realizaciones mostradas y descritas
en este documento;

La figura 45B es una vista isométrica del clip de pista acoplado a la pista segun una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;

La figura 46 es una vista isométrica de un gabinete de pared seguin una o mas realizaciones mostradas y descritas en
este documento;

La figura 47 ilustra uno o mas divisores en el gabinete de pared de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;
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La figura 48 es una vista isométrica frontal derecha de un conjunto divisor de acuerdo con una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

La figura 49 es una vista isométrica inferior derecha del conjunto divisor de acuerdo con una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

La figura 50 representa el conjunto divisor en una posicion de almacenamiento de acuerdo con una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

La figura 51 representa un pasador de bloqueo segun una o mas realizaciones mostradas y descritas en este
documento;

La figura 52 es una vista isométrica de un montaje de gabinete seguin una o mas realizaciones mostradas y descritas
en este documento;

La figura 53 es una vista isométrica en seccion transversal del montaje de gabinete de acuerdo con una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 54 es una vista en seccion transversal isométrica del montaje de gabinete de acuerdo con una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 55 es una vista en seccion transversal del gabinete de pared segun una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;

La figura 56 representa otra realizacion de la pista segun una o mas realizaciones mostradas y descritas en este
documento;

La figura 57 es una vista lateral de la pista segun una o mas realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 58 es una vista isométrica de una clave de pista segun una o mas realizaciones mostradas y descritas en
este documento;

La figura 59 es una vista isométrica de dos pistas unidas extremo a extremo por la clave de pista segin una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 60 es una vista frontal de dos pistas acopladas de extremo a extremo segun una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

La figura 61 es una vista desde arriba de otra realizacién del montaje en cufia segin una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

La figura 62 es una vista frontal de un montaje para un ordenador portatil de acuerdo con una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

La figura 63 es una vista lateral del montaje para ordenador portatil de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas
y descritas en este documento;

La figura 64 es una vista isométrica posterior del montaje para ordenador portatil de acuerdo con una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 65 es una vista isométrica frontal del montaje para ordenador portatil de acuerdo con una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

La figura 66 es una vista frontal de un montaje de bandeja segun una o mas realizaciones mostradas y descritas en
este documento;

La figura 67 es una vista isométrica del montaje de bandeja segin una o mas realizaciones mostradas y descritas en
este documento;

La figura 68 es una vista frontal de un montaje de tanque de oxigeno segin una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;

La figura 69 es una vista isométrica del montaje del tanque de oxigeno segun una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;
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La figura 70 es una vista posterior del montaje del tanque de oxigeno segun una o mas realizaciones mostradas y
descritas en este documento;

La figura 71 es una vista frontal de otra realizacion del montaje del tanque de oxigeno segun una o mas realizaciones
mostradas y descritas en este documento;

La figura 72 es una vista isométrica, un montaje de desfibrilador de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas
y descritas en este documento;

La figura 73 es ofra vista isométrica del montaje del desfibrilador de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas
y descritas en este documento;

La figura 74 es una vista isométrica de un clip de mordaza segun una o mas realizaciones mostradas y descritas en
este documento;

La figura 75 es una vista lateral de la pinza de mordaza segun una o mas realizaciones mostradas y descritas en este
documento;

La figura 76 es una vista isométrica de un montaje de desfibrilador de compresién de acuerdo con una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 77 es otra vista isométrica del montaje del desfibrilador de compresion de acuerdo con una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 78 es otra vista isométrica del montaje del desfibrilador de compresion de acuerdo con una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 79 es una vista isométrica de un pestillo de desfibrilador de acuerdo con una o mas realizaciones mostradas
y descritas en este documento;

La figura 80 es una vista lateral del montaje del desfibrilador mostrado acoplado a la pista segun una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 81 es una vista isométrica izquierda de una bandeja de accesorios de desfibrilador de acuerdo con una o
mas realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 82 es una vista isométrica derecha de la bandeja de accesorios del desfibrilador de acuerdo con una o mas
realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 83 es una vista en despiece de la bandeja de accesorios del desfibrilador y una o mas bolsas de accesorios
seguin una o mas realizaciones mostradas y descritas en este documento;

La figura 84 es una vista frontal de la pista, con la vista posterior siendo una imagen de espejo de la figura 84;

La figura 85 es una vista lateral derecha del mismo, con la vista lateral izquierda siendo una imagen de espejo de la
figura 85;

La figura 86 es una vista desde arriba del mismo;

La figura 87 es una vista desde abajo del mismo;

La figura 88 es vista frontal, izquierda, isométrica del mismo;

La figura 89 es una vista isométrica superior, izquierda, de la misma;

La figura 90 es una vista isométrica superior, derecha, de la misma; y

La figura 91 es una vista desde arriba de una abertura de ranura de orificio de bloqueo abierta.

Descripcion detallada

El siguiente texto presenta una descripcion amplia de numerosas formas de realizacion diferentes de la presente
divulgacion. La descripcion debe interpretarse como solo ilustrativa y no describe todas las posibles formas de
realizacion, ya que la descripcion de todas las formas de realizacion posibles seria poco practica, si no imposible, y se

entendera que cualquier rasgo, caracteristica, componente, composicion, ingrediente, producto, paso o la metodologia
descrita en este documento puede ser eliminada, combinada o sustituida, en su totalidad o en parte, por cualquier otra
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rasgo, caracteristica, componente, composicion, ingrediente, producto, etapa o metodologia descrita en este
documento. Se podrian implementar numerosas realizaciones alternativas, utilizando la tecnologia actual o la
tecnologia desarrollada después de la fecha de presentacion de esta patente, que aun estaria dentro del alcance de
las reivindicaciones.

Refiriéndonos ahora a las Figs. 1y 2, se ilustra una realizacion de una pista 10 para uso en un sistema de montaje de
equipo o un sistema de pista similar. Si bien se pueden usar varias pistas, solo una pista 10 se describira, ya que
varias pistas del mismo sistema de montaje de equipo pueden tener las mismas o sustancialmente las mismas
caracteristicas. Ademas, el tamafio, la forma y/o la configuracién de la pista 10 pueden variar segun el tamafio de la
superficie para la instalacion y el equipo a montar en la pista 10. La pista 10 incluye una placa 15 de respaldo que
puede tener una forma rectangular alargada (o cualquier otra forma adecuada) y tres ranuras que se extienden en
cualquier longitud a lo largo de la placa 15 de respaldo. Las tres ranuras pueden ser la primera ranura 20 externa, una
ranura 25 central y una segunda ranura 30 externa. Las ranuras se ven mejor en la figura 2 como aberturas en forma
de T que corren a lo largo o sustancialmente a lo largo de la placa 15 de soporte. Las tres ranuras son sustancialmente
paralelas entre si. Cada ranura 20, 25 y 30 puede tener una serie de regiones 35 abiertas que son adyacentes a las
regiones 40 de estrechamiento. En algunas realizaciones, las regiones 35 abiertas son simétricas de modo que estan
separadas equidistantes y alineadas en filas a lo ancho a lo largo de la placa 15 de soporte. Por ejemplo, dos regiones
35 abiertas en la primera ranura 20 exterior y dos regiones 35 abiertas en la segunda ranura 30 externa pueden estar
separadas aproximadamente 127 milimetros (mm) (5 pulgadas). El espacio de 127 mm puede abarcar cualquier
numero de regiones 35 abiertas en la ranura (primera ranura 20 exterior o segunda ranura 30 exterior). Para ilustrar
el espaciado flexible, cada tercera region abierta puede tener un espacio de 127 mm. En otro ejemplo mas, cada
cuarta region 35 abierta puede tener una separacion de 127 mm. El espaciado de 127 mm es solo para fines de
ejemplo y se puede usar cualquier espaciado deseado de las regiones 35 abiertas. Como otro ejemplo, las regiones
35 abiertas de una o mas de las ranuras 20, 25 y 30 pueden no ser todas equidistantes y/o pueden no estar alineadas
en filas con las otras regiones abiertas ampliadas de las otras ranuras.

La pista 10 puede incluir uno o mas orificios de 55a, 55b, 55c y 55d de montaje. Los orificios de 55a, 55b, 55c y 55d
de montaje se pueden usar para asegurar la pista 10 a una superficie usando un dispositivo de sujecion. Los
dispositivos de sujecion incluyen, pero no estan limitados a tornillos, botones, botones a presion, pernos, remaches,
pernos, pasadores de chaveta, adhesivo, Velcro (cierre de gancho y bucle), soldadura, epoxi o cualquier dispositivo
similar que se una o adhiera mecanicamente a dos o mas objetos juntos.

La figura 3 es una vista posterior isométrica de un montaje 50. El montaje 50 puede adoptar muchas formas y tamafos
diferentes y se muestra en las figuras y se describe a continuacion. El montaje 50 es una interfaz entre un equipo y la
pista. El soporte puede tener cualquier numero de pernos 140 de montaje fijados a esta para soportar el peso de la
pieza del equipo o dispositivo que se le adjunta. Se pueden fijar mas pernos de montaje para aumentar la capacidad
de soporte de carga del montaje 50. El montaje 50 puede incluir aberturas para reducir el peso del montaje 50. El
montaje 50 también puede incluir

El montaje 50 tiene una placa 135 de montaje, una superficie 165 posterior, una superficie 195 delantera y cuatro
pernos 140a, 140b, 140c y 140d de montaje. La superficie 165 posterior esta en el lado opuesto del montaje 50 de la
superficie 195 delantera. El montaje 50 es operable para ser conectado y/o unido de manera extraible a la pista 10 o
una placa de posicion fija. Cada perno 140a, 140b, 140c y 140d de montaje incluye una porcion 145a, 145b, 145c y
145d de vastago respectiva y una porcion 150a, 150b, 150c y 150d de cabeza agrandada respectiva. Un pasador 155
de bloqueo puede estar cargado (por ejemplo, por un resorte, material elastico u otro medio de carga) hacia el exterior
hacia una posicion de bloqueo extendida para enganchar la pista 10 de la figura 1, y mas especificamente la
correspondiente abertura del pasador de blogueo en la placa de posicion fija, una abertura 981 del pasador de bloqueo
como se encuentra en la figura 9, o la region 35 abierta de una de las ranuras 25 centrales de la pista 10. Como
alternativa al pasador 155 de bloqueo que se acopla solo a la ranura 25 central, el pasador 155 de bloqueo se puede
colocar en la placa 135 de montaje para acoplarse a la primera ranura 20 exterior, a la segunda ranura 25 exterior, o
a ambas. El pasador 155 de bloqueo puede retraerse utilizando individualmente o en combinacién una palanca 160b
de liberacién del pasador de bloqueo derecho o una palanca 160a de liberacion del pasador de bloqueo izquierdo que
esta conectada operativamente a un mecanismo 190 de liberacion de la figura 7. Debe entenderse que ambos
pasadores de bloqueo liberan las palancas 160a y/o 160b de los pasadores de bloqueo que pueden estar orientadas
en cualquier direccion para evitar obstrucciones con otros equipos o dispositivos y aun asi permitir la liberacion del
montaje 50 de la pista 10. Ademas, en algunas realizaciones, dos o mas palancas de liberaciéon pueden necesitar ser
accionadas para liberar el montaje 50 de la pista 10. Una realizacidon de este tipo puede proporcionar seguridad
adicional al evitar el movimiento no deseado de la placa 135 de montaje cuando uno de los pasadores de bloqueo
libera las palancas 160a o 160b de liberacién del pasador de bloqueo se acciona accidentalmente. La superficie 195
delantera puede tener cualquier dispositivo y/o equipo conectado a ella.

El montaje 50 puede fijarse a la pista 10 o a la placa de posicion fija (no mostrada) usando un ajuste de interferencia,
un ajuste por friccion, o el pasador 155 de bloqueo que encaja con una region 35 abierta o una abertura 981 del
pasador de blogueo de la figura 9. Por ejemplo, los pernos 140 de montaje pueden descansar en la parte inferior de
la porciéon de estrechamiento de las ranuras del bloqueo (no mostrada) de la placa de posicion fija para fijar el montaje
50 a la placa de posicion fija. En otro ejemplo, el pasador 155 de bloqueo puede ejercer una fuerza de carga contra la
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pista 10 o la placa de posicion fija para el ajuste de interferencia entre el montaje 50 y la pista 10 o la placa de posicién
fija. En otro ejemplo mas, el pasador 155 de bloqueo, como se describe anteriormente, se puede usar para inmovilizar
el montaje 50 en relacion con la pista 10 o la placa de posicion fija acoplando una abertura 981 del pasador de bloqueo
o una region 35 abierta. Debe entenderse que la pista 10 y/o la placa de posicion fija son ejemplos no limitativos de
asegurar el montaje 50.

Haciendo referencia a la figura 4, la pista 10 y la placa 135 de montaje ilustran una configuracion en fase que se utiliza
para bloquear la placa 135 de montaje a la pista 10. Haciendo referencia a la figura 4, cuando las porciones 15153,
1515b, 1515¢c y 1515d de cabeza agrandada de los pernos 1155a, 1155b, 1155c y 1155d de montaje de la placa 135
de montaje se insertan dentro de la abertura 1800a, 1800b, 1800c y 1800d de la cabeza agrandada de las ranuras
1610 y 1620, se evita que el pasador 1500 de bloqueo entre en la ranura 1615 debido a su alineacién con la porcion
1825a de estrechamiento. En algunas realizaciones, la colocacion de las porciones 1515a, 1515b, 1515c y 1515d de
cabeza agrandada en las ranuras 1610 y 1620 hace que el pasador 1500 de bloqueo se retraiga de su posicion
extendida, desviada hacia afuera.

Haciendo referencia a la figura 5, la pista 10 y la placa 135 de montaje ilustran una configuracion fuera de fase. Las
porciones 1510 de vastago (no mostradas) de los pernos 1155a, 1155b, 1155c y 1155d de montaje estan
dimensionadas para deslizarse a través de la porcion de estrechamiento 1825 mientras que las porciones 1515a,
1515b, 1515c y 1515d de cabeza agrandadas permanecen en las ranuras 1610 y 1620. El movimiento de la placa 135
de montaje hacia abajo (o hacia arriba) en la direccion de la flecha 1100 alinea las porciones 1515a, 1515b, 1515c y
1515d de cabeza agrandada con las regiones 1825b, 1825c, 1825d y 1825e de estrechamiento de las ranuras 1610y
1620 y alinea el pasador 1500 de bloqueo con la abertura 1800e de cabeza agrandada que abre la ranura 1615. El
ancho del pasador 1500 de bloqueo puede ser mayor que el pasaje 1110 superior y el pasaje 1115 inferior a través
de las regiones 1825f y 18259 de estrechamiento adyacentes a la abertura 1800e de cabeza agrandada, lo que impide
un movimiento adicional de la placa 135 de montaje una vez que el pasador 1500 de bloqueo pasa a través de la
abertura 1800e de cabeza agrandada y en la ranura 1615. En realizaciones en las que el pasador 1500 de bloqueo se
desvia hacia su posicion extendida, el pasador 1500 de bloqueo puede encajar automaticamente en su posicion
extendida una vez que el pasador 1500 de bloqueo esta alineado con la abertura 1800e de cabeza agrandada. Un
operador puede retraer el pasador 1500 de bloqueo fuera de la ranura 1615 accionando cualquiera de los liberadores
1160/1175 de pasador de bloqueo descritos anteriormente y nuevamente mover la placa 135 de montaje a lo largo de
la pista 10 a una elevacion diferente.

Mientras que las figuras 4 y 5 ilustran una placa 135 de montaje que esta asegurada a la pista 10 utilizando cuatro
pernos 1155a, 1155b, 1155c y 1155d de montaje y un pasador 1500 de bloqueo, debe apreciarse que,
alternativamente, se puede emplear cualquier otro nimero de pernos y pasadores de bloqueo. Una realizacion de este
tipo puede permitir una conexién segura bajo cargas aumentadas al proporcionar mas puntos de contacto entre la
placa 135 de montaje y la pista 10. En otra realizacion, la placa 135 de montaje puede incorporar ocho pernos 1155
distribuidos uniformemente alrededor de la placa 135 de montaje. En otra realizacién mas, cualquier otro nimero de
pernos 1155 puede disponerse en la placa 125 de montaje que permite una conexion liberable con la pista 10. Las
porciones 1515 de cabeza agrandada estan dimensionadas para ser recibidas a través de las regiones 1625 abiertas
de las ranuras 1610, 1615 y 1620 para ser capturadas detras de las regiones 1630 de estrechamiento de las ranuras
1610, 1615, 1620, mientras que las porciones 1510 de vastago estan dimensionadas para pasar por las regiones 1630
de estrechamiento de las ranuras 610, 115, 1620.

La placa de posicion fija es una alternativa a la pista 10 de la figura 1. Un montaje 50 de la figura 3 se puede acoplar
de manera extraible a la placa de posicion fija. La placa de posicion fija puede incluir cualquier estructura de montaje
o dispositivo de sujecion adecuado para asegurarla a una superficie. En esta realizacion ilustrativa, la placa de posicion
fija incorpora cuatro orificios de montaje para asegurar la placa de posicion fija a la superficie. La placa de posicion fija
también incluye ranuras en forma de ranuras de bloqueo, cada una con una abertura de cabeza agrandada y una
porcién de estrechamiento. La abertura de cabeza agrandada de las ranuras de orificio de bloqueo esta dimensionada
y dispuesta para recibir las porciones de la cabeza agrandada de los pernos de montaje a su través y las porciones
de estrechamiento estan dimensionadas para permitir que las porciones del vastago se deslicen en ellas con las
porciones de cabeza agrandada capturadas dentro de las porciones de estrechamiento. La captura de porciones de
cabeza agrandada se pueden lograr mediante un ajuste de interferencia entre los pernos de montaje y las porciones
de estrechamiento de la primera ranura externa, o la ranura central, o la segunda ranura externa. Puede
proporcionarse una abertura del pasador de bloqueo que esta dimensionada para recibir el pasador de bloqueo cuando
el pasador de bloqueo esta alineado con la abertura del pasador de bloqueo. Las ranuras del bloqueo y la abertura
del pasador de bloqueo estan ubicadas como una imagen de espejo de los pernos del montaje.

La figura 6 es una vista frontal isométrica que muestra la superficie 195 delantera de otra realizacién del montaje 50.
La placa 135 de montaje tiene orificios 170a, 170b, 170c y 170d de montaje del equipo utilizados para sujetar la placa
135 de montaje a una pieza del equipo (no mostrada) mediante cualquiera de los dispositivos de sujecion mencionados
anteriormente. Aunque la figura 6 solo muestra cuatro orificios 170a, 170b, 170c y 170d de montaje del equipo,
cualquier cantidad de orificios 170 de montaje de equipo, en cualquier configuracion, se puede usar para acomodar el
equipo o dispositivo a montar. Las tuercas 185a, 185b, 185c y 185d de los pernos se utilizan para asegurar los pernos
140a, 140b, 140c y 140d de montaje a la placa 135 de montaje. Las tuercas 185a, 185b, 185c y 185d de los pernos
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pueden ser cualquier dispositivo de seguridad y no estan limitadas a una tuerca. El mecanismo 190 de liberacién esta
asegurado a la placa 135 de montaje y tiene engranajes internos para empujar hacia dentro o hacia afuera el pasador
de bloqueo (por ejemplo, el pasador 155 de bloqueo mostrado en la Figura 7) cuando uno o ambas liberaciones 160a
y/o 160b de los pasadores de bloqueo se accionan. En otra realizacion, el mecanismo 190 de liberacion puede incluir
engranajes para accionar el pasador 155 de bloqueo contra la carga de un resorte. Un ejemplo de como funciona el
mecanismo 190 de liberacion se puede encontrar en la figura 7. La pieza del equipo esta asegurada a la superficie
195 delantera de la placa 135 de montaje.

La figura 7 representa una realizacion del funcionamiento interno del mecanismo 190 de liberacién. El pasador 155 de
bloqueo se muestra en la posicion extendida y se extiende hacia la abertura 60 del pasador de bloqueo de la pista 10.
La pista 10 puede ser la realizacion mostrada en la figura 28a. El mecanismo 190 de liberacion puede estar asegurado
en una carcasa 715. Un resorte 720 proporciona la fuerza de carga para extender el pasador 155 de bloqueo en la
posiciéon extendida. El pasador 1555 de bloqueo puede incluir un pasador 725 de elevacion que esta dispuesto a través
del centro del pasador 155 de bloqueo. El pasador 725 de elevacién puede disponerse de manera que proporcione un
punto de equilibrio neutro mecanico para mover el pasador 155 de bloqueo sin que el pasador 155 de bloqueo se
incline o atasque dentro de la carcasa 715.

Se puede usar una liberacion 160 del pasador de bloqueo para ejercer una fuerza sobre el pasador 155 de bloqueo y
contra la fuerza de carga del resorte 720 para hacer que el pasador 155 de bloqueo pase de la posicion extendida a
una posicion retraida. La posicién retraida es donde el extremo 710 distal del pasador 155 de bloqueo esta a ras con
la superficie 165 trasera de la placa 135 de montaje. La liberacién 160 del pasador de bloqueo puede tener una seccién
730 de rampa que, cuando la liberacién 160 del pasador de bloqueo se desplaza hacia el pasador 155 de bloqueo, se
ejerce una fuerza hacia arriba sobre el pasador 725 de elevacion para retraer el pasador 155 de bloqueo. En otras
palabras, cuando se acciona la liberacién 160 del pasador de blogueo, el pasador 155 de bloqueo pasa a una posicion
retraida. La liberacion 160 del pasador de bloqueo puede incluir un resorte 735 de retorno para proporcionar una
fuerza de carga para devolver la liberaciéon 160 del pasador de bloqueo a una posicion bloqueada después del
accionamiento. La posicion de blogueo es la posicion de la liberacion 160 del pasador de bloqueo en la que el montaje
50 se bloqueara en posicion a través del pasador 155 de bloqueo que engancha en la abertura 60 del pasador de
bloqueo.

La figura 7 también ilustra el acoplamiento de los pernos 140 de montaje (es decir, 140a y 140b) con la primera ranura
20 exterior y la segunda ranura 30 exterior.

Con referencia en general a la figura 8, el montaje 50 puede incluir un adaptador, que se describe con mayor detalle
a continuacion, acoplado a la superficie 195 delantera de la placa 135 de montaje. El adaptador se acopla de forma
liberable con una interfaz de equipo de una pieza de equipo. El adaptador permite al usuario asegurar el montaje 50
a la pista sin que el volumen y/o el peso de la pieza del equipo dificulte la sujecién del montaje 50. En otras palabras,
el montaje 50 puede montarse directamente en una pieza del equipo y el acoplamiento del montaje 50 con la pista 10
puede complicarse por el tamafrio, la forma, el peso u otros factores de la pieza del equipo. El adaptador esta asegurado
al montaje 50. Se utiliza una interfaz de equipo, que se describe a continuacion, para acoplar el equipo al adaptador.

La figura 8 representa otra realizacion del montaje 50. En esta realizacion ilustrativa, el adaptador es una segunda
placa 225 de montaje unida a la placa 135 de montaje. Esta realizacion permite que los adaptadores (descritos a
continuacion), u otros equipos, se monten en la pista 10. La placa 135 de montaje puede tener cualquier nimero de
pernos 140 de montaje necesarios para asegurar el montaje 50 a la pista 10. Si se requiere el montaje 50 para asegurar
una carga pesada, se pueden agregar pernos 140 de montaje adicionales para aumentar la capacidad de carga del
montaje 50. En esta realizacion, la placa 135 de montaje tiene tres tuercas de perno 185a, 185b y 185c utilizadas para
asegurar tres pernos 140a 140b y 140c de montaje, a la placa 135 de montaje. Los tres pernos 140a, 140b y 140c de
montaje pueden estar en una configuracion de triangulo como se muestra en la figura 8. Los pernos 185b y 185c de
montaje se extienden a lo largo del eje horizontal H y el perno 185a de montaje se extiende a lo largo del eje vertical
V. Un punto medio M es el punto a lo largo del eje horizontal H y es equidistante entre los pernos 185b y 185c de
montaje. El eje vertical pasa a través del punto medio M. El perno 185a de montaje esta posicionado para enganchar
el area abierta 35 de la ranura 25 central cuando los pernos 185b y 185c de montaje se acoplan en un area abierta 35
de la segunda ranura 30 externa y la primera ranura 20 externa respectivamente de la pista 10. El pasador de bloqueo
asociado con el mecanismo 190 de liberacion también puede enganchar las areas abiertas 35 de la ranura 25 central.
Las tuercas 185a, 185b y 185c de los pernos pueden ser cualquier dispositivo de seguridad y no estan limitadas a una
tuerca. El mecanismo 190 de liberacion esta asegurado a la placa 135 de montaje y tiene engranajes internos para
empujar hacia adentro o empujar hacia afuera el pasador de bloqueo (por ejemplo, el pasador 155 de bloqueo
mostrado en la figura 7) cuando uno o ambos de los liberadores de pasador 160a o 160b de bloqueo son accionados.
La segunda placa 225 de montaje esta asegurada a la superficie 195 delantera de la placa 135 de montaje utilizando
un sujetador 230 enroscado en los orificios de montaje del equipo 170 (no mostrado). Debe entenderse que el uso del
sujetador 230 es un ejemplo no limitativo de un tipo de hardware que se puede usar para sujetar la segunda placa 225
de montaje a la placa 135 de montaje, en este caso un tornillo. Otros ejemplos ilustrativos de sujetadores incluyen,
pero no son dispositivos de sujecion limitados, y cualquier otro mecanismo de sujecion. La segunda placa 225 de
montaje puede incluir dos orificios de bloqueo 220 dispuestos a través del equipo de montaje, dispositivos,
adaptadores y/u otros items.
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En una realizacion, la segunda placa 225 de montaje puede tener una primera superficie 240 y una segunda superficie
245, la primera superficie 240 es opuesta a la segunda superficie 245. Un segundo mecanismo de liberaciéon (no
mostrado) esta acoplado a la segunda superficie 245. El segundo mecanismo de liberacion es el mismo en
funcionamiento y configuraciéon que el mecanismo 190 de liberacion de la figura 7. El segundo mecanismo de liberacion
incluye un segundo pasador de bloqueo (no mostrado) dispuesto a través de la segunda placa 225 de montaje y que
se extiende hacia afuera desde la primera superficie 240 en una posicion extendida. Un segundo resorte de carga de
bloqueo (no mostrado) que carga el segundo pasador 215 de bloqueo en la posicion extendida, y al menos una
segunda liberacion del pasador de bloqueo (es decir, 210a y 210b) acoplado operativamente al segundo pasador 215
de bloqueo y cuando se acciona, retrae el segundo el pasador 215 de bloqueo hacia la segunda placa 225 de montaje
en una posicion retraida y cuando se libera, permite que el segundo resorte de carga de bloqueo cargue al segundo
pasador 215 de bloqueo en la posicién extendida.

La figura 9 ilustra un ejemplo de una interfaz 172 de equipo utilizada para acoplarse con el adaptador (es decir, la
segunda placa 225 de montaje) descrita anteriormente. Se puede usar una placa 980 de conexidon como estructura de
soporte para la interfaz 172 del equipo. Las aberturas 170a, 170b, 170c y 170d de montaje de equipo se pueden usar
para asegurar una pieza del equipo a la interfaz 172 del equipo. Aunque se muestran cuatro aberturas de montaje, se
puede utilizar cualquier nimero de aberturas de montaje para asegurar adecuadamente una pieza del equipo a la
interfaz 172 del equipo. La placa de conexion también puede incluir una abertura 981 del pasador de bloqueo dispuesta
a través de la placa de conexion y al menos un perno de montaje acoplado a la superficie posterior de la placa de
montaje, individualmente de al menos un perno de montaje (es decir, 140a y 140b) que incluye una porcion de vastago
que se extiende hacia afuera desde una superficie 982 de conexién y una porcion de cabeza agrandada dispuesta en
un extremo distal de las respectivas porciones de vastago. El uno o mas pernos 140a y 140b de montaje se acoplan
de manera deslizante con los individuales de al menos una ranura de orificio de bloqueo (es decir, 220 de la figura 8)
para asegurar la placa 980 de conexion a la segunda placa 225 de montaje. Cuando esta en la posiciéon de bloqueo,
el segundo pasador 215 de blogueo se acopla con la abertura 981 del pasador de bloqueo para restringir el movimiento
relativo entre la placa 980 de conexion y la segunda placa 225 de montaje.

En otra realizacion de una interfaz 172 de equipo, la placa 980 de conexion puede incluir dos pernos 140a y 140b de
montaje y una abertura 981 de pasador de bloqueo como se describe anteriormente, asi como una pluralidad de
tornillos de mariposa (no mostrados). Los tornillos de mariposa pueden usarse para sujetar facilmente una pieza del
equipo (no mostrada) sin la necesidad de accesorios de montaje separados, es decir, pernos, tornillos, etc. Los tornillos
de mariposa pueden ser de cualquier configuracién segun lo requiera el equipo a montar.

En otra realizacion de una interfaz 172 de equipo, la interfaz 172 de equipo puede servir como una interfaz entre dos
tipos de adaptadores. Por ejemplo, la placa 980 de conexién puede tener, en un primer lado, uno o mas pernos 140
de montaje y una abertura de pasador de bloqueo 981 y un adaptador de recipiente (descrito a continuacién) en un
segundo lado.

Otro ejemplo de una interfaz 172 de equipo es un montaje de superficie (no mostrado). El montaje de superficie se
puede asegurar a la pista 10 a través del montaje 50 directamente o mediante el adaptador descrito anteriormente. El
montaje de superficie esta asegurado al montaje 50 a través de cuatro sujetadores 230. El montaje de superficie tiene
un asa para ayudar a retirar el montaje de superficie de la pista cuando se acciona la liberacion del pasador de bloqueo.
El asa 265 también se puede usar para colgar una bolsa IV, enrollar cables o montar piezas de equipo adicional. Se
puede perforar una pluralidad de orificios en el cuerpo del montaje de superficie para reducir el peso de la unidad en
general y organizar y asegurar los cables y otros dispositivos al enrutarlos a través de la pluralidad de orificios. En esta
realizacién no limitada, la pluralidad de orificios se coloca y se dimensiona donde reduciran efectivamente el peso sin
debilitar la estructura del cuerpo. Se incluye un compartimiento de almacenamiento para sostener un cable de
alimentacién de un equipo montado en la superficie.

En otra realizacion, si el montaje en superficie esta montado directamente en el montaje, el montaje en superficie no
funciona como una interfaz de equipo y puede incluir un adaptador montado en el cuerpo del montaje en superficie
para asegurar una pieza del equipo. La pieza de equipo puede incorporar la interfaz del equipo tal como una interfaz
de lenglieta y ranura. La pieza del equipo, el montaje de superficie y el montaje funcionaran como una unidad. Un
sujetador de montaje fija el montaje al soporte de superficie.

En otro ejemplo mas de una interfaz de equipo, se puede usar un montaje Sequal Eclipse para montar una pieza de
equipo Sequal Eclipse (no mostrada). Los orificios para ahorrar peso se colocan en todo el montaje Sequal Eclipse
para ahorrar peso y material. Las lenguietas de restriccion y un brazo de restriccion se utilizan para evitar que el equipo
Sequal Eclipse se mueva y asegure el equipo Sequal Eclipse al montaje Sequal Eclipse. Un par de montajes de amarre
individuales se acoplan a un amarre para capturar el equipo de Sequal Eclipse en el montaje de Sequal Eclipse. Uno
de los montajes de amarre se puede unir a un mastil de amarre que eleva el soporte de amarre sobre el equipo Sequal
Eclipse de un soporte de cable con una ventana de acceso se coloca debajo de una plataforma donde descansa el
equipo Sequal Eclipse. Los cables del equipo Sequal Eclipse se almacenan en el soporte de la tarjeta y se puede
acceder a ellos a través de la ventana de acceso. Los sujetadores Sequal Eclipse se muestran y se usan para asegurar
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el equipo Sequal Eclipse al montaje Sequal Eclipse. Por ejemplo, se pueden usar seis sujetadores Sequal Eclipse,
pero no estan limitados a seis.

En otra realizacion, si el montaje Sequal Eclipse esta montado directamente en el montaje, el montaje Sequal Eclipse
no funciona como una interfaz de equipo. La pieza de equipo, el montaje Sequal Eclipse y el montaje funcionaran
como una unidad. Un sujetador de montaje fija el montaje al montaje Sequal Eclipse.

En otro ejemplo mas de una interfaz de equipo, se puede usar un soporte de equipo para sostener equipo portatil que
no esta montado en el montaje/pista. Por ejemplo, el soporte del equipo puede mantener en su lugar una maquina
portatil de ultrasonido, termémetro, calculadora, etc. El soporte del equipo comprende un cuerpo con dos pestanas de
retencion, dos paredes laterales y un piso. El piso y las paredes laterales retienen la pieza del equipo en el soporte
del equipo. Un orificio esta centrado en el piso para facilitar el ahorro de peso y para permitir el paso de cuerdas u
otros dispositivos a través del cuerpo. Las dos lengletas de retencion restringen cualquier movimiento lateral superior
de la pieza del equipo.

En otra realizacion, si el soporte del equipo esta montado directamente en el montaje, el soporte del equipo no funciona
como una interfaz del equipo. La pieza del equipo, el soporte del equipo y el montaje funcionaran como una unidad.
En otra realizacion mas, se puede usar un sujetador de montaje para sujetar el soporte del equipo directamente a la
pista sin la necesidad de un montaje. Un ejemplo de esta tecnologia se puede encontrar en la figura 22. Un pasador
de arrastre esta cargado en una posicion de retencién por un resorte y un marco desplazado. El pasador de arrastre
tiene una cabeza que puede imitar la forma del perno de montaje para permitir que el soporte del equipo se fije a la
pista o a una placa de posicion fija. EI marco de compensacion puede usarse para proporcionar una superficie de
presion para contrarrestar la presion ejercida por el resorte en la cabeza cuando la cabeza esta enganchada con la
pista. El marco de compensacion también proporciona un desplazamiento de la pista, por lo que la presion no se ejerce
directamente sobre el cuerpo del soporte del equipo.

Centrandose ahora en los pernos de montaje, otra realizacion puede incluir un solo perno de pista. El perno de pista
Unico se utiliza para montar un equipo en la pista 10 de la figura 1 montado en una estructura o vehiculo. El perno de
pista Unico comprende una cabeza de montaje, un collar de retencién y un collar. La cabeza de montaje es circular,
tiene forma con un cuerpo roscado que se extiende desde su centro. El collar de retencion y el collar de friccion se
giran sobre el cuerpo roscado. El collar tiene una superficie de enganche de collar. La cabeza de montaje tiene una
superficie de acoplamiento de cabeza de montaje. Cuando la cabeza de montaje se inserta en la pista 10, el collar, se
puede girar en el sentido de las agujas del reloj para permitir que la superficie de enganche del collar y la superficie
de enganche del cabezal de montaje apliquen presioén a la pista 10 para asegurar que el perno simple se mueva en la
pista 10

El perno de una sola pista es un perno versatil que permite una variedad de configuraciones de ubicaciones de pernos
de una sola pista en el equipo. La unica limitacion de esas configuraciones es que las ubicaciones de los postes de
una sola pista deben alinearse con las ranuras (es decir, 20, 25, 30) y las regiones 35 abiertas en la pista 10. Cuando
el perno de pista Unico esta asegurado a la pieza del equipo, el collar de retencién se gira en sentido antihorario para
aplicar presion contra la pieza del equipo para garantizar que el cuerpo roscado no gire fuera de la pieza del equipo
durante el uso. El perno de una sola pista puede incluir un resorte para proporcionar la fuerza de carga necesaria para
aplicar la presion contra la pista 10.

Las figuras 10A y 10B, representan otra realizaciéon del adaptador como un adaptador 990 universal. Una ranura 2015
receptora puede permitir que el adaptador 990 universal se pueda acoplar a una pieza del equipo u otro elemento con
una lenglieta 2026 de la figura 10C que corresponde al surco receptor 2015. La ranura 2015 del receptor esta limitada
por una pluralidad de guias 992a y 992b. La pluralidad de guias 992a y 992b se acoplan de manera acoplada con la
lenguieta 2026 e imitan un acoplador de lenguleta y ranura. Un bloqueo 2010 del equipo receptor asegura la lengiieta
2026 al adaptador 990 universal. La liberacién 2005 del equipo receptor, cuando se acciona como se muestra en las
flechas 2004, desactiva el bloqueo 2010 del equipo receptor para permitir que la pieza del equipo o la lengiieta 2026
se desacople del adaptador 990 universal de manera deslizable. Un pasador 2020 de bloqueo del receptor puede
estar cargado (por ejemplo, por un resorte, material elastico u otro medio de carga) hacia afuera hacia una posicion
de bloqueo extendida para enganchar la pista 10 asociada, y mas especificamente a la abertura 60 correspondiente
del pasador de bloqueo en la pista 10. El pasador 2020 de bloqueo del receptor se puede retraer utilizando una
liberacion 2000 de montaje del receptor. Una pluralidad de pernos del receptor 2025 puede extenderse hacia afuera
desde un lado del adaptador 990 universal. La pluralidad de pernos del receptor 2025 puede funcionar de manera
similar a los pernos 140 de montaje de la figura 7 para asegurar el adaptador 990 universal a la pista 10, la placa de
posicion fija 130 o una superficie de montaje similar. La liberacion 2000 de montaje del receptor acciona la funcion de
amortiguador como se describe a continuacion. La funcién de amortiguador se acciona a lo largo de las flechas 2002.

La figura 10C representa otra realizacion de la interfaz 172 del equipo. Las aberturas 170a, 170b, 170c y 170d de

montaje de equipo se pueden usar para asegurar una pieza del equipo a la interfaz 172 del equipo. La lengiieta 2026
esta configurada para acoplarse de manera liberable con la ranura 2015 del receptor de la figura 10 A.
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La figura 11 muestra el montaje 47 en cufia de un sistema de montaje autoalineable. El montaje en cufia incluye la
placa 135 de montaje, la superficie 165 posterior, la superficie 195 delantera y cuatro pernos 140a, 140b, 140c y 140d
de montaje (no mostrados). La superficie 165 posterior esta en el lado opuesto del montaje 50 de la superficie 195
delantera. Un primer collar 53 esta acoplado a la superficie posterior e incluye una abertura 54 del recipiente. Una
placa 56 de captura esta acoplada al primer collar 53 e incluye una abertura 57 de ranura de orificio de bloqueo que
cubre parcialmente la abertura 54 del recipiente. La abertura 57 de la ranura del orificio de bloqueo tiene un extremo
75 estrecho y un extremo 70 ancho. La abertura 54 del recipiente y la abertura 57 de la ranura del orificio de bloqueo
definen un area 58 de aterrizaje y un area 59 de captura. El area 58 de aterrizaje se define cuando la abertura 57 de
la ranura del orificio del bloqueo y la abertura 54 del recipiente tienen aproximadamente el mismo tamafio y el area 59
de captura se define como donde la abertura 57 de la ranura del orificio del bloqueo es mas pequefia que la abertura
54 del recipiente. Una liberacion 61 de cuiia esta acoplada al primer collar 53 y un resorte 102 de carga de cufia (figura
13) esta acoplado entre el primer collar 53 y la liberacion 61 de cufa para cargar la liberacién 61 de cuia en una
posicion bloqueada. Al menos un perno de montaje (es decir, 140a, 140b, 140c y 140d) esta acoplado a la superficie
195 delantera, cada perno de montaje incluye una porcién de vastago que se extiende hacia afuera desde la superficie
168 trasera y una porcién de cabeza agrandada dispuesta en un extremo distal de porcién del vastago. Una liberacion
160 de pasador de bloqueo esta acoplada al montaje 50 y, con referencia a la figura 7, incluye un pasador 155 de
bloqueo dispuesto a través de la placa 135 de montaje y que se extiende hacia afuera desde la superficie 165 trasera
en una posicion extendida. Un resorte 720 empuja el pasador 160 de bloqueo en la posicion extendida y al menos un
pasador de bloqueo liberado 160 operativamente acoplado al pasador 160 de bloqueo y cuando se acciona, retrae el
pasador 160 de bloqueo en la placa 135 de montaje en una posicion retraida y cuando se libera, permite que el resorte
720 cargue el pasador 160 de bloqueo en la posicion extendida.

Con referencia a las figuras 11 y 12, uno o mas dispositivos 62a, 62b, 62c y 62d de sujecion se puede usar para
asegurar la placa 56 de captura y el primer collar 43 a la placa 135 de montaje. Los dispositivos 62a, 62b, 62c y 62d
de sujecion también se pueden usar para asegurar la liberacion 160 del pasador de blogueo y las partes asociadas a
la placa 135 de montaje. Aunque se muestran cuatro dispositivos 62a, 62b, 62c y 62d de sujecion, debe entenderse
que se puede usar un numero mayor o menor de dispositivos de sujecion. EI montaje 50, como se muestra, tiene una
forma de “X” que ayuda en la reduccion de peso y también al observar el acoplamiento de uno o mas pernos 140 de
montaje con las ranuras (20, 25 y 30) de la pista 10. El montaje 47 de cufia puede montarse como un adaptador como
se describe anteriormente en lugar de la estructura asociada con la segunda placa 225 de montaje.

La figura 12 ilustra el primer collar 53 del montaje 47 de cufia. La liberacion 61 de la cufia tiene una cuchilla 64 que se
utiliza para aumentar el area de superficie de la superficie de acoplamiento 66. Esta area de aumento ayuda a retener
una interfaz 72 de cufia (figura 14) dentro de la abertura 54 del recipiente y debajo de la placa 56 de captura. La
liberacion 61 de cufa pivota alrededor de un punto 67 de pivote. Con referencia de nuevo a la figura 11, la liberacion
61 de cufia tiene un asa 68 para ayudar a accionar la liberacién 61 de cufa entre una posicion desbloqueada y una
posicion bloqueada. La abertura 54 del recipiente tiene una pluralidad de paredes 63 de guia que se utilizan para
centrar la interfaz 72 de cufia cuando se coloca dentro de la abertura 54 del recipiente. Las paredes 63 de guia rodean
la abertura 54 del recipiente y pueden ser de cualquier inclinacion para facilitar el centrado de la interfaz 72 de cufia.

La figura 13 representa una vista en seccion transversal del montaje 47 de cufia donde la seccion transversal se toma
hasta el centro de la ranura 25 central de la figura 1 de la pista 10. La interfaz 72 de cufia se muestra asentada en el
montaje 47 de cufia con la liberacién 61 de cufia en la posicion de bloqueo. La cufia liberada 61 esta desviada en la
posicion bloqueada por el resorte 102 de carga de cuia. La cuchilla 64 engrana un canal de acoplamiento 76 en una
placa de equipo 74 de la interfaz 72 de cufia. El punto 67 de pivote se muestra con un pasador 71 utilizado como punto
de apoyo. El asa 68 se accionaria hacia arriba a lo largo de la flecha T para accionar la liberacion 61 de cuiia desde
la posicion de bloqueo hasta la posicion de desbloqueo. En la posicion desbloqueada, y refiriéndose a la figura 12, la
cuchilla esta al ras con una superficie 69 inferior de la abertura 54 del recipiente. Comparando la figura 12 a la figura
13, la placa 56 de captura proporciona una cubierta protectora para el punto 67 de pivote de la liberacién 61 de cufa.
Los orificios 55a y 55b de montaje se muestran en la ranura 25 central de la pista 10, alternando con las aberturas
60a y 60b de los pasadores de bloqueo. La interfaz 72 de cuia puede tener una o mas aberturas 73a, 73b y 73c de
sujecion en la placa 74 de equipo.

Con referencia a las figuras 13 y 7, la figura 13 es la vista particular a la figura 7. El pasador 155 de bloqueo se muestra
en la posicion retraida en la figura 13, mientras que el pasador 155 de bloqueo se muestra en la posicion extendida
en la figura 7

La figura 14 representa una vista frontal de la interfaz 72 de cufia. La interfaz 72 de cufia puede incluir la placa 74 de
equipo, un recipiente 77, una pluralidad de guias 78a y 78b de captura, y una cufia 79. La placa 74 de equipo
proporciona el punto de montaje para asegurar la interfaz 72 de cufia a una pieza de equipo (no mostrado). La placa
74 de equipo también proporciona una de las dos barreras para capturar la abertura 57 de la ranura del orificio de
bloqueo de la placa 56 de captura como se muestra en la figura 11. La otra barrera es la pluralidad de guias 78ay 78b
de captura. El espacio 82 de captura, entre la placa 74 de equipo y la pluralidad de guias 78a y 78b de captura tiene
una tolerancia para permitir que la interfaz 72 de cufia se pueda acoplar de forma deslizable con la placa 56 de captura
y no permitir mucho movimiento indebido entre la interfaz 72 de cufia y la placa 56 de captura. La cufia 79 esta situada
entre y acopla la placa 74 de equipo y la pluralidad de guias 78a y 78b de captura juntas. La cufia 79 tiene una
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superficie 83 de entrada que esta configurada para enganchar la abertura 57 de la ranura del orificio de bloqueo y
ayudar en la alineacion rotacional de la interfaz 72 de cufia y El montaje 47 de cufia. En otras palabras, la superficie
83 de entrada esta configurada para alinear rotacionalmente la interfaz 72 de cufia y el montaje 47 de cufia asegurando
que la superficie 83 de entrada es la Unica parte de la interfaz 72 de cufia que puede entrar en el area 59 de captura
de la abertura 57 de la ranura del orificio de bloqueo. La cufia 79 también incluye una primera superficie 84 de
inclinacion y una segunda superficie 85 de inclinacion. La primera superficie 84 de inclinacion y la segunda superficie
85 de inclinacion estan opuestas entre si y estan acopladas a la superficie 83 de entrada.

La figura 15 es una vista lateral de la interfaz 72 de cufia. La depresion 76 de enganche se muestra como una muesca
en el recipiente 77. La superficie 87 de salida tiene una pendiente que sigue el mismo angulo de la pendiente del
recipiente 77. La pendiente permite que el recipiente 77 centre la interfaz 72 de cufa en el area 58 de aterrizaje como
se muestra en la figura 11.

Un método para asegurar una pieza de equipo a una pared puede incluir asegurar un dispositivo médico (no mostrado)
a una interfaz 72 de cufia. La interfaz 72 de cufia puede incluir una placa 74 de equipo, un recipiente 77 con una
pluralidad de guias 78ay 78b de captura, y una cufia 79 acoplada entre la placa 74 de equipo y el recipiente 77. Una
pista 10, la minipista 12 o la pista 11 de montaje rapido se pueden acoplar a una pared (no mostrada) u otra superficie
o estructura. El montaje de un montaje en cufia 47 en la pista 10 u 11 se puede hacer alineando uno o mas pernos
140a, 140b, 140c y 140d de montaje en el montaje 47 de cufia con una o mas regiones 13 de destino contorneadas
en diamante y acoplando de manera deslizable el montaje 47 de cufia a una posicién bloqueada donde un pasador
155 de bloqueo engrana con una abertura 60 del pasador de bloqueo. El montaje 47 de cufia con una superficie 165
posterior y una superficie 195 delantera. El montaje 47 de cufia incluye un primer collar 53 acoplado a la superficie
195 delantera e incluye una abertura 54 del recipiente, una placa 56 de captura acoplada al primer collar 53 e incluye
una abertura 57 de ranura de orificio de bloqueo con un extremo 70 ancho y un extremo 75 estrecho que cubre
parcialmente la abertura 54 del recipiente, el extremo 70 ancho de la abertura 57 de la ranura del orificio de bloqueo
y la abertura 54 de recipiente correspondiente definen un area 58 de aterrizaje y el extremo 75 estrecho de la abertura
57 de la ranura del orificio del bloqueo y la abertura 54 del recipiente correspondiente definen un area 59 de captura.
Una liberacion 61 de cufa esta acoplada al primer collar 53. Un resorte 102 de carga de cufia se acopla entre el primer
collar 53 y la liberaciéon 61 de cufia para desviar la liberacion 61 de cufia en una posicion bloqueada. Al menos un
perno 140a, 140b, 140c y 140d de montaje estan acoplados a la superficie 165 trasera, cada perno 140a, 140b, 140c
y 140d de montaje puede incluir una porcion del vastago que se extiende hacia afuera desde la superficie 165 trasera
y una porciéon de cabeza agrandada dispuesta en un extremo distal de la porcién del vastago. La alineacion de la
interfaz 72 de cuia con el montaje 47 de cufia se realiza presionando el recipiente 77 en el area 58 de aterrizaje a
través del extremo 70 ancho de la abertura 57 de la ranura del orificio y dentro de la abertura 54 del recipiente y
permitiendo una pluralidad de paredes 63 de guia de la abertura 54 del recipiente para enganchar una pluralidad de
lados inclinados del recipiente 77 que obligan a la interfaz 72 de cufa a alinearse con el montaje 47 de cufia. El
acoplamiento de la placa 74 del equipo con el montaje 47 de cuia se realiza moviendo de manera deslizante la cufia
79 de la placa 74 del equipo en el area 59 de captura en el extremo 75 estrecho de la abertura 57 de la ranura del
orificio de bloqueo hasta que la placa 56 de captura esté asegurada entre la placa 74 del equipo y la pluralidad de
guias 78 de captura. El bloqueo de la interfaz 72 de cufia en el montaje 47 de cufia se realiza mediante el resorte 102
de carga de cufia que carga la liberacion 61 de cufa en la posicion bloqueada. El desbloqueo de la interfaz 72 de cuha
del montaje 47 de cuiia se realiza accionando la liberacién 61 de cufia en una posicion desbloqueada y desacoplando
la interfaz 72 de cufia del montaje 47 de cufia moviendo de forma deslizable la cufa 79 de la interfaz 72 de cufia fuera
del extremo 75 estrecho de la abertura 57 de la ranura del orificio de bloqueo hasta que la placa 56 de captura esté
en el extremo 70 ancho de la abertura 57 de la ranura del orificio de bloqueo. La extraccién de la interfaz 72 de cufa
y, por lo tanto, la pieza de equipo del montaje 47 de cuia se realiza al sacar el recipiente 77 de la abertura 54 del
recipiente. Debe observarse que no se requiere una vision de la alineacion del recipiente 77 y el area 58 de aterrizaje.
La superficie inclinada o los lados del recipiente 77 permiten que la interfaz 72 de cufia se centre a si misma y la pieza
de equipo en el area 58 de aterrizaje. La placa 56 de captura también tiene un conjunto de superficie inclinada que
rodea la abertura 57 de la ranura del orificio de bloqueo que guia mas el recipiente 77 hacia el area 58 de aterrizaje.

La figura 16a representa una vista isométrica de la interfaz 72 de cufia. Las una o mas aberturas 73a, 73b, y 73c de
sujecion pueden tener un estrechamiento o saliente 89 para permitir que un dispositivo de sujecion, descrito
anteriormente, asegure la interfaz 72 de cufia a la pieza del equipo.

La figura 16b representa una vista desde abajo de la interfaz 72 de cufa con el recipiente 77 retirado. La primera
superficie 84 de inclinacion y la segunda superficie 85 de inclinacion aumentan o disminuyen el grosor de la cufia 79
a medida que se mueve a lo largo del eje V vertical. La forma de la cufia 79 puede coincidir aproximadamente con la
forma de la abertura 57 de la ranura del orificio de bloqueo en el area 59 de captura como se muestra en la figura 11.
Por lo tanto, a medida que la cuia 79 se inserta en el area 59 de captura, la primera superficie 84 de inclinacion o la
segunda superficie 85 de inclinacién entraran en contacto con la abertura 57 de la ranura del orificio de bloqueo primero
y proporcionaran un momento para girar la interfaz 72 de cufa para alinear la cuia 79 con el extremo 75 estrecho de
la abertura 57 de la ranura del orificio de bloqueo. Cuando la interfaz 72 de cufia esta asentada y la liberacién 61 de
cufia esta en la posicion de bloqueo, la primera superficie 84 de inclinacion y la segunda superficie 85 de inclinacion
entraran en contacto con ambos lados del extremo 75 estrecho de la abertura 57 de la ranura del orificio de bloqueo.
Una superficie 81 de contacto entrara en contacto con el fondo 69 de la abertura 54 del recipiente. Una superficie 87
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de salida es mas ancha que la superficie 83 de entrada y mas ancha que el extremo 75 estrecho de la abertura 57 de
la ranura del orificio de bloqueo.

Las figuras 17 y 18 son vistas isométricas de una bandeja 355 plegable. La bandeja 355 plegable incorpora una
bandeja 340 que puede moverse entre una posicion de almacenamiento, paralela a la placa 135 de montaje y una
posicion de uso, perpendicular a la placa 135 de montaje. La bandeja 340 puede contener, asegurar y/o apoyar
elementos o equipos tales como, por ejemplo, una ordenador portatil. Cuando se encuentra en la posicién de uso, la
bandeja 340 puede colocar el equipo de tal manera que un usuario pueda operar el equipo. Cuando esta en la posicion
de almacenamiento, la bandeja 340 se coloca de manera tal que tanto el equipo como el mismo estén orientados en
paralelo con la placa 135 de montaje y, por lo tanto, en una posicién mas compacta.

Las figuras 17 y 18 representan la bandeja 355 plegable en la posicion de uso. Dos conjuntos de brazos 305 superiores
y brazos 310 inferiores estan conectados a un soporte 345 superior y un soporte 350 inferior a través de un conjunto
de bisagras 300. Los brazos 305 superiores y los brazos 310 inferiores estan conectados a la bandeja 340 a través de
un conjunto de bisagras 300 y se utilizan para soportar la bandeja 340 en las posiciones de almacenamiento y uso.
Una ranura izquierda y derecha 325 se fijan a la porcion 360 superior de la bandeja 340 y se usan junto con un par de
levas 330 y un par de almohadillas 320 antideslizantes para asegurar una pieza del equipo 370. El par de almohadillas
320 antideslizantes se puede usar para mantener la pieza del equipo 370 en su lugar a través de un ajuste de friccion
entre el par de almohadillas 320 antideslizantes y la ranura 325. El par de almohadillas 320 antideslizantes también
tiene un modulo dinamico que permite la absorcion de las vibraciones transmitidas a través de la bandeja 355 plegable.
Se utiliza un conjunto de pestafas de bloqueo 315 para evitar que los brazos 305 superiores y los brazos 310 inferiores
se muevan desde la posicion de almacenamiento a la posicién de uso y viceversa. Un elemento 335 de guia esta
unido a una porcion 365 inferior de la bandeja 340. En esta realizacion no limitada, el elemento 335 de guia es una
pieza oblonga con una ranura 336 abierta para permitir la insercion de cuerdas u otros items. El soporte 345 superior
y el soporte 350 inferior estan asegurados a la placa 135 de montaje del montaje 50 a través de cuatro sujetadores
230. En esta realizacion no limitativa, los sujetadores 230 son pernos utilizados para asegurar la bandeja 355 plegable
a la placa 135 de montaje. Los soportes superior e inferior 345 y 350 pueden ajustarse respectivamente para permitir
que diferentes angulos de la bandeja 340 sean perpendiculares a la placa 135 de montaje moviendo la bisagra 300 a
un orificio 308 de ajuste diferente.

La placa 135 de montaje puede tener una variedad de interfaces de equipo conectadas, asi como pernos de montaje
y pasador 155 de bloqueo como se muestra en la figura 3. En la Fig. 18, la interfaz 72 de cufia se muestra acoplada a
la placa 135 de montaje para acoplar de manera liberable con un montaje 47 de cufia como se muestra en la figura
1.

Las figuras 19 y 20 son vistas isométricas de un montaje 420 giratorio. El montaje 420 giratorio comprende un cuerpo
405 giratorio y un bastidor 410 giratorio. El bastidor 410 giratorio esta unido a la placa 135 de montaje del montaje 50.
El bastidor 410 giratorio se conecta al cuerpo 405 giratorio a través de dos bisagras, una bisagra 380 superior y una
bisagra 385 inferior, alineadas axialmente a lo largo de un eje longitudinal. La bisagra 380 superior y la bisagra 385
inferior pueden permitir que el cuerpo 405 giratorio gire hasta 360 grados en el bastidor 410 giratorio alrededor del eje
longitudinal. El cuerpo 405 giratorio puede estar bloqueado para que no gire a través de un cuerpo de bloqueo 415. El
cuerpo de bloqueo 415 es un bloqueo de friccion y comprende una varilla roscada (no mostrada) que aplica friccion a
la bisagra 385 inferior cuando se gira un asa 390 de bloqueo. Cuando se aplica fricciéon a la bisagra 385 inferior, el
cuerpo 405 giratorio se mantiene en su lugar en una posicion angular con respecto al bastidor 410 giratorio,
permitiendo que el cuerpo 405 giratorio se bloquee en cualquier posicion angular alrededor del eje longitudinal. Cuatro
orificios 400 de montaje giratorios estan ubicados en el cuerpo 405 giratorio. Los orificios 400 de montaje giratorios se
utilizan para asegurar una pieza del equipo 425 al cuerpo 405 giratorio a través de cualquier dispositivo 430 de
sujecion, como los que se exponen en el presente documento.

La figura 21 representa un gancho 650 IV superior en una posicién de uso. El gancho 650 IV superior tiene dos
ganchos 655 IV. Estan conectados a un eje 670 central a través de una bisagra 665 de bloqueo. La bisagra de bloqueo
puede bloguear los dos ganchos 655 IV ya sea en la posicion de uso o en una posicion de almacenamiento como se
muestra en la figura 21B. El bloqueo de la bisagra se bloquea mediante un cojinete de rétulas cargado en una muesca
en un elemento rotatorio de la bisagra, o mediante un ajuste apretado dentro de la bisagra para provocar la friccion y
mantener la posicion actual del gancho 650 IV superior. Un resorte 660 de liberacion, el collar 615 y el eje 670 central
estan alineados coaxialmente a lo largo de un eje V vertical. El resorte 660 de liberacion esta cargado entre la bisagra
665 de bloqueo y el collar 615. El eje 670 central esta conectado a la cabeza 620 de montaje. El gancho 650 IV
superior se presiona contra la pista (por ejemplo, la pista 10, figura 1) y se alinea con uno de los orificios de montaje
(por ejemplo, los orificios 55 de montaje, figura 1) en la pista. A medida que el gancho 650 IV superior se presiona
contra la guia, el collar 615 comprime el resorte 600 de liberacion, el cabezal 620 de montaje sobresale en los orificios
de montaje y el gancho 650 IV superior se desliza hacia abajo en la parte de cuello (no mostrado) y se suelta. La
superficie 625 de enganche del collar y la superficie 630 de enganche del cabezal de montaje sujetan la guia y
aseguran el gancho 650 IV superior en su lugar.

La figura 22 representa el gancho 650 IV superior en la posicién de almacenamiento, por ejemplo, los ganchos 655 IV
se giran en una posicion paralela a la placa de montaje (no mostrada). La bisagra 665 de bloqueo mantiene la posicion
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de almacenamiento hasta que se mueve a la posicion de uso (figura 21). En otra realizacion, el gancho IV 655 puede
ser un gancho de utilidad, un anillo de amarre, un taco, un ojal o un cierre de gancho y bucle.

Las figuras 23A y 23B representan una envoltura 675 de Velcro® de la bolsa IV con un montaje 680 de correa y una
correa 685. La correa 685 esta roscada a través de dos orificios 800 de bucle para unir la correa 685 al montaje 680
de correa. El montaje 680 de correa puede incluir una abertura de eje dispuesta a través del montaje 680 de correa,
al menos una abertura 683 de bucle de correa y una pluralidad de brazos 686 de presion que son sustancialmente
paralelos entre si. Una segunda cabeza 620 de montaje esta acoplada a un extremo distal de un segundo eje 682.
Una cabeza 621 de lenglieta esta acoplada en el extremo proximal del segundo eje 682, el segundo eje 682 esta
situado a través de la abertura del eje. Un segundo resorte 622 de carga esta acoplado entre la cabeza 621 de lenglieta
y el montaje 680 de correa, el segundo resorte 622 de carga, carga la segunda cabeza 620 de montaje contra el
montaje 680 de correa. La correa 685 se acopla a través de la al menos una abertura 683 de bucle de correa y se usa
para asegurar una bolsa IV (no mostrada) en la que el segundo resorte 622 de carga se comprime al accionar la
cabeza 621 de lengiieta hacia el soporte 680 de correa que extendera la segunda cabeza 620 montaje mas alla de la
pluralidad de brazos 686 de presion y permite que la envoltura Velcro® de la bolsa IV se enganche de forma deslizante
en una ranura (20, 25 y/o 30) en la pista 10.

La correa 685 puede estar hecha de cualquier tipo de material flexible que incluya cuero, cuerdas (naturales o
sintéticas), productos plasticos como polimeros, vinilo o caucho, y productos metalicos como bandas de aluminio
delgadas. La correa 685 esta enrollada sobre si misma y sujeta con una tira de seguridad 690. En una realizacion, la
tira 690 segura puede ser de gancho y bucle (por ejemplo, Velcro ®) y también puede ser otro tipo de sujetadores,
como botones, broches, etc. La envoltura Velcro® 675 de la bolsa IV se usa junto con o sin el gancho IV superior que
se encuentra en las Figuras 21 y 22. La envoltura de Velcro® de la bolsa IV se usa para asegurar que una bolsa IV
(no mostrada) que cuelgue sin apretar. El gancho 650 IV superior puede ser parte de un kit que incluye la pista 10 de
la figura 1, la minipista 12 de la figura 38, o una pista 11 de montaje rapido de la figura 28A, la envoltura 675 de Velcro®
de la bolsa IV y el gancho 650 IV superior.

La figura 24 representa un montaje 1700 de pista de equipo que incluye un carril 1720 con un lado 1701 de pista y un
lado 1702 de equipo, una pluralidad de pernos 140a y 140b de montaje acoplados al carril 1720. Los elementos
individuales de la pluralidad de pernos 140a y 140b de montaje pueden incluir una porcién de vastago que se extiende
hacia afuera desde el lado 1701 de la pista y una porcién de cabeza agrandada dispuesta en un extremo distal de las
respectivas porciones de vastago. Una o mas varillas 1710a y 1710b roscadas acopladas al lado 1702 del equipo, un
pasador 155 de bloqueo esta dispuesto a través del carril 1720 y se extiende hacia afuera desde el lado 1701 de la
pista en una posicion extendida. Se utiliza un resorte de bloqueo (no mostrado) para cargar el pasador 155 de bloqueo
en la posicion extendida. Un botéon de control 1715 se acopla al lado 1702 del equipo y se acopla operativamente al
pasador 155 de bloqueo y cuando se acciona, retrae el pasador 155 de bloqueo en el carril 1720 y, cuando se suelta,
permite que el resorte de carga de bloqueo cargue el pasador 155 de bloqueo en la posicion extendida.

El montaje 1700 de pista del equipo es un montaje universal que puede utilizarse en una variedad de equipos para
asegurarlos al sistema de montaje de equipos. El montaje 1700 de pista del equipo tiene dos pernos 140a y 140b de
montaje posicionados en el carril 1720 para enganchar la primera ranura 20 exterior y la segunda ranura 30 externa
de la pista 10 de la figura 1, la minipista 12 de la figura 38, o la pista 11 de montaje rapido de la figura 28A.
Alternativamente, cada perno 140a y 140b de montaje esta espaciado uniformemente para permitir que el montaje
1700 de la pista del equipo se pueda asegurar vertical u horizontalmente en la pista 10, la minipista 12 o la pista 11
de montaje rapido. En una realizacion, los pernos 1710 estan roscados. Los puntos 1725 de unién son areas del carril
1720 donde la conexion de una pieza de equipo (no mostrada) se realiza mediante dispositivos de sujecion. En esta
realizacion, el perno 1710 es un perno roscado para permitir que la pieza de equipo se asegure al soporte de oruga
Unico 700 mediante una tuerca.

La figura 25 representa un gancho 760 de retencion y un montaje 1700 de pista de equipo. Una placa 750 de soporte
esta unida al montaje 1700 de pista de equipo mediante los tornillos 755a y 755b. El gancho 760 de retencion, un
gancho 770 y la base 775 para capturar y soportar el peso de una bolsa IV (no mostrada) o de un cordén de material,
solo el asa de una bolsa o cuerda. Se utiliza un clip de retencidon 765 para garantizar que la bolsa IV no se deslice
fuera del gancho 760 de retencion y esté acoplada de forma articulada en la base 771 del gancho 770. El gancho 760
de retencion puede suspender cualquier item con un bucle del tamafio correcto para deslizarse sobre el gancho 760
de retencion y encajar debajo del clip de retencion 765 y en la base 775.

En ofra realizacion, se puede acoplar una placa de montaje doble (no mostrada) a las varillas 1710a y 1710b roscadas
del montaje 1700 de pista de equipo. La placa de montaje doble puede ser un material de placa que coloca dos o mas
ganchos de retencion 760 uno al lado del otro. Esto permitiria colgar mas de un item o, como alternativa, permitiria
colgar un item pesado enroscando una hebra de material a través de ambos ganchos.

En otra realizacién mas, un conjunto de luz o lampara de trabajo puede fijarse al soporte de montaje de equipo 1700
y usarse para proporcionar iluminacioén en un area cerrada. La luz de trabajo se fija a un montaje del conjunto de
lampara a través de una abrazadera y se inserta un poste (no mostrado) en el cuello flexible del conjunto de luz o
lampara de trabajo. El montaje del conjunto de la lampara se fija al soporte de la pista del equipo mediante el uso de

15



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2703 798 T3

dos tuercas en las varillas roscadas 1710a y 1710b. La realizacion de la luz de trabajo no se limita a una luz. El cuello
flexible puede permitir la unién de otro instrumento ademas de una luz como, por ejemplo, una lupa, una linterna, un
espejo, un reflector o un clip o una garra para sostener otro instrumento.

La figura 26 representa un montaje 780 de bolsa IV con un gancho 760 de retencion en la parte superior de un mastil
805. El mastil 805 se puede unir al montaje 680 de correa de la envoltura 675 Velcro® de la bolsa IV de la figura 23.
El mastil se puede unir al montaje 700 de pista Unica. La bolsa IV (no mostrada) se cuelga del gancho 760 de retencion
y se asegura contra el mastil 805 a través de la correa 685 que se enrosca a través de dos orificios 800 de bucle y la
tira 690 segura.

La figura 27 representa la pista 10 con una pluralidad de regiones 900 abiertas diana y regiones 902 abiertas no diana.
La primera ranura 20 exterior y la segunda ranura 30 exterior pueden incluir las regiones 900 abiertas diana para
acomodar el perno 140 de montaje de la figura 3 o pernos similares, como por ejemplo el segundo cabezal 620 de
montaje de la figura 21. En algunas formas de realizacion, las regiones 900 abiertas diana permiten que el montaje 50
con un equipo unido a él se pueda acoplar de manera deslizante con la pista 10 sin la necesidad de alinear la linea de
alineacion de vista de los pernos 140 de montaje con las regiones 35 abiertas de la figura 1. La region 900 abierta
diana es mas grande en diametro y/o tamafio que las regiones 902 abiertas no diana, lo que permite una mayor
variabilidad en la orientacion del montaje 50 a la pista 10 y ain permite el enganche correcto entre la pista 10 y el
montaje 50. En realizaciones alternativas (no mostradas), la pista 10 puede no incluir las regiones 902 abiertas no
diana. Puede incluir solo un cierto nimero de regiones 900 abiertas diana a lo largo de las ranuras 20 y 30 y una
region de estrechamiento que se extiende entre un cierto nimero de regiones 900 abiertas diana. Un ejemplo de esta
realizacion se encuentra en las Figs. 28A y 28B.

Las figuras 28 Ay 28B representan la pista 11 de montaje rapido. La pista 11 de montaje rapido incluye una placa 15
de respaldo con una ranura 25 central, una primera ranura 20 exterior y una segunda ranura 30 exterior. La primera
ranura 20 exterior y la segunda ranura 30 exterior comprenden una pluralidad de regiones 13 diana contorneadas en
diamante que permiten una cabeza redonda de un perno en forma de t o perno 140 de montaje de la figura 3 para
enganchar la primera ranura 20 exterior y la segunda ranura 30 exterior en angulo con respecto a la placa 15 de
respaldo. La ranura 25 central tiene una pluralidad de aberturas de pasador de bloqueo 60 (por ejemplo, 60a y 60b)
en la placa 15 de respaldo. Las aberturas 60 del pasador de bloqueo estan alineadas horizontalmente con la pluralidad
de regiones 13 diana contorneadas en diamante. la pluralidad de regiones 13 diana contorneadas en diamante permite
un montaje 50 de la figura 3 para ser montado en la pista 11 de montaje rapido con un grado de desalineacion que
puede provenir de la incapacidad de ver y alinear el montaje 50 con las regiones 35 abiertas de la pista 10 de la figura
1. El montaje 50 puede girarse ligeramente en relacion con la pista 11 de montaje rapido y aun asi los pernos 140 de
montaje se engancharan a la pluralidad de regiones 13 de diana con contorneadas en diamante. Cuando los pernos
140 de montaje se insertan en una pluralidad de regiones 13 diana contorneadas en diamante, el montaje 50 se
alineara para ser paralelo con la pista 11 de montaje rapido. En otras palabras, la pluralidad de regiones 13 diana
contorneadas en diamante permite cierta rotacion en el montaje 50 y todavia permite un enganche exitoso de la
primera ranura 20 exterior y la segunda ranura 30 externa.

Ademas, la pluralidad de regiones 13 diana contorneadas en diamante permitira que el montaje 50 se inserte en la
pista 11 de montaje rapido en angulo con la placa 15 de respaldo. En otras palabras, un usuario puede insertar los
pernos 140a y 140b de montaje en la primera ranura 20 exterior primero antes de balancear o alinear el montaje 50
de modo que los pernos 140c y 140d de montaje se acoplen a la segunda ranura 30 exterior. Esta funcionalidad le
permite al usuario montar un equipo pesado o voluminoso con la necesidad de la ayuda de un segundo usuario y
permitir cierta desalineacion (tanto de rotacion como de angulo) del montaje 50 en relacion con la placa 15 de respaldo.
La placa 15 de respaldo también puede tener una pluralidad de ubicaciones 17 de montaje para permitir que los
dispositivos 3939 de sujecion (figura 80) aseguren la pista 11 de montaje rapido a una superficie, pared o estructura.

La figura 29 representa la pista 10 con una pluralidad de orificios 905 de bloqueo. La ranura 25 central como se muestra
en la figura 1 puede reemplazarse con la pluralidad de orificios 905 de bloqueo para permitir que el pasador 155 de
bloqueo de la figura 3 acople de forma deslizante un orificio 905 de bloqueo individual para asegurar el montaje 50 a
la pista 10. En algunas realizaciones, la primera ranura 20 exterior y la segunda ranura 30 externa pueden tener la
pluralidad de regiones 900 abiertas diana como se muestra en la figura 27, pero no son requeridos o la pluralidad de
regiones 13 diana contorneadas en diamante como se muestra en las Figs. 28A y 28B.

La figura 30 representa la pista 10 sin una ranura 25 central como se muestra en la figura 1. La primera ranura 20
exterior y la segunda ranura 30 externa pueden tener la pluralidad de regiones 900 diana, pero no se requieren como
se muestra en la figura 27 o la pluralidad de regiones 13 diana contorneadas en diamante como se muestra en las
Figs. 28Ay 28B. Una superficie 910 plana permite al pasador 155 de bloqueo de la figura 7 aplicar una fuerza de carga
a una superficie uniforme para crear un ajuste de interferencia entre los pernos 140 de montaje y las regiones 40 de
estrechamiento de la primera ranura 20 exterior y la segunda ranura 30 externa. La fuerza de carga ejerce una fuerza
para separar el montaje 50 de la pista 10. El ajuste de interferencia o ajuste de friccion del perno 140 de montaje que
presiona contra las ranuras (20, 25 y 30), es un dispositivo de sujecidon que sujeta dos partes por friccion después de
que las partes se juntan. Ademas, la funcion de amortiguador descrita a continuacion en la figura 37 también puede
proporcionar la fuerza necesaria para asegurar el montaje 50 a la pista 10 de la figura 30.
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La figura 31 representa un conjunto 2050 de pared que incorpora la pista 10 de la figura 1, la minipista 12 de la figura
38, o la pista 11 de montaje rapido de la figura 28. La pista 10 puede incluir una pluralidad de pestafias 2070a y 2070b.
La pluralidad de pestaiias 2070a y 2070b se muestra corriendo la dimension larga de la pista 10, pero debe entenderse
que la pluralidad de pestafias 2070a y 2070b también puede correr la dimensién corta de la pista 10. La pluralidad de
pestafas 2070a y 2070b puede soportar un revestimiento 2055 de pared y mantener el revestimiento 2055 de pared
al ras con la superficie 2078 de cara de la placa 15 de soporte. El revestimiento 2055 de pared puede estar hecho de
cualquier material y puede sujetarse a la pluralidad de pestafias 2070a y 2070b a través de soldadura, adhesivos o
los dispositivos de sujecion descritos anteriormente. Un revestimiento 2060 de pared exterior también puede estar
hecho de cualquier material y puede sujetarse a una estructura 2080 de soporte mediante soldadura, adhesivos o los
dispositivos de sujecion descritos anteriormente. La estructura 2080 de soporte esta acoplada a la placa 15 de respaldo
y proporciona resistencia y rigidez para soportar la placa 15 de respaldo, los revestimientos 2055 de pared y el
revestimiento 2060 de pared exterior. La estructura 2080 de soporte también puede ser parte de un bastidor de un
conjunto 2050 de pared mas grande. Un primer canal 2071 exterior, un canal 2072 central y un segundo canal 2073
externo pueden formar parte de la estructura 2080 de soporte y proporcionar conductos para cableado eléctrico,
tuberias y otros servicios que puede proporcionar el conjunto 2050 de pared.

Una placa 15 de respaldo con una superficie 2078 de cara y una superficie posterior, la superficie de cara es opuesta
a la superficie posterior. La placa 15 de soporte incluye una primera ranura 20 exterior con una pluralidad de regiones
abiertas y una pluralidad de regiones de estrechamiento que conectan la pluralidad de regiones abiertas, una segunda
ranura 30 exterior con la pluralidad de regiones abiertas y la pluralidad de regiones de estrechamiento que conectan
la pluralidad de regiones abiertas, y una ranura 25 central con una pluralidad de aberturas de pasador de bloqueo en
la placa de soporte, las aberturas del pasador de bloqueo estan alineadas horizontalmente con la pluralidad de
regiones abiertas de la primera ranura 20 exterior y la segunda ranura 25 exterior. La placa 15 de respaldo también
incluye una primera lenglieta 2070a de centrado a lo largo de un primer borde exterior de la placa 15 de respaldo para
soportar una primera pared que cubre 2055 a ras con la superficie 2078 de cara de la placa 15 de respaldo, y una
segunda lengiieta de centrado 2070b a lo largo de un segundo borde exterior de la placa 15 de respaldo para soportar
un segundo revestimiento 2055b de pared de la figura 32 a ras con la superficie 2078 de cara de la placa 15 de
respaldo. Una estructura 2080 de soporte acoplada a la superficie posterior de la placa 15 de respaldo para
proporcionar soporte para el conjunto 2050 de pared en donde el conjunto 2050 de pared incluye una estructura para
soportar el primer revestimiento 2055 de pared, el segundo revestimiento de pared y un revestimiento 2060 de pared
exterior.

La figura 32 representa una pared 2040. Las pistas 10a, 10b, 10c, 10d y 10e pueden estar espaciadas a lo largo de la
pared 2040 en el intervalo que se desee, segun el tipo y nimero de equipos que se montan en la pared 2040. La pared
comprende una pluralidad de montajes de pared 2050 encadenados juntos. Los revestimientos 2055a, 2055b, 2055c,
2055d, 2055e, y 2044f de pared acoplados a las pistas 10a, 10b, 10c, 10d, y 10e. Cabe sefialar que los revestimientos
2055a, 2055b, 2055c, 2055d, 2055e y 2044f de pared pueden proporcionar soporte estructural para las pistas 10a,
10b, 10c, 10d y 10e, no se requieren como soporte 2080a, 2080b , 2080c, 2080d y 2080e estructural proporcionan el
cimiento para el soporte de la pared 2040.

La figura 33 representa un gabinete 2100 para uso en la pared 2040 de la figura 32. El gabinete 2100 puede usarse
para almacenar articulos a lo largo de la pared 2040.

La figura 34 representa un lado posterior 2105 del gabinete 2100. La pluralidad de las bloqueos 2108a, 2108b, 2108c,
y 2108d pueden usarse para enganchar un perno de pista Unico como se describe anteriormente en relacién con la
figura 9. Los pernos de una sola pista pueden posicionarse en cualquier lugar a lo largo de la pista 10a, 10b, 10c, 10d
y 10e de la figura 32, siempre que estén en posicion de enganchar la pluralidad de bloqueos 2108a, 2108b, 2108c y
2108d en la parte posterior 2105 del gabinete 2100.

Como se describe anteriormente, un montaje 50 de la figura 3, un adaptador de la figura 8, o un montaje 47 de cufia
de la figura 11 se puede usar para asegurar el gabinete 2100 o la caja 2110 de la figura 36 a la pista 10.

La figura 35 representa el gabinete 2100 montado en la pared 2040 de la figura 32. En esta realizacion, las pistas 10a
y 10b estan espaciadas para permitir que un solo perno de pista o similar se enganche con la pluralidad de bloqueos
2108a, 2108b, 2108c y 2108d en la parte posterior 2105 del gabinete 2100 como se muestra en la figura 34. Los
revestimientos 2055a, 2055b y 2055c de pared proporcionan una superficie al ras para la pared 2040 y el gabinete
2100.

La figura 36 representa una cabina 2200 de vehiculo. En esta realizacion, la estructura 2080 de soporte proporciona
el marco para la cabina 2200 del vehiculo. Los miembros cruzados 2081 se agregan entre la estructura 2080 de
soporte para agregar fuerza y rigidez adicionales a la cabina 2200 del vehiculo. La estructura de soporte esta acoplada
a la pista 10 como se muestra en la figura 31 y los revestimientos 2055 de pared abarcan la distancia entre cada pista
10 para proporcionar una superficie interior al ras para la cabina 2200 del vehiculo. Un gabinete 2100 se muestra
unido a las pistas 10, asi como una caja 2110. La caja también puede incluir una pluralidad de orificios en su parte
posterior y montar en la pista de manera similar a la del gabinete 2100.
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La cabina 2200 del vehiculo, pero debe entenderse que cualquier recinto amurallado puede incorporar el conjunto
2050 de pared de la figura 31. Ademas, las pistas 10 se muestran verticales en la cabina 2200 del vehiculo, sin
embargo, también pueden ser horizontales y usar los miembros transversales 2081 en lugar de la estructura 2080 de
soporte. También se puede usar un revestimiento 2066 de la pared exterior para cubrir la cabina 2200 del vehiculo.

Con referencia a las figuras 3, 10B, 11 y 37, en una realizacion, la liberacion 160a y 160b del pasador de bloqueo y la
liberaciéon 61 de cufia puede incluir una funcion de amortiguador. La funcion de amortiguador permite que la liberacion
160a y 160b del pasador de bloqueo y la liberacion 61 de cufia tomen cualquier holgura entre el montaje 50 y la pista
10. Para facilitar el montaje del montaje 50 y desmontar el montaje 50 de la pista, la tolerancia entre los pernos 140
de montaje y las ranuras (20, 25 y 30) puede estar suelta permitiendo el movimiento entre los pernos 140 de montaje
y las ranuras (20, 25 y 30). Por lo tanto, cuando se monta, el montaje 50 puede temblar o sacudir la pista 10, la
minipista 12 o la pista 11 de montaje rapido. La funcién de amortiguador utiliza el pasador 2020 de bloqueo del receptor
(figura 10B) para aplicar una presion entre el montaje 50 y la pista 10 o retrae los pernos 140 de montaje en la placa
135 de montaje para absorber la tolerancia suelta entre el montaje 50 y la pista 10.

Refiriéndonos ahora a la figura 37, El montaje 47 de cufia se muestra con la liberacion 160a y 160b (160) de los
pasadores de bloqueo que forman una sola unidad y giran alrededor de un eje central. La liberacién 160 del pasador
de bloqueo tiene una posicion 133 bloqueada y una posicion 131 desbloqueada. En la posicion 131 desbloqueada, la
liberacién 160 del pasador de bloqueo es libre de accionar hacia o lejos de la pista 10 para liberar el montaje 50 de la
pista 10 como se describié anteriormente. En la posicion 133 bloqueada, un tope 128 impide el movimiento hacia y el
alejamiento de la liberacion 160 del pasador de bloqueo. En la medida en que la liberacion 160 del pasador de bloqueo
es accionada (rotada) desde la posicion 131 desbloqueada a la posicion 133 bloqueada, una leva (no mostrada)
presiona un émbolo (no mostrado) contra la pista 10 para tomar la tolerancia suelta entre el montaje 50 y la pista 10 o
retrae los pernos de montaje en la placa 135 de montaje como se describe anteriormente en la funcion de
amortiguador.

Ademas, en ofra realizacion, la cuchilla 64 tiene una forma diferente de la cuchilla 64 de la figura 12 asi como la
superficie 66 de enganche. La forma mas estrecha de la cuchilla 64 y la superficie 66 de enganche de la figura 37
permite que la liberacion 61 de cufia absorba mayores cargas de choque sin romperse y se ajuste a interfaces de cufia
mas estrechas (no mostradas).

La figura 38 representa otra realizacion del adaptador 990 universal de las Figs. 10A y 10B. Se muestra que una
pluralidad de aberturas 2012a, 2012b y 2012c de ranura de agujero de blogueo reciben un montaje 172 de equipo (no
mostrado), donde las diferentes formas de realizacion del montaje 172 de equipo se describen arriba. La version 2005
del equipo receptor libera la montura 172 del equipo desde el adaptador 990 universal a través de un conjunto de
pasadores de liberacion (no mostrados) en la cavidad de cada uno de la pluralidad de aberturas 2012a, 2012b y 2012c
de ranura de orificio de bloqueo. El pestillo de la palanca 2011 acciona un pin extraible 2013 para liberar el adaptador
990 universal de la minipista 12. El pasador extraible 2013 funciona de manera similar al pasador 155 de bloqueo de
la figura 3.

La minipista 12 es ofra realizacion de la pista 10 de la figura 1. La minipista 12 permite montar una carga mas pequefia
en una superficie, pared o estructura.

Las figuras 39A y 39B representan un clip 3000 de liberacion rapida. El clip 3000 de liberacién rapida tiene una
estructura 3005 de ojal con una abertura 3003 de ojal. La abertura 3003 del ojal puede permitir que una hebra de
material cuelgue del clip 3000 de liberacion rapida, un pestillo, un clip, una cuerda o material similar, un mosquetén o
similar para acoplarse con el clip 3000 de liberacién rapida. La estructura de pie 3008 imita la huella de dos pernos
140 de montaje de la figura 3 si se colocaran en regiones 35 abiertas adyacentes de la pista 10 de la figura 1. Un
pasador de clip 3025 esta orientado hacia la estructura de pie 3008 e imita al pasador 155 de bloqueo. Un asa 3020
permite que el pasador 3025 del clip se retire de la estructura 3008 del pie para liberar el clip 3000 de liberacién rapida
de la pista 10. Una pluralidad de sangrias 3015a y 3015b permiten que el pasador 3025 de clip bloquee el clip 3000
de liberacion rapida entre dos regiones 40 de estrechamiento. En otras palabras, cuando el clip 3000 de liberacion
rapida esta en la posicion fuera de fase (consulte la Figura 5), las regiones 40 de estrechamiento adyacentes ocupan
la pluralidad de sangrias 3015a y 3015b. El pasador 3025 de clip incluye ambos lados del pasador 3025a y 3025b de
clip asi como ambos lados de asa 3020a y 3020b, y todos se mueven juntos como una sola pieza.

Cuando el clip 3000 de liberacion rapida se inserta en la pista 10 (figura 1) en la configuracién en fase, el pasador
3025 del clip entra en contacto con la superficie frontal de la pista 10 y no ocupa una region 35 abierta. El clip 3000 de
liberacion rapida se desliza a la configuracion fuera de fase y el pin 3025 de clip es cargado para extenderse en la
region 35 abierta, bloqueando asi el clip 3000 de liberacion rapida en la pista 10.

Debe apreciarse que, tal como se utiliza a través de la aplicacion, los pernos 140 de montaje se pueden reemplazar
con la lengleta 180 para permitir que se usen diferentes configuraciones de montaje entre todas las realizaciones. El
tamafio y la orientacion de la pista 10 (figura 1) y las placas 105 modulares pueden variar segun la aplicacion. El
numero de pernos 140 de montaje o ranuras de pista 20, 25, 30 también puede variar segun la aplicacion y las
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consideraciones de carga. Ademas, todas las realizaciones aqui divulgadas, para incluir, por ejemplo, la pista 10, la
placa de posicion fija 130, el montaje 50, pueden estar hechas de aluminio, acero, plastico, caucho, fundiciéon o
materiales similares.

Ademas, se apreciara que el sistema de montaje del equipo puede ser modular, ya que varios componentes del
sistema de montaje del equipo pueden ser intercambiables, lo que puede reducir el tiempo de montaje, la complejidad
y los costos. Dicha modularidad en el sistema de montaje del equipo puede permitir una respuesta mas rapida y fluida
a situaciones particulares, lo que puede mejorar los resultados en algunos casos. La configuracion del sistema de
montaje del equipo permite su uso en una variedad de diferentes vehiculos y/u otros equipos, proporcionando asi el
beneficio de la intercambiabilidad y la flexibilidad. Otro beneficio de los sistemas de pista descritos aqui es que
permiten que un usuario instale, retire y/o reconfigure una o mas piezas de equipos con poca o ninguna visibilidad, ya
que el sistema de montaje del equipo puede emplearse solo por el sentido del tacto (es decir, solo sintiéndolo).

Se apreciara ademas que la pista 10 de la figura 1, la minipista 12 de la figura 38, o la pista 11 de montaje rapido de
las Figs. 28A y 56 pueden ser escalables para adaptarse a diferentes tamarios y diferentes configuraciones de pernos
de montaje. Por ejemplo, el tamafio estandar puede ser orificios de 19.05 mm (3/4 pulgada) (regiones 35 abiertas de
la Figura 1) en el centro de 25.4 mm (1 pulgada). La pista 10, la minipista 12 o la pista 11 de montaje rapido se pueden
aumentar a los orificios de 38.1 mm (1.5”) en el centro de 50.8 mm (2 pulgadas). Alternativamente, la pista 10, la
minipista 12 o la pista 11 de montaje rapido pueden reducirse a orificios de 9.5 mm (3/8 pulgada) en el centro de 12.7
mm (1/2 pulgada) que corresponderia al minipista 12 de la figura 38.

En algunas realizaciones, se pueden usar marcas impresas o pintadas y/o marcas tactiles (por ejemplo, un indicador
de ubicacién) junto con el sistema de montaje del equipo. Por ejemplo, un indicador de ubicacion se puede colocar al
lado o incluso en las pistas 10. En algunas realizaciones, se puede colocar un marcador en las pistas 10 para permitir
ajustes rapidos del soporte de antena 100 con poca o ninguna visibilidad. Las marcas pueden estar situadas en las
pistas 10 o en el vehiculo.

El sistema de montaje del equipo puede estar hecho de cualquier material de suficiente resistencia. Podria estar hecho
de una sola pieza de material o una pieza de fundicion. Los pernos en la placa de montaje y las aberturas en las pistas
pueden aumentarse o disminuirse segun sea necesario para alcanzar la resistencia de montaje deseada requerida
por el equipo y el material utilizado en la fabricacion del sistema.

Se apreciara que este sistema no requiere herramientas para montar una pieza de equipo en un vehiculo u otro equipo.
Como se indico anteriormente, la facilidad de uso e instalacion permitiria el montaje de un equipo en operaciones
diurnas o nocturnas. El sistema de montaje del equipo esta disefiado para que las liberaciones rapidas se puedan
encontrar en la oscuridad y la pieza del equipo se pueda mover o quitar en condiciones de poca luz. El montaje del
equipo también puede ser conocido como un sistema de pista.

Refiriéndonos ahora a las Figs. 40-45, se muestra una realizacion de un clip 3400 de pista. El clip 3400 de pista es
operable para engancharse y/o conectarse de manera extraible a la pista (es decir, como se usa a lo largo de la
divulgacion del clip 3400 de pista, la “pista” incluye la pista 10 de las figuras 1, 2 y 27 a 31, la minipista 12, que se
muestra en la figura 38, o la pista 11 de montaje rapido, que se muestra en las figuras 28A y 56). Como tal, el clip
3400 de pista en ciertas realizaciones, esta configurado para acoplarse y/o conectarse de manera separable a
cualquiera o mas de la primera ranura 20 externa, la ranura 25 central y/o la segunda ranura 30 externa de la pista
ilustrativa mostrada y descrita en este documento (por ejemplo, las figuras 45A y 45B).

Todavia refiriéndose a las figuras 40 a 45B, el clip 3400 de pista puede incluir una base 3405 que tuene un eje 3495
longitudinal, una brida 3425 de ranura que se extiende desde la base 3405 transversal al eje longitudinal de la base,
un acoplador 3410 conectado de manera separable a la base 3405, una guia 3497 que se extiende desde la base
3405 a lo largo de un eje 3440 de soporte que es transversal al eje 3495 longitudinal, un portador 3420 dispuesto de
manera movil alrededor de la guia 3497 de tal manera que el portador 3420 se mueve con respecto a la base 3405
entre una posicion acoplada y una posicién desacoplada, un resorte dispuesto alrededor de la guia 3497, y una
almohadilla 3470 de amortiguador acoplada al portador 3420 y se extiende a través de una abertura dispuesta dentro
y a través de la base 3405. Los componentes del clip 3400 de pista pueden fabricarse a partir de una variedad del
mismo material, diferentes materiales, o combinaciones de los mismos, incluyendo metales, plasticos, compuestos, o
similares.

La base 3405 puede incluir un ancho 3444 de base como se ilustra en la figura 42 y una cara 3408 de acoplador como
se ilustra en la figura 45A. El ancho 3444 de la base es suficiente para permitir que la base 3405 se pueda acoplar de
manera deslizante con una ranura (por ejemplo, una de la primera ranura 20 externa, la ranura 25 central o la segunda
ranura 30 externa) de la pista, pero también minimiza la cantidad del movimiento lateral de la base 3405 dentro de la
ranuray, a su vez, minimiza la cantidad de movimiento lateral del clip 3400 de pista en relacién con la pista. En alguna
forma de realizacion, la base 3405 puede estar cubierta con un revestimiento antitemblor. En una de tales
realizaciones, el recubrimiento antitemblor puede ser un recubrimiento flexible que, cuando el clip 3400 de pista esta
acoplado a la pista, crea un ajuste de interferencia entre el clip 3400 de pista y la pista. El recubrimiento plegable
puede ser, por ejemplo, un recubrimiento de plastico, un recubrimiento de caucho, un recubrimiento de tela, un

19



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2703 798 T3

recubrimiento de cera, un recubrimiento de espuma, un recubrimiento elastomérico, cualquier combinacion de los
mismos, o similares. En otra realizacion, el recubrimiento antitemblor puede ser una superficie dura. La superficie dura
puede desgastarse cuando el clip 3400 de pista esta acoplado a la pista de tal manera que se crea un ajuste de
interferencia entre el clip 3400 de pista y la pista, restringiendo el movimiento del clip 3400 de pista en relacion con la
pista. La superficie dura puede ser, por ejemplo, una superficie de plastico, un revestimiento ceramico o similar. La
brida 3425 de ranura se puede usar para acoplarse de forma deslizante con una regién 40 de estrechamiento de la
pista y asegurar el clip 3400 de pista a la pista como se describe con mayor detalle a continuacion.

Como se expuso anteriormente, la brida 3425 de ranura puede extenderse desde el ancho 3444 de la base en una
direccion transversal al eje 3495 longitudinal de la base. La brida 3425 de ranura se forma como un componente
integral de la base 3405 utilizando técnicas de conformacion tales como, por ejemplo, moldeo, fundicién, mecanizado
u otros métodos similares. En otras realizaciones, la brida 3425 de ranura puede incluir un componente separado que
esta conectado de manera fija o extraible a la base 3425 usando cualquier nimero de dispositivos de sujecion,
soldaduras, conexiones de ajuste por friccion, cualquier combinacion de las mismas, o similares. En la realizacion
mostrada, la brida 3425 de ranura esta dispuesta en un extremo de la base 3425 y separada del portador 3420. Sin
embargo, se entiende que la brida de la ranura podria estar dispuesta en una variedad de posiciones en el clip 3400
de pista y configurarse para tener cualquier forma, disefio y/o tamafio.

En la realizaciéon mostrada, el acoplador 3410 esta conectado de manera extraible a la base 3405 utilizando uno o
mas dispositivos 3465 de sujecion de manera que el acoplador 3410 se extienda desde la cara 3408 del acoplador.
En ofras realizaciones, el acoplador 3410 se puede conectar de manera fija a la base 34050 utilizando soldaduras,
ajuste por friccion y otros métodos similares. También se entiende que el acoplador 3410 podria formarse mediante
técnicas de moldeo, fundicion o maquinado como parte integral de la base 3405. En una realizacion, el acoplador 3410
puede ser un anillo en forma de u como se muestra. En otra realizacion, el acoplador 3410 puede ser una luz tal como
un diodo emisor de luz (LED). Se puede acoplar un cuello flexible entre la luz y la cara 3408 del acoplador. En otra
realizacion mas, el acoplador 3410 puede ser un gancho, una clavija, un cierre, un pestillo, o similar.

La guia 3497, en esta realizacion, es un poste que se extiende desde la base 3405 a lo largo del eje 3440 del portador
e incluye un extremo proximal y un extremo distal separados de la base 3405 dispuesta en el extremo distal hay una
pestafia de guia 3457. Una caracteristica 3415 de apalancamiento esta conectada de forma fija o extraible a la brida
3457 de guia. La caracteristica 3415 de apalancamiento puede extenderse sobre el portador 3420, opcionalmente,
permitiendo que un usuario identifique con tacto la caracteristica 3415 de apalancamiento del portador 3420. La
caracteristica 3415 de apalancamiento también puede, opcionalmente, incluir caracteristicas o aristas tactiles o de
agarre que permiten a un usuario identificar con tacto la caracteristica 3415 de apalancamiento del portador 3420 u
otros componentes del clip de pista. En una realizacién, la caracteristica 3415 de apalancamiento puede fabricarse a
partir de materiales elastoméricos, de goma o similares. Se entiende que en ciertas realizaciones, la guia puede no
incluir la caracteristica 3415 de apalancamiento o las caracteristicas tactiles.

El portador 3420 puede incluir un cuerpo 3449 del portador, una primera perforacion 3421 de portador dispuesta dentro
del cuerpo 3449 del portador, una segunda perforacion 3422 de portador conectada a la primera perforacion 3421
de portador y también dispuesta dentro del cuerpo portador, un tope 3423 de perforacion dispuesto dentro del segundo
orificio del portador, y un retenedor 3458 del resorte que se extiende en a la primera perfioracion 3421 del portador
para enganchar el resorte 3434. En un extremo del cuerpo 3449 del portador proximal a la base 3405, el cuerpo 3449
del portador puede incluir un canal del cuerpo que tiene una anchura lo suficientemente ancha como para permitir que
una porcion de la base 3405 se inserte cuando el portador se mueva a la posicién enganchada que se muestra, por
ejemplo, en las figuras 41, 43 y 45B.

Como se muestra en la figura 41, el cuerpo 3449 del portador incluye una primera extension 3455 y una segunda
extension 3460 que se extienden desde el cuerpo 3449 del portador a lo largo del eje 3440 del portador y estan
separados para formar un segundo canal 3461 que tiene una anchura lo suficientemente ancha para permitir que una
porcién de la base 3405 se inserte cuando el portador se mueve a la posicion de enganche que se muestra, por
ejemplo, en las Figs. 41, 43 y 45B. La primera y segunda extensiones, en esta realizacion, son de forma parcialmente
cilindrica y tienen un diametro menor que el diametro y/o ancho del cuerpo 3449 del portador y la regién abierta, pero
mayor que el ancho de la regidon de estrechamiento (por ejemplo, la region 40 de estrechamiento) de la pista. La
primera y la segunda extensiones 3455 y 3460 son operables para insertarse en una region abierta (por ejemplo, la
region 35 abierta) de la pista cuando el clip 3400 de pista esta en la posicion acoplada, lo que evita que el clip 3400
de pista se mueva a lo largo de la ranura de la pista. Debido a que las primeras y segundas extensiones 3455 y 3460,
respectivamente, tienen un diametro o ancho que es menor que el diametro o ancho del cuerpo 3449 del portador, el
cuerpo 3449 del portador incluye una superficie 3447 inferior que se extiende hacia afuera desde la primera y segunda
extensiones y desde el eje portador como se ilustra en la figura 41.

Como se muestra, el resorte 3434 se desliza sobre la guia 3497 y luego el portador 3420 se desliza sobre el resorte y
la guia de tal manera que el resorte y la guia estan dispuestos dentro de las perforaciones primera y segunda 3421 y
3422, respectivamente. Cuando esta en posicion sobre la guia y dentro del portador, el resorte tiene un extremo que
encaja y se apoya en la brida de la guia 3457 y un extremo opuesto que encaja y se apoya en el retenedor 3458 del
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resorte. En la realizacion mostrada en las figuras, el resorte 3434 carga el portador 3405 a lo largo del eje 3440 del
portador hacia la base 3405.

El portador 3420 también puede incluir un primer labio 3445 dispuesto en un extremo del portador 3420 adyacente a
la segunda perforacion 3422 que se extiende desde el portador transversal al eje 3440 del portador, un segundo labio
3450 dispuesto en un extremo del portador 3420 adyacente a la segunda perforacion 3422 que se extiende desde el
portador transversal al eje 3440 del portador y en una en direccién opuesta al primer labio, y una brida 3430 central
que esta dispuesta en un extremo del portador 3420 adyacente a la segunda perforacion 3422 que se extiende desde
el soporte transversal al eje 3440 del portador y en una direccion sustancialmente paralela al eje 3495 longitudinal de
la base. Ademas, el portador 3420 puede incluir una guia 3480 central que se extiende a lo largo de una parte o toda
la longitud del portador 3420 a lo largo del eje 3440 del portador.

Aunque se muestra que el resorte 3434 y el portador 3420 abarcan completamente la guia 3497, se entiende que se
pueden usar otras configuraciones para el clip de pista. En uno de estos ejemplos, la guia puede comprender una viga
que se extiende desde la base 3405, un resorte lineal que corre a lo largo de un lado de la guia, y un portador que
tiene un canal en el que se inserta la guia y un retenedor del resorte que engancha el resorte. La guia es operable
para deslizarse dentro y a lo largo del canal del portador contra y con la fuerza del resorte.

La operacion del clip 3400 de pista se describira a continuacion. Las figuras 44 y 45A ilustran el clip 3400 de pista en
la posicién desactivada, y las Figs. 40, 41, 43 y 45B ilustran el clip 3400 de pista en la posicidon enganchada, o en otras
palabras, en la posicion normalmente cargada o de descanso. Con referencia a las figuras 40, 42 y 43, por ejemplo,
un usuario puede aplicar una fuerza de transicion al portador 3420, colocando dos dedos debajo de los labios 3445 y
3450 primero y segundo, respectivamente, y un pulgar sobre la caracteristica 3415 de apalancamiento, y asi mover el
portador 3420 a lo largo del eje 3440 del portador lejos de la base 3405 y contra la fuerza del resorte del resorte 3434
desde la posicion enganchada a la posicion desenganchada como se muestra, por ejemplo, en la figura 44. Cuando
el portador 3420 se mueve desde la posicion enganchada a la posicion desenganchada, el portador 3420 también
mueve la almohadilla 3470 de amortiguador desde una posicion donde un extremo distal de la almohadilla de
amortiguador se extiende hacia afuera desde la superficie inferior de la base 3405 como se muestra en la figura 43 a
una posicion donde el extremo distal de la almohadilla 3470 de amortiguador esta dentro de la abertura de la base
3405 como se muestra en la figura 44.

Cuando el clip 3400 de pista esta en esta posicion desenganchada, el usuario puede insertar la brida 3425 de ranura
en una region abierta (por ejemplo, las regiones 30 abiertas) y la base 3405 en la ranura de la pista y luego deslizar el
clip 3400 de pista dentro de la ranura hasta que la brida 3425 de ranura esté alineada con (por ejemplo, o debajo) una
region de estrechamiento (por ejemplo, region 40 de estrechamiento) y las extensiones primera y segunda 3455 y
3460, respectivamente, estén alineadas con una region abierta respectiva de la pista. En este punto, el usuario puede
liberar la fuerza de transicion quitando los dedos y el pulgar de los labios 3445 y 3450 primero y segundo,
respectivamente, y la caracteristica 3415 de apalancamiento. Tras la liberacion de la fuerza de transicion, el resorte
3434 cargara el portador 3420 en la direccion opuesta a lo largo del eje del portador (es decir, hacia la base 3405) de
modo que la primera y la segunda extension 3455 y 3460, respectivamente, se inserten en la region abierta alineada.
Las primeras y segundas extensiones en esta realizacion se muestran con una forma sustancialmente cilindrica y una
forma que se ajusta sustancialmente a la forma de las regiones abiertas de la pista. Sin embargo, se entiende que las
extensiones primera y segunda pueden tener una variedad de formas, tamafios y configuraciones, y tales formas,
tamafios y configuraciones no tienen que ajustarse sustancialmente a las formas, tamafos y configuraciones de las
regiones abiertas, ni siquiera deben ser lo mismo. Las formas ilustrativas podrian incluir, pero no se limitan a,
rectangular, circular, diamante, triangular o similares. En algunas realizaciones, las extensiones primera y segunda
pueden tener un ajuste de interferencia con la region abierta para ayudar a eliminar parcial o completamente el
movimiento lateral y/o longitudinal con respecto a la ranura y/o la pista.

Ademas, la fuerza de resorte del resorte 3434, al mover el portador 3420, también movera la almohadilla 3470 de
amortiguador hacia la base de tal manera que el extremo distal de la almohadilla de amortiguacion se extienda desde
la base 3405 hacia la ranura y se enganche en una superficie inferior de la ranura de la pista. Ademas, como también
se muestra en la figura 45B, la superficie 3447 inferior engrana con la superficie 2078 de cara de la pista. La fuerza
ejercida por la fuerza de resorte a través de la almohadilla 3470 de amortiguador y/o la superficie 3447 inferior contra
la pista contraria a la pestafia 3425 de ranura ayuda a eliminar parcial o completamente el movimiento lateral y/o
longitudinal con respecto a la ranura y/o la pista. La almohadilla 3470 de amortiguador evita que el clip 3400 de pista
tiemble y/o se mueva en relacion con la pista, mientras que el clip 3400 de pista esta acoplado a la pista en la posicion
enganchada.

Una vez acoplado y conectado a la pista, el clip 34 de pista permite que una variedad de objetos, dispositivos y/o
equipos se puedan unir y/o conectar de manera extraible a la pista mediante la unién o conexion de esos objetos,
dispositivos y/o equipos al acoplador 3410. Los objetos, dispositivos y/o equipos pueden incluir, entre otros, un equipo
como, por ejemplo, una luz, un portapapeles, una bolsa de IV, cualquier objeto que pueda colgar de un gancho (por
ejemplo, un bolso, una bolsa de ordenador portatil, etc.), y similares. El clip 3400 de pista puede permitir la operacion
con una sola mano para acoplar o desacoplar el clip 3400 de pista hacia o desde la pista.
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En ciertas realizaciones del clip 3400 de pista, el clip 3400 de pista puede estar listo para choque. Tal como se usa en
todo, “listo para choque” significa que un dispositivo, equipo, montaje, pista, dispositivos de sujecion o una estructura
pueden configurarse para sobrevivir a una fuerza inercial, un impacto, un choque de vehiculo o una maniobra repentina
del vehiculo y retener la funcionalidad luego, donde la fuerza ejercida sobre el dispositivo, equipo, montaje, pista,
dispositivos de sujecion o una estructura puede exceder unos 15 Gs (es decir, unidades de fuerza gravitacional o
fuerza g) en una direccion hacia delante y luego exceder unos 17 Gs en una direccion lateral. En otras realizaciones,
la fuerza ejercida sobre el dispositivo, equipo, montaje, pista, dispositivos de sujecion, o una estructura puede exceder
de aproximadamente 22 Gs (es decir, unidades de fuerza gravitacional o fuerza g) en una direccidon hacia delante y
superar aproximadamente 26 Gs en direccion lateral.

Refiriéndonos ahora a la figura 46, se muestra una vista isométrica de un gabinete 3100 de pared. El gabinete 3100
de pared se puede usar con un objeto mévil como, por ejemplo, un vehiculo, un helicoptero, un avién, una casa movil,
un vehiculo todo terreno (ATV) o similar. El gabinete 3100 de pared se puede acoplar de manera removible a un
interior del vehiculo, el helicdptero, el avion, la casa movil, el vehiculo todo terreno (ATV) o similar, o el gabinete 3100
de pared se puede acoplar de manera removible al exterior del vehiculo, el helicoptero, el avién, la casa movil, el
vehiculo todo terreno (ATV) o similares. En una realizacion, el gabinete 3100 de pared puede retirarse del vehiculo, el
helicoptero, el avion, la casa movil, el vehiculo todo terreno (ATV) o similar y colocarse en el suelo, una mesa o similar
para utilizar fuera del vehiculo, el helicéptero, el avion, la casa movil, el vehiculo todo terreno (ATV) o similares. El
gabinete 3100 de pared también se puede usar en o sobre un objeto estacionario tal como una estructura, un edificio
o similar. El gabinete 3100 de pared puede estar listo para el choque.

El gabinete 3100 de pared puede ser un recinto parcial definido por una pared 3135 superior, una primera pared 3165
lateral, una segunda pared 3160 lateral, una pared 3505 trasera y una pared 3130 inferior. Una puerta 3140 se puede
acoplar al recinto parcial para vincular un volumen 3122 de almacenamiento interno al gabinete 3100 de pared y
separar el volumen 3122 de almacenamiento de un volumen 3121 exterior fuera del gabinete 3100 de pared. Se
pueden usar uno o mas diodos emisores de luz (LED) (no mostrados) para iluminar el volumen 3122 de
almacenamiento y/o el volumen 3121 exterior con uno o mas colores. La una o mas luces LED pueden ser activadas
por un interruptor de la puerta cuando la puerta 3140 esta en transicién a una posicién abierta. La una o mas luces
LED pueden ubicarse en el volumen 3122 de almacenamiento y acoplarse al recinto parcial. Las una o mas luces LED
pueden colocarse dentro del volumen de almacenamiento para iluminar un subespacio entre uno o mas divisores 3206
(figura 47). Por ejemplo, en una realizaciéon, un LED de luz blanca puede emitir un color blanco y usarse para
operaciones diurnas y un LED de luz roja puede emitir un color rojo y usarse para operaciones con poca luz. En otra
realizacion, un LED de luz blanca puede emitir un color blanco y usarse para operaciones diurnas y un LED de luz
verde puede emitir un color verde y usarse para operaciones con poca luz. En todas las realizaciones, se puede usar
un circuito de reloj y/o una fotocelda para determinar cuando se debe usar una luz de color especifica emitida por una
0 mas luces LED. Se puede usar un interruptor externo (no mostrado) para habilitar/deshabilitar las luces LED
independientemente del interruptor de la puerta. Se puede usar una fuente de alimentacion (no mostrada) para
alimentar una o mas luces LED. La fuente de alimentacion puede ser una o mas baterias, un adaptador de CA/CC o
un sistema eléctrico del vehiculo.

La segunda pared 3160 lateral puede ser la extensiéon mas a la derecha del recinto parcial del gabinete 3100 de pared.
La primera pared 3165 lateral puede ser la extension mas a la izquierda del recinto parcial del gabinete 3100 de pared.
La primera pared 3165 lateral y la segunda pared 3160 lateral pueden incluir una primera moldura 3175 y una segunda
moldura 3170 respectivamente. La primera moldura 3175 y la segunda moldura 3170 pueden construirse con un
material flexible y/o plegable y configurarse para proporcionar un area para suavizar cualquier contacto o absorber la
fuerza de un impacto con una esquina de la primera pared 3165 lateral y la segunda pared 3160 lateral. La primera
moldura 3175 y la segunda moldura 3170 también pueden proporcionar una estructura de agarre para agarrar el
gabinete 3100 de pared y permitir que un usuario coloque el gabinete 3100 de pared y asegurarlo a un objeto mévil o
fijo.

Aun, refiriéndose a la figura 46, la puerta 3140 puede definir la mayor extension delantera del cerramiento parcial del
gabinete 3100 de pared y estar configurada para cubrir una abertura en el recinto parcial. La puerta 3140 puede estar
acoplada de manera articulada al recinto parcial y tener una posiciéon cerrada y una posiciéon abierta. En otras
realizaciones, la puerta 3140 puede tener otras posiciones entre las posiciones cerrada y abierta, es decir, una o mas
posiciones parciales. Se puede usar un recierre 3120 para hacer la transicién de la puerta entre la posicion abierta y
la posicién cerrada. En la posicidon cerrada, la puerta 3140 puede dividir el volumen 3122 de almacenamiento del
volumen 3121 exterior. Cualquier objeto en el volumen de almacenamiento puede estar contenido dentro del volumen
de almacenamiento mientras la puerta 3140 esta en la posicién cerrada. En la posicion abierta, la puerta 3140 puede
permitir el acceso al volumen 3122 de almacenamiento desde el volumen 3121 exterior a través de la abertura en el
recinto parcial. Una bloqueo 3127 puede acoplarse a la puerta 3140 y configurarse para permitir un facil acceso al
volumen 3122 de almacenamiento. El bloqueo 3125 puede estar listo para choque. El bloqueo 3127 puede evitar que
la puerta 3140 pase de la posicidn cerrada a la posicion abierta y asegurar ain mas los objetos dentro del volumen de
almacenamiento. Un ejemplo de bloqueo es un pestillo SouthCO®, nimero de modelo M1 - a ras con el pestillo de
apriete. La puerta 3140 también puede incluir una o mas ventanas 3180. La una o mas ventanas 3180 pueden permitir
que un objeto en el volumen 3122 de almacenamiento sea visible desde el volumen 3121 exterior cuando la puerta
3140 esta en la posicién cerrada. La puerta 3140 también puede incluir una manija (no mostrada). El asa se puede
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usar para permitir que un usuario haga la transicién de la puerta 3140 desde la posicién cerrada a la posicion abierta
y viceversa. En una realizacion, el asa puede incluir un mecanismo de pestillo que permite que un usuario accione o
realice la transicion del bloqueo desde una posicién bloqueada a una posicién desbloqueada. El bloqueo puede ser
un botdén o una palanca que se acopla mecanicamente al bloqueo o se acopla eléctricamente al bloqueo para hacer
transicion del bloqueo entre la posicidon bloqueada y desbloqueada. En otra realizacion, la puerta 3140 puede
construirse a partir de una resina mirteq. La resina mirteq puede ser transparente cuando se endurece y comprende
tanto la puerta 3140 como la una o mas ventanas 3180. Se puede adherir un bastidor 3488 a la puerta 3140 para
proporcionar una superficie de impacto que absorba los impactos a la puerta 3140 y le de estética.

La figura 47 ilustra uno o mas divisores 3206 para el volumen 3122 de almacenamiento del gabinete 3100 de pared.
Los uno o mas divisores 3206 son solo una realizacion de divisores internos que se pueden usar dentro del gabinete
3100 de pared. A continuacion, se describen realizaciones alternativas con referencia a las Figs. 48-51. Una pluralidad
de crestas 3261 puede estar acoplada o dispuesta en la pared 3135 superior. La pluralidad de crestas 3261 puede
extenderse a lo largo de la pared 3135 superior y puede ser sustancialmente paralela a la primera pared 3165 lateral
y a la segunda pared 3160 lateral. Una pluralidad de canales 3262 puede estar acoplada o dispuesta dentro de la
pared 3130 inferior. La pluralidad de canales 3262 puede extenderse a lo largo de la pared 3130 inferior desde el labio
3190 de retencion hasta la pared 3105 trasera y puede ser sustancialmente paralela a la primera pared 3165 lateral y
a la segunda pared 3160 lateral. Cada divisor 3206 puede configurarse para acoplarse de forma deslizante con cada
canal 3262 y entre al menos dos crestas 3261. En otras palabras, cada divisor 3206 puede estar acoplado de manera
deslizante entre un canal 3262 de la pared 3130 inferior y la pared 3135 superior. Se pueden usar al menos dos crestas
3261 alo largo de la pared 3135 superior para guiar y alinear el divisor 3206 para que sea sustancialmente ortogonal
a la pared 3135 superior y la pared 3130 inferior. Cada divisor 3206 puede estar acoplado de manera extraible a cada
canal 3126, de modo que cada divisor 3206 puede moverse a otro canal 3126 para analizar el volumen 3122 de
almacenamiento en el subespacio entre cada divisor 3206. Cada divisor 3206 se puede construir a partir de un material
de resina flexible.

La pared 3130 inferior puede definir una extension menor del recinto parcial y comprender un labio 3190 de retencion
configurado para impedir que un objeto se mueva desde el volumen 3122 de almacenamiento al volumen 3121 exterior
cuando la puerta 3140 esta en la posicién abierta.

La figura 48 ilustra una vista isométrica frontal derecha de otra realizacién de un conjunto 3200 divisor. La figura 49
ilustra una vista isométrica inferior derecha del conjunto 3200 divisor. Con referencia a las figuras 48 y 49, el conjunto
3200 divisor puede incluir uno o mas divisores 3205 acoplados a una estructura 3210 de soporte. Cada divisor 3205
puede estar acoplado de manera articulada a la estructura 3210 de soporte y separado por un espaciador 3215. El
uno o mas divisores 3205 y el espaciador 3215 pueden configurarse para moverse a lo largo o en paralelo con un eje
3220 de la estructura de soporte para posicionar cada divisor 3205 dentro del volumen 3122 de almacenamiento. El
uno o mas divisores 3205 pueden permitir a un usuario acomodar objetos de diferente tamafio y/o no uniformes dentro
del volumen 3122 de almacenamiento.

La figura 50 representa el conjunto 3200 divisor en una posicion de almacenamiento. Cada divisor 3205 esta acoplado
de forma articulada a la estructura 3210 de soporte. Si se coloca un objeto grande dentro del volumen 3122 de
almacenamiento, cada divisor 3205 o ambos pueden pasar a la posicidon de almacenamiento para acomodar el objeto
grande en el volumen 3122 de almacenamiento.

En una realizacion, y con referencia a las figuras 48-50, el conjunto 3200 divisor también puede incluir uno o mas
conjuntos 3225 de pasador de bloqueo. Un primer pasador 3225a de bloqueo se muestra en una posicion retraida y
un segundo pasador 3225b de bloqueo se muestra en una posicion extendida. Refiriéndonos ahora a la figura 51,
cada conjunto 3225 de pasador de bloqueo puede incluir un alojamiento 3230 de bloqueo, un asa 3235 de bloqueo y
un pasador 3240 de bloqueo. El asa 3235 de bloqueo puede estar acoplado al pasador 3240 de bloqueo y puede
usarse para hacer la transiciéon del pasador 3240 de bloqueo desde la posicion extendida a la posicion retraida. Se
puede usar un canal 3245 en forma de L para guiar el asa 3235 de bloqueo entre la posicion extendida y la posicion
retraida. El canal 3245 en forma de L también puede configurarse para retener el asa 3235 de bloqueo entre la posicion
retraida en la porcion 3250 superior del canal 3245 en forma de L. En una realizacién, un resorte de bloqueo (no
mostrado) interno al alojamiento 3230 de bloqueo puede ser capturado entre el alojamiento 3230 de bloqueo y el
pasador 3240 de bloqueo y configurarse para cargar el pasador 3240 de bloqueo en una posicion extendida a lo largo
de un eje 3255 de bloqueo. El pasador 3240 de bloqueo puede acoplarse de forma deslizante con una pluralidad de
aberturas en la pared 3130 inferior de la figura 46.

La figura 52 es una vista isométrica de un montaje 3500 de gabinete. Una placa 3505 de gabinete esta acoplada al
montaje 50 a través de uno o mas dispositivos 62 de sujecion. La placa 3505 de gabinete se ha ilustrado en la figura
52 como transparente para facilitar la visualizacion del montaje 50 solo con fines ilustrativos y no limitativos. Aunque
la placa 3505 de gabinete podria fabricarse para ser transparente, en esta realizacion, la placa 3505 de gabinete esta
fabricada de acero y, por lo tanto, no es transparente. Como se muestra en las Figs. 53 y 54, la placa 3505 de gabinete
y el montaje 50 pueden capturar la pared 3105 trasera (figura 46) del gabinete 3100 de pared (figura 46). La placa
3505 de gabinete se puede colocar dentro del volumen 3122 de almacenamiento (figura 46) y el montaje 50 se puede
colocar en el volumen 3121 exterior (figura 46). Se puede usar una perilla 3510 de giro para bloquear el montaje 50 a
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la pista (es decir, como se usa a lo largo de la divulgacion del montaje 3500 de gabinete, la “pista” incluye la pista 10
de las figuras 1, 2 y 27 a 31, la minipista 12, que se muestra en la figura 38, o la pista 11 de montaje rapido, que se
muestra en las figuras 28A y 56). El montaje 50 puede tener uno o mas pernos 140 como se describe anteriormente
para asegurar el gabinete 3100 de pared a la pista.

La figura 53 es una vista en seccion transversal del montaje 3500 de gabinete. El uno o mas dispositivos 62 de sujecion
pueden acoplar la placa 3505 de gabinete, la pared 3105 trasera del gabinete 3100 de pared (figura 46) y el montaje
50 juntos. La perilla 3510 de giro puede acoplarse de manera giratoria con un collar 3525 roscado del montaje 50. La
perilla 3510 de giro puede incluir un pasador 3515 de bloqueo, un clip 3530 de retencién y un resorte 3520 de pasador.
El resorte 3520 del pasador puede ser capturado en un canal 3535 de perilla entre la perilla 3510 de giro y el pasador
3515 de bloqueo. El clip 3530 de retencién define un recorrido maximo (es decir, la extension maxima que el pasador
3515 de bloqueo se extiende mas alla del montaje 50 en la posicion extendida) para el pasador 3515 de bloqueo bajo
la fuerza de carga del resorte 3520 del pasador.

La figura 54 es una vista en seccion transversal isométrica del montaje 3500 de gabinete. El collar 3525 roscado del
montaje 50 se muestra sin la perilla 3510 de giro acoplada de manera roscada al montaje 50. El montaje 50 se muestra
acoplado con la pista. Cuando esta enganchado, una abertura 3540 del collar roscado se alinea con la abertura 60 del
pasador de bloqueo (figura 56) de la pista.

La figura 55 es una vista isométrica en seccion transversal del gabinete 3100 de pared de la figura 47 acoplado a la
montura de gabinete 3500. El gabinete 3100 de pared puede levantarse y colocarse de manera tal que el montaje 50
enganche en la pista como se describe anteriormente. Cuando el gabinete 3100 de pared se desliza hasta su posicion
en la pista (es decir, la abertura 3540 del collar roscado esta alineada con la abertura 60 del pasador de bloqueo (figura
56) de la pista), la pista soporta todo el peso del gabinete 3100 de pared y su contenido. El boton de giro 3510 se
puede insertar en la abertura 3540 del collar roscado a través del volumen 3122 de almacenamiento (figura 46). La
perilla 3510 de giro se puede girar hasta que el pasador 3515 de bloqueo se inserte en la abertura 60 del pasador de
bloqueo de la pista. El acoplamiento del pasador 3515 de bloqueo con la abertura del pasador de bloqueo restringe el
movimiento lateral entre el gabinete 3100 de pared en relacion con la pista, de modo que el gabinete de pared esté
listo para choque. El resorte 3520 de pasador proporciona la funcion de amortiguador descrita anteriormente y carga
el pasador 3515 de bloqueo contra la pista para amortiguar y/o eliminar cualquier movimiento entre el montaje 50 (y
el gabinete 3100 de pared) y la pista.

Las figuras 56 y 57 ilustran otra realizacion de la pista 11 de montaje rapido mostrada en las Figs. 28A y 28B. La pista
11 de montaje rapido puede incluir bordes conicos acoplados a una superficie 3615. La superficie 3615 puede incluir
una pared del vehiculo, una estructura del vehiculo, una pared del edificio, una estructura del edificio u otro bastidor o
miembro de soporte que se pueda usar para soportar el peso de la pista 11 de montaje rapido y el equipo acoplado a
la pista 11 de montaje rapido. La superficie 3615 se define mas adelante como una estructura u objeto movil.

La placa 15 de respaldo de la pista 11 de montaje rapido puede incluir uno o mas puntos 3600 de montaje, una
canaleta 3605, la abertura 60 del pasador de bloqueo, la primera ranura 20, la segunda ranura 30 y una superficie
3610 de montaje a ras. El uno o mas puntos 3600 de montaje pueden ser ubicaciones donde la pista 11 de montaje
rapido esta asegurada a una superficie o estructura. El uno o mas puntos 3600 de montaje pueden posicionarse dentro
de la primera ranura 20 exterior y la segunda ranura 30 exterior de manera que cuando las diversas realizaciones del
montaje 50 (por ejemplo, la figura 3) divulgadas en este documento estan acopladas a la pista 11 de montaje rapido,
los pernos de montaje se colocan directamente sobre la parte superior de uno o mas puntos 3600 de montaje. Al
bloquear el montaje 50 directamente sobre el uno o mas puntos 3600 de montaje, cualquier fuerza ejercida en el
montaje 50 se traduce directamente a uno o mas puntos 3600 de montaje y directamente en la superficie o estructura
a través de uno o mas dispositivos 3939 de sujecion. En otras palabras, el brazo del momento de cualquier fuerza
ejercida sobre el montaje 50, y el equipo acoplado al montaje 50, se traduce dirigido a la superficie o estructura. La
figura 60 ilustra el montaje 50 con los pernos de montaje colocados sobre uno o mas puntos 3600 de montaje. La
reduccion en el brazo del momento de cualquier fuerza ejercida en el montaje 50 aumenta la cantidad de fuerza que
la pista 11 de montaje rapido con bordes coénicos puede soportar sin dafios y estar lista para el choque.

Todavia refiriéndose a las figuras 56 y 57, la placa 15 de soporte puede incluir ademas un primer borde 3611 de placa
y un segundo borde 3612 de placa. El primer borde 3611 de placa, el segundo borde 3612 de placa, la pluralidad de
aberturas 60 de pasador de bloqueo, la primera ranura 20 exterior y la segunda ranura 30 exterior pueden ser todas
sustancialmente paralelas entre si y correr una longitud L de la placa 15 de soporte. El borde 3611 de la primera placa
y el segundo borde 3612 de la placa definen la parte mas externa de la placa 15 de respaldo a lo largo de la longitud
L de la placa 15 de respaldo. La pista 11 de montaje rapido puede tener una pluralidad de medias regiones 3652 y
medias aberturas 3653, a lo largo de un borde 3651 comun de la pista 11 de montaje rapido para permitir que las
pistas 11 de montaje rapido se acoplen de extremo a extremo como se muestra en la figura 60.

Haciendo referencia a la figura 57, cuando la pista 11 de montaje rapido se acopla a la superficie 3615, la superficie
3610 de montaje a ras puede crear y mantener un sello entre la pista 11 de montaje rapido y la superficie 3615. El
primer borde 3611 de la placa y el segundo borde 3612 de la placa se pueden ahusar para unirse con la superficie
3610 de montaje. La superficie 3610 de montaje a ras puede ser una superficie plana definida a lo largo del primer
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borde 3611 de la placa y el segundo borde 3612 de la placa. Esto puede ser ventajoso en situaciones donde la
superficie 3615 se limpia y no se desea tener contaminantes, material bioldgico, etc., detras del carril de montaje rapido
11 donde no se puede limpiar. La canaleta 3605 puede estar dispuesta en la placa 15 de respaldo y puede definirse
por la superficie 3610 de montaje a ras y la placa 15 de respaldo. La canaleta 3605 puede permitir que cables,
mangueras neumaticas, etc. corran a lo largo de la pista 11 de montaje rapido y estén protegidos contra cualquier
riesgo al que la pista 11 de montaje rapido pueda estar expuesta.

La figura 58 es una vista isométrica de una clave 3630 de pista. La clave 3630 de pista se puede usar para unir dos
pistas (es decir, como se uso a lo largo de la divulgacion de la clave 3630 de pista, la “pista” incluye la pista 10 de las
Figuras 1, 2 y 27 a 31, la minipista 12, mostrada en la Figura 38, o la pista 11 de montaje rapido, que se muestra en
las Figuras 28A y 56) juntas para aumentar el tramo de la pista en una superficie o estructura. La clave 3630 de pista
se acopla de forma deslizante con una abertura 3640 de clave en la pista. Uno o mas dispositivos 62 de sujecion
pueden acoplar la pista a la tecla de pista 3630 de manera que las dos pistas no se separen. El uno o mas dispositivos
62 de sujecion se pueden acoplar a la clave 3630 de pista a través de una superficie 3635 posterior de la pista de
manera que queden al ras con la superficie 3635 posterior de la pista. En algunas realizaciones, el uno o mas
dispositivos 62 de sujecion se pueden acoplar en la canaleta 3605 de la figura 57.

La figura 59 es una vista isométrica de dos pistas unidas extremo a extremo por la tecla de pista 3630. La clave 3630
de pista puede acoplarse de manera deslizante con una abertura 3640 de clave en la pista a través de un ajuste de
interferencia. El ajuste de interferencia con la abertura 3640 de clave puede permitir un movimiento minimo entre
ambas pistas y estar listo para el choque.

La figura 60 es una vista frontal de dos pistas acopladas extremo a extremo con la clave 3630 de pista. Cada pista
puede tener una pluralidad de medias regiones 3652 y medias aberturas 3653, a lo largo de un borde 3651 comun de
la pista. El borde 3651 comun puede ser sustancialmente ortogonal al primer borde 3611 de la placa y al segundo
borde 3612 de la placa. Cuando se unen dos pistas, cada media region 3652 puede definir una region 35 abierta (por
ejemplo, la Figura 1) o regiones 13 diana contorneadas de medio diamante (Figura 28A). Una tapa 3645 de extremo
protectora puede estar acoplada a cada extremo 3650 exterior de cada pista. La tapa 3645 de extremo protectora
puede estar hecha de un plastico duro o una goma blanda. La tapa 3645 de extremo protectora puede usarse para
sellar cada extremo 3650 exterior de la pista y para cubrir un borde afilado de la pista. Las tapas 3645 de proteccion
también pueden facilitar la limpieza y evitar que contaminantes, material bioldgico, etc., entren en la estructura de la
pista 11 de montaje rapido.

La figura 61 es otra realizacion del montaje 47 de cufia mostrado en la figura 37. El montaje 47 de cufia puede incluir
una o mas areas magnéticas 3670 que pueden configurarse para proporcionar una fuerza magnética atractiva en la
interfaz 72 de cufia mostrada en la figura 14. La una o mas areas magnéticas 3670 pueden ayudar a un usuario que
esta montando un articulo o dispositivo acoplado a la interfaz 72 de cufia al ejercer la fuerza magnética atractiva en la
interfaz 72 de cufia cuando la interfaz 72 de cufia esta cerca del montaje 47 de cufia. Esto puede ayudar ain mas a
un usuario que no puede detectar visualmente la abertura 54 del recipiente (figura 11) para acoplar la interfaz 72 de
cufia con el montaje 47 de cufia.

La figura 62 es una vista frontal de un ordenador portatil de un montaje 3700. El montaje 3700 de ordenador portatil
puede incluir una plataforma 3705, una rétula 3710 articulada, un bloqueo 3715 para ordenador portatil y una pluralidad
de postes 3720. Una rotula 3710 articulada puede incluir una primera rotula 3725, una segunda rotula 3730 y una
abrazadera 3735 de compresion. La rotula 3710 articulada puede acoplar la plataforma 3705 al montaje de cufia 47
(figuras 11 y 37). La segunda rétula 3730 esta acoplada al montaje 47 de cufia, sin embargo, debe entenderse que el
montaje 3700 para ordenador portatil se puede acoplar a cualquiera de los montajes descritos aqui para acoplar de
manera extraible el montaje 3700 para ordenador portatil a la pista (es decir, como se usa a lo largo de la descripcion
del montaje 3700 para ordenador portatil, la “pista” incluye la pista 10 de las figuras 1, 2 y 27 a 31, la minipista 12, que
se muestra en la figura 38, o la pista 11 de montaje rapido, que se muestra en las figuras 28A y 56). La primera rétula
3725 puede estar acoplada a la plataforma 3705. La abrazadera 3735 de compresion se puede utilizar para congelar
o restringir el movimiento de la plataforma en relacion con la pista cuando el montaje 3700 para ordenador portatil esta
en una posicion deseada. La rotula 3710 articulada puede permitir un rango completo de movimiento del montaje 3700
para ordenador portatil. La abrazadera 3735 de compresién puede incluir un perno 3745 (figura 63) y una tuerca 3750
de mariposa para proporcionar una fuerza de compresion entre una primera abrazadera 3755 y una segunda
abrazadera 3756 para capturar la primera rétula 3725 y un primer extremo 3726 y la segunda rotula 3730 en un
segundo extremo 3731. La primera rétula 3725 y la segunda rétula 3730 se pueden acoplar entre la primera abrazadera
3755y la segunda abrazadera 3756. Un ejemplo de una rétula 3710 articulada es el soporte y los componentes del
adaptador de Ram Mounting Systems, Inc. El bloqueo 3715 del ordenador portatil puede usarse para asegurar un
ordenador portatil 3740 a la plataforma 3705. El montaje 3700 para ordenador portatil puede estar listo para el choque.

Una vez que el montaje 3700 para ordenador portatil se puede acoplar de manera extraible a la pista, la rétula 3710
articulada se puede aflojar a través de la tuerca 3750 de mariposa y el montaje 3700 para ordenador portatil se puede
maniobrar hasta que esté en una posicién adecuada para su uso. La tuerca 3750 de mariposa puede entonces
apretarse de manera tal que la plataforma 3705 esté bloqueada en su posicion o asegurada para que no se mueva.
La rotula 3710 articulada permite que la plataforma 3705 gire 360 grados alrededor de la primera rétula 3725 (figura
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62) y que se articule a lo largo de una superficie hemisférica en relacién con el plano definido por la pista. La rétula
3710 articulada esta lista para el choque. En otra realizacioén, La rétula 3710 articulada puede restringir el movimiento
de la plataforma 3705 como se define mediante lista para choque y puede permitir el movimiento si la fuerza ejercida
sobre la rétula 3710 articulada excede esas fuerzas para la clasificacion lista para choque y aun conserva su
funcionalidad sin romperse. Esto puede permitir que un objeto dentro del interior de un vehiculo tenga un impacto en
el montaje 3700 del ordenador portatil con una fuerza g mayor que la clasificacion de listo para choque y experimente
dafos o traumas minimos porque el montaje 3700 del equipo portatil no permanecié como un objeto fijo.

La figura 63 es una vista lateral del montaje 3700 para ordenador portatil. La segunda rétula 3730 puede estar acoplada
al montaje 47 de cuia. En una realizacion, La rétula 3710 articulada se puede acoplar a la interfaz 72 de cuniia,
mostrada en las Figs. 14-16B y la interfaz 72 de cufia se pueden acoplar de manera extraible con el montaje 47 de
cufia. El bloqueo 3715 de ordenador portatil puede incluir una paleta 3760 que esta acoplada a un accionador 3765
de blogqueo. El accionador de bloqueo gira una pluralidad de pestillos 3770 en una posicion de bloqueo y hace la
transicion de la pluralidad de pestillos 3770 entre la posicion bloqueada y una posicion de liberacion. En la posicion de
bloqueo, el ordenador portatil 3740 esta asegurado a la plataforma 3705. En la posiciéon de lanzamiento, el ordenador
portatil 3740 se puede quitar de la plataforma 3705.

La figura 64 es una vista isométrica trasera del montaje 3700 para ordenador portatil. Con referencia a las figuras 62-
64, el bloqueo 3715 del ordenador portatil puede estar en una posicién abierta de modo que el ordenador portatil 3740
esté mas abajo sobre la plataforma 3705 entre una pluralidad de bloques 3775. La pluralidad de bloques 3775 y la
pluralidad de postes 3720 pueden asegurar que el ordenador portatil 3740 se deslice alrededor de la plataforma 3705.
Una vez que el ordenador portatil 3740 esta en la plataforma 3705, la paleta 3760 en el bloqueo 3715 del ordenador
portatil se acciona de manera tal que la pluralidad de pestillos 3770 pase de la posicion de liberaciéon a una posiciéon
de bloqueo. La figura 64 ilustra el bloqueo 3715 del ordenador portatil en la posicion de bloqueo.

La figura 65 es una vista isométrica frontal del montaje 3700 para ordenador portatil. En esta realizacién, el montaje
3700 para ordenador portatil esta acoplado a un montaje en x 48. El montaje x 48 puede funcionar de manera idéntica
al montaje 50 que se muestra en la figura 3. El bloqueo 3715 del ordenador portatil en esta realizacién consiste en un
conjunto de tornillos 3780 moleteado. Esta realizacion del montaje 3700 para ordenador portatil también puede estar
lista para choque. Aunque las figuras 62-65 ilustran el montaje 3700 del ordenador portatil como esta configurado y
sosteniendo un ordenador portatil. Se entiende que el montaje 3700 para ordenador portatil podria configurarse para
sostener y/o conectarse a un bloc de notas electrénico como, por ejemplo, un iPad® o similar.

La figura 66 es una vista frontal de un montaje 3800 de bandeja. El montaje 3800 de bandeja puede incluir un estanteria
3805 de bandeja, la rotula 3710 articulada (mostrada en las figuras 62-65 y descrita anteriormente en relacion con el
montaje 3700 de ordenador portatil), y un poste 3810 giratorio. La estanteria 3805 de bandeja esta acoplada a la rotula
3710 articulada. La abrazadera 3735 de compresion (figura 62) se puede usar para congelar o asegurar el movimiento
de la estanteria 3805 de bandeja en relacion con la pista (es decir, como se us6 a lo largo de la divulgacion del montaje
3800 de la bandeja, la “pista” incluye la pista 10 de las figuras 1, 2 y 27 a 31, la minipista 12, mostrada en la figura 38,
o la pista 11 de montaje rapido, mostrada en las figuras 28A y 56) cuando el montaje 3800 de bandeja esta en una
posicion deseada. En una realizacion, la rétula 3710 articulada se puede acoplar a un montaje 50 como se describe
anteriormente. En otra realizacion, el montaje 3800 de bandeja puede estar acoplado al montaje 47 de cufia. En
realizaciones ilustrativas, la rétula 3710 articulada puede acoplarse a la interfaz 72 de cufia, mostrada en las Figs. 14-
16B y la interfaz 72 de cufia se pueden acoplar de manera extraible con el montaje 47 de cufia. Debe entenderse que
el montaje 3800 de bandeja puede estar acoplado a cualquiera de los montajes descritos en este documento. El
montaje 3800 de la bandeja puede estar listo para el choque.

La figura 67 es una vista isométrica del montaje 3800 de bandeja acoplado a la pista, especificamente la pista 11 de
montaje rapido como se muestra en la figura 56. Con referencia a las figuras 64 y 67, el montaje 3700 para ordenador
portatil de la figura 64 y el montaje 3800 de bandeja de la figura 67 puede ser ajustable a través de la rétula 3710
articulada como se describe anteriormente en relacion con el montaje 3700 para ordenador portatil.

Con referencia a las figuras 66 y 67, la estanteria 3805 de bandeja puede configurarse para capturar una bandeja
3815. La estanteria 3805 de bandeja puede incluir una pluralidad de labios 3806 de captura acoplados de forma
deslizable con y para capturar la bandeja 3815 en la estanteria 3805 de bandeja. El poste 3810 giratorio se muestra
en la posicion retenida en la que la bandeja 3815 es capturada por la combinacion de la estanteria 3805 de bandeja y
el poste 3810 giratorio. Si el poste 3810 giratorio se gira 180 grados, la bandeja 3815 se puede deslizar fuera de la
estanteria 3805 de la bandeja.

La figura 68 es una vista frontal del montaje 3850 del tanque de oxigeno. El montaje 3850 del tanque de oxigeno
puede incluir un bastidor 3855, una o mas abrazaderas de retencion de botella 3860, un asa 3865 de bastidor, un
multiple 3866 y una o mas liberaciones de pista 3870. El bastidor 3855 puede configurarse para contener uno o mas
tanques 3875 de oxigeno. El asa 3865 del bastidor se puede acoplar al bastidor 3855 y puede permitir que un usuario
transporte el montaje 3850 del tanque de oxigeno entre ubicaciones o maniobre para que el montaje 3850 del tanque
de oxigeno lo monte en la pista (es decir, como se usa a lo largo de la divulgacion del el montaje 3850 del tanque de
oxigeno, la “pista” incluye la pista 10 de las figuras 1, 2 y 27 a 31, la minipista 12, que se muestra en la figura 38, o la
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pista 11 de montaje rapido, que se muestra en las figuras 28A y 56). La una o mas abrazaderas 3860 de retencion de
la botella se pueden acoplar al bastidor 3855 y pueden incluir una liberacion rapida 3880 para permitir que cada tanque
3875 de oxigeno se pueda acoplar de manera extraible a cada abrazadera 3860 de retencion de la botella. Cada
abrazadera 3860 de retencion de la botella puede capturar un collar 3872 de cuello de cada tanque 3875 de oxigeno
para asegurar cada tanque 3875 de oxigeno al bastidor 3855.

Una altura del manguito H de una pared 3859 del manguito puede asegurar la mitad inferior del uno o mas tanques
3875 de oxigeno. La altura del manguito H puede depender del peso de cada tanque 3875 de oxigeno. En una
realizacion, el asa 3865 del bastidor puede estar acoplada de manera extraible al bastidor 3855. La altura del manguito
H puede ser mayor en esta realizacion porque cada tanque 3875 de oxigeno puede retirarse del bastidor 3855 después
de que se haya retirado el asa 3865 del bastidor. En otra realizacion, el asa 3865 del bastidor puede estar acoplado
de manera fija al bastidor 3855. La altura del manguito H puede ser mas baja para permitir que cada tanque 3875 de
oxigeno se incline para retirarlo e insertarlo en el bastidor 3855.

Un eje 3868 de tanque puede definir una alineacion horizontal de una o mas abrazaderas 3860 de retencion de botella.
Un eje 3869 de montaje de tanque puede definir un eje central de la pluralidad de pernos 140 de montaje (figura 3) y
se muestra con mayor detalle en la figura 70. Una distancia D puede modificarse de tal manera que un centro de
gravedad para el montaje 3850 del tanque de oxigeno esté a lo largo del eje 3869 del montaje del tanque. En un
ejemplo, se puede colocar un espaciador debajo de uno o mas tanques 3875 de oxigeno para elevar su centro de
gravedad mas hacia el eje 3869 de montaje del tanque. En este ejemplo, la abrazadera 3860 de retencion de la botella
para ese tanque de oxigeno también se puede levantar y no puede quedar a lo largo del eje 3868 del tanque. Esto
puede permitir que cualquier fuerza ejercida en el montaje 3850 del tanque de oxigeno se transfiera directamente a la
pista y esté lista para el choque.

La figura 69 es una vista isométrica del montaje 3850 del tanque de oxigeno. Un multiple 3866 puede estar acoplado
al bastidor 3855. Una red 3851 de tubos (figura 71) puede acoplar de manera fluida cada uno de los uno o mas tanques
3875 de oxigeno al multiple 3866. EI multiple 3866 puede incluir un reductor de presion (no mostrado), un manémetro
(no mostrado) y uno o mas puertos 3867 para permitir que otros dispositivos médicos (no mostrados) se acoplen de
manera fluida al multiple y tengan acceso al oxigeno dentro del uno o mas tanques 3875 de oxigeno.

La figura 70 es una vista trasera del montaje 3850 del tanque de oxigeno. El bastidor 3855 puede incluir una superficie
3871 trasera del bastidor 3855 vy la pluralidad de pernos 140 de montaje (figura 3) dispuestos en la superficie 3871
trasera, de modo que el montaje 3850 del tanque de oxigeno se puede acoplar de manera extraible a la pista. La una
o mas liberaciones 3870 de pista se pueden acoplar al bastidor 3855 y se pueden cargar a una posicién bloqueada,
de modo que cuando el montaje 3850 del tanque de oxigeno se acopla a la pista y se desliza hasta su posicion, la una
o mas liberaciones 3870 de pista cargan un pasador de bloqueo en una abertura 60 del pasador de bloqueo (figura
56) de la pista. La una o mas liberaciones 3870 de pista pueden incluir un asa 3885 de liberacion (figura 68) que se
puede halar para sacar el pasador de bloqueo de la abertura del pasador de bloqueo y liberar el montaje 3850 del
tanque de oxigeno de la pista.

La figura 71 es una vista frontal de otra realizacion del montaje 3850 de tanque de oxigeno. Las diferencias entre las
figuras 68-70 y la figura 71 se destacaran aqui. Aun refiriéndose a la figura 71, el asa 3865 de bastidor en esta
realizacién puede acoplarse a una pared 3852 de bastidor trasero. Esto puede permitir que la pared 3852 de bastidor
trasero tenga una altura S mas corta cuando se compara con la realizaciéon mostrada en las Figs. 68-70 y puede
permitir que cada tanque 3875 de oxigeno sea retirado del bastidor 3855 sin inclinar el tanque 3875 de oxigeno. El
multiple 3866 en esta realizaciéon puede acoplarse al bastidor 3855 en un lado interior 3853 del bastidor 3855. Esta
posicion del multiple 3866 puede proporcionar una mayor proteccion del multiple 3866 y la red 3851 de tubos frente a
riesgos externos al montaje 3850 del tanque de oxigeno y aumentar la capacidad de supervivencia del multiple 3866
durante un evento de choque.

La figura 72 es una vista isométrica de un montaje 3900 de desfibrilador. El montaje 3900 de desfibrilador puede incluir
un bastidor en ¢ 3905, una base 3910 y una abrazadera 3915 de mordaza. El bastidor ¢ 3905 puede estar acoplado a
la base 3910, la abrazadera 3915 de mordaza y un montaje. El bastidor ¢ 3905 puede incluir un refuerzo 3962
estructural para reforzar el bastidor c. El montaje 3900 del desfibrilador puede estar listo para el choque. Debe
entenderse que cualquier montaje descrito aqui se puede usar para acoplar el montaje 3900 de desfibrilador a la pista
(es decir, como se usa a lo largo de la descripcion del montaje 3900 de desfibrilador y el montaje 3901 de desfibrilador
de compresion (figura 76), la “pista” incluye la pista 10 de las figuras 1, 2 y 27 a 31, la minipista 12, que se muestra en
la figura 38, o la pista 11 de montaje rapido, que se muestra en las figuras 28A y 56) y puede incluir el montaje 50 (fig.
3) y la combinacion de la interfaz 72 de cufa (figura 14) y el montaje 47 de cuia (figura 11). La base 3910 se puede
acoplar a un extremo 3911 inferior del bastidor ¢ 3905 y puede incluir uno o mas bloques 3920 de retencién y un labio
3914 de retencion. El uno o mas bloques 3920 de retencion se pueden usar para acoplar de forma deslizante y
asegurar un desfibrilador 3925 (figura 73) a la base 3910. El labio 3914 de retencion se puede usar para restringir el
desfibrilador 3925 del movimiento lateral y puede servir como una guia cuando se coloca el desfibrilador 3925 en el
montaje 3900 del desfibrilador como se describe a continuacién. El uno o mas bloques 3920 de retencién se pueden
conformar para rellenar cualquier cavidad en la parte inferior del desfibrilador 3925. El uno o mas bloques de retencién
pueden configurarse para asegurar el desfibrilador 3925 del movimiento hacia delante y hacia atras.
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La figura 73 es otra vista isométrica del montaje 3900 del desfibrilador con un desfibrilador 3925 capturado por el
montaje 3900 del desfibrilador. La abrazadera 3915 de mordaza se puede acoplar a un extremo 3912 superior del
bastidor ¢ 3905. La abrazadera 3915 de mordaza puede configurarse para capturar y retener un asa 3930 del
desfibrilador 3925. La funcion del montaje 3900 del desfibrilador se describe con mayor detalle a continuacion. El
montaje 3900 del desfibrilador puede estar listo para el choque.

La figura 74 es una vista isométrica de la abrazadera 3915 de mordaza en una posicion abierta. La abrazadera 3915
de mordaza puede incluir una mordaza 3916 superior, una mordaza 3917 inferior y un boton 3945 de liberacion. El
botén 3945 de liberacién permite que la mordaza 3916 superior y la mordaza 3917 inferior se muevan una en relacion
con la otra. Cuando la abrazadera 3915 de mordaza esta en la posicion abierta, el desfibrilador 3925 se puede quitar
del montaje 3900 del desfibrilador. La mordaza 3917 inferior puede ser una extension del extremo 3912 superior del
bastidor en ¢ 3905. En otra realizacién, la mordaza 3917 inferior puede estar acoplada de manera articulada a la
mordaza 3916 superior y moverse en relacion con la mordaza 3916 superior. La abrazadera 3915 de mordaza puede
estar lista para el choque.

La figura 75 es una vista lateral de la abrazadera 3915 de mordaza. Un pestillo en j 3935 puede estar acoplado a la
mordaza 3916 superior e incluir una cara 3947 en rampa. Un resorte (no mostrado) carga el pestillo en j 3935 a una
posiciéon de enganche como se muestra. La posicion de enganche y la posicion de desenganche pueden aplicarse
igualmente al pestillo j 3935 y la abrazadera 3915 de mordaza. El botén 3945 de liberacion (figura 74) acoplado a la
mordaza 3916 superior hace la transicion de la abrazadera 3915 de mordaza entre la posicion de enganche y una
posicion desenganchada. La cara 3947 en rampa puede acoplarse de forma deslizante con una barra 3940, ya que la
abrazadera de mordaza 3915 esta cerrada. La cara 3947 en rampa permite que la abrazadera 3915 de mordaza pase
de la posicion de desenganche a la posicion de enganche sin que se accione el botén 3945 de liberacion. En la posicion
de enganche, el pestillo en j 3935 puede capturar la barra 3940 y asegurar la abrazadera 3915 de mordaza en la
posicidon enganchada. El resorte puede cargar y retener el pestillo en j 3935 en la posicion de enganche asegurando
asi el desfibrilador 3925 de la figura 73. Se puede presionar un botdn 3945 de liberacion (Figuras 71y 72) para hacer
la transicion del pestillo j 3935 desde la posicion de enganche a la posicién de desenganche y permitir que la
abrazadera 3915 de mordaza se abra y libere el desfibrilador 3925.

Un usuario puede acoplar el desfibrilador 3925 al montaje 3900 del desfibrilador colocando un labio frontal del
desfibrilador 3925 en el labio 3914 de retencién y balanceando el desfibrilador en uno o mas bloques 3920 de
retencion. Una vez que el desfibrilador 3925 esta apoyado en la base 3910, el asa 3930 del desfibrilador 3925 estara
en posicién para descansar dentro de la abrazadera 3915 de mordaza. La abrazadera 3915 de mordaza puede
entonces pasar a la posicion de enganche haciendo la transicion de la mordaza 3916 superior hacia la mordaza 3917
inferior hasta que el pestillo en forma de j 3935 capture y retenga la barra 3940. Una vez en la posicién de enganche,
el montaje 3900 del desfibrilador asegura el desfibrilador 3925 de tal manera que el desfibrilador 3925 esta listo para
el choque.

La figura 76 es una vista isométrica de un montaje 3901 de desfibrilador de compresién. El montaje 3901 de
desfibrilador de compresién puede funcionar y tener la misma estructura que el montaje 3900 del desfibrilador que se
muestra en la figura 72. En la realizacion del montaje 3901 de desfibrilador de compresion, la abrazadera 3915 de
mordaza puede reemplazarse con un pestillo 3955 de desfibrilador. El pestillo 3955 de desfibrilador puede estar
acoplado al extremo 3912 superior del bastidor ¢ 3905. El pestillo 3955 de desfibrilador tiene una funcién similar a la
abrazadera 3915 de mordaza (figura 74), sin embargo, puede carecer de una mordaza 3917 inferior. El pestillo 3955
del desfibrilador puede incluir un asa 3960 de accionador y una interfaz 3961 de dispositivo. El seguro del desfibrilador
3955 puede estar listo para el choque.

El montaje 3901 de desfibrilador de compresion puede incluir el bastidor en ¢ 3905, la base 3910, y el pestillo 3955
del desfibrilador. El bastidor en ¢ 3905 se puede acoplar a la base 3910, el pestillo 3955 del desfibrilador y un montaje.
El bastidor ¢c 3905 también puede incluir un refuerzo 3962 estructural para reforzar el bastidor ¢ y hacer que el montaje
3901 del desfibrilador de compresion esté listo para choque. Debe entenderse que cualquier montaje descrito aqui
puede usarse para acoplar el soporte de del montaje 3901 del desfibrilador de compresién a una pista y puede incluir
el montaje 50 (figura 3) y la combinacion de la interfaz 72 de cufa (figura 14) y el montaje 47 de cufia (Figura 11). La
base 3910 se puede acoplar a un extremo 3911 inferior del bastidor en ¢ 3905 y puede incluir uno o mas bloques 3920
de retencion y el labio 3914 de retencion. El labio 3914 de retencion se puede usar para restringir el movimiento lateral
del desfibrilador 3925 y puede servir como guia cuando se coloca el desfibrilador 3925 en el montaje 3900 del
desfibrilador. El uno o mas bloques 3920 de retencién se pueden conformar para rellenar cualquier cavidad en la parte
inferior del desfibrilador 3925.

La interfaz 3961 del dispositivo se puede contornear a una superficie 3961 del desfibrilador de modo que la interfaz
3961 del dispositivo ejerza una fuerza uniforme a través de un ajuste de interferencia en el desfibrilador 3925 y asegure
el desfibrilador 3925 entre el pestillo 3955 del desfibrilador y la base 3910. En algunas realizaciones, se puede usar
un intermediario de desfibrilador (no mostrado) para acoplar la interfaz 3961 del dispositivo al desfibrilador 3925. Los
ejemplos del intermediario de desfibrilador pueden incluir, pero no estan limitados a, una almohadilla de espuma, una
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almohadilla de goma, una junta, un material antideslizante o similares. El intermediario del desfibrilador se puede usar
para aumentar la fuerza del ajuste de interferencia entre la interfaz 3961 del dispositivo y el desfibrilador 3925.

La figura 77 es oftra vista isométrica del montaje 3901 del desfibrilador de compresién. En esta realizacién, el uno o
mas bloques 3920 de retencién se muestran en una forma diferente para adaptarse a un desfibrilador 3925 diferente.
El uno o mas bloques 3920 de retencion se pueden usar para acoplar de forma deslizante y asegurar el desfibrilador
3925 (figura 73) a la base 3910. El pestillo 3955 del desfibrilador se muestra en la posicion cerrada. Una abertura 3921
de ahorro de peso puede disponerse dentro de la base 3910 y el refuerzo 3962 estructural para reducir el peso total
del montaje 3901 de desfibrilador de compresién sin reducir la resistencia estructural del bastidor ¢ 3905 y el montaje
3901 de desfibrilador de compresion.

La figura 78 es ofra vista isométrica del montaje 3901 de desfibrilador de compresiéon con el pestillo 3955 del
desfibrilador mostrado en la posicién abierta. Un par de cilindros 3965 puede acoplarse de forma deslizante con un
blogueo 3970 de base cuando el pestillo 3955 del desfibrilador esta en la posicién cerrada. El funcionamiento del
pestillo 3955 del desfibrilador se explica con mayor detalle a continuacion.

La figura 79 es una vista isométrica del pestillo 3955 del desfibrilador. Con referencia a las figuras 77 y 78, el pestillo
3955 del desfibrilador se acciona entre las posiciones cerrada y abierta mediante un asa 3960 del accionador. El asa
3960 del accionador esta acoplada a un par de cilindros 3965 que se acoplan de forma deslizante con un bloqueo
3970 de base. Uno o mas resortes de carga ejercen una fuerza de carga en el asa 3960 del accionador y el par de
cilindros 3965 en una posicion bloqueada. Cuando el pestillo 3955 del desfibrilador esta en la posicién abierta, es
posible que el par de cilindros 3965 no puedan acoplarse de forma deslizable con el bloqueo 3970 de la base. Cuando
el seguro del desfibrilador 3955 pasa a la posicion cerrada, el par de cilindros 3965 puede alinearse con el bloqueo
3970 de la base y bloquear el pestillo 3955 del desfibrilador en la posicion de bloqueo. El asa 3960 del accionador se
puede accionar contra la fuerza de carga de uno o mas resortes de carga para hacer que el pestillo 3955 del
desfibrilador pase de la posicion de bloqueo a la posicion de desbloqueo. La transicion del asa 3960 del accionador
puede sacar el par de cilindros 3965 del bloqueo 3970 de la base, permitiendo asi que el pestillo 3955 del desfibrilador
pase a la posicion abierta.

En la posicion cerrada, una abertura 3928 del asa del pestillo 3955 del desfibrilador puede configurarse para capturar
el asa 3930 del desfibrilador 3925 como se muestra en la figura 76. Una barra 3929 espaciadora puede acoplar el asa
3960 del accionador al par de cilindros 3965. Esto puede permitir que el pestillo 3955 del desfibrilador se acomode a
diferentes asas 3930 de tamanio diferente de diferentes desfibriladores 3925. Una abertura 3927 del accionador puede
estar dispuesta dentro del pestillo 3955 del desfibrilador y definir una carrera de actuacion T del asa 3960 del
accionador. La carrera de accionamiento T del asa 3960 del accionador puede estar relacionada con una profundidad
(no mostrada) que el par de cilindros 3965 se acopla de forma deslizable con el bloqueo 3970 de la base. En algunas
formas de realizacion, esa profundidad que el par de cilindros 3965 se acoplan de forma deslizable con el bloqueo
3970 de la base puede definir el pestillo 3955 del desfibrilador como listo para choque.

La figura 80 es una vista lateral del montaje 3900 del desfibrilador que se muestra junto con la pista 11 de montaje
rapido. Debe entenderse que la pista 11 de montaje rapido como se muestra en las Figs. 28A y 56 pueden sustituirse
con la pista 10 de las Figs. 1, 2 y 27 a 31 o la minipista 12, que se muestra en la figura 38. También debe entenderse
que cualquier montaje descrito aqui se puede usar para acoplar el montaje 3900 de desfibrilador a una pista y puede
incluir el montaje 47 de cufia (figura 11) y la combinacion de la interfaz 72 de cufia (figura 14) y el montaje 47 de cufia
(Figura 11). Esta figura puede usarse como ejemplo de acoplamiento de cualquiera de los equipos descritos
anteriormente y se monta en la pista 11 de montaje rapido. Por ejemplo, el montaje 3900 para desfibrilador se muestra,
sin embargo, el montaje 3500 para gabinete que se muestra en la figura 52, el montaje 3850 del tanque de oxigeno
mostrado en la figura 68, o el montaje 3700 para ordenador portatil que se muestra en la figura 62 pueden ser
utilizados.

Aun refiriéndose a la figura 80, la pista 11 de montaje rapido puede acoplarse a la superficie 3615 (figura 56). El
mecanismo 190 de liberacion (figura 7) puede colocarse sobre un eje 3964 superior del equipo, de modo que un
usuario pueda adquirir visualmente el mecanismo 190 de liberacién y manipular el mecanismo 190 de liberacion sin
interferencia del, en este caso, montaje 3900 de desfibrilador.

La pista 11 de montaje rapido y el montaje 47 de cufia estan configurados para estar listos para el choque. Pueden
resistir el movimiento en direccién vertical, horizontal, delantera y lateral por las fuerzas ejercidas en el montaje del
desfibrilador. Los pernos 140a, 140b, 140c y 140d de montaje (figura 3) pueden colocarse directamente sobre el uno
o mas dispositivos 3939 de sujecion como se muestra en la figura 57. La pista 11 de montaje rapido se muestra en
una orientacion vertical en la figura 80.

La figura 81 es una vista isométrica izquierda de una bandeja 3320 de accesorios de desfibrilador. La bandeja 3320
de accesorios para desfibrilador puede incluir una bandeja 3325 de base, una primera bandeja 3330 lateral y una
segunda bandeja 3335 lateral. La bandeja 3325 de la base puede acoplarse con la base 3910 del montaje 3900 del
desfibrilador (figura 72) o del montaje 3901 del desfibrilador de compresion (figura 76). Una o mas aberturas 3941 del
dispositivo de sujecion dispuestas en la base 3910 pueden ser utilizadas por uno o mas dispositivos de sujecién, como
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se describio anteriormente, para asegurar la bandeja 3325 de la base a la base 3910. La primera bandeja 3330 lateral
y la segunda bandeja 3335 lateral se pueden usar para asegurar una o mas bolsas 3345 de accesorios (figura 81) a
la bandeja 3320 de accesorios del desfibrilador. La primera bandeja 3330 lateral y la segunda bandeja 3335 lateral
pueden construirse a partir de un plastico flexible, metal, material compuesto, plastico rigido, caucho o materiales
similares.

La figura 82 es una vista isométrica derecha de la bandeja 3320 de accesorios del desfibrilador. La bandeja 3320 de
accesorios del desfibrilador puede estar dimensionada para acomodar un desfibrilador 3925 y una o mas bolsas 3345
de accesorios. Cada bolsa 3345 de accesorios puede tener dimensiones para acomodarse a una amplia gama de
accesorios para el desfibrilador 3925. Por ejemplo, un par de paletas de choque, gel de conduccion y similares pueden
almacenarse en una o mas bolsas 3345 de accesorios. El uso de las bolsas de accesorios no se limita a los accesorios
para el desfibrilador 3925 y se puede usar para otros dispositivos y accesorios médicos, suministros médicos,
dispositivos de grabacion que incluyen dispositivos electrénicos y boligrafo y papel, fuentes de alimentacion (por
ejemplo, baterias y adaptadores A/C), y similares. Se puede usar un cable 3350 de extension para acoplar
eléctricamente los accesorios médicos al desfibrilador 3925. El cable 3350 de extension puede colocarse en la bandeja
3320 de accesorios del desfibrilador para proporcionar una ubicaciéon conveniente para que los accesorios médicos
se acoplen con el desfibrilador 3925. El cable 3350 de extension se muestra acoplado a la segunda bandeja 3335
lateral; sin embargo, debe entenderse que el cable 3350 de extension se puede acoplar a la bandeja 3325 de base, a
la primera bandeja 3330 lateral, o incluso al montaje 3900 del desfibrilador o el montaje 3901 del desfibrilador de
compresion. El cable 3350 de extension se puede acoplar en cualquier posicién para permitir un acceso facil por parte
de un usuario o para la configuracion del desfibrilador 3925. También debe entenderse que mas de un cable 3350 de
extension puede estar acoplado a la bandeja 3320 de accesorios del desfibrilador, al montaje 3900 del desfibrilador
del montaje 3901 del desfibrilador de compresién.

La figura 83 es una vista en despiece de la bandeja de accesorios del desfibrilador y una o mas bolsas 3345 de
accesorios. La bandeja 3325 de la base puede configurarse para acoplarse con el desfibrilador 3925 y retener o
asegurar el desfibrilador 3925 y estar lista para el choque. La bandeja 3325 de base también puede incluir uno o mas
bloques 3920 de retencion mostrados en la figura 72. En una realizacion, la primera bandeja 3330 lateral y la segunda
bandeja 3335 lateral pueden configurarse para adaptarse al desfibrilador 3925 sin la una o mas bolsas 3345 de
accesorio. En otra realizacion, la primera bandeja 3330 lateral y la segunda bandeja 3335 lateral pueden adaptarse a
la forma de una o mas bolsas 3345 de accesorios. Un borde 3360 exterior de la una o mas bolsas 3345 de accesorios
puede redondearse para acoplarse de forma deslizante con la primera bandeja 3330 lateral y la segunda bandeja 3335
lateral. El borde 3360 exterior puede ser cuadrado para permitir que un accesorio especifico sea colocado dentro de
la bolsa 3345 de accesorios. Esto a su vez puede requerir que la primera bandeja 3330 lateral y la segunda bandeja
3335 lateral sean cuadradas. Se puede acoplar un mecanismo 3355 de cierre a cada bolsa 3345 de accesorios para
encerrar completamente un accesorio dentro de la bolsa 3345 de accesorios.

La figura 84 es una vista frontal de la pista 11 de montaje rapido con bordes cénicos como se describe anteriormente
en relacioén con la figura 56. La vista posterior de la pista 11 de montaje rapido es una imagen de espejo de la figura
84.

La figura 85 es una vista lateral derecha de la pista 11 de montaje rapido con bordes cénicos como se describid
anteriormente en relacion con la figura 56. La vista lateral izquierda de la pista 11 de montaje rapido es una imagen
de espejo de la figura 85.

La figura 86 es una vista desde arriba de la pista 11 de montaje rapido con bordes cénicos como se describid
anteriormente en relacion con la figura 56.

La figura 87 es una vista desde abajo de la pista 11 de montaje rapido con bordes cénicos como se describe
anteriormente en relacion con la figura 56.

La figura 88 es una vista isométrica frontal, izquierda, de la pista 11 de montaje rapido con bordes cénicos como se
describe anteriormente en relacion con la figura 56.

La figura 89 es una vista isométrica superior, izquierda, de la pista 11 de montaje rapido con bordes cénicos como se
describié anteriormente en relacion con la figura 56.

La figura 90 es una vista isométrica superior, derecha, de la pista 11 de montaje rapido con bordes cénicos como se
describié anteriormente en relacion con la figura 56.

La Fig. 91 es una vista desde arriba de una abertura 57 de ranura de orificio de cerradura en una placa 8856 de captura
abierta. La abertura 8857 de ranura de agujero de cerradura puede incluir un extremo 8870 abierto ancho y un extremo
8875 estrecho abierto. La placa 8856 de captura abierta funciona igual que la placa 56 de captura de la figura 11 con
la excepcion de una estructura de extremo abierta del extremo 8870 ancho abierto. Comparando la figura 91 ala figura
11, el extremo 8870 ancho abierto es una estructura de extremo abierto cuando se compara con una estructura cerrada
de la amplia area 70 de la figura 11. El extremo 8857 ancho abierto permite la interfaz 72 de cufia de la figura 14 para
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acoplar de forma deslizante con el montaje 47 de cufia de la figura 11. El extremo 8857 ancho abierto permite una
mayor tolerancia de desalineacion entre la interfaz 72 de cufia y el montaje 47 de cufia y aun proporciona un enganche
adecuado de la interfaz 72 de cufia con el montaje 47 de cufia. La placa 8857 de captura abierta puede ser un
reemplazo directo de la placa 57 de captura.

Debe entenderse que, a lo largo de la divulgacion, la pista 10, mostrada en la FIG. 1, la minipista 12, mostrada en la
figura 38, o la pista 11 de montaje rapido, que se muestra en las Figs. 28A y 56, pueden usarse indistintamente. Por
ejemplo, cuando se discute que una pieza del equipo o el montaje 50 esta acoplado a la pista 10, la pista 10 puede
ser sustituida por la minipista 12 o la pista 11 de montaje rapido. Las configuraciones de montaje pueden necesitar ser
cambiadas para permitir el acoplamiento entre diferentes tipos de pistas (10, 11 0 12), sin embargo, debe entenderse
que la versatilidad y variabilidad de las configuraciones de montaje esta prevista por esta divulgacion. La divulgacion
destaca las areas donde puede estar presente esta capacidad de intercambio (es decir, “pista” puede significar la pista
10, la pista 11 de montaje rapido, o la minipista 12), sin embargo, ese resalte no termina la intercambiabilidad en
cualquier parte de la divulgacion donde el resalte no esta presente.

También debe entenderse que en todo el montaje 50 puede ser intercambiable con la interfaz 72 de cufia (por ejemplo,
figura 14), cualquier numero de pernos 140 de montaje (por ejemplo, figura 3), la interfaz 172 de equipo (por ejemplo,
figura 9), el montaje 47 de cufa (por ejemplo, figura 11), el montaje 3500 de gabinete (figura 52), o el montaje 1700
de pista de equipo (por ejemplo, figura 24). La versatilidad y la variabilidad de las configuraciones de montaje se
contemplan en esta divulgacion. La divulgacion resalta las areas donde esta capacidad de intercambio puede estar
presente (es decir, el montaje puede ser el montaje 50 o la interfaz 72 de cufia), sin embargo, el hecho de resaltar no
excluye la posibilidad de intercambio en otra parte de la divulgacion donde el resaltado no esta presente.

El sistema de montaje del equipo se muestra en los dibujos adjuntos y se describié anteriormente. El sistema de
montaje del equipo puede incluir diversas pistas y los diversos montajes. El sistema de montaje del equipo puede estar
acoplado de manera extraible a una estructura u objeto mévil. El objeto movil puede incluir un vehiculo tal como un
vehiculo de transporte de emergencia, un helicéptero, un avién, una casa mévil, un vehiculo todo terreno (ATV) y
similares. El vehiculo de transporte de emergencia puede incluir una ambulancia, un helicéptero médico, un avién
médico y similares. Los diversos montajes descritos anteriormente se pueden mover entre estas diferentes estructuras
y/o vehiculos sin la necesidad de modificar la estructura o el vehiculo para cada tipo de montaje. El sistema de montaje
del equipo puede permitir que una pieza del equipo acoplado a uno de los diversos montajes se retire de un vehiculo
y se lleve a una estructura y se monte en la estructura para facilitar el servicio o el uso. La pieza del equipo se puede
acoplar a una porcién externa del vehiculo cuando no esta en uso interno al vehiculo. Por ejemplo, un desfibrilador
acoplado a la montura del desfibrilador puede tomarse de una ambulancia y de un hospital y montarse en la pista en
la pared al lado de la cama del paciente para que se pueda usar el desfibrilador en el paciente. En otro ejemplo, una
bolsa IV acoplada fluidamente a un paciente puede ser movida con el paciente mientras el paciente es transportado
desde un helicoptero médico a la sala de emergencias de un hospital. El personal médico puede quitar el montaje
acoplado a la bolsa IV de la pista, mover la bolsa IV con el paciente y volver a acoplar el montaje a una pista en la
pared o el techo en la sala de emergencias. El sistema de montaje del equipo permite la presencia de una amplia
gama de configuraciones opcionales cuando se utiliza el sistema de montaje del equipo.

Se sefala que los términos “sustancialmente” y “aproximadamente” pueden utilizarse aqui para representar el grado
inherente de incertidumbre que puede atribuirse a cualquier comparacién cuantitativa, valor, medicién u otra
representacion. Estos términos también se utilizan en el presente documento para representar el grado en que una
representacion cuantitativa puede variar de una referencia establecida sin dar como resultado un cambio en la funcién
basica del tema en cuestion.

Cierta terminologia se usa en la divulgacion solo por conveniencia y no es limitativa. Las palabras “izquierda”,
“derecha”, “frente”, “atras”, “superior” e “inferior” designan las direcciones en los dibujos a los que se hace referencia.
La terminologia incluye las palabras mencionadas anteriormente, asi como sus derivados y palabras de importancia

similar.

Si bien las realizaciones particulares se han ilustrado y descrito en el presente documento, debe entenderse que se
pueden realizar otros diversos cambios y modificaciones sin apartarse del espiritu y alcance del objeto reivindicado.
Ademas, aunque diversos aspectos de la materia reivindicada se han descrito en el presente documento, tales
aspectos no necesitan ser utilizados en combinacion. Por lo tanto, se pretende que las reivindicaciones adjuntas
cubran todos los cambios y modificaciones que se encuentran dentro del alcance de la materia objeto reivindicada.
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REIVINDICACIONES
1. Un sistema de montaje de equipos, que comprende:
una pista (11) de montaje rapido para acoplar a una superficie (3615), que comprende:

una placa (15) de respaldo que tiene un primer borde (3611) de placa, un segundo borde (3612) de placa, una primera
ranura (20) exterior y una segunda ranura (30) exterior, en donde el primer borde (3611) de placa, el segundo borde
(3612) de la placa, la primera ranura (20) exterior y la segunda ranura (30) exterior son todos sustancialmente paralelos
entre si y recorren una longitud (L) de la placa (15) de respaldo, y el primer borde (3611) de la placa y el segundo
borde (3612) de la placa definen una parte mas externa de la placa (15) de respaldo a lo largo de la longitud (L) de la
placa (15) de respaldo;

uno o mas puntos (3600) de montaje posicionados dentro de la primera ranura (20) exterior y la segunda ranura (30)
exterior

una pluralidad de regiones (13) diana contorneadas en diamante espaciadas en la primera ranura (20) externa y la
segunda ranura (30) externa; y

una pluralidad de regiones (3652) contorneadas en medio diamante a lo largo de un borde (3651) comun, el borde
(3651) comun es sustancialmente ortogonal al primer borde (3611) de la placa y al segundo borde (3612) de la placa

caracterizado porque:

la placa de respaldo comprende una pluralidad de aberturas (60) de pasador de bloqueo provistas entre la primera
ranura (20) exterior y la segunda ranura (30) externa, cada una de las aberturas (60) de pasador de bloqueo esta
alineada con una respectiva de la pluralidad de las regiones (13) diana contorneadas en diamante de cada una de la
primera ranura (20) externa y la segunda ranura (30) externa, siendo la alineacién perpendicular a las primera y
segunda ranuras (20, 30) externas de modo que cualquier fuerza ejercida sobre un montaje (47, 48, 50, 3500, 3700,
3800, 3850, 3900) acoplado a la pista (11) de montaje rapido se transfiere directamente a través de la pista (11) de
montaje rapido a uno o mas puntos (3600) de montaje debido a cada una de las aberturas (60) del pasador de bloqueo
que posicionan los pernos de montaje del montaje directamente sobre la parte superior de uno o mas puntos (3600)
de montaje.

2. El sistema de montaje de equipo de la reivindicacion 1, en el que la superficie (3615) es una superficie de un objeto
movil, un vehiculo de transporte de emergencia, una ambulancia o un helicoptero.

3. El sistema de montaje de equipo de la reivindicacion 1, en el que el primer borde (3611) de la placa es coénico, y el
segundo borde (3612) de la placa es conico.

4. El sistema de montaje de equipo de la reivindicacion 1, en el que la pista (11) de montaje comprende, ademas:

una superficie de montaje al ras definida a lo largo del primer borde (3611) de la placa y el segundo borde (3612) de
la placa para crear y mantener un sello entre la pista (11) de montaje rapido y la superficie (3615); y

una canaleta (3605) dispuesta en la pista (11) de montaje rapido y definida por la superficie (3610) de montaje a ras.

5. El sistema de montaje de equipo de la reivindicacion 1, que comprende ademas un clip (3400) de pista acoplado de
manera extraible a la pista (11) de montaje rapido y que comprende:

una base (3405) que tiene una brida (3425) de ranura y un ancho de base (3444) para permitir que la base (3405) se
acople de manera deslizante con una de las ranuras (20, 30) exteriores de la pista (11) de montaje rapido y para
minimizar el movimiento del clip (3400) de la pista en relacion con la pista (11) de montaje rapido;

un acoplador (3410) esta acoplado a la base (3405) a lo largo de una cara (3408) del acoplador, la cara (3408) del
acoplador es opuesta a la brida (3425) de la ranura en la base (3405);

una caracteristica (3415) de apalancamiento esta acoplada a la base (3405) a lo largo de un eje r (3440) portado, el
eje (3440) portador es sustancialmente ortogonal a la cara (3408) del acoplador; y

un portador (3420) que se acopla de forma deslizante en la pista (11) de montaje rapido y que comprende una primera
extension (3455) y una segunda extension (3460) operable para enganchar una regién abierta de la pista (11) cuando
el clip (3400) de pista esta en una posicién enganchada, la primera extension (3455) esta opuesta a la segunda
extension (3460) en el portador (3420), el portador (3420) acopla de manera deslizante la caracteristica (3420) de
apalancamiento a lo largo del eje (3440) del portador y esta cargado en la posicion enganchada por un resorte (3434).
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6. El sistema de montaje de equipo de la reivindicacion 5, en el que el portador (3420) comprende ademas un primer
labio (3445) y un segundo labio (3450) acoplados al portador (3420), y en el que se aplica una fuerza de transicion al
primer labio (3445) y el segundo labio (3450) de manera que el portador (3420) pase de la posicién enganchada a la
posicion desenganchada, la posicion enganchada asegure el clip (3400) de la pista a la pista (11) de montaje rapido,
y la posicién desenganchada libera el clip (3400) desde pista de la pista (11) de montaje rapido.

7. El sistema de montaje de equipo de la reivindicacion 6, en el que el portador que comprende ademas una almohadilla
(3470) de amortiguador acoplado al portador (3420) y la almohadilla (3470) de amortiguador se retrae en la base
(3405) cuando el clip (3400) de pista esta en la posicién desenganchada y la almohadilla (3470) de amortiguador se
extiende mas alla de la base (3405) cuando el clip (3400) de pista esta en la posicién enganchada, la almohadilla
(3470) de amortiguador evita que el clip (3400) de pista se mueva en relacion a la pista (11) de montaje rapido mientras
que el clip (3400) de la pista esta acoplado a la pista (11) de montaje rapido en la posicion enganchada.

8. El sistema de montaje de equipo de la reivindicacion 5, en el que el acoplador (3410) es un gancho, una clavija, un
cierre, un pestillo, una luz o un anillo en forma de u y la base (3405) esta cubierta en un recubrimiento antitemblor que
crea un ajuste de interferencia entre el clip (3400) de pista y la pista (11) de montaje rapido.

9. El sistema de montaje de equipo de la reivindicacion 1, en el que la pista (11) de montaje rapido comprende ademas

una clave (3630) de pista, la clave (3630) de pista se acopla de forma deslizante con una abertura (3640) de clave
provista en la pista (11).
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