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DESCRIPCION

Dispositivo de gestion de ambiente, sistema de gestion de ambiente, método de gestién de ambiente y programa de
gestion de ambiente

Campo de la invencion

La presente invencion se refiere a un aparato de control ambiental, a un sistema de control ambiental, a un método
de control ambiental y a un programa de control ambiental.

Informacion de antecedentes

En el pasado se han propuesto aparatos que monitorizan y visualizan si el ambiente de aire de una sala esta dentro
del intervalo de una zona de comodidad (por ejemplo, el documento de patente 1).

Documento de patente 1
Solicitud de patente japonesa no examinada publicada n.° H6-207734 (pags. 1-8, figuras 1-9)
Documento de patente 2

El documento de patente estadounidense US-B-6394359 describe un dispositivo de control remoto para controlar un
termostato, que comprende una unidad de sensor de aire, una unidad de determinacion que determina si el aire de
una sala esta dentro de una zona de comodidad, y una unidad de salida que emite una sefal de control basandose
en el resultado de la unidad de determinacion.

Divulgacion de la invencion
Problemas resueltos por la invencion

Sin embargo, con los aparatos convencionales, aunque se ofrece orientacion sobre si el ambiente de aire de una
sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, existe el riesgo de que no se proporcione orientacion
suficiente especificamente sobre cémo llevar el ambiente de aire de la sala dentro del intervalo de la zona de
comodidad. Como consecuencia, existe el riesgo de que el ambiente de aire de la sala no se haga suficientemente
cémodo.

Un objeto de la presente invencion es proporcionar un aparato de control ambiental, un sistema de control ambiental,
un método de control ambiental y un programa de control ambiental que puedan crear un ambiente de aire
suficientemente comodo en una sala.

Medios para resolver los problemas

El problema anterior se resuelve proporcionando un aparato de control ambiental segin la reivindicaciéon 1, un
sistema de control ambiental segun la reivindicacion 19, un método de control ambiental segun la reivindicacion 20 y
un programa de control ambiental segun la reivindicacion 24.

Un aparato de control ambiental segun un primer aspecto de la invencion es un aparato de control ambiental que se
instala en una sala y es portatil, que comprende una unidad de sensor, una unidad de determinaciéon y una unidad
de salida. La unidad de sensor detecta un ambiente de aire de la sala. La unidad de determinacion determina si el
ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo de una zona de comodidad basandose en informacion sobre el
ambiente de aire de la sala. La unidad de salida, basandose en al menos informacién sobre el resultado de
determinacion de la unidad de determinacioén, emite informacién o una sefial con el fin de hacer que el ambiente de
aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Con el presente aparato de control ambiental, la unidad de sensor detecta el ambiente de aire de la sala. La unidad
de determinacién puede recibir informacion sobre el ambiente de aire de la sala. La unidad de determinacién puede
determinar si el ambiente de aire de la sala estd dentro del intervalo de la zona de comodidad basandose en
informacion sobre el ambiente de aire de la sala. La unidad de salida puede recibir al menos la informacién sobre el
resultado de determinacion de la unidad de determinacién o informacion basada en el resultado de determinacién de
la unidad de determinacion. Basandose en al menos la informacién sobre el resultado de determinacién de la unidad
de determinacién, la unidad de salida emite informacién o una sefial con el fin de hacer que el ambiente de aire de la
sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible crear un ambiente de aire suficientemente
cémodo en la sala.

Un aparato de control ambiental segun un segundo aspecto de la invencién es un aparato de control ambiental
segun un primer aspecto de la invencion, en el que la unidad de salida es una unidad de envio. Basandose en al
menos la informacion sobre el resultado de determinacién de la unidad de determinacién, la unidad de envio envia
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una sefial de control a un acondicionador de aire, de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro
del intervalo de la zona de comodidad. El acondicionador de aire acondiciona el ambiente de aire de la sala.

Con el presente aparato de control ambiental, la unidad de envio puede recibir al menos la informacién sobre el
resultado de determinacion de la unidad de determinacién, o informacién basada en el resultado de determinacién
de la unidad de determinacién. Basandose en al menos la informaciéon sobre el resultado de determinacion de la
unidad de determinacioén, la unidad de envio envia una sefal de control al acondicionador de aire, de modo que el
ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad. De ese modo, es posible
permitir que el acondicionador de aire reciba la sefial de control, de modo que el ambiente de aire de la sala se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, el acondicionador de aire puede controlarse de
modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el
usuario sea consciente de la zona de comodidad. Como consecuencia, con el presente aparato de control ambiental,
es posible crear automaticamente un ambiente de aire cdmodo en la sala sin hacer que el usuario sea consciente
del mismo.

Ademas, el acondicionador de aire puede ser no solo un acondicionador de aire habitual, sino también, por ejemplo,
un enfriador, un calentador, un ventilador, un deshumidificador, un humidificador o un limpiador de aire.

Un aparato de control ambiental seguin un tercer aspecto de la invencién es un aparato de control ambiental segun
un segundo aspecto de la invencion, que comprende ademas una unidad de generacion. La unidad de generacion,
basandose en al menos la informacion sobre el resultado de determinacion de la unidad de determinacion, genera la
sefal de control de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad.

Con el presente aparato de control ambiental, basandose en al menos la informacién sobre el resultado de
determinacion de la unidad de determinacion, la unidad de generaciéon genera la sefial de control de modo que el
ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, el acondicionador de aire puede controlarse de
modo que el ambiente de aire de |la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el
usuario sea consciente de la zona de comodidad. Como resultado, con el presente aparato de control ambiental, es
posible crear automaticamente un ambiente de aire cémodo en la sala sin hacer que el usuario sea consciente del
mismo.

Un aparato de control ambiental segun un cuarto aspecto de la invencién es un aparato de control ambiental segun
un tercer aspecto de la invencién, que comprende ademas una unidad de calculo. La unidad de calculo calcula la
cantidad de energia que se necesita para que el acondicionador de aire acondicione el ambiente de aire de la sala.
La unidad de generacién genera, basandose en al menos la informacién sobre el resultado de determinacién de la
unidad de determinacion, la sefial de control de modo que la cantidad de energia no supere un valor limite superior
objetivo prescrito y de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad.

Con el presente aparato de control ambiental, la unidad de calculo calcula la cantidad de energia necesaria para que
el acondicionador de aire acondicione el ambiente de aire de la sala. La unidad de determinacion recibe informacion
sobre la cantidad de energia y determina adicionalmente si esa cantidad de energia supera un valor limite superior
objetivo prescrito. La unidad de generacion recibe informacion sobre la cantidad de energia o informacion sobre si
esa cantidad de energia supera un valor limite superior objetivo prescrito. Basandose en al menos la informacion
sobre el resultado de determinaciéon de la unidad de determinacion, la unidad de generacion genera la sefial de
control de modo que la cantidad de energia no supere el valor limite superior objetivo prescrito y de modo que el
ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, el acondicionador de aire puede controlarse de
modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad y de modo que
la cantidad de energia no supere el valor limite superior objetivo. Como consecuencia, con el presente aparato de
control ambiental, es posible crear un ambiente de aire comodo en la sala a la vez que se conserva energia.

Un aparato de control ambiental seguin un quinto aspecto de la invencién es un aparato de control ambiental segun
un primer aspecto de la invencién, en el que la unidad de salida es una unidad de envio. La unidad de envio envia la
informacion sobre el resultado de determinacién de la unidad de determinaciéon a un acondicionador de aire. El
acondicionador de aire acondiciona el ambiente de aire de la sala.

Con el presente aparato de control ambiental, la unidad de envio envia al acondicionador de aire la informacién
sobre el resultado de determinacion de la unidad de determinacién. De ese modo, es posible permitir que el
acondicionador de aire reciba informacion sobre el resultado de determinacién de la unidad de determinacion.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, si el acondicionador de aire puede ajustar la sefal



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2706 849 T3

de control de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad,
entonces es posible permitir que el acondicionador de aire controle el ambiente de aire de la sala, de modo que se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el usuario sea consciente de la zona de
comodidad. Como consecuencia, con el presente aparato de control ambiental, es posible crear automaticamente un
ambiente de aire cdmodo en la sala sin hacer que el usuario sea consciente del mismo.

Ademas, el acondicionador de aire puede ser no solo un acondicionador de aire habitual, sino también, por ejemplo,
un enfriador, un calentador, un ventilador, un deshumidificador, un humidificador o un limpiador de aire.

Un aparato de control ambiental segun un sexto aspecto de la invencién es un aparato de control ambiental segun
un quinto aspecto de la invencién, que comprende ademas una unidad de calculo. La unidad de calculo calcula la
cantidad de energia que se necesita para que el acondicionador de aire acondicione el ambiente de aire de la sala.
La unidad de determinacion determina, basandose en la informacién sobre el ambiente de aire de la sala, si la
cantidad de energia supera un valor limite superior objetivo prescrito y si el ambiente de aire de la sala esta dentro
del intervalo de la zona de comodidad.

Con el presente aparato de control ambiental, la unidad de célculo calcula la cantidad de energia necesaria para que
el acondicionador de aire acondicione el ambiente de aire de la sala. Basandose en la informacién sobre el ambiente
de aire de la sala, la unidad de determinacion determina si la cantidad de energia supera el valor limite superior
objetivo prescrito, y si el ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible permitir que el acondicionador de aire
controle el ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad y de
modo que la cantidad de energia no supere el valor limite superior objetivo. Como consecuencia, con el presente
aparato de control ambiental, es posible crear un ambiente de aire comodo en la sala a la vez que se conserva
energia.

Un aparato de control ambiental segin un séptimo aspecto de la invencién es un aparato de control ambiental segun
cualquiera de los aspectos primero a sexto de la invencion, en el que el factor ambiental del aire de la sala es al
menos uno de la temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la presion atmosférica, el
flujo de aire, la concentracion de sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos
de la sala.

Con el presente aparato de control ambiental, el factor ambiental del aire de la sala es al menos uno de la
temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la presién atmosférica, el flujo de aire, la
concentracion de sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible determinar con precision si el ambiente de
aire de la sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad. Como consecuencia, con el presente aparato de
control ambiental, es posible controlar con precisién el acondicionador de aire de modo que el ambiente de aire de la
sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Ademas, las sustancias toxicas son al menos una de, por ejemplo, monoxido de carbono, didxido de carbono,
alérgenos, acaros, moho, formaldehido, compuestos organicos, COV (compuestos organicos volatiles) y alteradores
endocrinos.

Un aparato de control ambiental seguin un octavo aspecto de la invencion es un aparato de control ambiental segun
cualquiera de los aspectos primero a sexto de la invencion, en el que los factores ambientales del aire de la sala son
al menos dos de la temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la presién atmosférica,
el flujo de aire, la concentracién de sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la concentracion de iones
negativos de la sala. La unidad de determinacion asigna un orden de prioridad a los factores ambientales del aire de
la sala, y determina si el ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad basandose
en informacion sobre los factores ambientales del aire de la sala.

Con el presente aparato de control ambiental, los factores ambientales del aire de la sala son al menos dos de la
temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la presién atmosférica, el flujo de aire, la
concentracion de sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala. La
unidad de determinacién asigna un orden de prioridad a la pluralidad de factores ambientales del aire de la sala y,
basandose en la informacion sobre la pluralidad de factores ambientales del aire de la sala, determina si el ambiente
de aire de la sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible crear un ambiente comodo en la sala a la
vez que se da prioridad a aquellos factores ambientales del aire que son importantes.

Un aparato de control ambiental segun un noveno aspecto de la invencion es un aparato de control ambiental segun
cualquiera de los aspectos primero a octavo de la invencién, que comprende ademas una unidad de entrada y una
unidad de ajuste. La unidad de entrada introduce una sensacion de comodidad con respecto al ambiente de aire de
la sala. La unidad de ajuste ajusta la zona de comodidad del ambiente de aire de la sala basandose en informacion
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sobre la sensacion de comodidad.

Con el presente aparato de control ambiental, se introduce una sensacion de comodidad con respecto al ambiente
de aire de la sala en la unidad de entrada. La unidad de ajuste puede recibir la informacién sobre la sensacion de
comodidad. La unidad de ajuste ajusta la zona de comodidad del ambiente de aire de la sala basandose en la
informacion sobre la sensacion de comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, la zona de comodidad del ambiente de aire de la
sala se ajusta basandose en informacién sobre la sensacion de comodidad del usuario. Como consecuencia, con el
presente aparato de control ambiental, puede ajustarse la zona de comodidad para cada usuario. Como resultado,
con el presente aparato de control ambiental, es posible crear un ambiente de aire cdmodo en la sala segun la
preferencia del usuario.

Un aparato de control ambiental segun un décimo aspecto de la invencién es un aparato de control ambiental segun
un noveno aspecto de la invencion, que comprende ademas una unidad de almacenamiento. La unidad de
almacenamiento almacena la zona de comodidad que ajusté la unidad de ajuste.

Con el presente aparato de control ambiental, la unidad de almacenamiento almacena la zona de comodidad, que
ajusto la unidad de ajuste.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible hacer referencia a informacion sobre la
zona de comodidad que ajusté la unidad de ajuste. Como consecuencia, con el presente aparato de control
ambiental, es posible generar la sefial de control de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del
intervalo de la zona de comodidad preferida del usuario.

Un aparato de control ambiental segun un decimoprimer aspecto de la invencion es un aparato de control ambiental
segun un primer aspecto de la invencion, en el que la unidad de salida es una unidad de recomendacion. Basandose
en al menos la informacién sobre el resultado de determinacién de la unidad de determinacion, la unidad de
recomendacion recomienda un método de mejora del ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro
del intervalo de la zona de comodidad.

Con el presente aparato de control ambiental, basandose en al menos la informacién sobre el resultado de
determinacion de la unidad de determinacion, la unidad de recomendacién recomienda un método de mejora de
modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible crear un ambiente de aire suficientemente
cémodo en la sala.

Un aparato de control ambiental segin un decimosegundo aspecto de la invencién es un aparato de control
ambiental seguin un decimoprimer aspecto de la invencién, que comprende ademas una unidad de vocalizacion. La
unidad de vocalizacion, basandose en informacion sobre el método de mejora que recomendd la unidad de
recomendacion, notifica el método de mejora usando frecuencias vocales.

Con el presente aparato de control ambiental, basandose en la informacién sobre el método de mejora recomendado
por la unidad de recomendacion, la unidad de vocalizacion notifica el método de mejora usando frecuencias vocales.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible determinar facilmente el método de
mejora.

Un aparato de control ambiental segun un decimotercer aspecto de la invenciéon es un aparato de control ambiental
segun un decimoprimer aspecto de la invencion, que comprende ademas una unidad de visualizacion. La unidad de
visualizaciéon notifica, basandose en informacion sobre el método de mejora que recomendd la unidad de
recomendacion, el método de mejora visualizandolo en una pantalla.

Con el presente aparato de control ambiental, basandose en la informacién sobre el método de mejora recomendado
por la unidad de recomendacion, la unidad de visualizacién notifica el método de mejora visualizandolo en una
pantalla.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible determinar facilmente el método de
mejora.

Un aparato de control ambiental seguin un decimocuarto aspecto de la invencion es un aparato de control ambiental
segun cualquiera de los aspectos decimoprimero a decimotercero de la invencion, en el que el factor ambiental del
aire de la sala es al menos uno de la temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la
presidon atmosférica, el flujo de aire, la concentracién de sustancias téxicas, la concentracion de polvo y la
concentracion de iones negativos de la sala.

Con el presente aparato de control ambiental, el factor ambiental del aire de la sala es al menos uno de la
temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la presién atmosférica, el flujo de aire, la
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concentracion de sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible recomendar con precision el método de
mejora de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Ademas, las sustancias toxicas son al menos una de, por ejemplo, monoxido de carbono, didxido de carbono,
alérgenos, acaros, moho, formaldehido, compuestos organicos, COV (compuestos organicos volatiles) y alteradores
endocrinos.

Un aparato de control ambiental segun un decimoquinto aspecto de la invencion es un aparato de control ambiental
segun cualquiera de los aspectos decimoprimero a decimotercero de la invencion, en el que los factores ambientales
del aire de la sala son al menos dos de la temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad,
la presion atmosférica, el flujo de aire, la concentracion de sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la
concentracion de iones negativos de la sala. La unidad de determinacion asigna un orden de prioridad a los factores
ambientales del aire de la sala, y determina si el ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo de la zona de
comodidad basandose en informacion sobre los factores ambientales del aire de la sala.

Con el presente aparato de control ambiental, los factores ambientales del aire de la sala son al menos dos de la
temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la presién atmosférica, el flujo de aire, la
concentracion de sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala. La
unidad de determinacién asigna un orden de prioridad a la pluralidad de factores ambientales del aire de la sala y,
basandose en la informacién sobre los factores ambientales del aire de la sala, determina si el ambiente de aire de
la sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible crear un ambiente comodo en la sala a la
vez que se da prioridad a aquellos factores ambientales del aire que son importantes.

Un aparato de control ambiental segin un decimosexto aspecto de la invenciéon es un aparato de control ambiental
segun cualquiera de los aspectos decimoprimero a decimotercero de la invencion, en el que los factores ambientales
del aire de la sala son al menos dos de la temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad,
la presion atmosférica, el flujo de aire, la concentracion de sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la
concentracion de iones negativos de la sala. La unidad de recomendacion asigna un orden de prioridad a los
factores ambientales del aire de la sala, y recomienda, basandose en al menos la informacion sobre el resultado de
determinacion de la unidad de determinacion, un método de mejora del ambiente de aire de la sala de modo que se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Con el presente aparato de control ambiental, los factores ambientales del aire de la sala son al menos dos de la
temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la presién atmosférica, el flujo de aire, la
concentracion de sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala. La
unidad de recomendacién asigna un orden de prioridad a la pluralidad de factores ambientales del aire de la sala y,
basandose en al menos la informacién sobre el resultado de determinacion de la unidad de determinacion,
recomienda un método de mejora del ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de
la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, si hay una pluralidad de métodos de mejora, puede
realizarse una recomendacion coordinada.

Un aparato de control ambiental segun un decimoséptimo aspecto de la invencién es un aparato de control
ambiental segun cualquiera de los aspectos decimoprimero a decimosexto de la invencion, en el que el método de
mejora es al menos uno de un método de ventilacion y un método de funcionamiento de un acondicionador de aire.
El acondicionador de aire acondiciona el ambiente de aire de la sala.

Con el presente aparato de control ambiental, basandose en al menos la informacién sobre el resultado de
determinaciéon de la unidad de determinacion, la unidad de recomendacion recomienda al menos uno del método de
ventilacién y el método de funcionamiento del acondicionador de aire de modo que el ambiente de aire de la sala se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible crear con precisidon un ambiente de aire
cémodo en la sala.

Un aparato de control ambiental segin un decimoctavo aspecto de la invenciéon es un aparato de control ambiental
segun un decimoséptimo aspecto de la invencion, en el que el método de funcionamiento del acondicionador de aire
es un método de mejora para al menos uno de un modo de funcionamiento, una temperatura ajustada, una
humedad ajustada, un flujo de aire ajustado, una direccién del viento ajustada, una cantidad de deshumidificacion,
una cantidad de humidificacién, una cantidad de ventilacion y un rendimiento de limpieza de aire del acondicionador
de aire.

Con el presente aparato de control ambiental, la unidad de recomendaciéon puede recomendar, basandose en al
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menos la informacion sobre el resultado de determinacion de la unidad de determinacién, al menos uno de un
método de ventilacion y un método de mejora para al menos uno del modo de funcionamiento, la temperatura
ajustada, la humedad ajustada, el flujo de aire ajustado, la direccion del viento ajustada, la cantidad de
deshumidificacion, la cantidad de humidificacion, la cantidad de ventilacion y el rendimiento de limpieza de aire del
acondicionador de aire de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible crear con mas precision un ambiente de
aire comodo en la sala.

Un aparato de control ambiental segin un decimonoveno aspecto de la invencion es un aparato de control ambiental
segun cualquiera de los aspectos decimoprimero a decimoctavo de la invencidon, que comprende ademas una
unidad de entrada y una unidad de ajuste. La unidad de entrada introduce una sensacion de comodidad con
respecto al ambiente de aire de la sala. La unidad de ajuste ajusta la zona de comodidad del ambiente de aire de la
sala basandose en informacion sobre la sensacion de comodidad.

Con el presente aparato de control ambiental, se introduce una sensaciéon de comodidad con respecto al ambiente
de aire de la sala en la unidad de entrada. La unidad de ajuste puede recibir informacion sobre la sensacion de
comodidad. La unidad de ajuste ajusta la zona de comodidad del ambiente de aire de la sala basandose en la
informacion sobre la sensacién de comodidad. Es posible almacenar la informacién sobre la zona de comodidad
ajustada por la unidad de ajuste.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, la zona de comodidad del ambiente de aire de la
sala se ajusta basandose en informacién sobre la sensacion de comodidad del usuario. Como consecuencia, con el
presente aparato de control ambiental, puede ajustarse la zona de comodidad para cada usuario. Como resultado,
con el presente aparato de control ambiental, es posible crear un ambiente de aire cdmodo en la sala segun la
preferencia del usuario.

Un aparato de control ambiental segun un vigésimo aspecto de la invencion es un aparato de control ambiental
segun un decimonoveno aspecto de la invencién, que comprende ademas una unidad de almacenamiento. La
unidad de almacenamiento almacena la zona de comodidad que ajusté la unidad de ajuste.

Con el presente aparato de control ambiental, la unidad de almacenamiento almacena la zona de comodidad, que
ajusto la unidad de ajuste.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible hacer referencia a informacién sobre la
zona de comodidad que ajusté la unidad de ajuste. Como consecuencia, con el presente aparato de control
ambiental, es posible recomendar el método de mejora de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre
dentro del intervalo de la zona de comodidad preferida del usuario.

Un sistema de control ambiental segun un vigesimoprimer aspecto de la invencién comprende: un aparato de control
ambiental segun cualquiera de los aspectos segundo a décimo de la invencion; y un acondicionador de aire. El
acondicionador de aire, basandose en informacién recibida procedente del aparato de control ambiental, acondiciona
el ambiente de aire de la sala de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la
zona de comodidad.

Con el presente sistema de control ambiental, la unidad de sensor del aparato de control ambiental detecta el
ambiente de aire de la sala. La unidad de determinacion del aparato de control ambiental puede recibir informacion
sobre el ambiente de aire de la sala. Basandose en la informacion sobre el ambiente de aire de la sala, la unidad de
determinacion del aparato de control ambiental determina si el ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo
de la zona de comodidad. La unidad de envio del aparato de control ambiental puede recibir al menos la informacion
sobre el resultado de determinacion de la unidad de determinacion, o informacién basada en el resultado de
determinacion de la unidad de determinacion. Basandose en al menos la informacion sobre el resultado de
determinacion de la unidad de determinacion, la unidad de envio del aparato de control ambiental envia una sefial
de control al acondicionador de aire, de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de
la zona de comodidad. El acondicionador de aire puede recibir la sefal de control procedente del aparato de control
ambiental de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.
Alternativamente, la unidad de envio del aparato de control ambiental envia al acondicionador de aire la informacion
sobre el resultado de determinaciéon de la unidad de determinacion. El acondicionador de aire puede recibir la
informacion sobre el resultado de determinacion de la unidad de determinacion procedente del aparato de control
ambiental. Basandose en la informacién recibida procedente del aparato de control ambiental, el acondicionador de
aire acondiciona el ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad.

Como consecuencia, con el presente sistema de control ambiental, el acondicionador de aire puede controlarse de
modo que el ambiente de aire de |la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el
usuario sea consciente de la zona de comodidad. Alternativamente, si el acondicionador de aire puede ajustar la
sefal de control de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de
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comodidad, entonces es posible permitir que el acondicionador de aire controle el ambiente de aire de la sala, de
modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el usuario sea consciente de la
zona de comodidad. Como consecuencia, con el presente sistema de control ambiental, es posible crear
automaticamente un ambiente de aire cémodo en la sala sin hacer que el usuario sea consciente del mismo.

Ademas, el acondicionador de aire puede ser no solo un acondicionador de aire habitual, sino también, por ejemplo,
un enfriador, un calentador, un ventilador, un deshumidificador, un humidificador o un limpiador de aire.

Un método de control ambiental segiin un vigesimosegundo aspecto de la invenciéon es un método de control
ambiental en el que un aparato, que se instala en una sala y es portatil, controla un ambiente de aire de la sala, que
comprende una etapa de deteccion, una etapa de determinacion y una etapa de emisiéon. El ambiente de aire de la
sala se detecta en la etapa de deteccién. En la etapa de determinacion se determina si el ambiente de aire de la sala
esta dentro del intervalo de una zona de comodidad basandose en informacion sobre el ambiente de aire de la sala.
Basandose en al menos informacién sobre el resultado de determinacion en la etapa de determinacion, en la etapa
de emisidon se emite informacién o una sefal con el fin de hacer que el ambiente de aire de la sala se encuentre
dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Con el presente método de control ambiental, el ambiente de aire de la sala se detecta en la etapa de deteccion.
Puede recibirse informacion sobre el ambiente de aire de la sala en la etapa de determinacién. En la etapa de
determinacion se determina si el ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad
basandose en la informacién sobre el ambiente de aire de la sala. En la etapa de emisién puede recibirse al menos
la informaciéon sobre el resultado de determinacion en la etapa de determinacién, o informaciéon basada en el
resultado de determinacion de la etapa de determinacion. Basandose en al menos la informacion sobre el resultado
de determinacion en la etapa de determinacion, en la etapa de emisiéon se emite informacion o una sefal con el fin
de hacer que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible crear un ambiente de aire suficientemente
cémodo en la sala.

Un método de control ambiental segin un vigesimotercer aspecto de la invencion es un método de control ambiental
segulin un vigesimosegundo aspecto de la invencién, en el que la etapa de emision es una etapa de envio.
Basandose en al menos la informacion sobre el resultado de determinacién en la etapa de determinacién, se envia
una sefial de control a un acondicionador de aire, de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro
del intervalo de la zona de comodidad en la etapa de envio. El acondicionador de aire acondiciona el ambiente de
aire de la sala.

Con el presente método de control ambiental, basandose en al menos la informacién sobre el resultado de
determinacion en la etapa de determinacion, se envia la sefial de control al acondicionador de aire de modo que el
ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad en la etapa de envio. De ese
modo, es posible permitir que el acondicionador de aire reciba la sefial de control, de modo que el ambiente de aire
de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente método de control ambiental, el acondicionador de aire puede controlarse de modo
que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el
usuario sea consciente de la zona de comodidad. Como consecuencia, con el presente método de control ambiental,
es posible crear automaticamente un ambiente de aire cdmodo en la sala sin hacer que el usuario sea consciente
del mismo.

Ademas, el acondicionador de aire puede ser no solo un acondicionador de aire habitual, sino también, por ejemplo,
un enfriador, un calentador, un ventilador, un deshumidificador, un humidificador o un limpiador de aire.

Un método de control ambiental segun un vigesimocuarto aspecto de la invencién es un método de control ambiental
segun un vigesimosegundo aspecto de la invencion, en el que la etapa de emision es una etapa de envio. La
informacion sobre el resultado de determinacién en la etapa de determinaciéon se envia a un acondicionador de aire
en la etapa de envio. El acondicionador de aire acondiciona el ambiente de aire de la sala.

Con el presente método de control ambiental, la informacién sobre el resultado de determinacién en la etapa de
determinacion se envia al acondicionador de aire en la etapa de envio. De ese modo, es posible permitir que el
acondicionador de aire reciba la informacién sobre el resultado de determinacién en la etapa de determinacion.

Por consiguiente, con el presente método de control ambiental, si el acondicionador de aire puede ajustar la sefial de
control de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad,
entonces es posible permitir que el acondicionador de aire controle el ambiente de aire de la sala, de modo que se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el usuario sea consciente de la zona de
comodidad. Como consecuencia, con el presente método de control ambiental, es posible crear automaticamente un
ambiente de aire cdmodo en la sala sin hacer que el usuario sea consciente del mismo.

Ademas, el acondicionador de aire puede ser no solo un acondicionador de aire habitual, sino también, por ejemplo,
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un enfriador, un calentador, un ventilador, un deshumidificador, un humidificador o un limpiador de aire.

Un método de control ambiental seguin un vigesimoquinto aspecto de la invencion es un método de control ambiental
segun un vigesimosegundo aspecto de la invencion, en el que la etapa de emision es una etapa de recomendacion.
Basandose en al menos la informacion sobre el resultado de determinacion en la etapa de determinacion, en la
etapa de recomendacion se recomienda un método de mejora del ambiente de aire de la sala de modo que se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Con el presente método de control ambiental, basandose en al menos la informacién sobre el resultado de
determinacion en la etapa de determinacion, en la etapa de recomendacion se recomienda un método de mejora del
ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente método de control ambiental, es posible crear un ambiente de aire suficientemente
comodo en la sala.

Un programa de control ambiental segun el vigesimosexto aspecto de la invencion es un programa de control
ambiental que hace que un aparato, que se instala en una sala y es portatil, controle un ambiente de aire de la sala,
que comprende una etapa de deteccion, una etapa de determinacion y una etapa de emision. El ambiente de aire de
la sala se detecta en la etapa de deteccién. En la etapa de determinacion se determina si el ambiente de aire de la
sala esta dentro del intervalo de una zona de comodidad basandose en informacion sobre el ambiente de aire de la
sala. Basandose en al menos informacion sobre el resultado de determinacién en la etapa de determinacion, en la
etapa de emision se emite informacién o una sefial con el fin de hacer que el ambiente de aire de la sala se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Con el presente programa de control ambiental, el ambiente de aire de la sala se detecta en la etapa de deteccion.
Puede recibirse informacion sobre el ambiente de aire de la sala en la etapa de determinacién. En la etapa de
determinacion se determina si el ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad
basandose en la informacién sobre el ambiente de aire de la sala. En la etapa de emisién puede recibirse al menos
la informaciéon sobre el resultado de determinacion en la etapa de determinacién, o informaciéon basada en el
resultado de determinacion en la etapa de determinacion. Basandose en al menos la informacion sobre el resultado
de determinacion en la etapa de determinacion, en la etapa de emisiéon se emite informacion o una sefal con el fin
de hacer que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente aparato de control ambiental, es posible crear un ambiente de aire suficientemente
cémodo en la sala.

Un programa de control ambiental segun un vigesimoséptimo aspecto de la invencién es un programa de control
ambiental segun un vigesimosexto aspecto de la invencion, en el que la etapa de emision es una etapa de envio.
Basandose en al menos la informacion sobre el resultado de determinacién en la etapa de determinacién, se envia
una sefal de control a un acondicionador de aire de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del
intervalo de la zona de comodidad en la etapa de envio. El acondicionador de aire acondiciona el ambiente de aire
de la sala.

Con el presente programa de control ambiental, basandose en al menos la informaciéon sobre el resultado de
determinacion en la etapa de determinacion, se envia la sefial de control al acondicionador de aire de modo que el
ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad en la etapa de envio. De ese
modo, es posible permitir que el acondicionador de aire reciba la sefial de control, de modo que el ambiente de aire
de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente programa de control ambiental, el acondicionador de aire puede controlarse de
modo que el ambiente de aire de |la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el
usuario sea consciente de la zona de comodidad. Como consecuencia, con el presente programa de control
ambiental, es posible crear automaticamente un ambiente de aire cdmodo en la sala sin hacer que el usuario sea
consciente del mismo.

Ademas, el acondicionador de aire puede ser no solo un acondicionador de aire habitual, sino también, por ejemplo,
un enfriador, un calentador, un ventilador, un deshumidificador, un humidificador o un limpiador de aire.

Un programa de control ambiental segun un vigesimoctavo aspecto de la invencion es un programa de control
ambiental segun un vigesimosexto aspecto de la invencion, en el que la etapa de emisién es una etapa de envio. La
informacion sobre el resultado de determinacién en la etapa de determinaciéon se envia a un acondicionador de aire
en la etapa de envio. El acondicionador de aire acondiciona el ambiente de aire de la sala.

Con el presente programa de control ambiental, la informacion sobre el resultado de determinacién en la etapa de
determinacion se envia al acondicionador de aire en la etapa de envio. De ese modo, es posible permitir que el
acondicionador de aire reciba la informacién sobre el resultado de determinacién en la etapa de determinacion.

Por consiguiente, con el presente programa de control ambiental, si el acondicionador de aire puede ajustar la sefal
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de control de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad,
entonces es posible permitir que el acondicionador de aire controle el ambiente de aire de la sala, de modo que se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el usuario sea consciente de la zona de
comodidad. Como consecuencia, con el presente programa de control ambiental, es posible crear automaticamente
un ambiente de aire comodo en la sala sin hacer que el usuario sea consciente del mismo.

Ademas, el acondicionador de aire puede ser no solo un acondicionador de aire habitual, sino también, por ejemplo,
un enfriador, un calentador, un ventilador, un deshumidificador, un humidificador o un limpiador de aire.

Un programa de control ambiental segin un vigesimonoveno aspecto de la invencién es un programa de control
ambiental segun un vigesimosexto aspecto de la invencion, en el que la etapa de emision es una etapa de
recomendacion. Basandose en al menos la informacién sobre el resultado de determinacién en la etapa de
determinacion, en la etapa de recomendacion se recomienda un método de mejora del ambiente de aire de la sala
de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Con el presente programa de control ambiental, basandose en al menos la informaciéon sobre el resultado de
determinacion en la etapa de determinacion, en la etapa de recomendacion se recomienda el método de mejora del
ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, con el presente programa de control ambiental, es posible crear un ambiente de aire
suficientemente comodo en la sala.

Efectos de la invencion

Con el aparato de control ambiental segun el primer aspecto de la invencion, se emite informacion o una sefial con el
fin de hacer que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por
tanto es posible crear un ambiente de aire suficientemente cémodo en la sala.

Con el aparato de control ambiental segun el segundo aspecto de la invencién, se envia una sefial de control al
acondicionador de aire de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad, y por tanto el acondicionador de aire puede controlarse de modo que el ambiente de aire de la sala se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el usuario sea consciente de la zona de
comodidad. Como consecuencia, con el presente aparato de control ambiental, es posible crear automaticamente un
ambiente de aire cdmodo en la sala sin hacer que el usuario sea consciente del mismo.

Con el aparato de control ambiental segun el tercer aspecto de la invencion, se genera una sefial de control de modo
que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto es posible
controlar el acondicionador de aire de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de
la zona de comodidad sin hacer que el usuario sea consciente de la zona de comodidad. Como consecuencia, con el
presente aparato de control ambiental, es posible crear automaticamente un ambiente de aire cdmodo en la sala sin
hacer que el usuario sea consciente del mismo.

Con el aparato de control ambiental segin el cuarto aspecto de la invencion, el acondicionador de aire puede
controlarse de modo que la cantidad de energia no supere el valor limite superior objetivo y de modo que el
ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto es posible crear
un ambiente de aire comodo en la sala a la vez que se conserva energia.

Con el aparato de control ambiental segun el quinto aspecto de la invencién, se envia al acondicionador de aire
informacion sobre si el ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto, si
el acondicionador de aire puede ajustar la sefial de control de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre
dentro del intervalo de la zona de comodidad, es posible permitir que el acondicionador de aire controle el ambiente
de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el usuario
sea consciente de la zona de comodidad. Como consecuencia, con el presente aparato de control ambiental, es
posible crear automaticamente un ambiente de aire cémodo en la sala sin hacer que el usuario sea consciente del
mismo.

Con el aparato de control ambiental segun el sexto aspecto de la invencidon, es posible permitir que el
acondicionador de aire controle la cantidad de energia de modo que no supere el valor limite superior objetivo y de
modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto es
posible crear un ambiente de aire comodo en la sala a la vez que se conserva energia.

Con el aparato de control ambiental segin un séptimo aspecto de la invencion, es posible determinar con precision
si el ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto el acondicionador de
aire puede controlarse con precision de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de
la zona de comodidad.

Con el aparato de control ambiental segin un octavo aspecto de la invencion, es posible asignar un orden de
prioridad a una pluralidad de factores ambientales del aire de la sala y determinar si el ambiente de aire de la sala
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esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto es posible crear un ambiente comodo en la sala a la
vez que se da prioridad a aquellos factores ambientales del aire que son importantes.

Con el aparato de control ambiental segun un noveno aspecto de la invencion, la zona de comodidad del ambiente
de aire de la sala se ajusta basandose en la informacion sobre la sensacion de comodidad del usuario, y por tanto es
posible ajustar la zona de comodidad para cada usuario. Como consecuencia, es posible crear un ambiente de aire
cémodo en la sala segun la preferencia del usuario.

Con el aparato de control ambiental segun un décimo aspecto de la invencién, se almacena la zona de comodidad
ajustada por la unidad de ajuste, y por tanto es posible hacer referencia a la informacién sobre la zona de comodidad
ajustada por la unidad de ajuste. Como consecuencia, con el presente aparato de control ambiental, es posible
generar la sefal de control de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona
de comodidad preferida del usuario.

Con el aparato de control ambiental segun un decimoprimer aspecto de la invencion, se realiza una recomendacion
para un método de mejora del ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona
de comodidad, y por tanto es posible crear un ambiente de aire suficientemente comodo en la sala.

Con el aparato de control ambiental segin un decimosegundo aspecto de la invencion, el método de mejora se
notifica mediante frecuencias vocales, y por tanto es posible determinar facilmente el método de mejora.

Con el aparato de control ambiental segin un decimotercer aspecto de la invencion, el método de mejora se notifica
visualizandolo en una pantalla, y por tanto es posible determinar faciimente el método de mejora.

Con el aparato de control ambiental segin un decimocuarto aspecto de la invencién, es posible determinar con
precision si el ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto es posible
recomendar con precision el método de mejora del ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del
intervalo de la zona de comodidad.

Con el aparato de control ambiental segun un decimoquinto aspecto de la invencion, es posible asignar un orden de
prioridad a una pluralidad de factores ambientales del aire de la sala y determinar si el ambiente de aire de la sala
esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto es posible crear un ambiente comodo en la sala a la
vez que se da prioridad a aquellos factores ambientales del aire que son importantes.

Con el aparato de control ambiental segin un decimosexto aspecto de la invencién, se asigna un orden de prioridad
a una pluralidad de factores ambientales del aire y se realiza una recomendacion para un método de mejora del
ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto, si
hay una pluralidad de métodos de mejora, puede realizarse una recomendacion coordinada.

Con el aparato de control ambiental segun un decimoséptimo aspecto de la invencion, para al menos uno del
método de ventilacion y el método de funcionamiento del acondicionador de aire, se realiza una recomendacion para
un método de mejora del ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad, y por tanto es posible crear con precisién un ambiente de aire comodo en la sala.

Con el aparato de control ambiental segin un decimoctavo aspecto de la invencién, es posible recomendar un
método de mejora para al menos uno del modo de funcionamiento, la temperatura ajustada, la humedad ajustada, el
flujo de aire ajustado, la direccion del viento ajustada, la cantidad de deshumidificacion, la cantidad de
humidificacion, la cantidad de ventilacion y el rendimiento de limpieza de aire del acondicionador de aire, y por tanto
es posible crear con precisién un ambiente de aire cdmodo en la sala.

Con el aparato de control ambiental segun un decimonoveno aspecto de la invencion, la zona de comodidad del
ambiente de aire de la sala se ajusta basandose en la informacién sobre la sensacion de comodidad del usuario, y
por tanto es posible ajustar la zona de comodidad para cada usuario. Como consecuencia, es posible crear un
ambiente de aire comodo en la sala segun la preferencia del usuario.

Con el aparato de control ambiental segin un vigésimo aspecto de la invencion, se almacena la zona de comodidad
ajustada por la unidad de ajuste, y por tanto es posible hacer referencia a la informacién sobre la zona de comodidad
ajustada por la unidad de ajuste. Como consecuencia, con el presente aparato de control ambiental, es posible
recomendar un método de mejora del ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de
la zona de comodidad preferida del usuario.

Con el sistema de control ambiental segin un vigesimoprimer aspecto de la invencion, se envia una sefal de control
al acondicionador de aire de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad, y por tanto el acondicionador de aire puede controlarse de modo que el ambiente de aire de la sala se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el usuario sea consciente de la zona de
comodidad. Alternativamente, se envia al acondicionador de aire informacién sobre si el ambiente de aire de la sala
esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto, si el acondicionador de aire puede ajustar la sefial de
control de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad, es
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posible permitir que el acondicionador de aire controle el ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre
dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el usuario sea consciente de la zona de comodidad.
Como consecuencia, con el presente sistema de control ambiental, es posible crear automaticamente un ambiente
de aire cémodo en la sala sin hacer que el usuario sea consciente del mismo.

Con el método de control ambiental segun un vigesimosegundo aspecto de la invencién, se emite informacién o una
sefial con el fin de hacer que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad, y por tanto es posible crear un ambiente de aire suficientemente comodo en la sala.

Con el método de control ambiental segin un vigesimotercer aspecto de la invencion, se envia una sefial de control
al acondicionador de aire de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad, y por tanto el acondicionador de aire puede controlarse de modo que el ambiente de aire de la sala se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el usuario sea consciente de la zona de
comodidad. Como consecuencia, con el presente sistema de control ambiental, es posible crear automaticamente un
ambiente de aire cdmodo en la sala sin hacer que el usuario sea consciente del mismo.

Con el método de control ambiental seguin un vigesimocuarto aspecto de la invencion, se envia al acondicionador de
aire informacion sobre si el ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por
tanto, si el acondicionador de aire puede ajustar la sefal de control de modo que el ambiente de aire de la sala se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad, es posible permitir que el acondicionador de aire controle el
ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el
usuario sea consciente de la zona de comodidad. Como consecuencia, con el presente sistema de control
ambiental, es posible crear automaticamente un ambiente de aire cdmodo en la sala sin hacer que el usuario sea
consciente del mismo.

Con el método de control ambiental seguin un vigesimoquinto aspecto de la invencion, se realiza una recomendacion
para un método de mejora del ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona
de comodidad, y por tanto es posible crear un ambiente de aire suficientemente comodo en la sala.

Con el programa de control ambiental segin un vigesimosexto aspecto de la invencién, se emite informacion o una
sefial con el fin de hacer que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad, y por tanto es posible crear un ambiente de aire suficientemente comodo en la sala.

Con el programa de control ambiental segin un vigesimoséptimo aspecto de la invencién, se envia una sefal de
control al acondicionador de aire de modo que el ambiente de aire de |la sala se encuentre dentro del intervalo de la
zona de comodidad, y por tanto el acondicionador de aire puede controlarse de modo que el ambiente de aire de la
sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el usuario sea consciente de la zona
de comodidad. Como consecuencia, con el presente sistema de control ambiental, es posible crear automaticamente
un ambiente de aire cdmodo en la sala sin hacer que el usuario sea consciente del mismo.

Con el programa de control ambiental segun un vigesimoctavo aspecto de la invencion, se envia al acondicionador
de aire informacion sobre si el ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por
tanto, si el acondicionador de aire puede ajustar la sefal de control de modo que el ambiente de aire de la sala se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad, es posible permitir que el acondicionador de aire controle el
ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad sin hacer que el
usuario sea consciente de la zona de comodidad. Como consecuencia, con el presente sistema de control
ambiental, es posible crear automaticamente un ambiente de aire cdmodo en la sala sin hacer que el usuario sea
consciente del mismo.

Con el programa de control ambiental segin un vigesimonoveno aspecto de la invencion, se realiza una
recomendacion para un método de mejora del ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del
intervalo de la zona de comodidad, y por tanto es posible crear un ambiente de aire suficientemente comodo en la
sala.

Breve descripcion de los dibujos

La figura 1 es un diagrama conceptual de un sistema de control ambiental segin una primera realizacién de la
presente invencion.

La figura 2 es un diagrama de bloques del sistema de control ambiental segun la primera realizacion de la presente
invencion.

La figura 3 es un diagrama de flujo que muestra el flujo de un procedimiento en el que el sistema de control
ambiental controla el ambiente de aire de una sala.

La figura 4 es un diagrama conceptual que muestra los detalles de la informacion de zona de comodidad.

La figura 5 es un diagrama conceptual que muestra los detalles de la informacion de control.
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La figura 6 es un diagrama de flujo que muestra el flujo de un procedimiento en el que el sistema de control
ambiental controla el ambiente de aire basandose en la entrada de una sensacion de un indice de comodidad de la
sala.

La figura 7 es un diagrama de flujo que muestra el flujo de un procedimiento en el que el sistema de control
ambiental controla el ambiente de aire a la vez que tiene en cuenta el consumo de energia de la sala.

La figura 8 es un diagrama conceptual del sistema de control ambiental segun un ejemplo modificado de la primera
realizaciéon de la presente invencion.

La figura 9 es un diagrama de bloques del sistema de control ambiental segun un ejemplo modificado de la primera
realizaciéon de la presente invencion.

La figura 10 es un diagrama de flujo que muestra el flujo de un procedimiento en el que el sistema de control
ambiental controla el ambiente de aire de una sala RM (ejemplo modificado).

La figura 11 es un diagrama conceptual de un sistema de control ambiental segun una segunda realizacion de la
presente invencion.

La figura 12 es un diagrama de bloques del sistema de control ambiental segun la segunda realizacién de la
presente invencion.

La figura 13 es un diagrama conceptual del sistema de control ambiental segin un ejemplo modificado de la
segunda realizacion de la presente invencion.

La figura 14 es un diagrama de bloques del sistema de control ambiental segun un ejemplo modificado de la
segunda realizacion de la presente invencion.

La figura 15 es un diagrama conceptual de un aparato de orientacion ambiental segun una tercera realizacion de la
presente invencion.

La figura 16 es un diagrama de bloques del aparato de orientacion ambiental segun la tercera realizacion de la
presente invencion.

La figura 17 es un diagrama de flujo que muestra el flujo de un procedimiento en el que el aparato de orientacion
ambiental proporciona orientacién sobre el ambiente de aire de la sala.

La figura 18 es un diagrama conceptual que muestra los detalles de la informacion de zona de comodidad.
La figura 19 es un diagrama conceptual que muestra los detalles de la informacién de recomendacion.

La figura 20 es un diagrama de flujo que muestra un ejemplo modificado del flujo del procedimiento en el que el
aparato de orientaciéon ambiental proporciona orientacién sobre el ambiente de aire de la sala.

La figura 21 es un diagrama conceptual de un aparato de orientacion ambiental segun una cuarta realizacion de la
presente invencion.

La figura 22 es un diagrama de bloques del aparato de orientacion ambiental segln la cuarta realizacion de la
presente invencion.

Explicacion de simbolos
1, 1a, 100, 100a Sistema de control ambiental

10, 10a, 110, 110a Aparato de control ambiental

20, 20a Acondicionador de aire

1, 211 Unidad de sensor

12, 12a, 212 Unidad de determinacion
13 Unidad de generacion

14 Unidad de envio

15, 215 Unidad de almacenamiento
16, 216 Unidad de ajuste

17,117, 217, 317 Unidad de entrada
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28 Unidad de calculo

210, 310 Aparato de orientacion ambiental
213 Unidad de recomendacion

214 Unidad de vocalizacion

314 Unidad de visualizacion

335 Pantalla

RM Sala

Descripcion detallada de las realizaciones preferidas
-Primera realizacion-

La figura 1 muestra un diagrama conceptual de un sistema 1 de control ambiental segin una primera realizacion de
la presente invencién. Ademas, la figura 2 muestra un diagrama de bloques de los elementos constituyentes del
sistema 1 de control ambiental segin la primera realizacion de la presente invencion. El sistema 1 de control
ambiental mostrado en la figura 1 es principalmente para controlar un ambiente acondicionado por aire de una sala
RM.

<Configuracion global del sistema 1 de control ambiental>

El sistema 1 de control ambiental mostrado en la figura 1 comprende principalmente un aparato 10 de control
ambiental y un acondicionador 20 de aire. El aparato 10 de control ambiental esta instalado en la sala RM y es
portatil. La forma externa del aparato 10 de control ambiental adopta la forma de, por ejemplo, Pichon-kun™. El
acondicionador 20 de aire acondiciona principalmente el ambiente de aire de la sala RM (véase la figura 1).

<Configuracion del aparato 10 de control ambiental>

Tal como se muestra en la figura 2, el aparato 10 de control ambiental mostrado en la figura 1 comprende
principalmente una unidad 11 de sensor, una unidad 12 de determinacion, una unidad 13 de generacion, una unidad
14 de envio y una unidad 15 de almacenamiento. La unidad 15 de almacenamiento almacena principalmente
informacién 18 de zona de comodidad e informacién 19 de control.

La unidad 11 de sensor mostrada en la figura 2 detecta el ambiente de aire de la sala RM. La unidad 12 de
determinacion recibe informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM procedente de la unidad 11 de sensor. La
unidad 12 de determinacién hace referencia a la unidad 15 de almacenamiento y adquiere la informacién 18 de zona
de comodidad. La unidad 12 de determinaciéon determina si el ambiente de aire de la sala RM esta dentro de un
intervalo de una zona de comodidad basandose en la informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM vy la
informacion 18 de zona de comodidad. La unidad 13 de generacion recibe tanto informacion sobre el resultado de
determinacion de la unidad 12 de determinacion como informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM
procedente de la unidad 12 de determinacion. En este caso, la informacion sobre el resultado de determinacion de la
unidad 12 de determinacion es informacion sobre si el ambiente de aire de la sala RM esta dentro del intervalo de la
zona de comodidad. La unidad 13 de generacion hace referencia a la unidad 15 de almacenamiento y adquiere la
informacion 19 de control. Basandose en la informacién sobre el resultado de determinacion de la unidad 12 de
determinacion y la informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM, la unidad 13 de generacién genera una
sefal de control de modo que el ambiente de aire de la sala RM se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad. La unidad 14 de envio recibe informacion de sefial de control procedente de la unidad 13 de generacion.
Basandose en la informacion sobre el resultado de determinacion de la unidad 12 de determinacion, la unidad 14 de
envio envia la sefal de control al acondicionador 20 de aire por medio de un circuito inalambrico.

<Configuracion del acondicionador 20 de aire>

Tal como se muestra en la figura 2, el acondicionador 20 de aire mostrado en la figura 1 comprende principalmente
una unidad 21 de recepcion y una unidad 22 de provision de ambiente.

La unidad 21 de recepcién mostrada en la figura 2 recibe la sefial de control procedente del aparato 10 de control
ambiental por medio del circuito inalambrico. La unidad 22 de provision de ambiente recibe la sefial de control
procedente de la unidad 21 de recepcion. La unidad 22 de provision de ambiente proporciona el ambiente
acondicionado por aire a la sala RM basandose en la sefial de control.

<Configuracion de la informacion 18 de zona de comodidad>

La informacién 18 de zona de comodidad mostrada en la figura 2 indica diversos casos en los que el ambiente de
aire de la sala RM esta dentro del intervalo de la zona de comodidad. La informacién 18 de zona de comodidad es,
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por ejemplo, la informacion mostrada en la figura 4. Tal como se muestra en la figura 4, la informacién 18 de zona de
comodidad comprende principalmente un campo 181 de ambiente, un campo 182 de limite inferior y un campo 183
de limite superior. Haciendo referencia a la informacion 18 de zona de comodidad mostrada en la figura 4, puede
observarse que, por ejemplo, la zona de comodidad de temperatura es de 20°-26°C. Alternativamente, puede
observarse que, por ejemplo, la zona de comodidad de humedad es del 40%-70%. Alternativamente, puede
observarse que, por ejemplo, la zona de comodidad del diferencial de temperatura de punto de rocio es mayor que o
igual a 4°C. En este caso, el diferencial de temperatura de punto de rocio se deriva de la ecuacion a continuacion.

Diferencial de temperatura de punto de rocio = (Temperatura de la sala) - (Temperatura de punto de rocio) (1)

Alternativamente, puede observarse que, por ejemplo, la zona de comodidad de concentracion de polvo es de
0,10 mg/m?® o0 menos.

<Configuracion de la informacion 19 de control>

La informacién 19 de control mostrada en la figura 2 constituye los candidatos para el contenido de la sefial de
control que genera la unidad 13 de generaciéon. La informacién 19 de control es, por ejemplo, la informacion
mostrada en la figura 5. Tal como se muestra en la figura 5, la informacién 19 de control comprende principalmente
un campo 191 de ambiente, un campo 192 de limite inferior, un campo 193 de limite superior y un campo 194 de
detalles de control. Haciendo referencia a la informacién 19 de control mostrada en la figura 5, puede observarse
que, por ejemplo, debe generarse una sefial de control para realizar “operacion automatica con la temperatura
ajustada a 24°C” cuando la temperatura es mayor que o igual a 27°C. Alternativamente, puede observarse que, por
ejemplo, debe generarse una sefial de control para realizar “operacion automatica con la temperatura ajustada a
24°C” cuando la temperatura es de 19°C o menos. Alternativamente, puede observarse que, por ejemplo, debe
generarse una sefial de control para realizar “operacion de deshumidificacion con el flujo de aire ajustado a “bajo™
cuando el diferencial de temperatura de punto de rocio es mayor que o igual a 4°C. Alternativamente, puede
observarse que, por ejemplo, debe generarse una sefial de control para realizar “operacién de deshumidificacion con
el flujo de aire ajustado a ‘alto” cuando el diferencial de temperatura de punto de rocio es de 0°-4°C.
Alternativamente, puede observarse que, por ejemplo, debe generarse una sefial de control para realizar “operacion
de ventilacion con flujo de aire ‘alto™ cuando el diferencial de temperatura de punto de rocio es de 0°C o menos.
Alternativamente, puede observarse que, por ejemplo, debe generarse una sefial de control para realizar “operacion
de purificacion de aire con flujo de aire ‘alto™ cuando la concentracion de polvo es mayor que o igual a 0,15 mg/m3.
Alternativamente, puede observarse que, por ejemplo, debe generarse una sefial de control para realizar “operacion
de purificacion de aire con flujo de aire ‘bajo™ cuando la concentracion de polvo es de 0,10-0,15 mg/m3.

<Flujo de procedimiento en el que el sistema 1 de control ambiental controla el ambiente de aire de la sala RM>

Ahora se explicara el flujo del procedimiento en el que el sistema 1 de control ambiental mostrado en la figura 1
controla el ambiente de aire de la sala RM usando el diagrama de flujo mostrado en la figura 3.

En la etapa S1 mostrada en la figura 3, se detecta el ambiente de aire de la sala RM mostrada en la figura 1.
Concretamente, la unidad 11 de sensor mostrada en la figura 2 detecta el ambiente de aire de la sala RM.

En la etapa S2 mostrada en la figura 3, se determina si el ambiente de aire de la sala RM mostrada en la figura 1
esta dentro del intervalo de la zona de comodidad. Concretamente, la unidad 12 de determinacién del aparato 10 de
control ambiental mostrado en la figura 2 recibe informacién sobre el ambiente de aire de la sala RM procedente de
la unidad 11 de sensor. La unidad 12 de determinacion hace referencia a la unidad 15 de almacenamiento y
adquiere la informacion 18 de zona de comodidad. La unidad 12 de determinacién determina si el ambiente de aire
de la sala RM esta dentro del intervalo de la zona de comodidad basandose en la informacién sobre el ambiente de
aire de la sala RM vy la informacién 18 de zona de comodidad. Si se determina que el ambiente de aire de la sala RM
esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, entonces el procedimiento avanza a la etapa S1; ademas, si se
determina que no esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, entonces el procedimiento avanza a la etapa
S3.

En la etapa S3 mostrada en la figura 3, se genera la sefial de control. Concretamente, la unidad 13 de generacion
del aparato 10 de control ambiental mostrado en la figura 2 recibe tanto informacion sobre el resultado de
determinacion de la unidad 12 de determinaciéon como informacién sobre el ambiente de aire de la sala RM
procedente de la unidad 12 de determinacién. En este caso, la informacion sobre el resultado de determinacion de la
unidad 12 de determinacién es informacion sobre si el ambiente de aire de la sala RM esta dentro del intervalo de la
zona de comodidad. La unidad 13 de generacion hace referencia a la unidad 15 de almacenamiento y adquiere la
informacion 19 de control. Basandose en la informaciéon sobre el resultado de determinacién de la unidad 12 de
determinacion asi como en la informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM, la unidad 13 de generacion
genera una sefial de control de modo que el ambiente de aire de la sala RM se encuentre dentro del intervalo de la
zona de comodidad.

En la etapa S4 mostrada en la figura 3, se envia la sefal de control. Concretamente, la unidad 14 de envio del
aparato 10 de control ambiental mostrado en la figura 2 recibe la informacién de sefial de control procedente de la
unidad 13 de generacién. Basandose en la informacion sobre el resultado de determinacion de la unidad 12 de
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determinacion, la unidad 14 de envio envia la sefal de control al acondicionador 20 de aire por medio del circuito
inalambrico. La unidad 21 de recepcion del acondicionador 20 de aire mostrado en la figura 2 recibe la sefial de
control procedente del aparato 10 de control ambiental por medio del circuito inalambrico. La unidad 22 de provision
de ambiente recibe la sefial de control procedente de la unidad 21 de recepcion.

En la etapa S5 mostrada en la figura 3, se proporciona un ambiente acondicionado por aire. Concretamente, la
unidad 22 de provision de ambiente del acondicionador 20 de aire mostrado en la figura 2 proporciona el ambiente
acondicionado por aire a la sala RM basandose en la sefial de control.

<Caracteristicas relacionadas con el sistema 1 de control ambiental>

(1) En este caso, la unidad 11 de sensor mostrada en la figura 2 detecta el ambiente de aire de la sala RM. La
unidad 12 de determinacion recibe informacién sobre el ambiente de aire de la sala RM procedente de la unidad 11
de sensor. La unidad 12 de determinacién determina si el ambiente de aire de la sala RM esta dentro del intervalo de
la zona de comodidad basandose en la informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM y la informacién 18 de
zona de comodidad. La unidad 13 de generacién recibe informaciéon sobre el resultado de determinacion de la
unidad 12 de determinacién e informaciéon sobre el ambiente de aire de la sala RM procedente de la unidad 12 de
determinacion. Basandose en la informacién sobre el resultado de determinacion de la unidad 12 de determinacion y
la informacién sobre el ambiente de aire de la sala RM, la unidad 13 de generacion genera la sefial de control de
modo que el ambiente de aire de la sala RM se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad. La unidad
14 de envio recibe la informacion de sefial de control procedente de la unidad 13 de generaciéon. Basandose en la
informacion sobre el resultado de determinacién de la unidad 12 de determinacion, la unidad 14 de envio envia la
sefial de control por medio del circuito inalambrico de modo que el ambiente de aire de la sala RM se encuentre
dentro del intervalo de la zona de comodidad. De ese modo, el acondicionador 20 de aire recibe la senal de control
por medio del circuito inalambrico de modo que el ambiente de aire de la sala RM se encuentre dentro del intervalo
de la zona de comodidad.

Por consiguiente, se envia la sefial de control al acondicionador 20 de aire de modo que el ambiente de aire de la
sala RM se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto es posible controlar el
acondicionador 20 de aire de modo que el ambiente de aire de la sala RM se encuentre dentro del intervalo de la
zona de comodidad sin hacer que el usuario (no mostrado) sea consciente de la zona de comodidad. Como
consecuencia, el ambiente de aire de la sala RM puede hacerse comodo automaticamente sin hacer que el usuario
sea consciente del mismo.

(2) En este caso, los factores ambientales del aire de la sala RM mostrada en la figura 1 son la temperatura, el
diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad y la concentracién de polvo de la sala RM (véase la figura
4).

Por consiguiente, es posible determinar con precision si el ambiente de aire de la sala RM mostrada en la figura 1
esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, lo que hace posible controlar con precision el acondicionador 20
de aire de modo que el ambiente de aire de la sala RM se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

<Ejemplos modificados de la primera realizacion>

(A) El factor ambiental del aire de la sala RM mostrada en la figura 1 puede ser al menos uno de la temperatura, el
diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la presién atmosférica, el flujo de aire, la concentracién de
sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala RM. En este caso, las
sustancias toxicas pueden ser al menos uno de, por ejemplo, mondxido de carbono, diéxido de carbono, alérgenos,
acaros, moho, formaldehido, compuestos organicos, COV (compuestos organicos volatiles) y alteradores
endocrinos. La unidad 11 de sensor mostrada en la figura 2 puede detectar el diferencial de temperatura de punto de
rocio de la sala RM midiendo la temperatura, la humedad y la presién atmosférica de la sala RM, deduciendo la
temperatura de punto de rocio de la sala RM a partir de las mismas, y luego deduciendo el diferencial de
temperatura de punto de rocio de la sala RM. Ademas, la unidad 11 de sensor mostrada en la figura 2 puede
detectar la temperatura, la humedad y la presiéon atmosférica de la sala RM, y la unidad 12 de determinacion puede
predecir entonces las condiciones meteorolégicas basandose en esa informacion y de ese modo determinar si el
ambiente de aire de la sala RM esta dentro del intervalo de la zona de comodidad a la vez que se tiene en cuenta
esa prediccion meteorolégica. Ademas, la unidad 13 de generacion también puede generar la sefial de control a la
vez que se tiene en cuenta la prediccion meteorolégica. En este caso, es posible determinar con mas precision si el
ambiente de aire de la sala RM mostrada en la figura 1 esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, y
controlar con mas precision el acondicionador 20 de aire de modo que el ambiente de aire de la sala RM esta dentro
del intervalo de la zona de comodidad.

La informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM, que detecté la unidad 11 de sensor, puede acumularse en la
unidad 15 de almacenamiento. Ademas, puede analizarse la informacién sobre el ambiente de aire de la sala RM,
que se almacena en la unidad 15 de almacenamiento. De ese modo, es posible predecir cambios en el ambiente de
aire de la sala RM y controlar el acondicionador 20 de aire de modo que el ambiente de aire de la sala RM se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.
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Basandose sélo en la informacion sobre el resultado de determinacién de la unidad 12 de determinacion, la unidad
13 de generacion mostrada en la figura 2 puede generar la sefial de control de modo que el ambiente de aire de la
sala RM se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad. En este caso, el campo 192 de limite inferior y
el campo 193 de limite superior mostrados en la figura 5 pueden estar ausentes. Si el ambiente de aire se desvia de
la zona de comodidad, ya sea hacia el lado alto o hacia el lado bajo, entonces los detalles para los que debe
proporcionarse orientacion se almacenan en el campo 194 de detalles de control.

(B) Los factores ambientales del aire de la sala RM mostrada en la figura 1 pueden ser al menos dos de la
temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la presién atmosférica, el flujo de aire, la
concentracion de sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala RM.
En este caso, las sustancias toxicas pueden ser al menos uno de, por ejemplo, monoéxido de carbono, didxido de
carbono, alérgenos, acaros, moho, formaldehido, compuestos organicos, COV (compuestos organicos volatiles) y
alteradores endocrinos. En este caso, la unidad 12 de determinacién mostrada en la figura 2 puede asignar un orden
de prioridad a la pluralidad de factores ambientales del aire de la sala RM, y puede determinar si el ambiente de aire
de la sala RM esta dentro del intervalo de la zona de comodidad basandose en informacién sobre el ambiente de
aire de la sala RM vy la informacién 18 de zona de comodidad. Por ejemplo, si el orden de prioridad es la temperatura
de la sala RM y el diferencial de temperatura de punto de rocio de la sala RM en ese orden, entonces, siempre que
la temperatura de la sala RM esté dentro del intervalo de la zona de comodidad, la unidad 12 de determinacién
determina que el ambiente de aire de la sala RM esta dentro del intervalo de la zona de comodidad aunque el
diferencial de temperatura de punto de rocio de la sala RM no esté dentro del intervalo de la zona de comodidad. De
ese modo, es posible crear un ambiente cémodo en la sala RM a la vez que se da prioridad a aquellos factores
ambientales del aire de la sala RM que son importantes (por ejemplo, la temperatura de la sala RM).

(C) Los factores ambientales del aire de la sala RM mostrada en la figura 1 pueden ser al menos dos de la
temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la presién atmosférica, el flujo de aire, la
concentracion de sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala RM.
En este caso, las sustancias toxicas pueden ser al menos uno de, por ejemplo, monoéxido de carbono, didxido de
carbono, alérgenos, acaros, moho, formaldehido, compuestos organicos, COV (compuestos organicos volatiles) y
alteradores endocrinos. En este caso, la unidad 13 de generacién mostrada en la figura 2 puede asignar un orden de
prioridad a la pluralidad de factores ambientales del aire de la sala RM, y, basandose en la informacién sobre el
resultado de determinacion de la unidad 12 de determinacion y la informacion sobre el ambiente de aire de la sala
RM, puede generar la sefial de control de modo que el ambiente de aire de la sala RM se encuentre dentro del
intervalo de la zona de comodidad. Considérese un ejemplo de un caso en el que el orden de prioridad es la
temperatura de la sala RM y el diferencial de temperatura de punto de rocio de la sala RM en ese orden. Tal como
se muestra en la figura 5, se genera una sefial de control para realizar “operaciéon automatica con la temperatura
ajustada a 24°C” si la temperatura de la sala RM es de 19°C o menos. Ademas, se genera una sefal de control para
realizar “operacion de ventilacion con flujo de aire ‘alto’™ si el diferencial de temperatura de punto de rocio de la sala
RM es de 0°C o menos. En este caso, si la ventilacidon se realiza de manera forzada aun cuando la temperatura de la
sala RM esté por debajo de la zona de comodidad, entonces la temperatura de la sala RM se encontrara incluso
mas por debajo de la zona de comodidad. Por consiguiente, la unidad 13 de generacion genera la sefial de control
basandose solo en el detalle de control de “operacion automatica con la temperatura ajustada a 24°C” en lugar de
“operacion de ventilacion con flujo de aire ‘alto”. Por consiguiente, se asigna un orden de prioridad a una pluralidad
de factores ambientales del aire y se genera una sefial de control de modo que el ambiente de aire de la sala RM se
encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto, si hay una pluralidad de detalles de control, la
sefal de control puede generarse ajustando los mismos.

(D) Los detalles de la sefial de control generada por la unidad 13 de generaciéon mostrada en la figura 2 pueden ser
al menos uno del modo de funcionamiento, la temperatura ajustada, la humedad ajustada, el flujo de aire ajustado, la
direccion del viento ajustada, la cantidad de deshumidificacion, la cantidad de humidificacion, la cantidad de
ventilacién y el rendimiento de limpieza de aire del acondicionador 20 de aire. Por consiguiente, es posible generar
una sefal de control para al menos uno del modo de funcionamiento, la temperatura ajustada, la humedad ajustada,
el flujo de aire ajustado, la direccion del viento ajustada, la cantidad de deshumidificacién, la cantidad de
humidificacion, la cantidad de ventilacion y el rendimiento de limpieza de aire del acondicionador 20 de aire, y por
tanto es posible crear con precisién un ambiente de aire cdmodo en la sala RM.

(E) Tal como se muestra en la figura 2, el aparato 10 de control ambiental mostrado en la figura 1 puede comprender
una unidad 16 de ajuste y una unidad 17 de entrada. Concretamente, se introduce una sensacién de comodidad con
respecto al ambiente de aire de la sala RM en la unidad 17 de entrada. La unidad 16 de ajuste recibe la informacion
sobre la sensacion de comodidad procedente de la unidad 17 de entrada. La unidad 16 de ajuste ajusta la zona de
comodidad del ambiente de aire de la sala RM basandose en la informacion sobre la sensacion de comodidad. La
unidad 15 de almacenamiento recibe la informacién sobre la zona de comodidad, que ajusté la unidad 16 de ajuste,
procedente de la unidad 16 de ajuste. La unidad 15 de almacenamiento almacena la zona de comodidad, que ajusto
la unidad 16 de ajuste. Concretamente, la unidad 16 de ajuste sobreescribe la informacion 18 de zona de comodidad
de la unidad 15 de almacenamiento reemplazando la informacién por defecto por la informaciéon de zona de
comodidad ajustada por la unidad 16 de ajuste.

El hecho de que el ambiente sea comodo puede introducirse en la unidad 17 de entrada, por ejemplo, presionando
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la frente 34 o el estbmago 33, o estrechando la mano 32 del aparato 10 de control ambiental (Pichon-kun) mostrado
en la figura 1. Alternativamente, tal entrada puede realizarse en la unidad 17 de entrada diciendo, por ejemplo,
“estoy comodo”, por medio de un dispositivo de voz tal como un micréfono. La presente realizacion difiere de la
primera realizacion en esos puntos.

Ademas, tal como se muestra en la figura 6, el flujo del procedimiento en el que el sistema 1 de control ambiental
mostrado en la figura 1 controla el ambiente de aire de la sala RM difiere de la primera realizacién en los siguientes
puntos. Ademas, a los procedimientos en el diagrama de flujo mostrado en la figura 6 que son iguales que los
mostrados en la figura 3 se les asignan los mismos simbolos, y se omite la explicacion de los mismos.

En la etapa S11 mostrada en la figura 6, el usuario del aparato 10 de control ambiental mostrado en la figura 1
determina si el ambiente de aire de la sala RM es cémodo. El procedimiento avanza a la etapa S12 si se determina
que es comodo, o avanza a la etapa S1 si se determina que no es comodo.

En la etapa S12 mostrada en la figura 6, el usuario del aparato 10 de control ambiental mostrado en la figura 1
introduce la sensacién de comodidad para el ambiente de aire de la sala RM. Concretamente, la sensacion de
comodidad con respecto al ambiente de aire de la sala RM se introduce en la unidad 17 de entrada del aparato 10
de control ambiental mostrado en la figura 2. La unidad 16 de ajuste recibe la informacién sobre la sensacion de
comodidad procedente de la unidad 17 de entrada.

En la etapa S13 mostrada en la figura 6, se detecta el ambiente de aire de la sala RM mostrada en la figura 1.
Concretamente, la unidad 11 de sensor del aparato 10 de control ambiental mostrado en la figura 2 detecta el
ambiente de aire de la sala RM. La unidad 16 de ajuste recibe la informacion sobre el ambiente de aire de la sala
RM procedente de la unidad 11 de sensor.

En la etapa S14 mostrada en la figura 6, se ajusta la zona de comodidad del ambiente de aire de la sala RM
mostrada en la figura 1. Concretamente, la unidad 16 de ajuste mostrada en la figura 2 ajusta la zona de comodidad
del ambiente de aire de la sala RM basandose en la informacién sobre la sensacion de comodidad. Por ejemplo, si
se esta comodo cuando la temperatura de la sala RM es de 21°C, entonces el centro de la zona de 20°-26°C (véase
la figura 4), que es la zona de comodidad de temperatura de la sala RM, se cambia de 23°C a 21°C, y la zona de
comodidad de temperatura de la sala RM se ajusta a 18°-24°C.

En la etapa S15 mostrada en la figura 6, se almacena la zona de comodidad del ambiente de aire de la sala RM
mostrada en la figura 1. Concretamente, la unidad 15 de almacenamiento mostrada en la figura 2 recibe la
informacion sobre la zona de comodidad, que ajusto la unidad 16 de ajuste, procedente de la unidad 16 de ajuste. La
unidad 15 de almacenamiento almacena la zona de comodidad que ajusto la unidad 16 de ajuste. Concretamente, la
unidad 15 de almacenamiento sobreescribe la informacién 18 de zona de comodidad reemplazando la informacién
por defecto por la informacion de zona de comodidad ajustada por la unidad 16 de ajuste.

Por consiguiente, la zona de comodidad del ambiente de aire de la sala RM mostrada en la figura 1 se ajusta
basandose en la informacién sobre la sensacion de comodidad del usuario, y por tanto es posible determinar la zona
de comodidad para cada usuario. Como consecuencia, es posible crear un ambiente de aire cémodo en la sala RM
segun la preferencia del usuario. Ademas, se almacena la zona de comodidad ajustada por la unidad 16 de ajuste
(véase la figura 2), y por tanto es posible hacer referencia a la informacién sobre la zona de comodidad ajustada por
la unidad 16 de ajuste. Como consecuencia, es posible generar la sefial de control de modo que el ambiente de aire
de la sala RM se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad preferida del usuario.

Ademas, puede omitirse la etapa S15 mostrada en la figura 6. En este caso, la zona de comodidad se modifica sélo
cuando se introduce la sensacion de comodidad en la unidad 17 de entrada mostrada en la figura 2, y, en otras
ocasiones, la informacién 18 de zona de comodidad se ajusta a la informacion por defecto sobre la zona de
comodidad. En este caso, la informacién 18 de zona de comodidad permanece ajustada a la informacién por defecto
y no se sobreescribe. La informacién de zona de comodidad ajustada por la unidad 16 de ajuste se hace pasar a la
unidad 12 de determinacion sin pasar por la unidad 15 de almacenamiento.

Ademas, si se determina en la etapa S11 mostrada en la figura 6 que el ambiente de aire no es comodo, entonces el
hecho de que el ambiente no es comodo se introduce en la unidad 17 de entrada mostrada en la figura 2. En este
caso, la unidad 16 de ajuste puede ajustar la zona de comodidad del ambiente de aire de la sala RM de modo que
se desvia del ambiente de aire que se considera incomodo.

(F) Tal como se muestra en la figura 2, el aparato 10 de control ambiental mostrado en la figura 1 puede comprender
una unidad 28 de calculo. En este caso, la unidad 28 de calculo recibe informacién sobre el ambiente de aire de la
sala RM procedente de la unidad 12 de determinacion. La unidad 28 de calculo calcula la cantidad de energia
necesaria para que el acondicionador 20 de aire acondicione el ambiente de aire de la sala RM. En este caso, la
cantidad de energia es la cantidad de potencia eléctrica. La unidad 12 de determinacién recibe informacion sobre la
cantidad de energia procedente de la unidad 28 de calculo y determina adicionalmente si esa cantidad de energia
supera un valor limite superior objetivo prescrito. La unidad 13 de generacion recibe informacion sobre si la cantidad
de energia supera el valor limite superior objetivo prescrito procedente de la unidad 12 de determinacioén. Si la
unidad 13 de generacioén recibe informacion segun la cual la cantidad de energia supera el valor limite superior
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objetivo prescrito, entonces modifica la sefial de control modificando los detalles de control. Concretamente,
basandose en la informacién sobre el resultado de determinacion de la unidad 12 de determinacion, la unidad 13 de
generacion genera la sefal de control de modo que la cantidad de energia no supere el valor limite superior objetivo
prescrito y de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.
La presente realizacion difiere de la primera realizacién en esos puntos.

Ademas, tal como se muestra en la figura 7, el flujo del procedimiento en el que el sistema 1 de control ambiental
mostrado en la figura 1 controla el ambiente de aire de la sala RM difiere de la primera realizacién en los siguientes
puntos. Ademas, a los procedimientos en el diagrama de flujo mostrado en la figura 7 que son iguales que los
mostrados en la figura 3 se les asignan los mismos simbolos, y se omite la explicacion de los mismos.

En la etapa S21 mostrada en la figura 7, se calcula la cantidad de energia necesaria. Concretamente, la unidad 28
de calculo del aparato 10 de control ambiental mostrado en la figura 2 recibe informacion sobre el ambiente de aire
de la sala RM procedente de la unidad 12 de determinacion. La unidad 28 de célculo calcula la cantidad de energia
necesaria para que el acondicionador 20 de aire acondicione el ambiente de aire de la sala RM. La unidad 12 de
determinacion recibe la informacion sobre la cantidad de energia procedente de la unidad 28 de calculo.

En la etapa S22 mostrada en la figura 7, la unidad 12 de determinacion mostrada en la figura 2 determina si la
cantidad de energia supera el valor limite superior objetivo prescrito. Si se determina que la cantidad de energia
supera el valor limite superior objetivo prescrito, entonces el procedimiento avanza a la etapa S23 mostrada en la
figura 7, o, si se determina que la cantidad de energia no supera el valor limite superior objetivo prescrito, entonces
el procedimiento avanza a la etapa S4.

En la etapa S23 mostrada en la figura 7, se modifica la sefial de control. Concretamente, la unidad 13 de generacion
del aparato 10 de control ambiental mostrado en la figura 2 recibe informacion segun la cual la cantidad de energia
supera el valor limite superior objetivo prescrito. La unidad 13 de generacion modifica la sefial de control
modificando los detalles de control.

Por consiguiente, el acondicionador 20 de aire puede controlarse de modo que la cantidad de energia no supere el
valor limite superior objetivo y de modo que el ambiente de aire de la sala RM mostrada en la figura 1 se encuentra
dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto es posible crear un ambiente de aire cémodo en la sala RM
a la vez que se conserva energia.

Ademas, la determinacion de la etapa S22 mostrada en la figura 7 puede realizarse por la unidad 13 de generacion.
En este caso, en la etapa S21 mostrada en la figura 7, la unidad 13 de generacion recibe informacién sobre la
cantidad de energia procedente de la unidad 28 de calculo. La cantidad de energia puede ser al menos una de, por
ejemplo, la cantidad de potencia eléctrica, la cantidad de gas, la cantidad de agua y la cantidad de petréleo (gasolina
y similares).

(G) Tal como se muestra en la figura 8, un sistema 1a de control ambiental puede comprender un aparato 10a de
control ambiental y un acondicionador 20a de aire. Tal como se muestra en la figura 9, el aparato 10a de control
ambiental también puede estar constituido sin la unidad 13 de generacion (véase la figura 2). El acondicionador 20a
de aire puede comprender una unidad 23a de control. En este caso, la unidad 14 de envio recibe informacién sobre
el resultado de determinaciéon de una unidad 12a de determinacion procedente de la unidad 12a de determinacion.
La unidad 14 de envio envia la informacion sobre el resultado de determinacion de la unidad 12a de determinacion
al acondicionador 20a de aire por medio de un circuito inalambrico. La unidad 21 de recepcion del acondicionador
20a de aire recibe informacién sobre el resultado de determinacién de la unidad 12a de determinacién procedente
del aparato 10a de control ambiental por medio del circuito inalambrico. La unidad 23a de control del acondicionador
20a de aire recibe informacion sobre el resultado de determinacién de la unidad 12a de determinacion procedente de
la unidad 21 de recepcion, y genera una sefial de control de modo que el ambiente de aire de la sala RM (véase la
figura 8) se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad. La unidad 22 de provision de ambiente recibe la
sefial de control procedente de la unidad 23a de control y proporciona a la sala RM un ambiente acondicionado por
aire basandose en esa sefal de control. La presente realizacién difiere de la primera realizacién en esos puntos.

Ademas, tal como se muestra en la figura 10, el flujo del procedimiento en el que el sistema 1a de control ambiental
mostrado en la figura 8 controla el ambiente de aire de la sala RM difiere de la primera realizacién en los siguientes
puntos. A los procedimientos en el diagrama de flujo mostrado en la figura 10 que son iguales que los mostrados en
la figura 3 se les asignan los mismos simbolos, y se omite la explicacion de los mismos.

En la etapa S31 mostrada en la figura 10, se envia la informacion sobre el resultado de determinacion.
Concretamente, la unidad 14 de envio del aparato 10a de control ambiental mostrado en la figura 9 recibe la
informacion sobre el resultado de determinacion de la unidad 12a de determinacion procedente de la unidad 12a de
determinacion. La unidad 14 de envio envia la informacion sobre el resultado de determinacién de la unidad 12a de
determinacion al acondicionador 20a de aire por medio del circuito inalambrico.

En la etapa S32 mostrada en la figura 10, se genera la sefial de control. Concretamente, la unidad 21 de recepcion
del acondicionador 20a de aire mostrado en la figura 9 recibe la informacién sobre el resultado de determinacion de
la unidad 12a de determinacién procedente del aparato 10a de control ambiental por medio del circuito inalambrico.
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La unidad 23a de control del acondicionador 20a de aire recibe la informacion sobre el resultado de determinacion
de la unidad 12a de determinacion procedente de la unidad 21 de recepcion, y genera una sefial de control de modo
que el ambiente de aire de la sala RM se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad. La unidad 22 de
provisién de ambiente recibe la sefial de control procedente de la unidad 23a de control.

Por consiguiente, se envia informacion sobre si el ambiente de aire de la sala RM mostrada en la figura 8 esta
dentro del intervalo de la zona de comodidad al acondicionador 20a de aire, y por tanto es posible que el
acondicionador 20a de aire ajuste la sefial de control de modo que el ambiente de aire de la sala RM se encuentre
dentro del intervalo de la zona de comodidad. Como consecuencia, es posible permitir que el acondicionador 20a de
aire controle el ambiente de aire de la sala RM de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad sin hacer que el usuario sea consciente de la zona de comodidad. Como resultado, es posible crear
automaticamente un ambiente de aire comodo en la sala RM sin hacer que el usuario sea consciente del mismo.

(H) En el ejemplo modificado (G) de la primera realizacion, el aparato 10a de control ambiental puede comprender
ademas la unidad 28 de calculo. En este caso, la unidad 28 de calculo calcula la cantidad de energia que se
necesita para que el acondicionador 20a de aire acondicione el ambiente de aire de la sala RM. La unidad 12a de
determinacion recibe la informacion sobre la cantidad de energia de la unidad 28 de calculo. Basandose en la
informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM, la unidad 12a de determinacion determina si la cantidad de
energia supera el valor limite superior objetivo prescrito, y si el ambiente de aire de la sala RM esta dentro del
intervalo de la zona de comodidad. La presente realizacion difiere del ejemplo modificado (G) de la primera
realizacion en esos puntos. Por consiguiente, es posible permitir que el acondicionador 20a de aire controle la
cantidad de energia de modo que no supere el valor limite superior objetivo y de modo que el ambiente de aire de la
sala RM se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto es posible crear un ambiente de aire
cémodo en la sala RM a la vez que se conserva energia.

(I) Se envia informacion procedente del aparato 10 de control ambiental mostrado en la figura 1 al acondicionador 20
de aire por medio de un circuito inalambrico, que puede usar rayos infrarrojos u ondas electromagnéticas. En lugar
de enviar la informacién procedente del aparato 10 de control ambiental al acondicionador 20 de aire por medio del
circuito inalambrico, la informacién puede enviarse por medio de un circuito por cable. Si la informacién se envia por
medio de un circuito por cable, entonces puede cortarse la conexion entre el aparato 10 de control ambiental y el
circuito por cable cuando se transporta el aparato 10 de control ambiental. En este momento, el aparato 10 de
control ambiental y el acondicionador 20 de aire pueden conectarse adicionalmente mediante un circuito inalambrico.
El acondicionador 20 de aire puede ser no sélo un acondicionador de aire habitual, sino también, por ejemplo, un
enfriador, un calentador, un ventilador, un deshumidificador, un humidificador o un limpiador de aire. Pueden ser una
pluralidad de acondicionadores 20 de aire. El acondicionador 20 de aire puede ser al menos uno de, por ejemplo, un
acondicionador de aire habitual, un enfriador, un calentador, un ventilador, un deshumidificador, un humidificador o
un limpiador de aire. No es necesario que la forma externa del aparato 10 de control ambiental sea la de Pichon-kun.
Por ejemplo, siempre que sea portatil, puede ser: un animal de peluche; una silla plegable, una mesa o similar; un
marco de fotos con una foto en él o similar; o una lampara de escritorio, una caja de lapices o similar.

-Segunda realizacion-

La figura 11 muestra un diagrama conceptual de un sistema 100 de control ambiental segin la segunda realizacion
de la presente invencion. Ademas, la figura 12 muestra un diagrama de bloques de los elementos constituyentes del
sistema 100 de control ambiental segun la segunda realizacion de la presente invencién. A los elementos
constituyentes del sistema 100 de control ambiental en la figura 11 y la figura 12 que son iguales que los del sistema
1 de control ambiental en la figura 1 y la figura 2 se les asignan los mismos numeros de referencia. El sistema 100
de control ambiental mostrado en la figura 11 es principalmente para el fin de controlar el ambiente acondicionado
por aire de la sala RM. Un aparato 110 de control ambiental esta instalado en la sala RM y es portatil.

Tal como se muestra en la figura 11 y la figura 12, el sistema 100 de control ambiental tiene la misma estructura
basica que la de la primera realizacion y sus elementos constituyentes son iguales que los de la figura 2 pero, tal
como se muestra en la figura 11, difieren de la primera realizacién en que el aparato 10 de control ambiental de la
primera realizacion es un terminal de informacion maévil, tal como un ordenador portatil, en la presente realizacion.

Se envia la sefial de control al acondicionador 20 de aire de modo que el ambiente de aire de la sala RM (véase la
figura 11) se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad, y por tanto es posible controlar el
acondicionador 20 de aire de modo que el ambiente de aire se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad sin hacer que el usuario sea consciente de la zona de comodidad; la primera realizacién es igual en este
punto. Por consiguiente, un sistema 100 de control ambiental de este tipo también puede crear automaticamente un
ambiente de aire cdmodo en la sala RM sin hacer que el usuario sea consciente del mismo.

<Ejemplo modificado de la segunda realizacion>

(A) Una unidad 117 de entrada mostrada en la figura 12 puede ser un teclado 132, que se muestra en la figura 11.
En este caso, puede introducirse informacién detallada sobre la sensacién de comodidad con respecto al ambiente
de aire de la sala RM. Ademas, el aparato 110 de control ambiental puede ser un terminal de informacion mévil
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distinto de un ordenador portatil. Por ejemplo, siempre que sea portatil, puede ser un teléfono mévil o un organizador
electrénico.

(B) Tal como se muestra en la figura 13, un sistema 100a de control ambiental puede comprender un aparato 110a
de control ambiental y el acondicionador 20a de aire. Tal como se muestra en la figura 14, el aparato 110a de control
ambiental puede constituirse sin la unidad 13 de generacion (véase la figura 12). El acondicionador 20a de aire
puede comprender la unidad 23a de control. En este caso, la unidad 14 de envio recibe la informacién sobre el
resultado de determinacion de la unidad 12a de determinacion procedente de la unidad 12a de determinacion. La
unidad 14 de envio envia la informacion sobre el resultado de determinacion de la unidad 12a de determinacion al
acondicionador 20a de aire por medio del circuito inalambrico. La unidad 21 de recepcion del acondicionador 20a de
aire recibe la informacion sobre el resultado de determinacion de la unidad 12a de determinacién procedente del
aparato 110a de control ambiental por medio del circuito inalambrico. La unidad 23a de control del acondicionador
20a de aire recibe la informacién sobre el resultado de determinacion de la unidad 12a de determinacion procedente
de la unidad 21 de recepcidn, y genera una sefial de control de modo que el ambiente de aire de la sala RM (véase
la figura 13) se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad. La unidad 22 de provisién de ambiente
recibe la sefal de control procedente de la unidad 23a de control y proporciona el ambiente acondicionado por aire a
la sala RM basandose en la sefial de control. La presente realizacion difiere de la primera realizacién en esos
puntos.

Ademas, el flujo del procedimiento en el que el sistema 100a de control ambiental mostrado en la figura 13 controla
el ambiente de aire de la sala RM es igual que en el ejemplo modificado (G) de la primera realizacion (véase la figura
10).

Por consiguiente, la informacion sobre si el ambiente de aire de la sala RM mostrada en la figura 13 esta dentro del
intervalo de la zona de comodidad se envia al acondicionador 20a de aire, y por tanto es posible que el
acondicionador 20a de aire ajuste la sefial de control de modo que el ambiente de aire de la sala RM se encuentre
dentro del intervalo de la zona de comodidad. Como consecuencia, es posible permitir que el acondicionador 20a de
aire controle el ambiente de aire de la sala RM de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad sin hacer que el usuario sea consciente del mismo. Como resultado, es posible crear automaticamente
un ambiente de aire comodo en la sala RM sin hacer que el usuario sea consciente del mismo.

(C) Tal como se muestra en la figura 14, el aparato 110a de control ambiental en el ejemplo modificado (B) de la
segunda realizacion mostrado en la figura 13 puede comprender ademas la unidad 28 de calculo. En este caso, la
unidad 28 de calculo calcula la cantidad de energia necesaria para que el acondicionador 20a de aire acondicione el
ambiente de aire de la sala RM. La unidad 12a de determinacion recibe informacién sobre la cantidad de energia
procedente de la unidad 28 de calculo. Basandose en la informacién sobre el ambiente de aire de la sala RM, la
unidad 12a de determinacion determina si la cantidad de energia supera el valor limite superior objetivo prescrito y si
el ambiente de aire de la sala RM esta dentro del intervalo de la zona de comodidad. La presente realizacién difiere
del ejemplo modificado (B) de la segunda realizacién en esos puntos. Por consiguiente, es posible permitir que el
acondicionador 20a de aire controle la cantidad de energia de modo que no supere el valor limite superior objetivo y
de modo que el ambiente de aire de la sala RM (véase la figura 13) se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad, y por tanto es posible crear un ambiente de aire comodo en la sala RM a la vez que se conserva
energia.

-Tercera realizacion-

La figura 15 muestra un diagrama conceptual de un aparato 210 de orientacién ambiental segun la tercera
realizacion de la presente invencion. Ademas, la figura 16 muestra un diagrama de bloques de los elementos
constituyentes del aparato 210 de orientacion ambiental segun la tercera realizacion de la presente invencion. El
aparato 210 de orientacion ambiental mostrado en la figura 15 esta instalado principalmente en la sala RM y es
portatil. Tal como se muestra en la figura 15, la forma externa del aparato 210 de orientacion ambiental adopta la
forma de, por ejemplo, Pichon-kun™.

<Configuracion del aparato 210 de orientacion ambiental>

Tal como se muestra en la figura 16, el aparato 210 de orientacion ambiental mostrado en la figura 15 comprende
principalmente una unidad 211 de sensor, una unidad 212 de determinacion, una unidad 213 de recomendacion, una
unidad 214 de vocalizacion y una unidad 215 de almacenamiento.

La unidad 211 de sensor mostrada en la figura 16 detecta el ambiente de aire de la sala RM (véase la figura 15). La
unidad 212 de determinacion recibe la informacién sobre el ambiente de aire de la sala RM procedente de la unidad
211 de sensor. La unidad 212 de determinacion hace referencia a la unidad 215 de almacenamiento y adquiere
informacion 218 de zona de comodidad. Basandose en la informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM, la
unidad 212 de determinacion determina si el ambiente de aire de la sala RM esta dentro del intervalo de la zona de
comodidad. La unidad 213 de recomendacion recibe informacion sobre el resultado de determinacion de la unidad
212 de determinacion e informacién sobre el ambiente de aire de la sala RM procedente de la unidad 212 de
determinacién. En este caso, la informacion sobre el resultado de determinaciéon de la unidad 212 de determinacion
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es informacion sobre si el ambiente de aire de la sala RM esta dentro del intervalo de la zona de comodidad. La
unidad 213 de recomendacién hace referencia a la unidad 215 de almacenamiento y adquiere informacion 219 de
recomendacion. Basandose en la informacion sobre el resultado de determinacion de la unidad 212 de
determinacion y la informacién sobre el ambiente de aire de la sala RM, la unidad 213 de recomendacion
recomienda un método de mejora del ambiente de aire de la sala RM de modo que se encuentre dentro del intervalo
de la zona de comodidad. La unidad 214 de vocalizacién recibe informacion sobre el método de mejora procedente
de la unidad 213 de recomendacién. Basandose en la informacién sobre el método de mejora recomendado por la
unidad 213 de recomendacion, la unidad 214 de vocalizacion notifica el método de mejora usando frecuencias
vocales. Concretamente, se proporciona orientacién sobre el ambiente de aire de la sala RM.

<Configuracion de la informacién 218 de zona de comodidad>

La informacion 218 de zona de comodidad mostrada en la figura 16 indica diversos casos en los que el ambiente de
aire de la sala RM esta dentro del intervalo de la zona de comodidad. La informacién 218 de zona de comodidad es,
por ejemplo, la informacion mostrada en la figura 18. Tal como se muestra en la figura 18, la informacion 218 de
zona de comodidad comprende principalmente un campo 218A de ambiente, un campo 218B de limite inferior y un
campo 218C de limite superior. Haciendo referencia a la informacién 218 de zona de comodidad mostrada en la
figura 18, puede observarse que, por ejemplo, la zona de comodidad de temperatura es de 20°-26°C.
Alternativamente, puede observarse que, por ejemplo, la zona de comodidad de humedad es del 40%-70%.
Alternativamente, puede observarse que, por ejemplo, la zona de comodidad del diferencial de temperatura de punto
de rocio es mayor que o igual a 4°C. En este caso, el diferencial de temperatura de punto de rocio se deduce de la
ecuacion a continuacion.

Diferencial de temperatura de punto de rocio = (Temperatura de la sala) - (Temperatura de punto de rocio) (1)

Alternativamente, puede observarse que, por ejemplo, la zona de comodidad de concentracion de CO, es de
1.000 ppm o menos.

<Configuracion de la informacién 219 de recomendacion>

La informacion 219 de recomendacion mostrada en la figura 16 constituye los candidatos para los detalles
recomendados por la unidad 213 de recomendacion. La informacién 219 de recomendacion es, por ejemplo, la
informacion mostrada en la figura 19. Tal como se muestra en la figura 19, la informaciéon 219 de recomendacion
comprende principalmente un campo 219A de ambiente, un campo 219B de limite inferior, un campo 219C de limite
superior y un campo 219D de detalles de orientacion. Haciendo referencia a la informacion 219 de recomendacion
mostrada en la figura 19, se proporciona una orientacion del método de funcionamiento del acondicionador de aire
(no mostrado) tal como “por favor, ajuste la temperatura a 24°C” cuando, por ejemplo, la temperatura es mayor que o
igual a 27°C. En este caso, el acondicionador de aire acondiciona el ambiente de aire de la sala RM.
Alternativamente, se proporciona una orientacion del método de funcionamiento del acondicionador de aire (no
mostrado) tal como “por favor, ajuste la temperatura a 24°C” cuando, por ejemplo, la temperatura es menor que 19°C
o menos. Alternativamente, se proporciona una orientacion del método de funcionamiento del acondicionador de aire
tal como “por favor, realice la operacion de deshumidificacion con flujo de aire ‘bajo” cuando, por ejemplo, el
diferencial de temperatura de punto de rocio es mayor que o igual a 4°C. Alternativamente, se proporciona una
orientacion del método de funcionamiento del acondicionador de aire tal como “por favor, realice la operacién de
deshumidificacion con flujo de aire ‘alto’™ cuando, por ejemplo, el diferencial de temperatura de punto de rocio es de
0°-4°C. Alternativamente, se proporciona una orientacién del método de ventilacién tal como “por favor, abra la
ventana durante dos minutos” cuando, por ejemplo, el diferencial de temperatura de punto de rocio es de 0°C o
menos. Alternativamente, se proporciona una orientacion del método de ventilacién tal como “por favor, abra la
ventana durante cinco minutos” cuando, por ejemplo, la concentracion de CO; es mayor que o igual a 3.000 ppm.
Alternativamente, se proporciona una orientacién del método de ventilacion tal como “por favor, abra la ventana
durante dos minutos” cuando, por ejemplo, la concentracion de CO- es de 1.550-3.000 ppm.

<Flujo del procedimiento en el que el aparato 210 de orientacidon ambiental proporciona orientacion sobre el
ambiente de aire de la sala RM>

Ahora se explicara el flujo del procedimiento en el que el aparato 210 de orientacién ambiental mostrado en la figura
15 proporciona orientacion sobre el ambiente de aire de la sala RM usando el diagrama de flujo mostrado en la
figura 17.

En la etapa S101 mostrada en la figura 17, se detecta el ambiente de aire de la sala RM mostrada en la figura 15.
Concretamente, la unidad 211 de sensor mostrada en la figura 16 detecta el ambiente de aire de la sala RM.

En la etapa S102 mostrada en la figura 17, se determina si el ambiente de aire de la sala RM mostrada en la figura
15 esta dentro del intervalo de la zona de comodidad. Concretamente, la unidad 212 de determinacién del aparato
210 de orientacion ambiental mostrado en la figura 16 recibe informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM
procedente de la unidad 211 de sensor. La unidad 212 de determinacién hace referencia a la unidad 215 de
almacenamiento y adquiere la informacion 218 de zona de comodidad. La unidad 212 de determinacion determina si
el ambiente de aire de la sala RM esta dentro del intervalo de la zona de comodidad basandose en la informacion
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sobre el ambiente de aire de la sala RM. Si se determina que el ambiente de aire de la sala RM esta dentro del
intervalo de la zona de comodidad, entonces el procedimiento avanza a la etapa S101; si se determina que el
ambiente de aire de la sala RM no esta dentro del intervalo de la zona de comodidad, entonces el procedimiento
avanza a la etapa S103.

En la etapa S103 mostrada en la figura 17, se recomienda el método de mejora. Concretamente, la unidad 213 de
recomendacion del aparato 210 de orientacion ambiental mostrado en la figura 16 recibe la informacion sobre el
resultado de determinacion de la unidad 212 de determinacion e informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM
procedente de la unidad 212 de determinacion. En este caso, la informacion sobre el resultado de determinacién de
la unidad 212 de determinacion es la informacion sobre si el ambiente de aire de la sala RM esta dentro del intervalo
de la zona de comodidad. La unidad 213 de recomendacién hace referencia a la unidad 215 de almacenamiento y
adquiere la informacion 219 de recomendaciéon. Basandose en la informacién sobre el resultado de determinacion de
la unidad 212 de determinacién y la informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM, la unidad 213 de
recomendacion recomienda un método de mejora del ambiente de aire de la sala RM de modo que se encuentre
dentro del intervalo de la zona de comodidad.

En la etapa S104 mostrada en la figura 17, se proporciona orientacion. Concretamente, la unidad 214 de
vocalizacion del aparato 210 de orientacion ambiental mostrado en la figura 16 recibe informacion sobre el método
de mejora procedente de la unidad 213 de recomendacién. Basandose en la informacién sobre el método de mejora
recomendado por la unidad 213 de recomendacion, la unidad 214 de vocalizacion notifica el método de mejora
usando frecuencias vocales. De ese modo, se proporciona orientacién sobre el ambiente de aire de la sala RM.

<Caracteristicas relacionadas con el aparato 210 de orientacion ambiental>

(1) En este caso, la unidad 211 de sensor mostrada en la figura 16 detecta el ambiente de aire de la sala RM. La
unidad 212 de determinacioén recibe informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM procedente de la unidad
211 de sensor. La unidad 212 de determinaciéon determina si el ambiente de aire de la sala RM esta dentro del
intervalo de la zona de comodidad basandose en la informacién sobre el ambiente de aire de la sala RM. La unidad
213 de recomendacion recibe informacién sobre el resultado de determinacion de la unidad 212 de determinacion e
informacién sobre el ambiente de aire de la sala RM procedente de la unidad 212 de determinacién. Basandose en
la informacion sobre el resultado de determinacion de la unidad 212 de determinacion y la informacion sobre el
ambiente de aire de la sala RM, la unidad 213 de recomendacion recomienda un método de mejora del ambiente de
aire de la sala RM de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

Por consiguiente, es posible crear un ambiente de aire suficientemente cémodo en la sala RM.

(2) En este caso, la unidad 214 de vocalizacion recibe informacién sobre el método de mejora procedente de la
unidad 213 de recomendacién. Basandose en la informacién sobre el método de mejora recomendado por la unidad
213 de recomendacion, la unidad 214 de vocalizacion notifica el método de mejora usando frecuencias vocales.

Por consiguiente, es posible determinar facilmente el método de mejora.

(3) En este caso, los factores ambientales del aire de la sala RM mostrada en la figura 15 son la temperatura, el
diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, y la concentracion de CO; (diéxido de carbono) de la sala
RM (véase la figura 18).

Por consiguiente, es posible realizar una recomendacion detallada de un método de mejora del ambiente de aire de
la sala RM de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

(4) En este caso, los métodos de mejora son el método de ventilacion y el método de funcionamiento del
acondicionador de aire (véase la figura 19).

Por consiguiente, es posible crear con precisién un ambiente de aire comodo en la sala RM.

(5) En este caso, el método de funcionamiento del acondicionador de aire es un método de mejora que engloba el
modo de funcionamiento, la temperatura ajustada y el flujo de aire ajustado del acondicionador de aire.

Por consiguiente, es posible crear con mas precision un ambiente de aire comodo en la sala RM.
<Ejemplo modificado de la tercera realizacion>

(A) El factor ambiental del aire de la sala RM mostrada en la figura 15 puede ser al menos uno de la temperatura, el
diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la presién atmosférica, el flujo de aire, la concentracién de
sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala RM. En este caso, las
sustancias toxicas pueden ser al menos uno de, por ejemplo, monoéxido de carbono, didxido de carbono, alérgenos,
acaros, moho, formaldehido, compuestos organicos, COV (compuestos organicos volatiles) y alteradores
endocrinos. La unidad 211 de sensor mostrada en la figura 16 puede detectar el diferencial de temperatura de punto
de rocio de la sala RM midiendo la temperatura, la humedad y la presién atmosférica de la sala RM, deduciendo la
temperatura de punto de rocio de la sala RM a partir de las mismas, y luego deduciendo el diferencial de
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temperatura de punto de rocio de la sala RM. Ademas, la unidad 211 de sensor mostrada en la figura 16 detecta la
temperatura, la humedad y la presién atmosférica de la sala RM, y, basandose en esa informacion, la unidad 212 de
determinacion puede determinar las condiciones meteoroldgicas y la unidad 214 de vocalizacidon puede proporcionar
orientacion sobre la prevision meteorolégica. La informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM, que detecta la
unidad 211 de sensor, puede acumularse en la unidad 215 de almacenamiento. Ademas, puede analizarse la
informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM almacenada en la unidad 215 de almacenamiento. La unidad
214 de vocalizacién mostrada en la figura 16 puede notificar el método de mejora por medio de, por ejemplo, un
altavoz (no mostrado) que esta instalado en las proximidades de la boca 231 de Pichon-kun (véase la figura 15).
Basandose en el resultado de determinacion de la unidad 212 de determinacion, la unidad 213 de recomendacion
puede recomendar un método de mejora del ambiente de aire de la sala RM de modo que se encuentre dentro del
intervalo de la zona de comodidad. En este caso, pueden omitirse el campo 219B de limite inferior y el campo 219C
de limite superior mostrados en la figura 19. Independientemente de si el ambiente de aire de la sala RM esta por
encima o por debajo de la zona de comodidad, los detalles para los que se proporciona orientacion si el ambiente de
aire de la sala RM se desvia de la zona de comodidad pueden almacenarse en el campo 219D de detalles de
orientacion.

(B) Los factores ambientales del aire de la sala RM mostrada en la figura 15 pueden ser al menos dos de la
temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la presién atmosférica, el flujo de aire, la
concentracion de sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala RM.
En este caso, las sustancias toxicas pueden ser al menos uno de, por ejemplo, monoéxido de carbono, didxido de
carbono, alérgenos, acaros, moho, formaldehido, compuestos organicos, COV (compuestos organicos volatiles) y
alteradores endocrinos. En este caso, la unidad 212 de determinacién mostrada en la figura 16 puede asignar un
orden de prioridad a la pluralidad de factores ambientales del aire de la sala RM, y puede determinar si el ambiente
de aire de la sala RM esta dentro del intervalo de la zona de comodidad basandose en informacion sobre el
ambiente de aire de la sala RM. Por ejemplo, si el orden de prioridad es la temperatura de la sala RM y el diferencial
de temperatura de punto de rocio de la sala RM en ese orden, entonces, siempre que la temperatura de la sala RM
esté dentro del intervalo de la zona de comodidad, la unidad 212 de determinacion determina que el ambiente de
aire de la sala RM esta dentro del intervalo de la zona de comodidad aunque el diferencial de temperatura de punto
de rocio de la sala RM no esté dentro del intervalo de la zona de comodidad. De ese modo, es posible crear un
ambiente cémodo en la sala RM a la vez que se da prioridad a aquellos factores ambientales del aire de la sala RM
que son importantes (por ejemplo, la temperatura de la sala RM).

(C) Los factores ambientales del aire de la sala RM mostrada en la figura 15 pueden ser al menos dos de la
temperatura, el diferencial de temperatura de punto de rocio, la humedad, la presién atmosférica, el flujo de aire, la
concentracion de sustancias toxicas, la concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala RM.
En este caso, las sustancias toxicas pueden ser al menos uno de, por ejemplo, monoéxido de carbono, didxido de
carbono, alérgenos, acaros, moho, formaldehido, compuestos organicos, COV (compuestos organicos volatiles) y
alteradores endocrinos. En este caso, la unidad 213 de recomendacion mostrada en la figura 16 puede asignar un
orden de prioridad a la pluralidad de factores ambientales del aire de la sala RM, y, basandose en la informacién
sobre el resultado de determinacion de la unidad 212 de determinacion y la informacién sobre el ambiente de aire de
la sala RM, puede recomendar un método de mejora del ambiente de aire de la sala RM de modo que se encuentre
dentro del intervalo de la zona de comodidad. Considérese un ejemplo de un caso en el que el orden de prioridad es
la temperatura de la sala RM y el diferencial de temperatura de punto de rocio de la sala RM en ese orden. Tal como
se muestra en la figura 19, se proporciona una orientacién del método de funcionamiento del acondicionador de aire
tal como “por favor, realice la operacion con la temperatura ajustada a 24°C” si la temperatura de la sala RM es de
19°C o menos. Sin embargo, se proporciona una orientacién del método de ventilacion tal como “por favor, abra la
ventana durante dos minutos” si el diferencial de temperatura de punto de rocio de la sala RM es de 0°C o menos.
En este caso, si la ventana se abre independientemente de si la temperatura de la sala RM esta por debajo de la
zona de comodidad, entonces la temperatura de la sala RM se encontrara incluso mas por debajo de la zona de
comodidad. Por consiguiente, en lugar de usar los detalles de orientacion de “por favor, abra la ventana durante dos
minutos,” la unidad 213 de recomendacién proporciona orientaciéon sélo sobre el método de funcionamiento del
acondicionador de aire de “por favor, ajuste la temperatura a 24°C.” Por consiguiente, se asigna un orden de
prioridad a una pluralidad de factores ambientales del aire y se realiza una recomendacion sobre un método de
mejora del ambiente de aire de la sala RM de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad,
y por tanto, si hay una pluralidad de métodos de mejora, puede realizarse una recomendacion coordinada.

(D) ElI método de funcionamiento del acondicionador de aire (no mostrado) de los métodos mejorados
recomendados por la unidad 213 de recomendacién mostrada en la figura 16 puede ser un método mejorado para al
menos uno del modo de funcionamiento, la temperatura ajustada, la humedad ajustada, el flujo de aire ajustado, la
direccion del viento ajustada, la cantidad de deshumidificacion, la cantidad de humidificacion, la cantidad de
ventilacion y el rendimiento de limpieza de aire del acondicionador de aire. Por consiguiente, es posible recomendar
un método de mejora para al menos uno del modo de funcionamiento, la temperatura ajustada, la humedad
ajustada, el flujo de aire ajustado, la direccién del viento ajustada, la cantidad de deshumidificacion, la cantidad de
humidificacién, la cantidad de ventilacion y el rendimiento de limpieza de aire del acondicionador de aire, y por tanto
es posible crear con precision un ambiente de aire cémodo en la sala RM.

(E) Tal como se muestra en la figura 16, el aparato 210 de orientacion ambiental mostrado en la figura 15 puede

24



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2706 849 T3

comprender una unidad 216 de ajuste y una unidad 217 de entrada. Concretamente, se introduce una sensacion de
comodidad con respecto al ambiente de aire de la sala RM en la unidad 217 de entrada. La unidad 216 de ajuste
recibe la informacién sobre la sensaciéon de comodidad procedente de la unidad 217 de entrada. La unidad 216 de
ajuste ajusta la zona de comodidad del ambiente de aire de la sala RM basandose en la informacién sobre la
sensacion de comodidad. La unidad 215 de almacenamiento recibe la informacién sobre la zona de comodidad, que
ajusto la unidad 216 de ajuste, procedente de la unidad 216 de ajuste. La unidad 215 de almacenamiento almacena
la zona de comodidad, que ajusté la unidad 216 de ajuste. Concretamente, la unidad 216 de ajuste sobreescribe la
informacion 218 de zona de comodidad de la unidad 215 de almacenamiento reemplazando la informacién por
defecto por la informacién de zona de comodidad ajustada por la unidad 216 de ajuste.

El hecho de que el ambiente sea comodo puede introducirse en la unidad 217 de entrada, por ejemplo, presionando
la frente 234 o el estdbmago 233, o estrechando la mano 232 del aparato 210 de orientacion ambiental (Pichon-kun)
mostrado en la figura 15. Alternativamente, tal entrada puede realizarse en la unidad 217 de entrada diciendo, por
ejemplo, “estoy comodo”, por medio de un dispositivo de voz tal como un micréfono. La presente realizacion difiere
de la tercera realizacion en esos puntos.

Ademas, el flujo del procedimiento en el que el sistema 210 de orientacion ambiental mostrado en la figura 15
proporciona orientacion sobre el ambiente de aire de la sala RM difiere de la tercera realizacion en los siguientes
puntos. Ademas, a los procedimientos en el diagrama de flujo mostrado en la figura 20 que son iguales que los
mostrados en la figura 17 se les asignan los mismos numeros de referencia.

En la etapa S111 mostrada en la figura 20, el usuario (no mostrado) del aparato 210 de orientacion ambiental
mostrado en la figura 15 determina si el ambiente de aire de la sala RM es comodo. El procedimiento avanza a la
etapa S112 si se determina que es comodo, o0 avanza a la etapa S101 si se determina que no es comodo.

En la etapa S112 mostrada en la figura 20, el usuario del aparato 210 de orientacion ambiental mostrado en la figura
15 introduce la sensacién de comodidad con respecto al ambiente de aire de la sala RM. Concretamente, la
sensacion de comodidad con respecto al ambiente de aire de la sala RM se introduce en la unidad 217 de entrada
del aparato 210 de orientacion ambiental mostrado en la figura 16. La unidad 216 de ajuste recibe la informacion
sobre la sensacion de comodidad procedente de la unidad 217 de entrada.

En la etapa S113 mostrada en la figura 20, se detecta el ambiente de aire de la sala RM mostrada en la figura 15.
Concretamente, la unidad 211 de sensor del aparato 210 de orientacion ambiental mostrado en la figura 16 detecta
el ambiente de aire de la sala RM. La unidad 216 de ajuste recibe la informacion sobre el ambiente de aire de la sala
RM procedente de la unidad 211 de sensor.

En la etapa S114 mostrada en la figura 20, se ajusta la zona de comodidad del ambiente de aire de la sala RM
mostrada en la figura 15. Concretamente, la unidad 216 de ajuste mostrada en la figura 16 ajusta la zona de
comodidad del ambiente de aire de la sala RM basandose en la informacién sobre la sensacion de comodidad y la
informacion sobre el ambiente de aire de la sala RM. Por ejemplo, si se esta comodo cuando la temperatura de la
sala RM es de 21°C, entonces el centro de la zona de 20°-26°C (véase la figura 18), que es la zona de comodidad
de temperatura de la sala RM, se cambia de 23°C a 21°C, y la zona de comodidad de temperatura de la sala RM se
ajusta a 18°-24°C.

En la etapa S115 mostrada en la figura 20, se almacena la zona de comodidad del ambiente de aire de la sala RM
mostrada en la figura 15. Concretamente, la unidad 215 de almacenamiento mostrada en la figura 16 recibe la
informacion sobre la zona de comodidad, que ajusto la unidad 216 de ajuste, procedente de la unidad 216 de ajuste.
La unidad 215 de almacenamiento almacena la zona de comodidad que ajustdé la unidad 216 de ajuste.
Concretamente, la unidad 215 de almacenamiento sobreescribe la informacion 218 de zona de comodidad
reemplazando la informacién por defecto por la informacién de zona de comodidad ajustada por la unidad 216 de
ajuste.

Por consiguiente, la zona de comodidad del ambiente de aire de la sala RM mostrada en la figura 15 se ajusta
basandose en la informacion sobre la sensaciéon de comodidad del usuario, y por tanto es posible ajustar la zona de
comodidad para cada usuario. Como consecuencia, es posible crear un ambiente de aire comodo en la sala RM
segun la preferencia del usuario. Ademas, se almacena la zona de comodidad ajustada por la unidad 216 de ajuste
(véase la figura 16), y por tanto es posible hacer referencia a la informacién sobre la zona de comodidad ajustada
por la unidad 216 de ajuste. Como consecuencia, es posible recomendar un método de mejora del ambiente de aire
de la sala RM de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad preferida del usuario.

Ademas, la etapa S115 mostrada en la figura 20 puede omitirse. En este caso, la zona de comodidad se modifica
s6lo cuando se introduce la sensacion de comodidad en la unidad 217 de entrada mostrada en la figura 16, y, en
otras ocasiones, la informacion 218 de zona de comodidad se ajusta a la informacion por defecto sobre la zona de
comodidad. En este caso, la informacién 218 de zona de comodidad permanece ajustada a la informacién por
defecto y no se sobreescribe. La informaciéon de zona de comodidad ajustada por la unidad 216 de ajuste se hace
pasar a la unidad 212 de determinacion sin pasar por la unidad 215 de almacenamiento.

Ademas, el hecho de que el ambiente no sea cémodo puede introducirse en la unidad de entrada mostrada en la
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figura 16. En este caso, la unidad 216 de ajuste puede ajustar la zona de comodidad del ambiente de aire de la sala
RM de modo que se desvie del ambiente de aire que se considera incémodo.

(F) No es necesario que la forma externa del aparato 210 de orientacién ambiental mostrado en la figura 15 sea la
de Pichon-kun. Por ejemplo, siempre que sea portatil, puede ser: un animal de peluche; una silla plegable, una mesa
o similar; un marco de fotos con una foto en él o similar; o una lampara de escritorio, una caja de lapices o similar.

-Cuarta realizacion-

La figura 21 muestra un diagrama conceptual de un aparato 310 de orientacion ambiental segun la cuarta realizacion
de la presente invencion. Ademas, la figura 22 muestra un diagrama de bloques de los elementos constituyentes del
aparato 310 de orientacion ambiental segun la cuarta realizacion de la presente invencion. A los elementos
constituyentes del aparato 310 de orientacion ambiental en la figura 21 y la figura 22 que son iguales que los del
aparato 210 de orientacién ambiental en la figura 15 y la figura 16 se les asignan los mismos numeros de referencia.
El aparato 310 de orientacion ambiental mostrado en la figura 21 esta instalado principalmente en la sala RM y es
portatil. El aparato 310 de orientacién ambiental es, por ejemplo, un ordenador portatil.

Tal como se muestra en la figura 21 y la figura 22, el aparato 310 de orientacién ambiental tiene la misma estructura
basica que la de la tercera realizacion y sus elementos constituyentes son iguales que los de la figura 16 pero, tal
como se muestra en la figura 22, difiere de la tercera realizacion en que el aparato 310 de orientacion ambiental
comprende una unidad 314 de visualizacion en lugar de la unidad 214 de vocalizacion (véase la figura 16).
Concretamente, la unidad 314 de visualizacion mostrada en la figura 22 recibe informacién sobre el método de
mejora procedente de la unidad 213 de recomendacién. Basandose en la informacion sobre el método de mejora
recomendado por la unidad 213 de recomendacion, la unidad 314 de visualizacion notifica el método de mejora
visualizandolo en una pantalla 335 (véase la figura 21). Por consiguiente, es posible determinar facilmente el método
de mejora porque se notifica visualizandolo en la pantalla 335.

El hecho de que se realice una recomendacion sobre un método de mejora del ambiente de aire de la sala RM de
modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad es igual que en la tercera realizacion. Por
consiguiente, también es posible crear un ambiente de aire suficientemente comodo en la sala RM mediante un
aparato 310 de orientacién ambiental de este tipo.

<Ejemplo modificado de la cuarta realizacion>

(A) Una unidad 317 de entrada mostrada en la figura 22 puede ser un teclado 332, que se muestra en la figura 21.
En este caso, puede introducirse informacion detallada relativa a la sensacién de comodidad con respecto al
ambiente de aire de la sala RM. Ademas, el aparato 310 de orientacion ambiental puede ser un terminal de
informacion movil distinto de un ordenador portatil. Por ejemplo, siempre que sea portatil, puede ser un teléfono
movil o un organizador electrénico.

Campo de aplicacién industrial

El aparato de control ambiental, el sistema de control ambiental, el método de control ambiental y el programa de
control ambiental segin la presente invencidon son eficaces porque pueden crear un ambiente de aire
suficientemente comodo en una sala, y por tanto son Utiles para el control ambiental.
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REIVINDICACIONES

1. Aparato (10, 10a, 110, 110a, 210, 310) de control ambiental que va a instalarse en una sala (RM) y es portatil,
que comprende:

una unidad (11, 211) de sensor que detecta un ambiente de aire de la sala;

una unidad (17, 117) de entrada que introduce una sensacion de comodidad con respecto al ambiente de aire de la
sala si un usuario determina que el ambiente de aire de la sala es cémodo, siendo la sensacién de comodidad el
hecho de que el ambiente de aire de la sala es cdmodo para el usuario;

una unidad (16) de ajuste que ajusta una zona de comodidad del ambiente de aire de la sala basandose en
informacién sobre la sensacion de comodidad que el usuario introduce en la unidad de entrada;

una unidad (12, 12a, 212) de determinacion que determina si el ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo
de la zona de comodidad basandose en informacién sobre el ambiente de aire de la sala detectado con la unidad de
sensor; y

una unidad de salida que, basandose en al menos informacion sobre el resultado de determinacion de la unidad de
determinacion, emite informacién o una sefal con el fin de hacer que el ambiente de aire de la sala se encuentre
dentro del intervalo de la zona de comodidad.

2. Aparato (10, 110) de control ambiental segun la reivindicacién 1, en el que

la unidad de salida es una unidad (14) de envio que, basandose en al menos la informacién sobre el resultado de
determinacion de la unidad (12) de determinacion, envia una sefial de control a un acondicionador (20) de aire, que
acondiciona el ambiente de aire de la sala, de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del
intervalo de la zona de comodidad.

3. Aparato (10, 110) de control ambiental segun la reivindicacion 2, que comprende ademas:

una unidad (13) de generacién que, basandose en al menos la informacién sobre el resultado de determinacion de la
unidad de determinacion, genera la sefal de control de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro
del intervalo de la zona de comodidad.

4. Aparato (10, 110) de control ambiental segun la reivindicaciéon 3, que comprende ademas:

una unidad (28) de calculo que calcula la cantidad de energia que se necesita para que el acondicionador de aire
acondicione el ambiente de aire de la sala;

en el que,

la unidad de generacion genera, basandose en al menos la informacion sobre el resultado de determinacién de la
unidad de determinacion, la sefial de control de modo que la cantidad de energia no supere un valor limite superior
objetivo prescrito y de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de
comodidad.

5.  Aparato (10a, 110a) de control ambiental segun la reivindicacién 1, en el que

la unidad de salida es una unidad (14) de envio, que envia el resultado de determinacion de la unidad (12a) de
determinacién a un acondicionador (20a) de aire que acondiciona el ambiente de aire de la sala.

6. Aparato (10a, 110a) de control ambiental segun la reivindicacién 5, que comprende ademas:

una unidad (28) de calculo que calcula la cantidad de energia que se necesita para que el acondicionador de aire
acondicione el ambiente de aire de la sala;

en el que,

la unidad de determinacién determina, basandose en la informacion sobre el ambiente de aire de la sala, si la
cantidad de energia supera un valor limite superior objetivo prescrito y si el ambiente de aire de la sala esta dentro
del intervalo de la zona de comodidad.

7. Aparato (10, 10a, 110, 110a) de control ambiental segun cualquiera de la reivindicacién 1 a la reivindicacion 6,
en el que

el factor ambiental del aire de la sala es al menos uno de la temperatura, el diferencial de temperatura de punto de
rocio, la humedad, la presidon atmosférica, el flujo de aire, la concentracion de sustancias toxicas, la concentracion
de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala.
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8. Aparato (10, 10a, 110, 110a) de control ambiental segun cualquiera de la reivindicacién 1 a la reivindicacion 6,
en el que

los factores ambientales del aire de la sala son al menos dos de la temperatura, el diferencial de temperatura de
punto de rocio, la humedad, la presion atmosférica, el flujo de aire, la concentracion de sustancias toxicas, la
concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala; y

la unidad (12, 12a) de determinacion asigna un orden de prioridad a los factores ambientales del aire de la sala, y
determina si el ambiente de aire de la sala estd dentro del intervalo de la zona de comodidad basandose en
informacion sobre los factores ambientales del aire de la sala.

9. Aparato (10, 10a, 110, 110a) de control ambiental segun la reivindicaciéon 1, que comprende ademas:
una unidad (15) de almacenamiento que almacena la zona de comodidad que ajusté la unidad de ajuste.
10. Aparato (210, 310) de control ambiental segun la reivindicacion 1, en el que

la unidad de salida es una unidad (213) de recomendacion que, basandose en al menos la informacion sobre el
resultado de determinacion de la unidad (212) de determinacion, recomienda un método de mejora del ambiente de
aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad.

11. Aparato (210) de control ambiental segun la reivindicaciéon 10, que comprende ademas:

una unidad (214) de vocalizacion que, basandose en informacion sobre el método de mejora que recomendd la
unidad de recomendacion, notifica el método de mejora usando frecuencias vocales.

12. Aparato (310) de control ambiental segun la reivindicaciéon 10, que comprende ademas:

una unidad (314) de visualizacién que notifica, basandose en informacién sobre el método de mejora que
recomendo la unidad de recomendacion, el método de mejora visualizandolo en una pantalla (335).

13. Aparato (210, 310) de control ambiental segun cualquiera de la reivindicacion 10 a la reivindicacion 11, en el
que

el factor ambiental del aire de la sala es al menos uno de la temperatura, el diferencial de temperatura de punto de
rocio, la humedad, la presidon atmosférica, el flujo de aire, la concentracion de sustancias toxicas, la concentracion
de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala.

14. Aparato (210, 310) de control ambiental segun cualquiera de la reivindicacion 10 a la reivindicacion 12, en el
que

los factores ambientales del aire de la sala son al menos dos de la temperatura, el diferencial de temperatura de
punto de rocio, la humedad, la presion atmosférica, el flujo de aire, la concentracion de sustancias toxicas, la
concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala; y

la unidad de determinacion asigna un orden de prioridad a los factores ambientales del aire de la sala, y determina si
el ambiente de aire de la sala esta dentro del intervalo de la zona de comodidad basandose en informacién sobre los
factores ambientales del aire de la sala.

15. Aparato (210, 310) de control ambiental segun cualquiera de la reivindicacion 10 a la reivindicacion 12, en el
que

los factores ambientales del aire de la sala son al menos dos de la temperatura, el diferencial de temperatura de
punto de rocio, la humedad, la presion atmosférica, el flujo de aire, la concentracion de sustancias toxicas, la
concentracion de polvo y la concentracion de iones negativos de la sala; y

la unidad de recomendacién asigna un orden de prioridad a los factores ambientales del aire de la sala, y
recomienda, basandose en al menos la informacion sobre el resultado de determinacién de la unidad de
determinacion, un método de mejora del ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del intervalo
de la zona de comodidad.

16. Aparato (210, 310) de control ambiental segun cualquiera de la reivindicacién 9 a la reivindicacion 14, en el que

el método de mejora es al menos uno de un método de ventilacion y un método de funcionamiento de un
acondicionador de aire que acondiciona el ambiente de aire de la sala.

17. Aparato (210, 310) de control ambiental segun la reivindicacion 15, en el que

el método de funcionamiento del acondicionador de aire es un método de mejora para al menos uno de un modo de
funcionamiento, una temperatura ajustada, una humedad ajustada, un flujo de aire ajustado, una direccion del viento
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ajustada, una cantidad de deshumidificacion, una cantidad de humidificacion, una cantidad de ventilacion y un
rendimiento de limpieza de aire del acondicionador de aire.

18. Aparato (210, 310) de control ambiental segun la reivindicacion 10, que comprende ademas:

una unidad (215) de almacenamiento que almacena la zona de comodidad que ajusto la unidad de ajuste.

19. Sistema (1, 1a, 100, 100a) de control ambiental, que comprende:

un aparato (10, 10a, 110, 110a) de control ambiental segun cualquiera de la reivindicacion 2 a la reivindicacion 8; y

un acondicionador (20, 20a) de aire que, basandose en informacion recibida procedente del aparato de control
ambiental, acondiciona el ambiente de aire de la sala de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre
dentro del intervalo de la zona de comodidad.

20. Método de control ambiental, en el que un aparato (10, 10a, 110, 110a, 210, 310) segun cualquiera de la
reivindicacién 1 a la reivindicacion 18

controla un ambiente de aire de la sala, que comprende las etapas de:
detectar el ambiente de aire de la sala;

introducir una sensacién de comodidad con respecto al ambiente de aire de la sala si un usuario determina que el
ambiente de aire de la sala es comodo, siendo la sensacién de comodidad el hecho de que el ambiente de aire de la
sala es comodo para el usuario;

ajustar una zona de comodidad del ambiente de aire de la sala basandose en informacion sobre la sensacion de
comodidad que introduce el usuario;

determinar si el ambiente de aire de la sala estd dentro del intervalo de la zona de comodidad basandose en
informacion sobre el ambiente de aire de la sala; y

emitir informacién o una sefial con el fin de hacer que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo
de la zona de comodidad basandose en al menos la informacion sobre el resultado de determinacion.

21. Método de control ambiental segun la reivindicacion 20, en el que

emitir es enviar una sefal de control a un acondicionador (20) de aire, que acondiciona el ambiente de aire de la
sala, de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad
basandose en al menos la informacion sobre el resultado de determinacion.

22. Método de control ambiental segun la reivindicacion 20, en el que

emitir es enviar la informacion sobre el resultado de determinacion a un acondicionador (20a) de aire que
acondiciona el ambiente de aire de la sala.

23. Método de control ambiental segun la reivindicacion 20, en el que

emitir es recomendar un método de mejora del ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del
intervalo de la zona de comodidad basandose en al menos la informacién sobre el resultado de determinacion.

24. Programa de control ambiental que hace que un aparato (10, 10a, 110, 110a, 210, 310) segun cualquiera de la
reivindicacién 1 a la reivindicacion 18

controle un ambiente de aire de la sala, que comprende las etapas segun la reivindicacion 20.
25. Programa de control ambiental segun la reivindicacion 24, en el que

emitir es enviar una sefal de control a un acondicionador (20) de aire, que acondiciona el ambiente de aire de la
sala, de modo que el ambiente de aire de la sala se encuentre dentro del intervalo de la zona de comodidad
basandose en al menos la informacion sobre el resultado de determinacion.

26. Programa de control ambiental segun la reivindicacion 24, en el que

emitir es enviar la informacion sobre el resultado de determinacion a un acondicionador (20a) de aire que
acondiciona el ambiente de aire de la sala.

27. Programa de control ambiental segun la reivindicacion 24, en el que

emitir es recomendar un método de mejora del ambiente de aire de la sala de modo que se encuentre dentro del
intervalo de la zona de comodidad basandose en al menos la informacién sobre el resultado de determinacion.
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