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DESCRIPCION
Sistema quirurgico para conectar tejidos corporales

La presente invencion se refiere a un sistema quirlrgico para conectar tejido corporal, que comprende un
instrumento quirdrgico con al menos dos elementos de herramienta relativamente moviles entre si, cada uno de los
cuales comprende al menos un electrodo de alta frecuencia (HF, por sus siglas en inglés) que en una posicion de
aproximacion de los elementos de herramienta define entre si una distancia minima, estan opuestos entre si y
orientados uno hacia el otro para en consecuencia aplicando una corriente alta frecuencia conectar tejido corporal
sujetado entre los elementos de herramienta, y un elemento de corte para seccionar y/o separar tejido corporal,
elemento de corte que se puede llevar a una posicion de seccionamiento desde una posicion de conexion de tejido
en la que el tejido corporal se puede conectar mediante los elementos de herramienta y en la que el elemento de
corte no puede entrar en contacto con el tejido corporal.

Ademas, la presente divulgacion se refiere a un procedimiento de control para un sistema quirdrgico para conectar
tejido corporal, sistema que incluye un instrumento quirirgico con al menos dos elementos de herramienta
relativamente moviles entre si, cada uno de los cuales comprende al menos un electrodo de alta frecuencia que en
una posicién de aproximacion de los elementos de herramienta define entre si una distancia minima, estan opuestos
entre si y orientados uno hacia el otro para en consecuencia aplicando una corriente alta frecuencia conectar tejido
corporal retenido entre los elementos de herramienta, y un elemento de corte para separar y/o conectar tejido
corporal, elemento de corte que se puede llevar a una posicidon de seccionamiento desde una posicién de conexion
de tejido en la que el tejido corporal se puede conectar mediante los elementos de herramienta y en la que el
elemento de corte no puede entrar en contacto con el tejido corporal.

Los sistemas quirtrgicos y procedimientos de control del tipo descrito anteriormente son conocidos, por ejemplo, por
el documento DE 20 2010 013 150 U1. En particular se usan en procedimientos quirirgicos que involucran la
llamada anastomosis laterolateral, términoterminal o bien términolateral. Para conectar el tejido corporal, las partes a
unir se someten a una corriente de alta frecuencia de amperaje conocido. La conexion asi producida también se
conoce como "soldadura" o bien “sellado”.

Otro tipo genérico del estado actual de la técnica se conoce a partir de los documentos EP 0 741 996 A2, US
2005/107784 A1y US 2007/173811 A1.

Después de la conexion del tejido, el exceso de tejido se puede separar por medio del elemento de corte o las partes
del tejido que ahora estan conectados se pueden volver a seccionar parcialmente para abrir, en particular, una
cavidad recién formada. Es importante que el elemento de corte se active solo cuando se completa la conexion del
tejido corporal. De lo contrario, pueden producirse dafios no deseados al paciente en la zona del sitio de cirugia.

Por lo tanto, un objetivo de la presente invencion es perfeccionar un sistema quirdrgico del tipo descrito
anteriormente de tal modo que se evite tanto como sea posible un funcionamiento incorrecto del sistema.

De acuerdo con la invencion, este objetivo se logra en un sistema quirdrgico del tipo descrito anteriormente con que
el instrumento incluya un dispositivo de retén de acuerdo con la reivindicacion 1 para asegurar el elemento de corte
en la posicion de conexion del tejido.

El dispositivo de retén hace posible, en particular, evitar el uso del elemento de corte, siempre que no sea o todavia
no sea deseable una separacién o un seccionamiento de tejido corporal. Esto posibilita que los operadores que
anteriormente han realizado anastomosis laterolateral, términoterminal o bien términolateral mediante grapadoras
convencionales utilicen un sistema quirdrgico para conectar el tejido corporal usando con igual manejo una corriente
de alta frecuencia. Los operadores que usan grapadoras estan acostumbrados a sujetar primero el tejido con la
grapadora, luego unir con las grapas las partes de tejido a conectar y, después de grapar el tejido corporal, separar
mecanicamente el mismo de manera automatica mediante un elemento de corte de la grapadora. Debido al disefio
estructural de las grapadoras convencionales se asegura que el elemento de corte solo pueda activarse cuando se
ha puesto al menos una grapa. El dispositivo de retén propuesto de acuerdo con la invencion puede garantizar, en
particular, que el manejo de un sistema quirtrgico descrito al principio también puede corresponder al manejo de
una grapadora, lo cual es particularmente importante porque los dispositivos para conectar tejido corporal mediante
corriente de alta frecuencia difieren solo ligeramente de las grapadoras convencionales y, por lo tanto, un operador
usa intuitivamente como grapadora un instrumento quirtrgico accionado por alta frecuencia.

Particularmente sencilla es la estructura del sistema quirdrgico cuando el dispositivo de retén incluye al menos un
elemento de seguridad que en la posicion de conexion del tejido bloquea o evita la activacion del elemento de corte.
En particular, el al menos un elemento de seguridad puede, en particular, garantizar de manera sencilla que el
elemento de corte no se mueva de una manera no deseada o0 se someta a una corriente de alta frecuencia para
seccionar el tejido corporal sin que esto sea realmente la intencion.

De una manera particularmente sencilla, el elemento de corte se puede asegurar en la posicion de conexion de
tejido por el hecho de que al menos un elemento de seguridad esta en la posicion de conexion de tejido con el
elemento de corte, al menos parcialmente en union no positiva y/o en unién positiva. Por lo tanto, en otras palabras,

2



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2707 609 T3

el dispositivo de retén asegura el elemento de corte en la posicion de conexion del tejido, particularmente de manera
mecanica.

En particular, se puede lograr un disefio particularmente sencillo del sistema porque el dispositivo de retén incluye
un primer y un segundo elemento de seguridad, porque el elemento de corte abraza o soporta el primer elemento de
seguridad y porque el instrumento abraza o soporta el segundo elemento de seguridad. Por lo tanto, en el
instrumento pueden estar previstos ambos elementos de seguridad, estando el primer elemento de seguridad
dispuesto o conformado, preferentemente, en el elemento de corte.

También puede ser ventajoso si el primer y el segundo elemento de seguridad se pueden mover uno respecto del
otro desde una posicion de retencion, en la que se acoplan entre si en unién no positiva y/o positiva, a una posicién
de liberacion en la que estan desacoplados. Esta configuracién hace posible, mediante el sencillo movimiento entre
si de los elementos de seguridad, sujetar el elemento de corte ya sea en la posicion de conexion del tejido o liberar
el elemento de corte para separar o seccionar el tejido corporal.

Es particularmente ventajoso si el primer y el segundo elemento de sujecidon son méviles entre si en una direccion, la
cual durante la transicion desde la posicion de conexion del tejido a una posicion de separacion del tejido en la cual
el elemento de corte sobresale al menos parcialmente por encima de al menos uno de los al menos dos elementos
de herramienta, se extiende transversal, preferentemente perpendicular a una direccidon de movimiento del elemento
de corte, para seccionar tejido corporal. Mediante los sentidos de movimiento de los elementos de seguridad
orientados entre si de forma transversal y mediante el elemento de corte se puede lograr de una manera sencilla un
enclavamiento particularmente seguro del elemento de corte en la posicion de conexion del tejido.

El disefio del dispositivo de retén es particularmente sencillo cuando uno de los dos elementos de seguridad esta
conformado en forma de un saliente y cuando el otro elemento de seguridad esta conformado como una cavidad. En
particular, los dos elementos de seguridad pueden disefiarse para que se correspondan entre si, de modo que se
hace posible una interaccion en unién no positiva y/o positiva de los elementos de seguridad en la posicion de
conexion del tejido. En principio, en el instrumento ambas partes pueden estar dispuestas méviles, por ejemplo el
saliente o también una parte del instrumento que contiene la cavidad.

De una manera particularmente sencilla, el dispositivo de retén puede ser accionado si uno de los dos elementos de
seguridad esta acoplado a un accionamiento dispuesto en el instrumento para mover el elemento de seguridad. Por
lo tanto, con el accionamiento puede moverse al menos uno de los elementos de seguridad para moverlos entre si
de modo que el dispositivo de retén pueda ser trasladado de la posicion de retencién a la posicion de liberacion.

Es favorable si el accionamiento es un accionamiento electromotriz, neumatico, hidraulico, magnético,
electromagnético o piezoeléctrico. Con tales accionamientos, un elemento de seguridad en el instrumento se puede
mover definidamente de una manera sencilla y segura.

Preferentemente, el accionamiento incluye un iman, un solenoide, un relé, un motor paso a paso, un elemento
piezoeléctrico, un actuador electromecanico o un servomotor. Dichos accionamientos equipados permiten, en
particular, no solo controlar el dispositivo de retén mecanicamente, sino también eléctrica o electrénicamente.

De manera sencilla, el tejido corporal puede seccionarse si el elemento de corte es un elemento de corte mecanico o
un elemento de corte de alta frecuencia. Por una parte, se puede utilizar un elemento de corte mecanico en forma de
cuchilla para seccionar el tejido corporal. Por otra parte, el seccionamiento del tejido corporal también es posible por
medio de una corriente. En este caso, un movimiento del elemento de corte respecto de los elementos de la
herramienta no es necesario obligatoriamente.

Ventajosamente, el instrumento incluye un dispositivo de accionamiento para mover los elementos de herramienta
entre si. Esto le permite a un operador agarrar de una manera sencilla el tejido corporal a conectar y conectarlo
aplicando una corriente. Ademas, el dispositivo de accionamiento también puede incluir un elemento de
accionamiento para mover el elemento de corte, de modo que un operador puede mover manualmente el elemento
de corte, por ejemplo desde una posicion retirada con respecto a los elementos de la herramienta a una posicion
avanzada relativa a los mismos, de modo que el elemento de corte pueda entrar en contacto con el tejido corporal a
seccionar. Sin embargo, este movimiento del elemento de corte solo puede tener lugar cuando el dispositivo de
retén no asegura el elemento de corte en la posicion de conexion del tejido.

El manejo del instrumento resulta particularmente sencillo cuando el dispositivo de accionamiento esta dispuesto o
conformado en un extremo proximal de aquel.

En principio, seria concebible disponer el elemento de corte de manera inamovible en relacién con al menos uno de
los elementos de herramienta o, de lo contrario, con ambos. Preferentemente, sin embargo, el elemento de corte
esta dispuesto movible con relaciéon a uno de los elementos de herramienta. Esto hace posible trasladar el elemento
de corte, en particular desde una posicion retirada con respecto del al menos un elemento de herramienta a una
posiciéon prominente con respecto a dicho elemento de herramienta, para posibilitar, en particular, el seccionamiento
mecanico de tejido corporal mediante el elemento de corte que, por ejemplo, puede estar configurado con forma de
una cuchilla de corte con un filo de corte.
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Es favorable si el sistema quirdrgico incluye al menos un generador de corriente de alta frecuencia que puede
conectarse de manera electroconductora, opcionalmente, con los electrodos de alta frecuencia y/o con el elemento
de corte. Por lo tanto, el generador de corriente de alta frecuencia puede someter el tejido corporal a una corriente
de alta frecuencia, especificamente para conectar el tejido corporal y, opcionalmente, también para el
seccionamiento del mismo.

Es ventajoso que el sistema quirdrgico incluya al menos un dispositivo de control y/o regulaciéon para controlar y/o
regular el generador de corriente de alta frecuencia y/o el instrumento. Con el dispositivo de control y/o regulaciéon es
posible, en particular, controlar o bien regular el generador de corriente de alta frecuencia o el instrumento, de
manera que el tejido corporal se pueda sellar o bien soldar de una manera optima y definida. En particular, en este
caso se puede tener en cuenta que para evitar un fallo de sellado o bien de soldadura, los parametros que actian
sobre el tejido corporal son detectados y regulados.

Una estructura particularmente compacta del sistema quirdrgico se puede lograr, en particular, en virtud del hecho
de que el generador de corriente de alta frecuencia comprende al menos un dispositivo de control y/o regulacion. Por
ejemplo, el dispositivo de control y/o regulacién y el generador de corriente alta frecuencia pueden estar dispuestos
en una carcasa compartida.

Segun la invencion, el al menos un dispositivo de control y/o regulacién esta disefiado para controlar el dispositivo
de retén. Esto permite una interaccion definida del dispositivo de control y/o regulacion y del dispositivo de retén. En
particular, se puede lograr de esta manera que, por ejemplo, una liberacion del elemento de corte que permite un
movimiento del mismo para seccionar tejido corporal, solo sea posible después de haber realizado con éxito por
medio de una corriente de alta frecuencia una conexion del tejido corporal controlada mediante el dispositivo de
control y/o regulacion.

Es favorable si en un ciclo de conexién de tejido el dispositivo de control y/o regulacion controla y regula de tal modo
el generador de corriente de alta frecuencia conectado al instrumento, que el tejido corporal se pueda conectar de
manera definida entre los electrodos. Tal disefio del dispositivo de control y/o regulacién puede garantizar que no se
produzca una deficiencia en la conexion del tejido. En particular, durante la conexion del tejido corporal pueden
detectarse y regularse uno o mas parametros que actuan sobre el tejido corporal.

Es ventajoso si en el instrumento estan dispuestos sensores para determinar los parametros del proceso vy si el
dispositivo de control y/o regulacién procesa los parametros del proceso detectados por los sensores al pasar por el
ciclo de conexion del tejido. Por ejemplo, los sensores se pueden usar para determinar la temperatura y la
resistencia del tejido durante el ciclo de conexién del tejido y, dependiendo de sus valores, controlar y/o regular la
energizacion del generador de corriente de alta frecuencia para lograr un sellado o bien soldadura definidos del
tejido corporal y evitar la destruccion del mismo.

Como parametros del proceso se registran preferentemente la temperatura y/o la resistencia del tejido. En particular,
midiendo dichos parametros de proceso también se puede evaluar, como regla general de manera muy fiable, si el
tejido del cuerpo ya ha sido conectado y, en caso positivo, si se ha conectado de la manera requerida.

De acuerdo con una realizacion preferida de la invencion se puede prever que el dispositivo de control y/o regulacion
controle el dispositivo de retén de manera tal que el elemento de corte se libere solo después de completar un ciclo
de conexion de tejido para llevarlo, en particular moverlo, desde la posicion de conexion del tejido a la posicion de
separacion del tejido. Un disefio de este tipo del dispositivo de control y/o regulacion hace posible garantizar que
solo después de una conexion exitosa del tejido corporal, el elemento de corte siquiera se pueda usar y, dado en
caso, se pueda hacer un seccionamiento o separacién con el mismo.

Es ventajoso si el dispositivo de control y/o regulacion esta disefiado de tal manera que se pueda ajustar una
intensidad de energizacion y/o una duracion de energizacion para los electrodos de alta frecuencia. Con un
dispositivo de control y/o regulacion de este tipo, los parametros de proceso deseados se pueden configurar, por
ejemplo, por adelantado y, en particular, predefinir como valores nominales.

Es favorable si el dispositivo de control y/o regulacion incluye un dispositivo de medicion de temperatura para medir
la temperatura de un electrodo de alta frecuencia y/o una temperatura del tejido. En particular, la medicién de la
temperatura del electrodo de alta frecuencia o la temperatura del tejido como parametro del procedimiento hace
posible, ya durante el ciclo de conexién del tejido, determinar y evaluar el avance y la calidad de la conexién del
tejido.

Ademas, puede ser ventajoso si el dispositivo de control y/o regulaciéon comprende un dispositivo de medicion de
resistencia para medir una resistencia del tejido. La medicion de la resistencia del tejido como un parametro del
proceso también tiene la ventaja de que el avance y la calidad de la conexion del tejido se pueden detectar y evaluar
de una manera sencilla.

Ademas, en un método de control no exigido del tipo descrito al comienzo, el objetivo propuesto al principio se logra
con que el elemento de corte se asegure en la posicion de conexiéon del tejido hasta haber realizado un ciclo de
conexion del tejido, en el que se ha conectado definidamente tejido corporal entre los electrodos.
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El método de control propuesto, que se puede usar en particular para controlar uno de los sistemas quirdrgicos
descritos anteriormente, hace posible garantizar de manera sencilla que el elemento de corte se active, en particular
se mueva, y se pueda usar para seccionar tejido corporal solo cuando se ha realizado un ciclo de conexion de tejido
correcto controlado preferentemente por el sistema quirurgico.

La descripcion siguiente de formas de realizacion preferentes sirve mediante los dibujos para la explicacion detallada
de la invencién. Muestran:

La figura 1, una representacion esquematica de un sistema quirdrgico segun la invencién en una posicion de
conexion de tejido;

la figura 2, una vista en seccion ampliada del sector A de la figura 1; y

la figura 3, en una posicion de seccionamiento de tejido una representacion esquematica del instrumento quirdrgico
mostrado en la figura 1 en una posicion de conexion de tejido.

La figura 1 muestra esquematicamente un sistema quirdrgico segun la invencion y sefialado con la referencia 10.
Incluye un instrumento quirdrgico 12 y un generador de corriente de alta frecuencia 14.

El instrumento 12 incluye dos elementos de herramienta 16 y 18 relativamente mdviles entre si, preferentemente
pivotantes que se pueden mover por medio de un dispositivo de accionamiento 20 que forma un extremo proximal
del instrumento 12. Ademas, el instrumento 12 incluye un elemento de corte 22 configurado en forma de un bisturi
deslizante. Esta dispuesto de una manera no mostrada desplazable en el instrumento 12 por medio de un retenedor
de elemento de corte. Para mover el elemento de corte 22 se proporciona un botén deslizante 24 que esta
configurado sobresaliendo de un lado exterior del instrumento 12. Por ejemplo, se puede desplazar en sentido distal
mediante el pulgar de un operador, con lo cual el elemento de corte 22 se puede mover simultaneamente con un
borde de corte 26 orientado en sentido distal, de hecho relativamente respecto de elementos de herramienta 16 y 18
de modo tal que al menos el borde de corte 26 sobresalga por delante de los mismos y asi pueda seccionar el tejido
corporal.

Los elementos de herramienta 16 y 18 incluyen cada uno un electrodo de alta frecuencia 28 o bien 30 que, en una
posicion de aproximacion de los elementos de herramienta 16 y 18 definen una distancia minima, estan enfrentados
entre si y orientados uno hacia el otro. Se les puede aplicar una corriente de alta frecuencia que se suministra al
instrumento 12 desde el generador de corriente de alta frecuencia 14 a través de una linea de conexion 32.

Ademas, el instrumento 12 comprende un dispositivo de retén 34 para asegurar el elemento de corte 22 en una
posicion de conexion de tejido en la que el tejido corporal puede conectarse mediante los elementos de herramienta
16, 18 y en la que el elemento de corte 22 preferentemente no puede entrar en contacto con el tejido corporal. El
dispositivo de retén 34 comprende primeros y segundos elementos de seguridad 36 y 38. El primer elemento de
seguridad 36 esta asignado preferentemente al elemento de corte 22 o estd abrazado o bien soportado por el
mismo. Ademas, el instrumento 12 también incluye o soporta el segundo elemento de seguridad 38. Los elementos
de seguridad 36, 38 estan disefiados para ser relativamente moviles entre si y se pueden llevar desde una posicion
de retencion, como se muestra esquematicamente en la figura 1 y en la que estan acoplados en unién no positiva
y/o positiva, a una posicion de liberaciéon, como se muestra esquematicamente en la figura 3 en la que estan
desacoplados. El primer elemento de seguridad 36 esta disefiado en forma de una cavidad o escotadura 42 abierta
orientada transversalmente a una direccién de desplazamiento 40 del elemento de corte 22. El segundo elemento de
seguridad 38 esta disefiado en forma de un terminal 44 con forma de perno que en la posicién de retencion puede
insertarse en la cavidad 42 y, de esta manera, bloquea un movimiento del elemento de corte 22 en la direccion de
desplazamiento 40.

Con el fin de poder mover los elementos de seguridad 36, 38 entre si de una manera sencilla, el segundo elemento
de seguridad 38 esta acoplado a un accionamiento 46. Esto permite un movimiento del segundo elemento de
seguridad 38 en una direccion 48 que se extiende transversalmente, preferentemente perpendicular a la direccién de
desplazamiento 40. El segundo elemento de seguridad 38 se puede mover facilmente hacia dentro de la cavidad 42
y también fuera de la misma.

El accionamiento 46 esta disefiado en forma de un accionamiento magnético 50 y comprende un solenoide de
elevacion que puede desplazar en la direccion 48 el segundo elemento de seguridad 38 en forma de perno. En una
posicion inicial del accionamiento 46, el segundo elemento de seguridad 38 adopta la posicion de retencién. Por
consiguiente, si el solenoide de elevacion se desenergiza, los elementos de seguridad 36, 38 se encuentran
acoplados. Para trasladar el dispositivo de retén 34 desde la posicion de conexién de tejido a la posicion de
liberacién debe estar activado el accionamiento 46, es decir, el solenoide de elevacion debe ser energizado.

Por lo tanto, el dispositivo de retén 34 esta disefiado en forma de un bloqueador electromecanico. Alternativamente,
como otros tipos de accionamiento, también se pueden prever accionamientos electromotrices, neumaticos,
hidraulicos o incluso piezoeléctricos en lugar del accionamiento magnético 50.
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Como alternativa al elemento de corte 22 mecanico descrito anteriormente también se puede prever un elemento de
corte de alta frecuencia. Esto significa que, para seccionar tejido corporal, el elemento de corte 22 puede ser
accionado por una corriente de alta frecuencia proporcionada por el generador de corriente de alta frecuencia. En tal
caso, no es absolutamente necesario que en relacion con los elementos de herramienta 16, 18, el elemento de corte
22 esté dispuesto de manera movil en el instrumento 12. El botén deslizante 24 también puede, en particular, ejercer
la funcién de un interruptor o pulsador y no necesariamente tiene que estar acoplado mecanicamente al elemento de
corte 22.

Para controlar y/o regular el generador de corriente de alta frecuencia 14 se usa un dispositivo de control y/o
regulacion 52. Con su control también es controlable el uso del instrumento 12. El dispositivo de control y/o
regulacion 52 preferentemente comprende ademas un dispositivo de conmutacion 54 para conmutar al menos una
salida de alta frecuencia 56 del generador de corriente 14. El dispositivo de control y/o regulacion 52 puede estar
dispuesto, en particular, en una caja 58 del generador de corriente de alta frecuencia 14.

El dispositivo de control y/o regulacién 52 esta disefiado de tal manera que se puede usar para controlar el
dispositivo de retén 34. Esto se logra porque el dispositivo de control y/o regulacion 52 controla el dispositivo de
retén 34 de tal manera que el elemento de corte 22 se libera solo después de terminar correctamente un ciclo de
conexion de tejido. Durante un ciclo de conexion de tejido es posible conectar definidamente tejido corporal entre los
electrodos 28, 30 mediante la aplicacion de corriente de alta frecuencia. Esto controla y/o regula el dispositivo de
control y/o regulacién 52, de hecho, en particular, con la inclusién de sensores 60 y 62 dispuestos en el instrumento
12 para determinar los parametros del proceso. En particular, puede ser un sensor 60 en forma de un dispositivo de
medicion de temperatura 64 para determinar una temperatura de los electrodos de alta frecuencia 28, 30 y/o una
temperatura del tejido. Ademas, el sensor 62 puede estar configurado con forma de un dispositivo de mediciéon de
resistencia 66 para medir una resistencia del tejido. Para controlar y/o regular correspondientemente el ciclo de
conexion del tejido, los parametros de proceso registrados de la manera descrita se procesan, preferentemente,
mediante el dispositivo de control y/o regulacion 52. Al detectar los parametros del proceso, se puede garantizar que
el tejido es saturado de manera definida para asi poder excluir en la medida de lo posible un fallo posterior de la
conexion. Ademas, en caso necesario también se puede evitar la destruccion del tejido a conectar, limitando una
energizacion.

Con el fin de evitar, ademas, un funcionamiento incorrecto del sistema 10, el control del dispositivo de retén 34
garantiza mediante el dispositivo de control y/o regulaciéon 52 que el elemento de corte 22 se libere solo después de
finalizar un ciclo de conexion de tejido realizado correctamente, para poder activarlo, por ejemplo, moverlo desde la
posicion de conexion de tejido a la posicion de seccionamiento del tejido o aplicarle una corriente de alta frecuencia
para el seccionamiento.

Por medio del dispositivo de control y/o regulacién 52 se pueden monitorear funciones individuales del sistema 10,
en particular mediante consultas de seguridad. Un ciclo de conexion de tejido se puede controlar de tal manera que
siempre sean posibles la apertura y el cierre, o sea el simple movimiento de los elementos de herramienta 16 y 18
entre si. Ademas, siempre se puede permitir también que los elementos de herramienta 16 y 18 se trasladen a la
posicion de conexion del tejido, conecten el tejido y después vuelvan a abrir los elementos de herramienta 16 y 18
para liberar el tejido sujetado entre los mismos. También sera posible el cierre de los elementos de la herramienta
16, 18, la posterior conexion controlada y verificada del tejido corporal mediante el generador de corriente de alta
frecuencia 14 y el posterior seccionamiento del tejido corporal después de la liberacion del elemento de corte 22
mediante el dispositivo de retén 34. Sin embargo, no esta permitido cerrar los elementos de herramienta 16, 18 y
después activar el elemento de corte 22 directamente sin una coagulacién exitosa por alta frecuencia controlada por
el dispositivo de control y/o regulacién 52. Tampoco es posible activar el elemento de corte 22 cuando, después de
cerrar los elementos de herramienta 16, 18, ha tenido lugar una conexion del tejido corporal, que, sin embargo, no
fue controlada por el dispositivo de control y/o regulacion 52. Dado que una coagulacién con un dispositivo no
perteneciente al sistema 10 no es verificable mediante el sistema, el dispositivo de retén 34 permanece desactivado
de tal manera que el elemento de corte 22 no se libera, es decir, no se puede mover ni operar.

Las formas de realizacion preferidas descritas anteriormente de un sistema quirdrgico 10 y un procedimiento de
control quirdrgico permiten un proceso de operacion regulada que permite a un operador producir con seguridad las
anastomosis de tejidos. En particular, con los sistemas y métodos descritos se puede lograr que el tejido agarrado
con el instrumento 12 no pueda ser seccionado antes de que el dispositivo de control y/o regulacion 52 haya
verificado que el proceso de conexion de tejido se ha realizado con éxito.

Para poder verificar si el instrumento 10 se encuentra en la posicion de conexion del tejido o en la posicion de corte,
se puede integrar, opcionalmente, por ejemplo un control inductivo del solenoide de elevacién, que no se muestra en
detalle. Alternativamente, también es posible el uso de un accionamiento magnético 50 en la forma de un llamado
solenoide de elevaciéon biestable, que mantiene estable cualquiera de las dos posiciones, o sea la posicion de
conexion del tejido o la posicion de seccionamiento y luego toma la otra posicién respectiva como resultado de la
energizacion y mediante la inversion de la polaridad.

Ademas de ello se puede prever un seguro que, por ejemplo, por medio de un sensor adecuado, por ejemplo un
pulsador supervisa una posicion de la unidad de accionamiento 20, para evitar que el proceso de sellado se pueda
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llevar a cabo cuando la unidad de accionamiento 20 esta abierta. En particular, la unidad de accionamiento 20 puede
configurarse para ser acoplado a un activador para el accionamiento de corriente de alta frecuencia, por ejemplo un
pulsador de alta frecuencia, en una consulta de puerta légica (UND, por sus siglas en aleman). De esta manera, se
puede garantizar que la energizacion de los electrodos de alta frecuencia 28 solo sea posible cuando la unidad de
accionamiento esta cerrada y al mismo tiempo el pulsador de alta frecuencia presionado de forma activa.
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REIVINDICACIONES

1. Sistema quirurgico (10) para conectar y/o separar tejido corporal mediante un instrumento quirdrgico (12) que
tiene dos hojas instrumentales (16, 18), cada una equipada con al menos un electrodo de alta frecuencia montado a
un soporte de hoja, preferentemente un mango de instrumento para una apertura y cierre de las hojas de
instrumento (16, 18) y un elemento de corte (22) que también se monta en el soporte de hoja, preferentemente en el
mango del instrumento, separado de las hojas de instrumento (16, 18), en donde el instrumento quirdrgico (12) con
un dispositivo de retén (34) esta equipado en forma de un mecanismo de bloqueo del elemento de corte que incluye
al menos un elemento de seguridad (38) que, en el estado no activado o no accionado, bloquea totalmente de forma
mecanica un movimiento de corte del elemento de corte (22) y se puede pasar activamente a un estado de
desbloqueo para permitir un movimiento de corte, y en el que un desbloqueo activo del dispositivo de retén (34) de
una manera controlada/ regulada mediante un dispositivo de control y/o regulacién (52) solo es posible si se
completa un ciclo de conexidon de tejido predefinido, y si los electrodos de alta frecuencia en las hojas del
instrumento (16, 18) no estan energizados, estando el dispositivo de retén (34) dispuesto en una posicion tal
respecto del elemento de corte (22) que su como minimo un elemento de seguridad (38) esta, al menos en parte,
engranado en union no positiva y/o positiva con el elemento de corte (22) mismo.

2. Sistema quirargico (10) segun la reivindicacion precedente, caracterizado por que el al menos un elemento de
seguridad (38) del dispositivo de retén (34) se compone de un pestillo o perno (38) que se extiende movible en un
angulo, preferentemente perpendicular a la direccion de movimiento del elemento de corte (22) y con un
destalonamiento preferentemente en forma de una cavidad (42) puede engranar como un elemento de seguridad
adicional del dispositivo de retén (34) para un bloqueo del movimiento del elemento de corte, estando el
destalonamiento (42) conformado por el elemento de corte (22).

3. Sistema quirurgico (10) segun la reivindicacion 2, caracterizado por que el pestillo o perno (38) esta conectado
operativamente a un accionamiento (46) que mueve el pestillo o perno (38) a su posicion de bloqueo y desbloqueo.

4. Sistema quirdrgico (10) segun la reivindicacion 3, caracterizado por que el accionamiento (46) es de tipo
electromagnético, neumatico, hidraulico, magnético, electromotriz o piezoeléctrico.

5. Sistema quirdrgico (10) segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que el elemento de
corte (22) es un bisturi de accién mecanica o una cuchilla de alta frecuencia.

6. Sistema quirurgico (10) segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que el dispositivo de
control y/o regulacion (52) esta adaptado para controlar/ regular la aplicacion de corriente de alta frecuencia de los
electrodos de alta frecuencia.

7. Sistema quirurgico (10) segun la reivindicacion 6 junto con las reivindicaciones 3 o 4, caracterizado por que el
dispositivo de control y/o regulacién (52) controla el accionamiento (46) de tal manera que un desenclavamiento del
dispositivo de retén (34) con las hojas (16, 18) cerradas y los electrodos de alta frecuencia energizados (28, 30) esta
bloqueado.
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