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2

DESCRIPCIÓN

Árbol de soporte de los contactos móviles en un aparato de corte de la corriente eléctrica, y aparato de corte de 
corriente que lo incluye, en particular un disyuntor de acometida

Campo técnico5

La presente invención se refiere a los aparatos de corte de corriente eléctrica de baja tensión en general, y en 
particular a los aparatos de corte de corrientes eléctricas instalados en domicilios particulares y normalmente 
denominados “disyuntores de acometida”.

Estado de la técnica anterior

Se conocen unos aparatos de corte de la corriente eléctrica, estando alojados dichos aparatos en una caja aislante e 10
incluyendo al menos un conjunto unipolar y un mecanismo de control, incluyendo dicho conjunto unipolar una base 
aislante que soporta una cámara de corte destinada a asegurar el confinamiento del corte, encerrando dicha cámara 
un contacto fijo, un contacto móvil soportado por un árbol porta-contactos móviles, un dispositivo de extinción del 
arco, pudiendo disponerse dicho mecanismo de control manual o automáticamente en una posición de apertura de 
los contactos por medio de una barra de disparo, incluyendo dicho mecanismo de control un árbol adecuado para 15
llevar los contactos móviles entre una posición llamada abierta del aparato en la que los contratos fijos y los 
contactos móviles están separados, y una posición llamada cerrada del aparato en la que los contratos fijos están 
respectivamente en contacto con los contactos móviles.

En los productos actuales, el árbol que soporta los contactos móviles está constituido por varias piezas asegurando 
cada una unas funciones diferentes. Estas piezas comprenden un eje de sección cuadrada, metálico, destinado a 20
asegurar la transmisión de las fuerzas entre los diferentes subconjuntos, una pieza llamada “polo de neutro” 
montada alrededor de dicho eje y que lleva el contacto móvil neutro y el resorte de presión del contacto neutro, 
soportando esta pieza además la fijación del resorte de reposición mecánica del eje en posición de apertura de los 
contactos, asegurando esta pieza igualmente la función de cojinete con la base del aparato del lado izquierdo. Estas 
piezas comprenden igualmente de una a tres piezas llamadas “polo de fase” (una para la versión monofásica, tres 25
para la versión trifásica), llevando cada una de estas piezas un contacto móvil de fase y un resorte de presión de 
contacto de fase, así como una pieza de transmisión de las fuerzas que soportan una biela, asegurando esta pieza 
igualmente la función de cojinete con la base del aparato del lado derecho, y finalmente una a tres piezas destinadas 
a asegurar el rearme de los disparadores térmicos (una para la versión monofásica y tres para la versión trifásica). 
Todas estas piezas representan en total un conjunto de cinco a nueve piezas.30

Este gran número de piezas genera un coste elevado, juegos de montaje que penalizan las cadenas de 
dimensiones, dispersiones, y un montaje complicado del aparato.

Además, el hecho de transmitir las fuerzas mediante un eje metálico implica problemas de aislamiento. Además, el 
documento EP 0 325 501 A1 divulga un aparato según el preámbulo de la reivindicación 1.

Exposición de la invención35

La presente invención resuelve estos problemas y propone un aparato de corte de la corriente eléctrica, en particular 
un disyuntor de acometida, de concepción simple, que presenta un coste de fabricación reducido, y cuyo montaje se 
facilita.

Con este fin, la presente invención tiene por objeto un aparato de corte según la reivindicación 1.

Según una característica particular de la invención, este árbol incluye de un lado y otro de cada una de las zonas 40
destinadas a recibir un contacto móvil y su resorte de presión de contacto asociado, unas partes cuya forma está 
destinada a realizar una separación destinada a reforzar el aislamiento eléctrico entre las diferentes fases eléctricas 
del aparato.

Según otra característica, los medios de enlace mecánico antes mencionados incluyen un eje que pertenece al 
árbol, alrededor del que se monta en rotación uno de los extremos de una biela cuyo extremo opuesto se conecta45
mecánicamente al mecanismo de control.

Según otras características, los medios de sujeción y de posicionamiento antes mencionados de cada contacto móvil 
incluyen un vaciado previsto en el árbol destinado a recibir el contacto móvil, los medios de articulación del contacto 
móvil con relación al árbol antes citado, previstos en parte sobre el árbol y en parte sobre el contacto móvil, y un 
resorte de presión de contacto colocado en el interior del árbol de manera que se apoye por uno de sus extremos 50
sobre el árbol, y por su extremo opuesto sobre el contacto móvil de manera que ejerza la presión de contacto antes 
citada, y unos medios de retención previstos en parte sobre el árbol y en parte sobre cada contacto móvil adecuados 
para impedir el desplazamiento relativo entre el contacto móvil y el árbol después del montaje de dicho resorte, 
según una dirección sustancialmente paralela a la dirección longitudinal de la parte principal del contacto móvil y 
según una dirección sustancialmente perpendicular al plano de esta parte principal.55
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Según otra característica, el o cada contacto móvil incluye, en la proximidad de uno de sus extremos, y de un lado y 
otro de dicho contacto móvil, una parte que forma un saliente de forma sustancialmente paralelepipédica adecuado 
para cooperar con una parte vaciada de forma sustancialmente correspondiente del árbol, excepto por uno de los 
lados del vaciado que se forma por una parte que presenta una superficie sustancialmente redondeada, de tal 
manera que después de la introducción de los salientes de dicho contacto móvil en los vaciados correspondientes 5
según una dirección inclinada con relación a las superficies del vaciado, seguida por una ligera rotación del contacto 
móvil alrededor de esta superficie redondeada hasta que las paredes de los salientes se disponen apoyados contra 
las paredes correspondientes de las partes vaciadas, y posteriormente una puesta en servicio del resorte de presión 
de contacto en el árbol, se impida el desplazamiento relativo antes citado del contacto móvil con relación al árbol.

Según otra característica, los medios de posicionamiento y de sujeción de cada resorte (18) de presión de contacto 10
incluyen para cada resorte, un vaciado previsto en el árbol, situado enfrente del contacto móvil asociado, y en el que 
dicho resorte está destinado a ser introducido, y una plataforma (36) que pertenece al árbol alrededor de la que está 
destinado a montarse uno de los extremos de dicho resorte del que el otro extremo está destinado a disponerse 
apoyado sobre dicho contacto móvil.

Según otra realización, los medios de articulación del o de cada contacto móvil con relación al árbol antes citado, 15
incluye(n) para el o cada contacto móvil, un vaciado de forma parcialmente cilíndrica previsto sobre la cara interior 
del contacto móvil, en uno de los extremos de este contacto móvil, siendo adecuado dicho vaciado para cooperar 
con una porción del árbol de forma parcialmente tubular de dimensiones correspondientes, estando situada esta 
porción sobre el borde del orificio a través del que está destinado a ser introducido el contacto móvil, y porque los 
medios de retención antes citados incluyen dos muescas previstas en el contacto móvil respectivamente en los dos 20
extremos del vaciado de forma parcialmente cilíndrica antes citado, estando destinadas dichas muescas a cooperar 
respectivamente con dos salientes previstos en los dos extremos de la porción del árbol antes citado de forma 
parcialmente tubular antes citado, impidiendo dichos salientes y muescas el desplazamiento de la parte móvil con 
relación al árbol según una dirección sustancialmente paralela a la dirección longitudinal de la parte principal del 
contacto móvil, siendo impedido el desplazamiento relativo de la parte móvil con relación al árbol según una 25
dirección sustancialmente perpendicular a la dirección longitudinal del contacto móvil, por un lado, por la parte 
tubular antes citada que sobresale cooperando con la parte cilíndrica antes citada hueca y por otro lado, por la cara 
superior del contacto móvil que coopera con una parte del árbol.

Según una característica particular, los medios de posicionamiento y de sujeción del (de los) resorte(s) en el árbol 
incluye(n), a la altura de la abertura de acceso al orificio destinado a recibir el resorte antes citado, al menos una 30
porción de árbol que forma una separación al menos parcial de la abertura de manera que cree dos porciones
abiertas, siendo introducido dicho resorte a través de la abertura de acceso en posición inclinado y apoyado por uno 
de sus extremos sobre el contacto móvil, y siendo adecuado para desplazarse después de su introducción y su paso 
bajo las porciones que forman separación de las dos porciones de la abertura antes citadas durante una compresión 
ejercida por un usuario sobre su segundo extremo, hacia una posición en la que este segundo extremo se encuentra 35
enfrente de la segunda porción de la abertura (64), posición en la que dicho resorte se mantiene en el estado 
comprimido entre estas porciones de separación y el contacto móvil.

Según una característica particular, este aparato es de tipo bipolar, tripolar o tetrapolar, e incluye un subconjunto de 
corte del neutro y respectivamente uno, dos o tres subconjuntos de corte de fase.

Según una característica particular, los medios de enlace mecánico se sitúan sobre el subconjunto de corte del 40
neutro.

Según una característica particular, este aparato es un disyuntor de acometida destinado a situarse entre un 
contador y un tablero de distribución y destinado a conectar a un particular a la red eléctrica.

Breve descripción de las figuras

Pero otras ventajas y características de la invención surgirán mejor en la descripción detallada que sigue y que se 45
refiere a los dibujos adjuntos dados únicamente a título de ejemplo y en los que:

- la figura 1 es una vista parcial en perspectiva, que ilustra una placa sobre la que se fijan los diferentes 
constituyentes de un disyuntor de acometida según la invención,

- la figura 2 es una vista en perspectiva, que ilustra un árbol de soporte de los contactos móviles del aparato según 
una primera realización de la invención, estando equipado dicho árbol con los contactos móviles,50

- la figura 2a ilustra el contacto móvil en solitario,

- las figuras 3, 4 y 5 son unas vistas en perspectiva, que muestran el árbol según la invención sin los contactos 
móviles, respectivamente según varias orientaciones diferentes,

- la figura 6 es una vista en perspectiva que ilustra la placa del aparato, después del montaje del árbol.
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- La figura 7 es una vista en perspectiva, que ilustra el árbol según la invención equipado con contactos móviles y 
resortes de presión de contacto, visto desde abajo con relación a la figura 2,

- las figuras 8 y 9 ilustran el montaje de los contactos móviles en el árbol, respectivamente para las dos figuras 
durante el montaje y estando terminado el montaje,

- la figura 10 es una vista en perspectiva que ilustra el árbol montado según la placa y su enlace mecánico con el 5
mecanismo de control,

- la figura 11 es una vista en perspectiva de la biela de transmisión únicamente,

- las figuras 12, 13 y 14 son unas vistas en perspectiva que ilustran el rearme de los disparadores térmicos 
mediante un árbol de soporte de los contactos móviles según la invención, respectivamente en posición cerrada 
del aparato, en curso de rearme del aparato y en posición armada del aparato,10

- la figura 15 es una vista idéntica a las figuras 12 a 14, pero según otra orientación mostrando los resortes de 
presión de contacto,

- la figura 16 es una vista en perspectiva que ilustra un árbol de soporte de los contactos móviles del aparato, 
según otro modo de realización preferido de la invención,

- la figura 17 es una vista similar a la anterior, después del montaje de los contactos móviles en el interior del 15
árbol,

- la figura 18 es una vista en perspectiva que ilustra el mismo árbol, visto desde atrás antes del montaje de los 
resortes,

- la figura 19 es una vista idéntica a la figura 18, después del montaje de los contactos móviles y durante el 
montaje de los resortes,20

- la figura 20 es una vista parcial en perspectiva, idéntica a la figura anterior, estando los resortes en posición 
montada en el árbol,

- la figura 21 es una vista parcial en perspectiva, que ilustra el mismo árbol, según otra orientación mostrando las 
aberturas que permiten el paso de los extremos libres de los contactos móviles, estando equipadas dichas 
aberturas con medios de tope delante de los contactos móviles,25

- la figura 22 es una vista de detalle de la figura 21,

- la figura 23 es una vista en perspectiva, que ilustra la puesta en servicio de los medios de tope anteriormente 
mencionados con el fin de limitar el desplazamiento hacia la parte baja de los contactos móviles,

- la figura 24 es una vista parcial en perspectiva que ilustra el mismo árbol según otra orientación mostrando las
aberturas de paso de los contactos móviles equipados con medios de retención en traslación de los contactos 30
móviles y de medios de articulación de estos contactos móviles,

- la figura 25 es una vista en perspectiva que ilustra el contacto móvil únicamente,

- la figura 26 es una vista parcial, en perspectiva, que ilustra en parte los medios de retención y los medios de 
articulación antes citados, y

- la figura 27 es una vista parcial en perspectiva, que ilustra dicho árbol después de la puesta en servicio de estos 35
medios de retención y de articulación.

Descripción de un modo de realización preferido de la invención

En la figura 1 se ha representado una placa P en la que se montan los diferentes elementos de un aparato de 
protección eléctrica tal como un disyuntor de acometida que permite a un particular conectarse a la red eléctrica, 
siendo destinado dicho disyuntor a situarse entre un contador y un tablero eléctrico. Este conjunto está destinado a 40
montarse en una caja aislante (no representada), presentando esta caja una abertura destinada al paso de una 
maneta M destinada a la maniobra del aparato y que incluye unas aberturas de acceso a unos bornes de entrada y a 
unos bornes de salida destinados a conectarse eléctricamente respectivamente al contador y al tablero eléctrico.

Este aparato es del tipo multipolar e incluye principalmente un mecanismo 1 de control y, según esta realización 
particular, cuatro conjuntos 2, 3, 4, 5 unipolares que comprenden tres conjuntos 2, 3, 4 destinados al corte de una 45
fase y un conjunto 5 unipolar destinado al corte del neutro, estando asociado cada uno de estos conjuntos a un 
borne de entrada y a un borne de salida.

Cada conjunto 2, 3, 4, 5 unipolar incluye un contacto fijo no representado conectado eléctricamente mediante un 
conductor en la forma de trenza a uno de los bornes, y un contacto 7 móvil conectado eléctricamente mediante un 
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conductor flexible al otro de los bornes.

Este contacto 7 móvil está soportado por un árbol 8 porta-contactos móvil común a todos los conjuntos unipolares, y 
adecuado para ser arrastrado en rotación por un mecanismo 1 de control entre una posición en la que los contactos 
7 fijo y móvil están abiertos y una posición en la que los contactos fijo y móvil están cerrados.

El mando de la apertura de los contactos puede efectuarse o bien manualmente por la maniobra de la maneta M que 5
pertenece al mecanismo 1 de control, o bien automáticamente por intermedio de un dispositivo de protección que 
incluye un dispositivo 9 de protección magnética contra las sobrecargas instantáneas de corriente eléctrica, y un 
dispositivo 10 de protección térmica contra las sobrecargas prolongadas de corriente eléctrica.

De ese modo, cada conjunto 2, 3, 4 unipolar de fase incluye un circuito eléctrico que incluye, montado en serie con 
los contactos 7 fijo y móvil, un dispositivo 10 de protección térmica y un dispositivo 9 de protección magnética, 10
pudiendo montarse estos dos dispositivos de protección en serie o en paralelo según el calibre. Los dos dispositivos 
9, 10 de protección incluyen cada uno un actuador adecuado para actuar sobre una barra 11 llamada de 
transferencia, extendiéndose dicha barra sustancialmente en paralelo a la dirección de alineación de los conjuntos 2, 
3, 4 unipolares y estando destinada a transmitir la orden de disparo o de apertura de los contactos al mecanismo 1 
de control de manera que arrastre al árbol 8 porta-contactos móviles a una posición de apertura de los contactos 7 15
de todos los conjuntos unipolares.

Este aparato incluye igualmente un dispositivo 13 de protección diferencial que incluye un relé diferencial adecuado 
para enviar una orden de apertura al mecanismo 1 de control durante un desequilibrio provocado por un receptor 
que presente una corriente de falla.

Según la invención, y tal como se ilustra en las figuras 2 a 5, que muestran una realización particular de este árbol 8, 20
este último está constituido por una pieza monobloque realizada en un material aislante tal como plástico, estando 
destinado este árbol a montarse en rotación sobre una placa P, tal como se ilustra en la figura 6, por medio de dos 
ejes 14, 15 que forman cojinetes situados en los dos extremos de dicho árbol, y destinados a cooperar 
respectivamente con dos aberturas 16 previstas en dos soportes que pertenecen placa.

Este árbol 8 incluye, situado enfrente de cada subconjunto 2, 3, 4, 5 de corte de neutro o de fase cuando el árbol 8 25
se monta sobre la placa P, unos medios de posicionamiento y de sujeción de un contacto 7 móvil así como unos 
medios de posicionamiento y de sujeción de un resorte 18 de presión de contacto asociado a dicho contacto 7 móvil. 
Tal como se ilustra en la figura 2a, cada contacto 7 móvil incluye una primera parte 7a llamada principal a partir de la 
que se extiende una segunda parte 7b llamada secundaria, que se extiende en un plano sustancialmente 
perpendicular al plano de la primera parte, incluyendo esta primera parte en uno de sus extremos, una pastilla 19 de 30
contacto, y en su extremo opuesto, dos salientes 20, 21 que se extienden de un lado y otro de este extremo, estando 
destinados estas dos salientes 20, 21 a cooperar con dos aberturas 22, 23 correspondientes previstas en el árbol 8 
como se explicará en lo que sigue. Estos medios de posicionamiento y de sujeción incluyen, en cada contacto 7 
móvil, un vaciado 24 destinado a recibir las partes principal 7a y secundaria 7b del contacto 8 móvil, y dos partes 22, 
23 vaciadas de forma complementaria previstas en el árbol 8 y destinadas a cooperar con los dos salientes 20, 21 35
antes citados de manera que se retenga firmemente el contacto 7 móvil en su alojamiento 24 después del montaje 
del resorte 18 de presión de contacto correspondiente en el árbol 8.

De ese modo, las dos salientes 20, 21 presentan una forma sustancialmente paralelepipédica y están destinados a 
cooperar respectivamente con las dos aberturas antes citadas o partes 22, 23 de vaciado de forma sustancialmente 
complementaria a las de los salientes antes citados, estando previstas estas dos partes de vaciado en el árbol 8 e 40
incluyendo cada una tres paredes 26, 27, 28 sucesivas (figura 8) destinadas a apoyar contra tres paredes 29, 30, 31 
sucesivas del saliente correspondiente en la posición montada del contacto 7 móvil, posición en la que está 
bloqueado el movimiento de este contacto 7 móvil según la dirección longitudinal del contacto 7 móvil y según una 
dirección perpendicular al plano de la superficie de la parte 7a principal del contacto 7 móvil en un sentido 
solamente, estando impedido el desplazamiento del contacto 7 móvil en el otro sentido mediante un elemento 32 de 45
retención adecuado para llegar a apoyar sobre la otra pared 33 del saliente cuando el contacto 2 móvil se coloca en 
su sitio.

La superficie 32a de este elemento 32 de retención destinado a cooperar con la pared 33 antes citada del saliente
20, 21 correspondiente está redondeada, de manera que permita una ligera rotación del contacto 7 móvil con 
relación a esta superficie durante su introducción, como se explicará en lo que sigue.50

De ese modo, durante el montaje del contacto móvil, los salientes 20, 21 se introducen en las partes 22, 23 vaciadas 
correspondientes en diagonal, tal como se ilustra en la figura 8, es decir según una dirección inclinada con relación a 
las paredes 26, 27, 28 de las partes vaciadas, y posteriormente cuando los salientes 20, 21 se introducen 
completamente en las partes 22, 23 vaciadas correspondientes, se efectúa una ligera rotación en el contacto 7 móvil 
con relación a la superficie 32a redondeada de los elementos 32 de retención, hasta llevar a las tres primeras 55
superficies 29, 30, 31 antes citadas de los salientes 20, 21 a apoyar contra las tres superficies 26, 27, 28 
correspondientes de las partes vaciadas, siendo retenidos a continuación dichos salientes en el interior de las partes 
vaciadas gracias a la elasticidad de los elementos 32 de retención, tal como se ilustra en la figura 9.

E13191327
24-01-2019ES 2 708 312 T3

 



6

Posteriormente, se introduce un resorte 18 de presión de contacto en un vaciado 34 (figuras 2 y 15) previsto con 
este fin en el árbol 8 y situado en la parte superior del árbol cuando este se monta sobre la placa P. Tal como se 
ilustra en la figura 3, en el interior de cada vaciado 34 previsto en el árbol 8 para recibir el resorte 18, se prevé una 
plataforma 36 destinada a recibir uno 18a de los extremos del resorte 18 cuando el otro extremo 18b está destinado 
a apoyarse sobre la forma particular situada sobre el contacto móvil, siendo montado este segundo extremo 18b 5
alrededor de un resalte 37 situado sobre la cara de contacto móvil opuesta a la que recibe la pastilla 19, de manera 
que se realice la presión de contacto.

Tal como se ilustra igualmente en la figura 3, este árbol 8 incluye un lado y otro unas zonas de árbol 8 destinadas a 
recibir los contactos 7 móviles, realizando unas formas 38 de separación del árbol 8 destinadas a realizar la 
estanquidad eléctrica entre las fases.10

Tal como se ilustra en la figura 4, este árbol 8 incluye igualmente entre las zonas antes citadas, unas partes 39 cuya 
forma está destinada a asegurar la rigidez del árbol 8 y la transmisión del par a todo lo largo del árbol.

Tal como se ilustra en la figura 5, este árbol 8 incluye igualmente en las zonas antes citadas, unas partes 40 que 
forman pico adecuadas para cooperar con las partes 41 solidarias respectivamente de las diferentes biláminas de 
compensación de manera que se realice el rearme de los disparadores térmicos después de la apertura de los 15
contactos a continuación de una sobreintensidad, tal como se explicará más en detalle en lo que sigue con ayuda de 
las figuras 12 a 14.

Según otra realización preferida del árbol ilustrada particularmente en las figuras 16 a 27, este árbol difiere de la 
realización descrita anteriormente principalmente por los medios de sujeción y de posicionamiento de los contactos 
móviles en el interior del árbol, y por los medios de sujeción y de posicionamiento de los resortes de presión de 20
contacto en el interior de este mismo árbol.

Tal como se ilustra más particularmente en las figuras 20 a 27, el contacto 47 móvil incluye como en la primera 
realización descrita, una parte 48 principal y una parte 49 secundaria que se extiende sustancialmente de modo 
perpendicular a esta parte 48 principal.

Los medios de sujeción y de posicionamiento de cada contacto 47 móvil comprenden una ranura 50 de forma 25
sustancialmente cilíndrica prevista en la superficie inferior del contacto 47 móvil destinada a cooperar con una parte 
51 saliente de forma correspondiente prevista sobre el borde inferior de la abertura llamada primera 52 a través de la 
que el contacto móvil está destinado a introducirse, de manera que se permita una ligera rotación del contacto móvil 
con relación al árbol durante su inserción.

Estos medios de sujeción y de posicionamiento comprenden igualmente dos vaciados 53, 54 previstos 30
respectivamente en los dos extremos de esta porción hueca o en ranura cilíndrica antes citada 50, estando 
destinados estos vaciados a cooperar con dos salientes 55, 56 previstos respectivamente en los dos extremos de 
esta parte 51 cilíndrica en saliente de manera que se impida la traslación de los contactos móviles con relación al 
árbol según una dirección sustancialmente paralela a la dirección longitudinal de los contactos móviles.

El movimiento del contacto móvil según una dirección sustancialmente perpendicular al plano de contacto móvil está 35
limitado por un lado, por la superficie 57 superior del contacto móvil que coopera con un borde 58 superior que 
delimita la abertura 52 llamada primera del árbol, y por otro lado, una parte que forma el borde 59 inferior de una 
abertura 60 llamada segunda prevista en el árbol, permitiendo esta abertura la salida de los contactos móviles 
después de su inserción a través de la primera abertura, estando esta parte 59 que forma borde conformada de 
manera que constituye un tope durante el movimiento hacia la parte baja del contacto móvil.40

Los medios de sujeción y de posicionamiento de los resortes en el árbol incluyen, para cada uno de los resortes, un 
orificio 60 destinado a recibir el resorte 61 y a través del que pasa el contacto móvil, contacto móvil que se extiende 
según una dirección sustancialmente perpendicular a la dirección longitudinal del orificio 60 antes citado. Este orificio 
60 presenta una abertura 62 de acceso y dos porciones 63, 64 de abertura respectivamente una primera y una 
segunda porción de abertura, siendo introducido el resorte 61 en posición inclinada a través de la abertura 62 de 45
acceso.

Estas dos porciones 63, 64 de abertura se forman por medio de dos porciones 65, 66 de pared extendiéndose cada 
una a partir de los dos bordes longitudinales de la abertura, realizando estas dos porciones una separación parcial 
entre las dos porciones 63, 64 de abertura e incluyendo unos medios de apoyo adecuados para recibir la parte 67 
superior del resorte 61 de tal manera que este resorte pueda retenerse en el interior del árbol entre estas porciones50
65, 66 de pared y otra porción 68 del árbol situada enfrente de estas porciones de separación, disponiéndose estas 
partes 63, 64 de abertura de manera que permitan el desplazamiento del resorte entre una posición en la que su 
extremo 67 llamado segundo, se sitúa enfrente de la abertura 62 de acceso durante su inserción y otra posición en 
la que este extremo se encuentra enfrente de la segunda porción 64 de abertura, siendo entonces retenido dicho 
resorte 61 en posición comprimida entre el contacto 47 móvil y las paredes del árbol que delimitan la segunda 55
porción 64 de abertura del árbol.

El montaje de los contactos móviles efectúa de la siguiente manera:
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Inicialmente, se introducen los contactos 47 móviles en los orificios 52, 69 correspondientes, mediante la 
introducción sucesivamente del primer 52 y segundo 60 orificios, de tal manera que los salientes 55, 56 se 
introduzcan en los vaciados 53, 54 correspondientes, facilitándose esta inserción por los medios 50, 51 de 
articulación. Posteriormente, se introducen los resortes 61 en las primeras porciones 63 de aberturas y se apoyan 
por uno de sus extremos sobre los contactos 47 móviles. Posteriormente, cada uno de los resortes se comprime de 5
manera que permita su paso bajo las porciones de pared 65, 66 de separación entre las partes 63, 64 de abertura, 
después de lo que el segundo extremo 67 de resorte se dispone enfrente de la segunda porción 64 de abertura. Esta 
manipulación puede realizarse con una herramienta simple. En esta posición el resorte 61 se encuentra retenido 
estando comprimido entre las porciones de paredes 65, 66 de separación y el contacto 47 móvil correspondiente.

En la figura 12, el mecanismo 1 del aparato está en posición cerrada no disparado.10

En esta posición, las dos biláminas 42, 43 están unidas mediante un dispositivo 44 de enganche, y las dos piezas de 
rearme respectivamente primera 40 y segunda 41, están alejadas entre sí.

Cuando se produce una sobreintensidad que excede el límite de calibrado mencionado, pero sin alcanzar los valores 
excesivamente elevados como es el caso para los sobreconsumos en la instalación controlada, dicha 
sobreintensidad provoca un mayor calentamiento del bimetal 43, de donde resulta una deflexión diferencial entre la 15
bilámina activa 43 y la bilámina de compensación 42 lo que permite desactivar el dispositivo de enganche 44.

El resorte de reposición entra en acción de manera que arrastre a la pieza que soporta la bilámina de compensación 
y de ese modo, la bilámina de compensación, en rotación alrededor del eje llamado primero, hacia la posición en la 
que este actúa sobre la barra de transferencia.

En esta posición ilustrada en la figura 13, las piezas llamadas primera 40 y segunda 41 están en posición 20
aproximada, pero no en contacto, lo que corresponde a una posición instantánea en la que la pieza 41, unida a la 
bilámina 42 de compensación, ha acabado de actuar sobre la barra 11 de transferencia, pero no ha tenido lugar aún 
la apertura de los contactos 7.

Esto tiene por efecto arrastrar el disparo y la rotación del porta-contactos 8 hacia una posición en la que los 
contactos están abiertos, estando ilustrada esta posición en la figura 14.25

Durante esta rotación del árbol porta-contactos 8 móviles en el sentido contra las agujas del reloj, hacia la posición 
de apertura de los contactos fijos y móviles 7, la pieza llamada primera 40 entra en contacto con la pieza llamada 
segunda 41 y arrastra a esta última y de ese modo a la bilámina 42 de compensación en una rotación en el sentido 
de las agujas del reloj hasta restablecer el enganche entre las dos biláminas 42, 43, lo que corresponde a una 
posición rearmada de las biláminas ilustrada en la figura 14.30

Tal como se ilustra en las figuras 5 y 10, este árbol 8 de soporte de los contactos 7 móviles se conecta
mecánicamente al mecanismo 1 de control del aparato por medio de una biela 45 de transmisión, ilustrada en la 
figura 11, estando conectada esta biela de manera articulada por uno de sus extremos, a un eje 46 que pertenece al 
árbol 8 situado enfrente de un contacto 7 móvil, y estando conectada por su otro extremo opuesto mecánicamente al 
mecanismo de control.35

En esta realización particular de la invención, el enlace mecánico entre el árbol 8 y el mecanismo 1 se realiza sobre 
una parte del árbol que incluye el contacto móvil correspondiente al subconjunto 5 de neutro.

De ese modo, según la invención, una única pieza soporta todas las funciones a saber el posicionamiento y la 
sujeción de los contactos, el posicionamiento y la sujeción de los resortes de presión de contacto, la biela, los 
cojinetes izquierdo y derecho, la transmisión de las fuerzas y, según una realización particular de la invención, el 40
rearme de los disparadores térmicos.

Por supuesto, la invención no está limitada al modo de realización descrito e ilustrado que no se ha proporcionado 
más que a título de ejemplo.

Es por ello que la invención se aplica a cualquier aparato eléctrico de corte que incluya un árbol de soporte de los 
contactos móviles tal como se define por las reivindicaciones adjuntas.45
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REIVINDICACIONES

1. Aparato de corte eléctrico que incluye un árbol de soporte de al menos unos contactos móviles en un aparato de 
corte eléctrico, estando alojado dicho aparato en una caja aislante e incluyendo al menos un conjunto unipolar y un 
mecanismo de control, incluyendo dicho conjunto unipolar una cámara de corte, encerrando dicha cámara un 
contacto fijo, un contacto móvil soportado por dicho árbol de soporte de los contactos móviles, y un dispositivo de 5
extinción del arco, pudiendo ser llevado dicho árbol de soporte de los contactos móviles por dicho mecanismo de 
control, manual o automáticamente, a una posición de apertura de los contactos móviles de los diferentes 
subconjuntos, posición en la que los contactos fijos y los contactos móviles están separados, o a una posición 
llamada cerrada del aparato en la que los contactos móviles están respectivamente en contacto con los contactos 
fijos, incluyendo dicho árbol una pieza monobloque alargada que forma un árbol, estando realizada dicha pieza en 10
un material aislante, estando montado articulado dicho árbol (8) con relación a una base del aparato alrededor de un 
eje que se extiende sustancialmente paralelo a su dirección longitudinal, incluyendo dicho árbol (8) unos medios (45, 
46) de enlace mecánico al mecanismo (1) de control antes citado por medio de unos medios (45) de transmisión, 
incluyendo dicho árbol (8), para cada subconjunto (2, 3, 4, 5) de fase o de neutro unos medios (20 a 24 y 53 a 58) de 
sujeción y de posicionamiento del contacto (7, 47) móvil y unos medios (34, 35, 36, 37 y 63 a 66) de sujeción y de 15
posicionamiento del resorte (18, 61) de presión de contacto asociado al contacto (7, 47) móvil,
estando montado dicho árbol articulado con relación a la caja por medio de dos ejes que forman cojinetes situados 
en los dos extremos opuestos de dicho árbol, estando situados los medios (45) mecánicos de enlace antes citados 
en la proximidad de uno de los extremos de dicho árbol (8), incluyendo dicho árbol, de un lado y otro de cada una de 
las zonas destinadas a recibir un contacto (7) móvil y su resorte (18) de presión de contacto asociado, unas partes 20
(39) cuya forma está destinada a asegurar la rigidez del árbol (8) y la transmisión del par mecánico a todo lo largo 
del árbol, y unos medios (40, 41) llamados de rearme constituidos por unas formas particulares del árbol (8), 
adecuados para permitir el rearme, después de una apertura en caso de falla, de los diferentes disparadores 
térmicos que pertenecen respectivamente a los diferentes subconjuntos (2, 3, 4) de fase antes citados,
caracterizado porque dicho aparato incluye un dispositivo de protección térmica que incluye por un lado, un bimetal 25
(43) llamado activo adecuado para producir un calentamiento cuando se produce una sobreintensidad por encima de
un cierto nivel por encima del valor de intensidad nominal, conduciendo ese calentamiento a un disparo térmico del 
mecanismo de control del aparato de manera que arrastre a una apertura de los contactos, por otro lado, un bimetal 
(42) llamado de compensación, destinado a compensar las variaciones que los cambios en la temperatura ambiente 
determinan en la temperatura del circuito, estando montada la bilámina de compensación en rotación alrededor de 30
un eje fijo llamado primero que pertenece a un soporte del aparato, estando unidas las dos biláminas (42, 43) una a 
otra en uno de sus extremos por medio de un dispositivo (44) de enganche, desactivándose este dispositivo de 
enganche durante la aparición de una sobreintensidad, implicando esta desactivación el accionamiento por la 
bilámina (42) de compensación del mecanismo (1) de control, así como unos medios (40, 41) de rearme adecuados 
para reponer el dispositivo (44) de enganche en posición activada durante la apertura de los contactos, y porque el 35
eje de rotación del árbol (8) porta-contactos móviles y el eje de rotación de la bilámina (42) de compensación, se 
llevan a proximidad entre sí y se extienden sustancialmente de modo paralelo relativamente entre sí, y porque el 
árbol (8) porta-contactos móviles incluye una pieza (40) llamada primera que coopera con una pieza (41) llamada 
segunda solidaria en rotación con la bilámina (42) de compensación, estando dispuestas estas dos piezas (40, 41) 
relativamente entre ellas de tal manera que después de un disparo del mecanismo (1), durante el arrastre del árbol 40
(8) porta-contactos móviles en la dirección de apertura de los contactos, la pieza (40) llamada primera arrastra en 
rotación a la pieza (41) llamada segunda y por tanto a la bilámina (42) de compensación en un sentido opuesto al 
que ha arrastrado el disparo del mecanismo, hasta obtener el reenganche de las dos biláminas (42, 43) 
relativamente entre ellas.

2. Aparato según la reivindicación 1, caracterizado porque incluye de un lado y otro de cada una de las zonas 45
destinadas a recibir un contacto (7) móvil y su resorte (18) de presión de contacto asociado, unas partes (38) cuya 
forma está destinada a realizar una separación destinada a reforzar el aislamiento eléctrico entre las diferentes fases 
eléctricas del aparato.

3. Aparato según la reivindicación 1 o 2, caracterizado porque los medios (45) de enlace mecánico antes 
mencionados incluyen un eje (46) que pertenece al árbol (8), alrededor del cual está montado en rotación uno de los 50
extremos de una biela (45) cuyo extremo opuesto está conectado mecánicamente al mecanismo (1) de control.

4. Aparato según una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque los medios de sujeción y de 
posicionamiento antes citados de cada contacto (7) móvil incluyen un vaciado (24) previsto en el árbol (8) destinado 
a recibir el contacto (7) móvil, los medios (32, 33) de articulación del contacto móvil con relación al árbol antes 
citado, previstos en parte sobre el árbol y en parte sobre el contacto móvil, y un resorte (18) de presión de contacto 55
colocado en el interior del árbol de manera que se apoye por uno de sus extremos sobre el árbol, y por su extremo 
opuesto sobre el contacto móvil de manera que ejerza la presión de contacto antes citada, y unos medios (26 a 32) 
de retención previstos en parte sobre el árbol (8) y en parte sobre cada contacto (7) móvil adecuados para impedir el 
desplazamiento relativo entre el contacto móvil y el árbol después del montaje de dicho resorte (18), según una 
dirección sustancialmente paralela a la dirección longitudinal de la parte (7a) principal del contacto (7) móvil y según 60
una dirección sustancialmente perpendicular al plano de esta parte (7a) principal.
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5. Aparato según la reivindicación 4, caracterizado porque el o cada contacto (8) móvil incluye, en la proximidad de 
uno de sus extremos, y de un lado y otro de dicho contacto móvil, una parte (20, 21) que forma un saliente de forma 
sustancialmente paralelepipédica adecuado para cooperar con una parte (22, 23) vaciada de forma sustancialmente 
correspondiente del árbol (8), excepto por uno de los lados del vaciado que está formado por una parte (32) que 
presenta una superficie (32a) sustancialmente redondeada, de tal manera que después de la introducción de los 5
salientes (20, 21) de dicho contacto (7) móvil en los vaciados correspondientes según una dirección inclinada con 
relación a las superficies (26, 27, 28) del vaciado, seguida por una ligera rotación del contacto (7) móvil alrededor de 
esta superficie redondeada hasta que las paredes (29, 30, 31) de los salientes (20, 21) se disponen apoyadas contra 
las paredes (26, 27, 28) correspondientes de las partes (22, 23) vaciadas, y posteriormente una puesta en servicio 
del resorte (18) de presión de contacto en el árbol (8), se impida el desplazamiento relativo antes citado del contacto10
(7) móvil con relación al árbol.

6. Aparato según una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque los medios de posicionamiento 
y de sujeción de cada resorte (18) de presión de contacto incluyen para cada resorte, un vaciado (34) previsto en el 
árbol (8), situado enfrente del contacto (7) móvil asociado, y en el que dicho resorte está destinado a ser introducido, 
y una plataforma (36) que pertenece al árbol (8) alrededor de la cual está destinado a montarse uno de los extremos 15
de dicho resorte (18) cuyo otro extremo está destinado a disponerse apoyado sobre dicho contacto (7) móvil.

7. Aparato según la reivindicación 4, caracterizado porque los medios de articulación del o de cada contacto (47) 
móvil con relación al árbol antes citado, incluye(n) para el o cada contacto (47) móvil, un vaciado (50) de forma 
parcialmente cilíndrica previsto en la cara interior del contacto móvil, en uno de los extremos de este contacto móvil, 
siendo adecuado dicho vaciado para cooperar con una porción del árbol (51) de forma parcialmente tubular de 20
dimensiones correspondientes, estando situada esta porción en el borde del orificio (52) a través del cual está 
destinado a ser introducido el contacto móvil, y porque los medios de retención antes citados incluyen dos muescas 
(53, 54) previstas en el contacto móvil respectivamente en los dos extremos del vaciado (50) de forma parcialmente 
cilíndrica antes citado, estando destinadas dichas muescas (53, 54) a cooperar respectivamente con dos salientes 
(55, 56) previstos en los dos extremos de la porción del árbol antes citado de forma parcialmente tubular antes 25
citada, impidiendo dichos salientes y muescas el desplazamiento de la parte (47) móvil con relación al árbol según 
una dirección sustancialmente paralela a la dirección longitudinal de la parte (48) principal del contacto (47) móvil, 
siendo impedido el desplazamiento relativo de la parte móvil con relación al árbol según una dirección 
sustancialmente perpendicular a la dirección longitudinal del contacto móvil, por un lado, por la parte tubular (51)
antes citada que sobresale cooperando con la parte (50) cilíndrica hueca antes citada y por otro lado, por la cara30
(57) superior del contacto móvil que coopera con una parte (58) del árbol.

8. Aparato según una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 7 salvo la 6, caracterizado porque los medios de 
posicionamiento y de sujeción del (de los) resorte(s) (61) en el árbol incluye(n), a la altura de la abertura (62) de 
acceso al orificio (60) destinado a recibir el resorte (61) antes citado, al menos una porción de árbol que forma una 
separación al menos parcial de la abertura de manera que cree dos porciones (63, 64) de aberturas, siendo 35
introducido dicho resorte (61) a través de la abertura (62) de acceso en posición inclinada y apoyado por uno de sus 
extremos sobre el contacto móvil, y siendo adecuado para desplazarse después de su introducción y su paso bajo 
las porciones (65, 66) que forman separación de las dos porciones (63, 64) de aberturas antes citadas durante una 
compresión ejercida por un usuario sobre su segundo extremo (67), hacia una posición en la que este segundo 
extremo (67) se encuentra enfrente de la segunda porción (64) de abertura, posición en la que dicho resorte (61) se 40
mantiene en el estado comprimido entre estas porciones (65, 66) de separación y el contacto (47) móvil.

9. Aparato según una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque es de tipo bipolar, tripolar 
o tetrapolar, y porque incluye un subconjunto (5) de corte del neutro y respectivamente uno, dos o tres subconjuntos
(2, 3, 4) de corte de fase.

10. Aparato según una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque los medios (45, 46) de 45
enlace mecánico están situados sobre el subconjunto (5) de corte del neutro.

11. Aparato según una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque es un disyuntor de 
acometida destinado a ser situado entre un contador y un tablero de distribución y destinado a conectar un particular 
a la red eléctrica.

50
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