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DESCRIPCION
Jeringuilla que tiene doble vastago de émbolo de brazo pivotante

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Campo técnico
La presente invencion se refiere a una jeringuilla adaptada para la administracién de un fluido y/o la recogida de un fluido,

y, mas especificamente, a una jeringuilla que tiene un doble vastago de émbolo de brazo pivotante.

Descripcion de la técnica relacionada

Los conjuntos de jeringuillas, y en particular las jeringuillas hipodérmicas, son bien conocidos en el campo médico para
dispensar fluidos, tales como medicacion. Una jeringuilla convencional incluye tipicamente un cilindro de jeringuilla con
una abertura en un extremo y un mecanismo de émbolo dispuesto a través del otro extremo. El émbolo incluye
tipicamente un vastago de émbolo que se extiende a través del cilindro, con una cabeza de émbolo o tapén en el
extremo del vastago de émbolo dentro del cilindro y con una pestafia para el dedo en el otro extremo del vastago de
émbolo que se extiende fuera del cilindro. En uso, el vastago de émbolo es retraido a través del cilindro de jeringuilla
para llenar el cilindro de jeringuilla con un fluido, tal como una medicacién, extendiéndose el vastago de émbolo fuera del
extremo posterior del cilindro de jeringuilla. Para la administraciéon de la medicacion a un paciente, la abertura del cilindro
de jeringuilla esta adaptada para la comunicacion fluida con un paciente, tal como a través de una aguja hipodérmica
colocada en el extremo frontal del cilindro de jeringuilla o a través de un accesorio de tipo luer que se extiende desde el
extremo frontal del cilindro de jeringuilla para su unién con un tubo de fluido de un paciente. Tras la depresion del vastago
de émbolo, el vastago de émbolo y el tapon se desplazan a través del cilindro de jeringuilla, forzando de este modo el
contenido de la jeringuilla hacia fuera a través de la abertura en el extremo frontal para la administracion al paciente. Tal
operacién es bien conocida en el campo médico, y los facultativos médicos se han acostumbrado a la utilizacién de tales
procedimientos de administracion de fluido comunes a través de las jeringuillas estandar.

Es bien conocido que las jeringuillas convencionales se utilizan en relacién con un vial de un medicamento, donde el
usuario extrae el fluido hacia la jeringuilla inmediatamente antes de la inyeccion y la administracion del fluido al paciente.
A menudo, las jeringuillas hipodérmicas pueden ser embaladas como dispositivos “previamente llenados”, en donde la
jeringuilla es previamente llenada con medicacién antes de ser embalada y administrada al usuario final. De esta
manera, no es necesario que el usuario llene el dispositivo antes de la inyeccion, ahorrando tiempo de este modo para el
usuario final y manteniendo voliumenes consistentes para la administracion.

Las jeringuillas previamente llenadas y las jeringuillas con dosis medida previamente llenadas son a menudo llenadas
con narcéticos y otros farmacos en una instalacion de produccion, embaladas, y luego enviadas a una instalacién
médica. Una vez en la instalacion, estas jeringuillas son a menudo colocadas en almacenamiento controlado y/o
armarios cerrados con llave para reducir el robo de las propias jeringuillas y/o el robo del contenido de estas jeringuillas.
El espacio dentro de estas ubicaciones de almacenamiento controlado es a menudo limitado, por lo tanto existe la
necesidad de un conjunto de jeringuilla que tenga un impacto de embalaje menor para reducir el espacio de
almacenamiento requerido para contener esta jeringuilla. También es deseable producir jeringuillas que son uniformes en
términos de una forma de superficie superior para permitir el apilamiento de las jeringuillas dentro del armario de
almacenamiento.

El documento US 4.011.868 A describe una jeringuilla hipodérmica con émbolo articulado. El émbolo tiene una cabeza y
vastago habituales de jeringuilla hipodérmica, pero el vastago puede girar desde una posicion previa donde se encuentra
a lo largo del exterior del cilindro a una posicion utilizada y coopera con el cilindro para controlar la cabeza del émbolo.

COMPENDIO DE LA INVENCION

En una realizacion, un conjunto de jeringuilla segun la reivindicacion 1 incluye un cilindro de jeringuilla que tiene un
primer extremo, un segundo extremo, y una pared lateral que se extiende entre el primer extremo y el segundo extremo.
El conjunto de jeringuilla incluye ademas un tapdn dispuesto dentro de una camara del cilindro de jeringuilla, un
adaptador de émbolo aplicado con el tap6n y que define una parte rebajada en el mismo, y primer y segundo brazos de
émbolo que tienen cada uno un primer extremo asegurado de forma pivotante al adaptador de émbolo. El primer y
segundo brazos de émbolo tienen cada uno una posicion previa a la utilizacion donde los brazos de émbolo estan
separados entre si, y una posicién de utilizacion donde los brazos de émbolo estan posicionados adyacentes entre si 'y
configurados para desplazar el tapon en relacién con el cilindro de jeringuilla. La parte rebajada del adaptador de émbolo
recibe una parte del primer extremo del vastago de émbolo cuando el primer y segundo brazos de émbolo estan en la
posicion previa a la utilizacion y en la posicion de utilizacién.

El tapon y el adaptador de émbolo pueden estar formados simultaneamente. El primer y segundo brazos de émbolo
pueden comprender cada uno un cuerpo alargado, incluyendo el primer extremo de cada brazo de émbolo uno de un
receptor y una aplicacién asegurado de forma pivotante al otro del receptor y la aplicacion posicionada en el adaptador
de émbolo.

En una realizacion adicional, un conjunto de jeringuilla incluye un cilindro de jeringuilla que tiene un primer extremo, un
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segundo extremo, y una pared lateral que se extiende entre el primer extremo y el segundo extremo, definiendo la pared
lateral una camara. El conjunto de jeringuilla también incluye un tap6n dispuesto dentro de la camara del cilindro de
jeringuilla, un adaptador de émbolo aplicado con el tapon, y primer y segundo brazos de émbolo que comprenden cada
uno un cuerpo alargado que tiene un primer extremo y un segundo extremo. El primer extremo de cada brazo de émbolo
incluye uno de un receptor y una aplicacion y el otro del receptor y la aplicacion aplicada con el adaptador de émbolo. El
receptor esta asegurado de forma pivotante con la aplicaciéon. El primer y segundo brazos de émbolo tienen cada uno
una posicién previa a la utilizacion donde el primer y segundo brazos de émbolo estan separados entre si, y una posicién
de utilizacién donde el primer y segundo brazos de émbolo estan posicionados adyacentes entre si y configurados para
desplazar el tapén en relacién con el cilindro de jeringuilla.

El tapon y el adaptador de émbolo pueden estar formados simultaneamente. El primer y segundo brazos de émbolo
estan asegurados entre si cuando el primer y segundo brazos de émbolo estan en la posicion de utilizacion. El primer y
segundo brazos de émbolo son sustancialmente paralelos a un eje longitudinal del cilindro de jeringuilla cuando el primer
y segundo brazos de émbolo estan en la posicion previa a la utilizacion. El primer brazo de émbolo esta posicionado en
un lado opuesto del cilindro de jeringuilla en relacién con el segundo brazo de émbolo cuando el primer y segundo brazos
de émbolo estan en la posicion previa a la utilizaciéon. El primer brazo de émbolo puede tener una protuberancia de
bloqueo y el segundo brazo de émbolo puede tener un rebaje de bloqueo configurado para recibir y aplicarse a la
protuberancia de bloqueo del primer brazo de émbolo. Al menos una parte del cuerpo alargado de cada brazo de émbolo
puede tener sustancialmente forma de L en seccién transversal. El adaptador de émbolo puede estar formado de manera
separada del tapon y comprender una parte de aplicacion de tapdn asegurada al tapon y una parte de interfaz de émbolo
asegurada al primer y segundo brazos de émbolo. La parte de interfaz de émbolo del adaptador de émbolo puede estar
posicionada fuera de la camara cuando el primer y segundo brazos de émbolo estan en la posicion previa a la utilizacion.

El primer extremo de cada brazo de émbolo puede incluir una extension que se extiende desde el cuerpo alargado de
cada brazo de émbolo, y el receptor puede estar posicionado en la extensién del primer extremo de cada brazo de
émbolo con la aplicacion posicionada en el adaptador de émbolo. Cada receptor puede comprender una abertura que
corresponde a la extension del primer extremo de cada brazo de émbolo, y la aplicacién puede comprender un miembro
en forma de pasador configurado para ser recibido por los receptores respectivos del primer y segundo brazos de
émbolo. El adaptador de émbolo puede incluir una primera aplicacion configurada para aplicar el receptor del primer
brazo de émbolo y una segunda aplicacién configurada para aplicar el receptor del segundo brazo de émbolo. El
conjunto de jeringuilla también puede incluir una medicacién o farmaco dispuesto dentro del cilindro de jeringuilla.

En otra realizacién, un conjunto de jeringuilla incluye un barril de jeringuilla que tiene un primer extremo, un segundo
extremo, y una pared lateral que se extiende entre el primer extremo y el segundo extremo, definiendo la pared lateral
una camara con un eje longitudinal que se extienden a lo largo. El conjunto de jeringuilla también incluye un tapén
dispuesto al menos parcialmente dentro de la cdmara, un adaptador de émbolo aplicado con el tapén y que define una
parte rebajada, y el primer y segundo brazos de émbolo. Cada brazo de émbolo tiene un primer extremo que esta
asegurado de forma pivotante al adaptador de émbolo y es transitable desde una posicion previa a la utilizacién en la que
una parte del primer extremo de cada brazo de émbolo esta asegurada al adaptador de émbolo y el primer y segundo
brazos de émbolo se extienden junto al cilindro de jeringuilla, a una posicion de utilizacion en la que el primer extremo de
cada brazo de émbolo es recibido completamente dentro de la parte rebajada y el primer y segundo brazos de émbolo
estan posicionados adyacentes entre si.

La parte rebajada puede comprender una primera area en forma de L configurada para recibir una parte del primer brazo
de émbolo y una segunda area en forma de L configurado para recibir una parte del segundo brazo de émbolo. La
primera area en forma de L puede estar desplazada de la segunda area en forma de L en una direccion perpendicular al
eje longitudinal. El primer y segundo brazos de émbolo puede comprender cada uno un cuerpo alargado, incluyendo el
primer extremo de cada brazo de émbolo un receptor asegurado de forma pivotante a la primera y segunda aplicaciones
respectivas posicionado en el adaptador de émbolo. Las primera y segunda aplicaciones del adaptador de émbolo
pueden estar desplazadas entre si en una direccién perpendicular al eje longitudinal.

Otros detalles y ventajas de la invencién resultaran evidentes tras la lectura de la siguiente descripcién detallada junto
con las figuras de los dibujos adjuntos, en donde partes similares estan designadas con nimero de referencia similares
de principio a fin.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS
La Figura 1 es una vista en perspectiva de un conjunto de jeringuilla en una posicién previa a la utilizacion de
acuerdo con una realizacion de la presente invencion.
La Figura 2 es una vista frontal del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 de acuerdo con una realizacién de la
presente invencion.
La Figura 3 es una vista lateral derecha del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 de acuerdo con una realizacion
de la presente invencion.
La Figura 4 es una vista posterior del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 de acuerdo con una realizacion de la
presente invencion.
La Figura 5 es una vista superior del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 de acuerdo con una realizacién de la
presente invencion.
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La Figura 6 es una vista lateral izquierda del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 de acuerdo con una realizacién
de la presente invencién.

La Figura 7 es una vista inferior del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 de acuerdo con una realizacién de la
presente invencion.

La Figura 8 es una vista en perspectiva despiezada ordenadamente del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 de
acuerdo con una realizacién de la presente invencion.

La Figura 9 es una vista en seccion transversal del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 de acuerdo con una
realizacion de la presente invencion.

La Figura 10 es una vista lateral derecha ampliada del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 con los brazos de
émbolo retirados de acuerdo con una realizacion de la presente invencion.

La Figura 11 es una vista parcial en perspectiva del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 con los brazos de
émbolo retirados de acuerdo con una realizacion de la presente invencion.

La Figura 12 es una vista en seccion transversal del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 que muestra los brazos
de émbolo pivotando lejos del cilindro de jeringuilla de acuerdo con una realizacion de la presente invencion.

La Figura 13 es una vista en seccion transversal del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 que muestra los brazos
de émbolo en una posicion de utilizacién de acuerdo con una realizacién de la presente invencién.

La Figura 14 es una vista lateral derecha del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 que muestra los brazos de
émbolo en una posicion de utilizacién de acuerdo con una realizacién de la presente invencion.

La Figura 15 es una vista en seccion transversal del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 que muestra los brazos
de émbolo en una posicion deprimida de acuerdo con una realizacion de la presente invencion.

La Figura 16A es una vista frontal en perspectiva del conjunto de jeringuilla de la Figura 1 de acuerdo con una
realizacion de la presente invencion.

La Figura 16B es una vista en seccién transversal tomada a lo largo de la linea 16B-16B de la Figura 16A que
muestra el vastago de émbolo en una posicion de utilizacion de acuerdo con una realizacion de la presente
invencion.

DESCRIPCION DE REALIZACIONES PREFERIDAS

Para los fines de la descripcion posterior, los términos de orientacion espacial, si se utilizan, se referiran a la realizacion
referenciada tal como esta orientada en las figuras de los dibujos adjuntos o descrita de otro modo en la siguiente
descripcion detallada. Sin embargo, se ha de comprender que las realizaciones descritas posteriormente pueden asumir
muchas variaciones y realizaciones alternativas. También se ha de comprender que los dispositivos especificos
ilustrados en las figuras de los dibujos adjuntos y descritos en la presente memoria son simplemente ejemplares y no
deberian ser considerados como limitativos.

Con referencia a las Figuras 1-11, se ha mostrado un conjunto de jeringuilla, indicado generalmente como 10, adaptado
para la dispensaciéon y administracion de un fluido. El conjunto 10 de jeringuilla esta destinado a ser utilizado para
inyeccion o infusién de fluido, tal como una medicacién, directamente a un paciente, y se ha mostrado y descrito
generalmente para los fines de la presente descripcién como una jeringuilla hipodérmica. El conjunto 10 de jeringuilla es
contemplado para su utilizacién en relacién con una aguja tal como conectando el conjunto 10 de jeringuilla a un conjunto
de aguja separado (no mostrado), o alternativamente para la conexidon con un conjunto de conexion intravenosa (V)
separado (no mostrado).

El conjunto 10 de jeringuilla incluye un cilindro 12 de jeringuilla que tiene un primer extremo o extremo distal 14 y un
segundo extremo o extremo proximal 16, con una pared lateral 18 que se extiende entre ellos y que define una camara
interior 20 del cilindro 12 de jeringuilla, como se ha mostrado en la Figura 12. El cilindro 12 de jeringuilla define un eje
longitudinal L, como se ha mostrado en la Figura 2, que se extiende en una direccion longitudinal a través de la camara
interior 20 del cilindro 12 de jeringuilla. El cilindro 12 de jeringuilla tiene una superficie externa 22 y puede tener la forma
general de un cilindro cilindrico alargado, como es conocido en la técnica para la forma general de una jeringuilla
hipodérmica, aunque también se han contemplado por la presente invencién otras formas que contienen un fluido para
su administracion. El primer extremo 14 del cilindro 12 de jeringuilla define una abertura 24 de salida, y el segundo
extremo 16 del cilindro 12 de jeringuilla define una abertura 26 hacia atras. El cilindro 12 de jeringuilla puede estar
formado de vidrio, o puede ser moldeado por inyecciéon a partir de material termoplastico tal como polipropileno y
polietileno de acuerdo con técnicas conocidas por los expertos en la técnica, aunque se ha apreciado que el cilindro 12
de jeringuilla puede estar hecho de otros materiales adecuados y de acuerdo con otras técnicas aplicables. En ciertas
configuraciones, el cilindro 12 de jeringuilla puede incluir pestafias 28 que se extienden hacia fuera alrededor de al
menos una parte del segundo extremo 16. Las pestafias 28 pueden estar configuradas para un agarre facil por un
facultativo médico, como se tratara en la presente memoria.

El cilindro 12 de jeringuilla puede incluir marcas, tales como graduaciones en la pared lateral 18 del mismo, para
proporcionar una indicacién en cuanto al nivel o cantidad de fluido contenido dentro del cilindro 12 de jeringuilla. Tales
marcas pueden estar previstas en la superficie externa 22, la pared interna, o formadas integralmente o de otra manera
dentro de la pared del cilindro de jeringuilla. Alternativa, o adicionalmente al mismo, las marcas pueden proporcionar una
descripcion del contenido de la jeringuilla, u otra informacién de identificacién, como puede ser conocido en la técnica.

El primer extremo 14 del cilindro 12 de jeringuilla que incluye la abertura 24 de salida puede tener un perfil adaptado para
su aplicacion con un dispositivo de dispensacion separado, tal como un conjunto de aguja o conjunto de conexion IV, y
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por lo tanto puede incluir un mecanismo para tal aplicacién, por ejemplo, una punta 30 de tipo luer generalmente conica,
para su aplicacién con un retenedor 32 de tipo luer separado. En una configuracion, tanto la punta 30 de tipo luer conica
como el retenedor 32 de tipo luer separado pueden ser proporcionados con el conjunto de jeringuilla. En esta
configuracion, el retenedor 32 de tipo luer puede estar provisto de un mecanismo de union, tal como una aplicacién 34
roscada, para su aplicacion correspondiente con un conjunto 36 de capuchoén que tiene un cuerpo 38 de capuchén y un
cierre hermético 40. El cierre hermético 40 esta asegurado dentro del cuerpo 38 de capuchon y esta configurado para
cerrar y sellar la abertura 24 de salida del primer extremo 14 del cilindro 12 de jeringuilla cuando el conjunto 36 de
capuchon esta aplicado con el retenedor 32 de tipo luer. El cierre hermético 40 esta asegurado dentro del cuerpo 38 de
capuchon a través de una protuberancia 42 que se extiende hacia dentro del cuerpo 38 de capuchén que se aplica a una
parte rebajada 44 correspondiente del cierre hermético 40. El cierre hermético 40 define una abertura 46 que recibe la
punta 30 de tipo luer e incluye un saliente 48 posicionado dentro de la abertura 46 que esta configurado para sellar la
abertura 24 de salida. En otra configuracion, la punta 30 de tipo luer cénica puede ser proporcionada para su aplicacion
directa con un dispositivo separado (no mostrado). Ademas, también se puede proporcionar un mecanismo para
aplicacion de bloqueo entre ellos. Tales conexiones de tipo luer y mecanismo de blogueo de tipo luer son bien conocidos
en la técnica.

El conjunto 10 de jeringuilla incluye ademas un conjunto 50 de émbolo, al menos una parte del cual esta adaptada para
estar dispuesta al menos parcialmente dentro del barril de jeringuilla. El conjunto 50 de émbolo proporciona un
mecanismo para dispensar el fluido contenido dentro de la camara interior 20 del cilindro 12 de jeringuilla. En particular,
el conjunto 50 de jeringuilla incluye el primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo, un adaptador 56 de émbolo, y un tapon
58.

Con referencia de nuevo a las Figuras 1-11, el tap6n 58 esta posicionado dentro de la caAmara interior 20 del cilindro 12
de jeringuilla en una posicion adyacente a la abertura 26 hacia atras del cilindro 12 de jeringuilla. EI adaptador 56 de
émbolo puede estar asegurado al tapén 58 a través de una aplicacion de una parte 94 de aplicacion de tapdn con una
parte roscada 68 en una abertura 66 del tapén 58, como se ha tratado con mas detalle a continuaciéon. En una
realizacion, el adaptador 56 de émbolo esta formado de manera separada del tap6n 58. En otra realizacion, el adaptador
56 de émbolo puede estar formado integralmente con el tapon 58.

El tapdn 58 tiene un primer extremo 60 y un segundo extremo 62 e incluye un cuerpo alargado 64 que es generalmente
cilindrico. En una realizacion, el cuerpo alargado 64 del tapon 58 puede definir la abertura 66 configurada para recibir la
parte 94 de aplicacién de tapén del adaptador 56 de tapdn. El tapdn 58 puede incluir la parte roscada 68 posicionada
dentro de la abertura 66 que esta configurada para recibir y aplicar una parte roscada 102 de la parte 94 de aplicacion de
tapdn del adaptador 56 de émbolo. El cuerpo alargado 64 del tapén 58 también incluye una o mas costillas anulares 70
gue se extienden alrededor del exterior del tapdn 58 para proporcionar una aplicacion de sellado con la superficie interior
de la pared lateral 18 del cilindro 12 de jeringuilla.

El primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo tienen cada uno un primer extremo 72, 72A y un segundo extremo 74, 74A.
Los brazos 52, 54 de émbolo tienen cada uno un cuerpo alargado 76, 76A que puede tener generalmente forma de L en
seccion transversal. El cuerpo alargado 76, 76A de cada brazo 52, 54 de émbolo define una parte 78, 78A con muesca
adyacente al primer extremo 72, 72A. El primer extremo 72, 72A de cada brazo 52, 54 de émbolo incluye una extension
80, 80A que se extiende desde el cuerpo alargado 76, 76A de cada brazo 52, 54 de émbolo. Cada extension 80, 80A se
extiende desde el cuerpo alargado 76, 76A respectivo sustancialmente perpendicular, tal como en aproximadamente un
angulo de 90 grados, al cuerpo alargado 76, 76A. La extension 80, 80A de cada brazo 52, 54 de émbolo incluye un
receptor 82, 82A que esta configurado para recibir las aplicaciones 110, 112 respectivas posicionadas en el adaptador 56
de émbolo. Cada receptor 82, 82A es una abertura en forma de ranura definida por la extension 80, 80A de cada brazo
52, 54 de émbolo, aunque se pueden utilizar otras disposiciones adecuadas para recibir una aplicacién. El segundo
extremo 74, 74A de cada brazo 52, 54 de émbolo incluye una parte 84, 84A de cabeza que se extiende desde el cuerpo
alargado 76, 76A de cada brazo 52, 54 de émbolo. La parte 84, 84A de cabeza de cada brazo 52, 54 de émbolo tiene
forma semiesférica y tiene un borde 86, 86A generalmente plano. El borde plano 86, 86A de la parte 84, 84A de cabeza
de cada brazo 52, 54 de émbolo incluye una protuberancia 88, 88A de bloqueo y un rebaje 90, 90A de bloqueo separado
de la protuberancia 88, 88A de bloqueo. La protuberancia 88 de bloqueo y el rebajo 90 de bloqueo del primer brazo 52
de émbolo estan configurados para aplicar de manera correspondiente la protuberancia 88A de bloqueo y el rebajo 90A
de blogueo del segundo brazo 54 de émbolo. El primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo estan configurados para
hacer tope entre si de tal manera que los cuerpos alargados 76, 76A respectivos y los bordes planos 86, 86A respectivos
estan unidos entre si para formar un vastago de émbolo configurado para desplazar el tapén 58 en relacion con el
cilindro 12 de jeringuilla. Cuando el primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo hacen tope entre si, las protuberancias
88, 88A de bloqueo respectivas y los rebajes 90, 90A de bloqueo se aplican entre si para asegurar el primer brazo 52 de
émbolo al segundo brazo 54 de émbolo. Ademas, las partes 84, 84A de cabeza del primer y segundo brazos 52, 54 de
émbolo estan configuradas para formar una presion de pulgar cuando los bordes planos 86, 86A estan unidos.

El adaptador 56 de émbolo tiene un primer extremo 92 con una parte 94 de aplicacion de tapon, un segundo extremo 96
con una parte 98 de interfaz de émbolo, y una parte intermedia 100 posicionada entre el primer y segundo extremos 92,
96. La parte 94 de aplicacion de tapon del adaptador 56 de émbolo incluye la parte roscada 102 configurada para aplicar
la parte roscada 68 correspondiente del tapon 58. La parte roscada 102 es una rosca helicoidal, aunque se pueden
utilizar otras disposiciones adecuadas. La parte 98 de interfaz de émbolo del adaptador 56 de émbolo define una parte

5



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2709 496 T3

rebajada 104. Como se ha mostrado mas claramente en las Figuras 10 y 11, la parte rebajada 104 incluye una primera
area 106 en forma de L configurada para recibir una parte de la extension 80 del primer brazo 52 de émbolo y una parte
del cuerpo alargado 76 del primer brazo 52 de émbolo, y una segunda area 108 en forma de L configurada para recibir
una parte de la extension 80A del segundo brazo 54 de émbolo y una parte del cuerpo alargado 76A del segundo brazo
54 de émbolo. La primera area 106 en forma de L y la segunda area 108 en forma de L estan desplazadas una con
relacién a la otra en una direccion perpendicular al eje longitudinal L del cilindro de jeringuilla. La parte 98 de interfaz de
émbolo del adaptador 56 de émbolo incluye la primera aplicacién 110 posicionada dentro de la primera area 106 en
forma de L y configurada para ser recibida por el receptor 82 del primer brazo 52 de émbolo y para permitir el movimiento
pivotante del primer brazo 52 de émbolo en relacién con el adaptador 56 de émbolo. La parte 98 de interfaz de émbolo
del adaptador 56 de émbolo también incluye la segunda aplicacion 112 posicionada dentro de la segunda area 108 en
forma de L y configurada para ser recibida por el receptor 82A del segundo brazo 54 de émbolo y para permitir el
movimiento pivotante del segundo brazo 54 de émbolo en relacion con el adaptador 56 de émbolo. La primera y segunda
aplicaciones 110, 112 pueden ser cada una un miembro en forma de pasador que tiene generalmente una forma
cilindrica, aunque se pueden utilizar otras disposiciones adecuadas para las aplicaciones. La primera y segunda
aplicaciones 110, 112 del adaptador de émbolo 56 estan separadas radialmente hacia dentro desde una superficie
externa 114 del adaptador 56 de émbolo y estan desplazadas una con relacion a la otra en una direccién perpendicular al
eje longitudinal L del cilindro 12 de jeringuilla. La parte intermedia 100 del adaptador 56 de émbolo tienen generalmente
forma transversal en seccion transversal, aunque se pueden prever otras partes conformadas de manera adecuada entre
la parte de interfaz de émbolo y la parte de aplicacién de tapén.

El primer extremo 72, 72A de cada brazo 52, 54 de émbolo esta asegurado de manera pivotante al adaptador 56 de
émbolo a través de la conexion de los receptores 82, 82A respectivos de los brazos 52, 54 de émbolo con la primera y
segunda aplicaciones 110, 112 respectivas del adaptador 56 de émbolo. En particular, la primera y segunda aplicaciones
110, 112 del adaptador 56 de émbolo tienen cada una un ajuste por friccion con los receptores 82, 82A respectivos del
primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo para asegurar de manera separada los brazos 52, 54 de émbolo al adaptador
56 de émbolo y al tapon 58 mientras que permite aln el movimiento pivotante del primer y segundo brazos 52, 54 de
émbolo en relacion con el adaptador 56 de émbolo. Aunque se ha descrito una disposicion de ajuste por friccién, se
pueden utilizar otras disposiciones adecuadas para asegurar de forma pivotante los brazos de émbolo al adaptador de
émbolo.

Como se ha tratado con mas detalle a continuacion, el primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo tienen cada uno una
posicion previa a la utilizacion (mostrada en la Figura 12) y una posicion de utilizacion (mostrada en la Figura 13). En la
posicion previa a la utilizacion, el segundo extremo 74, 74A de cada brazo 52, 54 de émbolo esta posicionado junto al
conjunto 36 de capuchon. El primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo son cada uno sustancialmente paralelos al eje
longitudinal L del cilindro 12 de jeringuilla, y la parte 98 de interfaz de émbolo del adaptador 56 de émbolo esta
posicionada fuera de la camara 20 del cilindro 12 de jeringuilla cuando el primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo
estan en la posicion previa a la utilizacion. En la posicion de utilizacion, el segundo extremo 74, 74A de cada brazo 52, 54
de émbolo esta separado del cilindro 12 de jeringuilla a lo largo del eje longitudinal L y el primer brazo 52 de émbolo esta
posicionado junto al segundo brazo 54 de émbolo para formar un vastago de émbolo que esta configurado para
desplazar el tapén 58 en relacion con el cilindro 12 de jeringuilla. En particular, en la posicion de utilizacién, los cuerpos
alargados 76, 76A respectivos y los bordes planos 86, 86A respectivos son unidos entre si y las protuberancias 88, 88A
de blogueo respectivas y los rebajes 90, 90A de bloqueo se aplican entre si para asegurar el primer brazo 52 de émbolo
al segundo brazo 54 de émbolo. Ademas, las partes 84, 84A de cabeza del primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo
forman una presion de pulgar cuando los bordes planos 86, 86A respectivos son unidos y el primer y segundo brazos 52,
54 de émbolo estan en la posicién de utilizacion. El primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo estan alineados
sustancialmente con el eje longitudinal L del cilindro 12 de jeringuilla cuando los brazos 52, 54 de émbolo estan en la
posicion de utilizacion. Cuando los brazos 52, 54 de émbolo estan en la posicion previa a la utilizacion y en la posicion de
utilizacion, la parte rebajada 104 del adaptador 56 de émbolo recibe al menos una parte de los primeros extremos 72,
72A de cada uno de los primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo. En particular, la primera area 106 en forma de L de
la parte rebajada 104 del adaptador 56 de émbolo recibe una parte de la extension 80 del primer brazo 52 de émbolo, y
la segunda area 108 en forma de L de la parte rebajada 104 del adaptador 56 de émbolo recibe una parte de la extensién
80A del segundo brazo 54 de émbolo. En la posicion de utilizacion, la primera y segunda areas 106, 108 en forma de L
recibe ademas una parte de los cuerpos alargados 76, 76A respectivos del primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo.

El conjunto 10 de jeringuilla es particularmente Gtil como una jeringuilla previamente llenada, y por lo tanto puede ser
proporcionado para su utilizacién fina con un fluido, tal como una medicacién, contenida dentro de la camara interior 20
del cilindro 12 de jeringuilla, previamente llenada por el fabricante. De esta manera, el conjunto 10 de jeringuilla puede
ser fabricado, llenado previamente con una medicacion, esterilizada, y opcionalmente embalada en un embalaje
separado, para su administracion, almacenamiento, y utilizacién por el usuario final, sin la necesidad de que el usuario
final llene la jeringuilla con mediacion desde un vial separado antes de su utilizacion.

Con referencia a las Figuras 12-16B, en uso, un usuario hace girar manualmente cada uno de los brazos 52, 54 de
émbolo desde la posicién previa a la utilizacion (mostrada en la Figura 12) a la posicién de utilizacién (mostrada en la
Figura 13). Como se ha mostrado en la Figura 12, el segundo extremo 74, 74A de cada brazo 52, 54 de émbolo es
hecho girar lejos del cilindro 12 de jeringuilla en una primera direcciéon A. La posicion de cada brazo 52, 54 de émbolo
entre la posicion previa a la utilizacién y la posicion de utilizacion se ha mostrado en lineas discontinuas en la Figura 12.

6



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2709 496 T3

Como se ha mostrado en la Figura 13, el conjunto 36 de capuchén es retirado del primer extremo 14 del cilindro de
jeringuilla y el segundo extremo 74, 74A de cada brazo 52, 54 de émbolo es hecho girar ademas en la primera direccién
A (mostrada en la Figura 12) hasta que cada brazo 52, 54 de émbolo esté en la posicion de utilizacion con el giro
continuado de cada brazo 52, 54 de émbolo estando restringido por la aplicacion del primer extremo 72, 72A de cada
brazo 52, 54 de émbolo con el adaptador 56 de émbolo. En particular, como se ha mostrado mas claramente en las
Figuras 13, 16A, y 16B, la parte rebajada 104 del adaptador 56 de émbolo recibe la extension 80, 80A de cada brazo 52,
54 de émbolo y una parte de los cuerpos alargados 76, 76A de los brazos 52, 54 de émbolo impidiendo de este modo el
giro continuado en la primera direcciéon A. En otras palabras, la parte rebajada 104 del adaptador 56 de émbolo recibe el
primer extremo 72, 72A de cada brazo 52, 54 de émbolo y actia como un tope para impedir el giro adicional del primer y
segundo brazos 52, 54 de émbolo en la primera direccién A cuando el primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo
alcanza la posicion de utilizacion. Ademas, como se ha mostrado en la Figura 14, en la posicion de utilizacion, las
protuberancias 88, 88A de bloqueo respectivas y los rebajes 90, 90A de bloqueo del primer y segundo brazos 52, 54 de
émbolo se aplican entre si para asegurar el primer brazo 52 de émbolo al segundo brazo 54 de émbolo.

Ademas, el primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo son estabilizados en la posicion de utilizacién a través del
posicionamiento del primer extremo 72, 72A de cada brazo de émbolo 52, 54 dentro de la parte rebajada 104. Mas
especificamente, una parte de los cuerpos alargados 76, 76A respectivos del primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo
es recibida por la primera y segundo areas 106, 108 en forma de L de la parte rebajada 104 y proporciona mdiltiples
superficies 116 de aplicacion para estabilizar el primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo cuando esta en la posicion de
utilizacion. Las superficies 116 de aplicacion estan desplazadas entre si en una direccion perpendicular al eje longitudinal
L del cilindro 12 de jeringuilla lo que estabiliza los brazos 52, 54 de émbolo cuando se aplica una torsion a los brazos 52,
54 de émbolo durante el despliegue de los mismos en el cilindro 12 de jeringuilla. También, el giro del primer y segundo
brazos 52, 54 de émbolo desde la posicién previa a la utilizacion a la posicion de utilizacién es estabilizado debido al
posicionamiento de la extension 80, 80A de cada brazo 52, 54 de émbolo dentro de las areas 106, 108 en forma de L
respectivas de la parte rebajada 104 del adaptador 56 de émbolo durante el movimiento desde la posicién previa a la
utilizacion a la posicién de utilizacion. En particular, el posicionamiento de las extensiones 80, 80A respectivas de los
brazos 52, 54 de émbolo dentro de las areas 106, 108 en forma de L respectivas de la parte rebajada 104 en la posicién
previa a la utilizacion proporciona superficies 118 de aplicacién sobre cada lado de las extensiones 80, 80A respectivas
para estabilizar el movimiento pivotante del primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo.

Cuando el primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo estan en la posicion de utilizacion, el conjunto 10 de jeringuilla
puede ser agarrado con el pulgar del usuario en las partes 84, 84A de cabeza respectivas formando la presion de pulgar
y con los dedos del usuario agarrando las pestafias 28. De esta manera, el conjunto 10 de jeringuilla es agarrado por el
usuario de una manera bien conocida y bien reconocida. Como se ha mostrado en la Figura 15, el usuario efectda un
movimiento de compresion entre el pulgar y el dedo indice presionando de este modo los brazos 52, 54 de émbolo en la
abertura 26 hacia atras del cilindro 12 de jeringuilla. Tal movimiento se transfiere al adaptador 56 de émbolo y al tap6n 58
provocando el movimiento del tapén 58 y del adaptador 56 dentro de la camara interior 20 del cilindro 12 de jeringuilla,
reduciendo el volumen de la camara interior 20, y creando una presién positiva en el mismo.

Antes de dispensar la medicacion, cualquier aire atrapado dentro de la camara interior 20 puede ser expulsado por el
movimiento inicial de los brazos 52, 54 de émbolo en el cilindro 12 de jeringuilla de una manera conocida. El usuario
puede fijar la punta 30 de tipo luer a un conjunto de aguja separado o0 a un conjunto de conexién IV y aplicarla de forma
segura a través de las roscas 34 del retenedor 32 de tipo luer de una manera conocida. El fluido de medicacién dentro de
la camara interior 20 es expulsado a través de la abertura 24 de salida en el primer extremo 14 del cilindro 12 de
jeringuilla. De esta manera, la medicacion fluida puede ser expulsada del cilindro 12 de jeringuilla a través de la abertura
24 de salida y hacia el conjunto de aguja separado o el conjunto IV y hacia el paciente.

Tras el movimiento completo del tapén 58 a través del cilindro 12 de jeringuilla, el tapén 58 “se va hacia el fondo”. El
tapén 58, como se ha mostrado en la Figura 15, no esta completamente deprimido y apenas llega a tocar fondo.
Después de tocar fondo y dispensar todo el fluido dentro de la camara interior 20 del cilindro 12 de jeringuilla, el conjunto
10 de jeringuilla puede ser separado del paciente y desechado de forma apropiada. Aunqgue la utilizacion del conjunto 10
de jeringuilla se describié en relacién con una jeringuilla previamente llenada, el conjunto 10 de jeringuilla también se
puede utilizar para aspiraciéon moviendo el tapoén 58 a la posicién mostrada en la Figura 15 y retrayendo el tapén 58
moviendo los segundos extremos 74, 74A del primer y segundo brazos 52, 54 lejos del cilindro 12 de jeringuilla.

El conjunto 10 de jeringuilla puede estar posicionado dentro de un recipiente o embalaje separado ante de su utilizacion.
En particular, el conjunto 10 de jeringuilla puede estar embalado dentro de un embalaje de blister, como se conoce en la
técnica, aunque también se pueden utilizar otras disposiciones de embalaje adecuado. Ademas, en el almacenamiento,
el conjunto 10 de jeringuilla puede ser colocado en un entorno controlado en el que el espacio es limitado. El perfil del
conjunto 10 de jeringuilla de la presente invencidn, sin embargo, es reducido significativamente de las jeringuillas
previamente llenadas convencionales que tienen el émbolo que se extiende desde el cilindro antes de su utilizacién. En
particular, asegurar de forma pivotante el primer y segundo brazos 52, 54 de émbolo al adaptador 56 de émbolo y al
tapon 58 reduce la longitud del conjunto 10 de jeringuilla de las jeringuillas previamente llenadas convencionales.

Aunque se describieron varias realizaciones de un conjunto de jeringuilla en la descripcion detallada anterior, los
expertos en la técnica pueden hacer modificaciones y alteraciones a estar realizaciones sin salirse del alcance de la
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invencién. Por consiguiente, la descripcion anterior pretende ser ilustrativa en lugar de restrictiva. La invencion descrita
aqui anteriormente esta definida por las reivindicaciones adjuntas y todos los cambios a la invencién que caen dentro del
significado y del intervalo de equivalencia de las reivindicaciones son aceptados dentro de su alcance.
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REIVINDICACIONES
1. Un conjunto (10) de jeringuilla que comprende:

un cilindro (12) de jeringuilla que tiene un primer extremo (14), un segundo extremo (16), y una pared lateral (18)
gue se extiende entre el primer extremo y el segundo extremo, definiendo la pared lateral una camara (20);

un tapon (58) dispuesto dentro de la camara del cilindro de jeringuilla;

un adaptador (56) de émbolo aplicado con el tap6n, definiendo el adaptador de émbolo una parte rebajada (104)
en el mismo; y

primer y segundo brazos (52, 54) de émbolo que tienen cada uno un primer extremo (72, 72A) asegurado de forma
pivotante al adaptador de émbolo y un segundo extremo (74, 74A), teniendo cado uno del primer y segundo brazos
de émbolo una posicion previa a la utilizacién en la que el primer y segundo brazos de émbolo estan separados
entre si, y una posicion de utilizaciéon en la que el primer y segundo brazos de émbolo estan posicionados
adyacentes entre si y configurados para desplazar el tap6n en relacién con el cilindro de jeringuilla, recibiendo la
parte rebajada del adaptador de émbolo al menos una parte de los primeros extremos de cada uno del primer y
segundo brazos de émbolo cuando el primer y segundo brazos de émbolo estan en la posicion previa a la
utilizacion y en la posicion de utilizacion,

caracterizado por que ,

el primer y segundo brazos (52, 54) de émbolo son sustancialmente paralelos a un eje longitudinal del cilindro (12)
de jeringuilla cuando el primer y segundo brazos de émbolo estan en la posicion previa a la utilizacién y el primer
brazo de émbolo esta posicionado en un lado opuesto del cilindro de jeringuilla con relacién al segundo brazo de
émbolo cuando el primer y segundo brazos de émbolo estan en la posicion previa a la utilizacion y

en la posicion de utilizacion, los primeros extremos (72, 72A) del primer y segundo brazos de émbolo son recibidos
por la parte rebajada (104) proporcionando multiples superficies (116) de aplicacion estabilizando de este modo el
primer y segundo brazos de émbolo y el primer y segundo brazos de émbolo estan asegurados entre si.

2. El conjunto de jeringuilla de la reivindicacion 1, en donde el tap6n (58) y el adaptador (56) de émbolo estan formados
simultdneamente.

3. El conjunto de jeringuilla de cualquiera de las reivindicaciones 1-2, en donde el primer y segundo brazos (52, 54) de
émbolo comprenden cada uno un cuerpo alargado (76, 76A), incluyendo el primer extremo de cada brazo de émbolo uno
de un receptor (82, 82A) y una aplicacion (110, 112) asegurada de forma pivotante al otro del receptor y de la aplicacion
posicionada en el adaptador de émbolo.

4. El conjunto de jeringuilla de cualquiera de las reivindicaciones 1-3, en donde el primer brazo (52) de émbolo tiene una
protuberancia de bloqueo y el segundo brazo de émbolo tiene un rebaje de bloqueo configurado para recibir y aplicar la
protuberancia de bloqueo del primer brazo de émbolo.

5. El conjunto de jeringuilla de cualquiera de las reivindicaciones 1-4, en donde al menos una parte del cuerpo alargado
(76, 76A) de cada brazo de émbolo tiene sustancialmente forma de L en seccion transversal.

6. El conjunto de jeringuilla de cualquiera de las reivindicaciones 1-5, en donde el adaptador (56) de émbolo esta formado
de manera separada del tapon (58) y comprende una parte (94) de aplicacion de tapon asegurada al tapon y una parte
(98) de interfaz de émbolo asegurada al primer y segundo brazos de émbolo, y en donde la parte de interfaz de émbolo
del adaptador de émbolo esta posicionada fuera de la camara (20) cuando el primer y segundo brazos (52, 54) de
émbolo estan en la posicién previa a la utilizacion.

7. El conjunto de jeringuilla de cualquiera de las reivindicaciones 1-6, en donde el primer extremo de cada brazo de
émbolo incluye una extension (80, 80A) que se extiende desde el cuerpo alargado (76, 76A) de cada brazo (52, 54) de
émbolo, y en donde un receptor (82, 82A) esta posicionado en la extensién del primer extremo de cada brazo (52, 54) de
émbolo y la aplicacion esta posicionada en el adaptador (56) de émbolo.

8. El conjunto de jeringuilla de la reivindicaciéon 7, en donde cada receptor (82, 82A) comprende una abertura que
corresponde a la extension del primer extremo de cada brazo de émbolo, y en donde las superficies (110, 112) de
aplicacion comprenden un miembro en forma de pasador configurado para ser recibido por los receptores (82, 82A)
respectivos del primer y segundo brazos (52, 54) de émbolo, y en donde el adaptador (56) de émbolo incluye una
primera aplicacion (110) configurada para aplicarse al receptor (82) del primer brazo (52) de émbolo y una segunda
aplicacion (112) configurada para aplicarse al receptor (82A) del segundo brazo (54) de émbolo.

9. El conjunto de jeringuilla de cualquiera de las reivindicaciones 1-8, que comprende ademas una medicacion o farmaco
dispuesto dentro del cilindro (12) de jeringuilla.

10. El conjunto de jeringuilla de cualquiera de las reivindicaciones 1-9, en donde en la posicion previa a la utilizacion una
parte del primer extremo (72, 72A) de cada brazo (52, 54) de émbolo esta asegurada al adaptador (56) de émbolo y el
primer y segundo brazos de émbolo se extienden adyacentes al cilindro de jeringuilla, y en donde en la posicion de
utilizacion el primer extremo de cada brazo de émbolo es recibido completamente dentro de la parte rebajada (104) y el
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primer y segundo brazos de émbolo estan posicionados adyacentes entre si.

11. El conjunto de jeringuilla de cualquiera de las reivindicaciones 1-10, en donde la parte rebajada (104) comprende un
primer area (106) en forma de L configurada para recibir una parte del primer brazo de émbolo, y una segunda area (108)
en forma de L configurada para recibir una parte del segundo brazo de émbolo, y en donde la primera area en forma de L
esta desplazada de la segunda area en forma de L en una direccion perpendicular al eje longitudinal.
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