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DESCRIPCION
Aparato vibratorio para el tratamiento de tejidos
Campo técnico

La presente invencion se refiere a un aparato vibratorio para el tratamiento de tejidos, particularmente, para el
tratamiento de estabilizacion dimensional de tejidos de punto durante el secado.

Técnica anterior

Recientemente, se ha introducido en la industria textil un tipo novedoso de tratamiento industrial para garantizar la
estabilidad dimensional de tejidos de punto.

Este método de tratamiento emplea una plataforma vibratoria en combinacion con un sistema para mover y secar
progresivamente el tejido, para obtener un encogimiento dimensional permanente significativo del tejido de punto, de
manera que el tejido se vuelva dimensionalmente estable incluso después de ciclos de lavado repetidos en
lavadoras domésticas.

Se divulgan maquinas de este tipo, por ejemplo, en el documento EP2373838, del mismo solicitante que el presente
documento.

Béasicamente, estas maquinas tienen una estructura que comprende un recipiente que contiene los tejidos que se
han de tratar, un mecanismo de generacion de vibracién mecanica y un sistema de soporte del recipiente, que recibe
las vibraciones de los mecanismos de generacion y las transfiere al recipiente y al tejido contenido en este.

En estas maquinas, el recipiente y el sistema de soporte estdn hechos de acero y las tensiones considerables
inducidas por fuerzas de inercia - provocadas por aceleraciones con intensidades en mdltiplos de la gravedad -
hacen que sea muy dificil conseguir un buen compromiso entre un peso ligero y los requisitos de resistencia.

A medida que se va aumentando el peso del recipiente, por ejemplo, por motivos de refuerzo y de aumento de la
capacidad, todos los elementos de soporte y de control del aparato se deben aumentar en consecuencia tanto en
masa como en resistencia.

De este modo se establece un circulo vicioso, que de hecho conduce a la imposibilidad tanto de aumentar
adicionalmente la capacidad del recipiente vibratorio como de aumentar la frecuencia y la amplitud de las
oscilaciones.

Esto hara que sea muy dificil aumentar el rendimiento global del aparato tanto en modo discontinuo como, ain mas,
en modo continuo.

Mas alla de determinados limites, los costes y las dimensiones suponen un obstaculo enorme.
Divulgacién de la invencion

Por lo tanto, el objetivo de la presente invencidn consiste en proporcionar un aparato vibratorio para el tratamiento de
tejidos, particularmente tejidos de punto, que obvie los inconvenientes mencionados anteriormente y que tenga
mayores capacidades y rendimientos que la técnica anterior.

Este objetivo se logra mediante un aparato vibratorio, tal y como se define en las reivindicaciones adjuntas. Las
caracteristicas y las ventajas de la presente invencién se entenderdn de manera mas clara tras leer la siguiente
descripcién y los dibujos adjuntos, los cuales se proporcionan como una realizacién a modo de ejemplo no limitativa.

Breve descripcion de los dibujos
En los dibujos:

- la Figura 1 es una vista axonométrica del aparato vibratorio, a escala reducida y mostrado en conjunto;

- la Figura 2 es una vista axonométrica del aparato de la figura 1, tal y como se ve desde un lado para mostrar
mejor determinados detalles del mismo;

- la Figura 3 es una vista axonométrica del aparato, tal y como se ve desde el lado opuesto al de la Figura 2;

- la Figura 4 es una vista axonométrica del aparato de la figura 2, tal y como se ve desde un lado y desde abajo
para mostrar mejor determinados detalles que, de otra forma, estarian ocultos;

- la Figura 5 es una vista posterior ampliada del aparato de las figuras anteriores 1 a 4;

- la Figura 6 es una vista en alzado del aparato en conjunto;

- la Figura 7 es una vista en seccion longitudinal del aparato.
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Realizacién de la invencion

En los dibujos adjuntos, el nimero 1 designa, en general, un aparato vibratorio 1 para su uso en el tratamiento de
estabilizacion dimensional de tejidos, particularmente tejidos de punto, durante el secado.

El aparato 1 comprende basicamente [Figura 1] un recipiente 2 que contiene los tejidos que se han de tratar, un
sistema 4 de soporte de recipiente y un mecanismo de biela-manivela 3 para controlar las vibraciones del recipiente.

De acuerdo con la invencién, el recipiente 2 esta hecho de fibra de carbono, de manera que pueda tener una
resistencia muy alta, por ejemplo, mucho mayor que el acero, con una masa especifica mas baja en comparacion
con este ultimo.

Ademas, el sistema de soporte 4 comprende basicamente [Figuras 2, 3 y 4] al menos tres, y preferentemente cuatro,
balancines 12, cada uno de los cuales:

- tiene un extremo abisagrado al recipiente 2 por medio de una placa 5,
- tiene el otro extremo abisagrado a un contrapeso 6 situado frente al recipiente 2 y
- esta abisagrado por el medio a una estructura 16 de soporte de carga.

Ventajosamente, las bisagras (13, 14, 15) para conectar los balancines 12 al recipiente 2, al contrapeso 6 y a la
estructura 16 son bisagras viscoelasticas.

El mecanismo de biela-manivela 3 actia sobre el contrapeso 6 para impartir a este una oscilacion sustancialmente
vertical. Debido a la configuracion particular del sistema de soporte 4, tal oscilacion se transfiere al recipiente 2.

Como resultado de lo expuesto anteriormente: si la masa del contrapeso 6 se selecciona apropiadamente para
aproximarse lo mas posible a la masa del recipiente 2 y a la masa de los tejidos contenidos en este, el mecanismo
de transferencia 4 se equilibrara dinamicamente a la perfeccion. Ademas, exceptuando cualquier diferencia debida a
la friccion y/o elasticidad de las bisagras, las oscilaciones del recipiente 2 y el contrapeso 6 tienen amplitudes
sustancialmente idénticas.

Evidentemente, esto también seré cierto en el caso de aceleraciones elevadas, es decir, reacciones de inercia
elevada provocadas posiblemente por una rapida inversion de las partes moviles, tal y como puede disefiarse para
que ocurra en el aparato 1 en sus diversos estados de operacion.

Esto proporcionara la ventaja - ademas de las otras ventajas que se mencionardn mas adelante - de que el
mecanismo de biela-manivela 3 puede poner en marcha el sistema de soporte 4 con un menor esfuerzo incluso con
masas elevadas de los tejidos contenidos en el recipiente 2 y/o a altas frecuencias de vibracion, que pueden oscilar
generalmente de 5 a 15 Hz. El mecanismo de biela-manivela 3 - tal y como se muestra claramente en las Figuras 2,
3, 4 - comprende preferentemente un arbol 7 de accionamiento rotatorio que tiene dos pasadores 8 excéntricos al
eje de rotacion del arbol 7, en sus extremos opuestos.

El mecanismo 3 también incluye dos varillas de conexién 9 que se extienden sustancialmente en vertical, teniendo
cada una un cabezal 10 para conectarse con el pasador excéntrico 8 correspondiente y un pie articulado 11, que se
asocia, de manera elasticamente distensible, al contrapeso 6 - tal y como se muestra claramente en las Figuras 6 y
7. El pie 11 consiste ventajosamente en una articulacion elastica, analoga a las bisagras 13-15 descritas
anteriormente.

El arbol 7 se hace rotar por medio de una transmision 18 que comprende un motor 22, un par de poleas 20, 21 y una
correa 19.

Como resultado, el mecanismo 3 puede impartir oscilaciones al contrapeso 6 con una componente vertical
predominante.

Los movimientos recibidos por el contrapeso 6 se transfieren entonces, a través del sistema de soporte 4, al
recipiente 2 y finalmente desde este ultimo al tejido contenido en este.

Un aparato de acuerdo con la invencién puede conseguir totalmente los propdsitos de tratar grandes cantidades de
tejido e impartir a los tejidos intervalos mas amplios de frecuencias de vibracién. Esto ofrecera ventajas sobre la
técnica anterior, consistentes en una mejora significativa del rendimiento global sin la necesidad de aumentar el
tamafio de las estructuras del aparato fisico y sus mecanismos de puesta en marcha y de control; y en una mayor
variedad de las frecuencias mas adecuadas para un tratamiento optimizado, y/o para los diversos tipos de tejidos
gue se hayan de tratar en un momento dado.
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REIVINDICACIONES

1. Un aparato vibratorio para el tratamiento de estabilizacion dimensional de tejidos, que comprende un recipiente
para contener tejidos (2), un mecanismo de biela-manivela de generacion de vibracion (3) y un mecanismo de
soporte (4) para soportar el recipiente (2) y transferir las vibraciones producidas por el mecanismo de generacion (3),
estando dicho aparato (1) caracterizado por que dicho recipiente (2) esta hecho de fibra de carbono.

2. Un aparato segun la reivindicacién 1, en donde dicho mecanismo (4) para soportar y transferir vibraciones
comprende al menos tres balancines (12), cada uno de los cuales:

- tiene un extremo abisagrado al recipiente (2),
- tiene el otro extremo abisagrado a un contrapeso (6) situado opuesto al recipiente (2) y
- esta abisagrado por el medio a una estructura de soporte de carga (16).

3. Un aparato segln la reivindicacion 2, en donde las bisagras (13, 14, 15) para conectar los balancines (12) al
recipiente (2), al contrapeso (6) y a la estructura (16) son bisagras viscoelasticas.

4. Un aparato segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde dicho mecanismo de generacion de
vibracion (3) comprende al menos un arbol de accionamiento rotatorio (7) que tiene al menos un pasador (8)
excéntrico al eje de rotacion del arbol (7), incluyendo dicho mecanismo de generacion (3) una varilla de conexion (9)
correspondiente a dicho un, o a cada, pasador excéntrico (8), y teniendo un cabezal (10) conectado al pasador
excéntrico (8) y un pie (11) asociado al contrapeso (6) de tal manera que pueda transferir a este los movimientos
oscilatorios del pasador excéntrico (8).

5. Un aparato segun la reivindicacién 4, en donde se proporciona una transmisién mecéanica (18), que tiene una
correa (19) ajustada en un bucle cerrado alrededor de un par de poleas (20, 21), una de las cuales esta conectada a
dicho arbol (7), estando conectada la otra a un motor (22) para accionar el aparato (1).



ES2 710779 T3

o
N ]

N
NS v
PSRRI SN SRCVPRNS

SN aaeaan
TR A st
RN

AN

NI
TR
s TESv, D

SN

T

At v aad,

S
RS

oo E

o -~
" e

i &

N SN



ES 2710779 T3

cerrenit)

® N

RO

i
Ly

b

)

"

2,
PR

S

SR T

<

o ¥ Y

&

R
-y
3

Fig. 4




ES 2710779 T3

B
e
N ey

S
By

Y e
et e
N

Koxgroerssrarorrsorssporsns,

LAk,

SRR

PR
B

-
e 5
oot

i ] e
N R
& ;
§ e N
i = i ¥
i } }
A y {
i i1
TR
A
&
y £
\\___‘ \\}
Ny i
¥ P
EN
o~ R B
I~ 13 14 Rl
: X 4 R N K
»§ B Qs % % S N e g
PN X 3 1 X 3 N \
. M 3 by k> s
. R EENERN i [ N N K .
L ) : .
S g \ % A X
R i : S
R—— };\‘Q‘\N‘\ ey R
WA X ~. v ; - N
o3 N Tan Ry
o < {\\k\\\‘&\‘:\&i& .
2208 R 7 A e Y 2 S
TR Sl
et N8 m»\}\‘v H "g §“3
WaW N R et
i'\: Hi 0y H W RS
3 N 1 ST
"~ W SR ~ o~
Ny 3 :
AR 3 i e n e )
R T TRty SN
| b bawd 1A R
[ WP « RRget
RS AN S AV R REN
Sanaasandt Rl A A
-~ N
P H
§§\~\§ :
W and
-\ E: v
3 8. &
PO B Serravteey
::i‘:
.0\: ,‘s
§ 3
a8
N :
A sttt
VO RSN RRTRTE S -
) N TN
y .

3 A
e e A

RN

7

b

nrror g,

Q

-t
3
>

Fg. o/

\...,.N“m\ ARARRARRALL



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

