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DESCRIPCION
Inyector
Referencia a solicitudes relacionadas

Se hace referencia a la Solicitud de Patente Provisional de Estados Unidos con N.° de Serie 61/435.467 presentada
el 24 de enero de 2011, cuya prioridad se reivindica por la presente memoria de acuerdo con las secciones 1.78(a)
(4) y (5)(i) del Titulo 37 del CFR.

Se hace referencia a la Solicitud de Patente Provisional de Estados Unidos con N.° de Serie 61/472.232, presentada
el 6 de abril de 2011, cuya prioridad se reivindica por la presente memoria de acuerdo con las secciones 1.78(a) (4)
y (5)(i) del Titulo 37 del CFR.

Sector de la técnica
La presente invencion se refiere a inyectores en general.

Estado de la técnica
Se considera que las siguientes publicaciones de patentes representan el estado de la técnica actual:

Patente de Estados Unidos N.° 7.597.685;
Publicacion de Patente de Estados Unidos N.° 2007/0156088; 2008/0009789; 2008/0249477 y 2010/0137810; y
Publicacion Internacional N.° W02008/029280 y W02009/040601.

También se describen ensefianzas pertinentes en los documentos WO 2009/040603 A1, WO 2010/136076 A1, US
5.709.662 A y US 5.928.205 A.

Objeto de la invencién
La presente invencion trata de proporcionar un inyector mejorado.
La invencion esta definida por la materia objeto de la reivindicacién independiente 1.

Por lo tanto, de acuerdo con una realizaciéon preferida de la presente invencidn, se proporciona un inyector que
incluye una jeringa dispuesta a lo largo de un eje longitudinal, una cubierta extraible para un acoplamiento extraible
con la jeringa y un conjunto de extraccion de cubierta que incluye una parte externa que es acoplable por un usuario
y puede moverse axialmente en una direcciéon de desacoplamiento de cubierta a lo largo de una trayectoria de
avance axial con respecto al eje longitudinal y una parte interna que incluye al menos una parte de acoplamiento que
puede acoplarse con la cubierta extraible, por lo que el movimiento axial de la parte interna en la direccion de
desacoplamiento de cubierta extrae la cubierta extraible de la jeringa, configurandose al menos una de la parte
externa y la parte interna para proporcionar un acoplamiento de movimiento suelto, axialmente flotante, entre la parte
externa y la parte interna, por lo que el movimiento axial de la parte externa en la direccién de desacoplamiento de
cubierta produce un correspondiente movimiento axial de la parte interna en la direcciéon de desacoplamiento de
cubierta a lo largo de al menos una parte de la trayectoria de avance axial, dependiendo la longitud de la parte del
avance axial de la colocacion axial relativa de la cubierta extraible y de la jeringa.

También se proporciona de acuerdo con una realizacion un inyector que incluye una jeringa dispuesta a lo largo de
un eje longitudinal, una cubierta extraible para un acoplamiento extraible con la jeringa y un conjunto de extraccion
de cubierta que incluye una parte externa que es acoplable por un usuario y puede moverse axialmente en una
direccién de desacoplamiento de cubierta a lo largo de una trayectoria de avance axial con respecto al eje
longitudinal y una parte interna que incluye al menos una parte de acoplamiento que puede acoplarse con la cubierta
extraible, por lo que el movimiento axial de la parte interna en la direccion de desacoplamiento de cubierta extrae la
cubierta extraible de la jeringa, configurandose la parte interna para limitar la posicion de la al menos una parte de
acoplamiento relativa a la cubierta extraible en una direccién opuesta a la direccién de desacoplamiento de cubierta
durante el acoplamiento mutuo de la parte interna y la cubierta extraible.

de acuerdo con la presente invencién se configura al menos una de la parte externa y la parte interna para
proporcionar un acoplamiento de movimiento suelto, axialmente flotante, entre la parte externa y la parte interna para
asi tener en cuenta las variaciones en la colocacién axial relativa de la cubierta extraible y la jeringa y/o relativa en la
colocacion axial de la cubierta y la jeringa con respecto a una o mas piezas distintas del inyector tales como el
alojamiento, por lo que el movimiento axial de la parte externa en la direccién de desacoplamiento de cubierta
produce un correspondiente movimiento axial de la parte interna en la direccion de desacoplamiento de cubierta a lo
largo de al menos una parte de la trayectoria de avance axial, dependiendo la longitud de la parte de la trayectoria
de avance axial de la colocacion axial relativa de la cubierta y de la jeringa.
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Una caracteristica adicional de una realizacion de la presente invencion es que el movimiento axialmente flotante
puede ser ventajoso en casos en los que el dispositivo se deja caer accidentalmente sobre la parte externa. El
acoplamiento de movimiento axialmente flotante descrito anteriormente entre la parte externa y la parte interna
puede evitar la transmisién del impacto resultante a la jeringa y mantener por tanto su integridad.

Preferentemente, la al menos una parte de acoplamiento puede colocarse entre la cubierta extraible y una parte de
la jeringa dispuesta por detras de la misma.

De acuerdo con la presente invencion el acoplamiento de movimiento suelto, axialmente flotante, entre la parte
externa y la parte interna admite variaciones en la colocacion axial relativa de la cubierta y la jeringa.
Preferentemente, el acoplamiento de movimiento suelto, axialmente flotante, entre la parte externa y la parte interna
admite tolerancias de fabricacion y variaciones en la colocacién axial relativa de multiples piezas del inyector.

Preferentemente, la parte interna se configura para limitar la posicién de la al menos una parte de acoplamiento
relativa a la cubierta extraible en una direccion opuesta a la direccion de desacoplamiento de cubierta durante el
acoplamiento mutuo de la parte interna y la cubierta extraible.

De acuerdo con otra realizacion preferida mas de la presente invencion, también se proporciona un inyector que
incluye una jeringa dispuesta a lo largo de un eje longitudinal, una cubierta extraible para un acoplamiento extraible
con la jeringa y un extractor de cubierta que incluye al menos una parte de acoplamiento que puede acoplarse con la
cubierta extraible, por lo que el movimiento axial del extractor de cubierta en una direcciéon de desacoplamiento de
cubierta extrae la cubierta extraible de la jeringa, configurandose el extractor de cubierta para limitar la posicion de la
al menos una parte de acoplamiento relativa a la cubierta extraible en una direccidon opuesta a la direccion de
desacoplamiento de cubierta durante el acoplamiento mutuo del extractor de cubierta y la cubierta extraible. Esta
estructura puede ser ventajosa, por ejemplo, en casos en los que el extractor de cubierta esta fabricado de material
plastico y una deformacion plastica de la al menos una parte de acoplamiento puede producirse si no durante el
almacenamiento del dispositivo, reduciendo asi posiblemente la fiabilidad de extraccion de la cubierta extraible.

Preferentemente, la jeringa incluye una aguja montada de forma fija en su interior. Ademas, la cubierta extraible
incluye una cubierta de aguja extraible que cubre la aguja. Preferentemente, la cubierta de aguja extraible incluye
una parte externa relativamente rigida y una parte interna relativamente resistente.

Descripcion de las figuras

La presente invencion se entendera de forma mas completa a partir de la siguiente descripcion detallada,
interpretada junto con los dibujos, en los que:

La Figura 1 es una ilustracion de vista despiezada simplificada de un inyector construido y operativo de acuerdo
con una realizacion preferida de la presente invencion;

Las Figuras 2A y 2B son respectivas ilustraciones de vistas montadas simplificadas superior y lateral del inyector
de la Figura 1 en una orientacion operativa anterior al uso;

La Figura 2C es una ilustracion transversal simplificada del inyector de las Figuras 2A & 2B, tomada a lo largo de
las lineas IIC - lIC en la Figura 2B;

Las Figuras 3A, 3B, 3C & 3D son, respectivamente, una ilustracion grafica simplificada de una parte interna de
un conjunto de extraccién de cubierta que forma parte del inyector de las Figuras 1 - 2C, una vista superior
simplificada de la parte interna, una vista lateral simplificada de la parte interna y una ilustraciéon transversal
simplificada tomada a lo largo de las lineas IIID - IlID en la Figura 3C;

Las Figuras 4A, 4B, 4C & 4D son, respectivamente, una ilustracidon grafica simplificada de una parte externa de
un conjunto de extraccion de cubierta que forma parte del inyector de las Figuras 1 - 2C, una vista lateral
simplificada de la parte externa, una vista de extremo simplificada de la parte externa y una ilustracion
transversal simplificada tomada a lo largo de las lineas IVD - IVD en la Figura 4B;

La Figura 4E es una ilustracion grafica parcialmente transversal simplificada de la parte externa mostrada en las
Figuras 4A - 4D; Las Figuras 5A & 5B son, respectivamente, una ilustracion grafica lateral simplificada del
inyector de las Figuras 1 - 2C y una ilustracion transversal simplificada, tomada a lo largo de las lineas VB - VB
en la Figura 5A, de la parte interna y externa del conjunto de extraccion de cubierta, montadas en el inyector en
una tipica orientacion operativa anterior al uso; Las Figuras 6A - 6D son ilustraciones transversales simplificadas
de la parte interna y externa del conjunto de extraccion de cubierta montadas en el inyector, en cuatro etapas de
extraccion de cubierta para una longitud de jeringa mas corta y una posicién de cubierta generalmente mas hacia
atras;

Las Figuras 7A - 7D son ilustraciones transversales simplificadas de la parte interna y externa del conjunto de
extraccion de cubierta montadas en el inyector, en cuatro etapas de extraccion de cubierta para una longitud de
jeringa mas larga y una posicion de cubierta generalmente mas hacia atras;

Las Figuras 8A - 8D son ilustraciones transversales simplificadas de la parte interna y externa del conjunto de
extraccion de cubierta montadas en el inyector, en cuatro etapas de extraccion de cubierta para una longitud de
jeringa mas corta y una posicion de cubierta generalmente mas hacia delante;

La Figura 9 es una ilustracion simplificada de desacoplamiento de cubierta completa del inyector; y las Figuras
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10A, 10B & 10C son, respectivamente, ilustraciones simplificadas superior y lateral del inyector de la Figura 9
después de la desacoplamiento de cubierta completa del inyector y una ilustracion transversal simplificada del
inyector de las Figuras 9 - 10B, tomada a lo largo de las lineas XC - XC en la Figura 10B.

Descripcion detallada de la invenciéon

Ahora se hace referencia a la Figura 1, que es una ilustracion de vista despiezada simplificada de un inyector 1000
construido y operativo de acuerdo con una realizacion preferida de la presente invencion, a las Figuras 2A y 2B, que
son respectivas ilustraciones superior y lateral de vistas montadas simplificadas del inyector de la Figura 1 en una
orientacion operativa anterior al uso, y a la Figura 2C, que es una ilustracion transversal simplificada del inyector de
las Figuras 2A & 2B, tomada a lo largo de las lineas IIC - IIC en la Figura 2B. El inyector 1000 se extiende en general
alo largo de un eje 1010.

El inyector 1000 comprende un elemento de proteccion de aguja 1030, que se coloca mediante un muelle de
compresion 1032 dentro de un extremo delantero de un alojamiento delantero 1034, que tiene un borde delantero
1036. El alojamiento delantero 1034 esta operativo para acoplar, en un extremo delantero del mismo, un conjunto de
extraccion de cubierta 1038, que incluye una parte externa 1039 y una parte interna 1040.

Una jeringa 1041, que incluye una pestafia 1042 trasera y una superficie orientada hacia delante 1043 y que tiene
una aguja 1044 hipodérmica montada de forma fija en su interior, aguja que esta cubierta por una cubierta de aguja
extraible 1045, tal como un protector de aguja rigido, se acopla operativamente mediante un émbolo 1046 dispuesto
para el movimiento axial a lo largo del eje 1010. La cubierta de aguja extraible 1045 incluye preferentemente una
parte externa 1047 relativamente rigida y una parte interna 1048 relativamente resistente. La parte externa 1047
relativamente rigida se forma con un borde orientado hacia atras 1049 circunferencial y una superficie delantera
1050 que tiene una abertura 1051. La jeringa 1041 y el émbolo 1046 se encuentran preferentemente dentro del
alojamiento delantero 1034. La jeringa 1041 puede ser una jeringa convencional, tal como una jeringa disponible en
el mercado vendida con la designacion de catdlogo BD- Hypak™ o puede ser cualquier otra jeringa o cartucho
adecuado. Cabe sefialar que la longitud de las jeringas convencionales suele variar dentro de tolerancias de
fabricacién de +/- 0,56 mm. También cabe destacar que la posicién axial de la cubierta de aguja extraible 1045
relativa a la pestafia 1042 trasera suele variar dentro de tolerancias de fabricacién de +/- 1.3 mm. Otras tolerancias
de fabricacion diversas, que pueden afectar a la posicion axial de la cubierta de aguja extraible 1045 relativa al
alojamiento delantero 1034, pueden incrementarse a un total de +/- 1,1 mm. Cabe sefialar que las tolerancias
mencionadas anteriormente son meramente ejemplares puesto que otras jeringas pueden tener tolerancias
diferentes.

El émbolo 1046 se acopla de forma seleccionable a un conjunto accionador seleccionable 1057, que incluye un
elemento accionador seleccionable 1058 y un par de elementos elastoméricos de amortiguacién de movimiento
1059. Preferentemente, el conjunto accionador seleccionable 1057 se coloca al menos parcialmente dentro de un
alojamiento trasero 1060, delante de un muelle de compresion principal 1062, también colocado dentro del
alojamiento trasero 1060. El muelle de compresion principal 1062 proporciona un desplazamiento axial hacia delante
seleccionable al conjunto accionador seleccionable 1057. EI funcionamiento seleccionable del émbolo 1046
mediante el conjunto accionador seleccionable 1057 hace que el émbolo 1046 inyecte contenidos liquidos de la
jeringa 1041 a través de la aguja 1044 hipodérmica.

El alojamiento trasero 1060 tiene asociado consigo un botén de accionamiento 1070, operativo para accionar de
forma seleccionable el funcionamiento del conjunto accionador seleccionable 1057. Dentro del alojamiento trasero
1060 se colocan un elemento de extremo trasero 1080, operativo para estanqueizar el extremo trasero del
alojamiento trasero 1060, y un elemento de bloqueo de émbolo 1090, cooperativo con el elemento de extremo
trasero 1080 y operativo para bloquear el émbolo 1046 cuando los contenidos liquidos de la jeringa 1041 no deban
inyectarse a través de la aguja 1044.

A continuacion se hace referencia a las Figuras 3A, 3B, 3C & 3D, que son, respectivamente, una ilustraciéon grafica
simplificada de una parte interna de un conjunto de extraccién de cubierta que forma parte del inyector de las
Figuras 1 - 2C, una vista superior simplificada de la parte interna, una vista lateral simplificada de la parte interna y
una ilustracion transversal simplificada tomada a lo largo de las lineas IIID - 11ID en la Figura 3C.

La parte interna 1040 se forma preferentemente como un elemento unitario moldeado de inyeccién de una pieza e
incluye una parte de base 1100 cilindrica generalmente circular que tiene una superficie orientada hacia atras 1101.
Como alternativa, la parte interna 1040 puede montarse a partir de multiples piezas. Desde respectivos lugares
orientados de forma opuesta 1102 y 1104 sobre una superficie externa 1106 de la misma se extiende un par de
brazos 1110 flexibles idénticos orientados mutuamente. Generalmente, los brazos 1110 se extienden axialmente
paralelos a un eje longitudinal 1111.

Cada brazo 1110 incluye un par de partes de base axiales 1112 mutuamente separadas que se extienden hacia
fuera y axialmente desde la parte de base 1100, una parte de brazo principal 1114, una parte estrechada 1116 y una
parte de extremo 1118. Cada parte de extremo 1118 incluye preferentemente una parte de acoplamiento,
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preferentemente en forma de un par de dientes 1120 orientados hacia dentro, cada uno con una superficie orientada
hacia atras 1122 ahusada y una superficie orientada hacia delante 1124 ahusada de forma opuesta. Orientada hacia
cada una de las superficies 1124 hay una correspondiente superficie de extremo orientada hacia atras 1125 ahusada
hacia dentro de la parte de brazo principal 1114 sobre cada lado de la parte estrechada 1116. Cada parte de
extremo 1118 también incluye un extremo orientado hacia atras externo e interno 1126 y 1128 respectivamente
ahusados hacia dentro y hacia fuera.

La parte de base 1100 incluye preferentemente un par de ranuras axiales 1130 que se extienden hacia delante
desde un extremo axialmente trasero de la misma entremedias de los brazos 1110.

Un par de dientes 1132 orientados hacia dentro se disponen hacia dentro y hacia atras de la parte de base 1100
cilindrica entremedias de cada par de partes de base axiales 1112. Cada uno de los dientes 1132 tiene una
superficie radialmente orientada hacia dentro y hacia delante 1134 ahusada hacia delante y una superficie orientada
hacia atrds 1136 que es generalmente perpendicular al eje 1111. Cada uno de los dientes 1132 esta
preferentemente soportado sobre una parte de puente 1138 que se extiende hacia fuera y hacia delante de la parte
de base 1110 cilindrica, que abarca hacia delante cada par de partes de base axiales 1112.

A continuacion se hace referencia a las Figuras 4A, 4B, 4C & 4D, que son, respectivamente, una ilustracion grafica
simplificada de la parte externa 1039 del conjunto de extraccién de cubierta 1038 que forma parte del inyector 1000
de las Figuras 1 - 2C, una vista lateral simplificada de la parte externa 1039, una vista de extremo simplificada de la
parte externa 1039 y una ilustracion transversal simplificada tomada a lo largo de las lineas IVD - IVD en la Figura
4B, y a la Figura 4E, que es una ilustracién grafica parcialmente transversal simplificada de la parte externa
mostrada en las Figuras 4A - 4D.

Como se observa en las Figuras 4A - 4E, la parte externa 1039 tiene la forma de una tapa generalmente cilindrica
que tiene una forma global generalmente cilindrica con una seccién transversal circular parcialmente aplanada
perpendicular a un eje 1200. Como se observa en las Figuras 4A - 4E, la parte externa 1039 incluye una base 1201,
un par de superficies de borde 1202, cada una de las cuales tiene una serie de salientes que mejoran el agarre
1204, y un par de superficies laterales 1206, cada una de las cuales tiene un corte 1208 generalmente cuadrado
orientado hacia atras formado en su interior. La base 1201 tiene una superficie orientada hacia delante 1209.

La base 1201 se forma preferentemente con una abertura central 1210 que comunica con el interior de una parte
tubular 1212 orientada hacia atras cilindrica generalmente circular. La parte tubular 1212 tiene una superficie de
extremo 1216 orientada hacia atras ahusada e incluye un par de salientes 1218 que se extienden axialmente
separados de forma mutuamente circunferencial asi como un par de rebajes 1220 que se extienden axialmente
separados de forma mutuamente circunferencial, generalmente separados de forma uniforme entre los salientes
1218. Cada uno de los rebajes 1220 incluye una superficie circunferencial orientada hacia delante 1221 que es
generalmente perpendicular al eje 1200.

La base 1201 se forma con un par de aberturas 1222 curvadas cada una de las cuales comunica con un
correspondiente rebaje 1220 y con el interior de la parte externa 1039 fuera de la parte tubular 1212.

El elemento de proteccion de aguja 1030 es preferentemente idéntico al mostrado en las Figuras 65 - 67B de la
Solicitud de Patente PCT Publicada WO 2008/047372 y descrito en la misma. La divulgacién de la Solicitud de
Patente PCT Publicada 2008/047372 se incorpora a la presente memoria por referencia.

Como se describe en detalle en la Solicitud de Patente PCT Publicada WO 2008/047372, el elemento de proteccién
de aguja 1030 incluye un par de elementos de restriccion, que evitan el accionamiento del dispositivo cuando un
usuario presiona el botén de accionamiento 1070 cuando el dispositivo no se presiona contra el cuerpo del usuario.
En una pieza delantera del elemento de proteccion de aguja 1030 se proporciona una parte cilindrica que tiene un
extremo delantero que incluye un diametro generalmente circular, a través del cual pasa la aguja durante la
inyeccion del farmaco. Después de la inyeccion, la parte cilindrica se desplaza hacia delante relativa a la aguja,
cubriendo asi la aguja y evitando pinchazos involuntarios de la aguja.

El alojamiento delantero 1034 es preferentemente idéntico al mostrado en las Figuras 68 - 70C de la Solicitud de
Patente PCT Publicada WO 2008/047372 y descrito en la misma. La divulgacion de la Solicitud de Patente PCT
Publicada 2008/047372 se incorpora a la presente memoria por referencia.

Como se describe en detalle en la Solicitud de Patente PCT Publicada WO 2008/047372, el alojamiento delantero
1034 incluye en un extremo trasero del mismo una parte cortada 1402 adaptada para admitir el botén de
accionamiento 1070.

Como se observa en la Figura 1, el émbolo 1046 incluye un saliente roscado 1470, que se acopla de forma roscada
a una correspondiente cavidad roscada (no mostrada) formada en una superficie trasera del piston de la jeringa
1043. Hacia atras del saliente roscado 1470 hay una parte cilindrica 1472 generalmente circular que tiene un primer
radio transversal, seguido de una parte cilindrica circular relativamente corta 1474 que tiene un segundo radio
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transversal mayor que el primer radio y que define un reborde 1475 orientado hacia atras.

Hacia atras de la parte 1474 hay una tercera parte cilindrica 1476 generalmente circular que tiene un tercer radio
transversal, generalmente igual al primer radio. Hacia atras de la parte 1476 se forma una parte dentada 1477,
teniendo cada diente de la misma una parte orientada hacia delante generalmente transversal y una parte orientada
hacia atras inclinada. La forma particular de los dientes de la parte dentada 1477 permite el movimiento hacia atras
del émbolo 1046 en cualquier momento, y requiere una configuracion especifica del dispositivo con el fin de permitir
el movimiento hacia delante del émbolo 1046.

El émbolo 1046 se dispone de forma preferentemente simétrica alrededor de un eje longitudinal.

El conjunto accionador seleccionable 1057 es preferentemente idéntico al mostrado en las Figuras 71 - 73B de la
Solicitud de Patente PCT Publicada WO 2008/047372 y descrito en la misma. La divulgacién de la Solicitud de
Patente PCT Publicada 2008/047372 se incorpora a la presente memoria por referencia.

Como se describe en detalle en la Solicitud de Patente PCT Publicada WO 2008/047372, el conjunto accionador
seleccionable 1057 incluye el elemento accionador seleccionable 1058 y elementos elastoméricos de amortiguacion
de movimiento 1059. El elemento accionador seleccionable 1058 incluye una parte cilindrica generalmente orientada
hacia atrés y un par de brazos longitudinales. En un extremo delantero de cada de uno de los brazos longitudinales
se proporciona un primer dedo articulado, que tiene formado encima un par de salientes orientados hacia dentro. Los
salientes orientados hacia dentro se adaptan para acoplar la pestafia 1042 de la jeringa 1041 para retenerla en su
lugar antes del accionamiento del inyector y para controlar su movimiento hacia delante durante el accionamiento del
mismo.

Hacia atras del primer dedo articulado sobre cada uno de los brazos longitudinales hay un segundo dedo articulado,
que tiene un saliente orientado hacia dentro, que se adapta para desplazar hacia atras la jeringa 1041 después de la
inyeccion, cuando el elemento de proteccion de aguja 1030 se desplaza hacia atras.

Generalmente a lo largo y paralelamente a los segundos dedos articulados se forman terceros dedos articulados,
incluyendo cada uno un saliente inclinado orientado hacia dentro operativo para desplazar hacia delante el émbolo
1046 durante la inyeccion, y un par de salientes orientados hacia fuera, que estan operativos para doblar hacia
dentro los terceros dedos articulados durante el accionamiento y que acoplan el elemento de proteccion de aguja
1030 y estan operativos para desplazarlo hacia delante en cuanto el inyector se desacopla del cuerpo del usuario.

Una parte cilindrica del conjunto accionador seleccionable 1057 incluye salientes en lados opuestos del mismo, que
se adaptan para mantener el conjunto accionador seleccionable 1057 en su lugar cuando el inyector estd en su
posicion de almacenamiento, apoyandose contra el botdn de accionamiento 1070. La parte cilindrica también tiene
colocados en su interior elementos de amortiguacion de movimiento 1059 que acoplan una superficie interna del
alojamiento trasero 1060 y, por tanto, son operativos para ralentizar el movimiento hacia delante del conjunto
accionador seleccionable 1057, reduciendo asi el movimiento hacia delante de la jeringa 1041 y el émbolo 1046
durante la inyeccion.

El alojamiento trasero 1060 es preferentemente idéntico al mostrado en las Figuras 74 - 76C de la Solicitud de
Patente PCT Publicada WO 2008/047372 y descrito en la misma. La divulgacién de la Solicitud de Patente PCT
Publicada 2008/047372 se incorpora a la presente memoria por referencia.

Como se describe en detalle en la Solicitud de Patente PCT Publicada WO 2008/047372, el alojamiento trasero 1060
es preferentemente un elemento formado integralmente, preferentemente moldeado por inyeccién de plastico y
preferentemente tiene una configuracion generalmente cilindrica dispuesta alrededor de un eje longitudinal. El
alojamiento trasero 1060 incluye un tubo, que incluye una parte delantera que tiene una superficie orientada al
interior que incluye cuatro nervios de guia que se extienden longitudinalmente generalmente separados de forma
igual. También formados sobre la superficie orientada al interior hay un par de salientes orientados al interior cuyo
ancho se ahusa en una direccion orientada hacia delante hacia un punto, definiendo asi una superficie de
acoplamiento generalmente triangular para los elementos elastoméricos de amortiguacién de movimiento 1059.
Dispuestos junto al extremo ancho de cada uno de los salientes hay un rebaje inclinado y un rebaje cilindrico, que
sirven para guiar los elementos de amortiguacion elastoméricos 1059 a contracorriente de su acoplamiento con los
salientes.

Formados sobre un par de superficies del tubo orientadas al exterior generalmente separados de forma igual hay
respectivos marcos que sobresalen hacia fuera generalmente rectangulares. Otros salientes se encuentran en el
interior de los respectivos marcos y estdn centrados junto a los extremos traseros de los mismos. Estos salientes
son admitidos en cavidades de acoplamiento a presion del alojamiento delantero 1034 durante el montaje de fabrica
del dispositivo, y mantienen asi la conexién entre el alojamiento trasero 1060 y el alojamiento delantero 1034.
Formados en el tubo junto al extremo posterior del mismo hay un par de cortes laterales cada uno de los cuales tiene
un borde delantero de corte sesgado. Dispuesto hacia delante de cada uno de los bordes hay un saliente orientado
hacia fuera generalmente rectangular.
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El botén de accionamiento 1070 es preferentemente idéntico al mostrado en las Figuras 77A - 79B de la Solicitud de
Patente PCT Publicada WO 2008/047372 y descrito en la misma. La divulgacién de la Solicitud de Patente PCT
Publicada 2008/047372 se incorpora a la presente memoria por referencia.

EL elemento de extremo trasero 1080 es preferentemente idéntico al mostrado en las Figuras 83 - 85C de la
Solicitud de Patente PCT Publicada WO 2008/047372 y descrito en la misma. La divulgacion de la Solicitud de
Patente PCT Publicada 2008/047372 se incorpora a la presente memoria por referencia.

El elemento de bloqueo de émbolo 1090 es preferentemente idéntico al mostrado en las Figuras 80 - 82B de la
Solicitud de Patente PCT Publicada WO 2008/047372 y descrito en la misma. La divulgacién de la Solicitud de
Patente PCT Publicada 2008/047372 se incorpora a la presente memoria por referencia.

Otras etapas mas de uso habitual del inyector de las Figuras 1 - 2C se ilustran en las Figuras 86E - 86L de la
Solicitud de Patente PCT Publicada WO 2008/047372 y se describen en la misma. La divulgacion de la Solicitud de
Patente PCT Publicada 2008/047372 se incorpora a la presente memoria por referencia.

A continuacién se hace referencia a las Figuras 5A y 5B, que son, respectivamente, una ilustracion grafica lateral
simplificada del inyector de las Figuras 1 - 2C y una ilustracion transversal simplificada de la parte interna y externa
del conjunto de extraccién de cubierta, montadas en el inyector en una tipica orientaciéon operativa anterior al uso
con respecto a la jeringa 1041, la aguja 1044 y la cubierta de aguja extraible 1045. Una caracteristica particular de la
presente invencién es que la estructura que se describira a continuacién en detalle con referencia a la Figura 5B
produce una extraccion fiable de la cubierta de aguja 1045 independientemente de las tolerancias de fabricacion
acumuladas como se describe anteriormente relativas a las diversas partes del inyector.

La ilustracion de la Figura 5B muestra la jeringa 1041 con una longitud a lo largo del eje 1111, que esta dentro de
sus tolerancias de fabricacidon como se describe anteriormente en la presente memoria, pero no a ningin extremo de
las mismas. De forma similar, la ilustracion de la Figura 5B muestra la colocacion axial de la cubierta de aguja
extraible 1045 a lo largo del eje 1111 en un lugar relativo a la jeringa 1041 que esta dentro de sus tolerancias de
fabricacién como se describe anteriormente en la presente memoria, pero no a ningun extremo de las mismas.

Como se observa en la Figura 5B, cuando el inyector esta en una tipica orientacion operativa anterior al uso, la
superficie orientada hacia delante 1043 se coloca a lo largo del eje 1111 delante y a una separacion tipica de 7,5
mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034. El borde orientado hacia atras 1049 de la parte
externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 se coloca a lo largo del eje 1111 delante y a
una separacion tipica de 8,8 mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034.

La superficie orientada hacia atras 1101 de la parte interna 1040 descansa contra la superficie orientada hacia
delante 1050 de la parte externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 y se coloca a lo
largo del eje 1111 detras y a una separacion tipica de 9,4 mm de la superficie orientada hacia delante 1209 de la
base 1201 de la parte externa 1039. La superficie orientada hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa
1039 se coloca a lo largo del eje 1111 delante y a una separacion tipica de 44,6 mm del borde delantero 1036 del
alojamiento delantero 1034.

La parte de base 1100 cilindrica de la parte interna 1040 cubre parcialmente la parte tubular 1212 orientada hacia
atras cilindrica generalmente circular de la parte externa 1039, en relacién axialmente deslizante con la misma, con
salientes 1218 (no mostrados) de la parte externa 1039 dispuesta en acoplamiento deslizante axial con ranuras
axiales 1130 correspondientes de la parte interna 1040. Los dientes 1132 de la parte interna 1040 se extienden en
acoplamiento deslizante axial con rebajes 1220 correspondientes de la parte externa 1039.

Se observa que los dientes 1120 de la parte interna 1040 descansan inmediatamente detras y en acoplamiento con
el borde orientado hacia atras 1049 de la cubierta de aguja extraible 1045. También se observa que la superficie
circunferencial orientada hacia delante 1221 de la parte externa 1039 descansa detras y esta separada de las
superficies orientadas hacia atras 1136 de los dientes 1132 de la parte interna 1040.

A continuacion se hace referencia a las Figuras 6A - 6D, que son ilustraciones transversales simplificadas de la parte
interna y externa del conjunto de extraccion de la cubierta montadas en el inyector, en cuatro etapas de extraccion
de cubierta para una longitud de jeringa mas corta y una posicion de cubierta generalmente mas hacia atras.

La Figura 6A muestra la jeringa 1041 con una longitud a lo largo del eje 1111, que es la longitud mas corta posible
que esta dentro de sus tolerancias de fabricacién como se describe anteriormente en la presente memoria. De forma
similar, La Figura 6A muestra la colocacién axial de la cubierta de aguja extraible 1045 a lo largo del eje 1111 en el
lugar méas hacia atras relativo a la jeringa 1041 que esta dentro de sus tolerancias de fabricacién como se describe
anteriormente en la presente memoria.

Como se observa en la Figura 6A, cuando el inyector esta en una tipica orientacion operativa anterior al uso, la
superficie orientada hacia delante 1043 se coloca a lo largo del eje 1111 delante y a una separacion tipica de 4,8
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mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034. El borde orientado hacia atras 1049 de la parte
externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 se coloca a lo largo del eje 1111 delante y a
una separacion tipica de 5,4 mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034.

La superficie orientada hacia atras 1101 de la parte interna 1040 descansa contra la superficie orientada hacia
delante 1050 de la parte externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 y se coloca a lo
largo del eje 1111 detras y a una separacion tipica de 12,8 mm de la superficie orientada hacia delante 1209 de la
base 1201 de la parte externa 1039. La superficie orientada hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa
1039 se coloca a lo largo del eje 1111 delante y a una separacion tipica de 44,6 mm del borde delantero 1036 del
alojamiento delantero 1034.

La parte de base 1100 cilindrica de la parte interna 1040 cubre parcialmente la parte tubular 1212 orientada hacia
atras cilindrica generalmente circular de la parte externa 1039, en relacién axialmente deslizante con la misma, con
salientes 1218 (no mostrados) de la parte externa 1039 dispuesta en acoplamiento deslizante axial con ranuras
axiales 1130 correspondientes de la parte interna 1040. Los dientes 1132 de la parte interna 1040 se extienden en
acoplamiento deslizante axial con rebajes 1220 correspondientes de la parte externa 1039.

Se observa que la superficie circunferencial orientada hacia delante 1221 se extiende detras y en acoplamiento de
contacto con las superficies orientadas hacia atras 1136 de los dientes 1132 de la parte interna 1040.

Volviendo ahora a la Figura 6B, se observa que el conjunto de extraccién de la cubierta 1038 se mueve hacia
delante con respecto al alojamiento delantero 1034, a la izquierda en el sentido de las Figuras 6A - 6D, de manera
que la superficie orientada hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 se encuentra a lo largo del
eje 1111 a una separacion tipica de 47 mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034. La separacion
axial entre la superficie orientada hacia delante 1043 y el borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034 sigue
siendo una separacion tipica de 4,8 mm.

En este caso, debido a la longitud extremadamente corta de la jeringa y la posicién de cubierta mas hacia atras, no
hay acoplamiento de movimiento suelto, axialmente flotante, entre la parte externa 1039 y la parte interna 1040, ya
que las superficies orientadas hacia atras 1136 de los dientes 1132 de la parte interna 1040 se acoplan y empujan
hacia delante mediante la superficie circunferencial orientada hacia delante 1221 de la parte externa 1039 causando
un correspondiente movimiento de la parte interna 1040 con la cubierta de aguja extraible 1045 en su interior y, por
tanto, la separacién axial a lo largo del eje 1111 del borde orientado hacia atras 1049 de la parte externa 1047
relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 desde el borde delantero 1036 del alojamiento delantero
1034 aumenta a 7,8 mm.

La separacion axial entre la superficie orientada hacia atrds 1101 de la parte interna 1040 y la superficie orientada
hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 sigue siendo 12,8 mm.

Volviendo ahora a la Figura 6C, se observa que el conjunto de extracciéon de cubierta 1038 se mueve mas hacia
delante con respecto al alojamiento delantero 1034, a la izquierda en el sentido de las Figuras 6A - 6D, de manera
que la superficie orientada hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 se encuentra a lo largo del
eje 1111 a una separacion tipica de 49,4 mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034.

En este caso, debido a la longitud extremadamente corta de la jeringa y la posicién de cubierta mas hacia atras, no
hay acoplamiento de movimiento suelto, axialmente flotante, entre la parte externa 1039 y la parte interna 1040 v,
por tanto, la separacion axial a lo largo del eje 1111 del borde orientado hacia atras 1049 de la parte externa 1047
relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 desde el borde delantero 1036 del alojamiento delantero
1034 aumenta a 10,2 mm.

La separacion axial entre la superficie orientada hacia atras 1101 de la parte interna 1040 y la superficie orientada
hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 sigue siendo 12,8 mm.

Volviendo ahora a la Figura 6D, se observa que el conjunto de extraccién de cubierta 1038 se mueve mas hacia
delante con respecto al alojamiento delantero 1034, a la izquierda en el sentido de las Figuras 6A - 6D, de manera
que la superficie orientada hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 se encuentra a lo largo del
eje 1111 a una separacion tipica de 53 mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034.

No hay acoplamiento de movimiento suelto, axialmente flotante, entre la parte externa 1039 y la parte interna 1040 y,
por tanto, la separacién axial a lo largo del eje 1111 del borde orientado hacia atras 1049 de la parte externa 1047
relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 desde el borde delantero 1036 del alojamiento delantero
1034 aumenta a 13,8 mm.

La separacion axial entre la superficie orientada hacia atras 1101 de la parte interna 1040 y la superficie orientada
hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 sigue siendo 12,8 mm.
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A continuacién se hace referencia a las Figuras 7A - 7D, que son ilustraciones transversales simplificadas de la parte
interna y externa del conjunto de extraccion de la cubierta montadas en el inyector, en cuatro etapas de extraccion
de cubierta para una longitud de jeringa mas larga y una posicién de cubierta generalmente mas hacia atrés.

La Figura 7A muestra la jeringa 1041 con una longitud a lo largo del eje 1111, que es la longitud mas larga posible
que esta dentro de sus tolerancias de fabricacion como se describe anteriormente en la presente memoria. De forma
similar, La Figura 7A muestra la colocacién axial de la cubierta de aguja extraible 1045 a lo largo del eje 1111 en el
lugar mas hacia atras relativo a la jeringa 1041 que esta dentro de sus tolerancias de fabricacién como se describe
anteriormente en la presente memoria.

Como se observa en la Figura 7A, cuando el inyector estd en una tipica orientacion operativa anterior al uso, la
superficie orientada hacia delante 1043 se coloca a lo largo del eje 1111 delante y a una separacion tipica de 9,9
mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034. El borde orientado hacia atras 1049 de la parte
externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 se coloca a lo largo del eje 1111 delante y a
una separacion tipica de 10,2 mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034.

La superficie orientada hacia atras 1101 de la parte interna 1040 descansa contra la superficie orientada hacia
delante 1050 de la parte externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 y se coloca a lo
largo del eje 1111 detras y a una separacion tipica de 8 mm de la superficie orientada hacia delante 1209 de la base
1201 de la parte externa 1039. La superficie orientada hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039
se coloca a lo largo del eje 1111 delante y a una separacion tipica de 44,6 mm del borde delantero 1036 del
alojamiento delantero 1034.

La parte de base 1100 cilindrica de la parte interna 1040 cubre parcialmente la parte tubular 1212 orientada hacia
atras cilindrica generalmente circular de la parte externa 1039, en relacién axialmente deslizante con la misma, con
salientes 1218 (no mostrados) de la parte externa 1039 dispuesta en acoplamiento deslizante axial con ranuras
axiales 1130 correspondientes de la parte interna 1040. Los dientes 1132 de la parte interna 1040 se extienden en
acoplamiento deslizante axial con rebajes 1220 correspondientes de la parte externa 1039. Se observa que la
superficie circunferencial orientada hacia delante 1221 de la parte externa 1039 se extiende hacia atras y esta
separada de las superficies orientadas hacia atras 1136 de los dientes 1132 de la parte interna 1040.

Volviendo ahora a la Figura 7B, se observa que el conjunto de extraccion de la cubierta 1038 se mueve hacia
delante con respecto al alojamiento delantero 1034, a la izquierda en el sentido de las Figuras 7A - 7D, de manera
que la superficie orientada hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 se encuentra a lo largo del
eje 1111 a una separacion tipica de 47 mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034. La separacién
axial entre la superficie orientada hacia delante 1043 y el borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034 sigue
siendo una separacion tipica de 9,9 mm.

Debido al acoplamiento de movimiento suelto, axialmente flotante, entre la parte externa 1039 y la parte interna
1040, este movimiento hacia delante no cambia la separacion axial a lo largo del eje 1111 entre el borde orientado
hacia atras 1049 de la parte externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 y el borde
delantero 1036 del alojamiento delantero 1034, que sigue siendo una separacion tipica de 10,2 mm.

La separacion axial entre la superficie orientada hacia atras 1101 de la parte interna 1040 y la superficie orientada
hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 aumenta a 10,4 mm.

Volviendo ahora a la Figura 7C, se observa que el conjunto de extraccién de cubierta 1038 se mueve mas hacia
delante con respecto al alojamiento delantero 1034, a la izquierda en el sentido de las Figuras 7A - 7D, de manera
que la superficie orientada hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 se encuentra a lo largo del
eje 1111 a una separacion tipica de 49,4 mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034.

Debido al acoplamiento de movimiento suelto, axialmente flotante, entre la parte externa 1039 y la parte interna
1040, este movimiento hacia delante no cambia la separacion axial a lo largo del eje 1111 entre el borde orientado
hacia atrds 1049 de la parte externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 y el borde
delantero 1036 del alojamiento delantero 1034, que sigue siendo una separacion tipica de 10,2 mm. Se observa que
la superficie circunferencial orientada hacia delante 1221 se extiende detras y en acoplamiento de contacto con las
superficies orientadas hacia atras 1136 de los dientes 1132 de la parte interna 1040.

La separacion axial entre la superficie orientada hacia atras 1101 de la parte interna 1040 y la superficie orientada
hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 aumenta a 12,8 mm.

Volviendo ahora a la Figura 7D, se observa que el conjunto de extraccién de cubierta 1038 se mueve mas hacia
delante con respecto al alojamiento delantero 1034, a la izquierda en el sentido de las Figuras 7A - 7D, de manera
que la superficie orientada hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 se encuentra a lo largo del
eje 1111 a una separacion tipica de 58,1 mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034.
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En esta etapa no queda ningin movimiento suelto, axialmente flotante, disponible entre la parte externa 1039 y la
parte interna 1040 ya que las superficies orientadas hacia atras 1136 de los dientes 1132 de la parte interna 1040 se
acoplan y empujan hacia delante mediante la superficie circunferencial orientada hacia delante 1221 de la parte
externa 1039 causando un correspondiente movimiento de la parte interna 1040 con la cubierta de aguja extraible
1045 en su interior y, por tanto, la separacion axial a lo largo del eje 1111 del borde orientado hacia atras 1049 de la
parte externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 desde el borde delantero 1036 del
alojamiento delantero 1034 aumenta a 18,9 mm.

La separacion axial entre la superficie orientada hacia atras 1101 de la parte interna 1040 y la superficie orientada
hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 sigue siendo 12,8 mm.

A continuacién se hace referencia a las Figuras 8A - 8D, que son ilustraciones transversales simplificadas de la parte
interna y externa del conjunto de extraccion de cubierta montadas en el inyector en cuatro etapas de extraccion de
cubierta para una longitud de jeringa mas corta y una posicion de cubierta generalmente mas hacia delante.

La Figura 8A muestra la jeringa 1041 con una longitud a lo largo del eje 1111, que es la longitud mas corta posible
que esta dentro de sus tolerancias de fabricacion como se describe anteriormente en la presente memoria. De forma
similar, La Figura 8A muestra la colocacién axial de la cubierta de aguja extraible 1045 a lo largo del eje 1111 en el
lugar mas hacia delante relativo a la jeringa 1041 que esta dentro de sus tolerancias de fabricacion como se describe
anteriormente en la presente memoria.

Como se observa en la Figura 8A, cuando el inyector esta en una tipica orientacion operativa anterior al uso, la
superficie orientada hacia delante 1043 se coloca a lo largo del eje 1111 delante y a una separacion tipica de 4,8
mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034. El borde orientado hacia atras 1049 de la parte
externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 se coloca a lo largo del eje 1111 delante y a
una separacion tipica de 10,2 mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034.

La superficie orientada hacia atras 1101 de la parte interna 1040 descansa contra la superficie orientada hacia
delante 1050 de la parte externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 y se coloca a lo
largo del eje 1111 detras y a una separacion tipica de 8 mm de la superficie orientada hacia delante 1209 de la base
1201 de la parte externa 1039. La superficie orientada hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039
se coloca a lo largo del eje 1111 delante y a una separacion tipica de 44,6 mm del borde delantero 1036 del
alojamiento delantero 1034.

La parte de base 1100 cilindrica de la parte interna 1040 cubre parcialmente la parte tubular 1212 orientada hacia
atras cilindrica generalmente circular de la parte externa 1039, en relacién axialmente deslizante con la misma, con
salientes 1218 (no mostrados) de la parte externa 1039 dispuesta en acoplamiento deslizante axial con ranuras
axiales 1130 correspondientes de la parte interna 1040. Los dientes 1132 de la parte interna 1040 se extienden en
acoplamiento deslizante axial con rebajes 1220 correspondientes de la parte externa 1039. Se observa que la
superficie circunferencial orientada hacia delante 1221 de la parte externa 1039 se extiende hacia atras y esta
separada de las superficies orientadas hacia atras 1136 de los dientes 1132 de la parte interna 1040.

Volviendo ahora a la Figura 8B, se observa que el conjunto de extraccién de la cubierta 1038 se mueve hacia
delante con respecto al alojamiento delantero 1034, a la izquierda en el sentido de las Figuras 8A - 8D, de manera
que la superficie orientada hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 se encuentra a lo largo del
eje 1111 a una separacion tipica de 47 mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034. La separacion
axial entre la superficie orientada hacia delante 1043 y el borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034 sigue
siendo una separacion tipica de 4,8 mm.

Debido al acoplamiento de movimiento suelto, axialmente flotante, entre la parte externa 1039 y la parte interna
1040, este movimiento hacia delante no cambia la separacion axial a lo largo del eje 1111 entre el borde orientado
hacia atrds 1049 de la parte externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 y el borde
delantero 1036 del alojamiento delantero 1034, que sigue siendo una separacion tipica de 10,2 mm.

La separacion axial entre la superficie orientada hacia atrds 1101 de la parte interna 1040 y la superficie orientada
hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 aumenta a 10,4 mm.

Volviendo ahora a la Figura 8C, se observa que el conjunto de extraccidon de cubierta 1038 se mueve mas hacia
delante con respecto al alojamiento delantero 1034, a la izquierda en el sentido de las Figuras 8A - 8D, de manera
que la superficie orientada hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 se encuentra a lo largo del
eje 1111 a una separacion tipica de 49,4 mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034.

Debido al acoplamiento de movimiento suelto, axialmente flotante, entre la parte externa 1039 y la parte interna
1040, este movimiento hacia delante no cambia la separacion axial a lo largo del eje 1111 entre el borde orientado
hacia atras 1049 de la parte externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 y el borde
delantero 1036 del alojamiento delantero 1034, que sigue siendo una separacion tipica de 10,2 mm. Se observa que
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la superficie circunferencial orientada hacia delante 1221 se extiende detras y en acoplamiento de contacto con las
superficies orientadas hacia atras 1136 de los dientes 1132 de la parte interna 1040.

La separacion axial entre la superficie orientada hacia atrds 1101 de la parte interna 1040 y la superficie orientada
hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 aumenta a 12,8 mm.

Volviendo ahora a la Figura 8D, se observa que el conjunto de extracciéon de cubierta 1038 se mueve mas hacia
delante con respecto al alojamiento delantero 1034, a la izquierda en el sentido de las Figuras 8A - 8D, de manera
que la superficie orientada hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 se encuentra a lo largo del
eje 1111 a una separacion tipica de 53 mm del borde delantero 1036 del alojamiento delantero 1034.

En esta etapa no queda ningun movimiento suelto, axialmente flotante, disponible entre la parte externa 1039 y la
parte interna 1040 ya que las superficies orientadas hacia atras 1136 de los dientes 1132 de la parte interna 1040 se
acoplan y empujan hacia delante mediante la superficie circunferencial orientada hacia delante 1221 de la parte
externa 1039 causando un correspondiente movimiento de la parte interna 1040 con la cubierta de aguja extraible
1045 en su interior y, por tanto, la separacion axial a lo largo del eje 1111 del borde orientado hacia atras 1049 de la
parte externa 1047 relativamente rigida de la cubierta de aguja extraible 1045 desde el borde delantero 1036 del
alojamiento delantero 1034 aumenta a 13,8 mm.

La separacion axial entre la superficie orientada hacia atras 1101 de la parte interna 1040 y la superficie orientada
hacia delante 1209 de la base 1201 de la parte externa 1039 sigue siendo 12,8 mm.

Las Figuras 9 - 10C muestran una desacoplamiento completa del conjunto de extraccién de cubierta 1038 y la
cubierta de aguja extraible 1045 del resto del inyector.

Los expertos en la materia entenderan que la presente invenciéon no esta limitada a lo que se ha descrito en
particular anteriormente en la presente memoria. Por el contrario, el alcance de la invencion tiene por objeto incluir
combinaciones y subcombinaciones de las diversas caracteristicas descritas anteriormente en la presente memoria,
asi como las modificaciones y variaciones de las mismas que se le ocurran a los expertos en la materia durante la
lectura de lo anterior y que no estan en la técnica anterior.
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REIVINDICACIONES
1. Un inyector (1000) que comprende:

una jeringa (1041) dispuesta a lo largo de un eje longitudinal (1111) y que tiene una aguja (1044) montada de
forma fija en su interior;
una cubierta extraible para un acoplamiento extraible con dicha jeringa, comprendiendo dicha cubierta extraible
una cubierta de aguja extraible (1045) que cubre dicha aguja (1044); y un conjunto de extraccién de cubierta
(1038) que comprende:

una parte externa (1039) que es acoplable por un usuario y puede moverse axialmente en una direccion de
desacoplamiento de cubierta a lo largo de una trayectoria de avance axial con respecto a dicho eje
longitudinal (1111); y

una parte interna (1040) que incluye al menos una parte de acoplamiento (1120) que puede acoplarse con
dicha cubierta de aguja extraible (1045), por lo que el movimiento axial de dicha parte interna (1040) en dicha
direccion de desacoplamiento de cubierta extrae dicha cubierta de aguja extraible (1045) de dicha jeringa
(1041),

caracterizado por que:

al menos una de dicha parte externa (1039) y dicha parte interna (1040) esta configurada para proporcionar un
acoplamiento de movimiento suelto, axialmente flotante, entre dicha parte externa (1039) y dicha parte interna
(1040), por lo que el movimiento axial de dicha parte externa (1039) en dicha direccion de desacoplamiento de
cubierta produce un correspondiente movimiento axial de dicha parte interna (1040) en dicha direccion de
desacoplamiento de cubierta a lo largo de al menos una parte de dicha trayectoria de avance axial, dependiendo
la longitud de dicha parte de dicha trayectoria de avance axial de la colocacion axial relativa de dicha cubierta de
aguja extraible (1045) y de dicha jeringa (1041); y

dicho acoplamiento de movimiento suelto, axialmente flotante, proporciona un acoplamiento deslizante axial
entre dicha parte externa (1039) y dicha parte interna (1040) para admitir tolerancias de fabricacion y variaciones
en la colocacion axial relativa de multiples piezas de dicho inyector (1000).

2. Un inyector (1000) de acuerdo con la reivindicacion 1 y en donde dicha al menos una parte de acoplamiento
(1120) puede colocarse entre dicha cubierta de aguja extraible (1045) y una parte de dicha jeringa que se dispuesta
por detras de la misma.

3. Un inyector (1000) de acuerdo con la reivindicaciéon 1 y en donde dicha cubierta de aguja extraible (1045) incluye
una parte externa (1047) relativamente rigida y una parte interna (1048) relativamente resistente.

4. Un inyector (1000) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 - 3 y en donde dicho acoplamiento de
movimiento suelto, axialmente flotante, entre dicha parte externa (1039) y dicha parte interna (1040) admite
variaciones en la colocacion axial relativa de la cubierta de aguja extraible (1045) y la jeringa (1041).

5. Un inyector (1000) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 - 3 y en donde dicha parte interna (1040)
esta configurada para limitar la posicion de dicha al menos una parte de acoplamiento (1120) relativa a dicha
cubierta de aguja extraible (1045) en una direccién opuesta a dicha direccién de desacoplamiento de cubierta
durante el acoplamiento mutuo de dicha parte interna (1040) y dicha cubierta de aguja extraible (1045).

12



ES 2710905 T3

13



ES 2710905 T3

i
INYECTAR

|
i
i

/

0901

s

0£01

vZ "Old

A

14



ES 2710905 T3

n_...\\\\ A Ty L L

—_H=\ r"u—b .".l"./ T Z ra > o _o P
— /:4,.-.\.5’ Tt
71 [ \\\\\\\\\\.\\\\\\\\\\\\\.\\\\\\\\\\\.\\\\\\\\\\\\\\\\I "
Ir-llllll.....l e Ay =
|_.l, . —-.ﬁ === L ‘\ z

T e

ﬂ \u\k\\'\\ - _\ SIS
\km\ o \\ II.
T v §§\..E.l;|‘ L:

AT IS, 3

- -G \“\\\\\\\\\\N\.\\m\\.\\&\\\ 7
0801~ esmma

| w—

7 Ll el L ideielod L
T e L I'-II s T l 4-
g \\\\\\\.\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\.\\\\ TIPS LI TSI ST e e i’ — s
i A e T e | — —r e I
# -1\.1!?'!‘.-.4.? — g

m.v D w N mo —. W R - ﬁ\ \ _\. J

. LG01 ¢¥0L #2201 1¥01
oooi—" 0301 00 o o

¢ "9ld

15



ES 2710905 T3

ag "Oold ¢ Ol

- Oy sy Y an gz szl 00l~ (9on O
/\/m\.\ \\\ﬂ LA L 7 \...\ P
~ I~ 8¢l -
871l U= -
e %’ AN 7 L < - w/%:
3l &z 7. 7T ). 11 b v J E/
oL sl 8l ¥Zil 9l Pl o1z %Y
ofll

a¢ ‘914 9011

Ol oﬁg
= y 81l
............................................ -ﬂHW..m-_-.-.-
= Jr‘v
o_ﬂ 0011

16



ES 2710905 T3

ar 'Old

m

l=rs 0721

91Zl

léel

Y44}

mom_R

|~
a7 °"9ld
80¢1 902}
2021 b0zl
Dﬂu /|\w % m |M>_
ey g .....
— U E I %
00Z! == -
%9\\ 8021 206}

gy "Old

=3 %Yri = N‘ 0zl
20zl y0C) 0zl

6021

¥0¢l

444!

A "Old

rA!

Olel

vy Ol

17



ES 2710905 T3

o gg
9601 F~gor

] ﬂg_ o |~ ocol
y501 DD \

L IRAA SNSANA

18



ES 2710905 T3

as 'old 39 "Old
~ Y
W G TV - _
ww gelloz ryo1 gpol [ WW 8T e ok @:: I
W gy 201 0301 (8201 | Sp0L /[ se0L] opor (BepL| spol
k vhwvo ] 9¢0}——| Y b w
. SRR i i PN R A R | 9l
il — L 1 e m\% \\\\n ) e ——— NI LY nooofcoboohpo \\\ i
[T = 50} g
L S0 - 0 w e X ==
i N - m 2 - |4 / UOYLCCURUUGU “ ‘ W ’f \"\ - __ - { N \ VLU0 LOUY “ III|H
1501 N el /N [eoe W A = el N\ 60zl
= —hn_|07] ~== 4 .ALON_
k r /l I \ ANY /
6501~ 2l T 0L BK0L7 SHZLLMROL L0y, /NN_
. . 801
g9 °"9Ol4 801 VY9 °Old
ww /¥ ww 9y B
TSI ] 0L 80l |ww gl WS o1 avor | W 8T
e A T A I %%wf\xﬁj 501 _3@&%9 01|
yo0 I R T — ol A R gy
K 7
) =k i ON:J%ﬂmmuTI% R Pt
w:w\\ ; ] - 20008 u\\INMZ | eogegengeqad “_\INM.—.—
< e AT
S SRS =S ] ! - NS
_~.¢O— z x : \)?z 4 a S ‘Iﬁh."u , X _«f S 3 1 ri cccc:c«.cncccu / )
TSSOy S ;m — 602}
=z J Um/ _/rlﬁfoud@.“& x,/.;\/l 1021 EI cuPA.uPGuQAw‘FO S 10Z)
801 80}

19



ES 2710905 T3

as °"9old N oL "9l
T WW g . | Www 46y
wuw g L£¥01 ww g* ¢l Craay
. S8 | oz 0v01/6501 gl 0 oL el gl
gc01—M 88| 501 ¢ 501 \\mg_ 9501 B 0v01 /6501 | Sv0l
\ﬂd.v R { \m_ P fu ; — % 0011
1l { S s ar SN yd \\@n: —{ % - = [ )
S ! \ e W ==
== ; P ——————~ = e i gl
S %z == 0 I—] T 717)
, =L oA 0l !Tr ............... NN (R = Al
J}. - I N " / - 14 / §
— e Lﬁ(p@ e e Q- 6021
oy~ e e W s %,ézi e
/ | N R |
Q%T\ A proL lou 0s0l 17z ool 6v0—" ¥Zl  $901 101~ 050l %a/%wﬂ
8z "9Old N Y. 914
wu /3 - T -
MW SO 00 gpoL  |MWED Tw 7 4 i
9001 . 7o\ 1501 8y0l MR
ozt WM 6 pc0l | 0v0L (6E0L | SHOL | ogly 820!
TP y — % i \% \ 0z \
i s ! Ll
= = R
— 4 j———==m _ q
ST £70l—— ; O ._W..wkfma_ ST o N aiwéﬁ
. »a = R UOoUo000a000 —/ ’ ONN F _‘.VO — A = IP\\ll, /\ONN —.
1 \qh.\ ,\w.“_‘r _‘\ @u .. M L~ 6071 AS T —~— T AR L LTI TR
w0l JHDIVN £ anr&b@ I 102} D= S u_k, H..wmmm_w
60— ¥211  ¥¥OL 101 001 | NN_/%E 60— +211  #90L 101 omo_/aa

0011

20



ES 2710905 T3

ag "old 28 Ol

B WL ¢S =l gl W YEY —
Ww ] ¥S0) gyop 8Y0k=—— 700 yeor oo gaor| MU BT
mugy] | sco1 /| WM 82 Loyl W g% L¥0L (g0l d
( (0 1 og 980} 0sll
@MD_‘(\UV F 7. p.) vl vl \\ 7 U ~7 Fi e v \\
— AR T I { 7 4 (ARA1 { 7~ 7 /A P N\ | 7
\v £ — — Z HMWW@MW//Q SR %Flhmu\wmﬁ DHV m..vo” =Y e /[ m||mmw_”
s va e = LW\I:I.\\
....... =272 e !A.iii_ ‘ N R
T £ = .F..“wlﬂ\lﬂ.‘» /,ﬁwg@%ﬁ. N A w/ QNN— % }a.“ i . qﬂ f = ONNF
— = ===l
—..TD“. .(ﬂ.uhu e —— — .Akhu..AL 7 wON_. ..AH._..“W vt inﬁ‘
0i— g, 01 1011 %0l \ > 501" 12,1 /ie S:W 00 ouy; 1)
oolt vezk HEOH N N
. . 850!
g8 '9Old V8 ‘9l
W §%%
ye0L WW Ly . -
A E: gy [ YOI B A TR i v
gy [ oosesor| | svol | M W mqa_ mmeﬁ Sh0)
%K0~———D et o /9 KOl Ao /
_.—.:.  S—— LI / onouoo::&::ao \\kmm—._‘ :.:. h\\[?!!lL ///_ AN ‘__ uuoaooooau% F\a\.ml\wmﬂw_ﬂ
> T.wﬁi. _ N %u\i-wma_ D[ s Zolr=i
_ 0771 L 0gel
.\ VeUVLOROUOU
i
/@ _\““ Z __-[_\.\Mrﬂﬁﬂ/ .| K._\/..inNw __. 1 . __ / FON_‘

610I— 571, MPOL 10l omo

-
-+
(=]
i\
L]
4
N
=
v-—-\._../)//
1L
o
o
o~
-~
F
ja
o
|
Rpa
N | .
N
a
o
o
o
o
o
o
of
O
o
O
S
%
T
{op]
o
o~
—

21



ES 2710905 T3

22



ES 2710905 T3

——— \

Na,e 00 o gm_ N\ X

0]
401 "Old

.!-.!!!:_M@_.IQM BETY E M*

070l G¥0L 6201

A

)
001 \ y£01
0001

P01 /40l /
8501

Vol "Old

23



ES 2710905 T3

6001~ Sv0L

5701 0011
gl yZIL P01 $0T) Gl 6021
020} LL ¢ 10l
/- AN \ 0zz1
8T1 [
. S I \;ﬂ_ (t el
N == el
————— e —_ PR ST P —, ll.\l .Iwﬂfn“\i\\”“ s
&= Z1el
~ ~4 \ ~t
174 NN W 9¢ll
- / ) sy
3
Z0z1
groL ovol H0H 0501
0v0l
2901 @8@. 0} zc01 6Hll 6201
>
D \\,EQE\&@\\ %\\\ w\\x\@q\\\\\\\\\”@,ﬁ.i;ﬁ;-i_ i M-.u.nnhwmd =
|||DM— I N——— J’ = : f RN N H
s T AT T L T I {
901 . 0801 : 2 e ——— ek | C 1 i
vl :51 39\ omox
0901~ 0.0l 80l L0l

A

201 "Old

24



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

