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DESCRIPCION
Accesorio y sistema de control
ANTECEDENTES DE LA INVENCION
Campo de la invencion
[0001] La presente invencion se refiere a un accesorio que puede acoplarse a un controlador.
Descripcion de la técnica anterior

[0002] Hay accesorios convencionales, que se utilizan mientras estan acoplados a controladores. Cuando se usa un
accesorio de este tipo mientras esta acoplado a un controlador, a veces se sujeta una correa al controlador (o al
accesorio) (véase la publicacion de solicitud de patente japonesa no examinada nimero 2010-20742, por ejemplo).

[0003] EI documento EP-2018030 divulga un equipo de estacion de acoplamiento para un dispositivo electronico
personal tal como un teléfono movil, comprendiendo el equipo de estacion de acoplamiento un soporte de
acoplamiento que tiene definido en el mismo un primer espacio de compartimento en el que el dispositivo electrénico
personal es acoplable y un segundo espacio de compartimento en el que un accesorio modular para el dispositivo
electronico personal es acoplable. Una construccion proporciona un ajuste deslizante en el que se desplaza un
deslizador dentro de una guia de retencién. El deslizador puede tomar la forma de un riel con una parte de enganche
tal como un cabezal de enganche que se desplaza dentro y se retiene en la guia de retencion. El deslizador o guia se
puede disponer con uno en el dispositivo electrénico personal y / o el accesorio, y el otro en el soporte de acoplamiento.

[0004] EI documento US-2012/302348 divulga un accesorio de mango de pistola para controlador de juegos. En
algunas realizaciones, el elemento de sujecion es controlado por el usuario mediante el conmutador deslizante. Por
ejemplo, cuando un usuario desea liberar un controlador del aparato, simplemente deslizara el conmutador deslizante
hacia la parte posterior del aparato, causando por ello que el elemento de sujecion se desplace en la misma direccion
hacia atras.

[0005] Cuando se sujeta una correa a un controlador, es deseable que sea facil quitar la correa.

[0006] Por lo tanto, un objeto de la presente invencion es proporcionar un accesorio del que se pueda quitar
facilmente una correa, y un sistema de control que incluya el mismo.

SUMARIO DE LA INVENCION
[0007] Para lograr el objeto anterior, la presente invencién emplea las siguientes configuraciones (1) a (30).

(1) Un accesorio ejemplar descrito en este documento es acoplable a un controlador de juegos que incluye una
parte deslizante del lado del controlador que incluye un primer botdn de operacion del lado del controlador y un
segundo botén de operacion del lado del controlador. El accesorio incluye una correa, una parte deslizante del
lado del accesorio, una parte de tope, una parte de bloqueo, un primer botén de operacién del lado del accesorio
y un segundo botdn de operacion del lado del accesorio.

La parte deslizante del lado del accesorio esta sobre una primera superficie del accesorio, teniendo la parte
deslizante del lado del accesorio un primer lado de un centro de la parte deslizante del lado del accesorio y un
segundo lado del centro de la parte deslizante del lado del accesorio, opuestos entre si en una direcciéon de
deslizamiento predeterminada, en donde la parte deslizante del lado del accesorio estd configurada para
enganchar de forma deslizante con la parte deslizante del lado del controlador en la direccidn del deslizamiento, y
en donde la parte deslizante del lado del controlador se puede insertar en la parte deslizante del lado del accesorio
desde el primer lado. La parte de tope esta en el segundo lado del centro de la parte deslizante del lado del
accesorio y esta configurada para limitar un movimiento de deslizamiento, en una direccion de insercion, de la
parte deslizante del lado del controlador, que ha sido insertada desde el primer lado de la parte deslizante del lado
del accesorio. La parte de bloqueo esta configurada para resistir el movimiento de deslizamiento, en una direccién
de extraccion opuesta a la direccién de insercidén, mientras que el movimiento de deslizamiento de la parte
deslizante del lado del controlador esta esencialmente limitado por la parte de tope. El primer botén de operacién
del lado del accesorio se encuentra en una segunda superficie en el reverso de la primera superficie. El segundo
botén de operacion del lado del accesorio esta en la segunda superficie. El primer botén de operacion del lado del
accesorio incluye una primera parte de activacion configurada para desplazarse desde una primera posicion a una
segunda posicion, oprimiendo asi el primer botén de operacion del lado del controlador, en respuesta a una
operacion de opresion del primer botdn de operacion del lado del accesorio. El segundo botén de operacion del
lado del accesorio incluye una segunda parte de activacién configurada para desplazarse desde una tercera
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posicion a una cuarta posicion, oprimiendo asi el segundo botdén de operacion del lado del controlador, en
respuesta a una operacién de opresion del segundo botdn de operacion del lado del accesorio.

(2) El accesorio puede incluir ademas un anclaje de correa al que se puede sujetar la correa. El anclaje de la correa
esta en una parte del accesorio que se encuentra en el mismo lado de un centro del accesorio, en la direccién de
deslizamiento, que el primer lado.

(3) La parte de bloqueo puede estar en el segundo lado del centro de la parte deslizante del lado del accesorio, y
tener una forma configurada para enganchar con un saliente en el controlador de juegos, mientras que el
movimiento de deslizamiento de la parte deslizante del lado del controlador esta esencialmente limitado por la
parte de tope.

(4) La parte deslizante del lado del accesorio puede incluir una superficie inferior, dos superficies laterales y dos
partes opuestas. La superficie inferior es esencialmente paralela a la direcciéon de deslizamiento. Cada una de las
dos superficies laterales es esencialmente paralela a la direccion de deslizamiento y se extiende desde lados
opuestos de la superficie inferior. Las dos partes opuestas se extienden desde las dos superficies laterales,
respectivamente, y cada una tiene una superficie opuesta a la superficie inferior. La parte de bloqueo es parte de
cada una de las dos partes opuestas.

(5) La parte de bloqueo puede incluir una superficie de contacto con la cual esta en contacto una superficie del
saliente que esta frente al primer lado, mientras que el movimiento de deslizamiento de la parte deslizante del lado
del controlador esta esencialmente limitado por la parte de tope. La superficie de contacto puede ser parte de un
limite de una brecha entre las dos partes opuestas, que gradualmente se estrecha hacia el primer lado.

(6) La parte de bloqueo puede incluir un saliente en el primer lado del centro de la parte deslizante del lado del
accesorio, y el saliente esta configurado para enganchar con la parte deslizante del lado del controlador, mientras
que el movimiento de deslizamiento estéa esencialmente limitado por la parte de tope.

(7) El saliente puede incluir una superficie en el primer lado e inclinada de modo que la altura de la superficie con
respecto al primer lado disminuya gradualmente hacia el primer lado.

(8) El saliente puede ser desplazable entre una quinta posiciéon y una sexta posicion. El saliente en la quinta
posicion sobresale méas que el saliente en la sexta posicién, enganchando asi con la parte deslizante del lado del
controlador, mientras que el movimiento de deslizamiento esta esencialmente limitado por la parte de tope. El
accesorio puede incluir ademas una seccion de operacion desplazable entre una séptima posicién y una octava
posicion, mediante una operacion realizada por un usuario. La seccién de operacion en la séptima posicion limita
el desplazamiento del saliente desde la quinta posicién hasta la sexta posicion, y la secciéon de operacién en la
octava posicion permite que el saliente se desplace desde la quinta posicion hasta la sexta posicién.

(9) Una direcciéon de movimiento del saliente desde la quinta posicion hasta la sexta posicion puede ser
esencialmente perpendicular a una direccién de movimiento de la seccidn de operacién desde la séptima posicién
hasta la octava posicién. La seccidén de operacion en la séptima posicién puede estar en contacto con el saliente
en la quinta posicién, limitando de ese modo el movimiento del saliente desde la quinta posicién hasta la sexta
posicion, y la seccién de operacién en la octava posicion puede no estar en contacto con el saliente en la quinta
posicion.

(10) La parte deslizante del lado del accesorio puede ser un miembro del carril que se extiende a lo largo de la
direccion de deslizamiento.

(11) La parte deslizante del lado del accesorio puede ser metalica.

(12) La parte deslizante del lado del accesorio puede incluir una superficie inferior, dos superficies laterales y dos
partes opuestas. La superficie inferior es esencialmente paralela a la direcciéon de deslizamiento. Cada una de las
dos superficies laterales es esencialmente paralela a la direccion de deslizamiento y se extiende desde lados
opuestos de la superficie inferior. Las dos partes opuestas se extienden desde las dos superficies laterales,
respectivamente, y cada una tiene una superficie opuesta a la superficie inferior. Las partes extremas de las dos
partes opuestas en el primer lado pueden estar estrechadas de manera que un espacio entre las mismas aumente
gradualmente hacia un extremo distal.

(13) El accesorio puede incluir ademdas un miembro eléstico. EI miembro elastico esta en una superficie inferior de
la parte deslizante del lado del accesorio, en donde el miembro elastico esta configurado para aplicar una fuerza,
en una direccion que se aleja de la superficie inferior, en la parte deslizante del lado del controlador, mientras que
el movimiento deslizante esta esencialmente limitado por la parte de tope.

(14) El elemento elastico puede estar en el segundo lado del centro de la parte deslizante del lado del accesorio.
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(15) Un area de una superficie de operacion del primer botdn de operacion del lado del accesorio puede ser mas
grande que un area del primer boton de operacion del lado del controlador.

(16) Una punta de la primera parte de activacion puede tener una superficie curva.

(17) La primera parte de activacion puede tener una seccion transversal en forma de cruz a lo largo de un plano
perpendicular a una direccion de movimiento desde la primera posicion hasta la segunda posicion.

(18) Cada una de las partes extremas opuestas de la segunda superficie en la direccion de deslizamiento puede
ser una superficie curvada redondeada.

(19) Un puerto receptor de luz puede estar en una superficie inferior de la parte deslizante del lado del accesorio.
Un puerto de salida de luz puede estar en una superficie del accesorio diferente a la superficie inferior de la parte
deslizante del lado del accesorio. El accesorio puede incluir una parte de guia de luz configurada para guiar la luz
que incide en el puerto de recepcion de luz al puerto de salida de luz.

(20) El puerto de salida de luz puede estar en la segunda superficie.

(21) El puerto de salida de la luz puede estar en la segunda superficie entre el primer botén de operacion del lado
del accesorio y el segundo botén de operacién del lado del accesorio.

(22) Otro accesorio ejemplar descrito en este documento se puede acoplar a un controlador de juegos que incluye
una parte deslizante del lado del controlador que incluye un botén de operacion del lado del controlador. El
accesorio incluye una parte deslizante del lado del accesorio y un botén de operacion del lado del accesorio. La
parte deslizante del lado del accesorio esta sobre una primera superficie del accesorio, teniendo la parte deslizante
del lado del accesorio un primer lado de un centro de la parte deslizante del lado del accesorio y un segundo lado
del centro de la parte deslizante del lado del accesorio, opuestos entre si en una direccién de deslizamiento
predeterminada, en donde la parte deslizante del lado del accesorio esta configurada para enganchar de forma
deslizante con la parte deslizante del lado del controlador en la direccion del deslizamiento, y en donde la parte
deslizante del lado del controlador se puede insertar en la parte deslizante del lado del accesorio desde el primer
lado. El primer botén de operacién del lado del accesorio en una segunda superficie en el reverso de la primera
superficie. El primer botdon de operacion del lado del accesorio incluye una parte de activacion. La parte de
activacion esta configurada para desplazarse desde una primera posicién a una segunda posicién, oprimiendo asi
el botén de operacion del lado del controlador, en respuesta a una operacion de opresién del boton de operacion
del lado del accesorio.

(23) El accesorio puede incluir ademas un anclaje de correa al que se puede sujetar una correa.

(24) El anclaje de la correa puede estar en una parte del accesorio que esta en el mismo lado de un centro del
accesorio, en la direccion de deslizamiento, que el primer lado.

(25) El accesorio puede comprender ademas una parte de tope en el segundo lado del centro de la parte deslizante
del lado del accesorio y configurada para limitar un movimiento de deslizamiento, en una direccién de insercion,
de la parte deslizante del lado del controlador que ha sido insertada desde el primer lado de la parte deslizante del
lado del accesorio.

(26) Otro accesorio ejemplar descrito en este documento es acoplable a un controlador de juegos que incluye una
parte deslizante del lado del controlador. El accesorio incluye una parte deslizante del lado del accesorio, una parte
de tope y un anclaje de correa. La parte deslizante del lado del accesorio esta sobre una primera superficie del
accesorio, teniendo la parte deslizante del lado del accesorio un primer lado de un centro de la parte deslizante del
lado del accesorio y un segundo lado del centro de la parte deslizante del lado del accesorio, opuestos entre si en
una direccién de deslizamiento predeterminada, en donde la parte deslizante del lado del accesorio esta
configurada para enganchar de forma deslizante con la parte deslizante del lado del controlador en la direccion del
deslizamiento, y en donde la parte deslizante del lado del controlador se puede insertar en la parte deslizante del
lado del accesorio desde el primer lado. La parte de tope esta en el segundo lado del centro de la parte deslizante
del lado del accesorio y esta configurada para limitar un movimiento de deslizamiento, en una direccion de
insercién, de la parte deslizante del lado del controlador, que ha sido insertada desde el primer lado de la parte
deslizante del lado del accesorio. El anclaje de la correa estéd en una parte del accesorio que se encuentra en el
mismo lado del centro del accesorio, en la direccién de deslizamiento, que el primer lado, en donde se puede
sujetar una correa al anclaje de la correa.

(27) El accesorio puede incluir ademas una carcasa con un agujero. El anclaje de la correa puede ser un eje dentro
de la carcasa. El accesorio puede incluir ademas una correa. La correa se sujeta al eje y se extiende fuera de la
carcasa a través del orificio.
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(28) El accesorio puede comprender ademas una parte de bloqueo configurada para resistir un movimiento de
deslizamiento, en una direcciéon de retirada opuesta a la direccion de insercién, mientras que el movimiento de
deslizamiento de la parte deslizante del lado del controlador esté esencialmente limitado por la parte de tope.

(29) El accesorio puede comprender ademdas un segundo boton de operacion en el lado del accesorio en la
segunda superficie. El segundo botén de operacién del lado del accesorio puede incluir una segunda parte de
activacion configurada para desplazarse desde una tercera posicién a una cuarta posicion, oprimiendo asi un
segundo bot6n de operacion del lado del controlador, en respuesta a una operacién de opresion del segundo botén
de operacion del lado del accesorio. El puerto de salida de luz se encuentra en la segunda superficie entre el primer
botén de operacién del lado del accesorio y el segundo botén de operacién del lado del accesorio.

(30) Un sistema ejemplar de control descrito en este documento es un sistema de control que comprende un
controlador de juegos y un accesorio que se puede acoplar al controlador de juegos. El controlador de juegos
incluye una parte deslizante del lado del controlador y un botén de operacién del lado del controlador en la parte
deslizante del lado del controlador. El accesorio incluye una parte deslizante del lado del accesorio y un botén de
operacion del lado del accesorio. La parte deslizante del lado del accesorio esta en una primera superficie del
accesorio, teniendo la parte deslizante del lado del accesorio un primer lado y un segundo lado opuestos entre si
en una direccién de deslizamiento predeterminada, en donde la parte deslizante del lado del accesorio esta
configurada para enganchar de forma deslizable con la parte deslizante del lado del controlador en la direccion de
deslizamiento, y en donde la parte deslizante del lado del controlador se puede insertar en la parte deslizante del
lado del accesorio desde el primer lado. El boton de operacién del lado del accesorio esta en una segunda
superficie en el reverso de la primera superficie. El boton de operacion del lado del accesorio incluye una parte de
activacion configurada para desplazarse desde una primera posicion a una segunda posicion, oprimiendo asi el
botén de operacion del lado del controlador, en respuesta a una operacién de opresién del boton de operacion del
lado del accesorio.

[0008] Téngase en cuenta que la presente especificacién también divulga un sistema ejemplar de control que incluye
el accesorio descrito anteriormente (por ejemplo, un sistema de control que incluye el accesorio descrito anteriormente
y un controlador de juegos al que se puede acoplar el accesorio).

[0009] Con el accesorio y el sistema de control descritos anteriormente, es facil quitar la correa del controlador de
juegos.

[0010] Estos y otros objetos, caracteristicas, aspectos y ventajas se hardn mas evidentes a partir de la siguiente
descripcion detallada cuando se considere junto con los dibujos adjuntos.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS
[0011]
La figura 1 muestra la apariencia de un accesorio de correa ejemplar no limitativo;
la figura 2 muestra la apariencia de un accesorio de correa ejemplar no limitativo;
la figura 3 muestra un dispositivo ejemplar de juegos no limitativo, con el que se utiliza un accesorio de correa;
la figura 4 muestra un estado ejemplar en el que los controladores se eliminan de una unidad principal;
la figura 5 muestra un ejemplo de cdmo un accesorio de correa esta acoplado a un controlador derecho;
la figura 6 muestra un estado ejemplar en el que un accesorio de correa esta acoplado a un controlador derecho;
la figura 7 muestra un estado ejemplar en el que un accesorio de correa esta acoplado a un controlador izquierdo;
la figura 8 es una vista de seis lados que muestra un controlador derecho ejemplar no limitativo;
la figura 9 es una vista ampliada que muestra un deslizador ejemplar no limitativo de un controlador derecho;
la figura 10 es una vista de seis lados que muestra un accesorio de correa ejemplar no limitativo;

la figura 11 es una vista en perspectiva en despiece ordenado que muestra un ejemplo del accesorio de correa
mostrado en la figura 10;

la figura 12 muestra esquematicamente un elemento ejemplar de carril visto desde la direccion de deslizamiento;
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la figura 13 muestra esquematicamente un estado ejemplar en el que un deslizador de un controlador esta
enganchado con un elemento de riel de un accesorio de correa;

la figura 14 muestra esquematicamente una parte opuesta ejemplar de un elemento de riel;

la figura 15 muestra esquematicamente una operacién ejemplar de acoplamiento entre un deslizador y un elemento
de riel;

la figura 16 muestra esquematicamente un ejemplo de cdmo se oprime un botdn en un controlador mediante un
boton en un accesorio de correa;

la figura 17 muestra una parte de activacioén ejemplar no limitante;

la figura 18 muestra un ejemplo de como la luz de los LED indicadores de un controlador sale de los puertos de
salida de la luz de un accesorio de correa;

la figura 19 muestra un accesorio de correa ejemplar no limitativo segun una variacion; y

La figura 20 es una vista en seccion transversal tomada a lo largo de la linea B-B' de la figura 19.
DESCRIPCION DETALLADA DE LOS MODOS DE REALIZACION PREFERIDOS
[1. Esbozo]

[0012] Ahora se describira un accesorio de acuerdo con un ejemplo de la presente realizacion, y un sistema de
control que incluye el mismo. La figura 1 y la figura 2 muestran, cada una, la apariencia de un accesorio de correa
ejemplar de la presente realizacién. La figura 1 es una vista en perspectiva del accesorio de correa visto desde un
lado (especificamente, el lado de la direccién positiva del eje x). La figura 2 es una vista en perspectiva del accesorio
de correa visto desde el otro lado (especificamente, el lado de la direccidn negativa del eje x).

[0013] Un accesorio de correa 1 mostrado en la figura 1 es un accesorio ejemplar que se puede acoplar a un
accesorio controlador, y es un accesorio que tiene una correa 47. Un usuario puede sujetar la correa 47 al controlador
de juegos acoplando el accesorio de correa 1 al controlador de juegos que se describird mas adelante. Debido a que
el accesorio de correa 1 se puede acoplar / desacoplar facilmente a / de un controlador de juegos mediante un
mecanismo de deslizamiento, cuyos detalles se describiran mas adelante, la extraccion de la correa del controlador
de juegos puede facilitarse mediante la presente realizacién. El accesorio de correa de la presente realizacion y un
sistema de control que incluye el accesorio de correa se esbozaran ahora.

(1-1: Dispositivo de juegos con el que se puede usar el accesorio de correa)

[0014] Primero, con referencia a la figura 3 y la figura 4, se describird un dispositivo ejemplar de juegos con el que
se puede usar el accesorio de correa 1 (es decir, un dispositivo de juegos al que se puede acoplar el accesorio de
correa 1). La figura 3 y la figura 4 muestran, cada una, un dispositivo ejemplar de juegos con el que se puede usar el
accesorio de correa 1. Como se muestra en la figura 3, un dispositivo de juegos 5 incluye una unidad principal 2, un
controlador izquierdo 3 y un controlador derecho 4. La unidad principal 2, que incluye una pantalla 7, ejecuta varios
procesos del dispositivo de juegos 5. El controlador izquierdo 3 y el controlador derecho 4 son, cada uno, un
controlador ejemplar, al que se puede acoplar el accesorio de correa 1, y son, cada uno, un dispositivo de entrada
(también mencionado como "dispositivo controlador") que permite a un usuario hacer una entrada. Téngase en cuenta
que el controlador izquierdo 3 y el controlador derecho 4 pueden denominarse colectivamente en lo sucesivo
"controlador".

[0015] La figura 4 muestra un estado ejemplar en el que los controladores 3 y 4 se eliminan de la unidad principal 2.
Como se muestra en la figura 3 y la figura 4, los controladores 3 y 4 se pueden acoplar / desacoplar a / de la unidad
principal 2. El controlador izquierdo 3 se puede acoplar al lado izquierdo de la unidad principal 2 (el lado de direccién
positiva del eje x mostrado en la figura 3). El controlador derecho 4 se puede acoplar al lado derecho de la unidad
principal 2 (el lado de direccidon negativa del eje x mostrado en la figura 3). En la presente realizacion, el accesorio de
correa 1 se puede acoplar al controlador 3 0 4 que se ha retirado de la unidad principal 2.

[0016] Téngase en cuenta que, en la presente realizacion, la unidad principal 2 y los controladores 3 y 4 incluyen,
cada uno, una parte deslizante, y los controladores 3 y 4 estan acoplados (o "conectados") a la unidad principal 2 por
medio de un mecanismo deslizante, que esta formado por estas partes deslizantes. Los controladores 3 y 4 incluyen,
cada uno, un deslizador como parte deslizable. La unidad principal 2 incluye, como parte deslizable, un elemento de
riel capaz de engancharse de manera deslizable con el deslizador. Téngase en cuenta que el deslizador de los
controladores 3 y 4 se describird mas adelante. Aunque el elemento de riel de la unidad principal 2 no se describira
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en detalle, el elemento de riel de la unidad principal 2 es similar a un elemento de riel del accesorio de correa 1 (los
detalles de este elemento de riel se describiran mas adelante) en cuanto a que es capaz de engancharse de forma
deslizable con el deslizador.

[0017] Al acoplar un controlador a la unidad principal 2, un usuario primero inserta el deslizador del controlador en
el elemento de riel de la unidad principal 2, enganchando asi el deslizador y el elemento de riel entre si. Luego, un
usuario puede deslizar el deslizador hasta el fondo en el elemento del riel, acoplando asi el controlador a la unidad
principal 2.

[0018] En la presente realizacién, como se muestra en la figura 4, el controlador esta acoplado a la unidad principal
2 desde el lado superior (es decir, desde el lado de la direccion positiva del eje y). Es decir, el controlador se acopla a
la unidad principal 2 insertando el deslizador (especificamente, el extremo inferior del deslizador) en la parte del
extremo superior del elemento de riel. En otras palabras, se puede decir que la unidad principal 2 esta acoplada al
controlador desde el lado inferior. Esto permite al usuario acoplar / desacoplar el controlador a / de la unidad principal
2 mientras la unidad principal 2 esté colocada sobre el suelo, facilitando asi el acoplamiento / desacoplamiento.

[0019] Como se ha descrito anteriormente, con el dispositivo de juegos 5 de la presente realizacién, un usuario
puede sostener y usar la totalidad del dispositivo de juegos 5 acoplando los controladores 3 y 4 a la unidad principal
2, 0 puede sostener y usar solo un controlador retirando el controlador 3 o0 4 de la unidad principal 2. El accesorio de
correa de la presente realizacién se utiliza mientras esta acoplado a un controlador que se ha retirado de la unidad
principal 2.

(1-2: Esbozo de acoplamiento al controlador)

[0020] A continuacidn, con referencia a la figura 5 a la figura 7, se bosquejara cémo se acopla el accesorio de correa
1 al controlador. La figura 5 muestra un ejemplo de como el accesorio de correa esté acoplado al controlador derecho.
En la presente realizacion, el accesorio de correa 1 incluye un elemento de riel (los detalles del elemento de riel se
describiran mas adelante) capaz de enganchar de manera deslizable con el deslizador del controlador. Por lo tanto, el
accesorio de correa 1 se puede acoplar al controlador insertando el deslizador del controlador en el elemento de riel
del accesorio de correa 1, de manera similar a cuando se acopla el controlador a la unidad principal 2 (véase la figura
5). Téngase en cuenta que, en la presente realizacién, el accesorio de correa 1 se acopla al controlador insertando
primero el lado inferior del accesorio de correa 1 en el lado superior del controlador, como se muestra en la figura 5
(la razén de esto se describira mas adelante).

[0021] Lafigura 6 muestra un estado ejemplar en el que el accesorio de correa esta acoplado al controlador derecho.
Como se muestra en la figura 6, con el accesorio de correa 1 acoplado al controlador derecho 4, el controlador derecho
4 y el accesorio de correa 1 tienen una apariencia integral (es decir, parecen como si fueran una unidad integral). Por
lo tanto, un usuario puede sostener y usar el controlador derecho 4 y el accesorio de correa 1 como una unidad integral.
Entonces, un usuario puede sostener el controlador derecho 4 y el accesorio de correa 1 con la correa del accesorio
de correa 1 colocada en la mufieca. Entonces, en una situacion en la que un usuario hace oscilar el controlador
derecho 4 y el accesorio de correa 1, por ejemplo, es posible controlar la distancia entre la mano del usuario y el
controlador derecho 4 y el accesorio de correa 1 dentro de una distancia predeterminada.

[0022] La figura 7 muestra un estado ejemplar en el que el accesorio de correa esta acoplado al controlador
izquierdo. Como se muestra en la figura 6 y la figura 7, en la presente realizacion, el accesorio de correa 1 se puede
acoplar al controlador izquierdo 3 o al controlador derecho 4. Téngase en cuenta que la orientacion del accesorio de
correa 1 cuando el accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador izquierdo 3 es opuesta a aquella en la que el
accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador derecho 4 (véanse la figura 6 y la figura 7). Cuando el accesorio
de correa 1 esté acoplado al controlador izquierdo 3, el accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador izquierdo
3 desde la parte superior, como cuando se acopla el accesorio de correa 1 al controlador derecho 4.

[2. Configuracion del controlador]

[0023] A continuacién, con referencia a la figura 8, se describira una configuracion ejemplar del controlador derecho
4. La figura 8 es una vista de seis lados que muestra un controlador derecho ejemplar. Téngase en cuenta que el
sistema de coordenadas xyz de la figura 8 representa las direcciones en la vista frontal ((a) de la figura 8).

(2-1: Carcasa)

[0024] Como se muestra en la figura 8, el controlador derecho 4 incluye una carcasa 10. En la presente realizacion,
la carcasa 10 tiene una forma oblonga (alargada en la direccién hacia arriba y hacia abajo en la figura 8). La carcasa
10 generalmente tiene una forma de paralelepipedo rectangular con seis lados. Como se muestra en la figura 8, la
parte de la esquina derecha de la superficie primaria de la carcasa 10 (en otras palabras, la superficie lateral frontal,
es decir, la superficie lateral de la direccién negativa del eje z, que se muestra en la Figura 8) tiene una forma mas
redondeada que la parte de la esquina izquierda. Es decir, la parte de acoplamiento entre la superficie lateral superior
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y la superficie lateral derecha de la carcasa 10 y la parte de acoplamiento entre la superficie lateral inferior y la
superficie lateral derecha de la carcasa 10 son mas redondeadas (en otras palabras, de esquinas redondeadas con
un radio mayor) que la parte de acoplamiento entre la superficie lateral superior y la superficie lateral izquierda y la
parte de acoplamiento entre la superficie lateral inferior y la superficie lateral izquierda. Por lo tanto, cuando el
controlador derecho 4 esta acoplado a la unidad principal 2 o al accesorio de correa 1 (véanse la figura 3 y la figura
6), las partes de esquina del dispositivo que incluyen el controlador derecho 4 se redondearan, lo que facilita al usuario
sostener el dispositivo.

(2-2: Deslizador)

[0025] Como se muestra en la figura 8, el controlador derecho 4 incluye un deslizador 11. Como se ha descrito
anteriormente, el deslizador 11 es una parte deslizante para acoplar el controlador derecho 4 a la unidad principal 2 o
al accesorio de correa 1. Se proporciona el deslizador 11 de modo que sobresalga de la superficie lateral izquierda
(es decir, la superficie lateral en el lado de la direccién positiva del eje x) del controlador derecho 4.

[0026] La figura 9 es una vista ampliada que muestra el deslizador del controlador derecho. La figura 9 es una vista
ampliada que muestra el deslizador 11 mostrado en la figura 8 como se ve desde arriba (es decir, desde el lado de la
direccion positiva del eje y). Como se muestra en la figura 9, el deslizador 11 generalmente tiene una forma tal que su
secciodn transversal, tomada a lo largo de un plano perpendicular a la direccidon de deslizamiento (es decir, la direccién
del eje y), tiene forma de T.

[0027] Especificamente, el deslizador 11 incluye un eje 31 y una parte superficial superior 32. El eje 31 esta provisto
para que sobresalga de la carcasa 10. La parte superficial superior 32 esta provista en el lado opuesto a la carcasa
10 (es decir, el lado de direccion positiva del eje x) del eje 31. Es decir, el ancho de la parte superficial superior 32 (es
decir, la longitud con respecto a la direccion del eje z) es mayor que el ancho del eje 31. El extremo de la parte
superficial superior 32 en la direccion del eje z esta situado para sobresalir mas alla de (es decir, situado en el lado
exterior de) el extremo del eje 31 en la direccion del eje z.

[0028] Por lo tanto, la seccion transversal del deslizador 11, considerada a lo largo de un plano perpendicular a la
direccion de deslizamiento, tiene una forma tal que el ancho de la primera parte (es decir, el eje 31), que sobresale de
la superficie lateral de la carcasa 10, es menor que el ancho de la segunda parte (es decir, la parte superficial superior
32) mas alejada de la superficie lateral de la carcasa 10 que la primera parte. Con tal forma, el deslizador 11
enganchado con el elemento de riel se asegura para que no se salga del elemento de riel en la direccion perpendicular
a la direccion de deslizamiento (véase la Figura 13), cuyos detalles se describirdn mas adelante.

[0029] Como se muestra en la figura 8 y la figura 9, en la presente realizacién, el controlador derecho 4 incluye un
saliente 27. Como se muestra en la figura 9, el saliente 27 esta provisto para que sobresalga de la superficie lateral
del eje 31 del deslizador 11. Especificamente, se proporciona un orificio en la superficie lateral del eje 31, y el saliente
27 se proporciona para que sobresalga a través del orificio. El saliente 27 puede desplazarse entre el estado
sobresaliente en el que el saliente 27 sobresale de la superficie lateral del eje 31 y un estado en el que el saliente 27
se ha desplazado desde la posicion en el estado sobresaliente hacia el interior de la superficie lateral (mencionado
como "estado retraido"; téngase en cuenta, sin embargo, que el saliente 27 no necesita retraerse completamente
dentro del eje 31). En la presente realizacion, el saliente 27 es sesgado hacia el estado sobresaliente por medio de un
elemento elastico (denominado también un "elemento de sesgo"), tal como un resorte, por ejemplo.

[0030] En un estado en el que el controlador derecho 4 esta acoplado a la unidad principal 2 (denominado "estado
acoplado"), el saliente 27 se usa para bloquear el movimiento deslizante del controlador derecho 4 con respecto a la
unidad principal 2. El elemento de riel de la unidad principal 2 incluye una parte recortada en una posicion
correspondiente al saliente 27 en el estado acoplado. Aunque no se muestra en la figura, la parte recortada del
elemento de riel de la unidad principal 2 esta formada en una posicion similar a la de una parte recortada provista en
el elemento de riel del accesorio de correa 1 (cuyos detalles se describird mas adelante) (véase la figura 14). Téngase
en cuenta que, en la presente realizacion, el saliente 27 se proporciona a lo largo de la mitad superior del deslizador
11 (es decir, en el lado de la direccién positiva del eje y), y la parte recortada se proporciona a lo largo de la mitad
superior del elemento de riel. Por lo tanto, en el estado acoplado, el saliente 27 en el estado sobresaliente se engancha
con la parte recortada del elemento de riel. Por lo tanto, el saliente 27 es capaz de prevenir (en otras palabras,
bloquear) generalmente el movimiento deslizante del controlador derecho 4 contra la unidad principal 2.

[0031] Como se muestra en la figura 8, el controlador derecho 4 incluye un botdn de liberacion 28. Aunque no se
muestra en la figura, el boton de liberacion 28 estd configurado de modo que el boton de liberacion 28 pueda
desplazarse junto con el saliente 27. Especificamente, el saliente 27 esta en el estado sobresaliente cuando el botdn
de liberaciéon 28 no se oprime, y el saliente 27 se lleva al estado retraido en respuesta a la opresion del botdn de
liberacion 28. En el estado acoplado, cuando el saliente 27 esta en el estado retraido, el saliente 27 no se engancha
(o no se engancha significativamente) con la parte recortada del elemento de riel. Por lo tanto, en el estado retraido,
se libera el enganche (en otras palabras, el bloqueo) del saliente 27.
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[0032] Por lo tanto, un usuario puede oprimir el boton de liberacién 28 para llevar el saliente 27 al estado retraido,
liberando el bloqueo por parte del saliente 27. Por lo tanto, un usuario puede quitar facilmente el controlador derecho
4 de la unidad principal 2 deslizando el controlador derecho 4 mientras se oprime el botén de liberacién 28 para liberar
el bloqueo.

(2-3: Seccion de entrada)

[0033] El controlador derecho 4 incluye secciones de operacién (o "secciones de entrada") que permiten al usuario
realizar operaciones de entrada. En la presente realizacion, el controlador derecho 4 incluye una vara analdgica 12 'y
botones 13 a 23 como secciones de operacion.

[0034] Lavara analdgica 12y los botones 13 a 18 estan provistos en la superficie primaria de la carcasa 10. La vara
analogica 12 es un ejemplo de una seccion de entrada de direccion, con la que es posible realizar entradas
direccionales. Cuando el controlador derecho 4 se usa desacoplado de la unidad principal 2, las secciones de
operacion provistas en la superficie primaria de la carcasa 10 son operadas por los pulgares de un usuario que sostiene
el controlador derecho 4.

[0035] Se proporcionan un primer botdén R 19 y un botdn ZR 20 en la superficie lateral superior (es decir, la superficie
lateral en el lado de la direccion positiva del eje y) de la carcasa 10. El primer botén R 19 se proporciona sobre una
parte de esquina entre la superficie lateral derecha y la superficie lateral superior de la carcasa 10. El boton ZR 20 se
proporciona para extenderse sobre una parte de esquina entre la superficie lateral derecha y la superficie lateral
superior de la carcasa 10 (en términos estrictos, entre la superficie lateral derecha y la superficie lateral superior como
se ve desde el lado frontal de la carcasa 10) mientras se extiende hacia la superficie inversa de la carcasa 10. Cuando
el controlador derecho 4 se usa desacoplado de la unidad principal 2, y cuando un usuario sostiene el controlador
derecho 4 en una mano, por ejemplo, los botones 19 y 20 provistos en la superficie lateral superior de la carcasa 10
se operan usando el dedo indice y / 0 el dedo medio del usuario, por ejemplo.

[0036] Un segundo botén L 21 y un segundo botén R 22 estan provistos en la superficie superior del deslizador 11.
En este documento, la superficie superior del deslizador es una superficie que se orienta esencialmente hacia la misma
direccion que la superficie de la carcasa 10 en la que se proporciona el deslizador. En otras palabras, la superficie
superior es una superficie que se opone a la superficie inferior del elemento de riel de la unidad principal 2 cuando el
controlador esté acoplado a la unidad principal 2. Cuando un usuario sostiene el controlador derecho 4 con ambas
manos, por ejemplo, los botones 21 y 22 provistos en la superficie superior del deslizador 11 se operan con el dedo
indice y / o el dedo medio del usuario, por ejemplo.

[0037] Los botones 13 a 22 se utilizan para dar instrucciones de acuerdo con varios programas ejecutados en la
unidad principal 2 (por ejemplo, el programa del sistema operativo y los programas de aplicacion).

[0038] Se proporciona un botén de apareo 23 en la superficie superior del deslizador 11. En la presente realizacion,
el botén de apareo 23 se usa para dar instrucciones con respecto a la comunicacién inalambrica entre el controlador
derecho 4 y la unidad principal 2. Los procesos relacionados con la comunicacion inaldmbrica incluyen, por ejemplo,
un proceso de configuracion (también denominado de apareo) relacionado con la comunicacion inalambrica entre el
controlador derecho 4 y la unidad principal 2, y un proceso (también denominado proceso de restablecimiento) para
desconectar y luego reconectar la comunicacion inalambrica.

[0039] Téngase en cuenta que, en la presente realizacién, los botones 21 a 23 provistos en la superficie superior del
deslizador 11 se proporcionan de modo que no sobresalgan mas alla de la superficie superior. Es decir, las superficies
de operacién de los botones 21 a 23 estan dispuestas al ras con la superficie superior del deslizador 11 o dispuestas
en una posicién hundida a partir de la superficie superior. Esto permite que el deslizador 11 se deslice suavemente
contra el elemento de riel cuando el deslizador 11 estd enganchado con el elemento de riel de la unidad principal 2 o
el accesorio de correa 1.

[0040] Aunque no se muestra en las figuras, el controlador derecho 4 incluye un sensor de aceleracion y un sensor
de velocidad angular como secciones ejemplares de entrada en la presente realizacion. El sensor de aceleracion
detecta la magnitud de la aceleracion lineal a lo largo de las direcciones de tres ejes predeterminados (por ejemplo,
los ejes xyz que se muestran en la Figura 3). Obsérvese que el sensor de aceleracion 89 puede detectar la aceleracion
en una direccion axial o en dos direcciones axiales. El sensor de velocidad angular detecta la velocidad angular en
torno a tres ejes predeterminados (por ejemplo, los ejes xyz que se muestran en la Figura 3). Obsérvese que el sensor
de velocidad angular 90 puede detectar la velocidad angular alrededor de un eje o dos ejes.

[0041] Basandose en los resultados de deteccién del sensor de aceleracién y del sensor de velocidad angular, la
unidad principal 2 puede calcular informacion sobre el movimiento y / o la actitud del controlador derecho 4. Es decir,
en la presente realizacién, se permite a un usuario realizar una operacién para desplazar el controlador mismo.
Téngase en cuenta que, en otras realizaciones, se puede usar otro tipo de sensor como sensor (por ejemplo, un sensor
de inercia) para calcular el movimiento, la actitud y / o la posicion del controlador.

9



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2713265713

(2-4: Otros elementos)

[0042] EI controlador derecho 4 incluye un LED indicador 25. El LED indicador 25 es una seccién indicadora para
indicar informacion predeterminada al usuario. En la presente realizacion, el controlador derecho 4 incluye cuatro LED
como el LED indicador 25. Por ejemplo, la informacion predeterminada puede ser el nimero asignado al controlador
correcto 4 por la unidad principal 2 o puede ser informacién sobre el nivel de bateria restante del controlador derecho
4.

[0043] Como se muestra en la figura 8, en la presente realizacién, el LED indicador 25 se proporciona en el
deslizador 11 (especificamente, en la superficie superior del deslizador 11). Por tanto, el LED indicador 25 esta
dispuesto en una posicion tal que el LED indicador 25 no pueda verse con el controlador derecho 4 acoplado a la
unidad principal 2, y el LED indicador 25 se usa principalmente cuando el controlador derecho 4 esté desacoplado de
la unidad principal 2. En la presente realizacion, el LED indicador 25 se proporciona entre el segundo boton L 21 y el
segundo botén R 22. Luego, cuando un usuario sostiene el controlador derecho 4 con ambas manos, por ejemplo, el
LED indicador 25 esta dispuesto en una posicion tal que sea facil ver el LED indicador 25 (en otras palabras, una
posicion tal que sea improbable que esté bloqueado por las manos del usuario) para el usuario que opera el segundo
botén L 21 con el dedo indice de la mano izquierda y el segundo botén R 22 con el dedo indice de la mano derecha.

[0044] EI controlador derecho 4 incluye un terminal 26 mediante el cual el controlador derecho 4 esta conectado
eléctricamente a la unidad principal 2. En la presente realizacién, el terminal 26 se proporciona en una parte extrema
inferior (es decir, una parte extrema en el lado de la direccion negativa del eje y) del deslizador 11. La presente
realizacién esta configurada de modo que el terminal 26 del controlador derecho 4 y el terminal de la unidad principal
2 estén en contacto entre si en el estado acoplado, aunque esto no se expondra en detalle. Esto permite la
comunicacién por cable mediante el terminal entre el controlador derecho 4 y la unidad principal 2 en el estado
acoplado.

[0045] Téngase en cuenta que, en la presente realizacion, el controlador derecho 4 tiene una funcién de
comunicacion con la unidad principal 2 en comunicacion inalambrica. Si bien no existe ninguna limitacion particular en
el esquema de comunicacion entre la unidad principal 2 y los controladores, la unidad principal 2 y los controladores
3y 4 pueden comunicarse entre si de acuerdo con la norma Bluetooth (marca registrada) en la presente realizacion.

[0046] Por lo tanto, en la presente realizacidn, el controlador es capaz de comunicarse con la unidad principal 2, ya
sea acoplado a la unidad principal 2 o retirado de la unidad principal 2. Por ejemplo, el controlador transmite, a la
unidad principal 2, datos que representan entradas en las secciones de entrada.

[0047] Como se muestra en la figura 8, se proporciona una parte de ventana 29 en la superficie lateral inferior de la
carcasa 10. En la presente realizacion, el controlador derecho 4 incluye una seccion de captura de imagenes infrarrojas
(no mostrada) para detectar el movimiento de la mano y / o el gesto del usuario por medio de la seccién de captura de
imagenes infrarrojas. La parte de ventana 29 se proporciona para permitir que la camara de la seccién de captura de
imagenes infrarrojas 123, dispuesta en el interior de la carcasa 10, capture una imagen alrededor del controlador
derecho 4. La parte de ventana 29 se proporciona para proteger la lente de la camara de la seccién de captura de
imagenes infrarrojas 123, y esta hecha de un material (por ejemplo, un material transparente) que permite que la luz
de una longitud de onda sea detectada por la camara para pasar a través de la misma.

(2-5: Configuracion del controlador izquierdo 3)

[0048] EI controlador izquierdo 3 esta configurado de manera diferente al controlador derecho 4 con respecto a la
forma de la carcasa (la carcasa del controlador izquierdo 3 tiene una forma que generalmente tiene simetria izquierda-
derecha con la carcasa 10 del controlador derecho 4) y la disposicién de las secciones de operacion (la vara analégica
y los botones) (véanse la figura 3 y la figura 4).

[0049] Por otro lado, el controlador izquierdo 3 tiene una configuracion similar a la del controlador derecho 4 con
respecto a la parte deslizante (especificamente, el deslizador). Téngase en cuenta que el controlador derecho 4 incluye
el deslizador provisto en la superficie lateral izquierda de la carcasa 10, mientras que el controlador izquierdo 3 incluye
el deslizador provisto en la superficie lateral derecha de la carcasa (véanse la figura 3 y la figura 7). Sin embargo,
téngase en cuenta que, en la presente realizacién, el controlador derecho 4 es lo mismo que el controlador izquierdo
3 con respecto al deslizador y los elementos que se proporcionan en el deslizador (especificamente, los botones 21 a
24 y el LED indicador 25).

[0050] EI controlador izquierdo 3 incluye un sensor de aceleracién y un sensor de velocidad angular, al igual que el

controlador derecho 4, y se permite a un usuario realizar una operacién para desplazar el controlador izquierdo 3
mismo.
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[0051] En la presente realizacién, el segundo botén L y el segundo botdn R se proporcionan en la superficie superior
del deslizador de los controladores 3 y 4. El segundo boton L y el segundo boton R estan dispuestos en la misma
posicion en el controlador izquierdo 3 y en el controlador derecho 4 con respecto a la direccion arriba-abajo (es decir,
la direccion del eje y). Luego, cuando el accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador 3 o 4, es posible operar el
segundo botén L y el segundo boton R oprimiendo los botones en el accesorio de correa 1, cuyos detalles se
describiran més adelante.

[0052] En la presente realizacion, se proporcionan LED indicadores (cuatro LED indicadores en la presente
realizacién) en la superficie superior del deslizador de cada uno de los controladores 3 y 4. Los LED indicadores estan
dispuestos en la misma posicion en el controlador izquierdo 3 y en el controlador derecho 4 con respecto a la direccion
arriba-abajo (es decir, la direccion del eje y). Luego, cuando el accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador 3 o
4, es posible permitir que la luz de un LED indicador sea emitida desde un puerto de salida de luz del accesorio de
correa 1, cuyos detalles se describiran mas adelante.

[0053] Obsérvese que, para los controladores 3 y 4, no existe ninguna limitacion particular sobre la forma, el nimero
y la disposicion de los diversos elementos (especificamente, el deslizador, la vara, los botones, los LED, etc.)
proporcionados en la carcasa. Por ejemplo, en otros modos de realizacién, los controladores 3 y 4 pueden incluir una
seccién de entrada de direccion, de un tipo diferente a una vara analdgica. El deslizador puede estar dispuesto en una
posicion que corresponde a la posicion del elemento de riel provisto en la unidad principal 2, y puede estar, por ejemplo,
dispuesto en la superficie primaria o la superficie inversa de la carcasa. En otros modos de realizacion, uno o méas de
los diversos elementos descritos anteriormente pueden estar ausentes en los controladores 3y 4.

[3. Configuracion del accesorio de correa]

[0054] A continuacién, con referencia a la figura 10 a la figura 17, se describira una configuracion ejemplar del
accesorio de correa 1. La figura 10 es una vista de seis lados que muestra un accesorio ejemplar de correa. La figura
11 es una vista en perspectiva en despiece ordenado que muestra el accesorio ejemplar de correa mostrado en la
figura 10. Téngase en cuenta que el sistema de coordenadas xyz de la figura 10 representa direcciones en la vista
frontal ((a) de la figura 10).

(3-1: Elementos relativos a la carcasa)

[0055] Como se muestra en la figura 10, el accesorio de correa 1 incluye una carcasa 41. Si bien no existe ninguna
limitacion particular sobre la forma de la carcasa 41, la carcasa 41 tiene una forma oblonga (alargada en la direccion
hacia arriba y hacia abajo en la figura 10) en la presente realizacién. La carcasa 41 incluye una superficie de enganche
(en otras palabras, la superficie lateral derecha, es decir, la superficie lateral en la direccién negativa del eje x) en la
que se proporciona un elemento de riel 43 que se describird mas adelante, y una superficie de provisién de botones
(en otras palabras, la superficie lateral izquierda, es decir, la superficie lateral en la direccién positiva del eje x) en la
que se proporcionan los botones 51 y 52, que se describirdn mas adelante. Como se muestra en la figura 11, en la
presente realizacion, la carcasa 41 incluye un primer miembro 41a y un segundo miembro 41b. El segundo miembro
41b es un miembro que forma la superficie de enganche, y el primer miembro 41a es un miembro que forma superficies
diferentes a la superficie de acoplamiento (incluyendo la superficie de provisién de botones). El primer miembro 41a 'y
el segundo miembro 41b estan acoplados entre si con tornillos 55 (en este documento, tres tornillos 55), formando de
ese modo la carcasa 41. Téngase en cuenta que se puede decir que la carcasa también incluye el elemento de riel
43, ademas del primer miembro 41a y el segundo miembro 41b. Es decir, se puede decir que el elemento de riel 43
también es parte de la carcasa.

[0056] Como se muestra en la figura 10, en la presente realizacion, las partes de extremos opuestos de la superficie
de provisién de botones de la carcasa 41 en la direccién de deslizamiento (es decir, los extremos opuestos en la
direccion del eje y) son, cada una, una superficie curvada redondeada. Luego, el dispositivo que incluye el accesorio
de correa 1 y el controlador al que esta acoplado el accesorio de correa 1 (mencionado en lo sucesivo como el
"dispositivo controlador acoplado por correa") puede tener partes de esquinas redondeadas (véanse la Figura 6 y la
Figura 7). Por lo tanto, es posible proporcionar un dispositivo que sea facil de sostener para un usuario.

[0057] En la presente realizacion, las dos superficies (es decir, la superficie delantera y la superficie trasera; en otras
palabras, la superficie lateral de la direccion negativa del eje z y la superficie lateral de la direccion positiva del eje z)
provistas entre la superficie de enganche y la superficie de provision de botones estdn marcadas de manera diferente
unas de otras. Especificamente, como se muestra en la figura 10, la superficie frontal de la carcasa 41 esta marcada
con un signo mas 41c que representa "+", y la superficie trasera de la carcasa 41 esta marcada con un signo menos
41d que representa "-". Estas marcas 41c y 41d se proporcionan para que un usuario pueda reconocer que la
orientacion del accesorio de correa 1 estd acoplada a los dos controladores diferentes 3 y 4. Es decir, cuando el
accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador derecho 4, que tiene el botdn 17 en forma de "+" en la superficie
primaria, el signo mas 41c induce al usuario a acoplar el accesorio de correa 1 de modo que la superficie frontal de la
carcasa 41, marcada con el signo mas 41c, esté orientada en la misma direccién que la superficie primaria del
controlador derecho 4 (véase la figura 6). Cuando el accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador izquierdo 3,
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que tiene el botén en forma de "-" en la superficie primaria, el signo menos 41d induce al usuario a acoplar el accesorio
de correa 1 de modo que la superficie trasera de la carcasa 41, marcada con el signo menos 41d, esté orientada en
la misma direccién que la superficie primaria del controlador izquierdo 3 (véase la figura 7). Por lo tanto, al acoplar el
accesorio de correa 1 al controlador 3 o 4, un usuario puede reconocer facilmente la orientacion del accesorio de
correa 1.

[0058] Téngase en cuenta que, en otras realizaciones, se pueden usar otros procedimientos de distincion, ademas
de (o en lugar de) las marcas 41c y 41d. Por ejemplo, en otras realizaciones, el lado superficial frontal y el lado
superficial posterior de la carcasa 41 pueden diferir entre si en apariencia (por ejemplo, color, patron o textura
(especificamente, la presencia / ausencia de brillo)). El aspecto de la superficie primaria del controlador izquierdo 3
puede ser el mismo que (o similar a) el de la superficie frontal de la carcasa 41, o el aspecto de la superficie primaria
del controlador derecho 4 puede ser el mismo que (o similar a) el de la superficie posterior de la carcasa 41.

(3-2: Elementos con respecto al elemento de riel)

[0059] Como se muestra en la figura 10, el accesorio de correa 1 incluye el elemento de riel 43. El elemento de riel
43 es una parte deslizable ejemplar capaz de enganchar de manera deslizante con el deslizador del controlador. El
elemento de riel 43 se proporciona en la superficie de enganche de la carcasa 41. En la presente realizacién, como
se muestra en la figura 11, el elemento de riel 43 esta acoplado a la carcasa 41, junto con el primer miembro 41a y el
segundo miembro 41b de la carcasa 41, por medio de los tres tornillos 55. Téngase en cuenta que, en otras
realizaciones, el elemento de riel 43 puede proporcionarse como una parte integral de la carcasa 41. Es decir, una
parte de la carcasa 41 puede servir como el elemento de riel.

[0060] La figura 12 muestra esquematicamente un elemento ejemplar de riel, visto desde la direccion de
deslizamiento. Téngase en cuenta que "mostrar esquematicamente”, como se usa en este documento, significa
mostrar un elemento de interés (por ejemplo, el elemento de riel en la Figura 12) de tal manera que su tamano, forma
y relacion posicional con otros elementos pueden ser diferentes de otras figuras, en aras de la simplicidad.

[0061] Como se muestra en la figura 12, el elemento de riel 43 incluye una parte de superficie inferior 61, partes de
superficie lateral 62a y 62b y partes opuestas 63a y 63b. Téngase en cuenta que las partes de superficie lateral 62a y
62b pueden denominarse en lo sucesivo, colectivamente, "parte de superficie lateral 62". Las partes opuestas 63a y
63b pueden mencionarse colectivamente como "parte opuesta 63". En la presente realizacion, las partes 61 a 63 son
generalmente elementos en forma de placa.

[0062] Como se muestra en la figura 12, la parte de superficie inferior 61 se coloca sobre la superficie de enganche
de la carcasa 41 de manera que sea esencialmente paralela a la superficie de enganche. Obsérvese que
"esencialmente (en cierto estado)", como se usa en el presente documento, significa incluir casos en los que ese
estado se logra en un sentido estricto y también casos en los que ese estado se logra en general. Por ejemplo,
"esencialmente paralelo" significa que pueden ser paralelos entre si en un sentido estricto, y que pueden no ser
paralelos entre si en un sentido estricto, pero pueden ser en general paralelos entre si. Por ejemplo, "esencialmente
paralelo” incluye al menos desviaciones de los valores ideales o nominales que estan dentro de las tolerancias de
fabricacién, operativas y / o de inspeccion.

[0063] La parte de superficie inferior 61 incluye una superficie inferior 61a del elemento de riel 43. Como se muestra
en la figura 12, la parte de superficie lateral 62 incluye superficies laterales esencialmente perpendiculares a la
superficie inferior 61a. La parte de superficie lateral 62 se extiende, esencialmente perpendicular a la parte de
superficie inferior 61, desde los extremos opuestos de la parte de superficie inferior 61 con respecto a la direccion de
la anchura (es decir, la direccion del eje z). Especificamente, una parte de superficie lateral 62a se extiende desde un
extremo (es decir, en el lado de la direccién negativa del eje z) de la parte de superficie inferior 61, y una parte de
superficie lateral 62b se extiende desde el otro extremo (es decir, en el lado de la direccion positiva del eje z) de la
parte de superficie inferior 61. Como se muestra en la figura 12, la parte de superficie inferior 61 y la parte de superficie
lateral 62 forman juntas un surco.

[0064] Como se muestra en la figura 12, la parte opuesta 63 se proporciona para extenderse desde cada una de las
dos superficies laterales de la parte de superficie lateral 62, e incluye una superficie opuesta a la superficie inferior
61a. La parte opuesta 63 se extiende en una direccién esencialmente paralela a la superficie inferior 61a desde un
extremo (es decir, un extremo en el lado de la direccion negativa del eje x) de la parte de superficie lateral 62 que se
opone al extremo en el que la parte de superficie inferior 61 esta conectada a la parte de superficie lateral 62.
Especificamente, la parte opuesta 63a se extiende desde una parte extrema de la parte de superficie lateral 62a en el
lado de la direccion negativa del eje x, y la parte opuesta 63b se extiende desde una parte extrema de la parte de
superficie lateral 62b en el lado de la direccion negativa del eje x. Las partes opuestas 63a y 63b se proporcionan para
que sobresalgan de la parte de superficie lateral 62 hacia el interior del elemento de riel 43 (en otras palabras, a fin de
sobresalir una hacia la otra). La parte opuesta 63a y la parte opuesta 63b estan separadas entre si de modo que el
deslizador del controlador se puede insertar en el surco formado por la parte de superficie inferior 61 y la parte de
superficie lateral 62 (figura 12).
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[0065] La figura 13 muestra esquematicamente un estado ejemplar en el que el deslizador del controlador esta
enganchado con el elemento de riel del accesorio de correa. La figura 13 muestra esquematicamente un estado en el
que el deslizador 11 del controlador derecho 4 esta enganchado con el elemento de riel 43 del accesorio de correa 1.
Cuando el accesorio de correa 1 se acopla al controlador derecho 4, el deslizador 11 del controlador derecho 4 se
inserta en el surco del elemento de riel 43, logrando asi un estado en el que el elemento de riel 43 y el deslizador 11
se enganchan entre si como se muestra en la figura 13. En este estado, se permite que el deslizador 11 enganchado
con el elemento de riel 43 se deslice en la direccidon de deslizamiento (es decir, la direccién del eje y) mientras esta
asegurado por la parte opuesta 63 para no desprenderse en la direccion (es decir, la direccion del eje x) perpendicular
a la direccion de deslizamiento.

[0066] Como se muestra en la figura 11, el extremo inferior (es decir, el extremo en el lado de la direccién negativa
del eje y) del elemento de riel 43 esta abierto para que se pueda insertar el deslizador del controlador. Por otra parte,
se proporciona una parte de tope 44 en el lado del extremo superior (es decir, el lado de la direccion positiva del eje
y) del elemento de riel 43. La parte de tope 44 se proporciona con el propdsito de limitar el movimiento del deslizador,
que se inserta desde el extremo inferior del elemento de riel 43, en la direccion de insercion (es decir, la direccidn
positiva del eje y). Es decir, el deslizador, que se inserta desde el extremo inferior del elemento de riel 43, entra en
contacto con la parte de tope 44, para detener el deslizamiento en la direccién de insercién. El "estado en el que el
accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador (mencionado como estado acoplado)", como se usa en este
documento, es el estado en el que el movimiento deslizante del deslizador esta esencialmente limitado por la parte de
tope 44. Téngase en cuenta que, ademas del estado en el que el deslizador esta en contacto con la parte de tope 44,
el estado acoplado también incluye un estado en el que el deslizador y la parte de tope 44 no estan en contacto entre
si en un sentido estricto, pero el deslizador no se puede desplazar significativamente en la direccion de insercién
(porque no hay esencialmente ninguna brecha entre el deslizador y la parte de tope 44).

[0067] En la presente realizacidn, la parte de tope 44 se proporciona como una parte integral del segundo miembro
41b de la carcasa 41. Téngase en cuenta que, en otras realizaciones, la parte de tope 44 puede proporcionarse como
una parte integral del elemento de riel 43, o la parte de tope 44 puede ser independiente de la carcasa 41 y del
elemento de riel 43.

[0068] No hay ninguna limitacion particular en la disposicion de la parte de tope 44. La parte de tope 44 esta provista
cerca de una parte extrema del elemento de riel 43 en la direcciéon de deslizamiento, y puede estar provista en el
exterior (el lado superior en la presente realizacién) de la parte extrema del elemento de riel 43, o puede estar provista
en el interior del elemento de riel 43 (por ejemplo, en la parte extrema superior del elemento de riel 43). Téngase en
cuenta que, en la presente realizacién, dado que la parte de tope 44 esta provista cerca de la parte extrema superior
del elemento de riel 43, el accesorio de correa 1 se acopla al controlador al acoplar su lado inferior al (lado superior
del) controlador (véase la figura 5).

[0069] Como se ha descrito anteriormente, en la presente realizacion, el accesorio de correa 1 incluye la parte de
tope 44 provista cerca de la parte extrema superior del elemento de riel 43, configurado para limitar el movimiento de
deslizamiento, en la direccion de insercion, del deslizador que se inserta desde el lado inferior del elemento de riel 43.
Por lo tanto, es posible limitar el movimiento del deslizador insertado en el elemento de riel 43.

[0070] Como se ha descrito anteriormente, en la presente realizacion, el accesorio de correa 1 incluye, como la parte
deslizante, el elemento de riel 43 que se extiende a lo largo de la direccion de deslizamiento. Luego, cuando el
deslizador del controlador se inserta en el elemento de riel 43 del accesorio de correa 1, es facil deslizar el accesorio
de correa 1 (del que se puede decir que es el movimiento deslizante del controlador).

[0071] Téngase en cuenta que, en otras realizaciones, la parte deslizante del accesorio de correa 1 no necesita ser
un solo miembro que se extienda en la direccion de deslizamiento, sino que puede incluir una pluralidad de miembros
dispuestos a lo largo de la direccion de deslizamiento. Por ejemplo, el accesorio de correa 1 puede incluir, en lugar
del elemento de riel 43, una pluralidad de miembros que tienen una forma similar de secci6n transversal
(especificamente, una forma de seccion transversal considerada a lo largo de un plano perpendicular a la direccion de
deslizamiento) a la del elemento de riel 43. En este caso, la pluralidad de miembros estan dispuestos a lo largo de la
direccion de deslizamiento. También con dicha pluralidad de miembros, el accesorio de correa 1 puede engancharse
de manera deslizante con el deslizador del controlador.

[0072] En la presente realizacién, el elemento de riel 43 esta formado de metal. Entonces, es posible mejorar la
solidez mecanica del elemento de riel. También es posible mejorar la solidez mecénica de la carcasa 41 misma, en la
cual se proporciona el elemento de riel. Obsérvese que, en la presente realizacion, la carcasa 41 esta formada a partir
de una resina. En otras realizaciones, no hay ninguna limitacion particular sobre el material del elemento de riel 43, y
el elemento de riel 43 puede estar formado a partir de una resina (que puede ser una resina mas dura que la de la
carcasa 41).
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[0073] Lafigura 14 muestra esquematicamente una parte opuesta ejemplar del elemento de riel. Téngase en cuenta
que la figura 14 muestra, a escala ampliada, una parte extrema superior (es decir, una parte extrema en el lado de
direccion positiva del eje y) y una parte extrema inferior (es decir, una parte extrema en el lado de la direccién negativa
del eje y) de la parte opuesta 63.

[0074] Como se muestra en la figura 14, en la presente realizacion, las partes recortadas C1 y C2 se proporcionan
en una parte de la parte opuesta 63. Las partes recortadas C1 y C2 se proporcionan de manera que el saliente del
controlador no esté en contacto con la parte opuesta 63 (en otras palabras, para permitir que el saliente esté en el
estado sobresaliente) en el estado acoplado en el cual el accesorio de correa 1 estéd acoplado al controlador, cuyos
detalles se describirdn mas adelante. Es decir, las partes recortadas C1 y C2 estan en posiciones correspondientes al
saliente del controlador en el estado acoplado. Especificamente, las partes recortadas C1 y C2 estan en una parte
extrema superior del elemento de riel 43 (véase la figura 14). Téngase en cuenta que, en el estado acoplado, el saliente
del controlador se engancha con la parte recortada de la parte opuesta 63 (en términos estrictos, la parte opuesta 63
alrededor de la parte recortada).

[0075] Como se muestra en la figura 14, la parte opuesta 63 incluye las superficies de contacto 631ay 631b en un
area donde se forman las partes recortadas C1 y C2. En el estado acoplado, una superficie del saliente del controlador
que se orienta hacia el lado inferior (es decir, el lado de la direccién negativa del eje y) entra en contacto con la
superficie de contacto. Es decir, la superficie de contacto 631a es una superficie con la cual el saliente del controlador
izquierdo 3 entra en contacto cuando el controlador izquierdo 3 y el accesorio de correa 1 estan acoplados entre si.
La superficie de contacto 631b es una superficie con la cual el saliente 27 del controlador derecho 4 entra en contacto
cuando el controlador derecho 4 y el accesorio de correa 1 estan acoplados entre si.

[0076] En la presente realizacion, las superficies de contacto 631a y 631b estan formadas de manera que la brecha
entre las dos partes opuestas 63a y 63b se estrecha gradualmente en la direccién hacia abajo (es decir, hacia el lado
de la direccion negativa del eje y) (véase la Figura 14). Las superficies de contacto 631a y 631b son parte, cada una,
del limite de la brecha entre las dos partes opuestas 63a y 63b, que se estrecha gradualmente hacia el lado inferior.
Luego, al desacoplar el accesorio de correa 1 del controlador, es improbable que el saliente del controlador sea
interferido por la parte opuesta 63. Esto permite al usuario desacoplar suavemente el accesorio de correa 1 del
controlador.

[0077] Como se muestra en la figura 14, en la presente realizacién, las partes extremas inferiores de las dos partes
opuestas 63a y 63b estan ahusadas de manera que la brecha entre las mismas aumenta gradualmente hacia el
extremo distal (en otras palabras, en la direccion hacia abajo). Luego, cuando el deslizador del controlador se inserta
en el extremo inferior del elemento de riel 43, es improbable que el saliente del controlador sea interferido por la parte
opuesta 63. Esto permite a un usuario acoplar suavemente el accesorio de correa 1 al controlador.

(Saliente)

[0078] Como se muestra en la figura 10 y la figura 11, el accesorio de correa 1 incluye un saliente 49. El saliente 49
generalmente evita el movimiento de deslizamiento en la direccidon de extraccion opuesta a la direccion de insercién
en el estado acoplado, en el que el accesorio de correa 1 esté acoplado al controlador, cuyos detalles se describiran
mas adelante. Con el saliente 49, es posible reducir la posibilidad de que el accesorio de correa 1 se desprenda del
controlador.

[0079] Como se muestra en la figura 11, el saliente 49 incluye los miembros salientes 49a y un sustrato 49b. El
sustrato 49b es un miembro con forma de placa y se proporciona en el lado interno (es decir, en el lado de la direccién
positiva del eje x) del miembro de riel 43. Los miembros salientes 49a estan provistos en la superficie lateral frontal
(es decir, el lado de la direccion negativa del eje x) del sustrato 49b. En la presente realizacion, se proporcionan dos
miembros salientes 49a en ambos lados del sustrato 49b en la direccion perpendicular a la direccion de deslizamiento
(es decir, en el lado de la direccién positiva del eje z y en el lado de la direccion negativa del eje z). Téngase en cuenta
que, como se muestra en la figura 11, se proporcionan dos orificios 43c en la parte de superficie inferior 61 del elemento
de riel 43. Los dos miembros salientes 49a se proporcionan de manera que los miembros salientes 49a puedan
sobresalir, respectivamente, a través de los orificios 43c. De este modo, el saliente 49 se proporciona de modo que
una parte del mismo pueda sobresalir a través de la parte de la superficie inferior del elemento de riel 43.

[0080] Téngase en cuenta que, en otras realizaciones, el saliente 49 (especificamente, los miembros salientes 49a)
puede proporcionarse de manera que pueda sobresalir a través de la parte de superficie lateral 62 del elemento de
riel o sobresalir a través de la parte opuesta 63. Especificamente, el saliente 49 se puede proporcionar para que
sobresalga del orificio en una de las dos partes de superficie lateral 62a y 62b hacia la otra de las dos partes de
superficie lateral 62a y 62b. El saliente 49 puede proporcionarse de manera que sobresalga del orificio en una de las
dos partes opuestas 63a y 63b hacia la otra de las dos partes opuestas 63a y 63b. El saliente 49 puede proporcionarse
de manera que sobresalga del orificio en la parte opuesta 63 hacia la parte de la superficie inferior 61.
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[0081] Como se muestra en la figura 10 y la figura 11, el saliente 49 est& provisto en una parte de extremo inferior
(es decir, una parte en el lado de direccién negativa del eje y) del elemento de riel 43. Especificamente, el saliente 49
esta provisto en una posicion tal que los miembros salientes 49a pueden engancharse con el extremo inferior (es decir,
la parte final en el lado de la direccién negativa del eje y) del deslizador (especificamente, la parte de superficie superior
32) del controlador en el estado acoplado (véase la figura 15 (c)). Téngase en cuenta que, en otras formas de
realizacién, no hay ninguna limitacién particular en la posicion (en términos estrictos, la posicion del controlador) en la
que el saliente 49 se engancha con el controlador en el estado acoplado. Por ejemplo, cuando el saliente 49 se
engancha en una posicion a lo largo del deslizador que no sea el extremo inferior del mismo, no es necesario que el
saliente 49 esté provisto en una parte del extremo inferior del elemento de riel 43.

[0082] En la presente realizacion, el saliente 49 esta configurado de modo que el saliente 49 pueda moverse entre
la quinta posicion y la sexta posicién (véase la figura 15). La quinta posicién es una posicion en la que los miembros
salientes 49a sobresalen mas que en la sexta posicion. Es decir, el saliente 49 en la quinta posicion sobresale mas
que el saliente 49 en la sexta posicion, desde la superficie inferior del elemento de riel 43 donde se proporciona el
saliente 49. Como se describird mas adelante, cuando el saliente 49 esta en la quinta posicion, el saliente 49 se
engancha con el deslizador del controlador en el estado acoplado. Cuando el saliente 49 esta en la sexta posicion, el
saliente 49 no se engancha (0 no se engancha significativamente) con el deslizador del controlador en el estado
acoplado. En la sexta posicion, los miembros salientes 49a pueden retraerse dentro de los orificios 43¢ de la superficie
inferior del elemento de riel 43, o los miembros salientes 49a pueden sobresalir ligeramente desde la superficie inferior.

[0083] En la presente realizacion, el saliente 49 es desviado por una parte elastica al estado sobresaliente en la
quinta posicién. Especificamente, el saliente 49 es desviado por un resorte 50, que es una parte elastica ejemplar
(véase la figura 11). Como se muestra en la figura 11, el resorte 50 se proporciona en el lado inverso (es decir, el lado
de direccidn positiva del eje x) del sustrato 49b. El resorte 50 esta dispuesto dentro de la carcasa 41. Por medio del
resorte 50, el saliente 49 es desviado para sobresalir desde la parte de superficie inferior 61.

[0084] El saliente 49 (especificamente, los miembros salientes 49a) se proporciona de modo que una superficie del
mismo en el lado de insercion (es decir, el lado de la direccion negativa del eje y) esté inclinada (véase la figura 15).
Téngase en cuenta que esta superficie se mencionara en adelante como la "pendiente". Especificamente, el saliente
49 puede estar inclinado de modo que la altura de la superficie con respecto al lado de inserciéon disminuya
gradualmente hacia el lado de insercion. Luego, cuando el deslizador del controlador se inserta en el elemento de riel
43, es improbable que el saliente sea interferido por el deslizador, permitiendo de ese modo un movimiento suave de
deslizamiento.

(Miembro elastico)

[0085] Como se muestra en la figura 10 y la figura 11, el accesorio de correa 1 incluye un miembro elastico 45. En
la presente realizacion, el miembro elastico 45 se proporciona en la superficie inferior del elemento de riel 43.
Especificamente, un orificio atraviesa la carcasa 41 y el elemento de riel 43, y el miembro elastico 45 esta provisto
para sobresalir a través del orificio y mas alla de la superficie inferior del elemento de riel 43 (véase la Figura 11).

[0086] EI miembro elastico 45 esta en contacto con el deslizador del controlador en el estado acoplado. Es decir, en
el estado acoplado, el miembro elastico 45 aplica una fuerza, en el deslizador, en la direcciéon que se aleja de la
superficie inferior del elemento de riel 43 (véase la Figura 15). Por lo tanto, con el miembro elastico 45 es posible
reducir la holgura entre el controlador y el accesorio de correa 1, permitiendo una conexién mas firme entre el
controlador y el accesorio de correa 1. Ademas, es posible reducir el ruido ("cotorreo") producido cuando un vibrador
hace vibrar el controlador (no mostrado).

[0087] En la presente realizacion, el miembro eléastico 45 esta hecho de goma. Por lo tanto, en la presente
realizacién, incluso cuando el miembro elastico 45 golpea el deslizador, es improbable que dare el deslizador.
Téngase en cuenta que, en otras realizaciones, el miembro elastico 45 puede estar formado a partir de cualquier otro
material elastico, por ejemplo, un resorte en forma de lamina de un metal o una resina.

[0088] En la presente realizacién, el miembro elastico 45 se proporciona en el lado del extremo superior (es decir,
el lado de la direccion positiva del eje y) del centro del elemento de riel 43. Mas especificamente, el miembro elastico
45 se proporciona en una parte de extremo superior del elemento de riel 43. Luego, cuando el deslizador se inserta
en el elemento de riel 43, es posible acortar el periodo durante el cual el miembro elastico 45 esta en contacto con el
deslizador. Por lo tanto, un usuario puede deslizar suavemente el deslizador. Téngase en cuenta que no hay ninguna
limitacion particular en la posicion en la que esta dispuesto el miembro elastico 45 y, en otras realizaciones, se puede
proporcionar en una parte del extremo inferior del elemento de riel 43. El miembro elastico 45 se puede proporcionar
en la parte de superficie lateral 62 o en la parte opuesta 63 del elemento de riel 43.

(Operacion de acople)

15



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2713265713

[0089] A continuacion, con referencia a la figura 15, la operacion de acoplar el accesorio de correa 1 al controlador
se describira utilizando, como ejemplo, la operacion de acoplar el accesorio de correa 1 al controlador derecho 4. La
figura 15 muestra esquematicamente una operacion ejemplar de conectar entre si un deslizador y un elemento de riel.
La figura 15 es una vista en seccion transversal tomada a lo largo de la linea A-A' de la figura 14, que muestra el
deslizador 11 y el elemento de riel 43.

[0090] La figura 15 (a) muestra un estado inmediatamente después de que el deslizador 11 comienza a insertarse
en el elemento de riel 43. Como se muestra en la figura 15 (a), para acoplar el accesorio de correa 1 al controlador
derecho 4, el extremo superior del deslizador 11 se inserta primero en el lado del extremo inferior (es decir, el lado de
la direccién negativa del eje y) del elemento de riel 43. Téngase en cuenta que el saliente 27 del controlador derecho
4 se encuentra en este momento en el estado sobresaliente. En este punto, el miembro saliente 49a del saliente 49
no esta en contacto con el deslizador 11, y es desviado por el resorte 50 a la quinta posicién descrita anteriormente
(es decir, el estado en el que sobresale de la parte de superficie inferior 61 del elemento de riel 43).

[0091] Cuando el accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador derecho 4, el deslizador 11 se desliza desde la
posicion que se muestra en la figura 15 (a) en la direccidn de insercion (es decir, la direccion en la que el deslizador
11 se desplaza hacia la parte de tope 44 en el extremo del elemento de riel 43). Como se ha descrito anteriormente,
las partes de los extremos inferiores de las partes opuestas 63 del elemento de riel 43 estan ahusadas, de manera
que el espacio entre las mismas aumente gradualmente hacia el extremo distal (véase la Figura 14). Por lo tanto,
cuando el saliente 27 del deslizador 11 entra en contacto con la parte opuesta 63 del elemento de riel 43, es improbable
que el saliente 27 sea interferido por la parte opuesta 63.

[0092] La figura 15 (b) muestra un estado en el que el deslizador 11 se inserta a mitad de camino a través del
elemento de riel 43 (no se ha alcanzado el estado acoplado). En este estado, el saliente 27 esta en el estado retraido,
habiendo entrado en contacto con la parte opuesta 63 del elemento de riel 43. En este estado, el elemento saliente
49a ha sido desplazado a la sexta posicién por el deslizador 11. Téngase en cuenta que, como se ha descrito
anteriormente, el elemento saliente 49a tiene una pendiente. Por lo tanto, cuando el deslizador 11 entra en contacto
con el elemento saliente 49a, el deslizador 11 primero golpea la pendiente, y es improbable que el elemento saliente
49a interfiera en el deslizador 11. A medida que el deslizador 11 se desliza adicionalmente en la direccion de insercién
desde la posicion de la figura 15 (b), el controlador derecho 4 y el accesorio de correa 1 llegan al estado acoplado.

[0093] La figura 15 (c) muestra el estado acoplado en el que el accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador
derecho 4. En el estado acoplado, el saliente 49 ya no es oprimido por el deslizador 11, y los elementos salientes 49a
estan, por lo tanto, en la quinta posicion, sobresaliendo desde la superficie inferior del elemento de riel 43, como se
muestra en la figura 15 (c). Por lo tanto, si se intenta deslizar el deslizador 11 en la direccién de retirada, el deslizador
11 golpea el saliente 49. Por lo tanto, en la presente realizacion, es posible con el saliente 49 evitar en general el
movimiento de deslizamiento del deslizador 11 en la direccion de retirada.

[0094] Como se ha descrito anteriormente, en la presente realizacion, el saliente 49 es desviado por una parte
elastica (es decir, el resorte 50) hacia la quinta posicion (en otras palabras, una posiciéon en la que el saliente 49
generalmente impide el movimiento deslizante del deslizador del controlador). Luego, en el estado acoplado, el saliente
49 en el estado sobresaliente generalmente puede evitar el movimiento de deslizamiento del deslizador del controlador
(véase la figura 15).

[0095] Téngase en cuenta que, cuando se aplica una cierta fuerza, o mas, en el estado acoplado para deslizar el
deslizador en la direccién de retirada, el saliente 49 se desplaza a la sexta posicion, liberando asi el enganche. Por lo
tanto, un usuario puede quitar el accesorio de correa 1 del controlador mediante una sencilla operacion.

[0096] Como se ha descrito anteriormente, en el estado acoplado, dado que el saliente 27 esta ubicado en la posicion
de la parte recortada C2 de la parte opuesta 63, el saliente 27 esta en el estado sobresaliente. Por lo tanto, en la
presente realizacion, el accesorio de correa 1 no aplica una fuerza innecesaria sobre el saliente 27 mientras esta en
el estado acoplado.

[0097] Téngase en cuenta que, cuando se intenta deslizar el deslizador 11 en la direccién de retirada en el estado
acoplado, el saliente 27 golpea la parte opuesta 63. Por lo tanto, en la presente realizacién, se puede decir que el
movimiento de deslizamiento del deslizador 11 en la direccién de retirada también generalmente se evita mediante el
saliente 27 y la parte opuesta 63. Téngase en cuenta que, en la presente realizacion, la superficie de contacto 631 de
la parte opuesta 63 esta provista de manera que la brecha entre las dos partes opuestas 63a y 63b se estreche
gradualmente en la direccion hacia abajo (véase la Figura 14). Esto limita la capacidad del saliente 27 y de la parte
opuesta 63 para impedir generalmente el movimiento de deslizamiento.

[0098] Como se muestra en la figura 15 (c), dado que el deslizador 11 es oprimido por el miembro elastico 45 en el
estado acoplado, es posible reducir la holgura entre el controlador y el accesorio de correa 1.

(3-3: Elementos relativos a la correa)
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[0099] Como se muestra en la figura 10 y la figura 11, el accesorio de correa 1 incluye la correa 47. La correa 47 es
un elemento similar a un corddn, tal como un cable o una cuerda, y tiene forma de bucle. Como se ha descrito
anteriormente, la correa 47 se coloca en la muieca cuando un usuario sostiene un dispositivo controlador acoplado
con correa.

[0100] En la presente realizacion, la correa 47 esté sujeta de manera fija a la carcasa 41. Especificamente, como se
muestra en la figura 11, una parte de eje 41e, roscada por dentro para recibir el tornillo 55, esta provista dentro de la
carcasa 41 (especificamente, el primer miembro 41a). Como se muestra en la figura 10, se proporciona un orificio 41f
en la carcasa 41 (especificamente, el primer miembro 41a). La correa 47 estd enganchada en la parte de eje 41e,
extendiéndose fuera de la carcasa 41 a través del orificio 41f. De este modo, en la presente realizacion, la correa 47
se puede sujetar fijamente a la carcasa 41. Segun la presente realizacion, la correa 47 se puede sujetar de forma
segura a la carcasa 41.

[0101] Téngase en cuenta que, en otras realizaciones, el accesorio de correa 1 puede configurarse de modo que la
correa se pueda acoplar de manera extraible al accesorio de correa 1. Es decir, el accesorio de correa 1 puede incluir
un anclaje de correa al que se puede sujetar una correa, en lugar de una correa (0 ademas de una correa). Por
ejemplo, el anclaje de la correa puede estar provisto en la carcasa 41 y puede incluir un orificio. Luego, se puede
acoplar una correa pasando la correa a través del orificio. Téngase en cuenta que, en la presente realizacion, la correa
47 esta sujeta a la parte de eje 41e, y la parte de eje 41e es por lo tanto equivalente al anclaje de correa.

[0102] En la presente realizacion, el accesorio de correa 1 incluye la correa 47 (o el anclaje de correa al que esta
sujeta la correa 47) en el lado inferior del centro del accesorio de correa 1 (mas especificamente, en una parte del
extremo inferior de la carcasa 41). En otras palabras, la correa 47 esté sujeta en el lado opuesto a la parte de tope 44
en la direccion de deslizamiento del elemento de riel 43. Es decir, el accesorio de correa 1 se acopla al controlador
insertando primero el lado inferior (donde se sujeta la correa 47) del accesorio de correa 1 en el lado superior del
controlador (véase la figura 5).

[0103] Considérese una situacién en la que un usuario esta realizando una operacion sosteniendo y agitando el
dispositivo controlador, acoplado con correa, con la correa 47 colocada en la mufieca. En esta situacion, cuando un
usuario suelta inadvertidamente el dispositivo controlador acoplado con correa, el accesorio de correa 1 deja de
desplazarse porque la correa 47 esta en la mufieca, mientras que el controlador estd obligado a continuar
desplazandose. Por lo tanto, el controlador esta sujeto a una fuerza que obliga al controlador a desplazarse en relacion
con el accesorio de correa 1. Sin embargo, en la presente realizacion, dado que la correa 47 esta sujeta en el lado
opuesto a la parte de tope 44 en la direccion de deslizamiento, la fuerza anterior impulsa al controlador a desplazarse
en la direccién de insercion.

[0104] Como se ha descrito anteriormente, al proporcionar la correa 47 (o el anclaje de correa) en el lado opuesto a
la parte de tope 44 en la direccion de deslizamiento del elemento de riel 43, es posible evitar que el controlador se
desplace en direccion tal que el controlador salga del accesorio de correa 1.

[0105] Como se muestra en la figura 10, la correa 47 incluye un ajuste 48 en la presente realizacion. El ajuste 48 es
un miembro utilizado para ajustar la longitud del bucle del miembro en forma de cordén de la correa 47.
Especificamente, el ajuste 48 incluye un botdn de ajuste 48a. Aunque no hay ninguna limitacion particular sobre el
mecanismo especifico del ajuste 48, en la presente realizacién, el ajuste 48 se puede desplazar faciimente en el
miembro en forma de corddn de la correa 47 mientras se oprime el boton de ajuste 48a, mientras que el ajuste 48
puede fijarse (en otras palabras, se puede hacer menos movible) en el miembro en forma de cordén de la correa 47
mientras no se oprime el botdn de ajuste 48a. Por lo tanto, un usuario puede ajustar la longitud del bucle del miembro
en forma de corddn utilizando el ajuste 48, de modo que la correa 47 no se salga de la mufieca.

(3-4: Elementos relativos a los botones)

[0106] Como se muestraen lafigura 10 y la figura 11, el accesorio de correa 1 incluye el primer botén 51 y el segundo
botén 52. Estos botones 51 y 52 estan provistos para permitir que el segundo botdn L y el segundo botén R del
controlador sean operados cuando el accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador.

[0107] Como se muestra en la figura 10, los botones 51 y 52 estan provistos para que sobresalgan de la superficie
de provisién de botones de la carcasa 41. El primer boton 51 se proporciona en una posicion en la superficie de
provision de botones en el lado inferior del centro en la direccién hacia arriba y hacia abajo (es decir, la direccién del
eje y). El segundo botdn 52 se proporciona en una posicién en la superficie de provision de botones en el lado superior
del centro en la direccién hacia arriba y abajo.

[0108] Los botones 51 y 52 estan desviados para sobresalir de la superficie de provision de botones.
Especificamente, como se muestra en la figura 11, el primer boton 51 esta desviado por un resorte 53 provisto dentro
de la carcasa 41, y el segundo botén 52 esta desviado por un resorte 54 dispuesto dentro de la carcasa 41. Cuando
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no se oprime el botén 51 0 52, la superficie de operacion del mismo (es decir, las superficies en el lado de la direccion
positiva del eje x) sobresale desde la superficie de provision de botones en una primera distancia predeterminada. Un
usuario puede oprimir el botén 51 o 52 hasta una posicion tal que la superficie de operacion del mismo se encuentre
a una segunda distancia predeterminada (la segunda distancia es mas corta que la primera distancia) de la superficie
de provision de botones.

[0109] Como se muestra en la figura 11, el primer botén 51 incluye una primera parte de activacion 51a. La primera
parte de activacion 51a esta provista para que sobresalga hacia el lado opuesto desde la superficie de operacion del
primer botén 51. La primera parte de activacion 51a esta configurada de modo que pueda desplazarse desde una
primera posicion (figura 16 (a)) a una segunda posicion (figura 16 (b)) en respuesta a ser oprimido el primer botén 51.
El segundo botdén 52 incluye una segunda parte de activacién 52a. La segunda parte de activacién 52a esta provista
para que sobresalga hacia el lado opuesto de la superficie de operacién del segundo boton 52. La primera parte de
activacion 52a esta configurada de modo que pueda desplazarse desde una tercera posicion a una cuarta posicién en
respuesta a ser oprimido el segundo botén 52. Cada una de las partes de activacion 51a y 52a es un miembro en
forma de varilla.

[0110] Como se muestra en la figura 11, se proporcionan los orificios 43a y 43b que atraviesan el elemento de riel
43y la carcasa 41 (especificamente, el segundo miembro 41b). La primera parte de activacion 51a se proporciona de
manera que la primera parte de activacion 51a pueda sobresalir mas alla de la superficie inferior del elemento de riel
43 a través del orificio 43a. La segunda parte de activacién 52a se proporciona de manera que la segunda parte de
activacion 52a pueda sobresalir mas alla de la superficie inferior del elemento de riel 43 a través del orificio 43b. La
posicién en la que la primera parte de activacién 51a sobresale desde la superficie inferior corresponde esencialmente
al segundo botén L 21 del controlador derecho 4 (o al segundo botdén R del controlador izquierdo 3) en el estado
acoplado. Es decir, la posicion en la que la primera parte de activacion 51a sobresale desde la superficie inferior esta
orientada hacia la posicion del segundo boton L 21 en el estado acoplado, y es la misma posicion que la del segundo
botén L 21 en el estado acoplado con respecto a la direccidn arriba-abajo (es decir, la direccidn del eje y) y la direccién
delantera-trasera (es decir, la direccion del eje z). De manera similar a la primera parte de activacion 51a, la posicion
en la cual la segunda parte de activacién 52a sobresale desde la superficie inferior corresponde al segundo boton R
22 del controlador derecho 4 (o al segundo botén L del controlador izquierdo 3) en el estado acoplado.

[0111] Téngase en cuenta que. como se muestra en la figura 11 (y en la figura 16, a exponer mas adelante), el area
de la seccion transversal de la parte de activacién a lo largo de la seccion transversal perpendicular a la direccion de
protuberancia (especificamente, el area de la seccion transversal a lo largo de la seccion transversal paralela al plano
yz) es mas pequena que el area de la superficie de operacién del botén en el que se proporciona la parte de activacion.
Luego, los orificios 43a y 43b a través de los cuales pasan las partes de activacion 51a y 52a pueden hacerse mas
pequeiios que las superficies de operacion de los botones 51 y 52. En otras palabras, es posible aumentar el tamafno
de los botones 51 y 52 para facilitar las operaciones sin aumentar el tamafio de los orificios 43a 'y 43b, a proporcionar
atravesando el elemento de riel y / o la carcasa.

[0112] La figura 16 muestra esquematicamente un ejemplo de cdémo se oprime un botén en el controlador mediante
un botén en el accesorio de correa. Téngase en cuenta que, aunque la figura 16 muestra un ejemplo donde el
controlador derecho 4 esta acoplado al accesorio de correa 1y el segundo botén L 21 es oprimido por el primer botén
51, la descripcion anterior es valida también para otros casos (es decir, donde el segundo botén R del controlador
izquierdo 3 es oprimido por el primer botén 51, donde el segundo boton L del controlador izquierdo 3 es oprimido por
el segundo botén 52 y donde el segundo botén L del controlador derecho 4 es oprimido por el segundo botén 52).

[0113] La figura 16 (a) muestra un estado en el que el primer botéon 51 no se oprime (estado no oprimido). En el
estado no oprimido, la primera parte de activacion 51a no sobresale mas alla de la superficie inferior del elemento de
riel 43, sino que se retrae dentro de la carcasa 41. Por lo tanto, el segundo botdn L 21 no es oprimido por la primera
parte de activacion 51a.

[0114] Por otro lado, la figura 16 (b) muestra un estado en el que se oprime el primer botén 51 (estado oprimido). En
el estado oprimido, la primera parte de activacion 51a sobresale mas alla de la superficie inferior del elemento de riel
43. Luego, la primera parte de activacion 51a oprime el segundo boton L 21. Es decir, en el estado acoplado, un
usuario puede oprimir el primer botén 51, oprimiendo por ello a su vez el segundo botén L 21.

[0115] Como se ha descrito anteriormente, en la presente realizacién, incluso cuando el accesorio de correa 1 esta
conectado al controlador, un usuario puede oprimir los botones provistos en el accesorio de correa 1 para operar asi
el segundo botén L y el segundo botén R en el controlador (que estan ocultos por el accesorio de correa 1).

[0116] Téngase en cuenta que, cuando un usuario sostiene el dispositivo controlador acoplado con correa usando
ambas manos, el usuario puede operar el primer botén 51 y el segundo botén 52 usando el dedo indice y / o el dedo
medio, por ejemplo. Es decir, un usuario puede operar los botones 51 y 52 con los mismos dedos que los utilizados
cuando se opera el segundo botén L y el segundo botén R cuando el accesorio de correa 1 no esta acoplado.
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[0117] En la presente realizacion, el area de la superficie de operacién de un botdn en el accesorio de correa 1 (es
decir, el primer boton 51 o el segundo botén 52) es mayor que el area de la superficie de operacion de un botén en el
controlador (es decir, el segundo botén L o el segundo botén R). Por lo tanto, en la presente realizacién, es mas facil
para un usuario oprimir un botén en el accesorio de correa 1 acoplado al controlador que oprimir directamente un
botén en el controlador. Es decir, es posible mejorar la capacidad de control del controlador acoplando el accesorio
de correa 1 al controlador.

[0118] Téngase en cuenta que, en la presente realizacién, el botdn de apareo provisto en el deslizador del
controlador no puede ser operado por un usuario cuando el accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador. Esto
se debe a que se supone que el botdn de apareo es un botén que se usa cuando se indica un proceso relacionado
con la comunicacion inaldambrica entre el controlador y la unidad principal 2 y que el botén de apareo no se usa mientras
se opera el controlador (por ejemplo, durante las operaciones de juego). Téngase en cuenta que, en otras
realizaciones, se puede proporcionar un botén, correspondiente al botén de apareo, en el accesorio de correa 1 para
permitir que el botén de apareo sea operado en el estado acoplado.

[0119] Lafigura 17 muestra una parte de activacion ejemplar. Téngase en cuenta que, mientras la figura. 17 muestra
la primera parte de activacién 51a mostrada en la figura 11, la segunda parte de activacién 52a tiene una forma similar
a la primera parte de activaciéon 51a.

[0120] Lafigura 17 (a) muestra la primera parte de activacién 51a vista desde la direccion de protuberancia (es decir,
desde el lado de la direccién negativa del eje x). Como se muestra en la figura 17 (a), la primera parte de activacion
51a tiene una secci6n transversal con forma de cruz a lo largo de un plano perpendicular a la direccion de
protuberancia. Entonces, es posible reducir el volumen de la parte de activacién 51a mientras se mantiene la solidez
mecanica de la misma. Téngase en cuenta que, en otras realizaciones, la primera parte de activacion 51a puede tener
una forma cilindrica o una forma de columna, por ejemplo.

[0121] La figura 17 (b) muestra la primera parte de activacion 51a vista desde una direccion perpendicular a la
direccion de protuberancia (es decir, desde el lado de la direccion negativa del eje y). Como se muestra en la figura
17 (b), la punta de la primera parte de activacién 51a tiene una superficie curva (especificamente, una superficie curva
tal que su centro sobresale). Luego, cuando un boton en el controlador es oprimido por la parte de activacion 51a, es
posible reducir la posibilidad de que el botén en el controlador sea dafiado por la parte de activacion 51a.

(3-5: Elementos con respecto a la guia de luz)

[0122] El accesorio de correa 1 incluye elementos para permitir que un usuario vea la luz de los indicadores LED del
controlador acoplado al mismo. El LED indicador de cada uno de los controladores 3 y 4 se puede encender para
indicar el numero asignado al controlador, o se puede encender para indicar el nivel de bateria restante del controlador.
En tal caso, con los elementos descritos anteriormente, un usuario puede ver la luz del LED indicador del controlador,
incluso si el accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador. Esto se describira a continuacion en detalle.

[0123] Como se muestra en la figura 10, los puertos de recepcién de luz 56 (es decir, los orificios en los que se
proporcionan las superficies de recepcion de luz de un miembro de guia de luz 58 mostrado en la Figura 11) estan
provistos en la superficie inferior del elemento de riel 43 (y la superficie de enganche de la carcasa 41). El nimero de
los puertos de recepcién de luz 56 es igual al nUmero (en este documento, cuatro) de los LED indicadores del
controlador. Los puertos de recepcion de luz 56 estan provistos en las posiciones correspondientes a los LED
indicadores del controlador acoplado al accesorio de correa 1. Es decir, las posiciones de los puertos de recepcion de
luz 56 se oponen esencialmente a las posiciones de los LED indicadores en el estado acoplado y son, mas
especificamente, las mismas posiciones que las de los LED indicadores en el estado acoplado con respecto a la
direccion hacia arriba y hacia abajo (es decir, la direccion del eje y) y la direccion delantera-trasera (es decir, la
direccion del eje z).

[0124] Como se muestra en la figura 10, los puertos de salida de luz 57 (es decir, los orificios en los que se
proporcionan las superficies de salida de luz del miembro de guia de luz 58) estan provistos en la carcasa 41. Los
puertos de salida de luz corresponden a cuatro puertos de recepcion de luz, y el nimero de puertos de salida de luz
es igual al nimero (en este documento, cuatro) de los puertos de recepcion de luz. En la presente realizacion, los
puertos de salida de luz 57 estan provistos en la superficie de provisién de botones de la carcasa 41 (véase la figura
10). Mas especificamente, los puertos de salida de luz 57 se proporcionan entre el primer botdn 51 y el segundo botdn
52. Téngase en cuenta que, en otras realizaciones, los puertos de salida de 57 luz pueden proporcionarse en cualquier
superficie que sea diferente a la superficie inferior (en otras palabras, la superficie de enganche) del elemento de riel
43. Por ejemplo, en otras realizaciones, los puertos de salida de luz 57 pueden proporcionarse en la superficie
delantera o en la superficie trasera de la carcasa 41.

[0125] Como se muestra en la figura 11, el accesorio de correa 1 incluye el miembro de guia de luz 58 dentro de la
carcasa 41. El miembro de guia de luz 58 es un miembro transparente (especificamente, una lente) formado a partir
de una resina, por ejemplo. El miembro de guia de luz 58 incluye una serie de lentes igual al nUmero (en este
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documento, cuatro) de los puertos de recepcién de luz 56 y los puertos de salida de luz 57. En la presente realizacion,
para una produccion mas facil, el miembro de guia de luz 58 es una pieza moldeada integralmente que incluye cuatro
lentes conectadas entre si. Sin embargo, téngase en cuenta que, en otras realizaciones, las lentes pueden
proporcionarse como piezas separadas. Como se muestra en la figura 11, las lentes del miembro de guia de luz 58
estan dispuestas de modo que las superficies receptoras de luz (es decir, las superficies en el lado de la direccién
negativa del eje x) estén cerca de los puertos de recepcion de luz 56, respectivamente, y que las superficies de salida
de luz (es decir, las superficies en el lado de la direccion positiva del eje x) estén cerca de los puertos de salida de luz
57, respectivamente.

[0126] Téngase en cuenta que, en la presente realizacion, las superficies receptoras de luz del miembro de guia de
luz 58 se proporcionan en posiciones hundidas desde la superficie inferior del elemento de riel 43 (en otras palabras,
en posiciones que estan mas cerca del centro de la carcasa 41). Entonces, es posible reducir la posibilidad de que el
miembro de guia de luz 58 entre en contacto con el controlador al insertar el deslizador del controlador en el elemento
de riel 43, permitiendo asi que el accesorio de correa 1 se acople suavemente al controlador.

[0127] La figura 18 muestra un ejemplo de como la luz de los LED indicadores del controlador sale de los puertos
de salida de luz del accesorio de correa. Por ejemplo, cuando un LED indicador 25 emite luz con el accesorio de correa
1 acoplado al controlador derecho 4, la luz del LED indicador 25 entra en la superficie de recepcion de luz del miembro
de guia de luz 58 a través del puerto de recepcién de luz 56 opuesto al LED 25 que esta encendido. El miembro de
guia de luz 58 guia la luz que incide sobre la superficie de recepcién de luz hacia la superficie de salida de luz en
virtud del reflejo interno, y la luz sale de la superficie de salida de luz. Por lo tanto, la luz se emite desde el puerto de
salida de luz 57.

[0128] Téngase en cuenta que, en otras realizaciones, el miembro de guia de luz 58 puede ser cualquier miembro
capaz de guiar la luz que incide sobre el puerto de recepcion de luz 56 al puerto de salida de luz 57. Por ejemplo, en
otros modos de realizacion, el elemento de guia de luz puede ser un espejo proporcionado en la pared de los orificios
que conectan entre los puertos de recepcion de luz 56 y los puertos de salida de luz 57.

[0129] Como se ha descrito anteriormente, en la presente realizacién, el accesorio de correa 1 incluye una parte de
guia de luz (en este documento, el miembro de guia de luz 58) para guiar la luz que incide en un puerto de recepcion
de luz 56 provisto en la superficie inferior del elemento de riel 43 a un puerto de salida de luz provisto en una superficie
(en este documento, la superficie de provision de botones) diferente a la superficie inferior. Luego, incluso cuando el
accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador, la luz de un LED indicador del controlador se puede presentar a
un usuario, como cuando el accesorio de correa 1 no esta acoplado al controlador. Al proporcionar la parte de la guia
de luz, es posible presentar a un usuario informacion indicada por los LED indicadores del controlador al que esta
acoplado el accesorio de correa 1, utilizando una configuracion sencilla (por ejemplo, en comparacién con una
realizacién en la que el accesorio de correa 1 recibe informacion sobre los LED indicadores desde el controlador, para
controlar los LED indicadores del accesorio de correa 1 en funcién de la informacion recibida).

[0130] Téngase en cuenta que, en la presente realizacion, los puertos de salida de luz 57 estan provistos en la
superficie de provision de botones de la carcasa 41 (véase la figura 10). Luego, la orientacién de los puertos de salida
de luz del accesorio de correa 1 acoplado al controlador es la misma que la orientacion de los LED indicadores del
controlador y, por lo tanto, es posible presentar la luz de los puertos de salida de luz de tal manera que la luz sea facil
de ver para un usuario.

[0131] En la presente realizacion, los puertos de salida de luz 57 se proporcionan en la superficie de provision de
botones entre el primer botén 51 y el segundo botén 52 (véase la figura 10). Luego, la relacion posicional entre los dos
botones 51 y 52 y los puertos de salida de luz 57 en el accesorio de correa 1 se puede hacer igual a la relacién
posicional entre dos botones (es decir, el segundo botén L y el segundo botéon R) y los LED indicadores en el
controlador. Luego, un usuario puede operar el controlador de la misma manera, ya sea que el accesorio de correa 1
esté o no acoplado al controlador, mejorando asi la capacidad de control del controlador cuando el accesorio de correa
1 esta acoplado al mismo.

[0132] En la presente realizacién, la luz de una pluralidad de LED indicadores del controlador se emite desde una
pluralidad de puertos de salida de luz 57, correspondientes, respectivamente, a los LED indicadores. Por lo tanto, en
la presente realizacion, un usuario puede reconocer cudl o cuéles de los LED indicadores estan encendidos.

[0133] Téngase en cuenta que, en otras realizaciones, el accesorio de correa 1 puede incluir un puerto de recepcion
de luz y un puerto de salida de luz, incluso aunque el controlador incluya una pluralidad de LED indicadores. Luego,
cuando se enciende cualquiera de los LED indicadores del controlador, se emite luz desde el puerto de salida de luz
del accesorio de correa 1. Entonces, aunque no es posible indicar cual de los LED indicadores del controlador esta
encendido, es posible indicar a un usuario que al menos uno de los LED indicadores esta encendido. Segun el
contenido de la informacion que los LED indicadores indiquen a un usuario, esta configuracion puede ser suficiente.
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[0134] Obsérvese que, en otros modos de realizacion, se pueden proporcionar particiones entre una pluralidad de
puertos de recepcidn de luz (en otras palabras, una pluralidad de superficies de recepcion de luz) dispuestos uno junto
al otro. Entonces, es posible reducir la posibilidad de que la luz de un LED indicador incida sobre otro puerto de
recepcion de luz que sea diferente al correspondiente puerto de recepcion de luz, y es posible reducir la posibilidad
de que la luz se emita desde una superficie de salida de luz que no corresponda al LED indicador que esté encendido.

[4. Funciones/efectos y variaciones del presente modo de realizacion]

[0135] En la realizacién descrita anteriormente, el accesorio de correa 1 es un accesorio que se puede acoplar a un
controlador de juegos (por ejemplo, el controlador derecho 4) que tiene una parte deslizante del lado del controlador
(por ejemplo, el deslizador 11) que incluye un primer botén de operacion del lado del controlador ( por ejemplo, el
segundo botén L 21) y un segundo botén de operacion del lado del controlador (por ejemplo, el segundo botdn R 22).
El accesorio de correa 1 incluye los siguientes elementos:

¢ unhacorrea;

* unaparte deslizante del lado del acople (por ejemplo, el elemento de riel 43) en una primera superficie (por ejemplo,
la superficie de enganche) del acople, teniendo la parte deslizante del lado del acople un primer lado de un centro
de la parte deslizante del lado del acople y un segundo lado de un centro de la parte deslizante del lado del acople,
opuestos entre si, en una direccién de deslizamiento predeterminada (por ejemplo, la direccion del eje y mostrada
en la Figura 10), en donde la parte deslizante del lado de acople esta configurada para enganchar de forma
deslizante con una parte deslizante del lado del controlador en la direccion de deslizamiento, y en donde la parte
deslizante del lado del controlador se puede insertar en la parte deslizante del lado de acople desde el primer lado
(por ejemplo, el lado de la direccion negativa del eje y mostrado en la figura 10);

* una parte de tope (por ejemplo, la parte de tope 44 mostrada en la Figura 11) en el segundo lado (por ejemplo, el
lado de direccion positiva del eje y que se muestra en la Figura 10) del centro de la parte deslizante del lado de
acople, y configurada para limitar el movimiento deslizante, en una direccién de insercion, de la parte deslizante
del lado del controlador que se ha insertado desde el primer lado de la parte deslizante del lado de acople;

* una parte de bloqueo (por ejemplo, las superficies saliente y / 0 de contacto 631ay 631b) configurada para resistir
el movimiento de deslizamiento, en una direccion de retirada opuesta a la direccién de insercion, mientras que el
movimiento de deslizamiento de la parte deslizante del lado del controlador esta esencialmente limitado por la
parte de tope;

* un primer botén de operacion del lado de acople (por ejemplo, el primer botén 51) en una segunda superficie en
un lado inverso de la primera superficie (por ejemplo, la superficie de provision de botones); y

* un segundo botdn de operacion del lado de acople (por ejemplo, el segundo botén 52) en la segunda superficie.

[0136] EI primer botén de operacion del lado de acople incluye una primera parte de activaciéon (por ejemplo, la
primera parte de activacion 51a que se muestra en la Figura 11) configurada para desplazarse desde una primera
posicién a una segunda posicion, oprimiendo asi un primer botdn de operacion del lado del controlador de juegos, en
respuesta a una operacion de opresion del primer botéon de operacion del lado del acople. El segundo botén de
operacion del lado de acople incluye una segunda parte de activacion (por ejemplo, la segunda parte de activacién
52a que se muestra en la Figura 11) configurada para desplazarse desde una tercera posicion a una cuarta posicion,
oprimiendo asi un segundo boton de operacion del lado del controlador de juegos, en respuesta a una operacion de
opresion del segundo botén de operacion del lado del acople.

[0137] Como se ha descrito anteriormente, con la parte deslizante del accesorio y la parte deslizante del controlador
de juegos, acopladas entre si, un usuario puede desacoplar facilmente el accesorio (incluida la correa) del controlador
de juegos. Es decir, es posible desacoplar facilmente la correa del controlador de juegos.

[0138] El término "elemento de deslizamiento" puede referirse al elemento de riel o al deslizador, como se usa en el
modo de realizacién descrito anteriormente. Obsérvese que, en el modo de realizacion descrito anteriormente, un
elemento de deslizamiento proporcionado en el accesorio de correa 1 y un elemento de deslizamiento proporcionado
en el controlador se mencionan como "elemento de riel" y "deslizador", respectivamente, de modo que estos elementos
puedan distinguirse facilmente el uno del otro. La forma del elemento de riel y la del deslizador no estan limitadas a
las del modo de realizacion descrito anteriormente. Por ejemplo, un elemento de deslizamiento que tiene una seccion
transversal conformada como se muestra en la figura 12 se puede denominar "deslizador", y un elemento de
deslizamiento que tiene una seccion transversal en forma de T, como se muestra en la figura 9, se puede denominar
"elemento de riel".
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[0139] Téngase en cuenta que, en la realizacion descrita anteriormente, el elemento de riel, que es un miembro
deslizante ejemplar, se proporciona en la superficie de enganche de la carcasa 41, y esta configurado para tener la
parte de superficie inferior, la parte de superficie lateral y la parte opuesta. En otras realizaciones, la carcasa y el
elemento de riel (en otras palabras, el miembro deslizante) pueden configurarse de la siguiente manera. Es decir, el
accesorio de correa 1 puede incluir un miembro A (por ejemplo, el primer miembro 41a descrito anteriormente) que
forma parte de la carcasa e incluye una abertura, y un miembro B (por ejemplo, el elemento de riel 43 descrito
anteriormente) que incluye la parte de superficie inferior, la parte de superficie lateral y la parte opuesta. Luego, la
parte de superficie inferior del miembro B se conecta al miembro A para cubrir al menos una parte de la abertura del
miembro A. Con tal configuracién, la superficie de la parte de superficie inferior del miembro B corresponde a la
"primera superficie" descrita anteriormente, y la parte de superficie lateral y la parte opuesta del miembro B
corresponden al "elemento de riel" descrito anteriormente. Por lo tanto, el elemento de riel puede no tener la parte de
superficie inferior. Por ejemplo, el accesorio de correa 1 puede configurarse de modo que el elemento de riel incluya
la parte de superficie lateral y la parte opuesta (pero que no incluya la parte de superficie inferior), en donde la parte
de superficie lateral esta conectada a la superficie de enganche de la carcasa.

[0140] De acuerdo con la descripcién anterior, dado que el accesorio incluye la parte de activacion, un usuario puede
operar los botones de operacion en el controlador de juegos oprimiendo los botones de operacion provistos en el
accesorio, incluso si el accesorio estéd acoplado al controlador de juegos.

[0141] De acuerdo con la descripcion anterior, dado que el accesorio incluye la parte de bloqueo, es posible reducir
la posibilidad de que el accesorio salga del controlador de juegos como resultado de la parte deslizante del lado del
controlador, que ha sido insertada en la parte deslizante del lado de acople, desplazandose en la direccién de retirada.

[0142] Téngase en cuenta que "resistir (el movimiento deslizante)", como se usa en este documento, significa limitar
(en otras palabras, impedir en general) el movimiento deslizante mediante el enganche entre un miembro y otro
miembro. Sin embargo, téngase en cuenta que "resistir (el movimiento de deslizamiento)" significa evitar el movimiento
de deslizamiento con una fuerza inferior a un cierto nivel, y significa que el movimiento de deslizamiento puede
permitirse cuando se aplica una fuerza mayor que un cierto nivel (liberando asi el enganche).

[0143] En la realizacion descrita anteriormente, el controlador de juegos incluye el saliente (por ejemplo, el saliente
27 mostrado en la Figura 8). En la realizacion descrita anteriormente, se puede decir que las superficies de contacto
631a y 631b de la parte opuesta 63 sirven como la parte de bloqueo descrita anteriormente. Es decir, la parte de
bloqueo esta en el segundo lado (por ejemplo, el lado de direccidn positiva del eje y, mostrado en la Figura 10) del
centro de la parte deslizante del lado de acople, y tiene una forma (véase la Figura 14) configurada para enganchar
con un saliente en el controlador de juegos (véase la figura 15) mientras que el movimiento de deslizamiento de la
parte deslizante del lado del controlador esté esencialmente limitado por la parte de tope.

[0144] Luego, cuando el accesorio se acopla al controlador de juegos, incluido el saliente, generalmente se puede
impedir el movimiento de deslizamiento, reduciendo asi la posibilidad de que el accesorio se salga del controlador de
juegos.

[0145] En la realizacion descrita anteriormente, la parte deslizante del lado de acople incluye una superficie inferior
(por ejemplo, la superficie inferior 61a mostrada en la Figura 12) esencialmente paralela a la direccién de
deslizamiento, dos superficies laterales (por ejemplo, las superficies laterales de la parte de superficie lateral 62
mostrada en la Figura 12), siendo cada una esencialmente paralela a la direccién de deslizamiento y extendiéndose
desde los lados opuestos de la superficie inferior, y dos partes opuestas (por ejemplo, la parte opuesta 63 mostrada
en la Figura 12) que se extienden desde las dos superficies laterales, respectivamente, y teniendo, cada una, una
superficie opuesta a la superficie inferior. La parte de bloqueo es parte de cada una de las dos partes opuestas (véase
la figura 14).

[0146] De acuerdo con la descripcion anterior, con el accesorio acoplado al controlador de juegos, el saliente se
engancha con la parte de bloqueo, ya sea que el saliente del controlador de juegos se proporcione en el lado de una
parte opuesta o bien en el lado de la otra parte opuesta. Esto permite que el accesorio se utilice con una variedad mas
amplia de controladores de juegos.

[0147] En la realizacion descrita anteriormente, se puede decir que el saliente descrito anteriormente del accesorio
de correa 1 sirve como la parte de bloqueo. Es decir, |la parte de bloqueo incluye un saliente provisto en el primer lado
(por ejemplo, el lado de direccion negativa del eje y, mostrado en la Figura 10) del centro de la parte deslizante del
lado de acople, y el saliente puede engancharse con la parte deslizante del lado del controlador, mientras que el
movimiento de deslizamiento esta esencialmente limitado por la parte de tope.

[0148] Luego, cuando el accesorio se acopla al controlador de juegos, es posible, con el saliente descrito

anteriormente, evitar, en general, el movimiento de deslizamiento, reduciendo por ello la posibilidad de que el accesorio
se salga del controlador de juegos.

22



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2713265713

[0149] Como se ha descrito anteriormente, en la realizacion descrita anteriormente, tanto las superficies de contacto
631a y 631b de la parte opuesta 63 como el saliente sirven como la parte de bloqueo. Téngase en cuenta que, en
otras realizaciones, el accesorio de correa 1 puede incluir solo una de las superficies de contacto y el saliente como
la parte de bloqueo.

[0150] Se puede decir que el accesorio de correa 1 de la realizacién descrita anteriormente es un accesorio acoplable
a un controlador de juegos (por ejemplo, el controlador derecho 4) que tiene una parte deslizante del lado del
controlador (por ejemplo, el deslizador 11). El accesorio de correa 1 incluye los siguientes elementos:

* una parte deslizante del lado del accesorio (por ejemplo, el elemento de riel 43) en una primera superficie (por
ejemplo, la superficie de enganche) del accesorio, teniendo la parte deslizante del lado del accesorio un primer
lado de un centro de la parte deslizante del lado del accesorio y un segundo lado del centro de la parte deslizante
del lado del accesorio, opuestos entre si en una direccion de deslizamiento predeterminada (por ejemplo, la
direccion del eje y mostrada en la Figura 10), en donde la parte deslizante del lado del accesorio esta configurada
para enganchar de forma deslizante con una parte deslizante del lado del controlador en la direccion de
deslizamiento, y en donde la parte deslizante del lado del controlador se puede insertar en la parte deslizante del
lado del accesorio desde el primer lado (por ejemplo, el lado de la direccion negativa del eje y, mostrado en la
figura 10);

* una parte de tope (por ejemplo, la parte de tope 44 que se muestra en la Figura 11) en el segundo lado del centro
de la parte deslizante del lado del accesorio, y configurada para limitar el movimiento de deslizamiento, en una
direccion de insercion, de la parte deslizante del lado del controlador que se ha insertado desde el primer lado de
la parte deslizante del lado del accesorio; y

* un anclaje de correa (por ejemplo, la parte de eje 41e que se muestra en la Figura 11) al cual se puede sujetar una
correa, en donde el anclaje de correa esta en una parte del accesorio cuya parte esta en el mismo lado del centro
del accesorio, en la direccién de deslizamiento, que el primer lado.

[0151] Luego, al enganchar la parte deslizante del accesorio con la parte deslizante del controlador de juegos, un
usuario puede desacoplar facilmente el accesorio (incluida la correa) del controlador de juegos. Si se sujeta una correa
al anclaje de correa del accesorio, un usuario puede desacoplar el accesorio del controlador, retirando asi la correa
del controlador, sin tener que quitar la correa del accesorio. Es decir, es posible desacoplar facilmente la correa del
controlador de juegos.

(Variacion respecto al saliente)

[0152] En la realizacion descrita anteriormente, el saliente 49 para impedir, en general, el movimiento de
deslizamiento del controlador en la direccion de retirada se desvia hacia la quinta posicion (en otras palabras, el estado
sobresaliente). En otras realizaciones, el saliente 49 se puede configurar de modo que el saliente 49 se pueda
conmutar entre un estado (llamado "estado bloqueado”) en el que el movimiento desde la quinta posicién a la sexta
posicion esta limitado y otro estado (llamado "estado desbloqueado”) en el que el movimiento desde la quinta posicién
a la sexta posiciéon se permite por medio de una seccién de operacion (una palanca de operacion que se describira
mas adelante) que puede ser operada por un usuario. Ahora se describira una variacién con respecto al saliente 49.

[0153] La figura 19 muestra un accesorio ejemplar de correa de acuerdo con una variacién de la realizacion descrita
anteriormente. La figura 19 muestra una vista frontal (la figura 19 (a)) y una vista lateral izquierda (la figura 19 (b)) del
accesorio de correa. La figura 20 es una vista en seccién transversal tomada a lo largo de la linea B-B' de la figura 19.
Téngase en cuenta que, para facilitar la comprensién de los elementos de interés a exponer, la figura 20 no muestra
algunos elementos (por ejemplo, la correa 47) del accesorio de correa 1.

[0154] Como se muestra en la figura 19, en esta variacién, el accesorio de correa 1 incluye una palanca de operacion
71. La palanca de operacién 71 esta apoyada en la carcasa 41, de modo que un usuario pueda desplazar la palanca
de operacion 71 mediante una operacion. En esta variacion, la palanca de operacién 71 se proporciona de modo que
la palanca de operacion 71 pueda desplazarse en la direccidon arriba-abajo (es decir, la direccién del eje y). Mas
especificamente, la palanca de operacién 71 es movil entre la posicion superior (es decir, la posicion mostrada en la
Figura 20 (a)) y la posicion inferior (es decir, la posicién mostrada en la Figura 20 (b)).

[0155] Como se ha descrito anteriormente, en esta variacion, la palanca de operacion 71 es moévil en una direccion
(es decir, la direccion del eje y) que es diferente a la direccién de movimiento de los botones 51 y 52 (es decir, la
direccion del eje x). Mas especificamente, la direccion de movimiento de la palanca de operacién 71 es esencialmente
perpendicular a la direccién de movimiento de los botones. Por lo tanto, es posible reducir la posibilidad de que la
palanca de operacion 71 sea desplazada (ocasionando asi que el accesorio de correa 1 se salga del controlador,
cuyos detalles se describirdn mas adelante) cuando un usuario toca inadvertidamente la palanca de operacién 71
mientras oprime hacia abajo un botén.
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[0156] Como se muestra en la figura 19, la palanca de operacion 71 esta provista en la parte del extremo inferior del
accesorio de correa 1, es decir, en la vecindad del area donde se proporciona el saliente 49. Téngase en cuenta que
la correa 47 esta provista cerca de la palanca de operacién 71. Por lo tanto, aunque no se muestra en la figura, la
palanca de operacion 71 tiene una forma tal que no interfiere con la correa 47 (por ejemplo, una forma con un orificio
a través del cual puede pasar la correa 47). Téngase en cuenta que no hay ninguna limitacion particular sobre la forma
y el material especificos de la palanca de operacién 71.

[0157] Como se muestra en la figura 20, la palanca de operacion 71 incluye una parte de contacto 71a. La parte de
contacto 71a esté provista dentro de la carcasa 41 (mas especificamente, cerca del lado inverso del sustrato 49b del
saliente 49). Como se muestra en la figura 20 (a), cuando la palanca de operacion 71 esta en la posicion superior, la
parte de contacto 71a esta en contacto con la superficie del lado inverso del sustrato 49b del saliente 49. Cuando la
palanca de operacion 71 esta en la posicién superior, la parte de contacto 71a esta interpuesta entre el sustrato 49b
y la carcasa 41 (especificamente, el segundo miembro 41b). En tal posicion, el saliente 49 esta en el estado bloqueado,
y el movimiento desde la quinta posicién a la sexta posicion esta limitado por la parte de contacto 71a (véase una
flecha que se muestra en la Figura 20 (a)). Es decir, mientras la palanca de operacion 71 esta en la posicion superior,
el saliente 49 permanece en la quinta posicion.

[0158] Téngase en cuenta que cuando la palanca de operacién 71 esté en la posicion superior, la parte de contacto
71a es oprimida por el sustrato 49b y el segundo miembro 41b. Por lo tanto, la palanca de operacién 71 no se puede
desplazar a menos que se le aplique una fuerza mayor que un cierto nivel. Por ejemplo, la palanca de operacién 71
en la posicién superior no se desplaza a la posicién inferior en virtud de su propio peso. Ademas, la direccién en la
que se puede desplazar el saliente 49 es esencialmente perpendicular a la direccion en la que se puede desplazar la
palanca de operaciéon 71 (especificamente, la parte de contacto 71a). Por lo tanto, incluso si se aplica una fuerza al
saliente 49 instando a que el saliente 49 se desplace desde la quinta posicién a la sexta posicion (por ejemplo,
mediante una fuerza que obliga al deslizador del controlador en el estado acoplado a desplazarse en la direccion de
retirada), es dificil que la palanca de operacién 71 se desplace desde la posicion superior a la posicién inferior.

[0159] Por otro lado, como se muestra en la figura 20 (b), cuando la palanca de operacion 71 esta en la posicion
inferior, la parte de contacto 71a se retrae desde la brecha entre el sustrato 49b del saliente 49 en la quinta posicion
y el segundo miembro 41b de la carcasa 41. Por lo tanto, en este estado, el saliente 49 estéa en el estado desbloqueado
y se le permite desplazarse desde la quinta posicion hasta la sexta posiciéon. Téngase en cuenta que, en esta variacién,
el resorte 50 estd ausente en el reverso del sustrato 49b.

[0160] En esta variacion, como se muestra en la figura 20, la parte de contacto 71a tiene una pendiente 71b en el
lado superior (el lado de direccion positiva del eje y; en otras palabras, el lado de la parte extrema a lo largo de la
direccion desde la posicién inferior a la posicion superior). Es decir, la parte extrema superior de la parte de contacto
71a se estrecha al alejarse del sustrato 49b en la direccién hacia arriba. Como se muestra en la figura 20, el sustrato
49b tiene una pendiente 49c en el lado inferior (el lado en direccion negativa del eje y; en otras palabras, el lado de la
parte extrema a lo largo de la direccion desde la posicion superior hasta la posicién inferior de la parte de contacto
71a). Es decir, la parte extrema inferior del sustrato 49b se estrecha al alejarse de la parte de contacto 71a en la
direccion hacia abajo. Con estas pendientes 71b y 49c¢, es improbable que la parte de contacto 71a sea interferida por
el sustrato 49b mientras se desplaza desde la posicién inferior a la posicion superior, realizando un movimiento suave.
Téngase en cuenta que, en otras realizaciones, solo uno entre la parte de contacto 71a y el sustrato 49b puede estar
provisto de una pendiente. Esto también realiza efectos similares a los de esta variacion. Téngase en cuenta que, en
otras realizaciones, la parte de contacto 71ay el sustrato 49b pueden configurarse sin ninguna pendiente.

[0161] Con la configuracién de esta variacion, un usuario puede conmutar el saliente 49 entre el estado bloqueado
y el estado desbloqueado al operar sobre la posicién de la palanca de operacién 71. Es decir, en el estado acoplado,
un usuario puede colocar la palanca de operacién 71 en la posicién superior para bloquear el saliente 49, impidiendo
asi generalmente el movimiento de deslizamiento del deslizador en la direcciéon de retirada mediante el saliente 49.
En el estado acoplado, un usuario puede colocar la palanca de operacion 71 en la posicion inferior para desbloquear
el saliente 49, levantando asi la prohibicién del movimiento de deslizamiento por el saliente 49.

[0162] En esta variacion, cuando el accesorio de correa 1 esta acoplado al controlador, un usuario coloca la palanca
de operacién 71 en la posicion inferior, e inserta el deslizador del controlador en el elemento de riel 43 del accesorio
de correa 1. Téngase en cuenta que, también en esta variacién, como en la realizaciéon descrita anteriormente, el
elemento saliente 49a puede estar provisto de una pendiente de modo que sea menos probable que el elemento
saliente 49a interfiera con el deslizador 11.

[0163] Después de que el deslizador del controlador se inserta en el elemento de riel 43 del accesorio de correa 1
para alcanzar el estado acoplado, un usuario desplaza la palanca de operacion 71 a la posicién superior. Esto bloquea
el saliente 49, impidiendo asi generalmente el movimiento deslizante del deslizador en la direccion de retirada. Un
usuario deja la palanca de operacion 71 en la posicion superior mientras usa el dispositivo controlador acoplado con
correa.
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[0164] Con el fin de desacoplar el accesorio de correa 1 del controlador, un usuario desplaza la palanca de operacion
71 ala posicion inferior. Esto desbloquea el saliente 49, levantando asi la prohibicién del movimiento de deslizamiento
por el saliente 49, permitiendo a un usuario desacoplar facilmente el accesorio de correa 1 del controlador.

[0165] Como se ha descrito anteriormente, en esta variacion, el accesorio de correa 1 incluye una seccion de
operacion (por ejemplo, la palanca de operacion 71) desplazable entre la séptima posicion (por ejemplo, la posicién
superior) y la sexta posicién (por ejemplo, la posicion inferior) mediante una operacién por un usuario. La seccion de
operacion en la séptima posicion limita el desplazamiento del saliente 49 desde la quinta posicion a la sexta posicion
(figura 20 (a)), y la seccion de operacién en la cuarta posicién permite que el saliente 49 se desplace desde la quinta
posicion a la sexta posicion (figura 20 (b)).

[0166] Luego, al operar sobre la posicion de la seccion de operacion, un usuario puede conmutar entre un estado
(por ejemplo, el estado bloqueado descrito anteriormente), en el que el saliente generalmente puede impedir el
movimiento de deslizamiento de la parte deslizante en la direccién de insercion, y otro estado (por ejemplo, el estado
desbloqueado descrito anteriormente) en el que el saliente generalmente no impide (o no impide significativamente)
el movimiento de deslizamiento.

[0167] En la variacién descrita anteriormente, la direccién de movimiento del saliente 49 desde la quinta posicion
hasta la sexta posicién es esencialmente perpendicular a la direccidon de movimiento de la palanca de operacion 71
desde la séptima posicion hasta la cuarta posicién (figura 20). La palanca de operacion 71 en la séptima posicién esta
en contacto con el saliente 49 en la quinta posicion, limitando asi el movimiento del saliente 49 desde la quinta posicién
hasta la sexta posicion. La palanca de operacidon 71 en la cuarta posicién no esta en contacto con el saliente 49 en la
quinta posicién.

[0168] Entonces, es posible reducir la posibilidad de que la palanca de operacion 71 se desplace desde la séptima
posicién a la cuarta posicion, incluso si se aplica una fuerza al saliente 49, obligando al saliente 49 a desplazarse
desde la quinta posicion a la sexta posicion. Luego, es posible reducir la posibilidad de que el accesorio de correa 1
se salga del controlador como resultado de que la palanca de operacion 71 se desplace inadvertidamente desde la
séptima posicion a la cuarta posicion, contra la intencién del usuario.

[0169] Como se ha descrito anteriormente, la realizacion descrita anteriormente es aplicable a un accesorio que se
puede acoplar a un controlador de juegos, por ejemplo, con el objetivo de facilitar la extraccién de una correa, por
ejemplo.

[0170] Si bien ciertos sistemas, procedimientos, dispositivos y aparatos ejemplares se han descrito en el presente
documento, ha de entenderse que las reivindicaciones adjuntas no han de limitarse a los sistemas, procedimientos,
dispositivos y aparatos divulgados, sino que, por el contrario, estan concebidos para abarcar diversas modificaciones
y disposiciones equivalentes incluidas dentro del espiritu y el alcance de las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

Un accesorio (1) que es acoplable a un controlador de juegos (4) que incluye una parte deslizante del lado del
controlador (11) que incluye un primer botdn de operacién del lado del controlador (21) y un segundo botén de
operacion del lado del controlador (22), el accesorio que comprende:

una correa (47);

una parte deslizante del lado del accesorio (43) en una primera superficie del accesorio, teniendo la parte
deslizante del lado del accesorio un primer lado de un centro de la parte deslizante del lado del accesorio y
un segundo lado del centro de la parte del lado del accesorio, opuestos entre si, en una direcciéon de
deslizamiento predeterminada, en donde la parte deslizante del lado del accesorio esta configurada para
enganchar de manera deslizante con la parte deslizante del lado del controlador en la direccién de
deslizamiento, y en donde la parte deslizante del lado del controlador es insertable en la parte deslizante
del lado del accesorio desde el primer lado;

una parte de tope (44) en el segundo lado del centro de la parte deslizante del lado del accesorio y
configurada para limitar un movimiento de deslizamiento, en una direccion de insercidn, de la parte
deslizante del lado del controlador, que se ha insertado desde el primer lado de la parte deslizante del lado
del accesorio;

una parte de bloqueo (49, 631a, 631b) configurada para resistir el movimiento de deslizamiento, en una
direccion de retirada opuesta a la direccion de insercién, mientras que el movimiento de deslizamiento de
la parte deslizante del lado del controlador esta esencialmente limitado por la parte de tope;

un primer botén de operacion del lado del accesorio (51) en una segunda superficie en el reverso de la
primera superficie; y

un segundo botén de operacién del lado del accesorio (52) en la segunda superficie, en donde:

el primer boton de operacién del lado del accesorio incluye una primera parte de activaciéon (51a)
configurada para desplazarse desde una primera posicién a una segunda posicién, oprimiendo por ello
el primer boton de operacién del lado del controlador, en respuesta a una operacion de opresion del
primer botén de operacion del lado del accesorio; y

el segundo boton de operacion del lado del accesorio incluye una segunda parte de activacion (52a)
configurada para desplazarse desde una tercera posicién a una cuarta posicién, oprimiendo por ello el
segundo botén de operacién del lado del controlador, en respuesta a una operaciéon de opresién del
segundo botdn de operacién del lado del accesorio.

El accesorio segun la reivindicacion 1, que comprende ademas un anclaje de correa (41e) al que se puede
sujetar la correa, en donde el anclaje de correa esta en una parte del accesorio que esta en el mismo lado de
un centro del accesorio, en la direccion de deslizamiento, que el primer lado.

El accesorio segun la reivindicacion 1 o0 2, en el que:

la parte de blogueo esta en el segundo lado del centro de la parte deslizante del lado del accesorio, y tiene una
forma configurada para engancharse con un saliente (27) en el controlador de juegos, mientras que el
movimiento deslizante de la parte deslizante del lado del controlador esta esencialmente limitado por la parte
de tope.

El accesorio segun la reivindicacion 3, incluyendo la parte deslizante del lado del accesorio:

una superficie inferior (61a) esencialmente paralela a la direccion de deslizamiento;
dos superficies laterales (62), cada una esencialmente paralela a la direccion de deslizamiento, y
extendiéndose desde lados opuestos de la superficie inferior; y

dos partes opuestas (63) extendiéndose desde las dos superficies laterales, respectivamente, y teniendo,
cada una, una superficie opuesta a la superficie inferior,

en donde la parte de bloqueo es parte de cada una de las dos partes opuestas.

El accesorio segun la reivindicacion 4, en el que:
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la parte de bloqueo incluye una superficie de contacto (631a, 631b) con la cual una superficie del saliente
que se orienta hacia el primer lado esta en contacto, mientras que el movimiento de deslizamiento de la
parte deslizante del lado del controlador esta esencialmente limitado por la parte de tope; y

la superficie de contacto es parte de un limite de una brecha entre las dos partes opuestas, que
gradualmente se estrecha hacia el primer lado.

El accesorio de acuerdo a una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, en el que la parte de bloqueo incluye
un saliente (49) en el primer lado del centro de la parte deslizante del lado del accesorio, y el saliente esta
configurado para enganchar con la parte deslizante del lado del controlador, mientras que el movimiento de
deslizamiento esta esencialmente limitado por la parte de tope.

El accesorio segln la reivindicacion 6, en el que el saliente incluye una superficie en el primer lado y esta
inclinado de manera que una altura de la superficie con respecto al primer lado disminuya gradualmente hacia
el primer lado.

El accesorio de acuerdo con la reivindicacion 6 o 7, en el que:
el saliente es desplazable entre una quinta posicion y una sexta posicién;

el saliente en la quinta posicion sobresale mas que el saliente en la sexta posicién, enganchando asi con
la parte deslizante del lado del controlador, mientras que el movimiento deslizante esta esencialmente
limitado por la parte de tope;

el accesorio comprende ademas una seccion de operacién (71) desplazable entre una séptima posicion y
una octava posicion, mediante una operacion realizada por un usuario; y

la seccién de operacién en la séptima posicién limita el desplazamiento del saliente desde la quinta posicién
hasta la sexta posicién, y la seccion de operacion en la octava posicion permite que el saliente se desplace
desde la quinta posicién hasta la sexta posicion.

El accesorio segun la reivindicacién 8, en el que:

una direcciéon de movimiento del saliente desde la quinta posicién hasta la sexta posicion es esencialmente
perpendicular a una direccion de movimiento de la seccién de operacion desde la séptima posicidén hasta
la octava posicion; y

la seccién de operacién en la séptima posicion estd en contacto con el saliente en la quinta posicion,
limitando asi el movimiento del saliente desde la quinta posicién a la sexta posicion, y la seccion de
operacion en la cuarta posicién no esta en contacto con el saliente en la quinta posicion.

El accesorio de acuerdo a una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 9, en el que la parte deslizante del lado
del accesorio es un elemento de riel (43) que se extiende a lo largo de la direccidon de deslizamiento.

El accesorio segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 10, en el que la parte deslizante del lado del
accesorio es de metal.

El accesorio segin una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 11, incluyendo la parte deslizante del lado del
accesorio:

una superficie inferior (61a) esencialmente paralela a la direccion de deslizamiento;

dos superficies laterales (62), cada una esencialmente paralela a la direccion de deslizamiento, y
extendiéndose desde lados opuestos de la superficie inferior; y

dos partes opuestas (63) extendiéndose desde las dos superficies laterales, respectivamente, y teniendo,
cada una, una superficie opuesta a la superficie inferior,

en donde las partes extremas de las dos partes opuestas en el primer lado se estrechan de manera que
una brecha entre las mismas aumente gradualmente hacia un extremo distal.

El accesorio segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 12, que comprende ademds un miembro eléstico
(45) en una superficie inferior de la parte deslizante del lado del accesorio, en donde el miembro elastico esta
configurado para aplicar una fuerza, en una direccién lejos de la superficie inferior, en la parte deslizante del
lado del controlador, mientras que el movimiento deslizante esta esencialmente limitado por la parte de tope.
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El accesorio segun la reivindicacion 13, en el que el miembro elastico esta en el segundo lado del centro de la
parte deslizante del lado del accesorio.

El accesorio segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 14, en el que un area de una superficie de
operacion del primer boton de operacion del lado del accesorio es mas grande que un area del primer botéon
de operacion del lado del controlador.

El accesorio de acuerdo a una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 15, en el que una punta de la primera
parte de activacion tiene una superficie curva.

El accesorio segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 16, en el que la primera parte de activacion tiene
una seccion transversal en forma de cruz a lo largo de un plano perpendicular a una direccion de movimiento
desde la primera posicién hasta la segunda posicion.

El accesorio segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 17, en el que las partes extremas opuestas de la
segunda superficie en la direccidn de deslizamiento son, cada una, una superficie curvada redondeada.

El accesorio de acuerdo a una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 18, que comprende ademas:
un puerto receptor de luz (56) en una superficie inferior de la parte deslizante del lado del accesorio;

un puerto de salida de luz (57) en una superficie del accesorio diferente a la superficie inferior de la parte
deslizante del lado del accesorio; y

una parte de guia de luz (58) configurada para guiar la luz, que incide sobre el puerto de recepcion de luz,
al puerto de salida de luz.

El accesorio segun la reivindicacion 19, en el que el puerto de salida de luz esta en la segunda superficie.

El accesorio segun la reivindicacion 20, en el que el puerto de salida de luz esta en la segunda superficie entre
el primer bot6n de operacion del lado del accesorio y el segundo botén de operacion del lado del accesorio.
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Fig. 1
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Fig. 2
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Fig. 6
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Fig. 9
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Fig. 11
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Fig. 13
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Fig. 14
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Fig. 16
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