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@Resumen:

Procedimiento para el montaje de un sistema de
coccion.

Con el fin de proporcionar un procedimiento para el
montaje de un sistema de coccién genérico con
mejores propiedades en cuanto a la montabilidad, se
propone un procedimiento para el montaje de un
sistema de coccidon (10a-b), el cual presenta al menos
una unidad de calentamiento (12a-b) y al menos una
placa de apoyo (14a-b), la cual define al menos una
posicién de colocacion tedrica (16a-b) para al menos
una unidad de apoyo (18a-b), en el cual, durante la
orientacion de la posicion de la unidad de
calentamiento (12a-b) de manera relativa a la posicion
de colocacion tedrica (16a-b), se determine al menos
un parametro de la orientacion de manera al menos
parcialmente automatica, y éste se tenga en cuenta al
orientarse la posicién de la unidad de calentamiento
(12a-b) de manera relativa a la posicion de colocacion
tedrica (16a-b).
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PROCEDIMIENTO PARA EL MONTAJE DE UN SISTEMA DE
COCCION

DESCRIPCION

La presente invencion hace referencia a un procedimiento para el montaje de un sistema de

coccidn segun la reivindicacion 1.

A través del estado de la técnica, ya se conoce un procedimiento para el montaje de un
sistema de coccidén, en el que una unidad de calentamiento del sistema de coccidén es
dispuesta debajo de una placa de apoyo del sistema de coccién. Durante la orientacién de la
posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicidn de colocacion
tedrica, el montador orienta manualmente la unidad de calentamiento de manera relativa a la
posicion de colocacion tedrica por medio de las marcaciones que hay sobre la placa de

apoyo.

La presente invencion resuelve el problema técnico de proporcionar un procedimiento para
el montaje de un sistema de coccién genérico con mejores propiedades en cuanto a la
montabilidad. Segun la invencion, este problema técnico se resuelve mediante las
caracteristicas de la reivindicacion 1, mientras que de las reivindicaciones secundarias se

pueden extraer realizaciones y perfeccionamientos ventajosos de la invencion.

La invencion hace referencia a un procedimiento para el montaje de un sistema de coccion,
el cual presenta al menos una unidad de calentamiento y al menos una placa de apoyo, la
cual define al menos una posiciéon de colocacion tedrica para al menos una unidad de
apoyo, en el cual, durante la orientacion de la posicion de la unidad de calentamiento de
manera relativa a la posicion de colocacién tedrica, en particular, durante su instalacién y/o
montaje y, de manera ventajosa, in situ y/o en casa del usuario, se determina al menos un
parametro de la orientacién de manera al menos parcialmente automatica, en particular, de
manera electronica y/o sin que la determinacién sea manual, y éste se tiene en cuenta al
orientarse la posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicién de

colocacion teorica.

Mediante la forma de realizacion segun la invencion, se pueden conseguir propiedades
ventajosas en cuanto a la montabilidad. Ademas, es posible conseguir una gran comodidad
en el montaje. En particular, la orientacion de la posicién de la unidad de calentamiento de

manera relativa a la posicién de colocacion teérica puede realizarse con exactitud, de modo
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que durante los procesos de coccion posteriores se pueden conseguir resultados de coccion
optimos y/o que las pérdidas de potencia sean bajas. En concreto, se puede garantizar una
orientacion optima de la posicién de la unidad de calentamiento de manera relativa a la
posicion de colocacién teodrica. Asimismo, el montaje puede ser sencillo en cuanto a la
posicion relativa de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicion de
colocacion teodrica, en concreto, en cuanto a la distancia vertical de la unidad de
calentamiento con respecto a la posicion de colocacién tedrica, y/o en cuanto a la
orientacion angular relativa de la unidad de calentamiento con respecto a la posicidon de
colocacion tedrica. Ademas, se hace posible la maxima eficiencia y/o la maxima transmision
de energia de la unidad de calentamiento a la bateria de coccién que haya de calentarse y/o
un acoplamiento 6ptimo entre la unidad de calentamiento y al menos una bateria de coccion

apoyada encima.

El término “sistema de coccion” incluye el concepto de un sistema que presente al menos un
aparato de coccion que esté previsto para cocinar alimentos como, por ejemplo, un horno
de coccioén y/o un campo de coccidon y/o un horno microondas, y el cual podria presentar
adicionalmente al menos otra unidad constructiva que esté realizada de manera diferente
con respecto a un aparato de cocciéon, como un aparato de limpieza y/o un aparato
refrigerador y/o un aparato movil y/o al menos un médulo de contacto y/o al menos una
unidad de apoyo. El sistema de coccion esta previsto para presentar al menos una unidad
constructiva que esté prevista para ser dispuesta en una cocina. Por ejemplo, el sistema de
coccién podria presentar al menos una unidad accesoria para el aparato de cocciéon como,
por ejemplo, una unidad sensora para la medicidon externa de la temperatura de una bateria
de coccién y/o de un producto de coccion y/o de una unidad de apoyo. El sistema de
coccion podria presentar al menos una unidad de apoyo, en concreto, la unidad de apoyo,

y/o al menos una bateria de coccién.

El término “unidad de calentamiento” incluye el concepto de una unidad que esté prevista
para suministrar en al menos un estado de funcionamiento a al menos una bateria de
coccion y/o a al menos una unidad de apoyo energia con el fin de calentar la bateria de
coccion y/o la unidad de apoyo. La unidad de calentamiento podria estar realizada, por
ejemplo, como unidad de calentamiento por resistencia y prevista para transformar energia
en calor y suministrarselo a la bateria de coccién y/o a la unidad de apoyo con el fin de
calentar la bateria de coccion y/o la unidad de apoyo. De manera alternativa o adicional, la
unidad de calentamiento podria estar realizada como unidad de calentamiento por induccion
y prevista para suministrar energia en forma de campo electromagnético alterno a la bateria

de coccidn y/o a la unidad de apoyo, donde la energia suministrada a la bateria de coccion
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y/o a la unidad de apoyo podria ser transformada en calor en la bateria de coccion y/o en la

unidad de apoyo.

El sistema de coccion presenta al menos una placa de apoyo, la cual estd prevista para
apoyar encima al menos una bateria de coccién y/o al menos una unidad de apoyo. El
término “placa de apoyo” incluye el concepto de al menos una unidad con forma de placa, la
cual esté prevista para apoyar encima al menos una bateria de coccién y/o para apoyar
encima al menos una unidad de apoyo y/o para colocar encima al menos un producto de
coccion con el fin de calentarlos. La placa de apoyo podria estar realizada, por ejemplo,
como area parcial de al menos una encimera, en concreto, de al menos una encimera de
cocina, del sistema de coccidén. De manera alternativa o adicional, la placa de apoyo podria
estar realizada como placa de campo de coccidn. La placa de apoyo realizada como placa
de campo de coccion podria conformar al menos una parte de una carcasa exterior de
campo de coccién y conformar en gran parte o por completo esta carcasa exterior de campo
de coccion junto con al menos una unidad de carcasa exterior, con la que la placa de apoyo
realizada como placa de campo de coccion podria estar unida en al menos el estado
montado. A modo de ejemplo, la placa de apoyo podria estar formada en gran parte o por
completo de vidrio y/o vitroceramica y/o neolith y/o dekton y/o madera y/o marmol y/o piedra,
en particular, piedra natural, y/o de material laminado y/o de metal y/o de plastico y/o de
ceramica. La expresion “en gran parte o por completo” incluye el concepto de en un
porcentaje, en concreto, en un porcentaje en peso y/o porcentaje en volumen, del 70% como
minimo, preferiblemente, del 80% como minimo, de manera ventajosa, del 90% como

minimo y, de manera preferida, del 95% como minimo.

El término “posicién de colocacion tedrica” incluye el concepto de la posicion en la que una
unidad de apoyo colocada encima, en concreto, al menos una bateria de coccién de una
unidad de apoyo colocada encima, sea calentable de manera oOptima con la maxima
transmisién de energia de la unidad de calentamiento a la unidad de apoyo y/o con las
pérdidas de potencia minimas, y/o debajo de la cual esté dispuesta la unidad de
calentamiento en la posicién de instalacion y/o la cual la indique, en concreto, la marque y/o
la resalte, mediante al menos una indicacién en al menos un estado de funcionamiento. A
modo de ejemplo, la placa de apoyo podria presentar al menos una marcacion para indicar
la posicidon de colocacion tedrica. La marcacion podria ser, por ejemplo, al menos una
impresion sobre al menos un cuerpo base de la placa de apoyo y/o al menos un
recubrimiento de al menos un cuerpo base de la placa de apoyo. De manera alternativa o
adicional, el sistema de coccion podria presentar, por ejemplo, al menos una unidad

indicadora, la cual podria sefalar la posicion de colocacion tedrica en al menos un estado de
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funcionamiento. La unidad indicadora podria presentar al menos una iluminacion y, de
manera ventajosa, al menos un medio luminoso para iluminar la posicion de colocacion

tedrica.

La expresion posicion de colocacion tedrica “para” una unidad de apoyo incluye el concepto
relativo a que la posicion de colocacion tedrica esté prevista para apoyar encima de ella la
unidad de apoyo y/o a que, en al menos un estado de funcionamiento, la unidad de apoyo
esté apoyada en la posicién de colocacion teédrica. El término “unidad de apoyo” incluye el
concepto de una unidad que esté prevista para acoplarse con la unidad de calentamiento y
la cual reciba y/o absorba en al menos un estado de funcionamiento energia de la unidad de
calentamiento durante su acoplamiento con ésta. A modo de ejemplo, la unidad de apoyo
podria presentar al menos una bateria de coccién. De manera alternativa o adicional, la
unidad de apoyo podria presentar al menos un dispositivo subyacente, el cual podria estar
previsto para apoyar encima al menos una bateria de coccion, en concreto, la bateria de
coccioén. La unidad de apoyo presenta al menos una unidad de acoplamiento, la cual esta
prevista para acoplarse con la unidad de calentamiento. La unidad de acoplamiento
presenta al menos un elemento de acoplamiento, el cual esta previsto para acoplarse con la
unidad de calentamiento. El elemento de acoplamiento podria estar realizado como bobina.
La unidad de apoyo podria presentar al menos dos, de manera ventajosa, al menos tres, de
manera preferida, al menos cinco y, de manera particularmente preferida, mas elementos de

acoplamiento, que podrian estar previstos para acoplase con la unidad de calentamiento.

El término “parametro de la orientacion” incluye el concepto de un parametro que indique y/o
caracterice la posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicién de
colocacion tedrica. El término “posicion” de la unidad de calentamiento de manera relativa a
la posicion de colocacion tedrica incluye el concepto de la posicion relativa de la unidad de
calentamiento de manera relativa a la posicion de colocacion teorica y/o de la orientacion
angular relativa de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicién de
colocacion tedrica. Al observarse perpendicularmente sobre el plano de extensién principal
de la placa de apoyo, la posicién relativa de la unidad de calentamiento de manera relativa a
la posicion de colocacion teorica podria ser en la posicidon de instalacion la distancia
horizontal entre la unidad de calentamiento y la posicién de colocacién tedrica, en concreto,
el grado de solapamiento de la unidad de calentamiento con la posicion de colocacion
tedrica. Al observarse perpendicularmente sobre el plano de extension principal de la placa
de apoyo, la distancia horizontal entre la unidad de calentamiento y la posicion de
colocacion tedrica es la unidbn mas corta del punto central y/o centro de gravedad de la

unidad de calentamiento con el punto central y/o centro de gravedad de la posiciéon de
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colocacion tedrica. De manera ventajosa, la posicion relativa de la unidad de calentamiento
de manera relativa a la posicion de colocacién tedrica es en la posicion de instalacién la
distancia vertical entre la unidad de calentamiento y la posicion de colocacion tedrica. La
distancia vertical entre la unidad de calentamiento y la posicién de colocacion tedrica esta
orientada de manera aproximada o exactamente perpendicular al plano de extensidn
principal de la placa de apoyo. La orientacion angular relativa de la unidad de calentamiento
de manera relativa a la posicion de colocacién teérica podria ser, por ejemplo, la orientacién
relativa del plano de extensién principal de la unidad de calentamiento con respecto al plano
de extensidn principal de la placa de apoyo y/o el ladeamiento de la unidad de calentamiento
con respecto a la posicion de colocacién teorica. El término “plano de extension principal” de
un objeto incluye el concepto de un plano que sea paralelo a la mayor superficie lateral del
menor paralelepipedo geométrico imaginario que envuelva ajustadamente por completo al

objeto, y el cual discurra a través del punto central del paralelepipedo.

La expresion consistente en que, durante la orientacion de la posicion de la unidad de
calentamiento de manera relativa a la posicidén de colocacion tedrica, se determine al menos
un parametro de la orientacion de manera “al menos parcialmente automatica” incluye el
concepto relativo a que, durante la orientacion de la posicion de la unidad de calentamiento
de manera relativa a la posicién de colocacién tedrica, el parametro de la orientacion se
determine de manera parcialmente automatica, pero también podria determinarse de
manera completamente automatica. La expresion consistente en que, durante la orientacién
de la posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicion de colocacion
tedrica, se determine al menos un parametro de la orientacion de manera al menos
“parcialmente automatica” incluye el concepto relativo a que, durante la orientacion de la
posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicién de colocacién
tedrica, el parametro de la orientacion se determine automaticamente al menos en parte v,
adicionalmente, se podria determinar manualmente al menos en otra parte. El término “de
manera automatica/automaticamente” incluye el concepto de mecanicamente y/o sin que se

contribuya manualmente.

El sistema de coccion presenta al menos una unidad de determinacion de parametros de la
orientacion, la cual determina el parametro de la orientacién al orientarse la posicion de la
unidad de calentamiento de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica y lo tiene en
cuenta al orientarse la posiciéon de la unidad de calentamiento de manera relativa a la
posicion de colocacién tedrica. La unidad de determinacién de parametros de la orientacion
presenta al menos una unidad de control, la cual determina el parametro de la orientacién al

orientarse la posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicidén de
6



10

15

20

25

30

ES 2713379 Al

colocacion tedrica y lo tiene en cuenta al orientarse la posicion de la unidad de

calentamiento de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica.

El término “unidad de control” incluye el concepto de una unidad electrénica que
preferiblemente esté prevista para dirigir y/o regular al menos al menos la unidad de
calentamiento y/o al menos una parte del aparato de cocciéon. La unidad de control podria
estar integrada al menos en parte, por ejemplo, en una unidad de control y/o reguladora de
al menos un aparato de coccién, en particular, de un campo de coccién, y podria estar
prevista para dirigir y/o regular al menos una unidad funcional del aparato de coccién, la cual
podria estar prevista para ejecutar una funcional principal del aparato de coccién. La unidad
de control presenta una unidad de calculo y, adicionalmente a la unidad de calculo, una
unidad de almacenamiento con un programa de control y/o de regulacion almacenado en

ella, el cual esta previsto para ser ejecutado por la unidad de calculo.

La unidad de determinacion de parametros de la orientacion determina al menos un
parametro de la orientacion de la colocacién antes de orientarse la posicion de la unidad de
calentamiento de manera relativa a la posicibn de colocaciéon teérica y, de manera
ventajosa, al orientarse la posicion de la unidad de apoyo de manera relativa a la unidad de
calentamiento, y tiene en cuenta el parametro de la orientacién de la colocacion al orientarse
la posicion de la unidad de apoyo de manera relativa a la unidad de calentamiento. El
parametro de la orientacion de la colocacion presenta al menos la posicion relativa de la
unidad de apoyo de manera relativa a la unidad de calentamiento y/o al menos la orientacion

angular relativa de la unidad de apoyo de manera relativa a la unidad de calentamiento.

La expresion consistente en que un parametro “se tenga en cuenta” durante la orientaciéon
incluye el concepto relativo a que, durante la orientacion, se recurra al parametro y/o éste
sea utilizado y/o a que la orientacion se efectie y/o se lleve a cabo en dependencia del

parametro.

El término “previsto/a” incluye el concepto de programado/a, concebido/a y/o provisto/a de
manera especifica. La expresion consistente en que un objeto esté previsto para una funcion
determinada incluye el concepto relativo a que el objeto satisfaga y/o realice esta funcion

determinada en uno o mas estados de aplicacion y/o de funcionamiento.

Asimismo, se propone que el parametro de la orientaciéon presente al menos la posicion
relativa de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica.
El término “posicion relativa” del primer objeto de manera relativa a al menos un segundo

objeto incluye el concepto de al menos la distancia vertical del primer objeto con respecto al
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segundo objeto en la posicidn de instalacién y/o, al observarse perpendicularmente sobre el
plano de extension principal de la placa de apoyo, de al menos la distancia horizontal del
primer objeto con respecto al segundo objeto y/o de al menos el solapamiento del primer
objeto con el segundo objeto. De este modo, es posible conseguir resultados de coccidn
optimos a continuacion de la orientacion de la posicion de la unidad de calentamiento de

manera relativa a la posicion de colocacion tedrica.

Ademas, se propone que el parametro de la orientacion presente al menos la orientacion
angular relativa de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicién de
colocacion tedrica. El término “orientacion angular relativa” de un primer objeto de manera
relativa a al menos un segundo objeto incluye el concepto de la orientacion relativa del plano
de extension principal del primer objeto de manera relativa al plano de extension principal
del segundo objeto y/o del ladeamiento del primer objeto de manera relativa al segundo
objeto. Asi, se hace posible un calentamiento de al menos una unidad de apoyo colocada
distribuido de manera uniforme por la extensién superficial de la posicién de colocacion

tedrica, con lo que se puede conseguir una gran comodidad de uso.

Al orientarse la posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicién de
colocacion tedrica, el parametro de la orientacidn se podria determinar, por ejemplo, de
manera automatica, en particular, de manera completamente automatica, internamente en la
unidad de determinacion de parametros de la orientacion, y se podria tener en cuenta de
manera automatica, en particular, de manera completamente automatica como, por ejemplo,
en el caso de una orientacion de la posicion de la unidad de calentamiento de manera
relativa a la posicion de colocacién teérica efectuada por una maquina, por ejemplo, por al
menos una unidad de control. Aqui, podria prescindirse de la emisién del parametro de la
orientacion a través de al menos una unidad de salida del sistema de coccién. De manera
preferida, al orientarse la posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la
posicion de colocacion tedrica, el parametro de la orientacion es emitido a través de al
menos una unidad de salida dptica y/o acustica y/o tactiimente. La emision del parametro de
la orientacion podria realizase de manera completamente automatica y/o de manera al
menos parcialmente automatica. El sistema de coccién presenta al menos una unidad de
salida, en concreto, la unidad de salida. El término “unidad de salida” incluye el concepto de
una unidad que esté prevista para proporcionar al usuario optica y/o acustica y/o tactiimente
al menos un parametro, por ejemplo, informacién y/o una indicaciéon temporal y/o un
requerimiento de mando y/o un requerimiento de actuacién y/o una seleccién. La unidad de
salida podria estar prevista para emitir al menos una sefal acustica y/o al menos una

secuencia acustica como, por ejemplo, un sonido polifénico y/o una sefal de aviso y/o un
8
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requerimiento en forma de oracion preformada. De manera alternativa o adicional, la unidad
de salida podria estar prevista para realizar una emision Optica como, por ejemplo, la
indicacion de al menos una imagen y/o al menos un texto y/o al menos una cifra y/o al
menos una animacién. A modo de ejemplo, la unidad de salida podria presentar al menos un
altavoz. De manera alternativa o adicional, la unidad de salida podria presentar una unidad
indicadora con al menos un medio luminoso, de manera ventajosa un LED (diodo emisor de
luz), y/o un visualizador de iluminacién posterior, en particular, un visualizador de matriz y/o
un visualizador LCD (de cristal liquido), un visualizador de OLEDs (diodos organicos
emisores de luz) y/o papel electréonico. De manera ventajosa, la unidad de salida presenta al
menos una pantalla de cristal liquido. La unidad de determinacién de parametros de la
orientacion esta prevista para comunicarse y/o interactuar con el usuario a través de la
unidad de salida y/o a través de al menos una interfaz de usuario. En concreto, la unidad de
determinacion de parametros de la orientacion esta prevista para activar la unidad de salida
en al menos un estado de funcionamiento y emitir el pardmetro de la orientacién al usuario
y/o al montador mediante la unidad de salida. El sistema de coccidn presenta al menos una
interfaz de usuario, la cual podria ser parte del aparato de coccion al menos parcialmente.
De este modo, se puede orientar comodamente la unidad de calentamiento de manera

relativa a la posicién de colocacién teérica.

La unidad de salida podria ser, por ejemplo, parte del aparato de coccién, en concreto, de al
menos una interfaz de usuario, al menos parcialmente. La unidad de salida podria presentar
al menos un visualizador, en concreto, una pantalla de cristal liquido. De manera alternativa
o adicional, la unidad de salida podria ser parte al menos parcialmente de una pantalla
externa como, por ejemplo, de una pantalla de ordenador y/o de una pantalla de television.
La pantalla externa podria estar conectada al aparato de coccién y/o a la unidad de apoyo
y/o comunicarse inalambricamente con el aparato de coccion y/o con la unidad de apoyo. De
manera preferida, la unidad de salida es parte de un aparato maévil al menos parcialmente.
El parametro de la orientacion podria emitirse a través de al menos una aplicacion. La
expresion consistente en que un primer objeto sea parte de un segundo objeto “al menos
parcialmente” incluye el concepto relativo a que el primer objeto presente al menos un area
parcial, en concreto, al menos un elemento y/o al menos una unidad, que sea parte del
segundo objeto, y el cual, adicionalmente al area parcial, podria presentar al menos otra
area parcial, que podria ser parte de al menos un tercer objeto distinto con respecto al
segundo objeto. El aparato moévil podria ser, por ejemplo, un teléfono movil y/o un teléfono
portatil y/o un ordenador portatil y/o una tableta. Asi, se puede conseguir un montaje

cdmodo, ya que la unidad de salida puede ser posicionada de manera permanente al
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alcance y/o al alcance visual con independencia del lugar de montaje. Esto es
particularmente ventajoso, por ejemplo, en el caso de un montaje que tenga lugar debajo de
la placa de apoyo en la posicidn de instalacién, ya que aqui se puede evitar que el montador
tenga que estar cambiando constantemente su posicién de trabajo para poder mirar la

unidad de salida situada encima de la placa de apoyo.

A modo de ejemplo, al orientarse la posicion de la unidad de calentamiento de manera
relativa a la posicion de colocacion tedrica, la posicion de la unidad de calentamiento podria
mantenerse constante y la posicién de la posicién de colocacion tedrica podria modificarse.
De manera preferida, al orientarse la posicion de la unidad de calentamiento de manera
relativa a la posicion de colocacion tedrica, la posicion de la unidad de calentamiento se
modifica y la posicion de la posicion de colocacién tedrica se mantiene constante. Al
orientarse la posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicién de
colocacion tedrica, la unidad de calentamiento se mueve y la posicién de colocacion tedrica
se mantiene fija. El sistema de coccién presenta al menos una unidad motriz, la cual esta
prevista para mover la unidad de calentamiento y/o al menos una unidad de soporte de
unidad de calentamiento de manera relativa a la posicién de colocacion teérica y/o de
manera relativa a una unidad de soporte cuya posicidbn se mantenga constante. El sistema
de coccion presenta al menos una unidad de soporte de unidad de calentamiento, la cual
absorbe en la posicién de instalacion la fuerza del peso de la unidad de calentamiento y la
transmite a al menos otra unidad, en particular, a al menos una unidad de soporte y/o a al
menos un mueble y/o a al menos una unidad de carcasa del sistema de coccion. El sistema
de coccion presenta al menos una unidad de soporte, la cual absorbe en la posicién de
instalacion la fuerza del peso de la unidad de calentamiento y/o de la unidad de soporte de
unidad de calentamiento, y la transmite a al menos otra unidad, en particular, a al menos un
mueble y/o a al menos una unidad de carcasa del sistema de coccion. En la posicion de
instalacion, la unidad motriz une la unidad de calentamiento y/o la unidad de soporte de
unidad de calentamiento con la unidad de soporte. A modo de ejemplo, la unidad motriz
podria presentar al menos un hexapodo y/o al menos un smartpod, el cual podria estar
previsto para mover la unidad de calentamiento y/o la unidad de soporte de unidad de
calentamiento. De manera alternativa o adicional, la unidad motriz podria presentar al
menos un elemento motriz, el cual podria estar previsto para mover la unidad de
calentamiento y/o la unidad de soporte de unidad de calentamiento. El elemento motriz
podria estar unido con la unidad de calentamiento y/o con la unidad de soporte de unidad de
calentamiento mediante al menos una rosca, y podria moverla mediante la rosca. La rosca

podria presentar, por ejemplo, una métrica de entre tres y ocho. De esta forma, se hace
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posible un montaje sencillo y/o rapido y/o no complicado, ya que la unidad de calentamiento
puede moverse con mas facilidad que la posicion de colocacion tedrica, durante cuyo

movimiento se tendria que mover toda la placa de apoyo.

Asimismo, se propone que, al determinarse el parametro de la orientacién, la unidad de
calentamiento y la unidad de apoyo se acoplen entre si eléctricamente. La unidad de
determinaciéon de parametros de la orientacion presenta al menos una unidad sensora, la
cual detecta al menos un parametro de acoplamiento al orientarse la posicion de la unidad
de calentamiento de manera relativa a la posicién de colocacién tedrica. El término “unidad
sensora” incluye el concepto de una unidad que presente al menos un sensor y/o detector
para detectar el parametro de acoplamiento y/o el parametro de la orientacion y/o el
parametro de la orientacion de la colocacion, y la cual esté prevista para emitir un valor que
caracterice al parametro de acoplamiento y/o al parametro de la orientacién y/o al parametro
de la orientacién de la colocacién, donde el parametro de acoplamiento y/o el parametro de
la orientacion y/o el parametro de la orientaciéon de la colocaciéon sea ventajosamente una
magnitud fisica y/o quimica. El término “detectar” incluye el concepto de medir y/o
determinar. El término “parametro de acoplamiento” incluye el concepto de un parametro
eléctrico y/o electrénico y/o magnético y/o electromagnético, el cual indique y/o caracterice
el acoplamiento de la unidad de calentamiento y la unidad de apoyo. A modo de ejemplo, la
unidad de calentamiento podria ser al menos parcialmente parte de la unidad de
determinacion de parametros de la orientacién, en concreto, de la unidad sensora de la
unidad de determinacion de parametros de la orientacion. La unidad de apoyo, en concreto,
la unidad de acoplamiento de la unidad de apoyo, podria ser parte de la unidad sensora y
podria ser al menos parcialmente parte de la unidad de determinacion de parametros de la
orientacion, en concreto, de la unidad sensora de la unidad de determinacion de parametros
de la orientacion. El parametro de acoplamiento podria ser, por ejemplo, al menos la
inductancia y/o al menos una tension inducida y/o la impedancia y/o la relacion entre la parte
real y la parte imaginaria de la impedancia y/o un flujo magnético y/o un campo
electromagnético alterno. Al orientarse la posicion de la unidad de calentamiento de manera
relativa a la posicion de colocacion tedrica, la unidad de determinacion de parametros de la
orientacion compara un parametro de acoplamiento actual detectado por la unidad sensora
con al menos un valor de referencia para el parametro de acoplamiento. La unidad de
determinacion de parametros de la orientacion podria presentar al menos una unidad de
almacenamiento, en la que podria estar almacenado al menos un valor de referencia para el
parametro de acoplamiento. De manera ventajosa, en la unidad de almacenamiento de la

unidad de determinacion de parametros de la orientacién estan almacenados multiples
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valores de referencia, los cuales podrian estar almacenados en forma de tabla y/o en forma
de al menos una funcién matematica. Al orientarse la posicion de la unidad de calentamiento
de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica, la unidad de determinacion de
parametros de la orientacion armoniza un parametro de acoplamiento actual detectado por
la unidad sensora con el valor de referencia para el parametro de acoplamiento, y de esta
forma orienta la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicién de colocacion
tedrica. Para acoplar la unidad de calentamiento y la unidad de apoyo entre si, la unidad de
determinacion de parametros de la orientacion activa la unidad de calentamiento y, mediante
ésta, proporciona un campo electromagnético alterno. La unidad de acoplamiento de la
unidad de apoyo detecta mediante la modificacion de al menos un parametro de
acoplamiento el campo electromagnético alterno proporcionado por la unidad de
calentamiento. La unidad de determinacién de parametros de la orientacion determina el
parametro de la orientaciéon por medio del parametro de acoplamiento, en concreto, por
medio de la modificacion del parametro de acoplamiento. A modo de ejemplo, la unidad de
determinacion de parametros de la orientacién podria determinar el parametro de la
orientacion, el cual presenta al menos la posicién relativa de la unidad de calentamiento con
respecto a la posicion de colocacion tedrica, que en la posicidn de instalaciéon presenta al
menos la distancia vertical de la unidad de calentamiento con respecto a la posicion de
colocacion tedrica, mediante un parametro de acoplamiento, el cual podria ser la inductancia
y/o la relacion entre la parte real y la parte imaginaria de la impedancia. De manera
alternativa o adicional, la unidad de determinacion de parametros de la orientacion podria
determinar el parametro de la orientacion, el cual presente al menos la orientacion angular
relativa de la unidad de calentamiento con respecto a la posicidn de colocacion tedrica,
mediante un parametro de acoplamiento que podria ser una tensién inducida. De este modo,
el parametro de la orientacién puede ser determinado de manera técnicamente sencilla y/o

segura.

Asimismo, se propone que se compruebe la orientacion a continuaciéon de orientarse la
posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicion de colocacién
tedrica. Al comprobarse la posicién de la unidad de calentamiento de manera relativa a la
posicion de colocacion tedrica, la unidad de determinacion de parametros de la orientacion
proporciona mediante la unidad de calentamiento al menos un campo electromagnético
alterno para calentar al menos una unidad de apoyo colocada en la posicion de colocacién
tedrica. La unidad de determinaciéon de parametros de la orientacién, en concreto, la unidad
sensora de la unidad de determinacion de parametros de la orientacion, detecta la evolucion

de la energia, suministrada a la unidad de apoyo, en dependencia de la frecuencia. Al
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comprobarse la posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicion de
colocacion tedrica, la unidad de determinacion de parametros de la orientacién compara la
evolucion de la energia, suministrada a la unidad de apoyo, con al menos un valor de
referencia para la evolucion de la energia suministrada a la unidad de apoyo. El valor de
referencia para la evolucién de la energia suministrada a la unidad de apoyo podria estar
almacenado en la unidad de almacenamiento de la unidad de determinacidén de parametros
de la orientacién en forma de tabla y/o en forma de al menos una funcién matematica. De
este modo, se puede conseguir una comodidad de uso elevada, ya que, en el caso de que al
realizarse la comprobacién se constate que la unidad de calentamiento esta orientada con
respecto a la posicion de colocacion tedrica de manera incorrecta, se puede corregir la

orientacion de la unidad de calentamiento con respecto a la posicion de colocacion tedrica.

Al comprobarse la posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicion
de colocacion tedrica, se podria, por ejemplo, colocar la misma unidad de apoyo que al
orientarse la posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicién de
colocacioén teérica. De manera preferida, al comprobarse la orientacion, se utiliza otra unidad
de apoyo diferente con respecto a la unidad de apoyo. La otra unidad de apoyo podria estar
realizada, por ejemplo, al menos parcialmente y, de manera ventajosa, de manera
completamente idéntica a la unidad de apoyo, y podria presentar al menos una bateria de
coccion y/o al menos un dispositivo subyacente. Como alternativa, la unidad de apoyo y la
otra unidad de apoyo podrian estar realizadas de manera diferente entre si. Por ejemplo, la
otra unidad de apoyo podria presentar al menos una bateria de coccién y estar realizada
como bateria de coccion. Asi, se pueden evitar posibles orientaciones incorrectas de la
unidad de calentamiento de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica, las cuales

podrian resultar de una unidad de apoyo defectuosa.

Se puede conseguir una comodidad de uso particularmente elevada mediante un sistema de
coccion que esté montado de conformidad con un procedimiento para el montaje de un
sistema de coccion. En la posicion de instalacion y, en concreto, en el estado orientado de la
posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicidon de colocacion
tedrica, la unidad de calentamiento presenta una distancia vertical con respecto a la posicion
de colocacion tedrica de al menos 10 mm, de manera preferida, de al menos 15 mm, de
manera ventajosa, de al menos 20 mm, de manera particularmente ventajosa, de al menos
25 mm y, de manera preferida, de al menos 30 mm. En la posicion de instalacion y, en
concreto, en el estado orientado de la posicion de la unidad de calentamiento de manera
relativa a la posicion de colocacién teédrica, la unidad de calentamiento presenta una

distancia vertical con respecto a la posicién de colocacion tedrica de 60 mm como maximo,
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de manera preferida, de 55 mm como maximo, de manera ventajosa, de 50 mm como
maximo, de manera particularmente ventajosa, de 45 mm como maximo y, de manera

preferida, de 40 mm como maximo.

Asimismo, se propone que el sistema de coccion presente al menos una unidad de
determinacion de parametros de la orientacion, la cual esté prevista para determinar el
parametro de la orientacion. Al orientarse la posicion de la unidad de calentamiento de
manera relativa a la posicion de colocacion tedrica, la unidad de determinacion de
parametros de la orientacion determina el parametro de la orientacion. De esta forma, se

puede proporcionar una gran comodidad de uso y/o resultados de coccion optimos.

Ademas, se propone que la unidad de determinacién de parametros de la orientacion
presente la unidad de calentamiento. La unidad de calentamiento es parte de la unidad de
determinaciéon de parametros de la orientacion, en concreto, de la unidad sensora de la
unidad de determinacion de parametros de la orientacién, al menos parcialmente. Asi, se

hace posible una realizaciéon compacta y/o que haya poca diversidad de componentes.

Asimismo, se propone que el sistema de coccidn presente al menos una unidad de apoyo, la
cual sea parte de la unidad de determinaciéon de parametros de la orientacién, en concreto,
de la unidad sensora de la unidad de determinacion de parametros de la orientacion, al
menos parcialmente, de modo que el parametro de la orientacion se puede determinar de
manera particularmente fiable, ya que las propiedades de la unidad de apoyo son conocidas
y, con ello, pueden ser tenidas en cuenta por la unidad de determinacién de parametros de

la orientacion.

Ademas, se propone que la unidad de apoyo presente al menos una bateria de coccion. De
esta forma, la unidad de apoyo puede ser utilizada con flexibilidad tanto al orientarse la
posicion de la unidad de calentamiento de manera relativa a la posicion de colocacion

tedrica como durante al menos un proceso de coccion.

A modo de ejemplo, la unidad de apoyo podria presentar junto a la bateria de coccion
exclusivamente la unidad de acoplamiento y no presentar un dispositivo subyacente. Sin
embargo, de manera preferida, la unidad de apoyo presenta al menos un dispositivo
subyacente, el cual esta previsto para apoyar encima al menos una bateria de coccion, en
concreto, la bateria de coccion de la unidad de apoyo. El término “dispositivo subyacente”
incluye el concepto de un dispositivo que esté previsto para ser apoyado, en concreto, para
ser colocado, sobre la placa de apoyo y para apoyar encima de él al menos una bateria de

coccion, y el cual conforme en al menos un estado de funcionamiento de calentamiento al
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menos parcialmente una base para la bateria de coccidén. En la posicion de instalacién, el
dispositivo subyacente estad previsto para ser colocado encima de la unidad de
calentamiento. El dispositivo subyacente esta previsto para absorber al menos la energia
térmica proveniente de la bateria de coccion apoyada encima y/o para impedir que aquélla
llegue a la placa de apoyo. De este modo, se puede conseguir una realizacién duradera, ya
que la placa de apoyo puede ser protegida en al menos un estado de funcionamiento de
calentamiento frente a dafos que podrian estar provocados por el sobrecalentamiento

causado por la energia transmitida de la bateria de coccion a la placa de apoyo.

El procedimiento para el montaje de un sistema de coccion y/o el sistema de coccidén que se
describen no estan limitados a la aplicaciéon ni a la forma de realizacidon anteriormente
expuestas, pudiendo en particular presentar una cantidad de elementos, componentes, y
unidades particulares que difiera de la cantidad que se menciona en el presente documento,

siempre y cuando se persiga el fin de cumplir la funcionalidad aqui descrita.

Otras ventajas se extraen de la siguiente descripcion del dibujo. En el dibujo estan
representados ejemplos de realizacién de la invencion. El dibujo, la descripcién y las
reivindicaciones contienen caracteristicas numerosas en combinacion. El experto en la
materia considerara las caracteristicas ventajosamente también por separado, y las reunira

en otras combinaciones razonables.

Muestran:

Fig. 1 una seccion de un sistema de coccién con una placa de apoyo, con una
unidad de control, con una interfaz de usuario, y con una unidad de
calentamiento, en vista superior esquematica,

Fig. 2 una seccion del sistema de coccidn, en una representacion de seccion parcial
esquematica,

Fig. 3 una seccion aumentada de la figura 2, en la que aparece representada una
seccion de una unidad de soporte, de una unidad de calentamiento, y de una
unidad motriz del sistema de coccion,

Fig. 4 una realizacion alternativa a la realizacion representada en la figura 3, en una
representacién de seccion parcial esquematica,

Fig. 5 una unidad de apoyo del sistema de coccion de la figura 1, en vista superior

esquematica, donde se ha prescindido de la representacion de las conexiones
eléctricas entre elementos de acoplamiento de una unidad de acoplamiento

de la unidad de apoyo,
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una unidad de apoyo de un sistema de coccién alternativo, en vista superior
esquematica, donde se ha prescindido de la representacion de las conexiones
eléctricas entre elementos de acoplamiento de una unidad de acoplamiento
de la unidad de apoyo,

una unidad de apoyo de un sistema de coccion alternativo, en vista superior
esquematica, donde se ha prescindido de la representacidn de las conexiones
eléctricas entre elementos de acoplamiento de una unidad de acoplamiento
de la unidad de apoyo,

el sistema de coccién de la figura 1 al orientarse la posicion de una unidad de
calentamiento del sistema de coccién de manera relativa a la posicion de
colocacion tedrica de una placa de apoyo del sistema de coccidén en un paso
del procedimiento, en vista superior esquematica,

el sistema de coccion de la figura 1 al orientarse la posicion de la unidad de
calentamiento de manera relativa a la posicién de colocacion teérica en otro
paso del procedimiento, en vista superior esquematica,

el sistema de coccion de la figura 1 al orientarse la posicion de la unidad de
calentamiento de manera relativa a la posicion de colocacién tedrica en otro
paso del procedimiento, en vista superior esquematica,

un aparato movil y una unidad de salida del sistema de coccion, la cual es
parte del aparato movil, en un paso del procedimiento, en una representacion
esquematica,

el aparato mévil y la unidad de salida en otro paso del procedimiento, en una
representacién esquematica,

el aparato mévil y la unidad de salida en otro paso del procedimiento, en una
representacion esquematica,

el aparato movil y la unidad de salida en otro paso del procedimiento, en una
representacion esquematica,

el aparato movil y la unidad de salida en otro paso del procedimiento, en una
representacion esquematica,

el aparato movil y la unidad de salida en otro paso del procedimiento, en una
representacion esquematica,

una seccion del sistema de coccion de la figura 1, en una representacion de
seccioén parcial esquematica,

el aparato moévil y la unidad de salida en otro paso del procedimiento, en una

representacion esquematica,
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una gréfica, en la que aparecen representadas varias evoluciones de un
parametro de acoplamiento para el caso de una distancia horizontal entre una
unidad de calentamiento y una posicion de colocacién tedrica, en una
representacién esquematica, donde cada una de las evoluciones representa
una distancia horizontal de la unidad de calentamiento con respecto a la
unidad de apoyo,

una grafica, en la que aparecen representadas varias evoluciones de un
parametro de acoplamiento para el caso de una distancia vertical entre la
unidad de calentamiento y la posicion de colocacion tedrica, en una
representaciéon esquematica, donde cada una de las evoluciones representa
una distancia vertical de la unidad de calentamiento con respecto a la posicion
de colocacion tedrica,

un sistema de coccion alternativo en el estado previo a la ejecucién de un
procedimiento para el montaje del sistema de coccién, en una representacion
de seccion parcial esquematica,

una unidad de salida del sistema de coccion de la figura 21, la cual es parte
de un aparato movil del sistema de coccion, en un paso del procedimiento, en
una representacion esquematica,

la unidad de salida en otro paso del procedimiento, en una representacion
esquematica,

la unidad de salida en otro paso del procedimiento, en una representacion
esquematica,

la unidad de salida en otro paso del procedimiento, en una representacion
esquematica,

la unidad de salida en otro paso del procedimiento, en una representacion
esquematica,

la unidad de salida en otro paso del procedimiento, en una representacion
esquematica,

la unidad de salida en otro paso del procedimiento, en una representacion
esquematica,

la unidad de salida en otro paso del procedimiento, en una representacion
esquematica, y

el sistema de coccion en su estado a continuacion de la ejecucion del
procedimiento para el montaje del sistema de coccidn, en una representacién

de seccion parcial esquematica.
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La figura 1 muestra un sistema de coccion 10a, el cual esta realizado como sistema de
coccion por induccién y estd montado de conformidad con un procedimiento para el montaje
del sistema de coccion 10a. El sistema de coccién 10a presenta una placa de apoyo 14a. La
placa de apoyo 14a define la posicion de colocacion tedrica 16a para una unidad de apoyo
18a (véase también la figura 2). En el estado montado, la placa de apoyo 14a conforma una
superficie visible que en el estado montado esta dirigida hacia el usuario. La placa de apoyo
14a esta prevista para colocar encima la unidad de apoyo 18a, en concreto, una bateria de
coccion 26a y/o un dispositivo subyacente 28a de la unidad de apoyo 18a, en la posicion de
colocacion tedrica 16a para su calentamiento (véanse las figuras 1 y 2). En este ejemplo de
realizacién, la placa de apoyo 14a esta realizada como encimera, en concreto, como

encimera de cocina.

Ademas, el sistema de coccion 10a presenta una interfaz de usuario 30a para la
introduccion y/o seleccién de parametros de funcionamiento, por ejemplo, la potencia de
calentamiento y/o la densidad de la potencia de calentamiento y/o la zona de calentamiento.
Asimismo, la interfaz de usuario 30a esta prevista para emitir al usuario el valor de un

parametro de funcionamiento.

El sistema de coccion 10a presenta también una unidad de control 32a. La unidad de control
32a esta prevista para ejecutar acciones y/o modificar ajustes en dependencia de los
parametros de funcionamiento introducidos mediante la interfaz de usuario 30a. En un
estado de funcionamiento de calentamiento, la unidad de control 32a regula el suministro de

energia a al menos una unidad de calentamiento 12a.

El sistema de coccion 10a presenta varias unidades de calentamiento 12a (véanse las
figuras 1 y 2), de las cuales Unicamente una aparece representado en las figuras y de las
cuales unicamente se describe una a continuacion. La unidad de calentamiento 12a esta
prevista para calentar la bateria de coccién 26a colocada sobre la placa de apoyo 14a
encima de la unidad de calentamiento 12a en la posicidon de colocacion tedrica 16a. La
unidad de calentamiento 12a esta realizada como unidad de calentamiento por induccién.
En la posicion de instalacion, la unidad de calentamiento 12a esta dispuesta debajo de la

placa de apoyo 14a, en concreto, debajo de la posicion de colocacion tedrica 16a.

Por cada unidad de calentamiento 12a, el sistema de coccion 10a presenta una unidad de
soporte de unidad de calentamiento 80a (véase la figura 2). En la posicién de instalacion, la
unidad de soporte de unidad de calentamiento 80a soporta la unidad de calentamiento 12a.
La unidad de soporte de unidad de calentamiento 80a podria presentar, por ejemplo, un

soporte de bobina y/o un elemento de blindaje y/o una unidad de carcasa.
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Ademas, el sistema de coccion 10a presenta una unidad de soporte 36a (véase la figura 2).
En la posicidon de instalacién, la unidad de soporte 36a esta dispuesta debajo de la placa de
apoyo 14a y la unidad de calentamiento 12a esta apoyada sobre la unidad de soporte 36a.
La unidad de soporte 36a absorbe en la posicion de instalacion la fuerza del peso de la
unidad de calentamiento 12a y/o de la unidad de soporte de unidad de calentamiento 80a.
En la posicion de instalacién, la unidad de soporte 36a transmite la fuerza del peso de la
unidad de calentamiento 12a y/o de la unidad de soporte de unidad de calentamiento 80a a

al menos otra unidad como, por ejemplo, una unidad de carcasa y/o un mueble.

Asimismo, el sistema de coccion 10a presenta una unidad motriz 38a (véase la figura 2). La
unidad motriz 38a esta prevista para mover la unidad de calentamiento 12a y/o la unidad de
soporte de unidad de calentamiento 80a. En la posicion de instalacion, la unidad motriz 38a
apoya la unidad de calentamiento 12a, en concreto, la unidad de soporte de unidad de
calentamiento 80a, sobre la unidad de soporte 36a. La unidad motriz 38a une entre si la
unidad de calentamiento 12a, en concreto, la unidad de soporte de unidad de calentamiento

80a, y la unidad de soporte 36a en la posicidén de instalacion.

La unidad motriz 38a presenta al menos un elemento motriz 40a. En este ejemplo de
realizacién, la unidad de motriz 38a presenta por cada unidad de calentamiento 12a cuatro
elementos motrices 40a, de los cuales solo se representan dos en la figura 2. Unicamente
uno de cada uno de los objetos presentes varias veces va acompafiado de simbolo de

referencia en las figuras.

Al observarse perpendicularmente sobre el plano de extensién principal de la unidad de
calentamiento 12a, cada elemento motriz 40a esta dispuesto en un area de esquina de la
unidad de calentamiento 12a, en concreto, en un area de esquina de la unidad de soporte
de unidad de calentamiento 80a. La unidad motriz 38a esta prevista mediante los elementos
motrices 40a para modificar la posicion relativa de la unidad de calentamiento 12a, en
concreto, de la unidad de soporte de unidad de calentamiento 80a, de manera relativa a la
posicion de colocacién tedrica 16a. Asimismo, la unidad motriz 38a esta prevista mediante
los elementos motrices 40a para modificar la orientacion angular relativa de la unidad de
calentamiento 12a, en concreto, de la unidad de soporte de unidad de calentamiento 80a, de
manera relativa a la posicion de colocacion tedrica 16a. A continuacién, unicamente se

describe uno de los elementos motrices 40a.

En este ejemplo de realizacion, la unidad de soporte 36a esta dispuesta en la posicién de
instalacion debajo de la unidad de calentamiento 12a y/o debajo de la placa de apoyo 14a.

El plano de extension principal de la unidad de soporte 36a y el plano de extensién principal
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de la placa de apoyo 14a estan orientados esencialmente en paralelo entre si. La unidad
motriz 38a, en concreto, el elemento motriz 40a de la unidad motriz 38a, atraviesa
parcialmente la unidad de soporte 36a (véanse las figuras 2 y 3). Ademas, la unidad motriz
38a, en concreto, el elemento motriz 40a de la unidad motriz 38a, atraviesa parcialmente un
area parcial de la unidad de calentamiento 12a, en concreto, un area parcial de la unidad de

soporte de unidad de calentamiento 80a.

La unidad motriz 38a, en concreto, el elemento motriz 40a de la unidad motriz 38a, y la
unidad de soporte 36a estan unidas entre si a través de una rosca. Mediante la rosca, la
posicion relativa de la unidad de calentamiento 12a con respecto a la posicién de colocacion
tedrica 16a y/o la orientacién angular relativa de la unidad de calentamiento 12a con
respecto a la posicién de colocacion teérica 16a son modificables por medio de la unidad

motriz 38a.

En un ejemplo de realizacién alternativo, la unidad de soporte 36a podria estar dispuesta de
manera parcial lateralmente con respecto a la unidad de calentamiento 12a, en concreto,
con respecto a la unidad de soporte de unidad de calentamiento 80a, en la posicion de
instalacion (véase la figura 4). El plano de extension principal de la unidad de soporte 36a y
el plano de extension principal de la placa de apoyo 14a podrian estar orientados de manera

esencialmente perpendicular entre si.

A modo de ejemplo, la unidad de soporte 36a podria estar realizada parcialmente en una
pieza con una pared de carcasa y/o con una pared de mueble. La unidad de soporte 36a
podria ser, por ejemplo, parte parcialmente de una pared de carcasa y/o de una pared de

mueble.

En un procedimiento para el montaje del sistema de coccién 10a, la unidad de calentamiento
12a es orientada de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica 16a. Una unidad de
apoyo 18a es apoyada sobre la placa de apoyo 14a, en concreto, en un area préxima a la
posicion de colocacién tedrica 16a. La unidad de apoyo 18a esta prevista especificamente
para el procedimiento para el montaje del sistema de coccion 10a. El sistema de coccidn

10a presenta la unidad de apoyo 18a (véanse las figuras 2y 5 a 7).

La unidad de apoyo 18a presenta una bateria de coccién 26a. En este ejemplo de
realizacién, la unidad de apoyo 18a presenta un dispositivo subyacente 28a. El dispositivo

subyacente 28a esta previsto para apoyar encima la bateria de coccién 26a.

En el procedimiento para el montaje del sistema de coccion 10a, durante la orientacion de la

posicién de la unidad de calentamiento 12a de manera relativa a la posicion de colocacion
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tedrica 16a, se determina un parametro de la orientacion de manera parcialmente
automatica mediante una unidad de determinacion de parametros de la orientacién 24a. El
sistema de coccidon 10a presenta la unidad de determinacién de parametros de la
orientacion 24a (véanse las figuras 2 y 5 a 7). La unidad de determinacion de parametros de

la orientacion 24a esta prevista para determinar el parametro de la orientacion.

Al determinarse el parametro de la orientacion, la unidad de calentamiento 12a y la unidad
de apoyo 18a se acoplan entre si. La unidad de determinacién de parametros de la
orientacion 24a detecta un parametro de acoplamiento entre la unidad de calentamiento 12a
y la unidad de apoyo 18a al determinarse el parametro de la orientacién. El parametro de
acoplamiento indica el acoplamiento de la unidad de calentamiento 12a y la unidad de apoyo

18a. El parametro de acoplamiento es un parametro eléctrico.

La unidad de apoyo 18a presenta una unidad de acoplamiento 42a (véanse las figuras 5 a
7). La unidad de acoplamiento 42a esta prevista para acoplarse con la unidad de
calentamiento 12a. Al orientarse la posiciéon de la unidad de calentamiento 12a de manera
relativa a la posicion de colocacion tedrica 16a, la unidad de acoplamiento 42a se acopla
con la unidad de calentamiento 12a. En este ejemplo de realizacion, la unidad de
acoplamiento 42a presenta nueve elementos de acoplamiento 44a. Al observarse
perpendicularmente sobre el plano de extensidén principal de la placa de apoyo 14a, los
elementos de acoplamiento 44a estan dispuestos distribuidos de manera esencialmente

uniforme por la extension superficial de la unidad de apoyo 18a.

La figura 6 muestra una realizacion alternativa de la unidad de acoplamiento 42a. La unidad
de acoplamiento 42a presenta tres elementos de acoplamiento 44a. Al observarse
perpendicularmente sobre el plano de extensidén principal de la placa de apoyo 14a, los
elementos de acoplamiento 44a estan dispuestos distribuidos de manera esencialmente
uniforme por la extension superficial de la unidad de apoyo 18a. Los elementos de
acoplamiento 44a presentan una conformacion circular al observarse perpendicularmente

sobre el plano de extensidn principal de uno de los elementos de acoplamiento 44a.

La figura 7 muestra una realizacion alternativa de la unidad de acoplamiento 42a. La unidad
de acoplamiento 42a presenta cuatro elementos de acoplamiento 44a. Al observarse
perpendicularmente sobre el plano de extensién principal de la placa de apoyo 14a, los
elementos de acoplamiento 44a estan dispuestos distribuidos de manera esencialmente
uniforme por la extension superficial de la unidad de apoyo 18a. Los elementos de

acoplamiento 44a presentan una conformacion de sector circular en la que la punta del
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sector circular esta cortada, al observarse perpendicularmente sobre el plano de extension

principal de uno de los elementos de acoplamiento 44a.

A continuacion, unicamente se describe uno de los elementos de acoplamiento 44a por
medio de la unidad de acoplamiento 42a representada en la figura 5. El elemento de
acoplamiento 44a es parte del dispositivo subyacente 28a parcialmente. De manera
alternativa o adicional, el elemento de acoplamiento 44a podria ser parcialmente parte de la
bateria de coccion 26a. El elemento de acoplamiento 44a esta realizado como bobina. Al
observarse perpendicularmente sobre el plano de extension principal del elemento de

acoplamiento 44a, el elemento de acoplamiento 44a presenta una conformacion circular.

Para determinar el parametro de la orientacion, la unidad de determinacion de parametros
de la orientacién 24a presenta la unidad de calentamiento 12a. La unidad de calentamiento
12a es parte de la unidad de determinacion de parametros de la orientacion 24a. La unidad
de determinacién de parametros de la orientacion 24a presenta la unidad de apoyo 18a, en
concreto, la unidad de acoplamiento 42a de la unidad de apoyo 18a. La unidad de apoyo
18a es parcialmente parte de la unidad de determinacion de parametros de la orientacion

24a, en concreto, en forma de la unidad de acoplamiento 42a de la unidad de apoyo 18a.

En el procedimiento para el montaje del sistema de coccidon 10a, el parametro de la
orientacion se tiene en cuenta al orientarse la posiciéon de la unidad de calentamiento 12a de
manera relativa a la posicién de colocacién tedrica 16a. Al orientarse la posicion de la
unidad de calentamiento 12a de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica 16a, el
parametro de la orientacion se emite a través de la unidad de salida 20a. El sistema de

coccién 10a presenta la unidad de salida 20a.

En este ejemplo de realizacion, el sistema de coccién 10a presenta un aparato movil 22a. La
unidad de salida 20a es parte del aparato mévil 22a parcialmente. A modo de ejemplo, la
unidad de salida 20a podria ser adicionalmente parte de la interfaz de usuario 30a

parcialmente.

Al orientarse la posicién de la unidad de calentamiento 12a de manera relativa a la posicion
de colocacion tedrica 16a, la posicion relativa de la unidad de calentamiento 12a de manera
relativa a la unidad de apoyo 18a se determina mediante la unidad de determinacién de
parametros de la orientacion 24a. El parametro de la orientacion presenta la posicion relativa
de la unidad de calentamiento 12a con respecto a la posicion de colocacion teérica 16a

(véanse las figuras 8 a 12).
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Junto al parametro de la orientacién, en el procedimiento para el montaje del sistema de
coccidon 10a, durante la orientacion de la posicion de la unidad de calentamiento 12a de
manera relativa a la posicion de colocacion tedrica 16a, se determina un parametro de la
orientacion de la colocacidon de manera parcialmente automatica mediante la unidad de
determinacion de parametros de la orientacion 24a. La unidad de determinacion de
parametros de la orientacion 24a esta prevista para determinar el parametro de la

orientacion de la colocacion.

Al orientarse la posicién de la unidad de calentamiento 12a de manera relativa a la posicion
de colocacién teorica 16a, se determina la posicion relativa de la unidad de apoyo 18a de
manera relativa a la unidad de calentamiento 12a mediante la unidad de determinacién de
parametros de la orientacion 24a. El parametro de la orientacion de la colocacion presenta la
posicion relativa de la unidad de apoyo 18a con respecto a la unidad de calentamiento 12a

(véanse las figuras 8 a 10).

Al observarse perpendicularmente sobre el plano de extension principal de la placa de
apoyo 14a, la posicion relativa de la unidad de apoyo 18a con respecto a la unidad de
calentamiento 12a presenta la distancia horizontal de la unidad de apoyo 18a con respecto a
la unidad de calentamiento 12a. Al observarse perpendicularmente sobre el plano de
extension principal de la placa de apoyo 14a, la distancia horizontal de la unidad de apoyo
18a con respecto a la unidad de calentamiento 12a se corresponde con el solapamiento de

la unidad de apoyo 18a con la unidad de calentamiento 12a.

Al orientarse la posicion de la unidad de apoyo 18a de manera relativa a la unidad de
calentamiento 12a, la unidad de determinacion de parametros de la orientacién 24a emite a
través de la unidad de salida 20a la posicion de la unidad de calentamiento 12a y/o la
posicion de colocacién tedrica 16a y la posicion actual de la unidad de apoyo 18a de manera
relativa a la posicidn de colocacion tedrica 16a. En dependencia del parametro de la
orientacion de la colocacion, se modifica la posicién de la unidad de apoyo 18a y se
mantiene constante la posicion de la posicion de colocacién tedrica 16a y/o la posicion de la
unidad de calentamiento 12a. La posicion de la unidad de apoyo 18a se modifica hasta que
la posicion de la unidad de apoyo 18a y la posicion de la posicion de colocacion tedrica 16a
y/o la posicion de la unidad de calentamiento 12a estén dispuestas solapandose al
observarse perpendicularmente sobre el plano de extension principal de la placa de apoyo

14a (véanse las figuras 8 a 10).

Al orientarse la posicién de la unidad de calentamiento 12a de manera relativa a la posicion

de colocacién tedrica 16a, se determina la posicion relativa de la unidad de calentamiento
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12a de manera relativa a la posicidn de colocacion tedrica 16a mediante la unidad de
determinacion de parametros de la orientacion 24a. El parametro de la orientacion presenta
la posicion relativa de la unidad de calentamiento 12a con respecto a la posiciéon de

colocacion tedrica 16a (véanse las figuras 11y 12).

En la posicién de instalacion, la posicion relativa de la unidad de calentamiento 12a con
respecto a la posicién de colocacion teérica 16a presenta la distancia vertical de la unidad
de calentamiento 12a con respecto a la posicién de colocacion tedrica 16a (véanse las
figuras 11 y 12). La distancia vertical de la unidad de calentamiento 12a con respecto a la
posicion de colocacion tedrica 16a esta orientada de manera esencialmente perpendicular al

plano de extensién principal de la placa de apoyo 14a.

Al orientarse la posicién de la unidad de calentamiento 12a de manera relativa a la posicion
de colocacioén tedrica 16a, la unidad de determinacion de parametros de la orientacién 24a
emite a través de la unidad de salida 20a la posicion tedrica para la unidad de calentamiento
12ay la posicién actual de la unidad de calentamiento 12a con respecto a la posicidn tedrica
para la unidad de calentamiento 12a (véase la figura 11). Al orientarse la posicién de la
unidad de calentamiento 12a de manera relativa a la posicién de colocacién tedrica 16a, la
unidad de determinacion de parametros de la orientacion 24a emite la direccién del
movimiento en la que ha de moverse la unidad de calentamiento 12a para moverla de su
posicion actual a la posicion tedrica para la unidad de calentamiento 12a y para posibilitar la
disposicién de la unidad de calentamiento 12a en la posicién teérica para la unidad de
calentamiento 12a. En dependencia del parametro de la orientacién, se modifica la posicion
de la unidad de calentamiento 12a y se mantiene constante la posicion de la posicion de
colocacion tedrica 16a. La posicion de la unidad de calentamiento 12a se modifica mediante
la unidad motriz 38a hasta que la posicion de la unidad de calentamiento 12a y la posicion
tedrica para la unidad de calentamiento 12a estan dispuestas solapandose (véanse las

figuras 11y 12).

El parametro de la orientacién presenta la orientacion angular relativa de la unidad de
calentamiento 12a de manera relativa a la posicién de colocacion tedrica 16a (véanse las
figuras 13 a 16). Al orientarse la posicién de la unidad de calentamiento 12a de manera
relativa a la posicion de colocacion tedrica 16a, la unidad de determinacion de parametros
de la orientacion 24a emite a través de la unidad de salida 20a la orientacion angular relativa
de la unidad de calentamiento 12a con respecto a la posicion de colocacion tedrica 16a y/o
con respecto a la posicién tedrica para la unidad de calentamiento 12a en al menos dos

vistas diferentes (véase la figura 12). Al orientarse la posicion de la unidad de calentamiento
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12a de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica 16a, la unidad de determinacion
de parametros de la orientaciéon 24a emite la posicion del elemento motriz 40a, en concreto,
de cada elemento motriz 40a, de manera relativa a la posicion teérica del elemento motriz
40a, en concreto, de manera relativa a la posicion tedrica de cada elemento motriz 40a
(véase la figura 14). La posicién de la unidad de calentamiento 12a se modifica mediante la
unidad motriz 38a hasta que la posicién de la unidad de calentamiento 12a y la posicion
tedrica para la unidad de calentamiento 12a estan dispuestas solapandose (véanse las

figuras 13 a 16).

A continuacién de la orientacion de la posicion de la unidad de calentamiento 12a de manera
relativa a la posicion de colocacion tedrica 16a, se comprueba la orientacion. Al
comprobarse la orientacion, otra unidad de apoyo 82a se apoya en la posicion de colocacién
tedrica 16a (véase la figura 17). En el presente ejemplo de realizacién, al comprobarse la
orientacion, se utiliza otra unidad de apoyo 82a, distinta con respecto a la unidad de apoyo
18a. Al comprobarse la orientacion, la unidad de determinacion de parametros de la
orientacion 24a determina un parametro de acoplamiento entre la unidad de calentamiento
12a y la otra unidad de apoyo 82a. La unidad de determinacion de parametros de la
orientacion 24a emite el parametro de acoplamiento a través de la unidad de salida 20a al
comprobarse la orientacion (véase la figura 18). Al comprobarse la orientacion, la unidad de
determinacion de parametros de la orientacion 24a emite a través de la unidad de salida 20a
la coincidencia porcentual del parametro de acoplamiento con un valor tedrico para el
parametro de acoplamiento, en concreto, con una evolucion teérica para el parametro de

acoplamiento.

La figura 19 muestra una grafica en la que aparecen representadas varias evoluciones del
parametro de acoplamiento para el caso de una distancia horizontal entre la unidad de
calentamiento 12a y la unidad de apoyo 18a, al observarse perpendicularmente sobre el
plano de extension principal de la unidad de calentamiento 12a. Sobre el eje de ordenadas
46a esta trazado el parametro de acoplamiento. Sobre el eje de abscisas 48a esta trazada la
frecuencia. En este ejemplo de realizacion, el parametro de acoplamiento presenta la
potencia de calentamiento transmisible como maximo de la unidad de calentamiento 12a a
la unidad de apoyo 18a. Cada una de las evoluciones del parametro de acoplamiento
representa una distancia horizontal de la unidad de apoyo 18a con respecto a la unidad de

calentamiento 12a.

La evolucion 50a representada con linea de puntos compactos del parametro de

acoplamiento representa una distancia horizontal de la unidad de apoyo 18a con respecto a
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la unidad de calentamiento 12a de aproximadamente 0 mm, y se corresponde con ello con
el solapamiento de la unidad de calentamiento 12a y la unidad de apoyo 18a al observarse
perpendicularmente sobre el plano de extension principal de la placa de apoyo 14a. La
evolucién 52a representada con linea de trazos y puntos dobles del parametro de
acoplamiento representa una distancia horizontal de la unidad de apoyo 18a con respecto a
la unidad de calentamiento 12a de aproximadamente 20 mm. La evolucion 54a representada
con linea de puntos distanciados del parametro de acoplamiento representa una distancia
horizontal de la unidad de apoyo 18a con respecto a la unidad de calentamiento 12a de
aproximadamente 40 mm. La evolucion 56a representada con linea discontinua de trazos
distanciados del parametro de acoplamiento representa una distancia horizontal de la unidad
de apoyo 18a con respecto a la unidad de calentamiento 12a de aproximadamente 60 mm.
La evolucion 58a representada con linea discontinua de trazos préximos entre si del
parametro de acoplamiento representa una distancia horizontal de la unidad de apoyo 18a
con respecto a la unidad de calentamiento 12a de aproximadamente 80 mm. La evolucién
60a representada con linea de trazos y puntos del parametro de acoplamiento representa
una distancia horizontal de la unidad de apoyo 18a con respecto a la unidad de
calentamiento 12a de aproximadamente 100 mm. Se observa que, al aumentar la distancia
horizontal de la unidad de apoyo 18a con respecto a la unidad de calentamiento 12a,
disminuye la potencia de calentamiento transmisible como maximo de la unidad de

calentamiento 12a a la unidad de apoyo 18a.

La figura 20 muestra una grafica en la que aparecen representadas varias evoluciones del
parametro de acoplamiento para el caso de una distancia vertical entre la unidad de
calentamiento 12a y la posicion de colocacion tedrica 16a. Sobre el eje de ordenadas 62a
esta trazado el parametro de acoplamiento. Sobre el eje de abscisas 64a esta trazada la
frecuencia. En este ejemplo de realizacion, el parametro de acoplamiento presenta la
potencia de calentamiento transmisible como maximo de la unidad de calentamiento 12a a
la unidad de apoyo 18a colocada en la posicion de colocacion teérica 16a. Cada una de las
evoluciones del parametro de acoplamiento representa una distancia vertical de la unidad de

calentamiento 12a con respecto a la posicién de colocacién tedrica 16a.

La evolucion 66a representada con trazo continuo del parametro de acoplamiento
representa una distancia vertical de la unidad de calentamiento 12a con respecto a la
posicion de colocacion tedrica 16a de aproximadamente 30 mm. La evolucion 68a
representada con linea de puntos compactos del parametro de acoplamiento representa una
distancia vertical de la unidad de calentamiento 12a con respecto a la posicion de colocacién

tedrica 16a de aproximadamente 32 mm. La evolucion 70a representada con linea de trazos
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y puntos dobles del parametro de acoplamiento representa una distancia vertical de la
unidad de calentamiento 12a con respecto a la posicién de colocacién tedrica 16a de
aproximadamente 34 mm. La evolucion 72a representada con linea de puntos distanciados
del parametro de acoplamiento representa una distancia vertical de la unidad de
calentamiento 12a con respecto a la posicibn de colocacion tedrica 16a de
aproximadamente 36 mm. La evolucion 74a representada con linea discontinua de trazos
distanciados del parametro de acoplamiento representa una distancia vertical de la unidad
de calentamiento 12a con respecto a la posicion de colocacion teérica 16a de
aproximadamente 38 mm. La evolucion 76a representada con linea discontinua de trazos
proximos entre si del parametro de acoplamiento representa una distancia vertical de la
unidad de calentamiento 12a con respecto a la posicién de colocacién tedrica 16a de
aproximadamente 40 mm. La evolucion 78a representada con linea de trazos y puntos del
parametro de acoplamiento representa una distancia vertical de la unidad de calentamiento
12a con respecto a la posicidon de colocacion tedrica 16a de aproximadamente 42 mm. Se
observa que, al aumentar la distancia vertical de la unidad de calentamiento 12a con
respecto a la posicién de colocacion teérica 16a, disminuye la potencia de calentamiento

transmisible como maximo de la unidad de calentamiento 12a a la unidad de apoyo 18a.

En las figuras 21 a 30, se muestra otro ejemplo de realizacion de la invencion. Las
siguientes descripciones se limitan esencialmente a las diferencias entre los ejemplos de
realizacién, donde, en relacién a componentes, caracteristicas y funciones que permanecen
iguales, se puede hacer referencia a la descripcidn del ejemplo de realizacion de las figuras
1 a 20. Para la diferenciacion de los ejemplos de realizacion, la letra “a” de los simbolos de
referencia del ejemplo de realizacién de las figuras 1 a 20 ha sido sustituida por la letra “b”
en los simbolos de referencia del ejemplo de realizacion de las figuras 21 a 30. En relacién a
componentes indicados del mismo modo, en particular, en cuanto a componentes con los
mismos simbolos de referencia, también se puede remitir basicamente a los dibujos y/o a la

descripcion del ejemplo de realizacion de las figuras 1 a 20.

Las figuras 21 a 30 muestran una ejecucion de un procedimiento para el montaje de un
sistema de coccion 10b alternativo, el cual presenta varias unidades de calentamiento 12b
que estan soportadas por una unidad de soporte de unidades de calentamiento 80b comun.
Las figuras 21 a 30 muestran la aplicacién del procedimiento descrito con respecto a las
figuras 1 a 20 por medio de una unica unidad de calentamiento 12a a un sistema de coccién
alternativo 10b con mayor cantidad de unidades de calentamiento 12b. A continuacién, se
describe a modo de ejemplo el procedimiento para el montaje de un sistema de coccion 10b

que presenta cuatro unidades de calentamiento 12b.
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La figura 21 muestra el sistema de coccidén 10b, el cual presenta varias unidades de
calentamiento 12b. En este ejemplo de realizacién, el sistema de coccidon 10b presenta
cuatro unidades de calentamiento 12b. En la posicién de instalacion, las unidades de
calentamiento 12b estan soportadas por una unidad de soporte de unidades de
calentamiento 80b comun y estan dispuestas debajo de una placa de apoyo 14b. La placa

de apoyo 14b es parte del sistema de coccién 10b.

La placa de apoyo 14b define cuatro posiciones de colocacion teéricas 16b, en concreto,
una posicion de colocacion tedrica 16b por cada unidad de calentamiento 12b. En el area
proxima a cada una de las posiciones de colocacién tedricas 16b estd apoyada una unidad
de apoyo 18b del sistema de coccién 10b. En un procedimiento para el montaje del sistema
de coccidn 10b, la posicién de una unidad de apoyo 18b respectiva, que ha de ser calentada
por la unidad de calentamiento 12b, es orientada de manera relativa a la unidad de
calentamiento 12b correspondiente. Durante la orientacion de la posicion de la unidad de
apoyo 18b de manera relativa a la unidad de calentamiento 12b correspondiente, mediante
una unidad de determinacion de parametros de la orientacién 24b del sistema de coccion
10b se determina en cada caso un parametro de la orientacion de la colocacion de manera
parcialmente automatica, y éste se tiene en cuenta al orientarse la posicion de la unidad de

apoyo 18b de manera relativa a la unidad de calentamiento 12b correspondiente.

Al orientarse la posicion de la unidad de apoyo 18b de manera relativa a la unidad de
calentamiento 12b correspondiente, el parametro de la orientacién de la colocacion se emite
a través de una unidad de salida 20b del sistema de coccién 10b, la cual es parte de un
aparato movil 22b del sistema de coccion 10b (véanse las figuras 22 a 24). Al orientarse la
posicién de la unidad de apoyo 18b de manera relativa a la unidad de calentamiento 12b
correspondiente, la unidad de determinacion de parametros de la orientacion 24b emite a
través de la unidad de salida 20b la posicion de la unidad de calentamiento 12b y/o la
posicién de colocacién teérica 16b y la posicidén actual de la unidad de apoyo 18b de manera

relativa a la unidad de calentamiento 12b y/o a la posicion de colocacién tedrica 16b.

En dependencia del parametro de la orientacion de la colocacién, la posicion de la primera
de las unidades de apoyo 18b se modifica y la posicién de la posicion de colocacion tedrica
16b correspondiente y/o la posicién de la unidad de calentamiento 12b se mantiene
constante. La posicién de la primera unidad de apoyo 18b se modifica hasta que la posicién
de la primera unidad de apoyo 18b y la posicién de la posicion de colocacion tedrica 16b
correspondiente y/o la posicion de la unidad de calentamiento 12b correspondiente estan

dispuestas solapandose al observarse perpendicularmente sobre el plano de extension
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principal de la placa de apoyo 14b (véanse las figuras 22 a 24). A continuacion, se modifica
del mismo modo la posicion actual de cada una de las unidades de apoyo 18b una detras de
otra hasta que la posicion de la unidad de apoyo 18b respectiva y la posicién de la posicion
de colocacién tedrica 16b correspondiente y/o la posicion de la unidad de calentamiento 12b
correspondiente estén dispuestas solapandose al observarse perpendicularmente sobre el

plano de extensién principal de la placa de apoyo 14b.

En el procedimiento para el montaje del sistema de coccién 10b, se orienta la posicién de la
correspondiente de las unidades de calentamiento 12b de manera relativa a la posicion de
colocacion teodrica 16b correspondiente, la cual esta asociada a la unidad de calentamiento
12b. Durante la orientacion de la posicién de la unidad de calentamiento 12b respectiva de
manera relativa a la posicion de colocacion tedrica 16b correspondiente, mediante una
unidad de determinacion de parametros de la orientacién 24b del sistema de coccién 10b se
determina en cada caso un parametro de la orientacion de manera parcialmente automatica,
y éste se tiene en cuenta al orientarse la posicion de la unidad de calentamiento 12b

respectiva de manera relativa a la posicion de colocacién tedrica 16b correspondiente.

Al orientarse la posicion de la unidad de calentamiento 12b respectiva de manera relativa a
la posicion de colocacién tedrica 16b correspondiente, mediante la unidad de determinacion
de parametros de la orientacion 24b se determina la posicion relativa de la unidad de
calentamiento 12b respectiva de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica 16b
correspondiente. El parametro de la orientacién presenta la posicion relativa de la unidad de
calentamiento 12b respectiva de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica 16b
correspondiente (no representada). La posicion relativa de la unidad de calentamiento 12b
respectiva de manera relativa a la posicion de colocacién tedrica 16b correspondiente
presenta en la posicion de instalacion la distancia vertical de la unidad de calentamiento 12b
respectiva con respecto a la posicibn de colocacién tedrica 16b correspondiente (no

representada).

A continuacion de la posicion relativa de la unidad de calentamiento 12b respectiva de
manera relativa a la posicidn de colocacion tedrica 16b correspondiente, se determina la
orientacion angular relativa de la unidad de calentamiento 12b respectiva de manera relativa
a la posicion de colocacién tedrica 16b correspondiente. El parametro de la orientacion
presenta la orientacion angular relativa de la unidad de calentamiento 12b respectiva de
manera relativa a la posiciéon de colocacion tedrica 16b correspondiente (véanse las figuras
25 a 28).
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A continuacion de la orientacion de la posicion de la unidad de calentamiento 12b respectiva
de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica 16b correspondiente, se comprueba la
orientacion (véase la figura 29). La unidad de determinacion de parametros de la orientacion
24b emite a través de la unidad de salida 20b el resultado de la comprobacion de la
orientacion para una unidad de calentamiento 12b respectiva. Durante la comprobacién, en
lugar de la unidad de apoyo 18b, se utiliza otra unidad de apoyo 82b, distinta con respecto a

la unidad de apoyo 18b (véase la figura 30).

La figura 30 muestra el sistema de coccion 10b de la figura 21 en el estado orientado de la
posicion de la unidad de calentamiento 12b respectiva de manera relativa a la posicion de
colocacion tedrica 16b correspondiente, a continuacién del procedimiento para el montaje
del sistema de coccién 10b. En contraposicion a la situacion inicial representada en la figura
21, se observa que, a continuacién de la orientacién de la posicion de la unidad de
calentamiento 12b respectiva de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica 16b
correspondiente, el plano de extensién principal de la unidad de soporte de unidades de
calentamiento 80b esta orientado esencialmente en paralelo al plano de extension principal
de la placa de apoyo 14b. Al contrario que aqui, en la situacion inicial representada en la
figura 21, el plano de extensién principal de la unidad de soporte de unidades de
calentamiento 80b esta orientado oblicuamente con respecto al plano de extension principal
de la placa de apoyo 14b.
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Simbolos de referencia

Sistema de coccion
Unidad de calentamiento
Placa de apoyo

Posicion de colocacion teodrica
Unidad de apoyo

Unidad de salida
Aparato movil

Unidad de determinacion de parametros de la orientacion
Bateria de coccién
Dispositivo subyacente
Interfaz de usuario
Unidad de control
Unidad de soporte
Unidad motriz

Elemento motriz

Unidad de acoplamiento
Elemento de acoplamiento
Eje de ordenadas

Eje de abscisas
Evolucién

Evolucién

Evolucién

Evolucién

Evolucién

Evolucién

Eje de ordenadas

Eje de abscisas
Evolucion

Evolucion

Evolucion

Evolucion

Evolucién

Evolucién

Evolucién

31



ES 2713379 Al

80 Unidad de soporte de unidad de calentamiento

82 Otra unidad de apoyo
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REIVINDICACIONES

Procedimiento para el montaje de un sistema de coccion (10a-b), el cual presenta al
menos una unidad de calentamiento (12a-b) y al menos una placa de apoyo (14a-b),
la cual define al menos una posicién de colocacién teérica (16a-b) para al menos una
unidad de apoyo (18a-b), en el cual, durante la orientacion de la posicion de la
unidad de calentamiento (12a-b) de manera relativa a la posicion de colocacién
tedrica (16a-b), se determina al menos un parametro de la orientacion de manera al
menos parcialmente automatica, y éste se tiene en cuenta al orientarse la posicidon
de la unidad de calentamiento (12a-b) de manera relativa a la posicion de colocacién

tedrica (16a-b).

Procedimiento segun la reivindicacion 1, caracterizado porque el parametro de la
orientacion presenta al menos la posicion relativa de la unidad de calentamiento

(12a-b) de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica (16a-b).

Procedimiento segun las reivindicaciones 1 ¢ 2, caracterizado porque el parametro
de la orientacién presenta al menos la orientaciéon angular relativa de la unidad de

calentamiento (12a-b) de manera relativa a la posicién de colocacién teérica (16a-b).

Procedimiento segun una de las reivindicaciones enunciadas anteriormente,
caracterizado porque, al orientarse la posicién de la unidad de calentamiento (12a-
b) de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica (16a-b), el parametro de la

orientacion es emitido a través de al menos una unidad de salida (20a-b).

Procedimiento segun la reivindicacion 4, caracterizado porque la unidad de salida

(20a-b) es parte de un aparato movil (22a-b) al menos parcialmente.

Procedimiento segun una de las reivindicaciones enunciadas anteriormente,
caracterizado porque, al orientarse la posicion de la unidad de calentamiento (12a-
b) de manera relativa a la posicion de colocacion tedrica (16a-b), la posicion de la
unidad de calentamiento (12a-b) se modifica y la posicion de la posicién de

colocacion tedrica (16a-b) se mantiene constante.

Procedimiento segun una de las reivindicaciones enunciadas anteriormente,
caracterizado porque, al determinarse el parametro de la orientacion, la unidad de
calentamiento (12a-b) y la unidad de apoyo (18a-b) se acoplan entre si.
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Procedimiento segun una de las reivindicaciones enunciadas anteriormente,
caracterizado porque se comprueba la orientacién a continuacion de orientarse la
posicion de la unidad de calentamiento (12a-b) de manera relativa a la posicion de

colocacion tedrica (16a-b).

Procedimiento segun las reivindicaciones 7 y 8, caracterizado porque, al
comprobarse la orientacion, se utiliza otra unidad de apoyo (82a-b) diferente con

respecto a la unidad de apoyo (18a-b).

Sistema de coccion, el cual esta montado de conformidad con un procedimiento para
el montaje de un sistema de coccion (10a-b) segun una de las reivindicaciones

enunciadas anteriormente.

Sistema de coccion segun la reivindicacion 10, caracterizado por al menos una
unidad de determinacion de parametros de la orientacion (24a-b), la cual esta

prevista para determinar el parametro de la orientacion.

Sistema de coccidn segun la reivindicacion 11, caracterizado porque la unidad de
determinacion de parametros de la orientacion (24a-b) presenta la unidad de

calentamiento (12a-b).

Sistema de coccidn segun las reivindicaciones 11 6 12, caracterizado por al menos
una unidad de apoyo (18a-b), la cual es parte de la unidad de determinaciéon de

parametros de la orientacién (24a-b) al menos parcialmente.

Sistema de coccién segun la reivindicacion 13, caracterizado porque la unidad de

apoyo (18a-b) presenta al menos una bateria de coccién (26a-b).

Sistema de coccion segun las reivindicaciones 13 6 14, caracterizado porque la
unidad de apoyo (18a-b) presenta al menos un dispositivo subyacente (28a-b), el

cual esta previsto para apoyar encima al menos una bateria de coccién (26a-b).
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