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DESCRIPCION
Disposicion de vigilancia de un sistema de ascensores
CAMPO DE LA INVENCION

La invencion se refiere a la medicion del movimiento de una cabina de ascensor y mas particularmente a una disposicion
de vigilancia en ella para un sistema de ascensor para mejorar la exactitud de la informacion de movimiento medida o
estimada de una cabina de ascensor.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

La velocidad de una cabina de ascensor en el hueco del ascensor se mide a menudo indirectamente a partir de la
velocidad de rotacion de la maquina de izado del ascensor. En este caso puede producirse un error de medicion, por
ejemplo, debido a la elongacién de los cables del ascensor; también por ejemplo el deslizamiento de los cables sobre la
polea de traccién de la maquina de izado causa un error de mediciéon. También el movimiento sin gobernar de la cabina
del ascensor que se produce como resultado de la rotura de los cables puede no ser detectado midiendo la velocidad de
rotacion de la maquina de izado. Si la posicién de la cabina del ascensor en el hueco del ascensor es calculada
integrando la velocidad de rotacion de la maquina de izado, los errores de medicién de velocidad antes mencionados se
transfieren también mas adelante al calculo de posicion de la cabina del ascensor. La exactitud de la medicion del
movimiento de la cabina del ascensor también afecta por ejemplo a la exactitud de parada de la cabina del ascensor.

La velocidad de rotacion de la maquina de izado es medida usualmente con un sensor separado fijado a la maquina de
izado, tal como con un tacémetro o un codificador. Como componentes mecénicos, los sensores son susceptibles de
malfuncionamiento por ejemplo debido a la vibracién, suciedad, temperatura, etc. En muchos casos seria asi ventajoso
sustituir una realimentacion de velocidad de la maquina de izado hecha con sensores con una solucién que no contenga
sensores. En tales soluciones sin sensores la velocidad de rotaciéon de la maquina de izado es determinado por ejemplo
sobre la base de magnitudes eléctricas de la maquina de izado, tal como sobre la base de la corriente del motor y de la
tension del motor. Eliminar sensores puede, sin embargo, perjudicar a la exactitud de medicién de la velocidad de
rotacion. Por ejemplo, el deslizamiento del rotor resultante del principio operativo de un motor de induccién afecta a la
exactitud de medicion de la velocidad de rotacion del rotor. También la medicion exacta de la velocidad de rotacion de un
motor sincrono puede ser dificil por ejemplo debido a errores de medicion de la corriente del motor y de la tension del
motor asi como a la interferencia causada por el funcionamiento de un convertidor de frecuencia. Esos métodos de
determinacioén de velocidad y posicion son conocidos a partir de los documentos de la técnica anterior US 2003/0070883
Al, US 5889239, US 5821477 A, WO 2004106210 Al, US 2006032711 Al y US 2006118364 Al.

RESUMEN DE LA INVENCION

La velocidad y posicion de la cabina del ascensor pueden también ser determinadas por ejemplo integrando los datos de
aceleracion de la cabina del ascensor notificados por un sensor de aceleracion fijado a la cabina del ascensor. Los datos
de aceleracion antes mencionados de la cabina del ascensor notificados por un sensor de aceleracién contienen
generalmente un error de medicion de al menos algun grado, que es a continuacion transferido mas adelante a la
informacion de velocidad y a la informacion de posicion de la cabina del ascensor.

El propdsito de la invencion es eliminar o al menos reducir los inconvenientes antes mencionados. Para conseguir esto,
se ha presentado una disposicion de vigilancia para un sistema de ascensor en la invencién para mejorar la exactitud de
la informacion de movimiento medida o estimada de la cabina del ascensor.

En relacion con los atributos caracteristicos de la invenciéon, se hace referencia a las reivindicaciones.

La disposicion de vigilancia de acuerdo invencion comprende una disposicion de medicion, que comprende
identificadores dispuestos en puntos establecidos en el hueco del ascensor, cada uno de cuyos identificadores contiene
al menos una propiedad que ha de ser medida, cuya propiedad que ha de ser medida se hace que sea variable en la
direccion de movimiento de la cabina del ascensor; y cuya disposicion de medicién comprende al menos un aparato de
medicién, cuyo aparato de medicidn esta previsto en conexion con la cabina del ascensor y cuyo aparato de medicion
esta dispuesto para moverse en el hueco del ascensor junto con la cabina del ascensor, y cuyo aparato de medicion esta
dispuesto para leer por separado la propiedad que ha de ser medida de cada identificador antes mencionado después de
que el aparato de medicion se haya movido en el hueco del ascensor al punto de lectura individual para que el
identificador sea leido; y en cuya disposicién de medicion la velocidad de la cabina del ascensor en la situacion de lectura
del identificador es determinada a partir de la variacion en el tiempo de la propiedad que ha de ser medida del
identificador en cuestion. La disposicion de vigilancia comprende ademés un valor limite para la maxima velocidad
permitida de la cabina del ascensor, y la disposicion de vigilancia esta prevista para comparar la velocidad de la cabina
del ascensor determinada a partir de la variacion en el tiempo de la propiedad que ha de ser medida de un identificador
dispuesto en un punto establecido en el hueco del ascensor al valor limite para la velocidad maxima permitida de la
cabina del ascensor, y la disposicion de vigilancia esta dispuesto para realizar una parada de emergencia cuando la
velocidad de la cabina del ascensor determinada a partir de la variacion en el tiempo de la propiedad que ha de ser
medida de un identificador excede el valor limite para la maxima velocidad permitida.
2



10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES2713516T3

En una realizacion preferida el sistema de ascensor comprende un sensor de aceleracion, que esta dispuesto en
conexién con la cabina del ascensor. Ademas el sistema de ascensor comprende una parte de determinacion del
movimiento de la cabina del ascensor, cuya parte esta dispuesta para determinar la velocidad de la cabina del ascensor
a partir de la sefial de medicion del sensor de aceleracion antes mencionado. La parte de determinacion del movimiento
de la cabina del ascensor esta dispuesta para modificar la informacion de velocidad de la cabina del ascensor
determinada a partir de la sefial de medicion del sensor de aceleraciéon antes mencionado por medio de la informacion de
velocidad de la cabina del ascensor determinada a partir de la variacion en el tiempo de la propiedad que ha de ser
medida de un identificador.

Con el invento se consiguen una 0 mas de las siguientes ventajas, entre otras:

- La disposicion de medicién permite una mejora de la exactitud de determinacion de la informacion de velocidad de
la cabina del ascensor, debido a que la informacion de la velocidad de la cabina del ascensor puede ser
determinada exactamente en una situacién en la que el aparato de medicion se ha movido al punto de lectura del
identificador en el hueco del ascensor.

- La informacion de velocidad de la cabina del ascensor derivada de la velocidad de rotacion de la maquina de izado
del ascensor puede, si fuera necesario, ser modificada por medio de la informacién de velocidad de la cabina del
ascensor determinada a partir de la variacion en el tiempo de la propiedad que ha de ser medida del identificador;
ademads, la informacién de posicién de la cabina del ascensor derivada a partir de la velocidad de rotacion de la
maquina de izado puede, si fuera necesario, ser modificada por medio de los datos de posicion del identificador.

- La informacion de velocidad y/o la informacion de posicion de la cabina del ascensor pueden también, si fuera
necesario, ser derivadas, por ejemplo por medio de una o0 mas magnitudes eléctricas de la maquina de izado, tales
como corriente y/o tension, a partir de la velocidad de rotacién de la maquina de izado, y esta informacion de
velocidad y/o informacion de posicion de la cabina del ascensor derivada a partir de la velocidad de rotacion
determinada sin sensores de la maquina de izado puede ser ademas modificada por medio de la informacién de
velocidad y/o informacion de posicion de la cabina del ascensor determinada por medio de un identificador.

- Un identificador puede contener identificacion, por medio de la cual los identificadores puede ser distinguidos uno
de otro. La identificacion puede ser por ejemplo una etiqueta de RFID fijada al identificador, y la identificacion puede
ser leida con un lector de RFID, que puede también estar integrado en el aparato de mediciéon de acuerdo con la
invencion.

- Los identificadores pueden estar dispuestos en el hueco del ascensor de tal modo que por medio de un
identificador pueda ser detectada la posicion de la cabina del ascensor en la zona de la puerta. La distancia de los
puntos de referencia contenidos en un identificador en la direccion de movimiento de la cabina del ascensor puede
ser también seleccionada para que corresponda con la longitud de la zona de la puerta. Si los identificadores
contienen una identificacion, los diferentes pisos de parada pueden también ser especificados por medio de los
identificadores, en cuyo caso la informacién acerca de los pisos de parada es también retenida por ejemplo cuando
se produce un corte de suministro de electricidad.

- La informacion de velocidad y/o la informacion de posicién calculadas a partir de la sefial de medicion del sensor de
aceleracion previsto en conexion con la cabina del ascensor pueden también ser modificadas por medio de la
informacion de velocidad y/o la informacién de posicion determinadas por medio de un identificador.

- La informacién de velocidad de la cabina del ascensor determinada a partir de la variacién en el tiempo de la
propiedad que ha de ser medida de un identificador puede ser utilizada en la vigilancia de un exceso de velocidad
de la cabina del ascensor. El valor limite para la méaxima velocidad permitida de la cabina del ascensor utilizado en
la vigilancia de exceso de velocidad puede también ser establecido para cada identificador especifico, en cuyo caso
por ejemplo pueden utilizarse valores limites de magnitud diferente para la maxima velocidad permitida de la cabina
del ascensor en los puntos de vigilancia de exceso de velocidad que han de ser determinados de acuerdo con la
posicién de los identificadores dispuestos en diferentes puntos en el hueco del ascensor. En este caso es posible
por ejemplo que los valores limites especificos del identificador para la maxima velocidad permitida de la cabina del
ascensor resulten menores hacia el extremo del hueco del ascensor.

El resumen antes mencionado, asi como las caracteristicas y ventajas adicionales de la invencion presentadas a
continuacién sera mejor comprendidas con ayuda de la siguiente descripcion de algunas realizaciones, que no limitan el
alcance de aplicacion de la invencion.

BREVE EXPLICACION DE LAS FIGURAS
Las figs. 1a, 1b ilustra en una disposicion de medicion de acuerdo con la disposicion de vigilancia inventiva.
La fig. 2 presenta un sistema de ascensor segun la invencion, como un diagrama de bloques.

La fig. 3a presenta una disposicion de vigilancia segun la invencién, como un diagrama de bloques.
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La fig. 3b presenta los valores limite para la maxima velocidad permitida en una disposicion de vigilancia segun la
invencion.

DESCRIPCION MAS DETALLADA DE REALIZACIONES PREFERIDAS DE LA INVENCION
Realizacion 1

La fig. 1a ilustra una disposicion 1 de medicion de una disposicion de vigilancia. La disposicion de medicion comprende
identificadores 2A, 2B, 2C, 2D, que estan dispuestos en puntos establecidos en el hueco del ascensor. Cada uno de los
identificadores 2A, 2B, 2C, 2D comprende cuatro areas 7 permanentemente magnetizadas previstas consecutivamente,
los polos magnéticos de dos de cuyas areas permanentemente magnetizadas son de sentidos opuestos entre si,
produciendo campos magnéticos que son de sentidos opuestos.

La disposicion 1 de medicion también comprende un aparato 4 de medicién, que esta dispuesto en conexién con la
cabina del ascensor y esta dispuesto para moverse junto con la cabina del ascensor en el hueco del ascensor de tal
manera que la trayectoria de movimiento del aparato de medicidon pase por los identificadores 2A, 2B, 2C, 2D, antes
mencionados en un intervalo préoximo. El aparato 4 de medicion tiene cinco sensores Hall 9 que leen un campo
magnético 3. Cuando el aparato 4 de medicion llega a la proximidad del identificador 2A, 2B, 2C, 2D, los sensores Hall 9
del aparato de medicioén registran un cambio en el campo magnético 3. Cuando el aparato 4 de medicién se mueve mas
alla del identificador 2A, 2B, 2C, 2D en la direccion de la flecha marcada en la fig. 1a, cada uno de los sensores Hall 9
forma una sefial proporcional al campo magnético 3 del identificador 2A, 2B, 2C, 2D en relacién a la posicién de acuerdo
con la fig. 1b. La diferencia de fase entre las sefiales en la fig. 1b es causada por la colocacién correlativa de los
sensores Hall. Como las sefiales de la fig. 1b son esencialmente sinusoidales en relacion a la posicién, la posicion lineal
instantanea de la cabina del ascensor en el punto de lectura del identificador puede ser determinada sobre la base de los
valores instantaneos antes mencionados de las sefiales que son proporcionales al campo magnético 3, por ejemplo con
calculos trigonométricos.

En el identificador 2A, 2B, 2C, 2D el tamafio de cada area 7 permanentemente magnetizada es de 40 mm x 30 mm. Las
areas estan situadas consecutivamente en la direccion del movimiento de la cabina del ascensor de tal manera que la
distancia entre los puntos centrales de &reas consecutivas es de 48 mm. Los sensores Hall 9 estan previstos en el
aparato 4 de medicion consecutivamente en la direccion de movimiento de la cabina del ascensor de tal modo que las
distancias entre los sensores 9 consecutivos son 24 mm, 36 mm, 36 mm, 24 mm, respectivamente, comenzando desde
el borde mas exterior. Los sensores Hall 9 en la fig. 1a estan dispuestos a continuacién del identificador 2A, 2B, 2C, 2D
con objeto de claridad.

Por medio de la disposicion segun la fig. 1a las distancias mutuas entre los puntos cero 8A, 8B, 8C de las sefiales
marcadas en la fig. 1b que son proporcionales al campo magnético 3 son formada de tal manera que la distancia entre
dos puntos cero consecutivos 8A, 8B; 8B, 8C, es 48 mm y por ello la distancia entre los puntos cero exteriores 8A, 8C es
96 mm. La velocidad de la cabina del ascensor en el hueco del ascensor es determinada midiendo el tiempo que tarda la
cabina del ascensor en desplazarse la distancia entre los puntos cero mas al borde antes mencionados. La precision de
medicidon puede también ser mejorada por ejemplo determinando por separado los tiempos de desplazamiento de la
distancia entre dos puntos cero consecutivos 8A, 8B; 8B, 8C y calculando la media de los mismos.

Una etiqueta 10 de RFID esta también fijada al identificador 2A, 2B, 2C, 2D de la fig. 1a, cuya etiqueta contiene la
identificacion especifica del identificador. Por medio de la identificacion, el identificador en cuestion puede ser distinguido
de los otros identificadores.

En lugar de sensores Hall 9, podrian utilizarse también por ejemplo sensores magneto-resistivos en la medicion del
campo magnético.

El nimero y la colocacion mutua de las areas 7 permanentemente magnetizadas y de los sensores Hall 9 pueden
también ser seleccionados de muchas formas diferentes. También el tamafio de las areas 7 permanentemente
magnetizadas puede variar. En este caso la colocacion mutua y el nimero de los puntos cero 8A, 8B, 8C de una sefial
proporcional al campo magnético 3 pueden variar.

La velocidad de la cabina del ascensor en el punto de medicion de un identificador 2A, 2B, 2C, 2D podria ser también
determinada a partir de la variacion en el tiempo mutua entre las sefiales de medicion antes mencionadas de al menos
dos sensores Hall 9 diferentes.

Realizacion 2

La fig. 2 presenta como un diagrama de bloques un sistema de ascensor, que comprende una cabina 5 de ascensor que
ha de ser movida en el hueco 6 de ascensor con la maquina de izado 16 del ascensor. La cabina 5 de ascensor esta
suspendida en el hueco 6 de ascensor con cables de ascensor (no mostrados en la figura) que pasan a través de la
polea de traccién de la maquina de izado 16 del ascensor. La maquina de izado 16 del ascensor mueve la cabina 5 del
ascensor en el hueco 6 del ascensor esencialmente en la direccion vertical entre pisos de parada. Un convertidor 19 de
frecuencia acciona la maquina de izado 16 del ascensor regulando la alimentacion de corriente entre la red eléctrica 20 y
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la maquina de izado 16. El control del movimiento de la cabina del ascensor ocurre con el controlador 12 del ascensor,
como respuesta a las llamadas enviadas desde los pisos de parada asi como desde la cabina 5 de ascensor. El
convertidor 19 de frecuencia ajusta la velocidad de rotacion de la maquina de izado 16 para que corresponda al valor de
referencia para la velocidad establecida por el control 12 del ascensor. El control 12 del ascensor determina la posiciéon y
velocidad de la cabina 5 del ascensor en el hueco 6 del ascensor integrando la sefial de medicion del sensor 11 de
aceleracion previsto en conexion con el techo de la cabina del ascensor. La integracion produce un error progresivo tanto
en la informacion de velocidad como en la informacion de posicion de la cabina del ascensor.

Un aparato 4 de medicion esta fijado en conexion con el techo de la cabina 5 del ascensor con medios de fijacion. Los
identificadores 2A estan dispuestos en puntos establecidos en el hueco 6 del ascensor. El aparato 4 de medicién y los
identificadores 2A estan dispuestos respectivamente entre si de tal manera que cuando el aparato 4 de medicién se
mueve junto con la cabina 5 del ascensor en el hueco del ascensor, la trayectoria de movimiento del aparato 4 de
medicién pasa por los identificadores 2A antes mencionados en un intervalo proximo. Los identificadores 2A estan por
ejemplo fijados al carril de guiado (no mostrado en la figura) de la cabina del ascensor en conexion con los pisos de
parada para indicar la posicion de la cabina 5 del ascensor en la zona 13 de puerta de un piso de parada. El aparato 4 de
medicién esta dispuesto para leer la propiedad que ha de ser medida de un identificador después de que el aparato 4 de
medicién se haya movido al punto de lectura del identificador 2A en la proximidad inmediata del identificador. En la
situacion de la fig. 2 la cabina 1 de ascensor esta situada en la zona 13 de puerta en un piso de parada, en cuyo caso el
suelo de la cabina del ascensor esta esencialmente al mismo nivel que el suelo del piso de parada, y el movimiento hacia
dentro de la cabina el ascensor y hacia fuera de la cabina del ascensor esta libre de problemas. En este caso, el aparato
4 de medicién y el identificador 2A que indica la zona 13 de puerta de un piso de parada estan dispuestos enfrentados
entre si de acuerdo con la fig. 2. La longitud de la zona de puerta en la direccion de movimiento de la cabina del ascensor
puede ser por ejemplo de aproximadamente 30 centimetros.

Cada uno de los identificadores 2A contiene al menos una propiedad que ha de ser medida, que esta hecha para que
sea variable en la direccion de movimiento de la cabina del ascensor. El aparato 4 de medicién determina la velocidad de
la cabina 5 del ascensor en la situacion de lectura del identificador 2A a partir de la variacion en el tiempo de la propiedad
gue ha de ser medida del identificador en cuestién y también envia la informacion de velocidad determinada al control 12
del ascensor. El aparato 4 de medicion también envia al control 12 del ascensor una sefial de posicionamiento
inmediatamente cuando el aparato 4 de medicion llega al punto de lectura del identificador. Por medio de la sefial de
posicionamiento, la posicion absoluta de la cabina del ascensor en el hueco del ascensor puede ser determinada debido
a que el punto de lectura de un identificador es individual e invariable para cada identificador.

El control 12 del ascensor modifica la informacion de velocidad de la cabina de sensor calculada a partir de la sefial de
medicién de sensor 11 de aceleracion de la cabina del ascensor por medio de la informacién de velocidad de la cabina
del ascensor determinada a partir de la variacion en el tiempo de la propiedad que ha de ser medida del identificador 2A
siempre cuando el aparato 4 de medicion se mueve al punto del siguiente identificador 2A en el hueco 6 del ascensor. De
manera similar, el control 12 del ascensor maodifica la informacién de posicién de la cabina del ascensor calculada a partir
de la sefial de medicion del sensor 11 de aceleracion con los datos de posicién del identificador 2A transmitidos por la
sefial de posicionamiento siempre cuando el aparato 4 de medicion llega al punto del siguiente identificador 2A en el
hueco 6 del ascensor.

En esta realizacion de la invencion, cada uno de los identificadores 2A contiene al menos dos puntos de referencia que
han de ser medidos, la distancia desde cada otro de cuyos puntos de referencia en la direccién de movimiento de la
cabina 5 del ascensor es establecida. Los identificadores pueden ser por ejemplo del tipo descrito en la realizacion 1; por
otro lado, la propiedad que ha de ser medida de un identificador, cuya propiedad es variable en la direccion de
movimiento de la cabina del ascensor, puede también estar basada por ejemplo en la radiacién electromagnética
variable, en la inductancia variable, en una variacién de ondas sonoras o en una variacion en la reflexion de radiacion
electromagnética, ademas de estar basada en un campo magnético variable en la direccién longitudinal de un
identificador 2A. La propiedad que ha de ser medida/aparato de medicién pueden también ser duplicados; la duplicacion
puede también hacerse incluyendo dos propiedades diferentes que han de ser medidas en el mismo identificador, ambas
de cuyas propiedades varian en la direccion de movimiento de la cabina del ascensor. El aparato 4 de medicién puede
también medir una propiedad que ha de ser medida de un identificador 2A con al menos dos sensores diferentes, y la
velocidad de la cabina del ascensor en el punto de medicion de un identificador 2A podria ser determinada a partir de la
variacién en el tiempo entre las sefiales de medicion que describen la propiedad que ha de ser medida de un
identificador de los al menos dos sensores diferentes antes mencionados.

Realizacion 3

La fig. 3a presenta como un diagrama de bloques una disposicion de vigilancia de acuerdo con la invencion para vigilar el
movimiento de la cabina del ascensor. En la fig. 3a solo la parte inferior del hueco 6 del ascensor con su zona de extremo
inferior esta descrita, y adicionalmente la maquina de izado 16 dispuesta en la parte superior del hueco del ascensor, y el
freno 17 de maquinaria de la maquina de izado. La disposicion de ascensor de la fig. 3a comprende una cabina 5 de
ascensor que se ha de mover en el hueco 6 de ascensor con la maquina de izado 16 del ascensor. La cabina 5 del
ascensor esta suspendida en el hueco 6 del ascensor con cables de ascensor (no mostrados en la figura) que pasan a
través de la polea de traccion de la maquina de izado 16 del ascensor. La maquina de izado 16 del ascensor mueve la
5
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cabina 5 del ascensor en el hueco 6 del ascensor esencialmente en la direccién vertical entre pisos de parada. Un
convertidor de frecuencia (no mostrado en la figura) acciona la maquina de izado 16 del ascensor regulando la
alimentacién de corriente entre la red eléctrica y la maquina de izado 16. El control del movimiento de la cabina del
ascensor ocurre con el controlador 12 del ascensor, en respuesta a las llamadas enviadas desde los pisos de parada asi
como desde la cabina 5 del ascensor. El convertidor de frecuencia ajusta la velocidad de rotacion de la maquina de izado
16 para que corresponda con el valor de referencia para la velocidad establecida por el control 12 del ascensor. Cuando
la cabina del ascensor se detiene en un piso de parada, el control 12 del ascensor activa el freno 17 de maquinaria, que
bloquea la polea de traccion de la maquina de izado 16 en su posiciéon durante la parada del ascensor. El mismo freno 17
de magquinaria es también utilizado como el freno de emergencia del ascensor, cuyo freno es activado para frenar el
movimiento de la cabina 5 del ascensor en conexion con una parada de emergencia. Ademas, el sistema de ascensor
comprende un freno de cufia separado, es decir un engranaje 18 de seguridad, que es utilizado ademas del freno 17 de
magquinaria como un freno de emergencia para impedir el movimiento sin gobernar de la cabina 5 del ascensor. Como el
engranaje de seguridad se aplica directamente entre la cabina 5 del ascensor y el carril de guiado (no mostrado en la
figura) para frenar el movimiento de la cabina 5 del ascensor, por medio del engranaje de seguridad también el
movimiento sin gobernar de la cabina del ascensor causado por el frenado por ejemplo de los cables del ascensor puede
ser impedido.

Un aparato 4 de medicion esta fijado en conexion con el techo de la cabina 5 del ascensor con medios de fijacion. Los
identificadores 2A, 2B, 2C, 2D estan dispuestos en puntos establecidos en el hueco 6 del ascensor. El aparato 4 de
medicion y los identificadores 2A, 2B, 2C, 2D estan dispuestos respectivamente entre si de tal modo que cuando el
aparato 4 de medicién se mueve junto con la cabina 5 del ascensor en el hueco del ascensor, la trayectoria de
movimiento del aparato 4 de medicion pasa por los identificadores 2A, 2B, 2C, 2D antes mencionados en un intervalo
préximo. Los identificadores 2A, 2B, son por ejemplo fijados al carril de guiado (no mostrado en la figura) de la cabina del
ascensor en conexion con los pisos de parada para indicar la posicion de la cabina 5 de ascensor en la zona 13 de
puerta de un piso de parada. Ademas, dos identificadores 2C, 2D estan dispuestos en la zona final del hueco del
ascensor.

Una etiqueta RFID esté fijada a cada identificador 2A, 2B, 2C, 2D cuya etiqueta contiene la identificacion del identificador.
Por medio de la identificacién, un identificador 2A, 2B, 2C, 2D puede ser distinguido de los otros identificadores 2A, 2B,
2C, 2D. Un lector de la etiqueta de RFID estéa integrado en el aparato de medicién, en cuyo caso el aparato de medicion
es capaz de identificar cada uno de los identificadores 2A, 2B, 2C, 2D leyendo la etiqueta RFID del identificador.

Cada uno de los identificadores 2A, 2B, 2C, 2D contiene al menos una propiedad que ha de ser medida, que se hace
gue sea variable en la direccién de movimiento de la cabina 5 del ascensor. El aparato 4 de medicion esta dispuesto para
leer la propiedad que ha de ser medida de un identificador después de que el aparato 4 se haya movido al punto de
lectura del identificador 2A, 2B, 2C, 2D en la proximidad inmediata del identificador. El aparato 4 de medicion determina
la velocidad de la cabina 5 del ascensor en la situacion de lectura del identificador 2A, 2B, 2C, 2D a partir de la variacion
en el tiempo de la propiedad que ha de ser medida del identificador en cuestion y también envia la informacion de
velocidad determinada a la parte 21 de vigilancia del movimiento de la cabina del ascensor. Ademas, el aparato 4 de
medicién envia los datos de identificacion del identificador a la parte 21 de vigilancia de movimiento. La parte 21 de
vigilancia de movimiento compara la velocidad de la cabina 5 del ascensor determinada parte de la variacion en el tiempo
de la propiedad que ha de ser medida de un identificador 2A, 2B, 2C, 2D con el valor limite para la velocidad maxima
permitida de la cabina del ascensor. La disposicién de vigilancia realiza una parada de emergencia cuando la velocidad
de la cabina del ascensor determinada a partir de la variacion en el tiempo de la propiedad que ha de ser medida de un
identificador excede del valor limite 14A, 14B, 14C, 14D para la maxima velocidad permitida.

El valor limite 14A, 14B, 14C, 14D para la maxima velocidad permitida de la cabina del ascensor es establecido para
cada identificador especifico de tal manera que los valores limite 14A, 14B, 14C, 14D para la maxima velocidad permitida
gue es aplicable a identificadores diferentes y que es establecida especificamente para cada identificador resulten
menores hacia el extremo inferior P del hueco 6 del ascensor de la manera presentada la fig. 3b. El valor limite 14A,
marcado en la fig. 3b se aplica al identificador 2A de la fig. 3a, cuyo identificador esta dispuesto en conexiéon con un piso
de parada distinto del piso terminal para indicar la posicién de la cabina 5 del ascensor en la zona 13 de puerta de un
piso de parada distinto del piso terminal. El valor limite 14B, por otro lado, se aplica al identificador 2B, que esta dispuesto
en conexién con el piso terminal para indicar la posicion de la cabina 5 del ascensor en la zona 13 de puerta del piso
terminal. El valor limite 14C se aplica al identificador 2C, que esta dispuesto para ser el siguiente cuando se mueve
desde el identificador 2B que indica la zona de puerta de un piso terminal hacia el extremo inferior P del hueco del
ascensor. El valor limite 14D se aplica al identificador que esta dispuesto mas proximo al extremo inferior P del hueco del
ascensor. De acuerdo con la fig. 3b, los valores limite 14A, 14B, 14C, 14D especificos del identificador para las maximas
velocidades permitidas antes mencionadas resultan menores hacia el extremo inferior P del hueco del ascensor, en cuyo
caso el valor limite 14D para la maxima velocidad permitida aplicable al identificador 2D que ha de ser dispuesto mas
préximo al extremo inferior P del hueco del ascensor y que indica la posicién de la cabina del ascensor en la zona de
extremo inferior permite el movimiento de la cabina del ascensor solamente a una velocidad v esencialmente pequefia,
en cuyo caso también la energia cinética de la cabina 5 del ascensor permanece tan pequefia que el dimensionamiento
del amortiguador 15 dispuesto en el extremo inferior P en el punto de la cabina 5 del ascensor puede ser hecha menor.
En este caso también la longitud de los espacios de seguridad de la zona de extremo inferior en la direccién de
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movimiento de la cabina del ascensor puede ser acortada, o que mejora la eficiencia de espacio del sistema de
ascensor.

La parte 21 de vigilancia de movimiento conecta el valor limite para la maxima velocidad permitida de la cabina del
ascensor que ha de ser utilizado en ese momento al identificador correcto 2A, 2B, 2C, 2D por medio de los datos de
identificacion del identificador enviados por el aparato 4 de medicion.

La parte de vigilancia del movimiento de la cabina del ascensor compara la velocidad v de la cabina del ascensor
determinada a partir de la variacién en el tiempo de un identificador 2A, 2B, 2C, 2D al valor limite 14A, 14B, 14C, 14D de
doble nivel para la méxima velocidad permitida aplicable al mismo identificador. El principio de un valor limite de doble
nivel esta ilustrado con més detalle aqui en conexién con el valor limite 14A. Si la velocidad v de la cabina del ascensor
en este caso excede de primer nivel 14AA del valor limite pero permanece menor que el segundo nivel 14AB del valor
limite, la parte 21 de vigilancia de movimiento realiza una parada de emergencia controlando el freno 17 de maquinaria
de la maquina de izado y también desconectando la alimentacion de corriente a la maquina de izado 16 del ascensor. Si
la velocidad v de la cabina del ascensor, sin embargo, excede también del segundo nivel 14AB del valor limite, la parte
21 de vigilancia de movimiento controla también adicionalmente el engranaje de seguridad 18, que asegura asi la parada
de emergencia de la cabina 5 del ascensor.

La fig. 3a describe la colocacion de los identificadores 2A, 2B, 2C, 2D en la parte exterior y en la zona de extremo inferior
de hueco del ascensor. Los identificadores 2A, 2B, 2C, 2D pueden si fuera recesivo, sin embargo, también estar
dispuestos en la parte superior y en la zona de extremo superior del hueco del ascensor de tal manera correspondiente
que los valores limites 14A, 14B, 14C, 14D para la maxima velocidad permitida que son aplicables a diferentes
identificadores y que son establecidos especificamente para cada identificador resultan menores hacia el extremo
superior del hueco 6 del ascensor. En este caso también al menos uno de los valores limites 14C, 14D para la maxima
velocidad permitida de la cabina 5 del ascensor es aplicable al identificador 2C, 2D que esta dispuesto en la zona de
extremo superior del hueco del ascensor y/o que indica la posicion de la cabina del ascensor en la zona de extremo
superior puede ser establecido para que sea tan pequefio que la energia de colisién del contrapeso con respecto al
amortiguador 16 de extremo previsto en el extremo inferior en el punto del contrapeso resulte esencialmente menor, en
cuyo caso también el dimensionamiento del amortiguador 16 de extremidad previsto en el punto de contrapeso puede
ser hecho menor. La identificacion de los identificadores en la realizacion 3 es implementada utilizando etiquetas RFID; la
identificacion de los identificadores puede, sin embargo, ocurre también de algunas otras formas, por ejemplo variando la
forma de los imanes de los identificadores y/o la colocacion mutua de los identificadores y/o el nimero de las areas
magnéticas y/o la longitud de las areas magnéticas en la direccién de movimiento de la cabina del ascensor.

La invencién esta descrita anteriormente con ayuda de unos pocos ejemplos de su realizacion. Es obvio para el experto
en la técnica que la invencién no esta limitada solamente a las realizaciones descritas anteriormente, sino que son
posibles muchas otras aplicaciones dentro del alcance del concepto inventivo definido por las reivindicaciones
presentadas a continuacion.

Es obvio para el experto técnica que el sistema de ascensor de acuerdo con la invencion puede estar provisto de un
contrapeso o puede ser uno sin contrapeso.

Es ademas obvio para | experto en la técnica que el sistema de ascensor de acuerdo con la invencion puede comprender
mas de una cabina de ascensor prevista en el mismo hueco del ascensor. En este caso el aparato de medicién puede
ser previsto en conexién con mas de una cabina de ascensor prevista en el mismo hueco del ascensor.

Es obvio adicionalmente para el experto en la técnica que el aparato de medicion puede ser fijado en conexién con la
mecénica gue se mueve junto con la cabina del ascensor, tal como en conexién con la eslinga de la cabina del ascensor
0 por ejemplo el contrapeso.

Es también obvio para el experto en la técnica que pueden disponerse mas identificadores en el hueco del ascensor de
una manera correspondiente, para mejorar la precision de medicién y la precision de vigilancia.
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REIVINDICACIONES

1. Una disposicion de medicion, para vigilar el movimiento de una cabina de ascensor, cuya disposicion de vigilancia
comprende una disposicion (1) de medicién para medir el movimiento de la cabina (5) de ascensor cuya disposicion de
medicién comprende

- identificadores (2A, 2B, 2C, 2D) dispuestos en puntos establecidos en el hueco (6) del ascensor,

- cada uno de cuyos identificadores (2A, 2B, 2C, 2D) contiene al menos una propiedad (3) que ha de ser medida,
cuya propiedad que ha de ser medida es hecha que sea variable en la direccién de movimiento de la cabina del
ascensor; en el que la velocidad de la cabina del ascensor en la situacion de lectura del identificador (2A, 2B, 2C,
2D) es determinada a partir de la variacion temporal de la propiedad (3) que ha de ser medida del identificador en
cuestion,

- al menos un aparato (4) de medicion, cuyo aparato de medicién esta previsto en conexion con la cabina (5) del
ascensor y cuyo aparato (4) de medicion esta dispuesto para moverse en el hueco (6) del ascensor junto con la cabina
(5) del ascensaor,

- y cuyo aparato (4) de medicion esté dispuesto para leer por separado la propiedad (3) que ha de ser medida de cada
identificador antes mencionado después de que el aparato (4) de medicion se haya movido en el hueco del ascensor al
punto de lectura individual para que el identificador (2A, 2B, 2C, 2D) sea leido;

caracterizada por que la disposicion de vigilancia comprende un valor limite (14A, 14B, 14C, 14D) para la maxima
velocidad permitida de la cabina del ascensor, y por que la disposicién de vigilancia esta dispuesta para comparar la
velocidad de la cabina del ascensor determinada a partir de la variacion en el tiempo de la propiedad (3) que ha de ser
medida del identificador (2A, 2B, 2C, 2D) dispuesto en un punto establecido en el hueco del ascensor al valor limite (14A,
14B, 14C, 14D) para la velocidad méxima permitida de la cabina del ascensor, y por que la disposicion de vigilancia esta
dispuesta para realizar una parada de emergencia cuando la velocidad de la cabina del ascensor determinada a partir de
la variacion en el tiempo de la propiedad (3) que ha de ser medida de un identificador excede el valor limite (14A, 14B,
14C, 14D) para la velocidad maxima permitida.

2. Disposicion de vigilancia segun la reivindicacion 1, caracterizada por que el valor limite (14A, 14B, 14C, 14D) antes
mencionado para la méaxima velocidad permitida de la cabina del ascensor es establecido para cada identificador
especifico de tal modo que al menos dos identificadores diferentes (2A, 2B, 2C, 2D) tengan un valor limite (14A, 14B,
14C, 14D) de una magnitud diferente para la maxima velocidad permitida que sea aplicable a un cierto identificador (2A,
2B, 2C, 2D),

y por qué la disposicion de vigilancia esta dispuesta para comparar la velocidad de la cabina del ascensor determinada a
partir de la variacion temporal de la propiedad (3) que ha de ser medida de un identificador (2A, 2B, 2C, 2D) al valor limite
(14A, 14B, 14C, 14D) para la maxima velocidad permitida aplicable al mismo identificador.

3. Disposicion de vigilancia segun la reivindicacion 2, caracterizada por que los identificadores (2A, 2B, 2C, 2D) antes
mencionados estan dispuestos en el hueco (6) del ascensor en la direccién de movimiento de la cabina del ascensor de
tal manera que los valores limite (14A, 14B, 14C, 14D) para la maxima velocidad permitida que son aplicables a
diferentes identificadores y que estan establecidos para cada identificador especifico resulten menores hacia el extremo
del hueco (6) del ascensor.

4. Disposicion de vigilancia segun cualquiera de las reivindicaciones 1-3, caracterizada por que los identificadores (2A,
2B) estan dispuestos en el hueco del ascensor para indicar la posicion de la cabina del ascensor en la zona (13) de
puerta.

5. Disposicion de vigilancia segin cualquiera de las reivindicaciones 2-4, caracterizada por que al menos un identificador
(2C, 2D) esta dispuesto en la zona de extremo del hueco del ascensor,

y por que el valor limite (14C, 14D) para la maxima velocidad permitida de la cabina del ascensor aplicable al
identificador antes mencionado dispuesto en la zona de extremo del hueco del ascensor es establecido para que sea
esencialmente pequefio, para minimizar la energia de colision de la cabina (5) de ascensor para hacer menor el
dimensionamiento del amortiguador (15, 16) de extremo.

6. Disposicion de vigilancia segin cualquiera de las reivindicaciones 2 - 5, caracterizada porque al menos un identificador
(2C, 2D) esta dispuesto para indicar la posicion de la cabina (5) de ascensor en la zona de extremidad,

y por que el valor limite (14C, 14D) para la maxima velocidad permitida de la cabina del ascensor aplicable al
identificador antes mencionado que indica la posicion de la cabina del ascensor en la zona de extremo del hueco del
ascensor es establecido para que sea esencialmente pequefio, para minimizar la energia de colision de la cabina (5) de
ascensor para hacer menor el dimensionamiento del amortiguador (15, 16) de extremidad.
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7. Disposicion de vigilancia segun una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizada por que el identificador (2A, 2B, 2C,
2D) tiene al menos dos puntos de referencia (8A, 8B, 8C) que han de ser medidos, la distancia desde cada otro de cuyos
puntos de referencia en la direccion de movimiento de la cabina (5) de ascensor es establecida.

8. Disposicion de vigilancia segin una de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizada por que la velocidad de la cabina del
ascensor es determinada midiendo el tiempo que emplea la cabina del ascensor en desplazarse la distancia entre los
puntos de referencia (8A, 8B, 8C) antes mencionados.

9. Disposicién de vigilancia segun cualquiera de las reivindicaciones 1 - 8, caracterizada por que el aparato (4) de
medicion comprende medios (9) para medir un campo magnético, y por que el identificador (2A, 2B, 2C, 2D) comprende
areas (7) permanentemente magnetizadas previstas consecutivamente, los polos de dos de cuyas areas consecutivas
permanentemente magnetizadas son de sentidos opuestos entre si, y cuyas areas consecutivas permanentemente
magnetizadas estan dispuestas a una distancia determinada una de la otra en la direcciéon de movimiento de la cabina (5)
de ascensor.

10. Disposicion de vigilancia segun la reivindicacion 9, caracterizada por que la velocidad de la cabina (5) de ascensor es
determinada midiendo el tiempo que se necesita para que la cabina (5) de ascensor se desplace la distancia entre los
puntos cero (8A, 8B, 8C) del campo magnético producido por las areas (7) permanentemente magnetizadas del
identificador antes mencionado.

11. Disposicion de vigilancia segun cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizada por que un identificador
(2A, 2B, 2C, 2D) contiene la identificacion (10), para distinguir el identificador de los otros identificadores.

12. Sistema de ascensor que tiene una disposicién de vigilancia segun una de las reivindicaciones 1 a 11.
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