ES 2714182 T3

OFICINA ESPANOLA DE
PATENTES Y MARCAS

: é ESPANA @NUmero de publicacion: 2714 182
GDint. Ci.;

GO1N 35/00 (2006.01)
GO1N 35/02 (2006.01)

@ TRADUCCION DE PATENTE EUROPEA T3

Fecha de presentacion y nimero de la solicitud europea: 28.06.2007 E 17185276 (7)
Fecha y nimero de publicacién de la concesién europea: 02.01.2019  EP 3267203

T|’tu|o: Analizador de muestras

Prioridad: @ Titular/es:
30.06.2006 JP 2006180579 SYSMEX CORPORATION (100.0%)
23.05.2007 JP 2007137044 5-1 Wakinohama-Kaigandori 1-chome Chuo-ku
Kobe-shiHyogo 651-0073, JP
Fecha de publicacion y mencién en BOPI de la @ Inventor/es:
raduceion Je la patente: KITAGAWA, NOBUHIRO;
e KANEKO, SHUHEI y
FUJITA, KYOZO
Agente/Representante:
FUSTER OLAGUIBEL, Gustavo Nicolas

AViso:En el plazo de nueve meses a contar desde la fecha de publicacién en el Boletin Europeo de Patentes, de
la mencion de concesion de la patente europea, cualquier persona podra oponerse ante la Oficina Europea
de Patentes a la patente concedida. La oposicion debera formularse por escrito y estar motivada; sélo se
considerara como formulada una vez que se haya realizado el pago de la tasa de oposicion (art. 99.1 del
Convenio sobre Concesion de Patentes Europeas).




10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2714 182 T3

DESCRIPCION
Analizador de muestras
Campo de la invencion

La presente invencion se refiere a un analizador de muestras, y especificamente se refiere a un analizador de
muestras dotado de una seccién de sujecién que es capaz de sujetar un depdsito de reactivo que contiene un
reactivo.

Antecedentes

Publicacion de patente japonesa abierta a consulta por el publico n.° 2000-321283 divulga analizadores de muestras
convencionales que tienen una seccion de sujecion movil que es capaz de sujetar depositos de reactivo que
contienen reactivo.

El analizador de muestras divulgado en la publicacion de patente japonesa abierta a consulta por el publico n.° 2000-
321283 esta dotado de medios de alojamiento para alojar una pluralidad de frascos de reactivo que contienen
reactivo, medios de medicién para medir la cantidad de reactivo residual restante en los frascos de reactivo que
estan alojados en los medios de alojamiento, medios de especificacion para especificar frascos de reactivo que van
a sustituirse basandose en los resultados de medicion de los medios de medicién, y medios de movimiento para
mover un frasco de reactivo especificado por los medios de especificacion a una posicion predeterminada.

En el documento US5827479A, un dispositivo de contencion de reactivo tiene un elemento de sujecion de frasco
exterior y un elemento de sujecion de frasco interior. Los elementos de sujecion se hacen rotar independientemente
uno de otro. Cuando se introduce una instruccién para intercambiar frascos de reactivo en el interior del dispositivo
de contencién de reactivo, un primer frasco de reactivo en el elemento de sujecion de frasco exterior y un segundo
frasco de reactivo en el elemento de sujecion de frasco interior que relacionados con el mismo el elemento de
analisis se colocan en una abertura de una zona de intercambio de frascos.

El documento EP1376138A2 muestra un analizador automatico con una seccioén de visualizacion de informacion de
reactivo de analisis que muestra un disco de reactivo, en el que el estado de cada recipiente de reactivo se
diferencia por su color que corresponde a una cantidad residual del reactivo. Los reactivos en el carrusel del
documento US5316726A se representan mediante simbolos y se proporciona una alarma si un reactivo requerido
esta ausente en el carrusel o si el frasco de reactivo esta vacio. Con la interfaz grafica de usuario del documento
EP0845674A1, el operario puede, por medio del botén “interrupcién de reactivo”, intercambiar un frasco de reactivo
por uno nuevo sin esperar que el aparato analizador automatico esté en el estado en espera.

En los analizadores de muestras que usan una pluralidad de reactivos, aunque la cantidad de reactivo residual
restante en un depdsito de reactivo sea insuficiente para medir una muestra, no siempre es necesario sustituir el
reactivo dado que los analizadores de muestras son capaces de sujetar un depdsito de reactivo de reserva que
contiene el mismo reactivo que el reactivo insuficiente. Es decir, el reactivo insuficiente no es necesariamente
objetivo para ser sustituido. Por otra parte, a veces es necesario sustituir un reactivo por motivos distintos de la
insuficiencia del reactivo. Por ejemplo, un reactivo cuya fecha de caducidad ha expirado necesita sustituirse. Por
consiguiente, surge un problema en el analizador de muestras divulgado en la publicacién de patente japonesa
abierta a consulta por el publico n.° 2000-321283 de que un depésito de reactivo que contiene un reactivo que un
usuario desea sustituir no siempre se mueve a una posicion predeterminada (posicion de recogida) en la que el
depdsito puede ser recogido ya que el depdsito que contiene reactivo insuficiente se mueve automaticamente a la
posicion de recogida cuando el analizador de muestras detecta que el reactivo dentro del depdsito de reactivo es
insuficiente.

Sumario

El alcance de la presente invencion se define Unicamente mediante las reivindicaciones adjuntas, y no se ve
afectado en medida alguna por las afirmaciones contenidas en este sumario.

Un primer aspecto de la presente invencion es un analizador de muestras para analizar una muestra segun la
reivindicacion 1.

En un segundo aspecto, la presente invencion se refiere a un método segun la reivindicacion 14.
Breve descripcion de los dibujos

La figura 1 es una vista en perspectiva que muestra la estructura general de una realizacién del analizador de
muestras de la presente invencion;
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la figura 2 es una vista desde arriba del analizador de muestras de la figura 1;

la figura 3 es una vista desde arriba de la unidad de medicion de la realizaciéon del analizador de muestras de la
presente invencion;

la figura 4 es una vista en perspectiva que muestra la unidad de medicién y seccién de conservacion de reactivo de
la realizacion del analizador de muestras de la presente invencion;

la figura 5 es una vista desde arriba que muestra el interior de la unidad de medicién y la seccion de conservacion de
reactivo mostradas en la figura 4;

la figura 6 es un diagrama de bloques que muestra la unidad de control de la realizacién del analizador de muestras
de la presente invencion;

la figura 7 muestra la pantalla de colocacion de reactivo visualizada en el elemento de visualizacion de la unidad de
control de la realizacion de la presente invencion;

la figura 8 es una vista desde arriba de la seccién de conservacion de reactivo, seccion de sustitucion de reactivo,
seccion de transporte de cubeta, primera parte de cubierta y segunda parte de cubierta de la realizacién del
analizador de muestras de la presente invencion;

la figura 9 es una vista en perspectiva que muestra la primera parte de cubierta de la realizacion del analizador de
muestras de la presente invencion;

la figura 10 es una vista en perspectiva que muestra la segunda parte de cubierta de la realizacion del analizador de
muestras de la presente invencion;

la figura 11 es una vista desde arriba de la primera parte de cubierta retirada del estado mostrado en la figura 8;
la figura 12 es una vista desde arriba de la segunda parte de cubierta retirada del estado mostrado en la figura 8;

la figura 13 muestra la primera parte de cubierta y la segunda parte de cubierta en un estado bloqueado en la
seccion de sustitucion de reactivo mostrada en la figura 8;

la figura 14 muestra la primera parte de cubierta y la segunda parte de cubierta en un estado desbloqueado en la
seccion de sustitucion de reactivo mostrada en la figura 8;

la figura 15 es una vista en perspectiva de una primera gradilla de depdsitos de reactivo de la realizacion;
la figura 16 es una vista en perspectiva de una segunda gradilla de depdsitos de reactivo de la realizacion;

la figura 17 es una vista en perspectiva de depdsito de reactivo sujeto en la primera gradilla de depdsitos de reactivo
mostrada en la figura 15;

la figura 18 es una vista en perspectiva de depositos de reactivo sujetos en la segunda gradilla de depdsitos de
reactivo mostrada en la figura 16;

la figura 19 es un diagrama de bloques de la realizacién del analizador de muestras de la presente invencion;

la figura 20 es un diagrama de bloques de la unidad de medicién de la realizacion del analizador de muestras de la
presente invencion;

la figura 21 es un diagrama de flujo que ilustra el proceso de medicién realizado por el controlador de la unidad de
medicion y el controlador de la unidad de control de la realizaciéon del analizador de muestras de la presente
invencion;

la figura 22 es un diagrama de flujo que ilustra el proceso de sustitucion de reactivo realizado por el controlador de la
realizacion del analizador de muestras de la presente invencion;

la figura 23 es un diagrama de flujo que ilustra el proceso de sustitucion de reactivo realizado por el controlador de la
unidad de medicion de la realizacién del analizador de muestras de la presente invencion; y

la figura 24 es un diagrama de flujo que ilustra el proceso de dispensacion realizado por el controlador de la unidad
de medicién de la realizacion del analizador de muestras de la presente invencion.

Descripcion detallada de la realizacion preferida
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Las realizaciones de la presente invencion se describen en adelante en el presente documento basandose en los
dibujos.

La estructura del analizador de muestras 1 como una realizacion de la presente invencion se describe a continuacion
con referencia a las figuras 1 a 20.

La realizacion del analizador de muestras 1 de la presente invencion analiza y mide 6pticamente la cantidad y
actividad de sustancias especificas que se encuentran en la sangre relacionadas con la coagulacion y la fibrindlisis,
y usa plasma sanguineo como muestra. En el analizador de muestras 1 de la presente realizacion, tal medicion
optica (medicion principal) de muestras se realiza usando el método de tiempo de coagulacion, el método de
sustrato sintético y el método de inmunoturbidez. EI método de tiempo de coagulacion usado en la presente
realizacion detecta y mide el cambio en la luz de transmisién durante el proceso de coagulacién de muestra.
Elementos de medicion incluyen PT (tiempo de protrombina), APTT (tiempo de tromboplastina parcial activa), y Fbg
(contenido de fibrinogeno) y similares. Elementos de medicion del método de sustrato sintético incluyen ATIII y
similares, y aquellos del método de inmunoturbidez incluyen dimero D, FDP y similares.

Tal como se muestra en las figuras 1y 2, el analizador de muestras 1 esta configurado por una unidad de medicién
2, una unidad de transporte de muestra 3 dispuesta en el lado frontal de la unidad de medicién 2, y una unidad de
control 4 que esta conectada eléctricamente a la unidad de medicién 2. La unidad de medicion 2 esta dotada de un
aceptador de cubeta 5 para insertar una cubeta 200 (véase la figura 4), que es un deposito de muestra, al realizar
una medicién. El aceptador de cubeta 5 esta dotado de una cubierta 5a que es capaz de abrirse y cerrarse, y una
ventana 5b a través de la que puede verse el interior de la parte de insercién de cubeta 5. Ademas, un botén 1a de
detencién de emergencia, y un boton de inicio de medicion 1b se proporcionan en el lado frontal del aceptador de
cubeta 5. La cubierta 5a (véase la figura 1) se proporciona de manera que una cubeta 200 es capaz de insertarse en
el interior de la primera tolva 171a (véase la figura 4) de un suministrador de cubeta 170, que se describe mas
adelante. Un usuario es capaz de monitorizar visualmente la cantidad restante de cubetas 200 almacenadas en la
primera tolva 171a (véase la figura 4) a través de la ventana 5b. El botén 1a de detencién de emergencia (véase la
figura 1) se hace funcionar para detener una medicidon durante una emergencia. El boton de inicio de medicion 1b
(véase la figura 1) esta configurado para iniciar una medicion cuando se presiona el botdn. Por tanto, un usuario es
capaz de iniciar una medicidon inmediatamente después de que se haya insertado una cubeta 200. El inicio y la
detencién de una mediciéon también pueden lograrse mediante una operacion realizada por la unidad de control 4.

La unidad de control 4 esta configurada por un ordenador personal 401 (PC), e incluye un controlador 4a, un
elemento de visualizacion 4b y un teclado 4c, tal como se muestra en las figuras 1 y 2. El controlador 4a se hace
funcionar para controlar las operaciones de la unidad de medicion 2 y la unidad de transporte 3, y analiza la
informacion optica de muestras obtenida por la unidad de medicién 2. El controlador 4a esta configurado por una
CPU, una ROM, una RAM y similares. Ademas, el elemento de visualizacion 4b se proporciona para visualizar
informacion relacionada con sustancias de interferencia (hemoglobina, bilirrubina, quilo (lipidos)) presentes en una
muestra, y resultados de analisis obtenidos por el controlador 4a.

La estructura de la unidad de control 4 se describe a continuacién. Tal como se muestra en la figura 6, el controlador
4a esta configurado principalmente por una CPU 401a, una ROM 401b, una RAM 401c, un disco duro 401d, un
dispositivo de lectura 401e, una interfaz de E/S 401f, una interfaz de comunicacion 401g y una interfaz de salida de
imagenes 401h. La CPU 401a, la ROM 401b, la RAM 401c, el disco duro 401d, el dispositivo de lectura 401e, la
interfaz de E/S 401f, la interfaz de comunicacion 401g y la interfaz de salida de imagenes 401h estan conectados
por una via de transferencia de informacién 401i.

La CPU 401a es capaz de ejecutar programas informaticos almacenados en la ROM 401b, y programas informaticos
cargados en la RAM 401c. El ordenador 401 funciona como la unidad de control 4 cuando la CPU 401a ejecuta un
programa de aplicacion 404a descrito mas adelante.

La ROM 401b esta configurada por una ROM enmascarada, una PROM, una EPROM, una EEPROM o similares, y
almacena programas informaticos ejecutados por la CPU 401a y datos y similares usados junto con los mismos.

La RAM 401c esta configurada por una SRAM, una DRAM o similares. La RAM 401c se usa al leer el programa
informatico grabado en la ROM 401b y en el disco duro 401d. La RAM 401c se usa ademas como zona de trabajo
de la CPU 401a cuando se estan ejecutando estos programas informaticos.

El disco duro 401d contiene diversos programas informaticos instalados que van a ejecutarse por la CPU 401a tal
como un sistema operativo y programas de aplicacion y similares, y datos usados en la ejecucion de estos
programas informaticos. También esta instalado en el disco duro 401d el programa de aplicacién 404a usado para
calcular la presencia y la concentracion de sustancias de interferencia en la presente realizacion.

El dispositivo de lectura 401e esta configurado por una unidad de disco flexible, una unidad de CD-ROM, una unidad
de DVD-ROM o similares, y es capaz de leer los programas informaticos y los datos almacenados en un medio de
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grabacion portatil 404. Ademas, el medio de grabaciéon portatil 404 también puede almacenar el programa de
aplicacion 404a en la presente realizacion; el ordenador 401 es capaz de leer el programa de aplicacion 404a del
medio de grabacion portatil 404 e instalar el programa de aplicacion 404a en el disco duro 401d.

No solo puede proporcionarse el programa de aplicacién 404a mediante el medio de grabacion portatil 404, también
puede proporcionarse a partir de un dispositivo exterior conectado al ordenador 401 para ser capaz de la
comunicacion a través de una linea de comunicacion eléctrica por medio de la linea de comunicacion eléctrica (linea
de cable o inalambrica). Por ejemplo, el programa de aplicacién 404a puede almacenarse en el disco duro de un
servidor informatico conectado a Internet, de manera que el ordenador 401a es capaz de acceder al servidor
informatico y descargar el programa de aplicacién 404a, y entonces instalar el programa de aplicacién 404a en el
disco duro 401d.

También esta instalado en el disco duro 401d un sistema operativo que proporciona una interfaz grafica de usuario,
tal como, por ejemplo, Windows (marca comercial registrada) de Microsoft Corporation, U.S.A. En la siguiente
descripcion, el programa de aplicacion 404a de la presente realizacion funciona en un sistema operativo de este tipo.

La interfaz de E/S 401f esta configurada por una interfaz en serie tal como un USB, una IEEE1394, una RS232C o
similares, una interfaz en paralelo tal como una SCSI, una IDE, una IEEE1284 o similares, una interfaz analdgica tal
como un conversor D/A, un conversor A/D o similares. El teclado 4c esta conectado a la interfaz de E/S 401f, de
manera que un usuario es capaz de introducir datos en el ordenador 401 usando el teclado 4c.

La interfaz de comunicacion 401g es, por ejemplo, una interfaz Ethernet (marca comercial registrada). El ordenador
401 es capaz de transmitir y recibir datos a y desde la unidad de medicion 2 usando un protocolo de comunicacion
predeterminado por medio de la interfaz de comunicacion 401g.

La interfaz de salida de imagenes 401h esta conectada al elemento de visualizaciéon 4b configurado por un LCD, un
CRT o similares, de manera que sefiales de imagen que corresponden a los datos de imagen recibidos de la CPU
401a pueden emitirse al elemento de visualizacion 4b. El elemento de visualizacion 4b muestra una imagen
(pantalla) segun las sefiales de imagen introducidas.

En la presente realizacion, tal como se muestra en la figura 7, el elemento de visualizacion 4b es capaz de mostrar
una pantalla 410 de colocacién de reactivo que muestra la distribucion de reactivos en la seccién 6 de conservacion
de reactivo, que se describe mas adelante. La pantalla 410 de colocacion de reactivo tiene una region de
visualizacion de colocacion de reactivo 420, una region de visualizacion de informacion de reactivo 430 y una region
de visualizacién de instruccion 440. La pantalla 410 de colocaciéon de reactivo esta dotada de un botén de inicio de
medicion 411 para iniciar el proceso de medicion en el analizador de muestras 1, y un boton de detencion de
medicién 412 para detener la medicion. El elemento de visualizacion 4b funciona como un panel tactil para permitir
selecciones y operaciones cuando un usuario toca directamente un boton o similares visualizados en la pantalla 410
de colocacion de reactivo.

La regién de visualizacion de colocacion de reactivo 420 incluye una pluralidad de primeras regiones de elemento de
visualizacion de reactivo 421 para visualizar los reactivos dispuestos en una primera mesa de reactivos 11 que se
describe mas adelante, y una pluralidad de segundas regiones de elemento de visualizacién de reactivo 422 para
visualizar los reactivos dispuestos en una segunda mesa de reactivos 12 que también se describe mas adelante. La
primera region de visualizacion de reactivo 421 incluye un elemento de visualizacion de posicién 421a para
visualizar la posicién del reactivo, un elemento de visualizacion de nombre de reactivo 421b para visualizar el
nombre del reactivo y un elemento de visualizacion de resto 421c para visualizar la cantidad residual del reactivo. La
segunda region de visualizacion de reactivo 422 incluye un elemento de visualizacion de posicion 422a para
visualizar la posicién del reactivo, un elemento de visualizacion de nombre de reactivo 422b para visualizar el
nombre del reactivo, y un elemento de visualizacién de resto 422c para visualizar la cantidad residual del reactivo.
Las posiciones del reactivo visualizado en los elementos de visualizacion de nombre de reactivo 421a y 422a se
visualizan cuando el lector de cédigo de barras 350 lee los codigos de barras 311b y 312b de la primera gradilla 310
de depdsitos de reactivo, y los codigos de barras 321b a 326b de la segunda gradilla 320 de depdsitos de reactivo,
que se describen mas adelante. Los nombres de reactivo visualizados en el elemento de visualizacion de nombre de
reactivo 421b y 422b se visualizan haciendo referencia a una tabla especial basandose en los valores de los cédigos
de barras 300a del deposito de reactivo 300 leidos por el lector de codigo de barras 350. Ademas, la cantidad
residual del reactivo visualizada en los elementos de visualizacion de resto 421c y 422c se visualiza basandose en
valores calculados a partir del numero de aspiraciones del reactivo y el tipo de depdsito que contiene el reactivo.

La primera region de visualizacion de reactivo 421 esta dividida en dos partes en cada una de las regiones que
corresponden a las cinco primeras gradillas 310 de depdsito de reactivo (véase la figura 5) que son cada una
capaces de sujetar dos depositos de reactivo 300 dispuestos en la primera mesa de reactivos 11 (véase la figura 5).
La segunda region de visualizacion de reactivo 422 esta dividida en seis partes en cada una de las regiones que
corresponden a las cinco segundas gradillas 320 de depdsitos de reactivo (véase la figura 5) que son cada una
capaces de sujetar seis depdsitos de reactivo 300 dispuestos en la segunda mesa de reactivos 12 (véase la figura
5). Es decir, es posible confirmar en la pantalla 410 de colocacién de reactivo como estan colocados los reactivos, lo

5



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2714 182 T3

que significa en qué posiciones estan en qué gradilla de depdsitos de reactivo (primera gradilla 310 de depésitos de
reactivo o segunda gradilla 320 de depdsitos de reactivo) y en qué mesa de reactivos (primera mesa de reactivos 11
0 segunda mesa de reactivos 12).

Cuando la primera gradilla 310 de depésitos de reactivo o la segunda gradilla 320 de depdsitos de reactivo no esta
dispuesta en la primera mesa de reactivos 11 o la segunda mesa de reactivos 12, no se visualiza nada en la primera
region de visualizacion de reactivo 421 o la segunda region de visualizacion de reactivo 422. Cuando la primera
gradilla 310 de depésitos de reactivo o la segunda gradilla 320 de depdsitos de reactivo esta dispuesta en la primera
mesa de reactivos 11 o la segunda mesa de reactivos 12, pero la gradilla de depdsitos no sujeta un depdsito de
reactivo 300, solo el elemento de visualizaciéon de posicion 421a o el elemento de visualizaciéon de posicién 422a se
visualiza en la primera region de visualizacion de reactivo 421 o la segunda region de visualizacion de reactivo 422.
Este aspecto se describe de manera mas completa mas adelante.

La informacion de caracteristicas (nUmero de elemento de sujecién, nombre de reactivo, secuencia de uso, cantidad
residual que puede usarse (cantidad que puede usarse), niumero de pruebas restante, requisitos de agitacion,
numero de lote, tipo de depdsito de reactivo, fecha de expiracion del reactivo, fecha y tiempo de instalacion y
similares) del reactivo especificado se visualiza en la primera regién de visualizacién de reactivo 421 o la segunda
region de visualizacion de reactivo 422. Un usuario es capaz de determinar el periodo de sustitucion del reactivo
mediante la informacion de caracteristicas del reactivo.

La regién de visualizacion de instruccion 440 incluye un botdn de instruccion de sustitucion-adicion 440a para enviar
la instruccién para la sustitucion o adicién de reactivo, un botén de edicion 440b para editar la informacion de
reactivo y un botdén de ajuste de lote 440c de reactivo para introducir manualmente el lote de reactivo. En la presente
realizacion, una primera gradilla 310 de depositos de reactivo o una segunda gradilla 320 de depésitos de reactivo
que soporta un depdsito de reactivo 300 que contiene un reactivo especifico se mueve a una posicién en la que
puede ser recogido del analizador de muestras 1 seleccionando el botén de instruccién de sustitucion-adicion 440a
cuando se ha especificado un reactivo. Al afadir reactivo, la primera regiéon de visualizaciéon de reactivo 421 o la
segunda region de visualizacion de reactivo 422, en la que no se dispone un reactivo, se especifica, y se selecciona
el botdn de sustitucion-adicion 440a. Por tanto, la primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo o la segunda gradilla
320 de depdsitos de reactivo que no aloja reactivo se mueve a la posicion de recogida.

Tal como se muestra en las figuras 1 a 3, la unidad de transporte de muestra 3 se hace funcionar para transportar la
gradilla 251 que sujeta una pluralidad (diez en la presente realizacion) de tubos de ensayo que contienen muestras a
la posicion de aspiracion 2a (véase la figura 3) de la unidad de medicion 2 para suministrar muestras a la unidad de
medicion 2. Ademas, el dispositivo 3 de transporte tiene una regiéon de ajuste de gradilla 3a que aloja las gradillas
251 que sujetan los tubos de ensayo 250 que contienen muestras sin procesar, y una region de recepcion de gradilla
3b que aloja las gradillas 251 que sujetan tubos de ensayo 250 que contienen muestras procesados.

La unidad de medicién 2 es capaz de obtener informacién optica relacionada con una muestra suministrada
midiendo Opticamente la muestra suministrada desde la unidad de transporte 3. En la presente realizacién, se
dispensa una muestra desde el tubo de ensayo 250 dispuesto en la gradilla 251 de la unidad de transporte 3 al
interior de una cubeta 200 de la unidad de medicién 2, y entonces se mide épticamente. Tal como se muestra en la
figura 3, la unidad de medicién 2 incluye una parte de almacenamiento de reactivo 6 y para almacenar reactivo, y
una parte de sustitucion de reactivo 7 para sustituir o afiadir reactivo.

Tal como se muestra en la figura 19, la unidad de medicién 2 tiene una parte de accionamiento 80a de dispensacion
de muestra, una parte de accionamiento 130a de dispensacién de muestra, una primera parte de accionamiento
502, una segunda parte de accionamiento 503, un primer sensor 51, un segundo sensor 52, un lector de cédigo de
barras 350 de reactivo, un lector de codigo de barras 3c de muestra, una primera parte de obtencion de informacion
optica 90, una segunda parte de obtencién de informacion 6ptica 140 y un controlador 501 que esta conectado
eléctricamente a la unidad de transporte 3, etc.

La parte de accionamiento 80a de dispensacion de muestra esta dotada de un motor 80b paso a paso que se hace
funcionar para elevar, bajar y rotar un brazo de dispensacion de muestra 80 (véanse las figuras 3 y 5) que se
describe mas adelante, un circuito de accionamiento (no mostrado en los dibujos) para accionar el motor 80b paso a
paso, y una bomba (no mostrada en los dibujos) para succionar y dispensar muestras.

La parte de accionamiento 130a de dispensacion de reactivo esta dotada de un motor 130b paso a paso que se
hace funcionar para elevar, bajar y rotar un brazo de dispensacion de reactivo 130 (véanse las figuras 3 y 5) que se
describe mas adelante, un circuito de accionamiento (no mostrado en los dibujos) para accionar el motor 130b paso
a paso, y una bomba (no mostrada en los dibujos) para succionar y dispensar reactivos.

La primera parte de accionamiento 501 esta dotada de un primer motor paso a paso (no mostrado en los dibujos)
que se hace funcionar para rotar la primera mesa de reactivos 11 que se describe mas adelante, y un circuito de
accionamiento (no mostrado en los dibujos) para accionar el primer motor paso a paso. La primera mesa de
reactivos 11 rota una cantidad proporcional al nimero de impulsos de las sefiales de impulso de accionamiento
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suministradas desde el controlador 501 a la primera parte de accionamiento 502, después se detiene.

La segunda parte de accionamiento 503 esta dotada de un segundo motor paso a paso (no mostrado en los dibujos)
que se hace funcionar para rotar la segunda mesa de reactivos 12 (véase la figura 5), y un circuito de accionamiento
(no mostrado en los dibujos) para accionar el segundo motor paso a paso. La segunda mesa 12 de reactivos rota
una cantidad proporcional al nimero de impulsos de las sefiales de impulso de accionamiento suministradas desde
el controlador 501 a la segunda parte de accionamiento 503, después se detiene.

El controlador 501 controla el movimiento de rotacién de cada mesa 11 y 12 de reactivos determinando la cantidad
de movimiento de rotacion desde las posiciones de origen de las mesas 11 y 12 de reactivos contando el numero de
impulsos de las sefiales de impulso de accionamiento suministradas.

El sensor 51 se hace funcionar para detectar el estado de bloqueo de la primera cubierta 30 (véase la figura 3) que
se describe mas adelante, y para transmitir una sefial de bloqueo al controlador 501 cuando se bloquea la primera
cubierta 30.

De manera similar, el sensor 52 se hace funcionar para detectar el estado de bloqueo de la segunda cubierta 40
(véase la figura 3) que se describe mas adelante, y para transmitir una sefial de bloqueo al controlador 501 cuando
se bloquea la segunda cubierta 40.

El lector de codigo de barras 350 de reactivo se hace funcionar para leer cada uno de los codigos de barras en la
primera mesa de reactivos 11 y la segunda mesa de reactivos 12, y se dispone a una distancia predeterminada de la
parte de almacenamiento de reactivo 6 en las proximidades de la superficie lateral 21 de la parte de almacenamiento
de reactivo 6 que se describe mas adelante. El lector de cédigo de barras 350 de reactivo es capaz de transmitir y
recibir datos a/desde el controlador 501, y tiene un circuito de accionamiento (no mostrado en los dibujos) para
controlar el estado de ENCENDIDO/APAGADO del lector de codigo de barras 350 de reactivo. Normalmente, la
posicion del lector de cadigo de barras 350 de reactivo es fija.

El lector de cédigo de barras 3c de muestra se hace funcionar para leer el cédigo de barras adherido al tubo de
ensayo 250 que contiene una muestra y se carga en la gradilla 251 que se transporta mediante la unidad de
transporte 3, y se proporciona opuesta a la gradilla 251 que se transporta mediante la unidad de transporte 3 y en
las proximidades de la posicidon de aspiracion 2a de la unidad de medicién 2 anteriormente mencionada. El lector de
cédigo de barras 3c de muestra es capaz de transmitir y recibir datos a/desde el controlador 501, y tiene un circuito
de accionamiento (no mostrado en los dibujos) para controlar el estado de ENCENDIDO/APAGADO del lector de
cédigo de barras 3c de reactivo. Normalmente, la posicion del lector de cédigo de barras 3c de muestra es fija.

La primera parte de obtencion de informacion optica 90 y la segunda parte de obtencién de informacion éptica 140
(véanse las figuras 3 y 5) se hacen funcionar para obtener la informacion 6ptica de muestras, y son capaces de
transmitir y recibir datos a/desde el controlador 501. La primera parte de obtencién de informacién optica 90 y la
segunda parte de obtencion de informacion optica 140 se describen en detalle mas adelante.

Tal como se muestra en la figura 20, el controlador 501 esta configurado principalmente por una CPU 501a, una
ROM 501b, una RAM 501c y una interfaz 501d de comunicacion.

La CPU 501a es capaz de ejecutar programas informaticos almacenados en la ROM 501b, y programas informaticos
cargados en la RAM 501c. La ROM 501b almacena los programas informaticos ejecutados por la CPU 501a, y los
datos y similares usados en la ejecucion de los programas informaticos. La RAM 501c se usa al leer los programas
informaticos almacenados en la ROM 501b. La RAM 501c se usa ademas como zona de trabajo de la CPU 501a
cuando se estan ejecutando estos programas informaticos.

La interfaz 501d de comunicacion esta conectada a la unidad de control 4, y se hace funcionar para transmitir
informacion optica de muestra a la unidad de control 4 y recibir sefiales desde la unidad de control 4. La interfaz
501d de comunicacion se hace funcionar ademas para transmitir instrucciones desde la CPU 501a para accionar las
diversas partes de la unidad de transporte 3 y la unidad de medicion 2.

Tal como se muestra en la figura 3, la unidad de medicidn 2 incluye una parte de almacenamiento de reactivo 6 y
para almacenar reactivo, y una parte de sustitucion de reactivo 7 para sustituir o afadir reactivo.

La parte de almacenamiento de reactivo 6 se proporciona para almacenar los depdsitos de reactivo 300 que
contienen el reactivo afiadido a la muestra dentro de la cubeta 200 a una baja temperatura (aproximadamente de 10
grados centigrados), y transportar los depositos de reactivo 300 en un sentido de rotacion. El deterioro del reactivo
se impide conservando el reactivo a baja temperatura. Tal como se muestra en las figuras 3 a 5, la parte de
almacenamiento de reactivo 6 incluye una parte de transporte de reactivo 10 (véanse las figuras 4 y 5) para sujetar y
mover el reactivo rotacionalmente, y una pared exterior 20 (véase la figura 3) proporcionada para cubrir el perimetro
y la parte superior de la parte de transporte de reactivo 10. La parte de transporte de reactivo 10 que sujeta el
reactivo esta dispuesta en una region refrigerada formada por la pared exterior 20, la primera cubierta 30 y la
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segunda cubierta 40 de la parte de sustitucion de reactivo 7 que se describe mas adelante.

La parte de transporte de reactivo 10 incluye una primera mesa de reactivos 11 circular, y una segunda mesa de
reactivos 12 anular que esta dispuesta en el lado exterior de la primera mesa de reactivos circular de manera que es
concéntrica con la misma, tal como se muestra en la figura 5. La primera mesa de reactivos 11 y la segunda mesa
de reactivos 12 alojan, de manera retirable, las primeras gradillas 310 de depdsito de reactivo y las segundas
gradillas 320 de depdsitos de reactivo que sujetan los depositos de reactivo 300. La pared exterior 20 esta
configurada por una superficie lateral 21 (véase la figura 4), una superficie superior 22 que esta unida de manera fija
a la superficie lateral 21 (véase la figura 3), y una cubierta retirable 23 (véase la figura 3). Ademas, el lector de
codigo de barras 350 se dispone a una distancia predeterminada de la parte de almacenamiento de reactivo 6 en las
proximidades de la superficie lateral 21 (véase la figura 4) de la parte de almacenamiento de reactivo 6.

La primera mesa de reactivos 11 y la segunda mesa de reactivos 12 pueden rotar de manera conjunta e
independientemente en tanto los sentidos de las agujas del reloj como el contrario al de las agujas del reloj. Por
tanto, las primeras gradillas 310 de depésito de reactivo y las segundas gradillas 320 de depdsitos de reactivo que
sujetan los depdsitos de reactivo 300 que contienen reactivo se transportan en un sentido de rotacion mediante la
primera mesa de reactivos 11 y la segunda mesa de reactivos 12. El reactivo que va a dispensarse, por tanto, es
capaz de colocarse cerca del brazo de dispensacion de reactivo 130 transportando el depdsito de reactivo 300 en un
sentido de rotacién cuando el brazo de dispensacion de reactivo 130 va a dispensar reactivo de una manera descrita
mas adelante.

Un material aislante térmico (no mostrado en los dibujos) esta montado en la superficie lateral 21 de la pared exterior
20 para impedir que escape el aire frio dentro de la parte de almacenamiento de reactivo 6 (region refrigerada). Tal
como se muestra en la figura 4, se proporciona un obturador 21a que es capaz de abrirse y cerrarse en una posicion
opuesta al lector de cadigo de barras 350 en la superficie lateral 21 de la pared exterior 20. El obturador 21a esta
configurado para abrirse sélo cuando el lector de cédigo de barras 350 lee el cddigo de barras en los primeros
depositos 310 de reactivo y los segundos depositos 320 de reactivo. Por tanto, se impide que escape el aire frio
dentro de la parte de almacenamiento de reactivo 6 (region refrigerada) al exterior.

Tal como se muestra en la figura 3, la superficie superior 22 de la pared exterior 20 incluye tres orificios 22a, 22b y
22c. El reactivo almacenado en la parte de almacenamiento de reactivo 6 se aspira mediante el brazo de
dispensacion de reactivo 130 a través de los tres orificios 22a, 22b, 22c. El orificio 22a esta colocado por encima del
depdsito de reactivo 300 sujeto en la primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo. El reactivo se aspira desde el
depdsito de reactivo 300 sujeto en la primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo a través del orificio 22a. Los
orificios 22b y 22¢ se colocan respectivamente por encima de los depdsitos de reactivo 300 sujetos en la fila frontal y
trasera en la segunda mesa 320 de depoésito de reactivos. El reactivo se aspira desde los depositos de reactivo 300
sujeto en la fila frontal y trasera en la segunda mesa 320 de depdsito de reactivos a través de los orificios 22b y 22c.

Una abertura semicircular esta formada en la parte de almacenamiento de reactivo 6 (region refrigerada) retirando la
cubierta 23 junto con la primera cubierta 30 y la segunda cubierta 40. La primera gradilla 310 de depdsitos de
reactivo y la segunda gradilla 320 de depésitos de reactivo pueden colocarse en la parte de almacenamiento de
reactivo 6 a través de esta abertura al iniciar la medicion realizada en el analizador de muestras 1.

Tal como se muestra en la figura 5, la primera gradilla 310 de depésitos de reactivo tiene cinco posiciones en la
primera mesa de reactivos 11. Los depdsitos de reactivo 300 estan dispuestos en un anillo en las cinco gradillas 310
de deposito de reactivo. Tal como se muestra en las figuras 15y 17, la primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo
incluye dos elementos de sujecion 311 y 312 para sujetar depdsitos de reactivo 300, ranuras 311a y 312a
proporcionadas respectivamente en el lado frontal de los elementos de sujecion 311 y 312, y un asa 313
proporcionada de manera que sobresale hacia arriba. Tal como se muestra en la figura 17, los elementos de
sujecion 311 y 312 son redondos en forma al verse sobre un plano, y son capaces de soportar el deposito de
reactivo 300 cuando se inserta el depdsito de reactivo 300 cilindrico. Los depdsitos de reactivo 300 que tienen un
diametro externo que es mas pequefio que el diametro interno de los elementos de sujeciéon 311 y 312 pueden
sujetarse mediante los elementos de sujecion 311 y 312 montando un adaptador (no mostrado en los dibujos) en los
elementos de sujecion 311 y 312. La primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo incluye ademas dos tipos de
gradillas formadas para permitir diferentes combinaciones de diametros internos de los elementos de sujecion 311y
312. Un usuario puede utilizar depositos de reactivo 300 de diferentes tamafios cambiando el tipo de gradilla. Los
codigos de barras 311b y 312b se proporcionan en el lado frontal de la superficie exterior de los elementos de
sujecion 311 y 312, respectivamente, y los codigos de barras 311c y 312c se proporcionan en las superficies
interiores de los elementos de sujecion 311 y 312, respectivamente.

Los dos elementos de sujecion 311 y 312 son capaces de sujetar de uno en uno una pluralidad de depdsitos de
reactivo 300 que contienen diversos reactivos que van a afadirse al preparar una muestra de mediciéon de una
muestra. Es decir, son capaces de alojarse diez (2 x 5=10) depdsitos de reactivo 300 en la primera mesa de
reactivos 11. Las ranuras 311a y 312a se proporcionan para permitir que el lector de cadigo de barras 350 lea los
codigos 311c y 312c de barras, respectivamente. El asa 313 se sujeta al retirar la primera gradilla 310 de dep6sitos
de reactivo de la parte de almacenamiento de reactivo 6.
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Los codigos de barras 311b y 312b incluyen informacion de posicion para identificar la posicion de los elementos de
sujecion 311 y 312, respectivamente. Los cédigos de barras 311c y 312c incluyen informaciéon que indica la
presencia/ausencia de un depdsito de reactivo 300 sujeto en los elementos de sujecion 311 y 312 (informacion no de
depdsito de reactivo). El cédigo de barras 300a del depdsito de reactivo 300 incluye informacion para especificar la
informacion de caracteristicas (niumero de elemento de sujecion, nombre de reactivo, tipo de depdsito de reactivo,
numero de lote, periodo de validez de reactivo y similares) del reactivo contenido en el depdsito de reactivo 300. Es
decir, el nimero de elemento de sujecion esta basicamente especificado en el coédigo de barras 300a del depdsito
de reactivo 300 leido por el lector de codigo de barras 350. Es decir, el nombre de reactivo, el tipo de depdsito de
reactivo, el niumero de lote, el periodo de validez de reactivo y similares estan basicamente especificados en el
cédigo de barras 300a del deposito de reactivo 300 leidos por el lector de cédigo de barras 350.

Cuando el elemento de sujecion 311 sujeta un depdsito de reactivo 300, se lee el cédigo de barras 300a del deposito
de reactivo 300 y no se lee el cddigo de barras 311c. Es decir, cuando se lee el codigo de barras 300a después de
que se haya leido el codigo de barras 311b por el lector de cédigo de barras 350, el controlador 4a reconoce por
medio del lector de cédigo de barras 350 que un reactivo que posee informaciéon de reactivo esta sujeta en el
elemento de sujecion 311. Ademas, cuando se lee el cddigo de barras 311c después de que se haya leido el cédigo
de barras 311b por el lector de cédigo de barras 350, el controlador 4a reconoce que un reactivo no esta sujeto en el
elemento de sujecion 311. Cuando no se lee o bien el cédigo de barras 300a o bien el cédigo de barras 311c
después de que se haya leido el codigo de barras 311b por el lector de codigo de barras 350 (como cuando un
depdsito de reactivo 300 esta orientado horizontalmente), el controlador 4a reconoce un error de lectura y un
mensaje de error de lectura se visualiza en el elemento de visualizacion 4b.

Tal como se muestra en la figura 5, las cinco segundas gradillas 320 de depdsitos de reactivo son capaces de
alojarse en la segunda mesa de reactivos 12. Los depositos de reactivo 300 estan dispuestos en un anillo en las
cinco gradillas 320 de depositos de reactivo. Una ubicacion entre los huecos entre los cinco sitios de las segundas
gradillas 320 de depositos de reactivo mutuamente adyacentes tiene un espacio mas grande que los espacios de las
otras cuatro ubicaciones. Los cédigos de barras 311b y 312b de la primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo
dispuesta en la primera mesa de reactivos 11 colocada dentro de la segunda mesa 2 de reactivos, y el codigo de
barras 300a del depdsito de reactivo 300 sujetos por la primera gradilla 310 de reactivo es capaz de leerse por €l
lector de codigo de barras 350 colocado en el exterior de la parte de almacenamiento de reactivo 6 a través del
hueco 12a de gran espacio. Tal como se muestra en las figuras 16 y 18, la segunda gradilla 320 de depdsitos de
reactivo incluye seis elementos de sujecion 321 a 326 para sujetar depositos de reactivo 300, las ranuras 321a a
326a proporcionadas respectivamente en el lado frontal de los elementos de sujecion 321 a 326, y un asa 327
proporcionada de manera que sobresale hacia arriba. Los elementos de sujecion 321 a 326 de la segunda gradilla
320 de depdsitos de reactivo son circulares, y capaces de soportar depositos de reactivo 300 cilindricos insertados
en la misma, de manera similar a la primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo. La segunda gradilla 320 de
depdsitos de reactivo incluye tres tipos de gradillas formadas de manera que tienen diferentes combinaciones de
diametros internos respectivamente entre los elementos de sujecion 321 a 326. La segunda gradilla 320 de
depdsitos de reactivo es capaz de alojar los mismos reactivos que aquellos alojados en la primera gradilla 310 de
depositos de reactivo.

Los cddigos de barras 321b y 322b se proporcionan en ambos lados de la ranura 321a de fila frontal. De manera
similar, los codigos de barras 323b y 324b y los codigos de barras 325b y 326b se proporcionan respectivamente en
ambos lados de la ranura 323a y la ranura 325a. Los codigos de barras 321c a 326c se proporcionan
respectivamente en la superficie interior de los elementos de sujecién 321 a 326.

Los cédigos de barras 321b a 326b incluyen informacién de posicion para identificar la posicion de los elementos de
sujecion 321 a 326. Los cadigos de barras 321c y 326c¢ incluyen informacion que indica la presencia/ausencia de un
depdsito de reactivo 300 sujeto en los elementos de sujecion 321 a 326 (informacion no de depdsito de reactivo).

La informacion de reactivo y la informacién no de depdsito de reactivo leidas por el lector de cédigo de barras 350 se
almacenan en el disco duro 401d mediante el controlador 4a con la informacién de posicién correspondiente. La
informacion almacenada en el disco duro 401d se visualiza en la pantalla 410 de colocacién de reactivo en el
elemento de visualizacién 4b por medio del controlador 4a de la unidad de control 4.

Los caodigos de barras 311b, 312b, y 321b a 326b muestran valores de cuatro unidades. La primera columna tiene
un valor de o bien [A] o bien [B]; el valor [A] indica que el depdsito de reactivo 300 esta dispuesto en la segunda
mesa de reactivos 12, y el valor [B] indica que el depdsito de reactivo 300 esta dispuesto en la primera mesa de
reactivos 11. La segunda columna tiene un valor de [1] a [5]; los valores de [1] a [3] indican respectivamente los tres
tipos de forma de la segunda gradilla 320 de depdsitos de reactivo, y los valores [4] y [5] indican los dos tipos de
forma de la primera gradilla 310 de depositos de reactivo. La tercera columna tiene un valor de [0] a [9] que indica el
numero de la primera gradilla 310 de depositos de reactivo o la segunda gradilla 320 de depdsitos de reactivo. En
los codigos de barras 311b y 312b de la primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo, la cuarta columna tiene un
valor de o bien [1] o bien [2]; los valores [1] y [2] indican respectivamente el elemento de sujecion 311 y 312. En los
cédigos de barras 321b y 326b de la segunda gradilla 320 de depdsitos de reactivo, la cuarta columna tiene un valor
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de [1] a [6]; los valores de [1] a [6] indican respectivamente los elementos de sujecion 321 a 326. Los valores de
cédigo de barras (cédigos de barras 311b, 312b, y 321b a 326b) se visualizan en el zona 421a 6 422a de elemento
de visualizacion de posicion de la region de elemento de visualizacion de reactivo (primera region de visualizacion
de reactivo 421 o segunda region de visualizacion de reactivo 422) de la pantalla 410 de colocacién de reactivo, tal
como se muestra en la figura 7. Por ejemplo, un valor de cddigo de barras [A15-6] representa la gradilla que
corresponde al tipo [1] entre los tres tipos de gradillas que pueden aceptarse en la segunda mesa de reactivos 12
(segunda gradilla 320 de depositos de reactivo), en el sexto elemento de sujecion (elemento de sujecion 326) de la
quinta gradilla de las segundas gradillas 320 de depdsitos de reactivo.

El nombre de reactivo y la informacién no de depdsito de reactivo entre la informacidon de caracteristicas se
visualizan en la zona 421b y 422b de elemento de visualizacién de nombre de reactivo de la primera region de
visualizacion de reactivo 421 y la segunda region de visualizacion de reactivo 422 en la pantalla 410 de colocacion
de reactivo. Tal como se muestra en la figura 7, el nombre de reactivo se visualiza en la zona 421b 6 422b de
elemento de visualizacion de nombre de reactivo cuando un reactivo esta colocado, y no se visualiza nada en la
zona 421b 6 422b de nombre de reactivo cuando un reactivo no esta colocado. En la figura 7, por ejemplo, el
nombre de reactivo [PT-TPC+] esta colocado en la posicion de reactivo [A15-6], y no esta colocado reactivo en la
posicion de reactivo [A28-1]. Dado que el lector de cédigo de barras 350 no lee un cédigo de barras cuando no se
coloca por si misma la gradilla de depdsitos de reactivo, no se visualiza nada en la primera zona de elemento de
visualizacién de reactivo 421 o la segunda zona de elemento de visualizacion de reactivo 422 que corresponde a la
region de la ausencia de la primera gradilla 310 de depésitos de reactivo o la segunda gradilla 320 de depdsitos de
reactivo.

La parte de sustitucién de reactivo 7 se proporciona cerca del centro del analizador de muestras 1, tal como se
muestra en las figuras 1 y 2. En la presente realizacion, la parte de sustitucion de reactivo 7 incluye una primera
cubierta 30 y una segunda cubierta 40 proporcionadas respectivamente para los dispositivos de bloqueo 31y 41 de
manera retirable, el sensor 50 (véanse las figuras 13 y 14) para detectar el estado de bloqueo de la primera cubierta
30 y la segunda cubierta 40, y un elemento de indicacion 60 para alertar a un usuario del estado de transporte de la
primera mesa de reactivos 11 y la segunda mesa de reactivos 12, tal como se muestra en las figuras 8 a 14. El
estado desbloqueado del dispositivo de bloqueo 31, de la primera cubierta 30 y el dispositivo de bloqueo 41 de la
segunda cubierta 40 se muestran en la figura 13, y el estado bloqueado del dispositivo de bloqueo 31 de la primera
cubierta 30 y el dispositivo de bloqueo 41 de la segunda cubierta 40 se muestran en la figura 14.

La primera cubierta 30 puede ser retirada al sustituir los depdsitos de reactivo 300 colocados en la primera mesa de
reactivos 11 (primera gradilla 310 de depositos de reactivo), tal como se muestra en las figuras 8 y 11. La primera
cubierta 30 tiene una configuracion semejante y estd montada por encima de la primera mesa de reactivos 11. El
tamafio y la forma de la primera cubierta 30 permiten que solo una Unica primera gradilla 310 de depdsitos de
reactivo se retire cuando se ha retirado la primera cubierta 30. Tal como se muestra en las figuras 13 y 14, el
dispositivo de bloqueo 31 de la primera cubierta 30 se proporciona para bloquear la primera cubierta 30 durante su
uso normal o después de que se haya completado la sustitucion o adicion de reactivo, y se proporciona de manera
que se informa al controlador 4a cuando se ha completado la sustitucion o adicién de reactivo en la primera mesa de
reactivos 11.

Tal como se muestra en las figuras 9, 13 y 14, el dispositivo de bloqueo 31 de la primera cubierta 30 esta
configurado por un asa 32 que puede hacerse rotar por un usuario para pivotar sobre un arbol de rotaciéon 32a, un
elemento de relé 33 para hacer rotar de manera solidaria el asa 32 para pivotar sobre el arbol de rotacién 32a, un
elemento de bloqueo 34 capaz de engancharse con el elemento de relé 33 y rotar sobre un arbol de rotacion 34a, y
elemento de deteccion de bloqueo 35 para enganchar el elemento de relé 33 y rotar sobre un arbol de rotacion 35a.
El elemento de bloqueo 34 esta dotado de un gancho 34b en el extremo en el lado opuesto del elemento de relé 33.
El elemento de bloqueo 35 esta dotado, en el extremo en el lado opuesto del elemento de relé 33, de una pieza de
presiéon 35b (véase la figura 9) para presionar un microconmutador 51a de un sensor 50 cuando se bloquea la
cubierta 30. Tal como se muestra en las figuras 11, 13 y 14, un conector cilindrico 6a esta montado de manera fija
en el centro de la parte de almacenamiento de reactivo 6, y se conecta al gancho 34b del elemento de gancho 34. El
diametro exterior del conector cilindrico 6a es mayor que el diametro interior del gancho 34b. Un canal 6b que tiene
un diametro exterior sustancialmente igual que el diametro interior del gancho 34 se proporciona en una posicion
que se corresponde con el gancho 34b del conector cilindrico 6a.

Cuando el asa 32 se hace rotar en el sentido de la flecha A sobre el arbol de rotacion 32a desde el estado
desbloqueado mostrado en la figura 13, el elemento de relé 33 también se hace rotar en el sentido de la flecha A
sobre el arbol de rotacion 32a. Dado que el elemento de gancho 34 se engancha con el elemento de relé 33, el
elemento de gancho 34 se hace rotar en el sentido de la flecha B sobre el arbol de rotacién 34a junto con la rotacion
del elemento de relé 33 en el sentido de la flecha A. Por tanto, el gancho 34b del elemento de gancho 34 se
engancha con el canal 6b de la parte de conexion cilindrica 6a y pasa a estar bloqueado.

Cuando un usuario intenta retirar la primera cubierta 30 en el estado bloqueado, se impide la retirada de la primera
cubierta 30 mediante el enganche del gancho 34b del elemento de gancho 34 en el canal 6b del conector 6a.
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Tal como se muestra en las figuras 8 y 12, la segunda cubierta 40 puede ser retirada al sustituir un depdsito de
reactivo 300 colocado en la segunda mesa de reactivos 12 (segunda gradilla 320 de depdsitos de reactivo). La
segunda cubierta 40 esta montada por encima de la segunda mesa de reactivos 12 en el lado exterior de la primera
cubierta 30. El tamafio y la forma de la segunda cubierta 40 permiten que solo una Unica segunda gradilla 320 de
depdsitos de reactivo se retire cuando se ha retirado la segunda cubierta 40. Tal como se muestra en las figuras 13
y 14, el dispositivo de bloqueo 41 de la segunda cubierta 40 se proporciona para bloquear la segunda cubierta 40
durante su uso normal o después que se haya completado la sustitucion o adicién de reactivo, y se proporciona de
manera que se informa al controlador 4a cuando se ha completado la sustitucion o adicion de reactivo en la segunda
mesa de reactivos 12.

Tal como se muestra en las figuras 10, 13 y 14, el dispositivo de bloqueo 41 de la segunda cubierta 40 esta
configurado por un asa 42 que puede hacerse rotar por un usuario para pivotar sobre un arbol de rotacion 42a,
elemento de relé 43 bifurcado para hacer rotar de manera solidaria el asa 42 para pivotar sobre el arbol de rotacién
42a, el elemento de bloqueo 44 capaz de engancharse con el elemento de relé 43 y rotar sobre un arbol de rotacion
44a, y elemento de deteccién de bloqueo 45 para enganchar el elemento de relé 43 y rotar sobre un arbol de
rotacion 45a. El elemento de bloqueo 44 esta dotado de una pieza de bloqueo 44b convexa en el extremo opuesto
del elemento de relé 43 (véase la figura 10). El elemento de bloqueo 45 estd dotado, en el extremo en el lado
opuesto del elemento de relé 43, de una pieza de presion 45b (véase la figura 10) para presionar un
microconmutador 52a de un sensor 50 cuando se bloquea la cubierta 40. Un segundo montaje de cubierta 46 unido
a la segunda cubierta 40 (véanse las figuras 13 y 14) esta dotado, una posicion que corresponde a la pieza de
blogueo 44b, de un orificio conector 46a para conectarse con la pieza de bloqueo 44b.

Cuando el asa 42 se hace rotar en el sentido de la flecha C sobre el arbol de rotacion 42a desde el estado
desbloqueado mostrado en la figura 13, el elemento de relé 43 también se hace rotar en el sentido de la flecha C
sobre el arbol de rotacion 42a. Dado que el elemento de gancho 44 se engancha con el elemento de relé 43, el
elemento de gancho 44 se hace rotar en el sentido de la flecha D sobre el arbol de rotacién 44a junto con la rotacion
del elemento de relé 43 en el sentido de la flecha C. Por tanto, el gancho 44b del elemento de gancho 44 se
engancha con el gancho 46a conector del segundo montaje de cubierta 46 y pasa a estar bloqueado.

Cuando un usuario intenta retirar la primera cubierta 40 en el estado bloqueado, se impide la retirada de la primera
cubierta 40 mediante el enganche del gancho 44b del elemento de gancho 44 en el orificio conector 46a del segundo
montaje de cubierta 46.

El sensor 50 incluye un primer sensor 51 y un segundo sensor 52 para detectar respectivamente el estado
bloqueado de la primera cubierta 30 y la segunda cubierta 40. El primer sensor 51 incluye un microconmutador 51a,
y un resorte plano 51b. El segundo sensor 52 incluye un microconmutador 52a y un resorte plano 52b.

El primer sensor 51 esta configurado de manera que el microconmutador 51a detecta el estado bloqueado de la
primera cubierta 30 cuando se presiona el resorte plano 51b mediante la pieza de presion 35b del dispositivo de
bloqueo 31 de la primera cubierta 30, tal como se muestra en las figuras 13 y 14. Especificamente, el elemento de
deteccion de bloqueo 35, que se engancha con el elemento de relé 33, se hace rotar en el sentido de la flecha E
sobre el arbol de rotacion 35a mediante el elemento de relé 33 que se hace rotar en el sentido de la flecha A junto
con el asa 32 cuando se esta bloqueando la primera cubierta 30. Por tanto, se presiona el microconmutador 51a
mediante el resorte plano 51b del primer sensor 51 dado que el resorte plano 51b del primer sensor 51 se engancha
cuando la pieza de presiéon 35b del elemento de deteccion de bloqueo 35 se hace rotar en el sentido de la flecha E.
El estado blogqueado de la primera cubierta 30 se detecta mediante el primer sensor 51 dado que el bloqueo 34b del
dispositivo de bloqueo 31 se engancha con el conector cilindrico 6a mientras que esta en este estado. El primer
sensor 51 transmite una sefal al controlador 4a que indica que la primera cubierta 30 se bloquea cuando se ha
detectado el estado bloqueado de la primera cubierta 30.

De manera similar, el segundo sensor 52 esta configurado de manera que el microconmutador 52a detecta el estado
bloqueado de la segunda cubierta 40 cuando el resorte plano 52b se presiona mediante la pieza de presion 45b del
dispositivo de bloqueo 41 de la segunda cubierta 40. Especificamente, el elemento de deteccién de bloqueo 45, que
se engancha con el elemento de relé 43, se hace rotar en el sentido de la flecha F sobre el arbol de rotacion 45a
mediante el elemento de relé 43 que se hace rotar en el sentido de la flecha C junto con el asa 42 cuando se esta
bloqueando la segunda cubierta 40. Por tanto, el microconmutador 52a se presiona mediante el resorte plano 52b
del segundo sensor 52 dado que el resorte plano 52b del segundo sensor 52 se engancha cuando la pieza de
presion 45b del elemento de deteccion de bloqueo 45 se hace rotar en el sentido de la flecha F. El estado bloqueado
de la segunda cubierta 40 se detecta mediante el segundo sensor 52 dado que la pieza de bloqueo 44b del
dispositivo de bloqueo 41 se engancha con el orificio conector 46a del segundo montaje de cubierta 46 mientras que
esta en este estado. El segundo sensor 52 transmite una sefial al controlador 4a que indica que la segunda cubierta
40 se bloquea cuando se ha detectado el estado bloqueado de la segunda cubierta 40.

El elemento de indicacion 60 incluye tres elementos de indicacion LED 61, 62 y 63. Tal como se muestra en las

figuras 1 y 3, los tres elementos de indicacion LED 61, 62 y 63 estan dispuestos en una fila a una distancia
predeterminada en las proximidades de la segunda cubierta 40, y son visibles para un usuario desde el exterior del
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analizador de muestras 1. Los elementos de indicacion LED 61, 62 y 63 son capaces de emitir luz azul o luz roja.

El elemento de indicacién LED 61 se hace funcionar para alertar al usuario de que la primera gradilla 310 de
depodsitos de reactivo que corresponde al reactivo en la primera mesa de reactivos 11 especificado por el usuario en
la pantalla 410 de colocacion de reactivo se ha movido a la posicion de recogida en la que el reactivo puede
sustituirse (por debajo de la primera cubierta 30). Especificamente, el elemento de indicacion LED 61 emite una luz
roja durante la rotacion de la primera mesa de reactivos 11, y emite una luz azul cuando la primera gradilla 310 de
depdsitos de reactivo que corresponde al reactivo especificado en la primera mesa de reactivos 11 se ha movido a la
posicion de recogida y se ha detenido. Por tanto, se alerta al usuario de la temporizacion con la que retirar la primera
cubierta 30 con el fin de afiadir o sustituir el reactivo.

El elemento de indicacion LED 62 se hace funcionar para alertar al usuario de que la segunda gradilla 320 de
depdsitos de reactivo que corresponde al reactivo en la segunda mesa de reactivos 12 especificado por el usuario
en la pantalla 410 de colocacion de reactivo se ha movido a la posicidon de recogida en la que el reactivo puede
sustituirse (por debajo de la segunda cubierta 40). Especificamente, el elemento de indicacion LED 62 emite una luz
roja durante la rotacion de la segunda mesa de reactivos 12, y emite una luz azul cuando la segunda gradilla 320 de
depdsitos de reactivo que corresponde al reactivo especificado en la segunda mesa de reactivos 12 se ha movido a
la posicion de recogida y se ha detenido, de manera similar al elemento de indicacion LED 61.

El elemento de indicacion LED 63 se hace funcionar para alertar al usuario del estado de funcionamiento de la mesa
de movimiento de cubeta 71 que se describe mas adelante. Es decir, al medir una sustancia predeterminada, el
elemento de indicacion LED 63 alerta al usuario de la temporizacion mediante la que retirar la cubierta 73 (véase la
figura 8) colocada por encima de la mesa de movimiento de cubeta 71 con el fin de afiadir o sustituir una cubeta
especial (no mostrada en los dibujos) en la mesa de movimiento de cubeta 71. El elemento de indicacion LED 63
emite una luz roja cuando la mesa de movimiento de cubeta 71 esta rotando, y emite una luz azul cuando la mesa
de movimiento de cubeta 71 se ha detenido.

En la presente realizacion, cuando el usuario bloquea la primera cubierta 30 o la segunda cubierta 40 después
sustituir o afiadir un reactivo, el analizador de muestras 1 lee automaticamente el cédigo de barras 300a de todos los
depdsitos de reactivo 300 sujetos en las primeras gradillas 310 de deposito de reactivo o las segundas gradillas 320
de depdsitos de reactivo que sujetan un reactivo sustituido. Por tanto, por ejemplo, cuando se ha especificado un
Unico reactivo se ha enviado una instruccién para sustituir el reactivo, se visualiza la colocacion del reactivo después
de la sustitucidon de manera precisa en la pantalla 410 de colocacién de reactivo como si se han sustituido reactivos
distintos del reactivo especificado en la primera gradilla 310 de depésitos de reactivo o la segunda gradilla 320 de
depositos de reactivo ademas del reactivo especificado.

Tal como se muestra en las figuras 3 a 5, la unidad de medicion 2 esta dotada de una seccién de movimiento de
cubeta 7, un brazo de dispensacion de muestra 80, un primer elemento de obtencién de informacién éptica 90, una
unidad de lampara 100, un calentador 110, una seccién de movimiento de cubeta 120, un brazo de dispensacién de
reactivo 130, un segundo elemento de obtencién de informacion éptica 140, una seccion de muestra urgente 150,
una seccion de flujo de fluido 160 y un dispositivo de suministro de cubeta 170.

La seccién de movimiento de cubeta 170 se hace funcionar para transportar las cubetas 200 a las diversas partes
del analizador de muestras 1. La seccion de movimiento de cubeta 170 estd configurada por una mesa de
movimiento de cubeta 71 anular dispuesta en el exterior de la segunda mesa de reactivos 12 anular, una pluralidad
de elementos de sujecion 72 de cubeta cilindricos proporcionado en intervalos predeterminados a lo largo de la
circunferencia de la mesa de movimiento de cubeta 71, y una cubierta 73 proporcionada por encima de la mesa de
movimiento de cubeta 71 (véase la figura 8). Los elementos de sujecion 72 de cubeta se proporcionan para sujetar
cada uno una Unica cubeta 200. La cubierta 73 esta dotada de un orificio 73a a través del que se dispensa reactivo a
la cubeta 200 mediante el brazo de dispensacién de muestra 80 que se describe mas adelante. Una muestra de
medicion se prepara dispensando el reactivo almacenado en la parte de almacenamiento de reactivo 6 y la muestra
contenida en el tubo de ensayo 250 de la unidad de transporte 3 a la cubeta 200 sujeta por el elemento de sujecion
de cubeta 72 de la mesa de movimiento de cubeta 71 (véase la figura 5).

El brazo de dispensacion de muestra 80 se hace funcionar para aspirar la muestra contenida en el tubo de ensayo
250 transportada a la posicion de aspiracion 2a mediante la unidad de transporte 3, y dispensar la muestra aspirada
a través del orificio 73a al interior de la cubeta 200 sujeta por el elemento de sujecion de cubeta 72 de la mesa de
movimiento de cubeta 71.

La primera seccion de obtencion de informacion éptica 90 esta configurada para adquirir informacion éptica de una
muestra con el fin de medir la presencia y la concentracion de sustancias de interferencia (hemoglobina, bilirrubina,
quilo) en la muestra antes de afiadir un reactivo. Especificamente, la presencia y las concentraciones de sustancias
de interferencia se miden usando cuatro tipos de luz (405 nm, 575 nm, 660 nm, 800 nm) entre cinco tipos de luz (340
nm, 405 nm, 575 nm, 660 nm, 800 nm) emitida desde la unidad de lampara 100 que se describe mas adelante. La
luz de longitud de onda de 405 nm se absorbe por el quilo, la hemoglobina y la bilirrubina. Es decir, el quilo, la
hemoglobina y la bilirrubina influyen en la informacién éptica medida usando luz a una longitud de onda de 405 nm.
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Ademas, la luz a una longitud de onda de 575 nm se absorbe por el quilo y la hemoglobina, aunque no se absorbe
esencialmente por la bilirrubina. Es decir, el quilo y la hemoglobina influyen en la informacién éptica medida usando
luz a una longitud de onda de 575 nm. La luz a longitudes de onda de 660 nm y de 800 nm se absorbe por el quilo,
aunque no se absorben esencialmente por la bilirrubina y la hemoglobina. Es decir, el quilo influye en la informacién
optica medida usando luz a longitudes de onda de 660 nm y de 800 nm. El quilo absorbe luz desde la region de baja
longitud de onda de 405 nm hasta region de alta longitud de onda de 800 nm, absorbiendo el quilo mas luz a la
longitud de onda de 660 nm que a la longitud de onda de 800 nm. Es decir, la informacién 6ptica medida usando luz
a la longitud de onda de 800 nm esta menos influenciada por el quilo que la informacién 6ptica a la longitud de onda
de 660 nm.

La adquisiciéon de informacién 6ptica de muestra mediante el primer elemento de obtencién de informacién éptica 90
se realiza antes de medir 6pticamente (medicion principal) la muestra mediante el segundo elemento de obtencién
de informacion éptica 140. El primer elemento de obtencion de informacién oéptica 90 obtiene informacion éptica de
la muestra dentro de la cubeta 200 sujeta por el elemento de sujecion 72 de la mesa de movimiento de cubeta 71.

El primer elemento de obtenciéon de informacion optica 90 esta conectado eléctricamente al controlador 4a de la
unidad de control 4, y transmite datos (informacién optica) obtenidos por el primer elemento de obtencién de
informacion éptica 90 al controlador 4a de la unidad de control 4. Por tanto, en la unidad de control 4, la absorbancia
de luz de la muestra dentro de la cubeta 200 se determina en relacion con las cinco clases de luz emitida desde una
fibra 6ptica divisora de haz 101, y se analizan la presencia y las concentraciones de sustancias de interferencia en la
muestra realizando analisis de datos de los datos del primer elemento de obtencién de informacién éptica 90. En la
presente realizacion, se realiza una determinacion sobre si analizar o no informacién éptica adquirida por el segundo
elemento de obtencion de informacion éptica 140 basandose en la presencia y las concentraciones de sustancias de
interferencia en la muestra.

La unidad de lampara 100 se proporciona para suministrar luz de cinco longitudes de onda (340 nm, 405 nm, 575
nm, 660 nm, 800 nm) que van a usarse para las mediciones Opticas realizadas por el primer elemento de obtencion
de informacion optica 90 y el segundo elemento de obtencion de informacién optica 140, tal como se muestra en la
figura 5. Es decir, una Unica unidad de lampara 100 esta configurada para usarse de manera conjunta por el primer
elemento de obtencion de informacion optica 90 y el segundo elemento de obtencion de informacion éptica 140. La
luz de la unidad de lampara 100 se suministra al primer elemento de obtenciéon de informacién optica 90 y el
segundo elemento de obtencion de informacion éptica 140 por la fibra dptica divisora de haz 101 y la fibra 6ptica
divisora de haz 102, respectivamente.

El calentador 110 es una placa de incubacion 111, y esta dotado de diez elementos de sujecion 111a de cubeta
coéncavos. Los elementos de sujecion 111a de cubeta son capaces de soportar cada uno una Unica cubeta 200, y de
funcionar para calentar la muestra dentro de la cubeta 200 a aproximadamente 37 grados centigrados soportando la
cubeta 200 conteniendo la muestra dispensada durante varios minutos en el elemento de sujecién 111a de cubeta.
Después que se haya calentado la muestra por el calentador 110, la medida y la dispensacién de reactivo se realiza
dentro de un tiempo establecido. Por tanto, se impide el deterioro de la muestra y la muestra de mediciéon preparada
a partir de la muestra y el reactivo, y se estabilizan los resultados de medicion.

La seccién de movimiento de cubeta 120 se proporciona para mover las cubetas 200 entre la seccidon de movimiento
de cubeta 70, el calentador 110 y el segundo elemento de obtencidon de informacion optica 140. La seccion de
movimiento de cubeta 120 incluye un dispositivo de recepcion 121 para sujetar la cubeta 200, y una parte de
accionamiento 122 para mover el dispositivo de recepcién 121. El dispositivo de recepcién 121 puede moverse
dentro de un intervalo de movimiento 120a por medio de la fuerza de accionamiento de la parte de accionamiento
122, y mueve la cubeta 200 entre la seccion de movimiento de cubeta 70, el calentador 110 y el dispositivo de
alimentacién de mediciones 141 del segundo elemento de obtenciéon de informacion éptica 140. El dispositivo de
recepcion 121 esta dotado de una funcién de oscilacion para ser capaz de agitar el reactivo y la muestra dentro de la
cubeta 200 haciendo oscilar la cubeta 200 mientras que la cubeta 200 esta sujeta en el dispositivo de recepcion 121.

El brazo de dispensacion de reactivo 130 se proporciona para mezclar el reactivo en la muestra dentro de la cubeta
200 dispensando el reactivo dentro del depésito de reactivo 300 colocado en la parte de almacenamiento de reactivo
6 a la cubeta 200, tal como se muestra en las figuras 3 a 5. Especificamente, reactivo se aspira a través de
cualquiera del orificio 22a, 22b 6 22c de la pared exterior 20 de la parte de almacenamiento de reactivo 6, la cubeta
200 se calienta (37 grados centigrados), se retira entonces del elemento de sujecién 111a de cubeta del calentador
110 y se sujeta por el dispositivo de recepcion 121, después de lo que el reactivo aspirado se dispensa a la cubeta
200. La parte de pipeta del brazo de dispensacion de reactivo 130 esta dotada de una funcion de calentamiento, y
calienta el reactivo aspirado temporalmente a aproximadamente 37 grados centigrados. Es decir, el reactivo, que se
ha almacenado a baja temperatura (aproximadamente 10 grados centigrados) en la parte de almacenamiento de
reactivo 6, se calienta a aproximadamente 37 grados centigrados por el brazo de dispensacion de reactivo 130, y se
mezcla entonces con la muestra que también se ha calentado a 37 grados centigrados. Por tanto, se prepara una
muestra de medicién afiadiendo reactivo a una muestra que ya se ha medido épticamente por el primer elemento de
obtencion de informacion éptica 90.
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En la presente realizacion, cuando se ordena la sustituciéon de reactivo durante el funcionamiento del brazo de
dispensacion de reactivo 130 y se esta realizando la operacion de dispensacion del reactivo de dispensacion de la
mesa de reactivos que soporta el reactivo especificado, se suspende la operacién de dispensacion del reactivo de
dispensacion por el brazo de dispensacion de reactivo 130 de la mesa de reactivos que sujeta el reactivo
especificado. En este caso, cuando esta alojado el reactivo de dispensacion en otra mesa de reactivos que también
es diferente de la mesa de reactivos que soporta el reactivo especificado, el brazo de dispensacion de reactivo 130
suspende la operacién de dispensacion del reactivo de dispensacion de la mesa que soporta el reactivo
especificado, y no suspende la operacion de dispensacion del reactivo de dispensacion sujeto en la otra mesa de
reactivos. Cuando el reactivo de dispensacion esta colocado solamente en la mesa de reactivos que sujeta el
reactivo especificado para la sustitucién, el brazo de dispensacion de reactivo 130 detiene la operacion de
dispensacion después que completar la operaciéon de dispensacion del reactivo de dispensaciéon a la muestra que
esta calentandose por el calentador 110 y la muestra ya dispensada cuando fue especificada la sustitucion de
reactivo (esperando la muestra la dispensacion de reactivo). Por tanto, la muestra ya dispensada cuando se ordend
la sustitucion de reactivo se calienta por el calentador 110, y se mide dentro de un tiempo establecido después del
calentamiento. De manera similar, la muestra que esta calentandose en el calentador 110 cuando se ordend la
sustitucién de reactivo también se mide dentro de un tiempo establecido después del calentamiento.

El segundo elemento de obtencién de informacién éptica 140 se hace funcionar para obtener informacién éptica de
la muestra de medicion. El segundo elemento de obtencion de informacion optica 140 esta configurado por un
dispositivo de alimentacion de cubeta 141 y un sensor 142 dispuesto debajo del dispositivo de alimentacion de
cubeta 141, tal como se muestra en la figura 5.

El sensor 142 del segundo elemento de obtencion de informacion optica 140 es capaz de medir 6pticamente
(medicién principal) una muestra de medicion dentro de una cubeta 200 en una pluralidad de condiciones. El
segundo elemento de obtencion de informacion optica 140 esta conectado eléctricamente al controlador 4a de la
unidad de control 4, y transmite datos (informacion 6ptica) obtenidos por el segundo elemento de obtencion de
informacion éptica 140 al controlador 4a de la unidad de control 4. Por tanto, la unidad de control 4 analiza los datos
(informacion optica) recibidos del segundo elemento de obtencion de informacion éptica 140 basandose en el
resultado de analisis de los datos ya obtenidos (informacion éptica) del primer elemento de obtencion de informacion
6ptica 90.

La luz de longitud de onda de 660 nm emitida desde la fibra éptica divisora de haz 102 se usa como longitud de
onda principal al medir Fbg (contenido de fibrinbgeno), PT (tiempo de protrombina) y APTT (tiempo de
tromboplastina parcial activa). La luz de longitud de onda de 800 nm es una sublongitud de onda usada al medir
Fbg, PT y APTT. La longitud de onda de 405 nm se usa para medir ATIlll, que es un elemento de medicién en el
método de sustrato sintético, y la luz de longitud de onda de 800 nm se usa para medir el dimero D y FDP, que son
elementos de medicién en el método de inmunoturbidez. La longitud de onda para medir la coagulacion de plaquetas
es de 575 nm.

La seccion de muestra urgente 150 se proporciona para el analisis y procesamiento para muestras que requieren
atencion urgente, tal como se muestra en las figuras 3 a 5. La seccion de muestra urgente 150 esta configurada para
permitir que una muestra urgente interrumpa un proceso de andlisis de muestra en marcha de una muestra
suministrada desde la unidad de transporte 3. La seccion de flujo de fluido 160 se proporciona para suministrar un
fluido tal como fluido de lavado para boquillas proporcionadas en cada brazo de dispensacion (brazo de
dispensacion de muestra 80 y brazo de dispensacion de reactivo 130) durante el proceso de apagado del analizador
de muestras 1.

El dispositivo de suministro de cubeta 170 es capaz de suministrar secuencialmente una pluralidad de cubetas 200
cargadas directamente por el usuario a la seccién de transporte de cubeta 70. Tal como se muestra en las figuras 3
a 5, el dispositivo de suministro de cubeta 170 incluye una primera tolva 171a, una segunda tolva 171b que es mas
pequefia que la primera tolva 171a y cubetas 200 suministradas desde la primera tolva 171a, dos placas de guia 172
para suministrar cubetas 200 desde la segunda tolva 171b, una mesa de soporte 173 dispuesta debajo del extremo
inferior de las dos placas de guia 172, y dispositivos de recepcién 174 proporcionados a una separacion
predeterminada de la mesa de soporte 173. Las cubetas 200 dentro de la primera tolva 171a se mueven a través de
la segunda tolva 171b, que es mas pequefia que la primera tolva 171a, y bajan desde la parte superior de las dos
placas de guia 172 hacia la mesa de soporte 173. La mesa de soporte 173 se hace funcionar para rotar las cubetas
200 que han descendido suavemente a lo largo de las placas de guia 172 a una posicion en la que la cubeta 200 es
capaz de agarrarse por el dispositivo 174 de recepcion. El dispositivo 174 de recepcion se proporciona para
suministrar a la seccion de transporte de cubeta 70 aquellas cubetas 200 que se han movido por la mesa de soporte
173.

Tal como se muestra en las figuras 3 a 5, la unidad de medicion 2 esta dotada de un orificio 181 de disposicién para
desechar las cubetas 200 (véanse las figuras 3 y 5), y una caja 182 de residuos dispuesta debajo del orificio 181 de
disposicion a una distancia predeterminada del dispositivo 174 de recepciéon anteriormente mencionado. El
dispositivo 174 de recepcion desecha la cubeta 200 en la mesa de transporte de cubeta 71 de la seccion de
transporte de cubeta 70 a través del orificio 181 de disposicion (véanse las figuras 3 y 5) y en el interior de la caja
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182 de residuos. Es decir, el dispositivo 174 de recepcion tanto suministra como desecha de las cubetas 200.

La operacioén de analisis del analizador de muestras 1 se describe a continuacion con referencia a las figuras 4 y 5.
La operacion de realizar mediciones usando el método de tiempo de coagulacion se describe a continuacion.

El analizador de muestras 1 se inicializa encendiendo las fuentes de alimentacion respectivas de la unidad de
medicion 2 y la unidad de control 4 del analizador 1 de muestra tal como se muestra en la figura 4. Por tanto, se
realiza una operacion para devolver los dispositivos para mover las cubetas 200 y cada brazo de dispensacion
(brazo de dispensacion de muestra 80 y brazo de dispensacion de reactivo 130) a sus posiciones iniciales, y se
inicializa el software almacenado en el controlador 4a de la unidad de control 4.

Entonces, la unidad de transporte 3 mostrada en la figura 5 mueve la gradilla 251 cargada con tubos de ensayo 250
que contienen muestras. De esta manera, la gradilla 251 en la region 3a de colocacion de gradilla se mueve a una
posicién que corresponde a la posicién de aspiracion 2a de la unidad de medicién 2.

A continuacion, una cantidad predeterminada de la muestra se aspira desde el tubo de ensayo 250 por el brazo de
dispensacién de muestra 80. Entonces, el brazo de dispensacién de muestra 80 se mueve por encima de la cubeta
200 sujeta en la mesa de transporte de cubeta 71 de la seccién de transporte de cubeta 70. Después, parte de la
muestra se ubica en el interior de la cubeta 200 descargando la muestra del brazo de dispensacién 80 al interior de
la cubeta 200 en la mesa de transporte de cubeta 71.

Se hace rotar entonces la mesa de transporte de cubeta 71, y la cubeta 200 a la que la muestra se dispensoé se
mueve a una posiciéon en la que pueden realizarse mediciones por el primer elemento de obtencién de informacién
optica 90. De esta manera, se obtiene informacion optica de la muestra cuando el primer elemento de obtenciéon de
informacion optica 90 mide 6pticamente la muestra. Especificamente, datos, que estan compuestos por sefiales
eléctricas derivadas de los cinco tipos de luz (340 nm, 405 nm, 575 nm, 660 nm, 800 nm) transmitidas a través de la
muestra dentro de la cubeta 200 sujeta por el elemento de sujecion de cubeta 72 (véase la figura 5) de la mesa de
transporte de cubeta 71, se transmiten al controlador 4a de la unidad de control 4. De esta manera, se obtiene
informacion optica (primera informacion optica) de la muestra cuando el primer elemento de obtencion de
informacién 6ptica 90 mide épticamente la muestra.

El controlador 4a de la unidad de control 4 calcula la absorcion de luz de la muestra usando los datos recibidos
(primera informacion optica), y calcula la presencia y la concentracion de las sustancias de interferencia (quilo,
hemoglobina, bilirrubina) en la muestra, usando los datos recibidos (primera informacién éptica). Especificamente, el
controlador 4a de la unidad de control 4 calcula la absorcion de luz de la muestra basandose en la informacion
optica (primera informacioén 6ptica) obtenida usando cuatro tipos de luz (405 nm, 575 nm, 660 nm, 800 nm) emitida
desde la unidad de lampara 100, y almacena la absorcion de luz en la RAM 401c.

Después, se realiza una determinacion para comprobar si la absorciéon de luz a una longitud de onda principal esta
por debajo de un valor umbral entre las absorciones de luz almacenadas en la RAM 401c o no. Especificamente,
cuando el elemento de medicién de muestra es un elemento que usa el método de tiempo de coagulacion tal como
PT, APTT, Fbg o similares, se realiza una determinacién para comprobar si la absorbancia de luz calculada a partir
de la primera informacion 6ptica medida usando luz de la longitud de onda principal de 660 nm es menor que un
valor umbral o no (por ejemplo, 2,0).

Cuando la absorcion de luz a una longitud de onda principal calculada a partir de la primera informacion 6ptica
medida por el primer elemento de obtencién de informacién éptica 90 es menor que el valor umbral, la cubeta 200 se
mueve desde la mesa de transporte de cubeta 71 hasta el calentador 110 por la seccién de transporte de cubeta
120. Entonces, la cubeta 200, que contiene una muestra que se ha calentado a aproximadamente 37 grados
centigrados por el calentador 110, se agarra por el dispositivo de recepcion 121 de la seccidon de transporte de
cubeta 120. Cuando la cubeta 200 esta sujeta por el dispositivo de recepcion 121, el brazo de dispensacion de
reactivo 130 se acciona y el reactivo dentro del depdsito de reactivo 300 colocado en la mesa de reactivos (primera
mesa de reactivos 11 o la segunda mesa de reactivos 12) se afiade a la cubeta 200. La muestra y el reactivo dentro
de la cubeta 200 se agitan entonces mediante la funcion de oscilacion del dispositivo de recepcion 121. Por tanto, se
prepara una muestra de medicion. La cubeta 200 que contiene la muestra de medicion se mueve entonces
directamente al dispositivo de alimentacion de cubeta 141 del segundo elemento de obtencion de informacion éptica
140.

El sensor 142 del segundo elemento de obtencién de informacién optica 140 obtiene informacion éptica (segunda
informacion optica) de la muestra de medicion midiendo épticamente (medicién principal) la muestra de medicion
dentro de una cubeta 200 en una pluralidad de condiciones. Especificamente, la luz se emite primero desde la fibra
Optica divisora de haz 102 de la unidad de lampara 100 hacia la cubeta 200 del dispositivo de alimentaciéon de
cubeta 141. Cinco longitudes de onda de luz diferentes (340 nm, 405 nm, 575 nm, 660 nm, 800 nm) se emiten desde
la fibra ¢ptica divisora de haz 132. Por tanto, se obtienen datos que son sefales eléctricas que corresponden a la luz
de cada longitud de onda que se emitié desde la fibra dptica divisora de haz 132 y paso a través de la cubeta 200 y
la muestra de medicion dentro de la cubeta muestra.
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Los datos de sefial eléctrica que corresponden a la luz de las cinco longitudes de onda diferentes se transmiten
secuencialmente al controlador 4a de la unidad de control 4. De esta manera, se obtiene informaciéon o6ptica
(segunda informacioén optica) de la muestra cuando el segundo elemento de obtenciéon de informacion o6ptica 140
mide 6pticamente la muestra.

Cuando la absorcion de luz a una longitud de onda principal calculada a partir de la primera informacion 6ptica
medida por el primer elemento de obtencion de informacién 6ptica 90 es mayor que el valor umbral, se realiza una
determinacion para comprobar si la absorcion de luz a la sublongitud de onda calculada a partir de la primera
informacion 6ptica medida por el primer elemento de obtenciéon de informacion éptica 90 es menor que el valor
umbral o no. Especificamente, cuando el elemento de medicién de muestra es un elemento usando el método de
tiempo de coagulacion tal como PT, APTT, Fbg o similares, se realiza una determinacion para comprobar si la
absorbancia de luz calculada a partir de la primera informacion 6ptica medida usando luz de la longitud de onda
principal de 800 nm es menor que un valor umbral o no (por ejemplo, 2,0).

Cuando la absorcion de luz a la sublongitud de onda calculada a partir de la primera informacién 6ptica medida por
el primer elemento de obtencion de informacién 6ptica 90 es menor que el valor umbral, se obtiene informacién
optica (segunda informacion optica) de la muestra de medicion por el segundo elemento de obtencion de
informacién optica 140.

Sin embargo, cuando la absorcion de luz a la sublongitud de onda calculada a partir de la primera informacion 6ptica
medida por el primer elemento de obtencion de informacion 6ptica 90 es mayor que el valor umbral, se determina
que un analisis con alta fiabilidad es dificil debido a la elevada influencia de sustancias de interferencia (bilirrubina,
hemoglobina y quilo) en la muestra, y por tanto se finaliza la medicion principal. Por tanto, se impide el derroche de
reactivo dado que una muestra de medicién no se prepara afadiendo reactivo a una muestra que no puede
analizarse debido a la elevada influencia de sustancias de interferencia. La determinacién de que una medicién
altamente fiable (la causa de finalizacién de medicion principal) se produce, por ejemplo, cuando se bloquea el paso
a la luz a través de la muestra debido a la presencia de grandes cantidades de sustancias de interferencia en la
muestra detectadas por el primer elemento de obtencién de informacién éptica 90, de manera que la transmitancia
de luz que pasa a través de la muestra es esencialmente indetectable.

Después de que la segunda informacion o6ptica se haya obtenido (medicion principal) por el segundo elemento de
obtencion de informacion optica 140, la segunda informacion Optica de la muestra de medicion medida a una
longitud de onda principal se transmite al controlador 4a de la unidad de control 4 de entre la pluralidad de la
segunda informacion éptica medida por el segundo elemento de obtencion de informacion dptica 140 y analizada por
un programa de aplicacion 404a instalado en el disco duro 401d del controlador 4a. Por ejemplo, cuando el elemento
de medicion de muestra es PT, la segunda informacion éptica medida usando la luz de la longitud de onda 660 nm
principal se transmite al controlador 4a de la unidad de control 4. Después, el controlador 4a, que ha recibido la
segunda informacién 6ptica adquirida a una longitud de onda principal, emite el resultado de analisis basandose en
esta segunda informacion optica.

De manera similar, después de que la segunda informacion éptica se haya obtenido (medicidn principal) por el
segundo elemento de obtencién de informacion éptica 140, la segunda informacion 6ptica de la muestra de medicion
medida a la sublongitud de onda se transmite al controlador 4a de la unidad de control 4 de entre la pluralidad de la
segunda informacion éptica medida por el segundo elemento de obtencion de informacion optica 140 y analizada por
un programa de aplicacion 404a instalado en el disco duro 401d del controlador 4a. Especificamente, cuando el
elemento de medicidén de muestra es PT, la segunda informacion éptica medida usando la luz de la longitud de onda
800 nm principal se transmite al controlador 4a de la unidad de control 4. Después, el controlador 4a, que ha recibido
la segunda informacion éptica adquirida a la sublongitud de onda, emite el resultado de analisis basandose en esta
segunda informacion optica.

Después de que se complete el analisis por el controlador 4a de la unidad de control 4, el resultado de analisis
obtenido se visualiza en el elemento de visualizacién 4b de la unidad de control 4. Esto completa el analisis de una
muestra por el analizador de muestras 1.

La figura 21 es un diagrama de flujo que ilustra el flujo del proceso de medicién del controlador 501 de la unidad de
medicion 2 y el controlador 4a de la unidad de control 4 en el analizador de muestras 1. El flujo del proceso de
medicion del controlador 501 y controlador 4a del analizador de muestras 1 de la presente realizacion se describe a
continuacioén con referencia a las figuras 1, 3, 7 y 21.

Cuando la fuente de alimentacién (no mostrada en los dibujos) de la unidad de medicion 2 se enciende, el
controlador 501 se inicializa (inicializacion de programa) y una comprobacién de funcionamiento se realiza de cada
parte de la unidad de medicién 2 en la etapa S1. Cuando la fuente de alimentacion (no mostrada en los dibujos) de
la unidad de control 4 se enciende, el controlador 4a se inicializa (inicializaciéon de programa) en la etapa S11.
Cuando la inicializacién del controlador 501 se completa, el controlador 501 solicita una sefial de inicializacion
completada que indica que se ha completado la inicializacién del controlador 4a; cuando esta sefial de inicializaciéon
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completada se recibe, el lector de codigo de barras 350 se controla para leer los cédigos de barras de todos los
reactivos y las gradillas de reactivo colocados en la parte de almacenamiento de reactivo 6. La informacion del
cédigo de barras leido se transmite desde el controlador 501 hasta el controlador 4a, y se almacena en el disco duro
401d del controlador 4a.

En la etapa S12, la pantalla de menu (no mostrada en los dibujos) se visualiza en el elemento de visualizacion 4b, el
usuario presiona el botén de inicio visualizado en la pantalla de menu, y una sefal de inicio de medicién se transmite
desde el controlador 4a hasta el controlador 501 en la etapa S13. Cuando el botdn de inicio no se presiona en la
etapa S12, el proceso continla a la etapa S17.

En la etapa S2, se realiza una determinacién por controlador 501 para comprobar si se ha recibido una sefial de
inicio de mediciéon o no; el proceso continlia a la etapa S3 cuando se determina que se ha recibido una sefial de
inicio de medicion, y el proceso continda a la etapa S6 cuando se determina que no se ha recibido una sefal de
inicio de medicion.

En la etapa S3, se realiza un proceso para dispensar reactivo a la muestra en la cubeta 200. En la etapa S4, la
muestra a la que el reactivo se dispenso se mide por el primer elemento de obtencion de informacion optica 90 y el
segundo elemento de obtencidon de informacion optica 140, entonces, se transmiten los resultados de mediciéon
desde el controlador 501 hasta el controlador 4a en la etapa S5.

En la etapa S14, se realiza una determinacioén por el controlador 4a para comprobar si se han recibido los resultados
de medicidon o no; el proceso continla a la etapa S15 cuando los resultados de medicion se han recibido, y el
proceso se mueve a la etapa S17 cuando no se han recibido los resultados de medicion. En la etapa S15, los
resultados de medicion se analizan por el controlador 4a, y estos resultados de analisis se almacenan en el disco
duro 401d en la etapa S16.

En la etapa S17, el controlador 4a determina si existe una instruccién de visualizacién para visualizar la pantalla 410
de colocacion de reactivo o no (si el boton de reactivo (no mostrado en los dibujos) se ha presionado en el menu
principal para visualizar la pantalla de colocacién de reactivo o no); el proceso avanza a la etapa S18 cuando existe
una instruccién de visualizacién para visualizar la pantalla 410 de colocacion de reactivo, y el proceso avanza a la
etapa S22 cuando no existe una instruccion de visualizacién para visualizar la pantalla 410 de colocacion de
reactivo. En la etapa S18, el controlador 4a visualiza la pantalla 410 de colocacién de reactivo. Cuando la pantalla
410 de colocacion de reactivo se visualiza, el controlador 4a visualiza la informacién necesaria en la primera region
de visualizacion de reactivo 421, la segunda region de visualizacion de reactivo 422, y la region de visualizacion de
informacion de reactivo 430 en la pantalla 410 de colocacion de reactivo basandose en la informacion del codigo de
barras leido en la etapa S1. (Véase la figura 7).

En la etapa S19, el controlador 4a determina si se ha especificado un reactivo de sustitucién o no en la pantalla 410
de colocacién de reactivo mostrada en el elemento de visualizaciéon 4b que tiene una funcién de panel tactil. La
especificacion de reactivo se describe en detalle a continuacién. Es decir, el usuario primero confirma la colocacién
del reactivo haciendo referencia a la region de visualizacion de colocacion de reactivo 420 de la pantalla 410 de
colocacién de reactivo mostrada en la figura 7. El usuario selecciona un reactivo opcional con un dedo tocando
directamente la primera region de visualizacion de reactivo 421 o la segunda region de visualizacion de reactivo 422
visualizando el reactivo entre una pluralidad de primeras regiones de elemento de visualizacion de reactivo 421 y
segundas regiones de elemento de visualizacion de reactivo 422. Después de que el usuario haya determinado el
reactivo que va a sustituirse, el usuario selecciona o bien la primera regién de visualizacion de reactivo 421 o bien la
segunda region de visualizacion de reactivo 422 visualizando el reactivo seleccionado que va a sustituirse. El
proceso avanza a la etapa S20 cuando el controlador 4a ha determinado que existe una especificacion de reactivo
en la etapa S19, y el proceso avanza a la etapa S22 cuando el controlador 4a determina que no se ha especificado
reactivo. En la figura 7, se especifica el reactivo [PT-TPC+] en la posicién de reactivo [A15-6], y la informacion de
caracteristicas de reactivo [PT-TPC+] se visualiza en la region de visualizacion de informacion de reactivo 430.

Cuando se determina en la etapa S20 que se ha ordenado la sustitucién de reactivo, el controlador 4a realiza el
proceso de sustitucion de reactivo y una sefial de sustitucion de reactivo se transmite desde el controlador 4a hasta
el controlador 501 en la etapa S21. Cuando se determina en la etapa S20 que no se ha ordenado la sustitucién de
reactivo, el proceso continla a la etapa S22.

En la etapa S22, el controlador 4a determina si se ha ordenado el apagado o no (si se ha presionado el boton de
apagado (no mostrado en los dibujos) en la pantalla de menu o no); el proceso contintia a la etapa S23 cuando se
ha ordenado el apagado, y el proceso vuelve a la etapa S12 cuando no se ha ordenado el apagado. En la etapa
S23, una sefal de apagado se transmite desde el controlador 4a hasta el controlador 501, la unidad de control 4 se
apaga y el proceso termina.

En la etapa S6, el controlador 501 determina si se ha recibido una sefial de sustitucién de reactivo o no; el proceso

continlia a la etapa S7 cuando se determina que se ha recibido una sefal de sustitucion de reactivo, y el proceso
contintia a la etapa S8 cuando se determina que no se ha recibido una sefial de sustitucion de reactivo. En la etapa
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S7, el controlador 501 realiza el proceso de sustitucion de reactivo.

En la etapa S8 se realiza una determinacién para comprobar si se ha recibido una sefial de apagado o no; el
proceso avanza a la etapa S9 cuando se ha recibido una sefial de apagado, y el proceso vuelve a la etapa S2
cuando no se ha recibido una sefial de apagado. En la etapa S9, la unidad de medicion 2 se apaga y el proceso
termina.

En el flujo del proceso de medicion realizado por el controlador 501, las etapas S3, S4 y S7 son procesos paralelos y
se realizan en paralelo. En el flujo del proceso de medicién realizado por el controlador 4a, las etapas S15, S18 y
S21 son procesos paralelos y se realizan en paralelo.

La figura 22 es un diagrama de flujo que ilustra los detalles del proceso de sustituciéon de reactivo del controlador 4a
ejecutado en la etapa S21 del diagrama de flujo mostrado en la figura 21. La figura 23 es un diagrama de flujo que
ilustra los detalles del proceso de sustitucion de reactivo del controlador 501 ejecutado en la etapa S7 del diagrama
de flujo mostrado en la figura 21. Los flujos de los procesos de sustitucion de reactivos realizados por el controlador
4a y controlador 501 del analizador de muestras 1 de la presente realizacion se describen a continuacion haciendo
referencia a las figuras 3, 7, 22 y 23.

En la etapa S41 de la figura 23, el controlador 501 determina si existe una muestra esperando dispensacion de
reactivo que usa el reactivo en la mesa de reactivos que incluye gradillas que soporta reactivo especifico o no (a
continuacion en el presente documento denominada “mesa de reactivos de sustitucion”); si existe una muestra
esperando dispensacion de reactivo que usa el reactivo en la mesa de sustitucion de reactivos cuando se ha
recibido la sefial de sustitucion de reactivo, el reactivo se dispensa a la muestra en la etapa S42. El reactivo se
dispensa desde la mesa de sustitucion de reactivos hasta todas las muestras esperando dispensacion de reactivo
que usan reactivo en la mesa de sustitucion de reactivos repitiendo las etapas S41 y S42. Por tanto, si existen
muestras esperando dispensaciéon de reactivo que usan reactivo de la mesa de sustitucién de reactivos cuando se
ha ordenado la sustitucion de reactivo, se dispensa reactivo a las muestras antes de ejecutar la sustitucion de
reactivo. El reactivo debe dispensarse después de que haya transcurrido un tiempo predeterminado una vez se ha
dispensado a una muestra la cubeta 200 y se ha iniciado la medicion, y si esta secuencia no sucede
apropiadamente, la muestra no puede usarse para la medicion y debe descartarse. Por consiguiente, las muestras
para las que se ha iniciado la medicion (muestras esperando dispensacion de reactivo) deben someterse a
procesamientos predeterminados y las mediciones deben completarse sin interrupcion. El controlador 501 ejecuta
las etapas posteriores a la etapa S43 para realizar la operacién de sustitucion de reactivo cuando no existen
muestras que usan reactivo de la mesa de sustitucién de reactivos entre las muestras esperando dispensacion de
reactivo cuando se ha ordenado la sustitucion de reactivo. Es decir, cuando no existen muestras esperando
dispensacion de reactivo, o todas las muestras usan reactivo del reactivo que no esta en la mesa de sustituciéon de
reactivos, la operacion de sustitucién de reactivo es capaz de realizarse dado que no se necesita acceder a la mesa
de sustituciéon de reactivos. Por tanto, si existe una muestra o no que usa reactivo de la mesa de sustitucion de
reactivos entre las muestras esperando dispensacion de reactivo cuando se ha ordenado la sustitucion de reactivo,
no se desperdician muestras y se realiza la sustitucion de reactivo rapidamente dado que las muestras esperando
dispensacion de reactivo no estan invalidadas.

Cuando se ha determinado en la etapa S41 que ninguna de las muestras esperando dispensacion de reactivo usara
reactivo de la mesa de sustitucion de reactivos, entonces en la etapa S43 el controlador 501 rota la mesa de
sustitucion de reactivos y mueve la primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo o la segunda gradilla 320 de
depdsitos de reactivo que soporta el reactivo especificado a la posicion de recogida (por debajo de la primera
cubierta 30 o la segunda cubierta 40) controlando la primera parte de accionamiento 502 y la segunda parte de
accionamiento 503. En este proceso, el controlador 501 envia una instruccién de movimiento al circuito de
accionamiento de la mesa de sustitucion de reactivos. Cuando se recibe esta instrucciéon por el circuito de
accionamiento, el circuito de accionamiento establece un indicador de sustitucion de reactivo en un registro de
estado interno. Es decir, el estado de sustitucién de reactivo se establece en ENCENDIDO para la mesa de
sustitucion de reactivos que incluye el reactivo especificado por el usuario para la sustitucion. O bien el estado de
sustitucién de reactivo para la primera mesa de reactivos 11 o bien el estado de sustitucion de reactivo para la
segunda mesa 12 de sustitucion de reactivos se establece en ENCENDIDO. Cuando la gradilla de depdsitos de
reactivo que soporta el reactivo especificado se mueve a la posicion de recogida, el controlador 501 transmite una
sefial de complecion de movimiento al controlador 4a que indica que la gradilla de depositos de reactivo que soporta
el reactivo especificado se ha movido a la posicién de recogida en la etapa S44. El controlador 501 determina la
cantidad de movimiento de rotacién de cada mesa 11 y 12 de reactivos desde la posicion de origen de la primera
mesa de reactivos 11 y la segunda mesa de reactivos 12 contando el nimero de impulsos de las sefales de
accionamiento de impulso suministrados a la primera parte de accionamiento 502 y la segunda parte de
accionamiento 503. Por tanto, el controlador 501 reconoce que la primera mesa de reactivos 11 y la segunda mesa
de reactivos 12 se han movido a la posicién de recogida la cantidad de movimiento desde la posicion de origen, y
genera una sefal de complecion de movimiento basandose en este reconocimiento.

Cuando se transmite la sefial de complecién de movimiento desde el controlador 501 hasta el controlador 4a, el
controlador 4a determina si la sefial de complecién de movimiento se ha recibido o no en la etapa S31 de la figura
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22. Cuando se determina en la etapa S33 que se ha recibido la sefial de compleciéon de movimiento, se indica al
usuario que se ha movido la gradilla de depdsitos de reactivo que soporta el reactivo especificado a la posicion de
recogida en la etapa S32. Especificamente, cuando se ha movido la gradilla de depésitos de reactivo que soporta el
reactivo especificado a la posicion de recogida, el elemento de indicacion LED 61 o el elemento de indicacion LED
62 en la parte de sustitucion de reactivo 7, que ha emitido luz roja cuando esta moviéndose la gradilla de depdsitos
de reactivo, ahora emite luz azul. Por tanto, se indica al usuario que se ha movido la gradilla de depdsitos de
reactivo que sujeta el reactivo especificado a la posicién de recogida.

El usuario libera el dispositivo de bloqueo para la cubierta de la mesa de sustitucién de reactivos para realizar la
operacion de sustitucion de reactivo. Una sefial de liberaciéon de bloqueo se transmite desde el sensor de bloqueo de
la cubierta hasta el controlador 501, y en la etapa S45 el controlador 501 determina si el bloqueo de cubierta se ha
liberado o no. En el caso de la primera cubierta 30, la operacién de liberacién de bloqueo de cubierta implica que el
usuario rote el asa 32 de la primera cubierta 30 en el sentido opuesto al sentido de la flecha A (véase la figura 13)
para desbloquear la primera cubierta 30. Para desbloquear la segunda cubierta 40, el usuario rota el asa 42 de la
segunda cubierta 40 en el sentido opuesto al sentido de la flecha C (véase la figura 13). La determinacion de que se
ha liberado el bloqueo se realiza de la siguiente manera. Cuando la primera cubierta 30 o la segunda cubierta 40 se
ha desbloqueado rotando el asa 32 o el asa 42 desde el estado bloqueado en el sentido opuesto al sentido de la
flecha A o el sentido opuesto al sentido de la flecha C, existe una liberacién de la fuerza de presion de la pieza 35b 6
45b de presidon que empuja el microconmutador 51a del primer sensor 51 o el microconmutador 52a del segundo
sensor 52. Por tanto, el microconmutador 51a del primer sensor 51 o el microconmutador 52a del segundo sensor 52
detecta la liberacion del bloqueo de cubierta, y o bien el primer sensor 51 o bien el segundo sensor 52 transmite una
sefial de deteccion al controlador 501.

La operacion de sustitucion de reactivo realizada por el usuario implica que el usuario retire o bien la primera
cubierta 30 desbloqueada o la segunda cubierta 40 desbloqueada, y tras esto agarrar y retirar el asa 313 6 327 de la
gradilla de depésitos de reactivo en la posicion de recogida (por debajo de la primera cubierta 30 o la segunda
cubierta 40). Entonces, el usuario sustituye el depdsito de reactivo 300 conteniendo el reactivo especificado con un
nuevo deposito de reactivo 300 que contiene reactivo nuevo. Posteriormente, la gradilla de depdsitos de reactivo que
soporta el reactivo sustituido se devuelve a la posicion de recogida, y el usuario une y bloquea la primera cubierta 30
o la segunda cubierta 40. En el caso de la primera cubierta 30, la operacion de bloqueo de cubierta implica que el
usuario rote el asa 32 de la primera cubierta 30 en el sentido de la flecha A (véase la figura 13) para bloquear la
primera cubierta 30. Para bloquear la segunda cubierta 40, el usuario rota el asa 42 de la segunda cubierta 40 en el
sentido de la flecha C (véase la figura 13).

Una sefial de bloqueo se transmite desde el sensor de bloqueo de la cubierta hasta el controlador 501, y en la etapa
S46 el controlador 501 determina si la cubierta se bloquea o no. La determinacion de si la cubierta se bloquea o no
en la etapa S46 se realiza de la siguiente manera. Cuando la primera cubierta 30 o la segunda cubierta 40 se ha
blogueado rotando el asa 32 o el asa 42 desde el estado desbloqueado en el sentido de la flecha A o el sentido de la
flecha C, el microconmutador 51a del primer sensor 51 o el microconmutador 52a del segundo sensor 52 se
presiona, y el primer sensor 51 o el segundo sensor 52 transmite una sefial de deteccion al controlador 501. Por
tanto, se determina que la cubierta esta bloqueada.

Cuando el controlador 501 ha determinado en la etapa S46 que la primera cubierta 30 o la segunda cubierta 40 esta
bloqueada, una operacioén de lectura de codigo de barras se realiza en la etapa S47. En la operacion de lectura de
cédigo de barras, el controlador 501 controla la primera mesa de depésitos de reactivos 11 o la segunda mesa de
depdsitos de reactivos 12, y el lector de codigo de barras 350 de manera que el lector de codigo de barras 350 ha
leido los codigos de barras de la primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo o la segunda gradilla 320 de
depdsitos de reactivo que soporta el reactivo sustituido. Especificamente, al leer la segunda gradilla 320 de
depdsitos de reactivo y codigos de barras 300a y 321b a 326b, o 321c a 326¢ de los depdsitos de reactivo 300
sujeto en la segunda gradilla 320 de depésitos de reactivo, el codigo de barras 321b que identifica la informacion de
posicion se lee inicialmente cuando la segunda mesa de reactivos 12 se hace rotar en el sentido de la flecha G (el
sentido contrario al de las agujas del reloj direccion). Después, se lee el cédigo de barras 300a que identifica la
informacion de reactivo o el cddigo de barras 321c que identifica la informacion de depédsito ausente, y
posteriormente se lee el codigo de barras 322b que identifica la informacién de posicion. De esta manera, se leen
alternativamente la informacion de posicion (cédigos de barras 321b a 326b), y la informacién de reactivo que
corresponde a la informacion de posicion (codigo de barras 300a) o la informacion de depdsito ausente (codigos de
barras 321c a 326c¢).

Al leer los cadigos de barras 300a y 311b a 312b, 0 311c a 312c de la primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo
y los depositos de reactivo 300 sujetos en la primera gradilla 310 de reactivo, la segunda mesa de reactivos 12 se
rota primero para tener el hueco 12a de la segunda mesa de reactivos 12 que alcance la posicion opuesta al lector
de codigo de barras 350. Después, el lector de codigo de barras 350 lee alternativamente la informacion de posicion
(codigos de barras 311b a 312b), la informacion de reactivo que corresponde a la informacion de posicion (cédigo de
barras 300a), y la informacion de depdsito ausente (cédigos de barras 311c a 312c) cuando se hace rotar la primera
mesa de reactivos 11 en el sentido de la flecha G (el sentido contrario al de las agujas del reloj direccion) a través
del hueco 12a (véase la figura 5) de manera similar a cuando se leen las segundas gradillas 320 de depdsitos de
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reactivo y los cédigos de barras que soportan la segunda gradilla 320 de depdsitos de reactivo. La informacion de
posicion leida, y la informacion de reactivo que corresponde a la informacién de posicion o la informacion de
depdsito ausente se transmiten al controlador 501 y se almacenan en la RAM 501c.

En la etapa S48, el controlador 501 transmite la informacion de lectura de codigo de barras almacenada en la RAM
501c al controlador 4a.

Cuando la informacion de lectura de codigo de barras se transmite desde el controlador 501 hasta el controlador 4a,
el controlador 4a determina en la etapa S33 si la informacion de lectura de codigo de barras se ha recibido o no.
Cuando el controlador 4a determina que la informacién de lectura de cédigo de barras se ha recibido en la etapa
S33, la informacion de lectura de codigo de barras se almacena en el disco duro 401d en la etapa S34. En la etapa
S35, el controlador 4a se refiere a la mesa maestra de reactivos, la mesa maestra de lote de reactivos, y la mesa
maestra de depdsitos para obtener informacién detallada tal como el nombre de reactivo, el tipo de depdsito, el
numero de lote y el periodo de validez y similares para todos los reactivos en las gradillas de reactivo que soportan
reactivo sustituido basandose en la informaciéon de lectura de cédigo de barras (informacion de posicion leida,
informacion de reactivo que corresponde a la informaciéon de posicion o informacion de depdsito ausente)
almacenada en el disco duro 401d. En la etapa S36, el controlador 4a muestra la informacion detallada que incluye
informacion de posicion, nombre de reactivo obtenido, tipo de depdsito, numero de lote y periodo de validez en la
primera regién de visualizacion de reactivo 421 o la segunda region de visualizaciéon de reactivo 422 y la region de
elemento de visualizacién de reactivo 430 de la pantalla 410 de colocacién de reactivo.

La figura 24 es un diagrama de flujo que ilustra los detalles del proceso de dispensacion del controlador 501
ejecutado en la etapa S3 del diagrama de flujo mostrado en la figura 21. El flujo del proceso de dispensacion
realizado por el controlador 501 del analizador de muestras 1 de la presente realizaciéon se describe a continuacion
haciendo referencia a las figuras 3, 5, y 21.

En primer lugar, en la etapa S51, el controlador 501 controla el lector de codigo de barras 3c de muestra para leer el
cédigo de barras adherido al tubo de ensayo 250 que contiene la muestra transportada por la unidad de transporte 3.
En la etapa S52, el controlador 501 obtiene una orden basandose en la informacion de cédigo de barras leida, y el
proceso continla a la etapa S53. En la etapa S53, el controlador 501 determina si el estado de sustitucion de
reactivo se ha encendido o no para la primera mesa de reactivos 11 o la segunda mesa de reactivos 12. Este
proceso se realiza confirmando los registros de estado interno del circuito de accionamiento de la mesa de reactivos
de sustitucién por el controlador 501. En la etapa S53 se realiza una determinacion de que el estado de sustitucion
de reactivo se enciende para o bien la primera mesa de reactivos 11 o bien la segunda mesa de reactivos 12, el
proceso contintia a la etapa S54. Cuando se ha determinado en la etapa S53 que no se ha encendido ningun estado
de sustituciéon de reactivo, el proceso continla a la etapa S56. La orden se describe a continuacion. La orden es
informacion que incluye los elementos de analisis asociados con la informacién que especifica la muestra. La orden
puede grabarse en el servidor informatico (no mostrado en los dibujos) conectado a la unidad de control 4, y es
capaz de almacenarse manualmente por el usuario en la unidad de control 4. Después de que se ha leido el cédigo
de barras de muestra, la unidad de control 4 busca las 6rdenes almacenadas en la unidad de control 4 y obtiene una
orden de coincidencia usando la ID de muestra como término de busqueda clave para el servidor informatico. La
orden obtenida por la unidad de control 4 se transmite desde el controlador 4a de la unidad de control 4 hasta el
controlador 501 de la unidad de medicion 2, y el controlador 501 obtiene la orden.

En la etapa S56, el controlador 501 controla la parte de accionamiento 80a de dispensacion de muestra segun la
orden, la muestra contenida en el tubo de ensayo 250 transportado por la parte 3 de transporte se aspira por el
brazo de dispensacion de muestra 80, y la muestra aspirada se dispensa al interior de una cubeta 200 sujeta por el
elemento de sujecion de cubeta 72 de la mesa de transporte de cubeta 71. En la etapa S57, el controlador 501
controla la parte de accionamiento 130a de dispensacion de reactivo, y el reactivo se aspira a través de los orificios
22a, 22b 6 22c de la pared exterior 20 de la parte de almacenamiento de reactivo 6 por el brazo de dispensacion de
reactivo 130, y el reactivo aspirado se dispensa al interior de una cubeta 200 que se ha calentado.

Cuando el controlador 501 ha determinado que el estado de sustitucion de reactivo se ha encendido para o bien la
primera mesa de reactivos 11 o bien la segunda mesa de reactivos 12 en la etapa S53, se realiza una determinacion
en la etapa S54 para comprobar si los elementos de analisis de reactivo especificados en la orden usan un reactivo
sujeto en la mesa de sustitucion de reactivos o no. Cuando se ha determinado en la etapa S54 que los elementos de
analisis de reactivo especificados en la orden no usan un reactivo de la mesa de sustituciéon de reactivos, el proceso
contintia a las etapas S56 y S57, y se realiza el procesamiento descrito anteriormente. Cuando se ha determinado
en la etapa S54 que los elementos de andlisis de reactivo especificados en la orden usan un reactivo de la mesa de
sustitucién de reactivos, la orden obtenida se pospone a la etapa S55. Los procesos de las etapas 51 a 55 se repiten
hasta que se ha determinado que los elementos de andlisis especificados en la orden no usan un reactivo de la
mesa de sustitucion de reactivos. Los procesos de las etapas S56 y S57A se ejecutan secuencialmente durante la
orden pospuesta cuando se ha determinado que los elementos de analisis especificados en una orden obtenida no
usan un reactivo de la mesa de sustitucion de reactivos.

Por tanto, en la presente realizacion, cuando se ordena la sustitucion de reactivo, se suspende la dispensacion de la
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mesa de reactivos que incluye el reactivo especificado para la sustitucion, y se ejecuta la dispensacion de la mesa
de reactivos que no incluye reactivo especificado para la sustitucion.

La sustitucion de reactivo se realiza de la manera anterior en la presente realizacion.

En la presente realizacion, tal como se describié anteriormente, cuando se ordena una sustituciéon de reactivo, el
depdsito de reactivo 300 que contiene el reactivo que el usuario quiere sustituir se mueve a la posicion de recogida
controlando la mesa de reactivos (primera mesa de reactivos 11 o segunda mesa de reactivos 12) para mover el
depdsito de reactivo 300 que contiene el reactivo especificado a la posicion en la que es capaz de recogerse.

En la presente realizaciéon, un usuario confirma la colocacion de los depésitos de reactivo 300 dispuestos en la
mesas de reactivos y especifica los reactivos que van a sustituirse visualizando la colocacion de los depositos de
reactivo 300 dispuestos en la primera mesa de reactivos 11 o la segunda mesa de reactivos 12 en la pantalla 410 de
colocacion de reactivo del elemento de visualizacion 4b.

En la presente realizacion, un usuario es capaz de especificar facilmente al menos un Unico reactivo de la primera
region de visualizacion de reactivo 421 o la segunda region de visualizaciéon de reactivo 422 de la pantalla 410 de
colocacién de reactivo por medio de una configuracion que permite que al menos un reactivo se especifique en la
pantalla 410 de colocacién de reactivo tal como se describié anteriormente.

En la presente realizacién, un usuario es capaz de confirmar la informacién de caracteristicas de un reactivo
especifico visualizando la informacién de caracteristicas de un reactivo especifico en la regién de visualizacion de
colocacién de reactivo 420 en la region de visualizacion de informacion de reactivo 430 de la pantalla 410 de
colocacion de reactivo tal como se describié anteriormente.

En la presente realizacién, un usuario es capaz de gestionar facilmente reactivos cuando un reactivo se ha sustituido
obteniendo informacién de reactivo del codigo de barras 300a del depésito de reactivo 300 que contiene el reactivo
sustituido usando el lector de codigo de barras 350 después de que el reactivo se ha sustituido.

En la presente realizacion, la informacion de reactivo de un reactivo sustituido es capaz de obtenerse incluso cuando
el reactivo que se recoloco es diferente del reactivo especificado colocado en la misma gradilla de depésitos de
reactivo que el reactivo especificado obteniendo informacion de reactivo de los cédigos de barras 300a de todos los
depdsitos de reactivo 300 sujetos en la gradilla de depdsitos de reactivo (primera gradilla 310 de depositos de
reactivo o segunda gradilla 320 de depdsitos de reactivo) que sujeta el depdsito de reactivo 300 que contiene el
reactivo sustituido después de que se ha sustituido el reactivo.

En la presente realizacion, una gradilla de depésitos de reactivo que se ha movido a la posicién de recogida es
capaz de retirarse facilmente y un nuevo depdsito de reactivo 300 es capaz de colocarse en la misma abriendo la
primera cubierta 30 o la segunda cubierta 40 dado que la primera cubierta 30 y la segunda cubierta 40 estan
configuradas para poder abrirse en la posicion de recogida de la gradilla de depdsitos de reactivo que sujeta el
deposito de reactivo que contiene un reactivo especifico.

La informacién de reactivo es capaz de obtenerse automaticamente por medio del bloqueo de la primera cubierta 30
o la segunda cubierta 40 sin realizar una operacion especial para obtener informacion de reactivo dado que la
informacion de reactivo de un reactivo sustituido es capaz de obtenerse automaticamente por el lector de cédigo de
barras 350 cuando el estado de bloqueo se ha detectado por el primer sensor 51 o el segundo sensor 52.

En la presente realizacion, puede sustituirse reactivo colocado en una de la primera mesa de reactivos 11 y la
segunda mesa de reactivos 12 cuando una muestra de medicién va a analizarse usando el reactivo colocado en la
otra mesa entre la primera mesa de reactivos 11 o la segunda mesa de reactivos 12 proporcionando una primera
mesa de reactivos que puede hacerse rotar y coloca una pluralidad de depdsitos de reactivo 300 en un circulo, y una
segunda mesa de reactivos que esta dispuesta de manera concéntrica a la primera mesa de reactivos y también se
hace rotar y coloca los depdsitos de reactivo 300 en un circulo.

En la presente realizaciéon, un usuario es capaz de confirmar facilmente que un reactivo se ha movido a la posicion
de recogida dado que se indica al usuario de la llegada del reactivo especificado a la posicion de recogida por los
elementos de indicacion LED 61 6 62.

Las realizaciones descritas en el presente documento deben considerarse como ejemplos en todos los aspectos y
no de manera limitante. El alcance de la presente invencion esta definido por el alcance de las reivindicaciones y no
por la descripcion de la realizacion, e incluye todas las modificaciones dentro del alcance de las reivindicaciones y
los significados y equivalencias en la misma.

Por ejemplo, aunque la presente realizacion se describe mediante un ejemplo en el que la pantalla 410 de

colocacién de reactivo se visualiza en el elemento 4a de visualizacién de la unidad de control 4, la presente
invencion no se limita a esta configuracion ya que un elemento de visualizacion también puede proporcionarse para
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la unidad de medicién de manera que la pantalla de colocacién de reactivo es capaz de visualizarse en la unidad de
visualizacion de la unidad de medicion.

Aunque un usuario desbloquea y retira manualmente una cubierta (primera cubierta 30 o segunda cubierta 40) en
ejemplo de la presente realizacion, la presente invencion no se limita a esta configuracion ya que la cubierta (primera
cubierta 30 o segunda cubierta 40) puede desbloquearse automaticamente cuando la gradilla de depdsitos de
reactivo (primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo o segunda gradilla 320 de depdsitos de reactivo) que soporta
el reactivo de sustitucion se ha movido a la posicion de recogida. En este caso, es capaz indicar al usuario el estado
desbloqueado por medio de los elementos de indicacion LED 61 y 62, o en el elemento de visualizacion 4b de la
unidad de control 4.

Aunque se indica a un usuario que la gradilla de depdsitos de reactivo (primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo
o segunda gradilla 320 de depdsitos de reactivo) que soporta el reactivo de sustitucion se ha movido a la posicién de
recogida por el elemento de indicacion LED 61 6 62 en la presente realizacion, la presente invencion no se limita a
esta configuracion ya que también puede indicarse al usuario por el elemento de visualizacion 4b de la unidad de
control 4.

Aunque se especifica un reactivo para la sustitucién o adiciéon por un usuario que presiona un botén de sustitucion-
adiciéon 440a de reactivo después de seleccionar la primera region de visualizacion de reactivo 421 o la segunda
region de visualizacion de reactivo 422 de la pantalla 410 de colocacion de reactivo a mano en el ejemplo de la
presente realizacion, la presente invencion no se limita a este ejemplo. Por ejemplo, también puede especificarse un
reactivo para la sustitucion o adicidon por un usuario presionando un botén de sustitucién-adicion 440a de reactivo
después de seleccionar una regiéon de gradilla de reactivo en la pantalla 410 de colocacién de reactivo que
corresponde a la primera gradilla 310 de depdsitos de reactivo o la segunda gradilla 320 de depdsitos de reactivo a
mano.

Aunque el proceso de mover la mesa de reactivos se realiza por el controlador 501 en el ejemplo de la presente
realizacion, el proceso de mover la mesa de reactivos puede realizarse por el controlador 4a.
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REIVINDICACIONES
Analizador de muestras (1) para analizar una muestra, que comprende:

una seccion de sujecion que comprende una pluralidad de regiones de sujecion para sujetar depositos de
reactivo (300), conteniendo cada uno de los depdsitos de reactivo (300) un reactivo;

medios de analisis para analizar una muestra de medicion preparada mezclando una muestra y el reactivo;

un panel tactil para la visualizacion de una pluralidad de zonas (421, 422) de visualizacion que
corresponden a la pluralidad de regiones de sujecion; y

medios de control para controlar la seccion de sujecién de manera que se mueva una region de sujecion
que corresponde a la zona (421, 422) de visualizacion seleccionada mediante el uso de un panel tactil a
una posicion en la que el reactivo se sustituye o afiade.

Analizador de muestras (1) segun la reivindicacién 1, en el que el panel tactil estd configurado para la
visualizacion de informacion de reactivo del reactivo.

Analizador de muestras (1) segun la reivindicacion 2, en el que la zona (421, 422) de visualizacién incluye
la informacion de reactivo.

Analizador de muestras (1) segun una cualquiera de las reivindicaciones 2 a 3, en el que la informacién de
reactivo incluye un nombre de reactivo del reactivo.

Analizador de muestras (1) segun una cualquiera de las reivindicaciones 2 a 3, en el que la informacién de
reactivo incluye una posicion del reactivo.

Analizador de muestras (1) segun una cualquiera de las reivindicaciones 2 a 3, en el que la informacién de
reactivo incluye una cantidad residual del reactivo.

Analizador de muestras (1) segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, que comprende ademas un
elemento de obtencion de informacion de reactivo (90, 140) para obtener la informacion de reactivo del
depdsito de reactivo (300), en el que los medios de control controlan la seccién de sujecion y el elemento
de obtencién de informacion de reactivo (90, 140) para obtener la informacién de reactivo.

Analizador de muestras (1) segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 7, en el que la seccion de
sujecion esta configurada para sujetar una pluralidad de gradillas (310) de reactivo para sujetar los
depdsitos de reactivo (300), y en el que los medios de control controlan la seccién de sujecion y el elemento
de obtencioén de informacion de reactivo (90, 140) para obtener la informacién de reactivo.

Analizador de muestras (1) segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, que comprende ademas un
elemento de indicacion (60) para indicar que la region de sujecion que corresponde a la zona (421, 422) de
visualizacion seleccionada llega a la posicion.

Analizador de muestras (1) segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 9, que comprende ademas una
cubierta (30, 40) para cubrir la seccion de sujecion, en el que la cubierta (30, 40) esta configurada para
poder abrirse y cerrarse en la posicion.

Analizador de muestras (1) segun la reivindicacién 10, que comprende ademas una parte de bloqueo (31,
41) para bloquear la cubierta (30, 40),

en el que los medios de control controlan la parte de bloqueo (31, 41) para liberar el bloqueo de la cubierta
(30, 40) cuando la regién de sujecion especificada llega a la posicion.

Analizador de muestras (1) segun una cualquiera de las reivindicaciones 10 a 11, que comprende ademas
un elemento de indicacion (50) para indicar que el bloqueo de la cubierta (30, 40) por la parte de bloqueo
(31, 41) se libera por los medios de control.

Analizador de muestras (1) segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 12, en el que la seccion de
sujecion comprende: una primera parte de sujecion rotatoria para sujetar los depositos de reactivo (300) de
manera circular; y una segunda parte de sujecion rotatoria para sujetar los depdsitos de reactivo (300) de
manera circular, y en el que la segunda parte de sujecion esta dispuesta de manera concéntrica en relacion
con la primera parte de sujecion.

Método para un analizador de muestras (1) segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 13, que
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comprende:

visualizar una pluralidad de zonas (421, 422) de visualizacion que corresponden a una pluralidad de
regiones de sujecion para sujetar depositos de reactivo (300) del analizador, y

mover una region de sujecion que corresponde a una zona (421, 422) de visualizacion seleccionada usando
un panel tactil para visualizar una pluralidad de zonas (421, 422) de visualizacién a una posicion en que el
reactivo se sustituye o afiade.

Método segun la reivindicacion 14, que visualiza ademas informacion de reactivo del reactivo.
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