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DESCRIPCION
Acoplador de transmisién de fluido con camara trasera alimentada a través de tubo oblicuo

La presente invencion se refiere a un acoplador de transmision de fluido con camara trasera alimentada por tubo
oblicuo.

Frecuentemente, se requieren racores de conexién que puedan acoplarse rapidamente entre si para conectar una
alimentacion de fluido, por medio de tubos rigidos o mangueras flexibles, para la transmisién de fluido, por ejemplo,
para el funcionamiento de maquinas y equipos hidraulicos.

Los racores de conexion de acoplamiento rapido conocidos consisten, por lo general, en dos acopladores,
denominados macho y hembra, que se fijan a los respectivos tubos que se van a unir y que se pueden acoplar entre
si atornillandose o encajando.

Los acopladores macho y hembra antes mencionados se forman por partes fijas y partes axialmente deslizantes,
que en reposo se disponen en una posicion de cierre de un hueco de paso de fluido y durante el acoplamiento entre
dos miembros se desplazan acoplandose con las partes correspondientes del otro miembro a una posicion de
abertura de dicho hueco de paso.

Las soluciones de transmisiéon de fluido que se comercializan actualmente muestran que el acoplamiento entre el
acoplador macho y el acoplador hembra no siempre es muy facil con un esfuerzo que crece de forma incremental a
medida que aumenta la presion residual presente en el circuito.

La solicitud de patente italiana MI2012A001254 del presente Solicitante se refiere a un acoplamiento de transmision
de fluido que se puede conectar con un esfuerzo constante provisto de un sistema de alivio y compensaciéon de
presion que es complejo y muy rentable. Dicho racor de conexion conocido incluye ademas un sistema de bloqueo
central, que es mecanicamente complicado e ineficaz en algunas situaciones de accionamiento accidental por parte
del usuario.

Los documentos US-6016835 y US-2006/0273580 describen un racor de conexion de transmision de fluido con un
acoplador hembra que tiene una camara trasera alimentada por un tubo con eje paralelo al eje del racor de
conexion.

El objetivo de la presente invencidn es realizar un racor de conexion de tubo, en el que el esfuerzo requerido para la
operacién de acoplamiento se minimo e independiente de la presion residual presente en el circuito.

Un objetivo adicional de la presente invencion es realizar un racor de conexiébn mecanicamente mas simple y permitir
un control hidraulico adecuado para garantizar la seguridad del usuario también en el caso de accionamiento
accidental.

Otro objetivo adicional es que dicho racor de conexién tenga una camara trasera que, cuando se presuriza, permita
mantener la valvula principal del acoplador hembra en posicion oponiéndose al empuje del fluido procedente del
acoplador macho, garantizando asi la abertura completa de valvulas después del acoplamiento del acoplador.

De acuerdo con la presente invencion, estos objetivos se alcanzan por medio de una transmision de fluido apropiada
tal como se describe en la reivindicacion 1y en la reivindicacion 4.

Las caracteristicas de la presente invenciéon seran mas evidentes a partir de la siguiente descripcion detallada de un
ejemplo no limitativo de la misma mostrada en los dibujos adjuntos, en los que:

la Figura 1 muestra una vista en seccion tomada a lo largo de la linea I-I en la Figura 24 de un racor de conexion
de transmision de fluido con acoplador macho y hembra sin acoplar;

la Figura 1A muestra un detalle ampliado comprendido en el circulo C en la Figura 1;

la Figura 1B muestra una vista en seccion tomada a lo largo de la linea B-B en la Figura 1;

la Figura 1C muestra una vista en seccién tomada a lo largo de la linea C-C en la Figura 1A,

la Figura 1D muestra una vista en seccion tomada a lo largo de la linea D-D en la Figura 1A;

la Figura 2 muestra una vista en seccion similar a la de la Figura 1 del racor de conexion en una etapa de alivio
de la presion residual de la linea hidraulica antes del acoplamiento entre el acoplador macho y el acoplador
hembra;

la Figura 2A muestra un detalle ampliado comprendido en el circulo Y de la Figura 2;

la Figura 3 muestra una vista en seccién similar a la de la Figura 1 del racor de conexién antes del acoplamiento
entre el acoplador macho y el acoplador hembra sin presencia de presion residual en la linea hidraulica;

la Figura 4 muestra una vista en seccion similar a la de la Figura 1 del racor de conexion en una primera etapa
de acoplamiento entre el acoplador macho y acoplador hembra, con el contacto de una valvula del acoplador
macho y una valvula del acoplador hembra;
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la Figura 5 muestra una vista en seccién similar a la de la Figura 1 del racor de conexion en una segunda etapa
de acoplamiento entre el acoplador macho y acoplador hembra, con el desplazamiento de la parte interior del
acoplador hembra en el bloque de alimentacion hidraulica y la abertura del alivio de presién trasera;

las Figuras 6 y 7 muestran dos vistas en seccién similares a las de la Figura 1 del racor de conexiéon en una
tercera y una cuarta etapas de acoplamiento entre el acoplador macho y acoplador hembra con el
desplazamiento radial de las bolas de bloqueo del acoplador hembra en el alojamiento de una tuerca de anillo de
fijacion;

la Figura 8 muestra una vista similar a la de la Figura 1 del racor de conexién en una quinta etapa de
acoplamiento entre el acoplador macho y acoplador hembra, con el posicionamiento de las bolas de bloqueo
dentro de un rebaje presente en el cuerpo macho;

la Figura 9 muestra una vista similar a la de la Figura 1 del racor de conexién en una sexta etapa de
acoplamiento entre el acoplador macho y acoplador hembra, con el desplazamiento del conjunto exterior con
bolas de bloqueo a la posiciéon de bloqueo del acoplador macho;

la Figura 10 muestra una vista en seccién similar a la de la Figura 1 del racor de conexion en una séptima etapa
de acoplamiento entre el acoplador macho y acoplador hembra, con la abertura de la valvula de macho mediante
el efecto del empuje hidraulico causado por la alimentacién del circuito;

las Figuras 11 y 12 muestran vistas similares a las de la Figura 1 del racor de conexién en una primera y una
segunda etapas de desacoplamiento entre el acoplador macho y el acoplador hembra, con alivio de presién y
cierre de la valvula macho;

la Figura 13 muestra una vista en seccion similar a la de la Figura 1 del racor de conexién en una tercera etapa
de desacoplamiento entre el acoplador macho y el acoplador hembra, con el desplazamiento de las partes
interiores hasta que las bolas de bloqueo sean liberadas;

la Figura 14 muestra una vista en seccion similar a la de la Figura 1 del racor de conexién en una cuarta etapa de
desacoplamiento entre el acoplador macho y el acoplador hembra, con la liberacion del acoplador macho;

la Figura 15 muestra una vista en seccién similar a la de la Figura 1 del racor de conexion, con el acoplador
macho y el acoplador hembra sin acoplar;

la Figura 16 muestra un detalle ampliado del contenido de circulo W en la Figura 1:

la Figura 17 muestra una vista en secciéon tomada a lo largo de la linea XVII-XVII ene la Figura 16;

la Figura 18 muestra un detalle ampliado del contenido del circulo U en la Figura 2;

la Figura 19 muestra una vista en secciéon tomada a lo largo de la linea XIX-XIX en la Figura 18;

la Figura 20 muestra un detalle ampliado del contenido del circulo Z en la Figura 13;

la Figura 21 muestra una vista en secciéon tomada a lo largo de la linea XXI -XXI en la Figura 20;

la Figura 22 muestra un detalle ampliado del contenido del circulo V en la Figura 25;

la Figura 23 muestra una vista en secciéon tomada a lo largo de la linea XXIII-XXIIl en la Figura 22;

la Figura 24 muestra una vista frontal del racor de conexion de acuerdo con la presente invencion;

la Figura 25 muestra una vista en seccion similar a la de la Figura 1 del racor de conexién en una etapa de alivio
de la presion residual antes del acoplamiento entre el acoplador macho y el acoplador hembra de la linea
hidraulica inferior.

La Figura 1 muestra un acoplamiento de ajuste 100 que comprende un acoplador de valvula hembra 47 que se
inserta en un bloque de alimentacion hidraulica 1 y un acoplador de valvula de macho 48 que se puede acoplar a
dicho acoplador hembra 47.

El bloque 1, que se alimenta el fluido, comprende al menos una linea hidraulica 49 y una linea de drenaje 50, ambos
en la interfaz con uno o mas acopladores hembras 47.

En la descripcién de la operacién, se hara referencia solamente a una linea macho-hembra (la que se muestra en la
parte superior en los dibujos), pero las consideraciones son aplicables a todas las lineas de un mismo racor de
conexién. Vale la pena sefialar que en los dibujos, el acoplador hembra en la linea inferior no se muestra en seccion,
sino solo como una vista, siendo la seccién es idéntica a la de la linea superior.

El bloque 1 comprende ademas una palanca 4 integral con una leva 7 adaptada para aliviar la presién de una
camara 54 en el interior del acoplador hembra 47, y adaptada para desacoplar el acoplador macho 48 del acoplador
hembra 47.

La leva 7 consiste en dos partes independientes, una superior 82, que actua sobre el acoplamiento de la linea
hidraulica superior y una inferior 83, que actua sobre el acoplamiento de la linea hidraulica inferior (Figura 1).

Las levas 82, 83 tienen, cada una, una porcién de fijacion en forma de disco 821, 831 (Figuras 16-23) montada
sobre un eje central 5 con una seccion sustancialmente rectangular con lados cortos redondeados 501 (Figura 16) a
fin de permitir el giro de dicho eje 5 en los bucles 822, 832 de dichas porciones de fijacién 821, 831.

El giro del eje central 5 se controla mediante la aplicacién de tensién a la palanca 4, que mueve la porcién de fijacion
821 de la leva superior 82 en sentido horario, pero al estar libre en el segundo bucle 832 se mueve la porcion de
fijacién 831 de la leva inferior 83, y mueve la porcion de fijacion 831 de la leva inferior 83 en sentido antihorario, pero
al estar libre en el bucle 822 no mueve la porcion de fijacion 821 de la leva superior 82.
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La forma de dichos bucles 822, 832 es sustancialmente complementaria a la forma del eje central 5, pero su anchura
es mayor para dejar un espacio de giro de tal manera que se pueda mover una leva 82 mientras se mantiene la otra
83 estacionaria, y viceversa, como sera mas evidente a continuacion.

Las levas 82, 83 se mantienen en posicion por medio de un tope del bloque 1 y el cabezal del obturador 25 que se
empuja, a su vez, en su posicién por el resorte 84. El eje central 5 es, a su vez, integral con la palanca 4.

El acoplador hembra 47 comprende una valvula de alivio de presion 51 que pone dicha camara 54 en comunicacion
con la linea de drenaje 50 (Figura 1).

Dicha valvula 51 comprende un cuerpo de valvula 23, que forma un alojamiento para un obturador deslizante 25,
impulsado por un resorte 84, que reacciona contra un saliente del cabezal del obturador 25 y un cuerpo de valvula
23.

El cuerpo de vélvula 23 contiene también un cuerpo hueco 72 que rodea integralmente una porcion interior del
obturador 25.

El sellado se asegura por el contacto entre una junta 251 del obturador 25 y un asiento conico 231 del cuerpo de
valvula 23 (Figura 1 A).

El miembro 72 tiene una porcion anular 721 con tres cavidades a 120° para el paso del fluido y esta en contacto con
la junta 251 que coopera para sellar el cuerpo de valvula 23.

Entre la leva superior 82 y el cabezal del obturador 25 hay una ligera holgura para garantizar que el obturador esta
en la posicidon cerrada cuando la leva 7 no esta accionada.

El obturador 25 tiene un orificio 252 (Figura 2), en su interior, para ventilar el aire y una seccién de empuje hidraulico
reducida al minimo. Tal seccién de empuje hidraulico se determina por el didametro de interfaz entre el diametro de
sellado de la junta 251 y el cuerpo de valvula 23, y por el diametro de tamafio ligeramente mas pequefio del
miembro 72 sobre el que actia la junta 28. La configuracion descrita del acoplamiento del obturador 25 - cuerpo de
valvula 23 permite minimizar la fuerza de accionamiento del obturador 25 en si en presencia de la presién residual
presente dentro de la camara 54.

El acoplador hembra 47 comprende ademas una valvula 52 que se desliza axialmente dentro de un conjunto exterior
53 del propio acoplador hembra 47, y una junta 19 adaptada para generar una diferencia de presion entre la linea
hidraulica 49 y la camara 54.

Dicha junta 19 se adapta para cerrar un tubo de comunicacion calibrado 191 entre la camara 54 y la linea hidraulica
49; dicho tubo 191 esta contenido en un cuerpo 13 fuera de dicha camara 54 con respecto al eje a del racor de
conexién 100 (Figura 2).

Dicha junta 19 tiene forma de anillo, determina un sellado de tipo radial, es decir, ortogonal al eje o del racor de
conexién 100, y comprende una porcion no deformable 192 y una porcion deformable 193 (detalle Y en la Figura 2).

Dicho tubo 191 es externo a la camara 54 y el flujo de fluido presurizado dentro del mismo insiste radialmente hacia
el exterior desde el interior de la camara 54 en un hueco anular 73 que se extiende sobre toda la circunferencia del
cuerpo de valvula 23 (detalle C en la Figura 1).

Ademas, es de destacar que dicho tubo 191 es oblicuo, es decir, tiene un eje  oblicuo con respecto al eje o del
racor de conexién 100 determinando de este modo un sellado de tipo radial de la junta 19 hacia el interior desde el
exterior hacia el eje a del racor de conexién 100.

La camara 54 estd comprendida entre la parte inferior 16 por medio de la junta 17 y el asiento cénico del cuerpo de
valvula 231 por medio de la junta 251 colocada sobre el obturador 25 (detalle C en la Figura 1).

Cuando se acciona por la leva 82, el obturador 25 se abre y libera el fluido de la camara 54 a la linea de drenaje 50.
Un anillo 64 se coloca dentro de la camara 54 que soporta una junta 19 y es externamente integral con un cuerpo
hueco 641 en el que el obturador 25 se desliza con un miembro 72. El sellado se garantiza aqui por la junta 28.

Dicho cuerpo hueco 641 es axialmente impulsado por un resorte 22 y tiene un extremo en forma de anillo 644 donde
el anillo 64 descansa.

El anillo 64, ademas de tener la funcién de soportar la junta 19 tiene también la funcion de hacer que el fluido pase a
través de los orificios 65 solo en el lado superior de la camara 54 en virtud del hecho de que hay una cavidad 67
para el paso solamente en ese punto (Figura 1A).
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De hecho, el anillo 64 se apoya en la parte inferior en el cuerpo de valvula 23, mientras que la cavidad 67, que
mantiene el anillo 64 y el cuerpo de valvula 23 a una distancia sin contacto, permanece en la parte superior. Por
tanto, es evidente que el cuerpo de valvula 23 es asimétrico para permitir el paso de fluido solamente en la parte
superior, a fin de limitar el vaciado de la camara 54.

La cavidad 67 en el lado superior de la camara 54, se opone a180° con respecto al tubo de entrada de fluido 191,
que, como se ha mencionado, se coloca en el lado inferior de la camara 54.

La posiciéon de dicha cavidad 67 con respecto al tubo 191 se garantiza durante el tiempo del cuerpo de valvula 23
con el cuerpo 13 por medio de un pasador 62 (Figura 1C) y un anillo de sincronizacién 60 (Figura 1B), que tiene una
superficie de del tubo 68 que interactta con el cuerpo 13.

El anillo de sincronizacién 60 permite también la sincronizacién con respecto al bloque 1, porque comprende un
saliente de del tubo 601 adaptado para acoplarse con un asiento de del tubo 61 del bloque 1.

El cuerpo de valvula 23 se bloquea por la tuerca de anillo 63. Funcionalmente, el fluido entra en la camara 54 desde
la parte inferior por medio del tubo 191 y después de haber abierto el obturador 25 sale de la parte superior a través
de la cavidad 67 manteniendo siempre la camara llena a un nivel 66 correspondiente al diametro 69 del cuerpo de
valvula 23. En ausencia del sistema descrito anteriormente, una vez que el obturador 25 se abre, el fluido pasaria de
la camara 54 a la linea de drenaje 50 vaciando la camara 54 al nivel 70 (detalle C en la Figura 1). Mantener la
camara 54 llena de fluido hasta el nivel 66 tiene la ventaja de limitar la presencia de aire, por lo que la camara llena
de fluido es incompresible y la parte inferior 16 se mantiene en posicibn como se muestra a continuacion. Una
ventaja adicional es que al tener la camara 54 llena de fluido hasta el nivel 66, su llenado completo es mas rapido,
particularmente cuando el fluido llega del acoplador macho al acoplador hembra.

Cuando se alcanza una presion nominal determinada de la linea hidraulica 49, el fluido pasa a través del tubo 191,
entra en el hueco anular 73, se distribuye en toda la circunferencia y hace que la porcion deformable 193 se doble
hacia el interior de la camara 54 determinando asi la entrada de fluido presurizado en la camara 54 desde la linea
hidraulica 49. Cuando la presion retorna bajo dicha presién nominal, la porcién deformable 193 retorna a su posicién
inicial obstruyendo asi el paso de fluido en la direccién opuesta. Las caracteristicas de la cdmara 54 y de la junta 19
descritas anteriormente se pueden utilizar con un principio de funcionamiento idéntico también en caso de
acopladores macho-hembra de caras planas.

El conjunto exterior 53 (Figura 1) comprende un soporte de tuerca de anillo 29, una tuerca de anillo 30 y al menos
una bola 32 dispuesta en el interior de un alojamiento del soporte de tuerca de anillo 29. Un resorte 31,
reaccionando contra los salientes apropiados 292, 302, contra la tuerca de anillo 30, el separador 37 y el anillo 60,
limita el conjunto exterior 53 en una posicién de reposo central que garantiza el bloqueo del acoplador macho 48
después del acoplamiento.

Una parte inferior 16 se desliza también en el interior del acoplador hembra 47 y tiene dos juntas 14 y 17 (Figura 9)
en el lado de la linea hidraulica 49 y en el de la camara 54, respectivamente. La zona comprendida entre las dos
juntas 14, 17 esta en contacto con la linea drenaje 50 por medio del tubo 56. La parte inferior 16 se mantiene en
posicion por un resorte 22.

El acoplador macho 48 se muestra, a su vez, en la Figura 1 y comprende un cuerpo macho roscado 41 para su
conexién a un usuario (no mostrado), por ejemplo, a un equipo hidraulico. Hay una valvula 451 mantenida en
posicion por un resorte 44 que actia sobre una parte inferior 42 dentro del cuerpo macho 41. Una valvula 451 de
este tipo garantiza el sellado del acoplador macho 48 en una condicion sin acoplar.

La presion residual puede estar presente en una o mas de las lineas hidraulicas 49 durante el funcionamiento. Al
mover la palanca 4 hacia la derecha, la leva superior 82 se acciona y empuja el cabezal del obturador 25, llevando a
la linea hidraulica 49 en conexion con la linea de drenaje 50 lo que permite aliviar la presion residual interna (Figura
2). Durante una funcién de este tipo, la junta 19 se deforma en la porcion deformable 193 permitiendo el paso del
fluido a través del tubo 191. De la linea hidraulica 49 a la linea de drenaje 50, el fluido pasa siempre por la camara
54 en la cavidad 67 colocada en el lado superior, manteniendo asi la camara 54 siempre cargada con fluido en el
nivel 66. Durante esta etapa, la leva inferior 83 no se mueve debido a que el eje 5 mediante el giro hacia la derecha
se encuentra con un lado del bucle 822 de la leva superior 82 alimentandola, mientras el bucle 832 de la porcién de
fijacién 831 es lo suficientemente ancha para hacer que el eje 5 gire sin ponerse en contacto con ninguno de sus
lados (Figuras 18-19).

La fuerza aplicada por la palanca 4 debe ser tal que supere la resistencia del resorte 84, que mantiene el obturador
25 en posicion.

Después de haber aliviado la presion residual dentro de la linea 49, el sistema esta listo para su acoplamiento.
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La primera etapa de acoplamiento (Figura 4) consiste en empujar el acoplador macho 48 en el acoplador hembra 47.
La presion residual puede estar presente en la camara 57 aguas arriba de la valvula 451. La valvula 451 entra en
contacto con la valvula 52 al acercarse el macho acoplador 48 al acoplador hembra 47. En ausencia de presién
residual en la camara 57, la carga de los resortes 21 y 44 es equivalente y ambas valvulas 451, 52 se desplazan.
Solo la valvula 52 se desplaza en caso de que haya presion en la cdmara 57. Al empujar el acoplador macho 48 en
el acoplador hembra 47, el cuerpo macho 41 entra en contacto con las bolas 32, desplazando asi el conjunto exterior
53 en el bloque 1 (Figura 5). Durante el desplazamiento, el cabezal del obturador 25 entra en contacto con la leva
superior 82, que, a su vez, entra en contacto con el bloque 1. Por tanto, el obturador 25 se abre y convierte la linea
hidraulica 49 en un circuito abierto. Esta funcién permite aliviar la presion durante el acoplamiento, incluso si la
palanca 4 no se hace funcionar con antelacion. La leva superior 82 no es libre de moverse con el obturador 25 en la
posicion de abertura.

Procediendo con la insercién del acoplador macho 48 en el acoplador hembra 47 (Figuras 6-7), las bolas de bloqueo
32 entran en el asiento 301 de la tuerca de anillo 30 permitiendo asi la entrada del acoplador macho 48 hasta que
las bolas de bloqueo 32 caigan en la cavidad 411 obtenida en el cuerpo macho 41 (Figuras 8-9).

En esta posicion, el resorte 31 hace retornar el conjunto constituido por el conjunto exterior 53 y el acoplador macho
48 a la posicién equilibrada acoplada trabajando en la protuberancia 292 del soporte del anillo de bloqueo 29 Figura
9). En caso de ausencia de presion en la camara 57, como se ha mencionado anteriormente, la parte inferior 16 no
se mueve y se mantiene en posicion por el resorte 22, y la valvula 451 se retrae; en este caso el circuito se abre y el
acoplador se acopla como se muestra en la Figura 9.

La parte inferior 16 se retrae en cambio, en caso de que haya presioén en la camara 57.

La operacion de acoplamiento mecanico manual se completa en este punto; el acoplador macho 48 se acopla
mecanicamente al acoplador hembra 47, pero en virtud del hecho de que la parte inferior 16 se ha movido hacia el
interior del acoplador hembra 47, la valvula 451 que retiene la presion residual del acoplador macho 48 todavia no
esta abierta. Por lo tanto, el esfuerzo requerido para la operacion de acoplamiento es independiente de la presion
residual presente en el interior del acoplador macho 48, puesto que no funciona en las valvulas que retienen la
presion residual.

Para abrir la valvula 451, en caso de que haya presion en la camara 57, es necesario enviar un impulso de presion
de la linea hidraulica 49, que al pasar a través del tubo 191 deforma la porcion deformable 193 de la junta 19, llena
la camara 54 y empuja la parte inferior 16 que actua sobre la valvula 52, abriendo la valvula 451, siendo la seccion
de empuje de la parte inferior 16 mas alta que la de la valvula 451. Durante el movimiento de la parte inferior 16, el
aire contenido en la camara comprendida entre las juntas 17 y 14 puede entrar y salir a través del tubo 56 (Figura
10).

El circuito se abre totalmente cuando la parte inferior 16 se apoya en el cuerpo 13 (de nuevo en la Figura 10). En
virtud del hecho de que la camara 54 se mantiene siempre al nivel casi lleno 66 para minimizar la presencia de aire
compresible, una vez llena de aceite a presion ya no se permite el movimiento de la parte inferior 16 a excepcion de
un movimiento del obturador 25 porque la junta 19 no permite el retorno del fluido hacia la linea hidraulica 49. La
presencia de aire compresible haria que la parte inferior 16 se retrajera y por consiguiente cerraria la valvula 451 del
acoplador macho 48.

El desacoplamiento entre el acoplador macho 48 y el acoplador hembra 47 comienza actuando sobre la palanca 4
(Figura 11) que mueve la leva superior 82, de acuerdo con los mismos métodos que el alivio inicial descrito
anteriormente mostrado en las Figuras 2, 18 y 19, que actua en el cabezal del obturador 25 poniendo la linea
hidraulica 49 en comunicacién con la linea de drenaje 50, descargando asi la presion en su interior. En caso de
presion y posible flujo en la linea hidraulica 49 (por ejemplo, causados por una carga aplicada aguas arriba del
acoplador macho), al accionar el obturador 25 hay una caida de presién en la camara 54, mientras que la presencia
de la junta 19 y del tubo calibrado 191 provoca una mayor presion en la linea hidraulica 49, que actua sobre la junta
14 causando un empuje sobre la parte inferior 16, que supera el resorte 22 y mueve, por tanto, la propia parte
inferior 16, la valvula 52 y la valvula 451 que se cierran (Figura 12).

Continuando el movimiento, la leva superior 82 empuja el cabezal del obturador para actuar en el cuerpo de valvula
23, que a su vez mueve el conjunto formado por el acoplador hembra 47 y el acoplador macho 48 hacia el exterior
hasta las bolas de bloqueo 32 con el rebaje 303 en la tuerca de anillo de fijacion 30. En una posicion de este tipo, las
bolas de bloqueo 32 salen del rebaje 411 en el cuerpo macho 41 y lo liberan dejandolo salir (Figuras 13-14).

Cabe sefalar que el bucle 832 de la leva inferior 83 es suficientemente ancho para permitir un doble movimiento de
la leva superior 82 al final del segundo movimiento, casi apoyando el eje 5 en un lado de dicho bucle 832 (Figuras
20- 21).

El acoplador macho sin restriccion 48 se desacopla mediante el efecto del empuje de los resortes interiores.
Habiendo liberado las bolas 32, el resorte 31 hacer retornar el acoplador hembra 47 a la posicion de reposo
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trabajando en el separador 37 (Figuras 15y 1).
El sistema esta listo para una nueva conexion.

El acoplador hembra 47 acoplado por medio de las bolas de bloqueo 32 se alimenta hacia el exterior cuando se
acopla, si se tira del acoplador macho 48. Cuando las bolas de bloqueo 32 llegan al rebaje 303 de la tuerca de anillo
30, el acoplador macho 48 se desacopla (desacoplamiento accidental, la funcion de "ruptura").

El acoplamiento de la linea inferior es similar al de la linea superior, valiendo la pena sefalar que la palanca 4 se
mueve hacia la izquierda en sentido contrario (Figura 27): la interaccién entre el eje 5 y la porcion de fijacion 831 de
la leva inferior 83 es similar a la descrita anteriormente para la porcion de fijacion 821 de la leva superior 82, en la
que el bucle 822 permite el giro de la porcion de fijacion 831 de la leva inferior 83 sin mover la leva superior 82.
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REIVINDICACIONES

1. Un racor de conexion de transmision de fluido (100) que comprende un acoplador hembra (47) insertado en un
bloque de alimentacién hidraulica (1) que pertenece al racor de conexién (100), y un acoplador macho (48), que se
puede acoplar a dicho acoplador hembra ( 47),

incluyendo dicho bloque (1) al menos una linea hidraulica (49) y una linea de drenaje (50), y una palanca (4) integral
con una leva (7) adaptada para aliviar la presion de una camara (54) en el interior del acoplador hembra (47) y
adaptada para desacoplar el acoplador macho (48) del acoplador hembra (47),

comprendiendo dicho acoplador hembra (47) una valvula de alivio de presion (51) que pone dicha camara (54) en
comunicacion con la linea de drenaje (50),

el acoplador hembra (47) comprende una junta (19) adaptada para cerrar un tubo de comunicacion calibrado (191),
la junta (19) situada entre la camara (54) y la linea hidraulica (49), estando el tubo de comunicacién calibrado (191)
contenido en un cuerpo (13) del acoplador hembra (47) externo a dicha camara (54) con respecto al eje (o) del racor
de conexion (100), generando asi una diferencia de presién entre la linea hidraulica (49) y la camara (54),

en donde dicha al menos una linea de hidraulica (49), en la configuracion acoplada del racor de conexion de
trasmision de fluido (100), esta en conexion fluida con dicho acoplador macho (48) a través de multiples aberturas
proporcionadas en el cuerpo (13) del acoplador hembra (47) en donde dichas multiples aberturas estan dispuestas
alrededor del eje (a) del racor de conexion (100) con un eje oblicuo con respecto al eje (a) del racor de conexiéon
(100),

estando dicho tubo de comunicacién calibrado (191) dispuesto externo a dicha camara (54) y teniendo un eje (B)
oblicuo con respecto al eje (o) del racor de conexion (100), determinando asi un sellado de tipo radial de la junta
(19) hacia el interior desde el exterior con respecto al eje (a) del racor de conexion (100),

teniendo dicha junta (19) una forma anular, y comprendiendo una porcion no deformable (192) y una porcion
deformable (193), doblandose la porcién deformable (193) hacia el interior de la camara (54) cuando se alcanza una
presion nominal dada, determinando asi la entrada del fluido presurizado en la camara (54) de la linea hidraulica
(49) y retornando la porcién deformable (193) a su porcién inicial obstruyendo asi el paso de fluido cuando la presion
vuelve a estar bajo dicha presién nominal.

2. Un racor de conexién (100) de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado por que el tubo de comunicacién
calibrado (191) conduce a un hueco anular (73) situado en el cuerpo de valvula (23) a fin de proteger la junta (19) del
flujo directo procedente del tubo (191).

3. Un racor de conexién (100) de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por que

dicha valvula (51) comprende un cuerpo de valvula (23), un obturador deslizante (25) y un resorte (84), formando
dicho cuerpo de valvula (23) un alojamiento para el obturador deslizante (25) impulsado por el resorte (84) que
reacciona contra un saliente del cabezal del obturador (25) y el cuerpo de valvula (23),

conteniendo también dicho cuerpo de valvula (23) un miembro hueco (72) que envuelve integralmente una porcién
interior del obturador (25), asegurandose el sellado por el contacto entre una junta (251) del obturador (25) y un
asiento conico (231) del cuerpo de valvula (23),

un anillo (64), externamente integral con un cuerpo hueco (641) dentro del cual el obturador (25) se desliza con el
miembro hueco (72), colocandose dentro de la camara (54),

teniendo dicho cuerpo hueco (641) un extremo en forma de anillo (644) en el cual el anillo (64) se apoya de manera
que el fluido se mueve axialmente hacia la linea de drenaje (50) solo desde el lado superior de la camara (54) a
través de una cavidad (67), apoyandose dicho anillo (64) en la parte inferior en el cuerpo de valvula (23).

4. Un racor de conexion (100) de acuerdo con la reivindicacion 3, caracterizado por que el miembro hueco (72)
tiene una porcidn anular (721) con tres cavidades a 120° para el paso del fluido y que esta en contacto con la junta
(251) que colabora con el sellado del cuerpo de valvula (23).

5. Un racor de conexion (100) de acuerdo con las reivindicaciones 3 o 4, caracterizado por que comprende un
pasador (62) y un anillo de sincronizaciéon (60) que incluye una superficie de sincronizacién (68) que interactua con
un cuerpo (13), la posicion de la cavidad (67) con respecto al tubo (191) se garantiza para la sincronizacion del
cuerpo de valvula (23) con el cuerpo (13) mediante el pasador (62) y el anillo de sincronizacion (60).

6. Un racor de conexion (100) de acuerdo con la reivindicacion 5, caracterizado por que el anillo de sincronizacion
(60) permite la sincronizacion con respecto al bloque (1), porque comprende un saliente de sincronizacion (601)
adaptado para acoplarse con un asiento de sincronizacion (61) del bloque (1).
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