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DESCRIPCION

Dispositivo de sujecion para una chapa de prueba

La invencién se refiere a un dispositivo de sujecién para una chapa de prueba segin el objeto de la reivindicacién 1
y a una maquina herramienta para el tratamiento de metales segun el objeto de la reivindicacion 15. Por el
documento EP1772204 se conoce, por ejemplo, un dispositivo de sujecion genérico.

En el caso de las maquinas herramienta para el tratamiento de metales y especialmente en el caso de
remachadoras para la colocacion de remaches, el proceso de tratamiento de metales o el proceso de remachado se
realizan normalmente en una muestra del material base a modo de prueba. Esta muestra de material base esta
formada generalmente por una chapa o por paquetes de chapas, denominandose la chapa o el paquete de chapas
también chapa de prueba o cup6n de prueba.

Especialmente en el campo de la produccion aeronautica y aeroespacial se prevé a menudo el mecanizado de
piezas de trabajo muy grandes, de manera que un cupén de prueba mas pequefio que el de estas piezas de trabajo
no se puede manejar facilmente mediante los dispositivos de posicionamiento previstos para las piezas de trabajo
grandes. Por este motivo, normalmente un usuario posiciona el cupon de prueba precisamente de forma manual en
una zona de trabajo de la maquina herramienta, de manera que se pueda llevar a cabo el paso de tratamiento de
metales en el cup6n de prueba.

Este enfoque resulta problematico en diversos aspectos. Por una parte, obliga al usuario a acceder a la zona de
trabajo de la maquina especialmente con las manos, lo que precisamente debe evitarse durante el funcionamiento
normal y representa un riesgo de accidente laboral. Para evitar que un usuario entre o se acerque a la zona de
trabajo, la ejecucion del paso de tratamiento de metales requiere que el usuario en cuestion maneje normalmente
con ambas manos un sistema de control de la maquina herramienta. Este sistema de control se suele disponer con
respecto a la zona de trabajo de manera que el usuario que utiliza el sistema de control se encuentre a una distancia
suficiente de la zona de trabajo, por lo que el usuario normalmente no puede sujetar al mismo tiempo el cupén de
prueba en la zona de trabajo. Por esta razdn son necesarias dos personas para realizar el paso de tratamiento de
metales en el cup6n de prueba. La necesidad de coordinacién entre estas dos personas aumenta la probabilidad de
una activacion del paso de tratamiento de metales en un momento inoportuno y, por lo tanto, también el riesgo de
accidente laboral.

Partiendo de esta base, el problema de la invencion consiste en configurar la ejecucion de un paso de tratamiento de
metales a modo de prueba en una chapa de prueba por medio de una maquina herramienta de forma mas sencilla,
asi como mas segura.

El problema planteado se resuelve para un dispositivo de sujecién para una chapa de prueba mediante el objeto de
la reivindicacion 1 y para una maquina herramienta para el tratamiento de metales mediante el objeto de la
reivindicacion 15.

Resulta fundamental para la invencién el conocimiento de que un dispositivo de sujecion se puede dotar tanto de un
dispositivo de recepcion para la chapa de prueba, mediante el cual la chapa de prueba alojada se puede posicionar
en la zona de trabajo en la posicién correcta, con la orientacidn correcta y manteniendo una distancia suficiente del
usuario con respecto a la zona de trabajo, como también de un conjunto de pulsadores para la activacion del paso
de tratamiento de metales en la maquina herramienta. De este modo, un solo usuario puede posicionar de forma
segura la chapa de prueba en la zona de trabajo de la maquina herramienta y, al mismo tiempo, tener bajo su propio
control la activacion del paso de tratamiento de metales. Asi, la ejecucion del paso de tratamiento de metales en la
chapa de prueba es mas segura y puede ser realizada por una sola persona.

Las configuraciones preferidas de las reivindicaciones dependientes 3 a 5, asi como 8 y 9 se refieren a la necesidad
de garantizar un agarre con ambas manos del dispositivo de sujecion, de manera que sea practicamente imposible
que una mano del usuario del dispositivo de sujecion se encuentre en una zona de peligro de la maquina
herramienta cuando se activa el paso de tratamiento de metales.

Por el estado de la técnica ya se conocen conjuntos de pulsadores portatiles para habilitar procesos criticos en
cuanto a la seguridad, por ejemplo, los asi llamados interruptores de aprobacién o desbloqueo. Ahora, la
configuracién preferida de la reivindicacién dependiente 6 prevé la posibilidad de utilizar estos conjuntos de
pulsadores como componentes en un dispositivo de sujecién de acuerdo con la propuesta. De este modo, la
fiabilidad garantizada por los conjuntos de pulsadores conocidos y, por regla general, certificada, puede utilizarse
para la solucién conforme a la propuesta.

La reivindicacion dependiente 11 se refiere a su vez a una configuracion del conjunto de pulsadores que, para su
activacion, requiere respectivamente una sujeciéon completa del conjunto de pulsadores por parte del usuario.

Las reivindicaciones dependientes 12 y 13 prevén una variante preferida segun la cual el conjunto de pulsadores
presenta un recorrido de activacion con diferentes campos de activacion. Para la ejecucion del paso de tratamiento
de metales es necesaria una activacion en un campo de activacion definido.
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La reivindicacion dependiente preferida 14 se refiere a una construccion ergondémicamente especialmente ventajosa
del dispositivo de sujecion que permite el posicionamiento exacto de la chapa de prueba con, al mismo tiempo, un
control muy bueno de la activacion del paso de tratamiento de metales.

A continuacion se explican con mayor detalle mas particularidades, caracteristicas, objetivos y ventajas de la
presente invencion por medio de un dibujo que solo reproduce un ejemplo de realizacién. En el dibujo se muestra en
la

Figura 1 una vista lateral de una maquina herramienta para el tratamiento de metales con un dispositivo de sujecion
segun la propuesta,

Figura 2 una vista en perspectiva desde arriba en diagonal del dispositivo de sujecién segun la propuesta de la figura
Ty

Figura 3 una vista en perspectiva desde abajo en diagonal del dispositivo de sujecion segun la propuesta de la figura
1.

El dispositivo de sujecidén segun la propuesta para una chapa de prueba 1 presenta un dispositivo de recepcion 2
para el encaje, especialmente en arrastre de forma, con la chapa de prueba 1. En el caso de la chapa de prueba 1
puede tratarse de una pieza de trabajo cualquiera, especialmente plana, o de un paquete de chapas en los que debe
llevarse a cabo a modo de prueba un paso de tratamiento de metales. En el presente ejemplo, en el caso de la
chapa de prueba 1 se trata de dos chapas de aluminio 1a, b individuales y apiladas una encima de otra que deben
unirse entre si con un remache a colocar. El dispositivo de recepcion 2 esta disefiado para generar un encaje con la
chapa de prueba 1, siendo posible, gracias a este encaje, sujetar, levantar y posicionar la chapa de prueba 1.
Adicionalmente a este encaje preferiblemente en arrastre de forma, con otras medidas, que se describen mas
detalladamente a continuacién, también es posible evitar que la chapa de prueba 1 se salga del dispositivo de
recepcion 2.

El dispositivo de sujecion segun la propuesta también presenta un dispositivo de mango 3 para un usuario 4 unido
rigidamente al dispositivo de recepcion 2 para el posicionamiento de la chapa de prueba 1. Esto significa que el
usuario 4 puede coger el dispositivo de mango 3 y, gracias a la unién rigida, puede mover andlogamente, mediante
un movimiento del dispositivo de mango 3, el dispositivo de recepcion 2 (y con el mismo la chapa de prueba 1 con la
que encaja), y asi también alinearlo y posicionarlo.

El dispositivo de sujecidon segln la propuesta presenta ademas un conjunto de pulsadores 5 para la generacion de
una sefal de conmutacién en base a una activacién por parte del usuario 4. Preferiblemente, el conjunto de
pulsadores 5 genera la sefial de conmutacion si el conjunto de pulsadores 5 es accionado por el usuario 4,
especialmente mediante pulsacién.

Segun una forma de realizacién preferida, el dispositivo de sujecidon presenta un dispositivo de emision 6 para la
transmisién de la sefal de conmutacion. La sefial de conmutacion se transmite preferiblemente a un dispositivo de
control 7 de una maquina herramienta 8, representandose el dispositivo de control 7 y la maquina herramienta 8
también en la figura 1. En el caso del dispositivo de emisién 6 puede tratarse tanto de un dispositivo para la
transmisién inalambrica, como también, como sucede aqui, de un dispositivo de transmisién por cable 6a. En el
presente ejemplo de realizacién, la maquina herramienta 8 es una remachadora 8a. El dispositivo de emision 6
también puede disefarse para recibir sefiales y datos del dispositivo de control 7.

En principio, el dispositivo de sujecion se podria disefiar para montarse, por ejemplo, de forma pivotante en un punto
de fijacion junto a o en la maquina herramienta 8. Sin embargo, resulta preferible que el dispositivo de sujecién sea
portatil y, en concreto, especialmente mediante la sujecién del dispositivo de mango 3 por parte del usuario 4. Esto
facilita el uso y aumenta la flexibilidad del dispositivo de sujecion.

Preferiblemente y como se representa en el ejemplo de realizacién, el dispositivo de mango 3 se disefia para que el
usuario 4 lo sujete con ambas manos. Asi se facilitan, por una parte, el transporte y la orientacién del dispositivo de
sujecion y se garantiza ademas que el usuario 4 utilice realmente ambas manos para agarrar el dispositivo de
mango 3. Esto puede llevarse a cabo gracias a que el dispositivo de mango 3 presenta dos mangos individuales
especialmente separados 9a, b para cada mano 9c del usuario 4. Estos mangos individuales 9a, b se disefian
especialmente para ser agarrados respectivamente con una mano 9c. Por consiguiente, mediante el dispositivo de
mango 3 se preestablece una posicién determinada de las manos.

Para garantizar esta posicion de las manos del usuario 4 también en el momento de la generacién de la sefal de
conmutacion, el conjunto de pulsadores 5 se dispone preferiblemente de manera que una activacion por parte del
usuario 4 requiera una sujecion del dispositivo de mango 3 por parte del usuario 4 especialmente con ambas manos.
Aqui resulta aun mas preferible que esta sujecion con ambas manos requiera un agarre de los dos mangos
individuales 9a, b con respectivamente una mano 9c¢ del usuario 4.

De un modo ventajoso, la funcionalidad para agarrar el dispositivo de sujecién y la funcionalidad para generar la
sefial de conmutacién se combinan, formando el conjunto de pulsadores 5 un componente preferiblemente
desmontable del dispositivo de mango 3. De esta forma (que se describe mas detalladamente a continuacién) se
puede utilizar un conjunto de pulsadores 5 ya disponible "de la varilla" (off the shelf), por ejemplo, que comprenda los
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interruptores de aprobacién y desbloqueo antes mencionados y que se insertan en el dispositivo de mango 3 de
forma puramente mecénica en su estructura.

Para cumplir los mayores requisitos de seguridad en la generacién de la sefial de conmutacién y especialmente para
evitar una activacion accidental, se prevé preferiblemente que el conjunto de pulsadores 5 presente un pulsador
principal 10a y un pulsador secundario 10b que se pueden activar respectivamente con diferentes dedos de la
misma mano del usuario 4. En este caso (como en el ejemplo de realizacién mostrado), el pulsador secundario 10b
se puede prever para la activacion con un pulgar de esta mano, y un pulsador principal 10a se puede prever para la
activacion especialmente con los dedos corazén y anular, en su caso también con el dedo indice, de la misma mano.
Alternativamente también se puede prever un pulsador principal 10a para la activacion con el dedo indice y un
pulsador secundario 10b para la activacion con los dedos corazén y anular. En este caso, tanto el pulsador principal
10a, como también el pulsador secundario 10b se colocarian en el mismo lado del respectivo mango 9a, b en lugar
de (como en el presente caso) en lados opuestos del respectivo mango 9a, b. En principio, la asignacion de un
pulsador como pulsador principal 10a o como pulsador secundario 10b es arbitraria.

También resulta preferible que el conjunto de pulsadores 5 presente una unidad de pulsadores alargada 11a, b y
que el pulsador principal 10a y el pulsador secundario 10b estén desplazados el uno respecto al otro a lo largo de un
eje longitudinal de pulsador 12a, b de la unidad de pulsadores 11a, b, lo que se muestra especialmente en la figura
1. Aqui puede suceder especialmente que (como también se representa en la figura 1) la unidad de pulsadores 11a,
b forme parte componente de un solo mango 9a, b 0 que esté dispuesta en un mango 9a, b. Asi es posible
garantizar de un modo especialmente sencillo sujetarla y soltarla al mismo tiempo. Por una "unidad de pulsadores”
se puede entender aqui y en adelante tanto un dispositivo separado con pulsadores con su propia carcasa de
pulsadores, como también un dispositivo con pulsadores configurado en una sola pieza o de forma monolitica con el
respectivo mango 9a, b y que, por consiguiente, comparte una carcasa con el mismo. La unidad de pulsadores
también se puede disponer con posibilidad de desmontaje en el mango 9a, b.

Para reducir ain mas el riesgo de una activacién involuntaria de la sefal de conmutacion, resulta preferible prever
que el conjunto de pulsadores 5 genere la sefial de conmutacioén sélo cuando el pulsador principal 10a y el pulsador
secundario 10b se activen en especial simultaneamente. En este caso, la activacion simultdnea del pulsador
principal 10a y del pulsador secundario 10b puede requerir ademdas una sujecion de la respectiva unidad de
pulsadores 11a, b.

Como se representa en el ejemplo de realizacién de la figura 1, resulta preferible que el conjunto de pulsadores 5
presente dos unidades de pulsadores 11a, b. Aqui, las unidades de pulsadores 11a, b se disponen en especial
respectivamente en un mango 9a, b y especialmente dentro del respetivo mango 9a, b. También resulta preferible
que ambas unidades de pulsadores 11a, b presenten respectivamente un pulsador principal 10a y un pulsador
secundario 10b.

Partiendo de esta base, la seguridad de activacion aumenta ain mas si se prevé que el conjunto de pulsadores 5
sélo genere la sefal de conmutacion cuando se lleva a cabo una activacion especialmente simultanea de las dos
unidades de pulsadores 11a, b y preferiblemente sélo si se activan el pulsador principal 10a de las dos unidades de
pulsadores 11a, b y el pulsador secundario 10b de al menos una unidad de pulsadores 11a, b (lo que corresponde a
un total de al menos tres pulsadores). En este caso, preferiblemente carece de relevancia si se trata del pulsador
secundario 10b de una o de otra unidad de pulsadores 11a, b. De este modo, mediante una activacion mas
prolongada del pulsador principal 10a se puede establecer un estado de disponibilidad basica para la generacion de
la sefal de conmutacion, en el que ya se garantiza la correcta colocacion de las manos del usuario 4 en el conjunto
de pulsadores 5. Para la determinacion precisa del momento exacto de generacion de la sefal de conmutacion es
suficiente la activacion de un uUnico pulsador secundario 10b, pudiendo depender la eleccion especial de la unidad de
pulsadores 11a, b simplemente de si el usuario 4 es diestro o zurdo.

Cada unidad de pulsadores 11a, b también puede presentar mas de dos pulsadores, es decir, no sélo un pulsador
principal 10a y un pulsador secundario 10b, pudiendo ser necesaria para la generacion de la sefial de conmutacién
también la activacion de mas de dos pulsadores y especialmente todos los pulsadores de ambas unidades de
pulsadores 11a, b.

Una caracteristica especial de los interruptores de seguridad, entre los que se incluyen los interruptores de
desbloqueo y aprobacion antes mencionados, consiste en que los pulsadores individuales presentan un recorrido de
activaciéon con varios campos de activacion. En el caso de los interruptores de aprobacion, sélo puede iniciarse un
paso de tratamiento arriesgado si el pulsador correspondiente se mantiene o se activa en un campo de activacion
central. De este modo se garantiza que tanto la liberacion completa del pulsador, como también una activacion mas
fuerte (ya que es posible imaginar ambas reacciones de forma refleja en un segundo de reaccion), interrumpan el
paso de tratamiento arriesgado y, por ejemplo, den lugar a una desconexién de emergencia. Por consiguiente, en
este caso también resulta preferible que la activacién del conjunto de pulsadores 5 se realice a lo largo de un
recorrido de activacion con al menos dos zonas de activacién. Especialmente, el pulsador principal 10a y/o el
pulsador secundario 10b, en particular las dos unidades de pulsadores 11a, b, pueden presentar respectivamente al
menos dos campos de activaciéon (y, por lo tanto, también tres campos de activacién como en el ejemplo antes
citado del interruptor de seguridad).
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Esta variante se puede precisar ventajosamente gracias a que los campos de activacion presentan un campo activo
y un campo inactivo y a que la sefal de conmutacién s6lo se genera en caso de una activacion en el campo activo.
En especial (si se dispone de varios pulsadores), la sefial de conmutacion sélo se genera en caso de una activacion
especialmente simultdnea de mas de un pulsador en el campo activo. Si hay disponibles varias unidades de
pulsadores 11a, b, puede resultar preferible de forma correspondiente que la sefial de conmutacion sélo se genere
en el campo activo en caso de una activacion del pulsador principal 10a de ambas unidades de pulsadores 11a, by
en caso de una activacion del pulsador secundario 10b de al menos una unidad de pulsadores 11a, b.

Con respecto a la configuracion constructiva del dispositivo de sujecion segun la propuesta, resulta preferible que el
dispositivo de sujecién presente un bastidor 13 con dos soportes 13a, b dispuestos fundamentalmente paralelos y
configurados fundamentalmente alargados. En este caso resulta preferible que (como se representa en el ejemplo
de realizacién) el dispositivo de recepcién 2 se disponga en un extremo longitudinal adyacente 14a, b de ambos
soportes 13a, b. En este sentido, por el extremo longitudinal adyacente 14a, b de ambos soportes se entiende un par
formado por un primer extremo longitudinal 14a de un primer soporte 13a y por un segundo extremo longitudinal 14b
de un segundo soporte 13b que (en relacién con la orientacion paralela de los soportes 13a, b) sefialan en la misma
direccion. Para una recepcion especialmente fiable de la chapa de prueba 1, el dispositivo de recepcién 2 puede
presentar un dispositivo de fijacion 15 para la fijacion de la chapa de prueba 1, tratdndose aqui en el caso del
dispositivo de fijacion 15 de un dispositivo de punzén de sujecion 15a.

Ademas se prevé preferiblemente que el dispositivo de mango 3 se disponga en una zona de sujecion respectiva
17a, b de los soportes 13a, b. Debido a la configuracion fundamentalmente alargada, los soportes 13a, b presentan
un eje longitudinal 16. Esta zona de sujecion respectiva 17a, b también puede (como se representa en el dibujo)
disponerse fundamentalmente en el centro con respecto a este eje longitudinal 16. También resulta preferible que la
zona de sujecion respectiva 17a, b se disponga en angulo con respecto a un eje longitudinal 16 de los soportes 13a,
b. La "forma de cuello de cisne" resultante de los soportes 13a, b, que también se deduce del dibujo, no significa una
limitacion de la configuracién fundamentalmente alargada de los soportes 13a, b ni una objecién con respecto a la
existencia de un eje longitudinal 16. También resulta preferible que los mangos 9a, b se dispongan respectivamente
en un soporte 13a, b.

Otras configuraciones constructivas ventajosas prevén disponer en los extremos longitudinales de los soportes 13a,
b por el lado del usuario (extremos de usuario 18a, b) apoyos de antebrazo 19a, b para el apoyo de un brazo de
usuario respectivo. En este caso, preferiblemente una distancia de apoyo 20 desde los soportes de antebrazo 19a, b
hasta la zona de sujecion 17a, b a lo largo del eje longitudinal 16 corresponde fundamentalmente a una distancia de
recepcion 21 desde el dispositivo de recepcion 2 hasta la zona de sujecion 17a, b a lo largo del eje longitudinal 16.
Con unos apoyos de antebrazo 19a, b como éstos resulta mas sencillo portar las chapas de prueba 1 mas pesadas
con el dispositivo de sujecion.

También resulta preferible que el dispositivo de sujecidn presente un dispositivo de indicacién 22 con pantallas
luminosas 22a para la indicacion de un estado de activacién del conjunto de pulsadores 5. Este dispositivo de
indicacion 22 también puede reproducir sefales del dispositivo de control 7 de la maquina herramienta 8. Finalmente
se prevé, con preferencia y como se muestra en el dibujo, que el dispositivo de sujecion presente un dispositivo de
cubierta 23 que cubra el dispositivo de mango y especialmente los mangos 9a, b en la direccién del dispositivo de
recepcion 2. En especial, el dispositivo de cubierta 23 puede formar, al menos por zonas, un plano de cubierta en el
que también se encuentra el eje longitudinal 16.

Una maquina herramienta 8 segun la propuesta para el tratamiento de metales y aqui especialmente para la
fabricacién de uniones remachadas, presenta un efector final 24 que en este caso se disefa especialmente para la
fijacion de remaches. La maquina herramienta 8 segun la propuesta también presenta un dispositivo de control 7
para controlar el efector final 24, asi como un dispositivo de sujecion segun la propuesta. La maquina herramienta
segun la propuesta se caracteriza por que el dispositivo de control 7 esta disefiado para controlar el efector final 24
activandose con la sefial de conmutacién. Como consecuencia, en el presente ejemplo de realizacion, la fabricacion
de una uniéon remachada se activa en la chapa de prueba 1. Otras configuraciones preferidas de la maquina
herramienta segun la propuesta resultan de las caracteristicas y configuraciones correspondientes del dispositivo de
sujecion segun la propuesta.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de sujecién para una chapa de prueba (1), con un dispositivo de recepcién (2) para encajar con la
chapa de prueba (1), con un dispositivo de mango (3) unido firmemente al dispositivo de recepciéon (2) para un
usuario (4) para el posicionamiento de la chapa de prueba (1), caracterizado por un conjunto de pulsadores (5) para
la generacion de una sefial de conmutacién en base a una activacién por parte del usuario (4).

2. Dispositivo de sujecion segun la reivindicacién 1, caracterizado por que el dispositivo de sujecion comprende un
dispositivo de emision (6) para la transmisién de la sefial de conmutacion, preferiblemente a un dispositivo de control
(7) de una maquina herramienta (8).

3. Dispositivo de sujecién segun la reivindicacion 1 o 2, caracterizado por que el dispositivo de sujecion se puede
transportar especialmente mediante la sujecion del dispositivo de mango (3) por parte del usuario (4).

4. Dispositivo de sujecion segin una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado por que el dispositivo de mango (3)
se disefia para que el usuario (4) lo sujete con ambas manos, presentando preferiblemente el dispositivo de mango
(3) dos mangos especialmente separados (9a, b), mas especialmente para el agarre, para respectivamente una
mano (9c¢) del usuario (4).

5. Dispositivo de sujecion seguin una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado por que el conjunto de pulsadores
(5) se dispone de manera que una activacion por parte del usuario (4) requiera una sujecion especialmente con
ambas manos del dispositivo de mango (3) por parte del usuario (4), preferiblemente que requiera un agarre de los
dos mangos (9a, b) con respectivamente una mano (9c) del usuario (4).

6. Dispositivo de sujecidn segun la reivindicacion 5, caracterizado por que el conjunto de pulsadores (5) forma un
componente, preferiblemente separable, del dispositivo de mango (3).

7. Dispositivo de sujecion seguin una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado por que el conjunto de pulsadores
(5) presenta un pulsador principal (10a) y un pulsador secundario (10b) que se pueden activar respectivamente con
diferentes dedos de la misma mano del usuario (4), presentando el conjunto de pulsadores (5) una unidad de
pulsadores alargada (11a, b) y disponiéndose el pulsador principal (10a) y el pulsador secundario (10b) desplazados
el uno respecto al otro a lo largo de un eje longitudinal de pulsador (12a, b) de la unidad de pulsadores (11a, b),
especialmente por que la unidad de pulsadores (11a, b) forma un componente de un mango (9a, b) o se dispone en
un mango (9a, b).

8. Dispositivo de sujecién segun la reivindicacidon 7, caracterizado por que el conjunto de pulsadores (5) genera la
sefial de conmutacién sélo si el pulsador principal (10a) y el pulsador secundario (10b) se activan especialmente al
mismo tiempo, preferiblemente por que la activacion simultdnea del pulsador principal (10a) y del pulsador
secundario (10b) requiere una sujecion de la respectiva unidad de pulsadores (11a, b).

9. Dispositivo de sujecion segun una de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado por que el conjunto de pulsadores
(5) presenta dos unidades de pulsadores (11a, b), disponiéndose preferiblemente las unidades de pulsadores (12a,
b) respectivamente en un mango (9a, b), en especial dentro de respectivamente un mango (9a, b).

10. Dispositivo de sujecion segun la reivindicacion 9, caracterizado por que ambas unidades de pulsadores (11a, b)
presentan respectivamente un pulsador principal (10a) y un pulsador secundario (10b).

11. Dispositivo de sujecion segun la reivindicacién 9 o 10, caracterizado por que el conjunto de pulsadores (5)
genera la sefial de conmutacion sélo si se lleva a cabo una activacion especialmente simultanea de las dos unidades
de pulsadores (11a, b), generandose preferiblemente la sefial de conmutacion sélo si se activan el pulsador principal
(10a) de ambas unidades de pulsadores (11a, b) y el pulsador secundario (10b) de al menos una unidad de
pulsadores (11a, b).

12. Dispositivo de sujecion segin una de las reivindicaciones 1 a 11, caracterizado por que la activacion del conjunto
de pulsadores (5) se realiza a lo largo de un recorrido de activacion con al menos dos campos de activacion,
presentando preferiblemente el pulsador principal (10a) y/o el pulsador secundario (10b), en especial ambas
unidades de pulsadores (11a, b), respectivamente al menos dos zonas de activacion.

13. Dispositivo de sujecion segun la reivindicacion 12, caracterizado por que las zonas de activacion presentan una
zona activa y una zona inactiva y por que la sefial de conmutacion sélo se genera en caso de una activacion en la
zona activa, preferiblemente por que la sefal de conmutacion sélo se genera en caso de una activacién
especialmente simultanea del pulsador principal (10a) de ambas unidades de pulsadores (11a, b) y de una
activacion del pulsador secundario (10b) de al menos una unidad de pulsadores (11a, b) en la zona activa.
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14. Dispositivo de sujecion segun una de las reivindicaciones 1 a 13, caracterizado por que el dispositivo de sujecion
presenta un bastidor (13) con dos soportes (13a, b) dispuestos fundamentalmente paralelos y configurados
fundamentalmente alargados, disponiéndose preferiblemente el dispositivo de recepcion (2) en respectivamente un
extremo longitudinal adyacente (14a, b) de los dos soportes (13a, b), disponiéndose especialmente el dispositivo de
mango (3) en una zona de sujecion respectiva (17a, b) de los soportes (13a, b) en angulo especialmente con
respecto a un eje longitudinal (16) de los soportes (13a, b), mas preferiblemente por que los mangos (9a, b) se
disponen en respectivamente un soporte (13a, b).

15. Maquina herramienta (8) para el tratamiento de metales, especialmente para la fabricacion de uniones
remachadas, con un efector final (24) especialmente para la fijacion de remaches, con un dispositivo de control (7)
para el control del efector final (24) y con un dispositivo de sujecién segin una de las reivindicaciones 1 a 14,
caracterizado por que el dispositivo de control (7) esta disefiado para controlar el efector final (24) activandose con la
sefnal de conmutacion.
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Fig. 1
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