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ELECTRODOMÉSTICO QUE PRESENTA UN DISPOSITIVO DE AJUSTE

DESCRIPCIÓN

La invención parte en particular de un electrodoméstico, que presenta un dispositivo de ajuste con una región sensora 5
al menos bidimensional y con una unidad de cálculo, que está prevista para tener en cuenta al menos una magnitud 
característica diferente por la posición del usuario durante el ajuste y/o una conmutación de la magnitud de ajuste 
según el preámbulo de la reivindicación 1.

Por el documento EP 1 273 851 A2 se conoce un dispositivo de ajuste para equipos de cocción con una región sensora 10
bidimensional, sensible al contacto y formada por una tira de ajuste. Un ajuste de una magnitud de ajuste se realiza 
en función de una posición de contacto sobre la tira de ajuste, mientras que se consigue una conmutación entre 
distintos modos a través de tiempos de contacto predeterminados.

El documento DE 199 03 919 A1 da a conocer un electrodoméstico operado eléctricamente con un medio de entrada. 15
El medio de entrada, por cuyo accionamiento se enciende el equipamiento eléctrico del electrodoméstico o una parte 
del mismo, está conectado con un dispositivo de reconocimiento, que puede leer y reconocer la huella dactilar de la 
persona accionadora cuando la huella dactilar de la persona accionadora está depositada en una memoria del 
dispositivo de reconocimiento, y que tras el nuevo reconocimiento de una huella dactilar en la comparación con una o 
varias huellas dactilares depositadas en la memoria provoca el encendido del equipamiento eléctrico o una parte de 20
él.

El documento DE 102 36 960 A1 da a conocer un equipo de cocción controlable respecto al acceso, con al menos un 
medio para la detección de datos biométricos, en particular de huellas dactilares, impresiones de los oídos, de 
fotografías del ojo, como del iris, y/o de fotografías de la cara o fragmentos de ella, en donde el medio para la detección 25
de datos biométricos está en conexión efectiva de forma directa o indirecta con dicho equipo de cocción, así como un 
procedimiento para el funcionamiento de un equipo de cocción controlable respecto al acceso.

El documento WO 2002/061693 A2 da a conocer un procedimiento y un dispositivo para la entrada de informaciones 
de control en un electrodoméstico, en donde un reconocimiento biométrico de un usuario correspondiente se realiza 30
en particular mediante una huella dactilar, así como un sistema de control. Para perfeccionar un procedimiento, un 
dispositivo correspondiente y un sistema de control se propone que un usuario se asocie mediante el reconocimiento 
biométrico a uno de varios usuarios y/o planos de autorización.

El documento WO 03/077100 da a conocer un electrodoméstico según el preámbulo de la reivindicación 1.35

El objetivo de la invención consiste en particular en proporcionar un dispositivo de ajuste de un electrodoméstico 
genérico con facilidad de uso aumentada. El objetivo se consigue respectivamente mediante las características de la 
reivindicación 1, mientras que se puede deducir configuraciones y perfeccionamientos ventajosos de la invención de 
las reivindicaciones dependientes.40

La invención parte de un electrodoméstico, que presenta un dispositivo de ajuste con al menos una región sensora al 
menos bidimensional para el ajuste de al menos una magnitud de ajuste.

El dispositivo de ajuste comprende una unidad de cálculo, que está prevista para tener en cuenta al menos una 45
magnitud que difiere de una posición del usuario durante el ajuste / o una conmutación de la magnitud de ajuste. La 
magnitud característica percibida, que difiere de una posición del usuario se puede tener en cuenta a este respecto 
adicional o alternativamente respecto a la posición del usuario. Ventajosamente se puede conseguir un ajuste en base 
a un contenido de información elevado y por consiguiente especialmente fácil de usar. Además, debido al elevado 
contenido de información se puede conseguir una reducción del espacio constructivo y simultáneamente se pueden 50
implementar de forma sencilla saltos de escalón tanto grandes como también pequeños. Como magnitud característica 
entran en consideración en particular potencia, temperatura, presión, humedad, intensidad del aire de recirculación, 
intensidad luminosa, etc. En este contexto, bajo una región sensora al menos bidimensional se debe entender un 
medio de ajuste que difiere de en particular de una tecla de ajuste pura, una rueda de ajuste pura o un interruptor 
giratorio puro, en la que en particular su extensión superficial dirigida esencialmente hacia el usuario está prevista para 55
el ajuste efectivo, y concretamente en particular mediante regiones parciales sensoras dispuestas unas junto a otras 
referido a una superficie. Además, bajo durante el ajuste se debe entender que la magnitud característica se tiene en 
cuenta en particular temporalmente directamente en el caso de modificación de la magnitud de ajuste.

Además, la magnitud de ajuste depende de un número de dedos usado para el accionamiento. Esto produce la ventaja 60
de que la magnitud característica depende al menos de una superficie de apoyo del usuario y se pueden reconocer 
las diferencias en la superficie de apoyo del usuario de forma especialmente fiable.

Por ejemplo, con número creciente de los dedos usados pueden ser implementados saltos de ajuste o saltos de 
conmutación cada vez mayores y/o el número usado de dedos de un usuario conduce por sí mismo a una conexión 65
determinada, por ejemplo, en tanto que al usar un dedo se selecciona un primer fuego y mediante un movimiento del 
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dedo se puede ajustar una potencia entregada por el primer fuego y al usar dos dedos se selecciona un segundo 
fuego y mediante un movimiento de los dedos se puede ajustar una potencia entregada por el segundo fuego, etc. 
Además, a un uso de varios dedos podrían estar asociadas otras funciones y/o tipos de funcionamiento que le 
parezcan razonables al especialista, como por ejemplo, a un uso de dos dedos podría estar asociada una conexión 
adicional automática a una zona de asado, etc.5

El electrodoméstico puede ser un equipo de cocción.

Además se propone un electrodoméstico, en particular un equipo de cocción, con al menos una región sensora al 
menos bidimensional para el ajuste de al menos una magnitud de ajuste, que comprende una unidad de cálculo, que 10
está prevista para tener en cuenta al menos una magnitud característica que difiere de una duración de permanencia 
del usuario durante una conmutación. La magnitud característica que difiere de una duración de permanencia del 
usuario se puede tener en cuenta a este respecto adicional o alternativamente respecto a la duración de permanencia 
del usuario. De nuevo se puede obtener ventajosamente una conmutación en base a un elevado contenido de 
información y fácil de usar y se puede obtener una reducción del espacio constructivo.15

La magnitud característica o magnitudes para la determinación de la magnitud característica se perciben 
preferentemente con una unidad sensora del dispositivo de ajuste, no obstante, también pueden ser percibidas por 
una unidad sensora externa respecto al dispositivo sensor y a continuación ser suministradas al dispositivo de ajuste 
a través de una línea de datos, como por ejemplo a través de un bus CAN (CAN: Controller Area Network), por lo que 20
se pueden ahorrar sensores adicionales, costes y costes de montaje.

Si la magnitud característica con vistas al ajuste depende de una duración temporal, se pueden obtener informaciones 
adicionales de forma económica y sencilla constructivamente, que se pueden usar de forma flexible para el ajuste.

25
De forma especialmente ventajosa la magnitud característica depende al menos de una magnitud dinámica y en 
particular depende al menos de una velocidad de movimiento del usuario, por lo que de forma sencilla se puede 
implementar un ajuste, como también una conmutación, intuitivo, fácil de retener y al menos ampliamente 
autoexplicativo, y concretamente en particular cuando con velocidad de movimiento del usuario creciente se 
implementan saltos de ajuste y/o también saltos de conmutación mayores, por ejemplo, mediante supresión de al 30
menos pasos intermedios individuales. La magnitud característica dependiente al menos de la velocidad de 
movimiento del usuario y/o las magnitudes para la determinación de la misma se pueden determinar a este respecto 
ventajosamente mediante la detección de una duración temporal. No obstante, básicamente éstas también se pueden 
determinar mediante otras magnitudes, como por ejemplo mediante el nivel de un caída de tensión de un circuito 
inductivo dependiente de la velocidad de movimiento del usuario, etc.35

Adicional o alternativamente a una magnitud característica dependiente de al menos una velocidad de movimiento del 
usuario se puede usar ventajosamente una duración temporal registrada para implementar un ajuste dependiente de 
una duración de permanencia del usuario. A este respecto, el ajuste puede ser implementado con saltos de ajuste 
constantes y/o con saltos de ajustes que se modifican con la duración de permanencia del usuario. Preferentemente 40
con duración de permanencia del usuario creciente pueden ser implementados saltos de ajuste cada vez mayores.

En lugar de una superficie de apoyo modificada por el uso de un número diferente de dedos, una superficie de apoyo, 
que se modifica por una fuerza de apoyo de un dedo individual y/o también varios dedos, también puede ser registrada 
por una unidad sensora y ser tenida en cuenta por la unidad de cálculo. No obstante, la presión de apoyo del usuario 45
también se puede detectar ventajosamente mediante un sensor de presión y usarse para el ajuste y/o conmutación, 
por ejemplo, en tanto que con presión de apoyo del usuario creciente se implementan saltos de ajuste, saltos de 
conmutación mayores y/o directamente otras funciones, como la conmutación a una zona de asado, etc.

En otra configuración de la invención se propone que la magnitud característica depende al menos de una magnitud 50
individual del usuario. El ajuste y/o conmutación se puede adaptar de este modo totalmente individualmente a un 
usuario determinado. Además se pueden evitar ajustes erróneos y/o conmutaciones condicionados por circunstancias 
individuales, por ejemplo, en el caso de una magnitud característica dependiente al menos de una superficie de apoyo 
del usuario se puede eliminar una influencia de diferentes tamaño de mano de distintos usuarios, de modo que un 
accionamiento correspondiente con uno y/o con varios dedos en el caso de diferentes usuarios con diferentes tamaños 55
de manos siempre conduce por tanto a un mismo resultado de ajuste y/o resultado de conmutación. Además, con una 
magnitud característica, que depende al menos de una magnitud individual del usuario, se puede bloquear al menos 
parcialmente el ajuste y/o conmutación, por lo que se puede conseguir un elevado estándar de seguridad. Por ejemplo, 
se pueden conceder diferentes autorizaciones a niños de diferente edad, de modo que por ejemplo a un niño de 
catorce años se le liberan todos los fuegos eléctricos y el horno, no obstante, ningún fuego de gas, y a un niño de diez 60
años sólo un único fuego eléctrico y esté sólo hasta un determinado escalón de potencia y posiblemente con funciones 
de seguridad asociadas adicionalmente, por ejemplo, una desconexión automática tras una duración determinada, 
etc. La magnitud característica o las magnitudes para la determinación de las mismas se pueden percibir a este 
respecto mediante un escáner de huella dactilar, un escáner de retina, etc.

65
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Si la magnitud característica depende al menos de una dirección de movimiento del usuario se pueden obtener otras 
cómodas posibilidades de ajuste y/o posibilidades de conmutación. A este respecto, una dirección de movimiento del 
usuario se puede registrar y evaluar mediante una unidad de sensor sólo con vistas a un dimensión o ventajosamente 
con vistas a dos dimensiones o con vistas a tres dimensiones. Si se debe registrar la dirección de movimiento de dos 
dimensiones puede estar previsto, por ejemplo, un sensor de campo plano, mediante el que se pueden percibir las 5
magnitudes características para direcciones de movimiento cualesquiera de un usuario sobre el campo sensor. El 
campo sensor plano puede presentar a este respecto distintas formas, que le parezcan razonables al especialista, por 
ejemplo, éste puede estar realizado de forma redonda, oval, cuadrada, etc. Si se debe registrar la dirección de 
movimiento con vistas a tres dimensiones, por ejemplo, puede estar previsto un campo sensor plano hundible, a fin 
de registrar una dirección de movimiento del usuario con vistas a tres dimensiones.10

Si la región sensora al menos bidimensional está configurada sensible al contacto se puede recurrir a sensores 
sencillos y económicos.

El dispositivo de ajuste puede estar conectado con una unidad de memoria ya prevista para otra unidad funcional, que 15
se puede usar para el almacenamiento de un parámetro relevante para el ajuste y/o conmutación, por lo que se pueden 
ahorrar componentes adicionales, costes y coste de montaje, o puede estar equipado ventajosamente por sí mismo 
con una unidad de memoria, por lo que la unidad de memoria se puede diseñar ventajosamente a los requisitos del 
dispositivo de ajuste. Además, el dispositivo de ajuste se puede fabricar, programar como unidad al menos 
ampliamente autónoma y verificarse respecto a su funcionamiento. En la unidad de memoria pueden estar 20
almacenados junto a los datos requeridos para el ajuste y/o la conmutación misma también otros datos que le parezcan 
razonables al especialista, por ejemplo, datos para un programador de cocina, etc.

Además, el electrodoméstico según la invención puede comprender adicionalmente a la región sensora al menos 
dimensional al menos una región de ajuste de valor extremo para el ajuste de un valor extremo. Una unidad funcional 25
se puede ajustar de este modo directamente a un valor extremo sin etapas intermedias, por ejemplo, a una entrega 
de potencia máxima o a una entrega de potencia mínima, por lo que se puede aumentar aún más la comodidad.

Además, el electrodoméstico según la invención puede comprender una unidad de cálculo, que está prevista para 
tener en cuenta durante un ajuste posterior al menos una magnitud característica que difiere de una posición de partida 30
del usuario. Una dependencia del ajuste posterior de una posición de partida del usuario durante el inicio del ajuste 
posterior se puede reducir al menos y evitarse especialmente completa, cuando la unidad de cálculo está prevista para 
la exclusión de la posición de partida del usuario con vistas a su influencia en el ajuste posterior.

En otra configuración de la invención se propone que el electrodoméstico comprenda una unidad de cálculo que esté 35
previsto para iniciar una conmutación en el caso de al menos una acción de repetición del usuario, por lo que se 
pueden integrar de forma sencilla otras funciones de conmutación. A este respecto, los procesos de conmutación 
pueden estar implementados, por ejemplo, mediante toque múltiple, cobertura múltiple, etc.

Si el electrodoméstico presenta una unidad de salida de voz, mediante la que a un usuario se le comunican 40
informaciones sobre el ajuste y/o conmutación de forma acústica, lingüística, se puede aumentar todavía más la 
comodidad del electrodoméstico. Además, un aumento de la comodidad se puede lograr en tanto que el 
electrodoméstico presenta una unidad de salida formada por una unidad de pantalla, que está prevista 
preferentemente para la reproducción de imágenes a color. A este respecto, bajo una unidad de pantalla se debe 
entender en particular una unidad, mediante la que se pueden reproducir imágenes al menos ampliamente sin 45
especificaciones de forma determinadas.

El electrodoméstico según la invención es apropiado para distintos sectores de aplicación que le parezcan razonables 
al especialista, no obstante, especialmente para los equipos de cocción, como hornos, placas, hornos de microondas, 
etc. en los que mediante un dispositivo de ajuste correspondiente se puedan crear condiciones de limpieza ventajosas 50
y por consiguiente las condiciones previas para un funcionamiento especialmente higiénico. Además, se puede 
garantizar un manejo especialmente intuitivo.

Otras ventajas se deducen de la siguiente descripción de dibujos. En el dibujo están representados ejemplos de 
realización de la invención. El dibujo, la descripción y las reivindicaciones contienen numerosas características en 55
combinación. El especialista también observará convenientemente individualmente las características y las reunirá en 
otras combinaciones razonables.

Muestran:
60

Fig. 1 un horno con una placa oblicuamente desde el lado,

Fig. 2 un detalle ampliado de una región sensora bidimensional de la fig. 1,

Fig. 3 una primera región sensora bidimensional alternativa,65
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Fig. 4 una segunda región sensora bidimensional alternativa,

Fig. 5 un detalle ampliado de otra región sensora bidimensional de la fig. 1,

Fig. 6 una región sensora tridimensional de la fig. 1 en una vista en planta y5

Fig. 7 un diagrama de los saltos de ajuste, en particular respecto a una velocidad de movimiento del usuario.

La fig. 1 muestra una cocina 10, que presenta un horno 24 con una mufla de horno 25 y una placa de cocción 26 con 
cuatro fuegos K1, K2, K3, K4. La cocina 10 presenta un dispositivo de ajuste según la invención, que para cada fuego 10
K1, K2, K3, K4 presenta una región sensora bidimensional 11, 12, 13, 14, una región sensora bidimensional 15 para 
el ajuste de un tiempo de cocción y una región sensora tridimensional 16 para el horno 24. Mediante las regiones 
sensoras 11, 12, 13, 14 dispuestas en un lado frontal dirigido oblicuamente hacia arriba se puede ajustar en particular 
respectivamente una potencia entregada por los fuegos K1, K2, K3, K4. Mediante la región sensora 16 dispuesta en 
la región marginal de un lado cobertor de la cocina 10 se puede efectuar una conmutación entre distintas funciones 15
de horneado y un ajuste de una potencia de cocción.

Si un usuario se pone directamente delante de la cocina 10, esto se detecta a través de dos sensores 18, 20 dispuestos 
en el lado frontal y/o a través de un sensor de movimiento 19 dispuesto en el lado cobertor y el dispositivo de ajuste 
se lleva a la posición de preparación a través de una unidad de cálculo 17. En una posición de espera se ilumina el 20
lado frontal en la zona de las regiones sensores 11, 12, 13, 14, 15 y el lado cobertor en la zona de la región sensora 
16. Si el usuario quiere efectuar a continuación un ajuste a través del dispositivo de ajuste, este se debe identificar en 
primer lugar, en tanto que pone su dedo índice sobre un escáner de huella dactilar 27 en el lado frontal. Los datos 
detectados se comparan a continuación con juegos de datos depositados en una unidad de memoria 21 del dispositivo 
de ajuste durante una primera puesta en funcionamiento. Si la cocina 10 está bloqueada para el usuario, por ejemplo, 25
el usuario es un niño menor de edad, no se puede efectuar por este ningún ajuste, ninguna conmutación o selección 
a través del dispositivo de ajuste.

Si la cocina 10 está liberada para el usuario, este puede ajustar la potencia calefactora entregada por los fuegos K1, 
K2, K3, K4 a través de las regiones sensoras 11, 12, 13, 14. A continuación se explica el funcionamiento de la región 30
sensora 11, que está realizada igual constructivamente a las regiones sensoras 12, 13, 14, respecto a las que se debe 
remitir a la descripción de la región sensora 11 a excepción de una conexión de la zona de asado.

La región sensora 11 está caracterizada a través de una cuña oblonga, dirigida horizontalmente y está configurada 
sensible al contacto. Por debajo de la cuña oblonga está dispuesta una unidad sensora técnica piezoeléctrica. No 35
obstante, en lugar de una unidad sensora técnica piezoeléctrica también son concebibles otras unidades sensoras, 
como por ejemplo, unidades sensoras capacitivas, inductivas, ópticas y/o térmicas, etc.

Si el usuario recorre con un dedo colocado sobre la región sensora 11 desde la izquierda hacia la derecha, con 
recorrido creciente se ajusta un escalón de potencia más elevada. A este respecto, la unidad de cálculo 17 está 40
prevista para seleccionar saltos de ajuste ΔE que se producen durante el ajuste en función de una velocidad de 
movimiento del usuario v. Una horquilla de potencia predeterminada del fuego K1 está dividida en nueve escalones. 
Si la velocidad de movimiento del usuario v se sitúa en un rango de velocidad inferior 28, la potencia se eleva a una 
primera región de salto de potencia 31 durante un movimiento del usuario de la izquierda hacia la derecha 
respectivamente en un escalón y durante un movimiento de la derecha hacia la izquierda se reduce respectivamente 45
en un escalón (Fig. 7). Si la velocidad de movimiento del usuario v se sitúa en un segundo rango de velocidad 29, la 
potencia se eleva a una segunda región de salto de potencia 32 durante un movimiento del usuario de la izquierda 
hacia la derecha respectivamente en dos escalones y durante un movimiento de la derecha hacia la izquierda se 
reduce respectivamente en dos escalones. Si la velocidad de movimiento del usuario v se sitúa en un tercer rango de 
velocidad 30, la potencia se eleva a una tercera región de salto de potencia 33 durante un movimiento del usuario de 50
la izquierda hacia la derecha respectivamente en tres escalones y durante un movimiento de la derecha hacia la 
izquierda se reduce respectivamente en tres escalones.

Además existe una dependencia correspondiente entre una presión de apoyo del usuario p y una superficie de apoyo 
del usuario F, es decir, a un primer rango de presión 28’ está asociada la primera zona de salto de ajuste 31, a un 55
segundo rango de presión 29’ más elevado está asociada la segundo región de salto de ajuste 32 y a un tercer rango 
de presión 30’ más elevado está asociada la tercera región de salto de ajuste 33 y a una primera rango de superficie 
28’’ está asociada la primera región de salto de ajuste 31, a un segundo rango de superficie 29’’ mayor está asociada 
la segunda región de salto de ajuste 32 y a un tercer rango de superficie 30’’ más grande está asociada la tercera 
región de salto de ajuste 33. El primer rango de superficie 28’’ está asociado a este respecto al manejo con un dedo, 60
el segundo rango de superficie 29’’ está asociado a este respecto al manejo con dos dedos y el tercer rango de 
superficie 30’’ está asociado a este respecto al manejo con tres dedos. Para evitar que en el caso de un usuario con 
una gran palma de la mano produce un ajuste diferente que en el caso de un usuario con una palma de la mano 
pequeña, los tamaños de superficie están asociados a los usuarios individuales. Durante una primera puesta en 
funcionamiento se registran los tamaños de superficie diferentes cada vez por usuario. Si se identifica el usuario 65
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durante un funcionamiento siguiente, se usa el juego de datos asociado a este usuario, en tanto que está depositado, 
de cuán grande es la superficie de apoyo F de uno, de dos y de tres dedos en el caso de este usuario especial.

Si está ajustado el escalón de potencia máximo 9 y por el usuario se realiza una acción de repetición del usuario, en 
tanto que se desplaza nuevamente con uno, con dos o con tres dedos sobre la región sensora 11 de izquierda hacia 5
la derecha, se desencadena un inicio de la cocción.

Además, se puede conseguir una conmutación o una conexión y desconexión de una zona de asado 34 a través de 
la región sensora 11, en tanto que el usuario permanece más de cinco segundos sobre la región sensora 11 con una 
superficie de apoyo del usuario F formada por tres dedos. La conmutación depende por consiguiente, junto a la 10
duración de permanencia del usuario, de una superficie de apoyo del usuario F.

La unidad de cálculo 17 está prevista para la exclusión de la posición de partida del usuario con vistas a su influencia 
en el ajuste posterior, es decir, si está ajustada una potencia calefactora y se debe modificar esta durante un ajuste 
posterior, el ajuste posterior es independiente de un nuevo lugar de apoyo del usuario. Mejor dicho, un ajuste posterior 15
sólo tiene lugar en función de una movimiento a continuación del apoyo de uno o varios dedos hacia la izquierda o 
derecha.

A la región sensora 11 están asociadas además dos regiones de ajuste de valor extremo mín, máx para el ajuste de 
los valores extremos. Al tocar la región de ajuste de valor extremo mín se puede ajustar directamente el escalón de 20
potencia mínimo 1 y al tocar la región de ajuste de valor extremo máx se puede ajustar directamente el escalón de 
potencia máximo 9.

La región de ajuste de valor extremo mín está dispuesta, en una dirección de movimiento de un primer escalón de 
potencia pequeño hacia un escalón de potencia elevado de izquierda a derecha, delante de la región sensora 11 y la 25
región de ajuste de valore extremo máx está dispuesta después de la región sensora 11. No obstante, las regiones de 
ajuste de valor extremo mín, máx podrían estar dispuestas en otros lugares que le parezcan razonables al especialista, 
por ejemplo, por encima y por debajo de una región sensora 11a conforme a la región sensora 11 (fig. 3).

El escalón de potencia ajustado del fuego K1, K2, K3, K4 correspondiente se emite acústicamente a través de un 30
altavoz de una unidad de salida de voz 22 y ópticamente a través de una unidad de pantalla plana 23, que ambas 
están dispuestas en la región de borde del lado cobertor y están cubiertas con una placa protectora de vidrio. La unidad 
de pantalla plana 23 está prevista a este respecto para la reproducción de imágenes a color. La unidad de cálculo 17 
se puede conectar además con internet, de modo que a través de la unidad de pantalla plana 23 se pueden mostrar 
junto a informaciones sobre el modo de cocción seleccionado y las magnitudes de ajuste ajustadas, etc., también 35
páginas de internet y también emitirse programas de televisión.

Alternativamente a la región sensora 11, una región sensora 11b puede estar provista de una unidad de visualización 
de siete segmentos 35 integrada, según está representado en la figura 4. No obstante, básicamente también es 
concebible posicionar una unidad de visualización, por ejemplo, una unidad de visualización de siete segmentos, junto 40
a una unidad sensora.

A la región sensora 16 está asociada una unidad sensora 38 no según la invención para el accionamiento inalámbrico, 
que presenta una cámara 40 dispuesta por debajo de una placa de vidrio 39 (fig. 1 y 6). Además, la unidad sensora 
38 presenta una fuente de luz no representada más en detalle en una campana extractora igualmente no representada 45
más en detalle, que está dirigida desde arriba hacia la región sensora 16.

Para la activación de la región sensora 16, el usuario conduce toda su palma de la mano con dedos estirados y 
cerrados a la región sensora 16 sobre la cámara 40 y permanece al menos tres segundos. Mediante la cámara 40 se 
registra una proyección de sombra de la palma de la mano del usuario y tras el transcurso de tres segundos se activa 50
mediante la unidad de cálculo 17 la región sensora 16 para el ajuste y conmutación.

Después de la activación de la región sensora 16, el usuario puede seleccionar distintos tipos de funcionamiento con 
signos predeterminados y proyecciones de sombras diferentes, ligadas a ello y detectadas por la cámara 40 o 
conmutar entre distintos tipos de funcionamiento. Si el usuario dobla a excepción del dedo índice todos los dedos en 55
la unidad sensora 16, de este modo se selecciona un primer tipo de funcionamiento, y concretamente el tipo de 
funcionamiento caracterizado por un funcionamiento de aire de recirculación. Si el usuario dobla todos los dedos a 
excepción del dedo índice y dedo corazón y abre los dedos estirados se selecciona un segundo tipo de funcionamiento, 
y concretamente el tipo de funcionamiento caracterizado por un sobrecalentamiento. Si el usuario dobla el pulgar y 
dedo índice y abre los dedos corazón, dedo anular y dedo meñique estirados, se selecciona un tercer tipo de 60
funcionamiento, y concretamente el tipo de funcionamiento caracterizado por un subcalentamiento. Si el usuario sólo 
dobla el pulgar y abre los dedos restantes, se selecciona un cuarto tipo de funcionamiento, y concretamente el tipo de 
funcionamiento designado mediante un funcionamiento de grill. Si el usuario extiende todos los dedos en la región 
sensora 16 y los abre, se selecciona un quinto tipo de funcionamiento, y concretamente el tipo de funcionamiento 
caracterizado por subcalentamiento, sobrecalentamiento y aire de recirculación. Si durante cinco segundos tras la 65
selección de un tipo de funcionamiento se produce otro signo por el usuario, se activa otro tipo de funcionamiento en 
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combinación con el primer tipo de funcionamiento seleccionado. Para la desactivación de todos los tipos de 
funcionamiento seleccionados, el usuario dobla todos los dedos o cierra su mano en la región sensora 16 formando 
un puño. Básicamente también es concebible que los signos correspondientes se puedan modificar por un usuario en 
signos individuales.

5
Si está seleccionado un tipo de funcionamiento, el usuario puede ajustar la potencia calefactora de forma inalámbrica 
mediante la región sensora 16. Si el usuario con su dedo índice estirado se desplaza de izquierda a derecha, con 
recorrido creciente se ajusta un escalón de potencia más elevado, y concretamente indirectamente en tanto que por 
el usuario se ajusta una temperatura objetivo en la mufla de horno 25. A este respecto, la unidad de cálculo 17 está 
prevista para seleccionar saltos de ajuste que se producen durante el ajuste en función de una velocidad de 10
movimiento del usuario v. Si la velocidad de movimiento del usuario se sitúa en un rango de velocidad inferior y el 
usuario mueve su mano con los dedos doblados a excepción del dedo índice de izquierda a derecha, se eleva la 
temperatura objetivo en la mufla de horno 25 respectivamente en saltos de escalón de cinco grados. Si el usuario 
mueve la mano correspondientemente de derecha a izquierda, se reduce la temperatura objetivo en saltos de escalón 
de cinco grados. Si la velocidad de movimiento del usuario se sitúa en un segundo rango de velocidad más elevada y 15
el usuario mueve su mano con los dedos doblados a excepción del dedo índice de izquierda a derecha, se eleva la 
temperatura objetivo en la mufla de horno 25 respectivamente en saltos de escalón de diez grados. Si el usuario mueve 
la mano correspondientemente de derecha a izquierda, se reduce la temperatura objetivo en saltos de escalón de diez 
grados. Si la velocidad de movimiento del usuario se sitúa en un tercer rango de velocidad el más elevado y el usuario 
mueve su mano con los dedos doblados a excepción del dedo índice de izquierda a derecha, se eleva la temperatura 20
objetivo en la mufla de horno 25 respectivamente en saltos de escalón de veinte grados. Si el usuario mueve la mano 
correspondientemente de derecha a izquierda, se reduce la temperatura objetivo en saltos de escalón de veinte 
grados.

Si el usuario estira el dedo corazón durante el ajuste de la potencia calefactora adicionalmente al dedo índice, los 25
saltos de grados se duplican en relación con un ajuste con sólo el dedo índice estirado.

La región sensora 15 está caracterizada por una superficie circular. Por debajo de la superficie circular está dispuesta 
una unidad sensora sensible sin contacto, técnica piezoeléctrica. No obstante, en lugar de una unidad sensora técnica 
piezoeléctrica también son concebibles otras unidades sensoras, como por ejemplo, unidades sensoras capacitivas, 30
inductivas, ópticas y/o térmicas, etc.

Si uno de los fuegos K1, K2, K3, K4 o el horno 24 está activado, directamente tras su activación se puede ajustar un 
tiempo de cocción mediante la región sensora 15, en el que el fuego K1, K2, K3, K4 correspondiente o el horno 24 se 
debe hacer funcionar con la potencia calorífica ajustada. Si el usuario con un dedo colocado sobre la región sensora 35
15 se desplaza desde la izquierda hacia la derecha, con recorrido creciente se ajusta un tiempo de cocción más 
prolongado. A este respecto, la unidad de cálculo 17 está prevista para seleccionar saltos de ajuste que se producen 
durante el ajuste en función de una dirección de movimiento del usuario. Cuanto más plano mueve el usuario sus 
dedos referido a un eje horizontal 36, se realizan saltos de ajuste tanto más grandes. De este modo, con un movimiento 
horizontal sobre la región sensora 15 se puede obtener un ajuste burdo con grandes saltos de ajuste y un ajuste fino 40
con un movimiento cerca del eje 37 que discurre esencialmente verticalmente. Adicionalmente se puede ajustar un 
tiempo de cocción, en tanto que el usuario permanece con su dedo sobre la región sensora 15. Si el usuario permanece 
en la región derecha del eje 37 aumenta el tiempo de cocción, si el usuario permanece en la región izquierda del eje 
37 disminuye el tiempo de cocción.

45
Lista de referencias

Tabla 1

10 Electrodoméstico 31 Región de salto de ajuste

11 Región sensora 32 Región de salto de ajuste

12 Región sensora 33 Región de salto de ajuste

13 Región sensora 34 Zona de asado

14 Región sensora 35 Unidad de visualización de siete segmento

15 Región sensora 36 Eje

16 Región sensora 37 Eje

17 Unidad de cálculo 38 Unidad sensora

18 Unidad sensora 39 Placa de vidrio

19 Unidad sensora 40 Cámara
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20 Unidad sensora

21 Unidad de memoria v Velocidad de movimiento del usuario

22 Unidad de salida de voz F Superficie de apoyo el usuario

23 Unidad de pantalla p Presión de apoyo del usuario

24 Horno mín Región de ajuste de valor extremo

25 Mufla de horno máx Región de ajuste de valor extremo

26 Placa de cocción K1 Fuego

27 Escáner de huella dactilar K2 Fuego

28 Rango de velocidad K3 Fuego

28' Rango de presión K4 Fuego

28'' Rango de superficie ΔE Salto de ajuste

29 Rango de velocidad

29' Rango de presión

29'' Rango de superficie

30 Rango de velocidad

30' Rango de presión

30'' Rango de superficie
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REIVINDICACIONES

1. Electrodoméstico (10), que presenta un dispositivo de ajuste con al menos una región sensora (11, 12, 13, 14, 15, 
16) al menos bidimensional sensible al contacto para el ajuste al menos de una magnitud de ajuste y con una unidad 
de cálculo (17), que está prevista para tener en cuenta al menos una magnitud característica diferente por una posición 5
del usuario durante el ajuste y/o una conmutación de la magnitud de ajuste, caracterizado por que la magnitud 
característica es una superficie de apoyo del usuario (F) dependiente de un número de dedos usado para el 
accionamiento.

2. Electrodoméstico (10) según la reivindicación 1, caracterizado por que el electrodoméstico (10) es un aparato de 10
cocción.

3. Electrodoméstico (10) según una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que con número creciente 
de dedos usados se pueden realizar saltos de ajuste y/o saltos de conmutación cada vez mayores.

15
4. Electrodoméstico (10) según una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el número usado de 
dedos conduce a una conexión determinada con número creciente de los dedos usados.

5. Electrodoméstico (10) según una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que a un uso de varios 
dedos están asociadas determinadas funciones y/o tipos de funcionamiento.20

6. Electrodoméstico (10) según una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por una unidad de cálculo (17), 
que está prevista para tener en cuenta al menos una magnitud característica que difiere de una duración de 
permanencia del usuario durante una conmutación.

25
7. Electrodoméstico (10) según una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la magnitud 
característica depende al menos de una presión de apoyo del usuario (p).

8. Electrodoméstico (10) según una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la magnitud 
característica depende al menos de una magnitud individual del usuario.30

9. Electrodoméstico (10) según la reivindicación 8, caracterizado por que la magnitud individual del usuario se puede 
percibir mediante un escáner de huella dactilar.

10. Electrodoméstico (10) según una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por una unidad de memoria 35
(21) para el almacenamiento de al menos un parámetro.

11. Electrodoméstico (10) según una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que adicionalmente a la 
región sensora (11, 12, 13, 14, 15, 16) al menos bidimensional está prevista al menos una región de ajuste de valor 
extremo (mín, máx) para el ajuste de un valor extremo.40

12. Electrodoméstico (10) según una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por una unidad de cálculo (17), 
que está prevista para tener en cuenta al menos una magnitud característica que difiere de una posición de partida 
del usuario durante un ajuste posterior.

45
13. Electrodoméstico (10) según la reivindicación 12, caracterizado por que la unidad de cálculo (17) está prevista 
para la exclusión de la posición de partida del usuario con vistas a su influencia en el ajuste posterior.

14. Electrodoméstico (10) según una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por una unidad de cálculo (17), 
que está prevista para iniciar una conmutación en el caso de al menos una acción de repetición del usuario.50

15. Electrodoméstico (10) según una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por una unidad de salida de 
voz (22).

16. Electrodoméstico (10) según una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por una unidad de salida 55
formada por una unidad de pantalla (23).

17. Electrodoméstico (10) según la reivindicación 16, caracterizado por que la unidad de pantalla (23) está prevista 
para la reproducción de imágenes a color.

60

E05739863
02-04-2019ES 2 718 819 T3

 



10

E05739863
02-04-2019ES 2 718 819 T3

 



11

E05739863
02-04-2019ES 2 718 819 T3

 



12

E05739863
02-04-2019ES 2 718 819 T3

 



13

E05739863
02-04-2019ES 2 718 819 T3

 



14

E05739863
02-04-2019ES 2 718 819 T3

 


	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

