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57  Resumen:
Dispositivo de aparato doméstico.
La presente invención hace referencia a un
dispositivo de aparato doméstico (10), en particular, a
un dispositivo de campo de cocción, con al menos
una unidad funcional (12) y con una unidad de control
(14), que está prevista para activar la unidad funcional
(12).
Con e l  f in  de  aumentar  la  segur idad de l
funcionamiento, se propone que el dispositivo de
aparato domést ico presente una unidad de
electrónica de seguridad (16) realizada por separado
de la unidad de control (14), la cual esté prevista en al
menos un estado de funcionamiento para examinar al
menos una señal (18) de la unidad funcional (12) y/o
de la unidad de control (14).
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DISPOSITIVO DE APARATO DOMÉSTICO 

La presente invención hace referencia a un dispositivo de aparato doméstico según el 

preámbulo de la reivindicación 1 y a un procedimiento para la puesta en 

funcionamiento de un dispositivo de aparato doméstico según el preámbulo de la 

reivindicación 12.   5 

En el estado de la técnica ya se conocen los campos de cocción que presentan varios 

sensores y una unidad de control, los cuales dirigen los elementos de calentamiento o 

inductores de un campo de cocción por inducción. Adicionalmente, la unidad de control 

tiene la tarea de examinar las señales de medición de los sensores para cumplir los 

requisitos que establecen los estándares de seguridad. Por ejemplo, los valores de 10 

medición de los sensores de temperatura son sometidos a múltiples revisiones, entre 

otras, a una verificación de plausibilidad o a un test Stuck-At, donde no es efectuado 

ningún autodiagnóstico de manera rutinaria por la unidad de control o una unidad 

distinta de la unidad de control para reconocer los estados de funcionamiento erróneos 

de la unidad de control.  15 

La presente invención resuelve el problema técnico de proporcionar un dispositivo de 

aparato doméstico genérico con mejores propiedades en lo referente a la seguridad 

del funcionamiento. Según la invención, este problema técnico se resuelve mediante 

las características de las reivindicaciones 1 y 12, mientras que de las reivindicaciones 

secundarias se pueden extraer realizaciones y perfeccionamientos ventajosos de la 20 

invención.  

La invención hace referencia a un dispositivo de aparato doméstico, en particular, a un 

dispositivo de campo de cocción, con al menos una unidad funcional y con una unidad 

de control, que está prevista para activar la unidad funcional, donde el dispositivo de 

aparato doméstico presente una unidad de electrónica de seguridad realizada por 25 

separado de la unidad de control, la cual esté prevista en al menos un estado de 

funcionamiento para examinar al menos una señal de la unidad funcional y/o de la 

unidad de control.  

Mediante la realización según la invención, se puede conseguir una mayor seguridad 

del funcionamiento durante el funcionamiento del dispositivo de aparato doméstico. De 30 

manera particularmente ventajosa, el usuario puede ser protegido de manera efectiva 

frente a accidentes y/o daños corporales provocados por un funcionamiento erróneo. 

Además, se puede evitar ventajosamente que los utensilios de batería de cocción 

resulten dañados y/o destruidos. Asimismo, es posible reducir el consumo de energía 
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de manera ventajosa gracias a la evitación de errores y/o a la eliminación de errores, 

provocados en particular por el calentamiento erróneo de una superficie de campo de 

cocción del dispositivo de aparato doméstico. También se puede aumentar la 

comodidad para el usuario gracias a la búsqueda de errores y/o a la corrección de 

errores inmediatas y/o eficientes temporalmente. En particular, se puede encontrar y 5 

eliminar la causa de la disfunción con una menor inversión temporal y/o material y/o 

personal. Además, se pueden reducir los costes y la duración de las reparaciones. Por 

otro lado, se extiende la durabilidad del dispositivo de aparato doméstico gracias a la 

eliminación inmediata de las disfunciones. Así, se puede aumentar ventajosamente la 

satisfacción del cliente.   10 

El término “dispositivo de aparato doméstico”, en particular, “dispositivo de aparato de 

cocción”, de manera ventajosa, “dispositivo de campo de cocción” y, de manera 

particularmente ventajosa, “dispositivo de campo de cocción por inducción” incluye el 

concepto de al menos una parte, en concreto, un subgrupo constructivo, de un aparato 

doméstico, en particular, de un aparato de cocción, de manera ventajosa, de un campo 15 

de cocción y, de manera particularmente ventajosa, de un campo de cocción por 

inducción. De manera ventajosa, el aparato doméstico que presenta el dispositivo de 

aparato doméstico es un aparato de cocción. El aparato doméstico realizado como 

aparato de cocción podría ser, por ejemplo, un horno de cocción y/o un horno 

microondas y/o un aparato de grill y/o un aparato de cocción a vapor. De manera 20 

ventajosa, el aparato doméstico realizado como aparato de cocción es un campo de 

cocción y, de manera preferida, un campo de cocción por inducción. Como alternativa, 

el aparato doméstico que presenta el dispositivo de aparato doméstico podría ser un 

arcón refrigerador y, de manera ventajosa, un armario frigorífico y/o congelador. 

Además, el aparato doméstico que presenta el dispositivo de aparato doméstico podría 25 

ser, por ejemplo, una máquina lavavajillas y/o una máquina lavadora y/o una secadora 

de ropa. El dispositivo de aparato doméstico puede comprender también el aparato 

doméstico entero, en particular, el aparato de cocción entero.  

El término “unidad de control” incluye el concepto de una unidad electrónica que 

preferiblemente esté integrada, al menos en parte, en una unidad de control y/o 30 

reguladora de un aparato doméstico, y la cual esté prevista de manera preferida para 

dirigir y/o regular directa o indirectamente al menos las unidades conectadas con la 

unidad de control. De manera preferida, la unidad de control comprende una unidad de 

cálculo y, adicionalmente a la unidad de cálculo, una unidad de almacenamiento con 

un programa de control y/o de regulación almacenado en ella, el cual esté previsto 35 

para ser ejecutado por la unidad de cálculo. El término “unidad funcional” incluye el 
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concepto de una unidad que comprenda al menos otra unidad, donde la otra unidad 

esté prevista en al menos un estado de funcionamiento para ejecutar al menos una 

función, en concreto, al menos una función principal de aparato doméstico. La unidad 

funcional y la otra unidad pueden ejecutar, por ejemplo, una función de medición de la 

temperatura u otra función de medición, y pueden incluir el concepto general de unidad 5 

sensora. Adicionalmente, la unidad funcional puede llevar a cabo, por ejemplo, la 

función de accionar un interruptor electromecánico. De manera ventajosa, la unidad 

funcional puede llevar a cabo múltiples funciones, donde cada una de éstas sea 

ejecutada por otra unidad propia. El término “activar” incluye el concepto del proceso 

de proporcionar señales para una unidad, donde la provisión de señales pueda 10 

comprender la provisión de suministro de energía, instrucciones de mando y/o la 

provisión de información. La activación puede efectuarse de manera inalámbrica y/o 

por cable.  

El término “unidad de electrónica de seguridad” incluye el concepto de una unidad que 

esté prevista para al menos examinar una o más señales de otra unidad y la cual 15 

pueda iniciar un proceso de seguridad. La unidad de electrónica de seguridad está 

prevista para establecer la seguridad del funcionamiento de un aparato doméstico que 

presente el dispositivo de aparato doméstico. El término “examinar” incluye el 

concepto de un proceso en el que una o más señales sean sometidas a un proceso de 

comprobación relativo a si la señal satisface ciertos requisitos predeterminados. El 20 

proceso de comprobación puede comprender una comparación de valores, en 

concreto, de un valor de la señal con valores de referencia, una verificación de 

plausibilidad de la señal y/u otras rutinas de verificación. El término “señal” de una 

unidad incluye el concepto de una señal eléctrica y/u óptica, la cual pueda transportar 

información y/o energía desde y/o hacia la unidad y la cual sea aplicada y/o se 25 

produzca en una entrada y/o una salida de la unidad en al menos un estado de 

funcionamiento. La expresión “señal de una unidad” incluye el concepto de una señal 

que se aplique en al menos una entrada de la unidad y/o en al menos una salida de la 

unidad. A la unidad funcional y/o a la unidad de control pueden aplicarse varias 

señales, por ejemplo, una primera señal, una segunda señal, una tercera señal, una 30 

cuarta señal y/u otra señal. Cada señal de la unidad de control y/o de la unidad 

funcional, en concreto, la primera señal, la segunda señal, la tercera señal, y la cuarta 

señal, todas las demás señales de la unidad funcional y todas las demás señales de la 

unidad de control, incluyen aquí preferiblemente el concepto de señal de conformidad 

con la parte caracterizadora de la reivindicación 1. La señal puede estar prevista para 35 
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suministrar energía eléctrica a una unidad, para controlar, para direccionar, para 

referenciar y/o para transmitir información.  

El término “previsto/a” incluye el concepto de programado/a, concebido/a y/o provisto/a 

de manera específica. La expresión consistente en que un objeto esté previsto para 

una función determinada incluye el concepto relativo a que el objeto satisfaga y/o 5 

realice esta función determinada en uno o más estados de aplicación y/o de 

funcionamiento.   

Asimismo, se propone que la unidad de electrónica de seguridad esté prevista para 

efectuar un diagnóstico de errores de la unidad funcional y/o de la unidad de control 

por medio de la señal. De este modo, se puede conseguir un funcionamiento de la 10 

aplicación ventajosamente seguro. La unidad de electrónica de seguridad está prevista 

para reconocer una disfunción durante el funcionamiento del dispositivo de aparato 

doméstico y, de manera ventajosa, para evaluar la disfunción durante el diagnóstico de 

errores. Además, el diagnóstico de errores efectuado por la unidad de electrónica de 

seguridad puede eliminar la disfunción. En el caso de producirse un error, la unidad de 15 

electrónica de seguridad está prevista ventajosamente para generar un informe de 

errores, que de manera preferida puede ser almacenado en una unidad de 

almacenamiento del dispositivo de aparato doméstico y proporcionado al servicio 

técnico. De manera preferida, la unidad de electrónica de seguridad está prevista para 

proporcionar al usuario información, preferiblemente en un visualizador gráfico del 20 

dispositivo de aparato doméstico, donde el usuario pueda adoptar medidas, en 

particular, ponerse en contacto con un servicio de reparación, para suprimir la 

disfunción y/o el error. Asimismo, se propone que la unidad de electrónica de 

seguridad esté prevista para iniciar un estado seguro, preferiblemente para el usuario 

y/o para el dispositivo de aparato doméstico, de un aparato doméstico que presente el 25 

dispositivo de aparato doméstico, en el caso de reconocer al menos un error. De este 

modo, se puede evitar ventajosamente de manera eficiente que se den situaciones de 

peligro, particularmente accidentes en los que el usuario se vea involucrado. Además, 

así se puede impedir que el dispositivo de aparato doméstico del aparato doméstico se 

destruya. De manera preferida, es posible interrumpir el suministro de energía a, por 30 

ejemplo, elementos de calentamiento de un aparato de cocción. Así, se puede 

restringir o impedir la continuación del funcionamiento del dispositivo de aparato 

doméstico. De manera preferida, la unidad de electrónica de seguridad está prevista 

para iniciar la transición del dispositivo de aparato doméstico al estado seguro, la cual 

depende del error reconocido. De manera ventajosa, la unidad de electrónica de 35 

seguridad está prevista para efectuar una verificación de seguridad del dispositivo de 
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aparato doméstico antes de la reanudación del funcionamiento del dispositivo de 

aparato doméstico. La transición del dispositivo de aparato doméstico del estado 

seguro a un estado de funcionamiento puede efectuarse exclusivamente por personal 

especializado.  

Con el fin de conseguir un funcionamiento ventajoso y/o una vigilancia ventajosa de un 5 

estado de funcionamiento del dispositivo de aparato doméstico, se propone que la 

unidad funcional presente al menos una unidad sensora, en particular, una unidad 

sensora de temperatura, una unidad sensora de corriente de inductor y/o una unidad 

sensora de cubrimiento de campo de cocción, para la detección de uno o varios 

parámetros del aparato doméstico. La unidad sensora de cubrimiento de campo de 10 

cocción está prevista para detectar una superficie, en concreto, una superficie de 

cocción, con una batería de cocción y de manera preferida determinar el tamaño de la 

superficie cubierta y/o para llevar a cabo un reconocimiento de batería de cocción. De 

manera preferida, la unidad sensora de temperatura puede presentar la temperatura 

de un componente electrónico del dispositivo de aparato doméstico y/o de al menos la 15 

superficie calentada de un aparato de cocción que presente el dispositivo de aparato 

doméstico. La unidad sensora de corriente de inductor puede estar prevista para 

detectar la corriente que fluye a través de al menos un inductor. De manera ventajosa, 

la unidad sensora de temperatura, la unidad sensora de corriente de inductor y/o la 

unidad sensora de cubrimiento de campo de cocción están conectadas con la unidad 20 

de control en cuanto a la transmisión de datos. De manera preferida, la unidad sensora 

de temperatura, la unidad sensora de corriente de inductor y/o la unidad sensora de 

cubrimiento de campo de cocción presentan una conexión de transmisión de datos con 

la unidad de electrónica de seguridad.  

Además, se propone que la unidad funcional presente al menos una unidad 25 

multiplexora con al menos un canal de salida y con múltiples canales de entrada, la 

cual esté prevista para proporcionar al menos una señal de entrada de multiplexación 

en al menos uno de los canales de entrada como señal de salida de multiplexación en 

el canal de salida. La asignación del canal de salida a uno de los canales de entrada 

es dirigible mediante una señal de control de multiplexación, la cual es proporcionada 30 

por la unidad de control. De este modo, es posible establecer una activación y/o 

conexión ventajosas de una unidad parcial de la unidad funcional con otra unidad, en 

concreto, con la unidad de control, pudiendo ventajosamente reducirse los 

componentes del hardware. Además, se aumenta la economicidad. La dirección del 

flujo de las señales de uno de los canales de entrada al canal de salida puede 35 

invertirse en otra dirección del flujo de las señales, donde el canal de salida reciba otra 
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señal de entrada de multiplexación y la proporcione como otra señal de salida de 

multiplexación a uno de los canales de entrada. Así, hay una comunicación 

bidireccional mediante la unidad multiplexora. De manera preferida, la unidad funcional 

presenta varias unidades multiplexoras. Es posible que varias unidades sensoras 

estén conectadas con una unidad multiplexora. De manera ventajosa, la unidad 5 

funcional presenta una primera unidad multiplexora con la que están conectadas la 

unidad sensora de corriente de inductor y la unidad sensora de cubrimiento de campo 

de cocción, y una segunda unidad multiplexora con la que está conectada la unidad 

sensora de temperatura. Así, se pueden reducir los costes.  

Asimismo, se propone que la unidad funcional presente al menos una unidad selectora 10 

de inductor para seleccionar al menos un inductor que haya de ser accionado. De esta 

forma, se puede controlar el inductor, en concreto, el suministro de energía para el 

inductor, con facilidad y/o de manera económica. El término “unidad selectora de 

inductor” incluye el concepto de un dispositivo y/o un circuito electrónico para 

seleccionar uno o más inductores con el fin de que se les suministre energía. El 15 

término “inductor” incluye el concepto de un elemento de calentamiento que sea 

alimentable con energía preferiblemente eléctrica y el cual proporcione la energía 

como energía térmica. El inductor puede estar realizado, por ejemplo, como bobina de 

inducción y/o como elemento resistor de calentamiento. La unidad selectora de 

inductor puede presentar un circuito eléctrico y/o electrónico lógico, por ejemplo, en 20 

forma de registro de desplazamiento, para controlar un interruptor electromecánico. De 

manera preferida, la unidad selectora de inductor está conectada con la unidad de 

control en cuanto a transmisión de señales.  

Además, se propone que la señal sea una señal de alimentación de la unidad de 

control. La señal de alimentación de la unidad de control proporciona energía eléctrica. 25 

Así, se puede vigilar y/o dirigir de manera ventajosa el suministro eléctrico de la unidad 

de control. La desviación de la señal de alimentación o de un parámetro relacionado 

con la señal de alimentación con respecto a su valor teórico puede ser indicativa de 

que un componente de la unidad de control y/o una unidad conectada con la unidad de 

control, por ejemplo, la unidad multiplexora, funcionan incorrectamente, y es 30 

detectable por la unidad de electrónica de seguridad.  

En otra forma de realización, se propone que la señal sea una señal de entrada para 

suministrar energía a y/o controlar la unidad funcional. La desviación de la señal de 

entrada para suministrar energía a la unidad sensora de cubrimiento de campo de 

cocción y/o para controlar la unidad multiplexora con respecto al valor teórico de la 35 
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señal de entrada puede ser indicativa de que el cubrimiento del campo de cocción se 

ha distorsionado. La unidad de electrónica de seguridad está prevista para detectar las 

desviaciones de la señal de entrada y para llevar el dispositivo de aparato doméstico al 

estado seguro. Así, el suministro de energía y/o el control pueden ser vigilados de 

manera específica, de modo que es posible reconocer los funcionamientos erróneos 5 

de la unidad sensora de cubrimiento de campo de cocción. 

Asimismo, se propone que la señal sea una señal de salida de la unidad funcional. De 

esta forma, se puede comprobar ventajosamente que la unidad selectora de inductor 

esté siendo dirigida correctamente. Uno o más parámetros de la señal de salida 

reflejan el estado de la unidad funcional. La señal de salida presenta un valor de 10 

medición de la unidad sensora de temperatura, de la unidad sensora de corriente de 

inductor y/o de la unidad sensora de cubrimiento de campo de cocción. De manera 

ventajosa, la señal de salida presenta información relativa al estado de la unidad 

selectora de inductor, en concreto, relativa al estado de conexión de los inductores del 

campo de cocción. Así, se pueden verificar las instrucciones de mando para dirigir la 15 

unidad selectora de inductor. De esta forma, se puede verificar que los inductores y/o 

los inductores reunidos como zonas de cocción hayan sido dirigidos correctamente. La 

señal de salida está conectada con la unidad de electrónica de seguridad mediante un 

bucle de retroalimentación. De manera ventajosa, la unidad sensora de cubrimiento de 

campo de cocción es revisable mediante una medición de referencia durante la cual la 20 

unidad de electrónica de seguridad detecta una reacción de la unidad sensora de 

cubrimiento de campo de cocción como respuesta a una señal de referencia. De esta 

forma, es posible reconocer los defectos del hardware de la unidad sensora de 

cubrimiento de campo de cocción.   

Además, se propone que la señal sea una señal intermedia de la unidad funcional, que 25 

sea transmisible entre al menos dos unidades parciales, en particular, entre la unidad 

sensora, en concreto, entre la unidad sensora de temperatura, la unidad sensora de 

corriente de inductor, la unidad sensora de cubrimiento de campo de cocción, y la 

unidad multiplexora, de la unidad funcional. El término “unidad parcial” incluye el 

concepto de una unidad que pueda realizar una función de manera autónoma, donde 30 

varias unidades parciales puedan interactuar. Las unidades parciales son 

preferiblemente parte de una unidad de rango superior y pueden comunicarse entre 

ellas mediante una o varias señales intermedias. De manera ventajosa, la unidad de 

electrónica de seguridad puede estar prevista para constatar el direccionamiento 

correcto de al menos una unidad multiplexora, en concreto, de la primera unidad 35 
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multiplexora y/o de la segunda unidad multiplexora. De este modo, es posible 

constatar la existencia de una asignación de señales errónea.  

También se propone un aparato doméstico, en particular, un campo de cocción, que 

presente al menos un dispositivo de aparato doméstico según la invención.  

Se puede aumentar la seguridad del funcionamiento mediante un procedimiento para 5 

la puesta en funcionamiento de un dispositivo de aparato doméstico, en particular, de 

un dispositivo de campo de cocción, con al menos una unidad funcional y con una 

unidad de control, que está prevista para activar la unidad funcional, donde al menos 

una señal de la unidad funcional y/o de la unidad de control sea examinada 

externamente en al menos un estado de funcionamiento. El término “externamente” 10 

incluye el concepto de mediante una unidad separada, en concreto, mediante una 

unidad distinta de la unidad de control y/o de la unidad funcional. De este modo, se 

puede conseguir una mayor seguridad del funcionamiento durante el funcionamiento 

del dispositivo de aparato doméstico. De manera particularmente ventajosa, el usuario 

puede ser protegido de manera efectiva frente a accidentes y/o daños corporales 15 

provocados por un funcionamiento erróneo. Además, se puede evitar ventajosamente 

que los utensilios de cocción resulten dañados y/o destruidos. Asimismo, es posible 

reducir el consumo de energía de manera ventajosa gracias a la evitación de errores 

y/o a la eliminación de errores, provocados en particular por el calentamiento erróneo 

de una superficie de campo de cocción del dispositivo de aparato doméstico. También 20 

se puede aumentar la comodidad para el usuario gracias a la búsqueda de errores y/o 

a la corrección de errores inmediatas y/o eficientes temporalmente. En particular, se 

puede encontrar y eliminar la causa de la disfunción con una menor inversión temporal 

y/o material y/o personal. Además, se pueden reducir los costes y la duración de las 

reparaciones. Por otro lado, se extiende la durabilidad del dispositivo de aparato 25 

doméstico gracias a la eliminación inmediata de las disfunciones. Así, se puede 

aumentar ventajosamente la satisfacción del cliente.  

De manera preferida, la al menos una señal de la unidad funcional es examinada 

periódicamente, de manera ventajosa durante el estado de funcionamiento del 

dispositivo de aparato doméstico. De manera particularmente preferida, se examinan 30 

varias señales de la unidad funcional. A modo de ejemplo, las señales son 

jerarquizadas, examinándose primero la señal de mayor prioridad de la unidad 

funcional y, a continuación, las señales restantes de la unidad funcional. Se concibe 

que el examen transcurra de otro modo, por ejemplo, que las señales de la unidad 
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funcional sean examinadas simultáneamente por la unidad de electrónica de 

seguridad.  

El dispositivo de aparato doméstico que se describe no está limitado a la aplicación ni 

a la forma de realización anteriormente expuestas, pudiendo en particular presentar 

una cantidad de elementos, componentes, y unidades particulares que difiera de la 5 

cantidad que se menciona en el presente documento, siempre y cuando se persiga el 

fin de cumplir la funcionalidad aquí descrita.  

Otras ventajas se extraen de la siguiente descripción del dibujo. En el dibujo está 

representado un ejemplo de realización de la invención. El dibujo, la descripción y las 

reivindicaciones contienen características numerosas en combinación. El experto en la 10 

materia considerará las características ventajosamente también por separado, y las 

reunirá en otras combinaciones razonables.  

Muestran: 

Fig. 1  un campo de cocción de matriz, que presenta un dispositivo de aparato 

doméstico,  15 

Fig. 2  una representación de bloques esquemática de una parte del dispositivo 

de aparato doméstico con una unidad funcional, con una unidad de 

electrónica de seguridad, con una unidad de control, y con conexiones 

de señales existentes entre éstas, y  

Fig. 3  un ejemplo de un diagrama de un procedimiento para la puesta en 20 

funcionamiento del dispositivo de aparato doméstico. 

 

La figura 1 muestra un aparato doméstico 42. El aparato doméstico 42 está realizado 

como campo de cocción 46, en concreto, como campo de cocción de matriz. El campo 

de cocción 46 presenta un dispositivo de aparato doméstico 10. El dispositivo de 25 

aparato doméstico 10 presenta una superficie de campo de cocción 44. Debajo de la 

superficie de campo de cocción 44 están dispuestos varios inductores 34 a modo de 

matriz. Los inductores 34 adyacentes y activados que calientan conjuntamente una 

batería de cocción apoyada sobre la superficie de campo de cocción 44 forman una 

zona de cocción. 30 

El dispositivo de aparato doméstico 10 presenta un visualizador 48. El visualizador 48 

está previsto para que el usuario pueda dirigir el campo de cocción 46. En particular, el 

visualizador 48 está previsto para mostrar información al usuario. La información 
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puede contener un aviso de error. El visualizador 48 puede estar realizado como 

visualizador táctil.  

La figura 2 muestra una representación de bloques esquemática de al menos una 

parte del dispositivo de aparato doméstico 10. El dispositivo de aparato doméstico 10 

presenta una unidad de control 14 y una unidad funcional 12. La unidad de control 14 5 

está prevista para activar la unidad funcional 12. La unidad funcional 12 puede recibir y 

emitir una señal 18. La señal 18 puede ser una señal de alimentación y/o una señal de 

control. La unidad funcional 12 presenta una unidad sensora de temperatura 22, una 

unidad sensora de corriente de inductor 24, y una unidad sensora de cubrimiento de 

campo de cocción 26.  10 

La unidad sensora de temperatura 22 presenta al menos un sensor de temperatura. El 

sensor de temperatura está previsto para detectar la temperatura de la zona de 

cocción y/o de uno de los inductores. Se concibe que cada inductor 34 presente un 

sensor de temperatura asociado a él. La unidad sensora de temperatura 22 puede 

presentar otro sensor de temperatura para medir la temperatura de un componente del 15 

dispositivo de aparato doméstico 10.  

La unidad sensora de corriente de inductor 24 está prevista para medir la corriente que 

atraviesa los inductores 34, y presenta al menos un sensor de corriente de inductor. A 

cada inductor 34 está asignado un sensor de corriente de inductor. La potencia de 

calentamiento del inductor 34 emitida es determinable mediante la unidad sensora de 20 

corriente de inductor 24. 

La unidad sensora de cubrimiento de campo de cocción 26 está prevista para detectar 

la batería de cocción apoyada sobre la superficie de campo de cocción 44. La unidad 

sensora de cubrimiento de campo de cocción 26 reconoce la posición de la batería de 

cocción sobre la superficie de campo de cocción 44 y la forma de la base de la batería 25 

de cocción colocada sobre la superficie de campo de cocción 44.  

La unidad funcional 12 presenta una unidad multiplexora 28. La unidad multiplexora 28 

presenta un canal de salida y múltiples canales de entrada. Si se invierte la dirección 

del flujo de las señales, el canal de salida se convierte en un canal de entrada de la 

unidad multiplexora 28, y los canales de entrada se convierten en canales de salida de 30 

la unidad multiplexora 28.  

La unidad multiplexora 28 presenta un primer multiplexor 50 y un segundo multiplexor 

52. El primer multiplexor 50 está conectado con la unidad sensora de corriente de 

inductor 24 y con la unidad sensora de cubrimiento de campo de cocción 26. El 
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segundo multiplexor 52 está conectado con la unidad sensora de temperatura 22. En 

un estado de funcionamiento, el primer multiplexor 50 conduce una señal de medición 

de cada sensor de corriente de inductor de la unidad sensora de corriente de inductor 

24 a la unidad de control 14, y el segundo multiplexor 52 conduce a la unidad de 

control 14 una señal de medición de cada uno de los sensores de temperatura de la 5 

unidad sensora de temperatura 22 y una señal de medición de la unidad sensora de 

cubrimiento de campo de cocción 26.  

En el estado de funcionamiento, el primer multiplexor 50 conduce señales como 

señales de control de la unidad de control 14 a la unidad sensora de corriente de 

inductor 24, y otras señales como otras señales de control de la unidad de control 14 a 10 

la unidad sensora de cubrimiento de campo de cocción 26. 

En al menos un estado de funcionamiento, la unidad de control 14 dirige mediante una 

señal de control el direccionamiento del primer multiplexor 50, y controla mediante otra 

señal de control el direccionamiento del segundo multiplexor 52.  

La unidad funcional 12 presenta una unidad selectora de inductor 30. La unidad 15 

selectora de inductor 30 está prevista para seleccionar un inductor 34 que ha de 

accionarse. La unidad selectora de inductor 30 presenta una unidad registradora de 

desplazamiento y múltiples unidades de conexión electromecánicas. Las unidades de 

conexión electromecánicas están previstas para establecer y separar una conexión 

eléctrica para suministrar energía eléctrica a los inductores 34. La unidad de control 14 20 

dirige la unidad selectora de inductor 30 mediante una señal de control.  

Una primera señal 54 es aplicada en una entrada de la unidad de control 14. La 

primera señal 54 es una señal de alimentación 32 de la unidad de control 14. La señal 

de alimentación 32 está prevista para suministrar energía eléctrica a la unidad de 

control 14 y es proporcionada por una fuente de energía externa, por ejemplo, por una 25 

red de corriente doméstica.  

La unidad de control 14 presenta una salida. En la salida de la unidad de control 14 se 

aplica una segunda señal 56. La segunda señal 56 es aplicada en la entrada de la 

unidad funcional 12 y es una señal de entrada 36. La señal de entrada 36 está prevista 

para suministrar energía a la unidad funcional 12 y para dirigir la unidad funcional 12.  30 

La señal de entrada 36 está prevista para suministrar energía a la unidad sensora de 

cubrimiento de campo de cocción 26 de la unidad funcional 12. La señal de entrada 36 

está prevista para dirigir la unidad multiplexora 28.  
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En una salida de la unidad funcional 12 se aplica una tercera señal 58. La tercera 

señal 58 es una señal de salida de la unidad funcional 12 y es aplicada en otra entrada 

de la unidad de control 14. La tercera señal 58 comprende la señal de medición de la 

unidad sensora 20.  

La unidad funcional 12 presenta una primera y una segunda unidad parcial 62, 64. La 5 

primera unidad parcial 62 está realizada como unidad sensora 20. La segunda unidad 

parcial 64 está realizada como unidad multiplexora 28. La primera unidad parcial 62 

está conectada con la segunda unidad parcial 64 en cuanto a la transmisión de las 

señales. En una salida de la unidad sensora de temperatura 22 se aplica una cuarta 

señal 60 de la unidad funcional 12. La cuarta señal 60 es aplicada en una entrada de 10 

la unidad multiplexora 28. La cuarta señal 60 es una señal intermedia 40.  

En una salida de la unidad sensora de temperatura 22 se aplica una primera señal 

intermedia 66. En una salida de la unidad sensora de cubrimiento de campo de 

cocción 26 se aplica una segunda señal intermedia 68. En una salida de la unidad 

sensora de corriente de inductor 24 se aplica una tercera señal intermedia 70. La 15 

primera y la segunda señal intermedia 66, 68 se aplican en una entrada del primer 

multiplexor 50. La tercera señal intermedia 70 se aplica en una entrada del segundo 

multiplexor 50.  

Todas las entradas y salidas del primer y del segundo multiplexor 50, 52 pueden ser 

accionadas en la dirección inversa de la corriente de las señales.  20 

La unidad de control 14 presenta una unidad de electrónica de seguridad 16. La 

unidad de electrónica de seguridad 16 está realizada por separado de la unidad de 

control 14, y está prevista para examinar las señales de la unidad funcional 12 y las 

señales de la unidad de control 14. 

La unidad de electrónica de seguridad 16 está prevista para iniciar un estado seguro 25 

en el caso de reconocer al menos un error. En el estado seguro, se impide el 

funcionamiento del campo de cocción de matriz 46. El visualizador 48 muestra al 

usuario un aviso de error, esto es, el error reconocido.  

La unidad de electrónica de seguridad 16 está prevista para examinar la primera señal 

54 de la unidad de control 14. La primera señal 54 es una tensión de alimentación de 30 

la unidad de control 14. En el caso de desviarse la tensión de alimentación de su valor 

teórico, la unidad de electrónica de seguridad 16 constata la existencia de un error. La 

desviación es indicativa de un componente defectuoso del hardware de la unidad de 

control 14. Un parámetro de la tensión de alimentación es transmisible a la unidad de 
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electrónica de seguridad 16 a través del primer multiplexor 50 mediante una primera 

conexión de retroalimentación. 

La unidad de electrónica de seguridad 16 está prevista para examinar la segunda 

señal 56 de la unidad de control 14. La segunda señal 56 es una señal de control para 

la unidad selectora de inductor 30. En el caso de que se dirija de manera errónea, 5 

existe el peligro de que se caliente una parte equivocada de la superficie de campo de 

cocción 44. La unidad de electrónica de seguridad 16 controla el estatus del registro 

de desplazamiento de la unidad selectora de inductor 30. Si la unidad de electrónica 

de seguridad 16 constata un error de la segunda señal 56, el funcionamiento del 

campo de cocción de matriz 46 no es posible. El estatus del registro de 10 

desplazamiento es transmisible a la unidad de electrónica de seguridad 16 mediante 

una cuarta conexión de retroalimentación.   

La segunda señal 56 es una tensión de alimentación de la unidad sensora de 

cubrimiento de campo de cocción 26. En el caso de desviarse la tensión de 

alimentación de la unidad sensora de cubrimiento de campo de cocción 26 del valor 15 

teórico de la tensión, la unidad de electrónica de seguridad 16 constata la existencia 

de un error. La desviación es indicativa de un componente defectuoso del hardware de 

la unidad sensora de cubrimiento de campo de cocción 26. Un parámetro de la tensión 

de alimentación de la unidad sensora de cubrimiento de campo de cocción 26 es 

transmisible a la unidad de electrónica de seguridad 16 a través del primer multiplexor 20 

50 mediante una segunda conexión de retroalimentación. 

La segunda señal 56 es una señal de medición de referencia. La unidad sensora de 

cubrimiento de campo de cocción 26 presenta una unidad oscilante. La señal de 

medición de referencia carga la unidad oscilante con una carga de referencia dándose 

condiciones de referencia. La reacción de la unidad oscilante es revisable por la 25 

unidad de electrónica de seguridad 16. La desviación de la reacción con respecto a la 

reacción esperable es indicativa de un error dentro de la unidad sensora de 

cubrimiento de campo de cocción 26. Un parámetro de la reacción es transmisible a la 

unidad de electrónica de seguridad 16 mediante una tercera conexión de 

retroalimentación.  30 

La unidad de electrónica de seguridad 16 está prevista para examinar la tercera señal 

58 de la unidad de control 14. A modo de ejemplo, la unidad de electrónica de 

seguridad 16 efectúa una verificación de plausibilidad. Si los valores de medición de la 

unidad sensora 20 se desvían del valor esperado con una tolerancia de errores 
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predeterminada, la unidad de electrónica de seguridad 16 constata la existencia de un 

funcionamiento erróneo. 

La unidad de electrónica de seguridad 16 está prevista para examinar la cuarta señal 

60 de la unidad de control 14. La cuarta señal 60 dirige el direccionamiento del primer 

multiplexor 50 y del segundo multiplexor 52. La unidad de electrónica de seguridad 16 5 

comprueba el direccionamiento. Si la unidad de electrónica de seguridad 16 constata 

un error de direccionamiento, lleva el campo de cocción de matriz 46 al estado seguro. 

Un parámetro de direccionamiento es transmisible a la unidad de electrónica de 

seguridad 16 mediante una cuarta conexión de retroalimentación. 

La unidad de electrónica de seguridad 16 está prevista para efectuar un diagnóstico de 10 

errores de la unidad de control 14 por medio de la primera señal 54.  

La unidad de electrónica de seguridad 16 está prevista para efectuar un diagnóstico de 

errores de la unidad funcional 12 por medio de la segunda señal 56 y/o de la tercera 

señal 58 y/o de la cuarta señal 60. 

En la figura 3, se representa un diagrama de un procedimiento para la puesta en 15 

funcionamiento del dispositivo de aparato doméstico 10. En un paso de procedimiento 

72, la señal 18 de la unidad funcional 12 es examinada externamente en el estado de 

funcionamiento. La señal 18 de la unidad de control 14 es examinada externamente en 

el estado de funcionamiento. El paso de procedimiento 72 se ejecuta periódicamente. 

Se concibe que el paso de procedimiento 72 sea ejecutado de manera continua.  20 
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Símbolos de referencia 

10 Dispositivo de aparato doméstico 

12 Unidad funcional  

14 Unidad de control  

16 Unidad de electrónica de seguridad  

18 Señal  

20 Unidad sensora 

22 Unidad sensora de temperatura  

24 Unidad sensora de corriente de inductor  

26 Unidad sensora de cubrimiento de campo de cocción 

28 Unidad multiplexora  

30 Unidad selectora de inductor  

32 Señal de alimentación  

34 Inductor  

36 Señal de entrada 

38 Señal de salida 

40 Señal intermedia  

42 Aparato doméstico  

44 Superficie de campo de cocción  

46 Campo de cocción  

48 Visualizador  

50 Primer multiplexor  

52 Segundo multiplexor  

54 Primera señal  

56 Segunda señal  

58 Tercera señal  

60 Cuarta señal  

62 Primera unidad parcial  

64 Segunda unidad parcial  

66 Primera señal intermedia  

68 Segunda señal intermedia  

70 Tercera señal intermedia  

72 Paso de procedimiento  
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REIVINDICACIONES 

1. Dispositivo de aparato doméstico (10), en particular, dispositivo de campo de 

cocción, con al menos una unidad funcional (12) y con una unidad de control 

(14), que está prevista para activar la unidad funcional (12), caracterizado por 

una unidad de electrónica de seguridad (16) realizada por separado de la 5 

unidad de control (14), la cual está prevista en al menos un estado de 

funcionamiento para examinar al menos una señal (18) de la unidad funcional 

(12) y/o de la unidad de control (14).  

 

2. Dispositivo de aparato doméstico (10) según la reivindicación 1, caracterizado 10 

porque la unidad de electrónica de seguridad (16) está prevista para efectuar 

un diagnóstico de errores de la unidad funcional (12) y/o de la unidad de control 

(14) por medio de la señal (18).  

 
3. Dispositivo de aparato doméstico (10) según la reivindicación 2, caracterizado 15 

porque la unidad de electrónica de seguridad (16) está prevista para iniciar un 

estado seguro en el caso de reconocer al menos un error.  

 
4. Dispositivo de aparato doméstico (10) según una de las reivindicaciones 

enunciadas anteriormente, caracterizado porque la unidad funcional (12) 20 

presenta al menos una unidad sensora (20).  

 
5. Dispositivo de aparato doméstico (10) según una de las reivindicaciones 

enunciadas anteriormente, caracterizado porque la unidad funcional (12) 

presenta al menos una unidad multiplexora (28) con al menos un canal de 25 

salida y con múltiples canales de entrada, la cual está prevista para 

proporcionar al menos una señal de entrada de multiplexación en al menos uno 

de los canales de entrada como señal de salida de multiplexación en el canal 

de salida.  

 30 

6. Dispositivo de aparato doméstico (10) según una de las reivindicaciones 

enunciadas anteriormente, caracterizado porque la unidad funcional (12) 

presenta al menos una unidad selectora de inductor (30) para seleccionar al 

menos un inductor (34) que ha de ser accionado.  

 35 
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7. Dispositivo de aparato doméstico (10) según una de las reivindicaciones 

enunciadas anteriormente, caracterizado porque la señal (18) es una señal de 

alimentación (32) de la unidad de control (14).  

 
8. Dispositivo de aparato doméstico (10) según una de las reivindicaciones 1 a 6, 5 

caracterizado porque la señal (18) es una señal de entrada (36) de la unidad 

funcional (12).  

 
9. Dispositivo de aparato doméstico (10) según una de las reivindicaciones 1 a 6, 

caracterizado porque la señal (18) es una señal de salida (38) de la unidad 10 

funcional (12).  

 
10. Dispositivo de aparato doméstico (10) según una de las reivindicaciones 1 a 6, 

caracterizado porque la señal (18) es una señal intermedia (40) de la unidad 

funcional (12), que es transmisible entre al menos dos unidades parciales (62, 15 

64) de la unidad funcional (12). 

 
11. Aparato doméstico (42), en particular, campo de cocción, con al menos un 

dispositivo de aparato doméstico (10) según una de las reivindicaciones 

enunciadas anteriormente.  20 

 
12.  Procedimiento para la puesta en funcionamiento de un dispositivo de aparato 

doméstico (10), en particular, de un dispositivo de campo de cocción, según 

una de las reivindicaciones 1 a 10, con al menos una unidad funcional (12) y 

con una unidad de control (14), que está prevista para activar la unidad 25 

funcional (12), caracterizado porque al menos una señal (18) de la unidad 

funcional (12) y/o de la unidad de control (14) es examinada externamente en 

al menos un estado de funcionamiento.  
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