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ES 2722 130T3

DESCRIPCION

Elemento de control de instalacion de ascensor auténomo en energia e instalacion de ascensor con tal elemento de
control

La invencion se refiere ante todo a un elemento de control designado a continuacién como elemento de control de
instalacion de ascensor o de forma abreviada como elemento de control para una instalacién de ascensor.

Tales elementos de control se conocen en si y se designan en la terminologia técnica también como COP (car/cabin
operating panel; panel de control de la cabina) y LOP (landing operating panel; panel de control de la planta).

El funcionamiento de una instalacién de ascensor se conoce en si en sus principios basicos y, por lo tanto, no es
necesaria una explicacion detallada: un usuario de la instalacién de ascensor utiliza paneles de control del tipo
mencionado al principio para activar una llamada de la planta o una llamada de la cabina. Un control de la
instalacion de ascensor recibe sefiales generadas en virtud de una llamada de la planta o llamada de la cabina y
provoca un movimiento de una cabina del ascensor comprendida por la instalacién de ascensor para satisfacer la
llamada de la planta o la llamada de la cabina.

Un cableado necesario hasta ahora de cada elemento de control con el control de la instalacién de ascensor es
prescindible cuando las sefiales generadas en virtud de una llamada de la planta o llamada de la cabina se
transmiten sin cables al control de la instalacion de ascensor. No obstante, también tal transmisién de sefales sin
cables requiere todavia un cableado de cada elemento de control para su alimentacion de energia.

El documento US 2009295550 A1 describe un médulo de conmutador de llamada de las plantas, que es alimentado
con energia a través de la activacion de un botén desde el generador de energia para transmitir una sefal de
llamada de la planta y un moédulo de representacion luminosa de las plantas, que puede recibir, representar y
transmitir informaciones de estado del ascensor, de manera que el médulo de representacion luminosa de las
plantas realiza tanto una funcién de representacion del botén como también una funcién de representacién de las
plantas.

El documento US 2003116385 A1 describe un panel de entrada con un sistema de representacion electroforético.
En una forma de realizacion detallada, el panel de entrada se configura en forma de una pantalla tactil con pantalla
electroforética.

De manera correspondiente, el cometido de la presente invencién consiste en crear un elemento de control, que
carece totalmente de cableado externo.

Este cometido se soluciona por medio de un elemento de control de instalacion de ascensor autbnomo en energia
con las caracteristicas de la reivindicacion 1. El elemento de control de instalacién de ascensor auténomo en energia
(elemento de control) comprende medios para la deteccion del manejo de control y asi como medios para la
transmision sin cables de al menos una sefial que puede ser generada automaticamente con la ayuda del manejo de
control a través del elemento de control de instalacion de ascensor a un control remoto de la instalacion de
ascensor. De acuerdo con la invencion, esta previsto, ademas, que el elemento de control de la instalacion de
ascensor comprenda un dispositivo designado a continuacion como unidad de recuperacion de energia para la
recuperacion de energia.

La ventaja de la forma de realizacion del elemento de control de instalacion de ascensor de acuerdo con la invencion
consiste en que la unidad de recuperacion de energia comprendida por el elemento de control de instalacion de
ascensor convierte al elemento de control de instalaciéon de ascensor en un elemento de control de instalacion de
ascensor autdbnomo en energia. Por lo tanto, no es necesario ya un cableado del elemento de control de instalacion
de ascensor designado a continuacion de forma abreviada como elemento de control para la alimentacion de
energia. En virtud de la transmision sin cables de una sefial, que puede ser generada automaticamente con la ayuda
de un manejo de control, al control respectivo de la instalacion de ascensor, el elemento de control no requiere
realmente cableado externo y de esta manera es especialmente sencillo y no complicado de instalar. El elemento de
control autbnomo en energia se contempla en este caso especialmente también para un reequipamiento o
modernizacion de una instalacion de ascensor.

Las configuraciones ventajosas de la invencion son objeto de las reivindicaciones dependientes. Las interrelaciones
utilizadas en este caso se refieren a otra configuracion del objeto de la reivindicacion principal a través de las
caracteristicas de la reivindicacion dependiente respectiva y no deben entenderse en el sentido de que se prescinda
de la consecucion de una proteccidon auténoma independiente de las combinaciones de caracteristicas de las
reivindicaciones dependientes relacionadas. Por lo demas, con respecto a un disefio de las reivindicaciones en una
concrecion mas detallada de una caracteristica en una reivindicacion dependiente, hay que partir de que no existe
tal limitacién en las reivindicaciones precedentes respectivas.
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Como unidad de recuperacion de energia o parte de tal unidad de recuperacion de energia se contemplan
individualmente o en combinacién un mdédulo fotovoltaico (célula solar), una bobina de induccién y/o un
piezoelemento o, respectivamente, una pluralidad de tales unidades. Por medio del médulo fotovoltaico o de varios
maodulos fotovoltaicos se puede aprovechar de una manera conocida en si la luz del medio ambiente, es decir la luz
natural y/o la luz artificial, para la generacion de energia eléctrica. Se contempla una bobina de induccién en el caso
de una transmision de energia electromagnética como receptor, de manera que de este modo se puede alimentar
energia eléctrica al elemento de control autébnomo en energia y la bobina de induccién o un grupo de bobinas de
induccion funciona como unidad de recuperacion de energia. Como emisor en el caso de tal transmision de energia
electromagnética se contempla, por ejemplo, un teléfono mévil llevado por el usuario de la instalacion de ascensor o
similar. Por ultimo, adicional o alternativamente se contempla también un piezoelemento o un grupo de
piezoelementos como unidad de recuperacion de energia. Una fuerza mecanica ejercida sobre el piezoelemento
conduce, como se conoce, a una tensién eléctrica sobre el piezoelemento, de maneta que las manipulaciones de
control, que el usuario de la instalacion de ascensor realiza a través de la pulsacién sobre secciones individuales del
elemento de control, se pueden utilizar para la generacion de energia eléctrica y de esta manera el o cada
piezoelemento funciona, en general, como unidad de recuperacion de energia.

En una forma de realizacién especial del elemento de control autbnomo en energia, éste presenta un acumulador de
energia, que se puede alimentan con energia eléctrica a partir de la unidad de recuperacion de energia. Para el caso
de que por medio de la unidad de recuperacion de energia se genere energia eléctrica excesiva, ésta se puede
almacenar temporalmente en el acumulador de energia y se puede llamar alli de nuevo en caso necesario.

Una forma de realizacién de un elemento de control auténomo en energia del tipo descrito hasta ahora se
caracteriza por una estructura del tipo de capas, en la que el elemento de control comprende en una primera capa
una unidad de representacion configurable y en otra capa comprende la unidad de recuperacion de energia. Tal
estructura del tipo de capas es ventajosa porque la unidad de representacion y la unidad de recuperacion de energia
- no necesariamente en esta secuencia - se pueden disponer por decirlo asi una detras de la otra, de manera que
para la unidad de representacion y la unidad de recuperacion de energia esta disponible en cada caso la superficie
completa o esencialmente la superficie completa del elemento de control. Una superficie utilizable lo mas grande
posible es ventajosa tanto para un modulo fotovoltaico que funciona como unidad de recuperacion de energia como
también para una unidad de representacion. Ademas, en tal estructura del tipo de capas del elemento de control se
pueden combinar facilmente varias unidades de recuperacion de energia, por ejemplo un médulo fotovoltaico en una
capa por encima de una unidad de representacion y un piezoelemento en otra capa, por ejemplo debajo de la unidad
de representacion. Tal piezoelemento o un grupo de piezoelementos pueden funcionar opcionalmente al mismo
tiempo como medio para la detecciéon de una manipulacion de manejo y como unidad de recuperacion de energia
(adicional).

En otra forma de realizacion de un elemento de control autbnomo en energia del tipo descrito hasta ahora, que
comprende para la alimentaciéon con energia eléctrica una unidad de recuperacion de energia local, la atencion se
centra sobre una reduccion lo mas amplia posible de la necesidad de energia. A tal fin esta previsto que el elemento
de control auténomo en energia comprenda una unidad de representacion que se basa en una técnica de
representacion sin que sea necesaria una energia de mantenimiento. Como una unidad de representacion de este
tipo se contemplan una instalacion con un modulador que trabaja interferométricamente (IMOD; interferometric
modulator display) o una instalaciéon que funciona sobre bases de electroforesis. Una palabra clave en este contexto
es E-Paper (papel electronico). En el caso de una unidad de representacion que funciona sobre base de
electroforesis se alinean, como se conoce, particulas colorantes contenidas en un polimero viscoso a través de la
aplicacién de corta duracién de una tensién eléctrica, en donde una representacion alcanzada de esta manera
permanece estable también después de la retirada de la tension eléctrica, es decir, sin tensién de mantenimiento,
durante varias semanas. En el caso de una unidad de representacion con un modulador que trabaja
interferométricamente, se modifica, eléctricamente como se conoce, una distancia de dos capas reflectantes entre
si, de manera que un punto de la imagen aparece o bien como claro/visible o bien como oscuro/invisible en funcion
de una distancia alcanzada en cada caso en virtud de interferencia constructiva o destructiva. Cuando las capas
reflectantes han adoptado su posicién deseada, su estado es estable, es decir, que la unidad de representacion no
necesita otra energia, con tal que no se modifique la imagen a representar. De esta manera se reduce claramente la
necesidad de energia del elemento de control autbnomo en energia. Ademas, un elemento de control con una
unidad de representacion del tipo descrito anteriormente tiene la ventaja de que las pantallas E-Paper son muy
robustas frente a dafios, puesto que tal unidad de representacion funciona, por ejemplo, también todavia después de
una perforacion.

El elemento de control de instalacion de ascensor auténomo en energia puede estar realizado en una forma que se
puede conectar en una alimentacion de tensidon externa. Entonces se realiza la alimentacion del elemento de control
de la instalacién de ascensor con energia eléctrica en el caso normal por medio de la alimentacion de tensién
externa, de manera que en el caso de un fallo de la alimentacién de tensién externa, el elemento de control de la
instalacion de ascensor se conmuta automaticamente y hasta al retorno de la alimentacion de tension externa a un
modo de funcionamiento autonomo en energia. De manera alternativa, también puede estar previsto que el
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elemento de control de la instalacién de ascensor sea accionado normalmente como elemento de control de la
instalacion de ascensor autbnomo en energia y solo se realice una utilizacion de la alimentacion de tension externa
cuando la unidad de recuperacion de energia no suministra energia eléctrica o no ha suministrado energia eléctrica
durante un periodo de tiempo predeterminado o predeterminable y/o un acumulador de energia comprendido por el
elemento de control de la instalaciéon de ascensor se aproxima a un estado de carga critico.

En general, la invenciéon es también una instalacion de ascensor con al menos un elemento de control de la
instalacion de ascensor auténomo en energia de este tipo.

A continuacion se explica en detalle un ejemplo de realizacién de la invencion con la ayuda del dibujo. Los objetos o
elementos correspondientes entre si estan provistos en todas las figuras con los mismos signos de referencia.

El ejemplo de realizacién no debe entenderse como limitacion de la invencion. Mas bien son posibles, en el marco
de la presente publicacion, en general, también complementos y modificaciones, en particular aquéllos que se
pueden deducir, por ejemplo, a través de combinacidon o variacion de caracteristicas individuales en conexion las
caracteristicas o etapas del procedimiento descritas en la parte de descripcion general o especial asi como
contenidas en las reivindicaciones y/o en el dibujo por el técnico con respecto a la solucién del cometido y que
conducen a través de caracteristicas combinables a un objeto nuevo o a nuevas etapas o secuencias de tapas del
procedimiento. En este caso:

La figura 1 muestra una instalacién de ascensor con un control de la instalacion de ascensor, una cabina de
ascensor y panales de mando individuales.

La figura 2 muestra un lado frontal de un panel de control de una instalacién de ascensor.

La figura 3 muestra una representacion en seccion de un elemento de control propuesto aqui como panel de control,
y

La figura 4 muestra una representacion de un elemento de control de este tipo como diagrama de bloques.

La representacion en la figura 1 muestra de forma esquematica muy simplificada una instalacién de ascensor 10 en
un edificio no mostrado propiamente con al menos una cabina de ascensor 14 movil en al menos una caja de
ascensor 12 y con un control de la instalacion de ascensor 16 previsto en un lugar central del edificio. El control de la
instalacién de ascensor 16 esta previsto de una manera conocida en si para el control de la instalaciéon de ascensor
10. La o cada cabina de ascensor 14 es mévil de una manera conocida en si en la caja del ascensor 12 o en la caja
del ascensor 12 respectiva, de manera que se puede acceder a diferentes plantas 18 del edificio.

A la instalacion de ascensor 10 pertenecen paneles de control 20, 22, a saber un panel de control de la cabina COP
(car/cabin operating panel; panel de control de la cabina) en la cabina del ascensor 14 y paneles de control de la
planta LOP (landing operating panel; panel de control de la planta) en plantas 18 individuales.

De acuerdo con el principio propuesto aqui, al menos algunos paneles de control 20, 22 estan realizados como
elementos de control de la instalacion de ascensor auténomos de energia y la descripcion siguiente prosigue en el
ejemplo de un panel de control de la cabina 20 como un elemento de control de la instalacién de ascensor autbnomo
en energia de este tipo. Dentro de la instalacion de ascensor 10 pueden estar realizados todos los paneles de
control de la planta 22 o el o cada panel de control de la cabina 20 como elementos de control de la instalacién de
ascensor, de manera que para los elementos de control de la instalacion de ascensor autonomos de energia se
utilizan a continuacién los nimeros de referencia indicados para el panel de control de la cabina 20 y los paneles de
control de la planta 22.

La representacion en la figura 2 muestra - de forma esquematica muy simplificada - una vista en planta superior
sobre un elemento de control de la instalacion de ascensor 20 autbnomo en energia que funciona como campo de
control de la cabina 20 y que se designa a continuacién a veces también sélo de forma abreviada como elemento de
control 20. Sobre su lado delantero, el elemento de control 20 comprende, por ejemplo, dos zonas 24, 26, a saber,
una primera zona 24 para la representacion de una posicion y direccion de la marcha respectivas de la cabina del
ascensor 14 o similar y una segunda zona 26 para la realizacion de manejos de control, a saber, aqui la activacion
de una llamada de la cabina.

La representacion en la figura 3 muestra una forma de realizacion de un elemento de control de la instalacion de
ascensor 20 autbnomo en energia en una vista lateral en seccién y simplificada esquematica. En este caso, se
puede reconocer la estructura del tipo de capas del elemento de mando 20. La forma de realizacion representada
comprende también capas opcionales. La representacion en la figura 4, en cambio, muestra el elemento de control
20 en forma de un diagrama de bloques simplificado esquematico.
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De acuerdo con la representacion en la figura 3, el elemento de control 20 comprende una capa de base 30, que
funciona también como elemento de soporte o elemento de la estructura, una capa piezoeléctrica 32 en principio
opcional colocada encima, una capa de representacién 34 de nuevo colocada encima, una capa fotosensible 36
transparente en principio opcional que se encuentra por encima de la capa de representacion 34 asi como una capa
de proteccioén transparente 38, que se encuentra por encima de la capa fotosensible 36. También la capa de
proteccién 38 es en principio opcional. La capa de proteccion 38 es conveniente cuan do el elemento de control 20
debe protegerse, por ejemplo, contra la humedad y otras influencias del medio ambiente, pero también contra dafios
como arafiazos y similares. Sin tal capa de proteccion 38, una superficie de la capa que se encuentra entonces en el
exterior asume al menos en parte la funcién de la capa de proteccién 38.

En la forma de realizacion mostrada, la capa de base 30 funciona también como lugar para el alojamiento de un
acumulador de energia 40, por ejemplo en forma de una o varias baterias, acumuladores, condensadores,
supercondensadores o similares.

La capa piezoeléctrica 32 funciona como medio para la deteccién de una entrada o de otro manejo de control -
designado a continuacién de manera agrupada como manejo de control - de un usuario de la instalacion de
ascensor 10. Como manejo de control, el usuario presiona, por ejemplo, sobre una seccion de la superficie en la
segunda zona 26 (figura 2) del lado frontal del elemento de control 20 para seleccionar de esta manera una planta
de destino deseada. La fuerza ejercida con la pulsacion sobre el lado frontal del elemento de control 29 conduce a
una tensioén eléctrica sobre uno o varios de los piezoelementos comprendidos por la capa piezoeléctrica 32 (no
representada separada). De manera correspondiente, en virtud de la tension resultante se puede determinar
automaticamente el lugar del contacto y de manera correspondiente - de la misma manera automaticamente - con la
ayuda del manejo de control se puede generar una sefial 42 (ver la figura 4), que es transmitida para la llamada de
la cabina por medio del elemento de mando 20 sin cables al control de la instalacion de ascensor 16 y es procesada
alli de una manera conocida en si.

Para la emision sin cableas de una sefial de este tipo 42, el elemento de control 20 comprende una unidad de
emisién 44, en particular una unidad combinada de emisién/recepcion 44. Esta se activa por medio de una unidad de
procesamiento 46 comprendida por el elemento de control 20. La unidad de procesamiento 46, por una parte, y la
unidad de emisién 44 o la unidad de emision/recepcion 44, por otra parte - la descripcion prosigue en interés de una
mejora facilidad de lectura, pero sin prescindir de una validez general amplia en el ejemplo de un elemento de
control 20 con una unidad de emision/recepcién 44 - se alimentan por medio de una unidad de recuperacion de
energia comprendida igualmente por el elemento de control 20 asi como, dado el caso, desde el acumulador de
energia 40 con energia eléctrica.

La unidad de procesamiento 46 comprende de manera conocida en si un ASIC, un microprocesador 50 o similar y
una memoria 52, en la que se puede cargar un programa de control, que es ejecutado durante el funcionamiento del
elemento de control 20 por medio del microprocesador 50. Bajo el control del programa de control se realizan la
evaluacion de un manejo de control respectivo, la generacion de una sefial 42 correspondiente asi como la
activacion de la sefial de emisidn/recepcion 44 para la emision sin cables de la sefial 42.

La capa piezoeléctrica 32 mencionada puede funcionar sélo o de forma complementaria como unidad de
recuperacion de energia 48, puesto que la tension eléctrica que resulta en virtud de un manejo de control se puede
utilizar también para la alimentacién de energia eléctrica de la unidad de procesamiento 46 y de la unidad de
emision/recepcion 44. En la forma de realizacion mostrada en la figura 3 del elemento de control 20 con una capa
fotosensible 36, ésta funciona como médulo fotovoltaico y, por lo tanto, de la misma manera como unidad de
recuperacion de energia 48. Una tension que resulta en virtud de la luz ambiental incidente se puede utilizar para la
alimentacion de energia eléctrica de la unidad de procesamiento 46 y de la unidad de emisién/recepcion. De manera
alternativa o adicional, el elemento de control 20, por ejemplo en la capa de base 30, puede presentar como receptor
de energia transmitida electromagnéticamente también una o varias bobinas de inducciéon (no mostradas), de
manera que en tal caso las bobinas de induccién o la totalidad de las bobinas de induccién funcionan de la misma
manera como unidad de recuperacion de energia 48, puesto que por medio de un emisor llevado consigo, por
ejemplo, por el usuario se puede alimentar energia de manera conocida en si por vias sin cables al elemento de
control 20, que se puede tomar como tensién eléctrica a través de la o de cada bobina de induccion y se puede
utilizar para la alimentacién de energia eléctrica de la unidad de procesamiento 46 y de la unidad de
emision/recepcion 44.

La capa de representacion 34 funciona como unidad de representacion 54, que puede ser alimentada de la misma
manera por medio de la unidad de recuperacion de energia 48 con energia eléctrica, y la activacion de la unidad de
representacion 54 se realiza bajo el control del programa de control por medio de la unidad de procesamiento 46.
Por medio de la unidad de representacion 54 se realiza de manera conocida en si un reconocimiento éptico en el
usuario a continuacion del manejo de control o a continuacion de una evaluacion de una sefial 42 generada en virtud
del manejo de control. Tal reconocimiento se transmite normalmente desde el control de la instalacién de ascensor
16 sin cables a través de la unidad de emision/recepcion 44 al elemento de control 20 y se representa a través de su
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unidad de representaciéon 54. De manera adicional o alternativa, tal reconocimiento se puede realizar en el usuario
también por medio de la capa piezoeléctrica 32 como reconocimiento haptico. Entonces el usuario es informado, por
ejemplo, a través de vibracion del elemento de control 20 de que el manejo de control ha sido registrado o ya ha sido
evaluado a través del control de la instalacion de ascensor 16. La activacion de la capa piezoeléctrica 32 para la
generacion de tal reconocimiento haptico se realiza con preferencia por medio de la energia eléctrica acondicionada
por la unidad de recuperacion de energia 48. En funcidn de la energia eléctrica disponible a este respecto se pueden
adaptar una duracioén y/o una intensidad del reconocimiento haptico de manera automatica a través del elemento de
control 20, a saber, su unidad de procesamiento. Si la energia eléctrica disponible no es suficiente para un
reconocimiento haptico minimo, se recurre para la generacion del reconocimiento haptico a la energia acumulada en
el acumulador de energia 40.

La alimentacién de energia eléctrica de la unidad de procesamiento 46, de la unidad de emisidn/recepcion 44 y de la
unidad de representacion 54 por medio de la unidad de recuperacion de energia 48 se ilustra en la representacion
en la figura 4 en forma de flechas que parten en cada caso desde la unidad de recuperacion de energia 48. La
activacion de la unidad de emision/recepcion 44 y de la unidad de representacion por medio de la unidad de
procesamiento 46 se ilustra en la representacion en la figura 4 de la misma manera en forma de flechas, a saber, en
cada caso de flechas que parten desde la unidad de procesamiento 46.

En el sentido del menor consumo posible de energia eléctrica a través del elemento de control 20 auténomo en
energia, la unidad de representacion 54 se basa en una técnica de representacion sin energia de mantenimiento
necesaria. A tal fin, para evitar repeticiones se remite a las explicaciones presentadas al principio. Puesto que una
informacion del usuario respectiva representada por medio de la unidad de representacion 54 con la llamada de
energia eléctrica desde la unidad de recuperacion de energia 48 y/o el acumulador de energia 40 se mantiene
estable también después de la desaparicion de la energia de mantenimiento (palabra clave: E-Paper), el consumo
de energia del panel de control 20 es minimo en el funcionamiento continuo.

Cuando la unidad de recuperacion de energia 48 no suministra energia eléctrica, esto no es, sin embargo, en
principio, un problema. Cuando debido a la falta de energia eléctrica no se lleva a cabo una ejecucion del programa
de control de la unidad de procesamiento 46, se mantienen las representaciones existentes de la unidad de
representacion 54. Ademas, la ejecucion del programa de control y el funcionamiento de la unidad de procesamiento
46 comienzan, en general, de forma automatica de nuevo inmediatamente tan pronto como la unidad de
recuperacion de energia 48 suministra energia eléctrica.

Este puede ser el caso, por ejemplo, cuando el usuario de la instalacion de ascensor 10, en virtud de una alarma de
movimiento o similar, activa una iluminacién, que suministra suficiente luz ambienta, para que un modulo
fotovoltaico, que funciona como unidad de recuperacion de energia 48 o como parte de una unidad de recuperacion
de energia 48 de este tipo, suministre energia eléctrica. Si en la zona del elemento de control 20 autbnomo en
energia se puede partir de una iluminacion duradera suficiente, la alimentacion de energia del elemento de control
20 por medio de un modulo fotovoltaico, que funciona como unidad de recuperacion de energia 48 o como parte de
una unidad de recuperacion de energia 48, no es, sin embargo, ningun problema. Cuando el elemento de mando 20
no presenta ningun modulo fotovoltaico o no se garantiza una iluminacidon suficiente duradera, el usuario de la
instalacion de ascensor 10 puede funcionar de una manera, por decirlo asi, mediante o inmediata como fuente de
energia. Cuando el elemento de control 20 esta realizado como elemento de control 20 sensible a la presidon con una
capa piezoeléctrica 32, y los piezoelementos comprendidos por él funcionan como unidad de recuperacion de
energia 48 o parte de una unidad de recuperacion de energia 48, el usuario "despierta" por decirlo asi de nuevo a
través de su manejo de control un elemento de control 20 que ha sido inactivado en virtud de la falta de energia
eléctrica. Tan pronto como la unidad de recuperacion de energia 48 suministra energia eléctrica suficiente para un
funcionamiento de las otras unidades funcionales 46, 44, 54 del elemento de control 20, el elemento de control 20
esta de nuevo en funcion y puede reaccionar a manejos de control del usuario. Cuando el elemento de control 10
presenta una o varias bobinas de induccién como receptores para una transmision de energia electromagnética, la
activacion ("despertar") del elemento de control 20 se puede realizar de manera inadvertida a través del usuario en
virtud de un emisor llevado consigo por el usuario. El emisor, por ejemplo un teléfono mévil del usuario o similar,
emite en este caso de manera conocida en si ondas electromagnéticas, que son recibidas por el o por cada bobina
de induccién del elemento de control 20 y conducen a una tensién eléctrica utilizable para el funcionamiento de las
unidades funcionales 46, 44, 54 mencionadas anteriormente.

En el caso de un elemento de control 20 con una unidad de emisidn/recepcion 44, el manejo de control se puede
realizar con relacion a la instalaciéon de ascensor 10 también por medio de un emisor llevado consigo por el usuario,
por ejemplo por medio de un teléfono movil o similar. Una capa piezoeléctrica 32 o similar es entonces prescindible
por parte del elemento de control 20. Los datos para el manejo de control realiza, por ejemplo, en el teléfono movil,
son transmitidos entonces por via sin cables, por ejemplo de acuerdo con la llamada Norma-NFC, desde el emisor
hasta el elemento de control 20 y alli son recibidos por medio de la unidad de emisidn/recepcion 44. Las ondas

6



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2722 130T3

electromagnéticas irradiadas en este caso pueden ser utilizadas de la misma manera por medio de una o varias
bobinas de induccién comprendidas por el elemento de control 20 para la alimentacién de energia de las unidades
funcionales 46, 44, 54 del elemento de control 20. Por lo demas, la transmisién sin cables de energia eléctrica se
puede realizar también en el transcurso de una autentificacién, en principio, conocida en si de un usuario con la
ayuda de un emisor llevado consigo por el usuario. Tal emisor emite un cddigo destinado para la autentificacion. Tan
pronto como el emisor se encuentra en la zona de deteccién del elemento de control 20, se utilizan las ondas
electromagnéticas irradiadas en este caso por medio de una o varias bobinas de induccion comprendida por el
elemento de control 20 para el suministro de energia de las unidades funcionales 46, 44, 54 del elemento de control
20. Tan pronto como éstas son alimentadas en una medida suficiente con energia eléctrica, se puede verificar el
cédigo transmitido para la autentificacion y se puede liberar la utilizacion del elemento de control 20 en la extensién
prevista en cada caso. De la misma manera que se pueden transmitir informaciones sin cables al elemento de
control 20, también se pueden transmitir de una manera conocida en principio en si informaciones desde el elemento
de control 20 por via sin cables a un receptor correspondiente, es decir, por ejemplo un teléfono mavil del usuario.
En tal relacion de comunicacion, el elemento de control 20 funciona como emisor y transmite, por ejemplo, datos
propios o datos del control de la instalacion de ascensor 16.

La energia eléctrica excesiva generada en el funcionamiento por medio de la unidad de recuperacion de energia 48
se puede alimentar al acumulador de energia 40 y se puede llamar alli de nuevo en caso necesario.

En el caso de un elemento de control 20 con una unidad de emision/recepcion 44, se puede utilizar la unidad de
emisién/recepcion 44 también para la configuracion del elemento de control 20. Por medio de un emisor que se
comunica con la unidad de emision/recepcion 44 se pueden cargar un programa de control y/o datos para la unidad
de representacion 54 en la memoria 52 de la unidad de procesamiento. En los datos para la unidad de
representacion 54 se puede tratar de datos, que determinan la representacion que puede ser realizada por medio de
la unidad de representacion 54 - es decir, por ejemplo el disefio de tal representacion, por ejemplo el nimero de las
plantas seleccionables y su representacion.

En el interés de una reduccion del consumo de energia de un elemento de control de la instalacion de ascensor 20,
22 autéonoma de energia en el funcionamiento continuo, en una forma de realizacion especial del elemento de
control 20, 22 esta previsto que la unidad de representacion 54 sea activada tan poco como sea necesario. Mientras
que hasta ahora a menudo la representacion generada por un panel de control 20, 22 puede ser concebida en el
sentido mas amplio como una animacion del movimiento de la cabina del ascensor 14, de tal manera que, por
ejemplo, de acuerdo con la posicién actual de la cabina del ascensor 14, se representa el nimero de planta
respectivo, aqui debe reducirse el nimero de las representaciones variables. Asi, por ejemplo, es suficiente
representar una cabina de ascensor movil 14 sélo por medio de una flecha de direccion. Tal representacion no
requiere ninguna modificacion, mientras la cabina del ascensor 14 pasa por diferentes plantas 18. Puesto que en el
caso de una unidad de representacion 54, que se basa en una técnica de representacion sin que sea necesaria
energia de mantenimiento, cuando cambia la representacion generada en cada caso, se puede reducir
adicionalmente la necesidad de energia a través de una reduccién del nimero de las representaciones variables, de
manera que la energia eléctrica obtenida desde la unidad de recuperacion de energia 48 respectiva es suficiente
durante tiempo mas prolongado para la alimentacién de la unidad de procesamiento 46 y de la unidad de
emision/recepcion 44 del elemento de control 20, 22.

El elemento de control 20, 22, que funciona como elemento de control de la instalacién de ascensor 20, 22
autébnomo en energia se puede instalar facilmente, puesto que no se requiere un cableado ni para la alimentacién de
energia del elemento de control 20 ni para la transmisiéon de datos desde o hacia el elemento de control 20. Un
elemento de control de la instalacion de ascensor 20, 22 auténomo en energia no consume energia eléctrica que
deba alimentarse desde el exterior de la instalacion de ascensor 10 y de esta manera reduce la necesidad de
energia de la instalacion de ascensor 10. El elemento de control de la instalacion de ascensor 20, 22 autbnomo en
energia instalado sin la necesidad de cableado externo para la transmision de datos sin cables se puede facilmente
por via sin cables y se puede adaptar a las necesidades modificadas. Esto se puede realizar en el lugar y también se
puede llevar a cabo por usuarios poco experimentados, puesto que tal configuracién se reduce en el fondo al inicio
de un intercambio de datos sin cables entre un emisor respectivo, por ejemplo un ordenador movil o similar, y el
elemento de mando 20, 22 respectivo.

Sin la necesidad de cableado externo, la utilizacion de uno o varios elementos de control de la instalacion de
ascensor 20, 22 auténomos de energia se contempla especialmente también para el reequipamiento /
modernizacién de una instalacion de ascensor 10. Para la instalacion de un elemento de control 20, 22 de este tipo
no tienen que perforarse, en efecto, taladros o similares. Cuando la instalacion de ascensor 10 no presenta, por
ejemplo, pilares de puertas suficientemente anchis para el alojamiento de un elemento de control 20, 22, el elemento
de control 20, 22 se puede instalar sin mas también junto a tales pilares de puertas. Ademas, el elemento de control
20, 22 no requiere necesariamente para la instalacién un sustrato plano, de manera que se elevan las posibilidades

7



10

15

20

ES 2722 130T3

de instalacion y se puede instalar el elemento de control 20, 22 en virtud de las capas elasticas flexibles 30-39
también en paredes redondas o similares. Todas estas ventajas y la ganancia de tiempo implicada con ello durante
la instalacion de elementos de control 20, 22 asi como las libertades adicionales que resultan, por ejemplo, con
respecto al lugar de instalacion, se aplican evidentemente también en el caso de una nueva instalacion de una
instalacion de ascensor 10.

Algunos de los aspectos que estan en primer plano de la descripciéon presentada aqui se pueden resumir, por lo
tanto, de forma abreviada de la siguiente manera: se indican un elemento de control de la instalacion de ascensor
20, 22 autdonomo en energia con medios 32, 46 para la deteccion de un manejo de control y medios 44 para la
transmision sin contacto de al menos una sefial 42, que puede ser generada automaticamente con la ayuda del
manejo de control a través del elemento de control de la instalacion de ascensor 20, 22, a un control remoto de la
instalacion de ascensor 16 asi como con una unidad de recuperacion de energia 48 comprendida por el elemento de
control de la instalacion de ascensor 20, 22 y una instalacion de ascensor con un elemento de control de la
instalacion de ascensor 20, 22 autonomo en energia de este tipo. Ademas, se indican diferentes procedimientos
para el funcionamiento de un elemento de control de la instalacion de ascensor 20, 22 de este tipo, por ejemplo un
procedimiento de funcionamiento para la recuperacion de energia por medio de un piezoelemento o de una capa
piezoeléctrica 32, un procedimiento de funcionamiento para la recuperacion de energia por medio de un mdédulo
fotovoltaico o de una capa fotosensible 36 y/o un procedimiento de funcionamiento para la recuperacion de energia
por medio de al menos una bobina de induccidn que funciona como un receptor para energia transmitida
electromagnéticamente, de manera que la transmisidon de energia electromagnética se realiza, por ejemplo, en
colaboracion con una transmision de datos prevista de todos modos, por ejemplo en conexién con una
autentificacion de un usuario o similar.
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REIVINDICACIONES

1.- Elemento de control de instalacién de ascensor (20, 22) autbnomo en energia con medios (32, 46) para la
deteccion de un manejo de control y medios (44) para la transmision sin cables de al menos una sefial (42), que
puede ser generada de forma automatica con la ayuda de la manipulacion a través del elemento de control de la
instalacion de ascensor (20, 22), hasta un control remoto de la instalacion de ascensor (16) asi como con una unidad
de recuperacion de energia (48) comprendida por el elemento de control de la instalacion de ascensor (20, 22), y
con una estructura del tipo de capas y una unidad de representacion (54) configurable en una capa (34) asi como
con la unidad de recuperacion de energia (48) en al menos otra capa (32, 36).

2.- Elemento de control de instalacion de ascensor (20, 22) auténomo en energia de acuerdo con la reivindicacion 1,
con al menos un modulo fotovoltaico como unidad de recuperacion de energia (48).

3.- Elemento de control de instalacion de ascensor (20, 22) auténomo en energia de acuerdo con la reivindicacion 1
6 2, con al menos un piezoelemento como unidad de recuperacion de energia (48).

4.- Elemento de control de instalacion de ascensor (20, 22) autdbnomo en energia de acuerdo con la reivindicacion 1,
2 6 3, con al menos una bobina de induccién como unidad de recuperacion de energia (48).

5.- Elemento de control de instalacion de ascensor (20, 22) auténomo en energia de acuerdo con una de las
reivindicaciones anteriores, con un acumulador de energia (40) que puede ser alimentado desde la unidad de
recuperacion de energia (48).

6.- Elemento de control de instalacion de ascensor (20, 22) auténomo en energia de acuerdo con la reivindicacion 1,
con una unidad de representacion (54) que se basa en una técnica de representacion sin que sea necesaria energia
de mantenimiento.

7.- Elemento de control de instalacion de ascensor (20, 22) auténomo en energia de acuerdo con la reivindicacion 1
6 6, con una capa piezoeléctrica (32) como medio para la deteccion de un manejo de control, en el que la capa
piezoeléctrica (32) funciona de la misma manera como unidad de recuperacion de energia (48).

8.- Instalacion de ascensor (10) con al menos un elemento de control de instalacion de ascensor (20, 22) auténomo
en energia de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores.
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Figura 1 (Estado de la técnica)
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