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REIVINDICACIONES
1. Dispositivo limpiaparabrisas (1) para parabrisas de curvatura variable que comprende:

[a] un arbol secundario (6) giratorio sobre su propio eje secundario (8) entre una posicién secundaria inicial y
una posicion secundaria final, y

[b] un arbol primario (2), giratorio de forma alternativa sobre su propio eje primario (4), mediante unos medios
de accionamiento (10) de dicho dispositivo limpiaparabrisas (1), entre una posicién primaria inicial y una
posicion primaria final, y estando dicho arbol primario (2) montado en dicho arbol secundario (6), de manera
gue dicho eje primario (4) esta inclinado respecto a dicho eje secundario (8) formando un primer angulo
agudo (B) entre si,

[c] estando montado fijo sobre dicho arbol primario (2) un brazo porta-escobillas, de manera que dicho brazo
porta-escobillas es movido también de forma alternativa respecto a dicho parabrisas a través de dicho arbol
primario (2),

caracterizado por que

ademas comprende un dispositivo de retardo (44) que conecta cinematicamente dichos medios de
accionamiento (10) con dicho arbol secundario (6), para causar en dicho arbol secundario (6) un giro tal que
cuando dicho arbol primario (2) ha realizado el 50% del giro entre dicha posicion primaria inicial y dicha posicién
primaria final, dicho arbol secundario (6) ha realizado entre un 0% y un 30% del giro entre dicha posicion
secundaria inicial y dicha posicién secundaria final.

2. Dispositivo limpiaparabrisas (1) segun la reivindicacion 1, caracterizado por que cuando dicho arbol primario (2)
ha realizado el 50% del giro entre dicha posicidn primaria inicial y dicha posicién primaria final, dicho arbol
secundario (6) ha realizado entre un 5% y un 23% del giro entre dicha posiciéon secundaria inicial y dicha posicién
secundaria final.

3. Dispositivo limpiaparabrisas (1) segun la reivindicacion 1 o 2, caracterizado por que cuando dicho arbol primario
(2) ha realizado el 75% del giro entre dicha posicion primaria inicial y dicha posicion primaria final, dicho arbol
secundario (6) ha realizado un 65% del giro entre dicha posicion secundaria inicial y dicha posiciéon secundaria
final.

4. Dispositivo limpiaparabrisas (1) segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado por que dichos
medios de accionamiento (10) comprenden un motor (38) y un primer mecanismo de cuatro barras (12) plano
accionado por dicho motor (38), estando dicho primer mecanismo de cuatro barras (12) formado por:
[a] una primera barra accionadora (14),
[b] una primera barra transmisora (16) y
[c] una primera barra accionada (18), estando dicha primera barra accionada (18) montada basculante
alrededor de dicho eje primario (4) y conectada a dicho arbol primario (2) para accionar dicho arbol primario

(2) de forma alternativa,

por que dicho dispositivo de retardo (44) comprende un segundo y un tercer mecanismos de cuatro barras (20, 30)
planos, estando dicho segundo mecanismo de cuatro barras (20) formado por

[d] una segunda barra accionadora (22), estando dicha segunda barra accionadora (22) montada basculante
alrededor de dicho eje primario (4) y unida cinematicamente a dicha primera barra accionada (18), formando
un segundo angulo (61) entre si, para moverse como una unidad,

[e] una segunda barra transmisora (24) y

[fl una segunda barra accionada (26), estando dicha segunda barra accionada (26) montada basculante
alrededor de un eje de basculacién (28) fijo, y

estando dicho tercer mecanismo de cuatro barras (30) formado por:
[g] una tercera barra accionadora (32), estando dicha tercera barra accionadora (32) montada basculante
alrededor de dicho eje de basculacion (28) y unida cinematicamente a dicha segunda barra accionada (26),

formando un tercer angulo (62) entre si, para moverse como una unidad

[h] una tercera barra transmisora (34) y
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[i] unatercerabarra accionada (36), estando dicha tercera barra accionada (36) montada basculante alrededor
de dicho eje secundario (8) y conectada a dicho arbol secundario (6) para accionar dicho arbol secundario
(6) de forma alternativa, y

por que en la posicion inicial de dicho limpiaparabrisas, dicha tercera barra accionadora (32) y dicha tercera barra
transmisora (34) estan dispuestas formando un cuarto angulo (63) entre si, comprendido entre -5° y +20°.

5. Dispositivo limpiaparabrisas (1) segun la reivindicacion 4, caracterizado por que en dicha posicién inicial de
dicho limpiaparabrisas, dicha tercera barra accionadora (32) y dicha tercera barra transmisora (34) estan
dispuestas formando un cuarto angulo (83) entre si, comprendido entre -5° y +10°.

6. Dispositivo limpiaparabrisas (1) segun la reivindicacion 4 o 5, caracterizado por que dicho segundo angulo (61)
entre dicha segunda barra accionadora (22) y dicha primera barra accionada (18) esta comprendido entre 35° y
55°, y dicho tercer angulo (82) entre dicha tercera barra accionadora (32) y dicha segunda barra accionada (26)
esta comprendido entre 55°y 75°.

7. Dispositivo limpiaparabrisas (1) seguin cualquiera de las reivindicaciones 4 a 6, caracterizado por que dicho
primer mecanismo de cuatro barras (12) es un mecanismo de tipo manivela-balancin y dicho segundo y tercer
mecanismos de cuatro barras (20, 30) son mecanismos de tipo doble balancin.

8. Dispositivo limpiaparabrisas (1) segln cualquiera de las reivindicaciones 4 a 7, caracterizado por que la relacion
de longitudes

[a] entre dicha segunda barra accionadora (22) y dicha segunda barra transmisora (24) esta comprendida entre
0,5y0,7,

[b] entre dicha segunda barra accionadora (22) y dicha segunda barra accionada (26) estd comprendida entre
11y13,y

[c] entre dicha segunda barra accionadora (22) y la distancia entre dicho eje primario (4) y dicho eje de
basculacion (28) esta comprendida entre 1,1y 1,3,

mientras que la relacion de longitudes entre

[d] dicha tercera barra accionadora (32) y dicha tercera barra transmisora (34) esta comprendida entre 0,4 y
0,6,y

[e] entre dicha segunda barra accionadora (32) y dicha segunda barra accionada (36) estd comprendida entre
0,7y 0,9,

[f] entre dicha segunda barra accionadora (22) y la distancia entre dicho eje de basculacion (28) y dicho eje
secundario (8) esta comprendida entre 0,6 y 0,8.

9. Dispositivo limpiaparabrisas (1) segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado por que dicho que
dicho eje primario (4) y dicho eje secundario (8) son coplanarios.

10. Dispositivo limpiaparabrisas (1) segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 9, caracterizado por que dicho
eje primario (4) esta inclinado respecto a dicho eje secundario (8) formando dicho primer angulo agudo (B) entre
si, estando dicho primer angulo agudo () comprendido entre 12° y 32°.
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