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57  Resumen:
Sistema de movilización terapéutica pulsátil para la
aplicación de una kinesioterapia pasiva a una región
anatómica mediante pulsos de presión que movilizan
los tejidos adyacentes, que comprende los siguientes
elementos: uno o más elementos huecos y flexibles
destinados a estar en contacto con una zona
anatómica de un paciente, en cuyo interior se dispone
un fluido, uno o más dispositivos generadores de
pulsos de presión del fluido que está dispuesto en el
interior de los mencionados elementos huecos y
flexibles, una lámina flexible en una de cuyas caras
están dispuestos al menos los mencionados
elementos huecos y flexibles y un elemento de control
de los susodichos dispositivos generadores de pulsos
que regula de manera independiente para cada uno
de los elementos huecos y flexibles al menos los
valores máximo y mínimo de la presión, la frecuencia
de los pulsos y el tiempo de aplicación de dichos
pulsos.
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DESCRIPCIÓN 

 

Sistema de movilización terapéutica pulsátil 

 

Objeto de la invención 5 

 

El objeto de la presente invención es un novedoso sistema mecánico de movilización pasiva, 

mediante presión, de una región anatómica a tratar. La presión que ejerce la invención sobre 

una región anatómica ejerce sobre el paciente una kinesioterapia pasiva, en la que el 

profesional sanitario puede controlar al menos los parámetros de tiempo, presión y 10 

frecuencia de la movilización. 

  

Antecedentes de la invención 

 

La kinesioterapia es una de las técnicas utilizadas en fisioterapia y consiste en el tratamiento 15 

de enfermedades y lesiones mediante la movilización activa o pasiva de una región 

anatómica o del cuerpo del paciente o de la persona que se somete a esta técnica. 

 

La kinesioterapia activa es realizada por el propio paciente, con la ayuda de un profesional 

sanitario o contra una resistencia al movimiento, en cambio la pasiva, que suele ser a nivel 20 

articular es realizada en su totalidad por un fisioterapeuta o mediante máquinas. 

 

La presente invención se ha desarrollado con la finalidad de movilizar los tejidos adyacentes 

a la región anatómica a tratar, por ejemplo, las articulaciones, la región dorsal o lumbar, o la 

zona de las vértebras cervicales, realizando pequeñas compresiones mediante pulsos de 25 

presión con unos parámetros determinados por el profesional sanitario que prescribe y/o 

ejecuta el tratamiento, lo que permite personalizar el tratamiento para cada paciente, para 

cada región anatómica y para cada enfermedad o lesión de dicha región. 

 

Descripción de la invención 30 

 

El sistema de movilización terapéutica pulsátil, que es el objeto de la presente invención, 

comprende: 

• uno o más elementos huecos y flexibles destinados a estar en contacto con una zona 

anatómica de un paciente, en cuyo interior se dispone un fluido. Estos elementos 35 
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huecos y flexibles son los encargados de realizar movilización de los tejidos 

adyacentes a una región anatómica de un paciente mediante compresiones de 

dichos tejidos; 

• uno o más dispositivos generadores de pulsos de presión del fluido que está 

dispuesto en el interior de los mencionados elementos huecos y flexibles. Estos 5 

pulsos de presión son las compresiones transmitidas a los tejidos mediante los 

elementos huecos y flexibles; 

• una lámina flexible en una de cuyas caras están dispuestos al menos los 

mencionados elementos huecos y flexibles y 

• un elemento de control de los susodichos dispositivos generadores de pulsos que 10 

regula de manera independiente para cada uno de los elementos huecos y flexibles 

al menos los valores máximo y mínimo de la presión, la frecuencia de los pulsos y el 

tiempo de aplicación de dichos pulsos, es decir cada uno de los elementos huecos y 

flexibles puede o no transmitir pulsos de presión, y los pulsos de presión transmitidos 

por cada uno de los mencionados elementos huecos pueden tener diferentes valores 15 

mínimo y máximo de la presión, una frecuencia diferente o un tiempo de aplicación 

diferente. 

  

Breve descripción de las figuras 

 20 

Figura 1: muestra una primera realización preferente del sistema de movilización terapéutica 

pulsátil. 

 

Figura 2: muestra una segunda realización preferente del sistema de movilización 

terapéutica pulsátil. 25 

 

Figura 3: muestra una tercera realización preferente del sistema de movilización terapéutica 

pulsátil. 

 

Realizaciones preferentes 30 

 

Las figuras 1, 2 y 3 muestran tres realizaciones preferentes del sistema de movilización 

terapéutica pulsátil (1), que es el objeto de la presente descripción, donde cada una de las 

realizaciones se coloca de manera diferente sobre la región anatómica del paciente. 

 35 
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En la figura 1 se presenta el sistema de movilización terapéutica pulsátil (1) como una 

almohadilla, que consiste en una lámina flexible (2) en la cual se disponen uno o más 

elementos huecos y flexibles (3) que se sitúa en, por ejemplo, una camilla o el respaldo de 

una silla o sillón, y el paciente sitúa la región a anatómica sobre ella.  

 5 

La segunda realización preferente, mostrada en la figura 2, presenta la lámina flexible (2) 

dispone en sus extremos de sendas cintas (4) o elementos similares, en cuyos extremos 

libres se dispone medios de unión (5) a voluntad complementarios entre sí como cintas de 

“velcro”, hebillas, corchetes o cualquier otro medio que permita unir las dos cintas y en su 

caso regular su longitud para que la almohadilla abrace, por ejemplo, una articulación o el 10 

cuello. 

 

En la figura 3 se muestra una tercera realización preferente en la que la almohadilla se 

dispone en el interior de una envolvente rígida (6), por ejemplo, una órtesis articulada para el 

cuello, con lo cual a los beneficios de la utilización de la órtesis se le sumaría los beneficios 15 

de la kinesioterapia pasiva que produce la presente invención. 

 

Los elementos comunes en las tres realizaciones preferentes del sistema de movilización 

terapéutica pulsátil son los siguientes: 

• Uno o más elementos huecos y flexibles (3) destinados a estar en contacto con una 20 

zona anatómica de un paciente, en cuyo interior se dispone un fluido, 

• Uno o más dispositivos generadores de pulsos de presión del fluido que está 

dispuesto en el interior de los mencionados elementos huecos y flexibles, que 

preferentemente pueden ser compresores neumáticos (8) o una cámara cerrada por 

uno de sus extremos por una membrana flexible, en cuyo interior se dispone un 25 

fluido, un dispositivo articulado que extiende y contrae la mencionada membrana 

aumentando y disminuyendo el volumen y por lo tanto la presión en el interior del 

elemento hueco y flexible, y un motor eléctrico que acciona dicho dispositivo 

articulado. Estas dos realizaciones preferentes de los dispositivos generadores de 

pulsos de presión no son limitativas, ya que cualquier técnico podría aplicar cualquier 30 

otro dispositivo, de los existentes en la actualidad, apto para aumentar y disminuir la 

presión en el interior de cada uno de los elementos huecos y flexibles o su volumen, 

por ejemplo recipientes que se introducen en cada uno de los elementos huecos y 

flexibles y que están fabricados en materiales que se extienden y contraen mediante 

impulsos eléctricos.  35 
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• Una lámina flexible (2) en una de cuyas caras están dispuestos al menos los 

mencionados elementos huecos y flexibles (3) y 

• un elemento de control (10) de los susodichos dispositivos generadores de pulsos 

que regula de manera independiente para cada uno de los elementos huecos y 

flexibles al menos los valores máximo y mínimo de la presión, la frecuencia de los 5 

pulsos y el tiempo de aplicación de dichos pulsos. 

 

El elemento de control puede ser analógico o digital, en el caso de que fuese analógico 

dispondría de una pluralidad de pulsadores o de potenciómetros que permitirían seleccionar 

al menos el valor máximo y mínimo de la presión a aplicar, la frecuencia de los pulsos y la 10 

duración y o el tiempo del tratamiento o de la sesión a aplicar, así mismo dispondría de una 

pantalla donde se mostrarían al menos los parámetros de los pulsos seleccionados. 

 

Si el elemento de control fuese digital dispondría de uno o más microprocesadores y su 

correspondiente firmware y software, de un periférico de entrada de datos y de un periférico 15 

de presentación de datos, que preferentemente sería una pantalla táctil (11). 

 

Como se ha descrito más arriba, el elemento de control permite seleccionar los parámetros 

de los pulsos de presión de cada uno de los elementos huecos y flexibles, es decir, todos los 

elementos huecos y flexibles podría transmitir pulsos con los mismo parámetros a la vez o 20 

con un determinado desfase, pulsos con diferentes parámetros, alguno de ellos no transmitir 

ningún pulso, es decir estarían inactivos, o cualquiera de la posibles combinaciones, con lo 

que el profesional sanitario o el usuario podría adaptar el tratamiento a diferentes regiones 

anatómica y a diferentes enfermedades o lesiones, por lo que la invención permite 

personalizar el tratamiento a aplicar. 25 

 

 

   

P201830329
02-04-2018ES 2 726 199 A1

 



 6 

REIVINDICACIONES 

 

1. Sistema de movilización terapéutica pulsátil caracterizado porque comprende: 

• uno o más elementos huecos y flexibles destinados a estar en contacto con 

una zona anatómica de un paciente, en cuyo interior se dispone un fluido, 5 

• uno o más dispositivos generadores de pulsos de presión del fluido que está 

dispuesto en el interior de los mencionados elementos huecos y flexibles, 

• una lámina flexible en una de cuyas caras están dispuestos al menos los 

mencionados elementos huecos y flexibles y 

• un elemento de control de los susodichos dispositivos generadores de pulsos 10 

que regula de manera independiente para cada uno de los elementos huecos 

y flexibles al menos los valores máximo y mínimo de la presión, la frecuencia 

de los pulsos y el tiempo de aplicación de dichos pulsos. 

2. Sistema de movilización terapéutica pulsátil, según reivindicación 1, caracterizado 

porque al menos uno de los dispositivos generadores de pulsos de presión es un 15 

compresor. 

3. Sistema de movilización terapéutica pulsátil, según reivindicación 1, caracterizado 

porque comprende dos o más elementos huecos y elásticos. 

4. Sistema de movilización terapéutica pulsátil, según reivindicación 3, caracterizado 

porque al menos uno de los dispositivos generadores de pulsos está dispuesto en el 20 

interior de uno de los elementos huecos y flexibles y comprende una cámara cerrada 

por uno de sus extremos por una membrana flexible, en cuyo interior se dispone un 

fluido, un dispositivo articulado que extiende y contrae la mencionada membrana 

aumentando y disminuyendo el volumen y por lo tanto la presión en el interior del 

elemento hueco y flexible, y un motor eléctrico que acciona dicho dispositivo 25 

articulado. 

5. Sistema de movilización terapéutica pulsátil, según cualquiera de las reivindicaciones 

anteriores, caracterizado porque el elemento de control comprende uno o más 

microprocesadores, un periférico de entrada de datos para la selección de al menos 

los valores máximo y mínimo de la presión, la frecuencia de los pulsos y el tiempo de 30 

aplicación de dichos pulsos de cada uno de los elementos huecos y flexibles, y un 

periférico de presentación de al menos los valores máximo y mínimo de la presión, la 

frecuencia de los pulsos y el tiempo de aplicación de dichos pulsos de cada uno de 

los elementos huecos y flexibles. 
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6. Sistema de movilización terapéutica pulsátil, según cualquiera de las reivindicaciones 

anteriores, caracterizado porque la lámina flexible dispone en sus extremos de 

sendas cintas en cuyos extremos libres se sitúan sendos elementos de unión a 

voluntad complementarios entre sí. 

7. Sistema de movilización terapéutica pulsátil, según cualquiera de las reivindicaciones 5 

anteriores, caracterizado porque comprende una envolvente rígida de la lámina 

flexible destinada a que abrace una región anatómica de un paciente. 
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Figura 1 
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Figura 2 
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Figura 3 
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