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DESCRIPCION
Disposicion de asiento

La invencion se refiere a una disposicion de asiento que tiene un bastidor de base, un elemento de asiento y un
reposapiés.

El documento US 7.722.114 B2 divulga una silla reclinable que se puede ajustar desde una posicion vertical del
asiento y el respaldo en una posicion reclinada con un reposapiés desplegado y un respaldo inclinado. Para este fin,
el extremo trasero del asiento y el extremo inferior del respaldo estan apoyados en un elemento deslizante moévil, en
donde el elemento deslizante se puede mover desde una posicién trasera a una posicion delantera y en este caso el
extremo delantero del asiento se eleva y se incrementa el angulo entre el asiento y el respaldo. Al mismo tiempo, el
reposapiés se pliega mediante un mecanismo de varilla.

El documento US 2012/299363 Al se refiere a una unidad de asiento que tiene un asiento, un respaldo y al menos
una otomana de soporte de pie, la unidad de asiento esta adaptada para moverse entre una posicion cerrada, una
extendida y una reclinada.

Un objeto de la invencion es producir un dispositivo de asiento con un elemento de asiento desplazable y un
reposapiés que se puede plegar y desplegar y que tiene un mecanismo compacto.

Este objeto se consigue por medio de la invencién mediante las caracteristicas de la reivindicacion 1.

La disposicion de seguridad de acuerdo con la invencion tiene un bastidor de base, un elemento de asiento y un
reposapiés, en el que el elemento de asiento proporciona un bastidor de asiento que esta retenido en un elemento
de deslizamiento de manera que sea capaz de pivotar alrededor de un primer eje de articulacion, en el que el
elemento deslizante esta guiado de manera desplazable entre una primera y una segunda posiciéon en un perfil de
guia, y en el que el reposapiés esta articulado al bastidor del asiento por medio de un mecanismo de varilla y puede
ajustarse entre una posicion plegada y una posicion desplegada. Ademas, se proporciona una unidad para
desplazar el elemento deslizante y para plegar el reposapiés hacia adentro y hacia afuera entre el bastidor de base y
el mecanismo de varilla del reposapiés. Ademas, la disposicion del asiento comprende un brazo de palanca de doble
brazo que tiene un primer extremo, un segundo extremo y una region central, en el que el brazo de palanca de doble
brazo esta soportado de manera giratoria en el elemento deslizante en la regién central del mismo y esta conectado
con el primer extremo del mismo al mecanismo de varilla del reposapiés y con su segundo extremo al bastidor del
asiento de tal manera que un movimiento del reposapiés entre las posiciones plegada y desplegada produce un
movimiento de pivote del bastidor del asiento alrededor del primer eje de articulacién entre una posicion basica y una
posicién inclinada.

Como resultado del brazo de palanca de doble brazo que estd soportado de forma giratoria en el elemento
deslizante, es posible producir un mecanismo relativamente compacto que en comparacién con los mecanismos
convencionales requiere menos espacio estructural.

Las reivindicaciones dependientes se refieren a otras realizaciones de la invencion.

De acuerdo con una realizacion de la invencion, es posible cambiar solamente la profundidad del asiento mediante
el desplazamiento del elemento deslizante sin plegar el reposapiés en este caso.

De acuerdo con una primera realizacion de la invencion, el brazo de palanca de doble brazo esta soportado de
forma giratoria en el elemento deslizante por medio de una segunda articulacion, en el que la primera articulacion
esta guiada en una ranura que esta formada en el elemento deslizante. De esta manera, es posible, por un lado, que
el bastidor del asiento pueda pivotar alrededor del primer eje de articulacion cuando el extremo delantero del
elemento del asiento esta subiendo o bajando y, por otro lado, para que el reposapiés pueda ser plegado y
desplegado.

De acuerdo con una segunda realizacion de la invencion, la conexién del brazo de palanca de doble brazo al
bastidor del asiento se lleva a cabo por medio de un rodamiento, en particular un rodamiento de deslizamiento o un
rodamiento de rodillos.

Segun una tercera realizacion, la conexién del brazo de palanca de doble brazo en el bastidor de asiento puede
también ser producido por medio de una segunda articulacion que esta guiada en una ranura formada en el bastidor
del asiento.

En las tres variantes de produccién, un movimiento relativo en la region de la conexiéon del brazo de palanca al
elemento de deslizamiento o la estructura del asiento es por consiguiente posible con el fin de permitir de ese modo
el movimiento de pivote del bastidor de asiento alrededor del primer eje de articulacion.
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El primer eje de articulacién puede en este caso, en particular, estar dispuesto en un extremo trasero del bastidor del
asiento, mientras que el mecanismo de la varilla del reposapiés esta acoplado a un extremo delantero del bastidor
del asiento. Ademas, entre el bastidor de base y el elemento deslizante se puede proporcionar al menos un primer
elemento elastico que empuja al elemento deslizante a la segunda posicion en la que el asiento tiene una mayor
profundidad de asiento que en la primera posicion. Ademas, entre el elemento deslizante y el bastidor del asiento se
puede proporcionar al menos un segundo elemento elastico que empuja el bastidor del asiento a la posicion basica.

El bastidor de base de la disposicion de asiento que esta destinado a ser entendido como un bastidor estacionario
tiene una primera varilla transversal. Si el accionamiento esta formado por un actuador lineal, se puede acoplar con
un extremo a la primera varilla transversal del bastidor de base estacionario y con el otro extremo del mismo a una
segunda varilla transversal del mecanismo de varilla del reposapiés. De esta manera, tanto un desplazamiento del
elemento del asiento como un plegado hacia dentro y hacia fuera del reposapiés se pueden llevar a cabo mediante
un solo accionamiento. En este caso, en particular es concebible que el desplazamiento del elemento del asiento se
lleve a cabo inicialmente y que el repliegue del reposapiés comience solo después.

El desplazamiento del elemento de asiento se puede llevar a cabo de una manera tal que el elemento de asiento en
la segunda posicion del elemento deslizante tiene una profundidad del asiento que es al menos 10 % mayor que en
la primera posicién del elemento deslizante. Ademas, es ventajoso que el bastidor del asiento gire entre la posicion
basica y la posicion inclinada a través de al menos 5° alrededor del primer eje de articulacion.

De acuerdo con otra realizacién de la invencion, el perfil de guia, el elemento deslizante, el bastidor del asiento y el
mecanismo de la varilla para el reposapiés se pueden combinar para formar un médulo de base que esta guiado de
forma desplazable en el bastidor de base. Ademas, se puede proporcionar un respaldo, en el que el ajuste de la
inclinacién del respaldo se lleva a cabo por medio de un médulo de inclinacién del respaldo. El médulo de inclinacion
del respaldo puede, en este caso, comprender un conjunto de varilla de acoplamiento que esta asegurado con una
porcion al médulo de base y con otra porcién al bastidor de base.

Por dltimo, puede también estar previsto un médulo espacial cero que tiene un conjunto de varilla de accionamiento
gue esta fijada con una porcion a la estructura de base y con otra porcién al médulo de base. El médulo de espacio
cero se distingue porque su sistema mecanico esta construido de tal manera que la disposicion del asiento se puede
colocar con una pequefia separacién de una pared y se puede mover desde la posicion vertical a una posicién
reclinada horizontal sin que el respaldo entre en contacto con la pared. Esto se logra porque cuando el respaldo esta
inclinado hacia atras, el asiento se desplaza hacia adelante al mismo tiempo.

Como resultado del acoplamiento del médulo de base, el médulo de inclinacidn del respaldo y el médulo de espacio
cero tal como se establece mas arriba, un ajuste de la disposicién de asiento desde una posicion vertical en una
posicion reclinada horizontal es posible usando una sola unidad. En este caso, también es posible asumir una
posicion intermedia en la que solo se aumenta la profundidad del asiento, en donde el reposapiés todavia esta
plegado.

Se explicaran las realizaciones mas detalladas y ventajas de la invencion con mayor detalle con referencia a la
siguiente descripcién de algunas realizaciones y los dibujos, en los cuales:

La figura 1 es una vista lateral esquematica de una primera disposicion de asiento segin la invencién en una
posicion basica vertical.

La figura 2 es una vista lateral esquematica de la primera disposicién de asiento segun la invencién en una
posicion con una mayor profundidad de asiento.

La figura 3 es una vista lateral esquematica de la primera disposicién de asiento segun la invencién en una
posicion con el reposapiés medio desplegado,

La figura 4 es una vista lateral esquematica de la primera disposicion de asiento segun la invencién en una
posicion con el reposapiés desplegado,

La figura 5 es una ilustracion tridimensional del mecanismo de asiento de la primera disposicion de asiento segun
la invencion,

La figura 6 es una ilustracion tridimensional de un detalle del mecanismo del asiento en la region de la palanca
de doble brazo segun una primera realizacion.

La figura 7 es una ilustracion tridimensional de un detalle del mecanismo del asiento en la region de la palanca
de doble brazo de acuerdo con una segunda realizacion,

La figura 8 es una ilustracién tridimensional de un detalle del mecanismo del asiento en la regién de la palanca
de doble brazo segun una tercera realizacion.

La figura 9 es una vista lateral del mecanismo del asiento en la posicién de acuerdo con la figura 1,

La figura 10 es una vista lateral del mecanismo del asiento en la posicion de acuerdo con la figura 2,

La figura 11 es una vista lateral del mecanismo del asiento en la posicion de acuerdo con la figura 3,

La figura 12 es una vista lateral del mecanismo del asiento en la posicion de acuerdo con la figura 4,

La figura 13 es una vista lateral esquematica de una segunda disposicion de asiento segun la invencién en una
posicion basica vertical.

La figura 14 es una vista lateral esquematica de la segunda disposicion de asiento segun la invencién en una
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posicion con una mayor profundidad de asiento,

La figura 15 es una vista lateral esquematica de la segunda disposicion de asiento segun la invencién en una
posicién con un reposapiés desplegado,

La figura 16 es una vista lateral esquematica de la segunda disposicion de asiento segun la invencién en una
posicién con un respaldo inclinado adicionalmente,

La figura 17 es una ilustracion tridimensional del mecanismo de asiento de la segunda disposicion de asiento
segun la invencién,

La figura 18 es una ilustracién tridimensional del mecanismo de asiento de la segunda disposicion de asiento
segun la invencién en la posicion segun la figura 9,

La figura 19 es una ilustracién tridimensional del mecanismo de asiento de la segunda disposicion de asiento
segun la invencion en la posicion segun la figura 10,

La figura 20 es una ilustracion tridimensional del mecanismo de asiento de la segunda disposicion de asiento
segun la invencion en la posicion segun la figura 11,

La figura 21 es una ilustracion tridimensional del mecanismo de asiento de la segunda disposicion de asiento
segun la invencion en la posicion segun la figura 12.

Una primera realizacion de una disposicion de asiento se explica por primera vez en mayor detalle con referencia a
las figuras 1 a 9.

La disposicion de asiento comprende un bastidor de base 1, un elemento de asiento 2 y un reposapiés 3.
Opcionalmente, pueden proporcionarse ademas un respaldo 4 y un reposabrazos 5.

Ademas, la disposiciéon de asiento comprende un mecanismo de asiento que esta construido como un médulo de
base BM y que se muestra en las figuras 1 a 4 como diferentes vistas laterales y en la figura 5 como una ilustracion
tridimensional de acuerdo con la posicion ilustrada en la figura 4. EIl médulo de base BM se explica con mayor
detalle a continuacidn con referencia a la figura 5, en la que solo se ilustra la mitad izquierda. El elemento de asiento
2 tiene un bastidor de asiento 6 que esta retenido en un elemento de deslizamiento 8 para poder pivotar alrededor
de un primer eje de articulaciéon 7. El elemento deslizante 8 esta guiado de manera desplazable con un rodillo
delantero 9 y un rodillo trasero 10 en un perfil de guia 11. El médulo de base BM comprende ademas un mecanismo
de varilla 12 que estd compuesto por una pluralidad de componentes y que esta articulado con una tercera
articulacion 13 y una cuarta articulacion 14 de manera articulada al bastidor del asiento 6. El mecanismo de varilla
puede ajustarse en este caso entre una posicién plegada de acuerdo con la figura 1 y una posicién desplegada de
acuerdo con la figura 4.

La figura 5 muestra solo el lado izquierdo del médulo de base BM. El mddulo de base también esta provisto en el
lado derecho, de modo que el bastidor del asiento 6, el elemento deslizante 8, el perfil de guia 11 y el mecanismo de
varilla correspondiente 12 del reposapiés estan construidos en dos partes y dispuestos en una manera de espejo
simétrico.

El bastidor de base 1 tiene una primera varilla transversal 1a que conecta los dos lados del médulo de base entre si.
El perfil de guia 11 de un lado se asegura asi a un extremo de la varilla transversal 1a y el perfil de guia del otro lado
se asegura al otro extremo de la varilla transversal 1a. Los mecanismos de varilla 12 del reposapiés 3 que estan
provistos en ambos lados también estan conectados entre si por medio de una segunda varilla transversal 15. Entre
la primera varilla transversal la y la segunda varilla transversal 15, se proporciona un actuador A que esta
construido como un actuador lineal y que esta acoplado con un extremo a la primera varilla transversal la del
bastidor de base 1 y con el otro extremo de la misma. a la segunda varilla transversal 15 del mecanismo de varilla 12
del reposapiés. El bastidor de base 1y, por consiguiente, también la primera varilla transversal 1a estan dispuestos
de manera fija o0 estacionaria en la disposiciéon del asiento. Un accionamiento del actuador A para cambiar la
separacion a entre la primera varilla transversal 1la y la segunda varilla transversal 15 provoca un desplegado o
plegado del reposapiés 3 utilizando el mecanismo de varilla 12.

Sin embargo, la unidad A no solo sirve para desplegar el reposapiés 3 desde la posicién mostrada en la figura 2 a
través de la posicion intermedia segun la figura 3 en la posicion desplegada mostrada en la figura 4, pero en lugar
también permite un desplazamiento del elemento del asiento desde una primera posicion del elemento deslizante
(segun la figura 1) en una segunda posicion del elemento deslizante (segun la figura 2), en donde el elemento del
asiento en la segunda posicién del elemento deslizante tiene una profundidad del asiento (b2 = 1,1 * b1) que es al
menos un 10 % mayor que en la primera posicion del elemento deslizante. Ademas, como resultado de la Unica
unidad A cuando se pliega el reposapiés, se hace pivotar el elemento del asiento alrededor del primer eje de
articulacion 7 y, por consiguiente, se levanta el extremo delantero del elemento del asiento, como puede verse en las
figuras 3 (angulo a) y 4 (angulo B).

Con el fin de ser capaz de producir todas estas funciones con una sola unidad, se proporciona ademas un brazo de
palanca de doble brazo 16 que tiene un primer extremo 16a, un segundo extremo 16b y una regién central 16¢
(figura 6).

El brazo de palanca de doble brazo 16 se soporta rotativamente en el elemento deslizante en una regién 16¢ central
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por medio de una segunda articulacién 17, mientras que el primer extremo 16a del mismo esta conectado al
mecanismo de varilla 12 del reposapiés 3 y el segundo el extremo 16b del mismo al bastidor del asiento 6 de tal
manera que un movimiento del reposapiés 3 entre las posiciones plegada y desplegada provoca un movimiento de
pivote del bastidor del asiento alrededor del primer eje de articulacion 7 entre una posicién basica segin figura 1y
una posicion inclinada segun la figura 4.

La conexion entre el primero extremo 16a y el mecanismo de varilla 12 se lleva a cabo por medio de una quinta
articulacion 18 y la conexion entre el segundo extremo 16b y el bastidor de asiento 6 por medio de una sexta
articulacion 19. Dado que el bastidor del asiento 6 y el elemento deslizante 8 estan acoplados entre si de manera
articulada por medio del primer eje de articulacion 7, una de las ubicaciones de acoplamiento del brazo de palanca
de doble brazo 16 al bastidor del asiento 6 o el elemento deslizante 8 tiene que estar construido para poder
desplazarse con respecto al componente asociado, de modo que el movimiento de pivote pueda llevarse a cabo
alrededor del primer eje de articulacion 7. Para este fin, son concebibles diversas realizaciones. Se puede hacer
referencia a las variantes mostradas en las figuras 6, 7 y 8 inicamente a modo de ejemplo.

En la primera variante segun la figura 6, la segunda articulaciéon 17 en la region 16¢ central del brazo de palanca de
doble brazo 16 esta guiado de forma desplazable en una ranura 20 que esta formada en el elemento deslizante.
Alternativamente, en la segunda variante segun la figura 7, se forma una ranura 21 en el bastidor del asiento 6, por
lo que la sexta articulacion 19 se guia de manera desplazable en su interior.

Una tercera variante se ilustra en la figura 8 en la que se consigue el movimiento relativo entre el brazo de palanca
de doble brazo 16 y el bastidor de asiento 6 por la sexta articulacion 19 que se produce como un rodamiento, en
particular como rodamiento de friccién o, como se ilustra en este caso, como un rodamiento de rodillos. Cuando se
acciona el motor A para desplegar el reposapiés (ver figura 6), un brazo de palanca 12a del mecanismo de varilla 12
que esta conectado al brazo de palanca de brazo doble 16 se mueve en la direccion de la flecha 22 y, por lo tanto,
provoca una rotacion del brazo de palanca de doble brazo alrededor de la segunda articulacién 17 que, a su vez,
provoca un giro del bastidor del asiento 6 alrededor del primer eje de articulacién 7. Las realizaciones de acuerdo
con las figuras 7 y 8 funcionan en consecuencia.

El médulo de base hace provision para un ajuste de la profundidad del asiento a ser posible también sin plegar el
reposapiés. En la figura 1, la disposicion del asiento tiene una profundidad de asiento bl y en la figura 2 una
profundidad de asiento b2, en donde b2 es al menos el 10 %, preferiblemente al menos el 15 % mayor que bl. Sin
embargo, dado que el actuador se extiende entre el bastidor de base 1 y la segunda varilla transversal 15 del
mecanismo de varilla 12, segun la figura 9, se proporciona un primer elemento elastico 23 que esta dispuesto entre
el bastidor de base 1y el perfil de guia 11 que es acoplado al mismo y al elemento deslizante 6 de tal manera que el
elemento deslizante 6 se empuja a la segunda posicién que se muestra en la figura 10 y en la que el elemento del
asiento tiene una mayor profundidad del asiento (b2) que en la primera posiciéon (bl). Para que el elemento
deslizante pueda moverse a la primera posicion que se muestra en la figura 9, el actuador debe, por lo tanto, ser
accionado para acortar la separacion entre la primera varilla transversal 1a y la segunda varilla transversal 15. Para
desplazar el elemento deslizante 6 sin desplegar los reposapiés, el actuador solo tiene que activarse para aumentar
la separacion a. Como resultado del elemento elastico 23, el elemento deslizante se mueve automaticamente a la
segunda posicion que se muestra en la figura 10. Solo cuando el actuador A se acciona mas para aumentar la
separacion a, el reposapiés se pliega, como se muestra en las figuras 11 y 12. Sin embargo, el repliegue del
reposapiés también se produce a través del brazo de palanca de doble brazo 16 al mismo tiempo que un movimiento
de pivote del bastidor del asiento alrededor del primer eje de articulacion 7.

Se proporciona ademas entre el elemento deslizante 8 y el bastidor del asiento 6, al menos, un segundo elemento
elastico 24 que empuja el bastidor de asiento 6 a la posicién segin la figura 11.

Una segunda realizacion de la disposicion de asiento se describe a continuacion con referencia a las figuras 13 a 21
y, ademas, al médulo de base BM descrito anteriormente ademas también tiene un moédulo de inclinacion del
respaldo RM para ajustar la inclinacion del respaldo 4. Un mddulo de espacio cero ZM también se proporciona
opcionalmente. La figura 17 es una vista en despiece de la que se derivan las conexiones de los mdédulos
individuales entre si y con el bastidor de base. El médulo de base BM comprende sustancialmente el perfil de guia
11, el elemento deslizante 8, el bastidor del asiento 6 y el mecanismo de varilla 12. El mddulo de inclinacién del
respaldo comprende un conjunto de varilla de acoplamiento 25 que esta asegurado con una porcion 25a al médulo
de base BM y con otra porcién 25b al bastidor de base 1. El médulo de espacio cero ZM tiene un conjunto de varilla
de accionamiento 26 que esta asegurado con una porcién 26a al bastidor de base 1 y con otra porcién 26b al
maédulo de base BM.

Ademas del médulo de inclinacién del respaldo RM adicional y el espacio adicional mddulo cero ZM, existe ademas
también la diferencia adicional con respecto a la primera realizacién que el médulo de base BM no esta asegurada
de manera fija al bastidor de base 1 con su perfil de guia 11, pero en cambio, de la misma manera que el médulo de
espacio cero ZM y el mddulo de inclinacion del respaldo RM, se acopla al bastidor de base 1 de manera articulada.
La porcién 26a del médulo de espacio cero ZM tiene ranuras 26¢ y 26d, en las que las ranuras sirven para asegurar
el bastidor de base 1 u otro componente fijo, como, por ejemplo, un soporte del reposabrazos (figura 18).
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Con el fin de pasar de la posicién basica en posicién vertical segun la figura 13 a la posicion horizontal o reclinada
segun la figura 16, la profundidad del asiento se trae inicialmente sobre desplazando el elemento deslizante 8 a lo
largo del perfil de guia 11. El aumento de la profundidad del asiento se produce a partir de la figura 14 o desde la
posicion del mecanismo del asiento de acuerdo con la figura 19 en comparacion con la figura 13 o la figura 18. Un
accionamiento adicional del actuador A conduce al plegado del reposapiés 3 y a una inclinacion del bastidor del
asiento 6 de acuerdo con la secuencia de movimiento, como ya se ha descrito en la primera realizacién. La posicién
que se produce a continuacion se puede ver en las figuras 15 y 20. Hasta entonces, no ha habido movimiento del
respaldo 4. Si el actuador A se acciona adicionalmente para aumentar la separaciéon entre la primera varilla
transversal 1la y la segunda varilla transversal 15, como resultado del moédulo de espacio cero ZM, se produce un
desplazamiento de toda la base del médulo BM y, en consecuencia, también un accionamiento del moédulo de
inclinacién del respaldo, ya que esta sujeto al médulo de base BM por una parte y al bastidor de base fijo 1 por otra.
En consecuencia, el elemento de asiento 2 se desplaza nuevamente hacia adelante y el respaldo puede inclinarse
hacia atras sin que se produzca un cambio significativo de la separacion con respecto a la pared trasera 28 que se
esta produciendo. Por consiguiente, la disposicion del asiento también se puede colocar en posicién vertical en la
vecindad inmediata de la pared 28 y, sin embargo, se puede mover a la posicién horizontal o reclinada que se
muestra en las figuras 16 y 21.

Todo el mecanismo de asiento se puede producir en una forma extremadamente compacta, de toda la altura
estructural del mecanismo de asiento que incluye el reposapiés plegada comprende por lo tanto no mas de 20 cm,
preferiblemente no méas de 18 cm y extremadamente preferiblemente no méas de 15 cm. Esta forma de construccion
compacta permite que el mecanismo del asiento se pueda acomodar de una manera relativamente discreta, de
modo que pueda proporcionarse una disposicion de asiento estéticamente agradable que, sin embargo, permita el
confort de una capacidad de ajuste muy variable entre una posicién vertical y una posicion horizontal o reclinada.
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REIVINDICACIONES

1. Disposicién del asiento tiene un bastidor de base (1), un elemento del asiento (2) y un reposapiés (3), en el que el
elemento del asiento tiene un bastidor del asiento (6) que esta retenido en un elemento deslizante (8) para poder
girarse alrededor de un primer eje de articulacion (7), en el que el elemento deslizante estd guiado de forma
desplazable entre una primera y una segunda posiciéon en un perfil de guia (11), y en el que el reposapiés (3) esta
articulado al bastidor del asiento (6) mediante medio de un mecanismo de varilla (12) y puede ajustarse entre una
posicion plegada y una posicion desplegada,

caracterizada por que

un mecanismo (A) para desplazar el elemento deslizante (8) y para plegar y desplegar el reposapiés (3) se
proporciona entre el bastidor de base (1) y el mecanismo de varilla (12) del reposapiés y se proporciona un brazo de
palanca de doble brazo (16) que tiene un primer extremo (16a), un segundo extremo (16b) y una region central
(16c¢), donde el brazo de palanca de doble brazo esta apoyado de manera giratoria en el elemento deslizante (8) en
la regién central del mismo y esta conectado con el primer extremo posterior (16a) del mismo al mecanismo de
varilla (12) del reposapiés (3) y con el segundo extremo (16b) del mismo al bastidor del asiento (6) de tal manera
que un movimiento del reposapiés entre la posicién plegada y desplegada provoca un movimiento de giro del
bastidor del asiento alrededor del primer eje de articulacion (7) entre una posicidn basica y una posicion inclinada.

2. Disposicion de asiento segun la reivindicacién 1, caracterizada por que el brazo de palanca de doble brazo (6)
esta soportado de manera giratoria en el elemento deslizante (8) por medio de una segunda articulacion (17), en
donde la segunda articulacion se guia en una ranura (20) que se forma en el elemento deslizante.

3. Disposicion de asiento segln la reivindicacion 1, caracterizada por que la conexion del brazo de palanca de
doble brazo (16) al bastidor del asiento (6) se realiza mediante un rodamiento, en particular un rodamiento liso o0 un
rodamiento de rodillos.

4. Disposicion de asiento segun la reivindicacion 1, caracterizada por que la conexion del brazo de palanca de
doble brazo (16) al bastidor del asiento también se produce mediante una segunda articulacién (17) que se guia en
una ranura (21) formada en el bastidor del asiento (6).

5. Disposicion de asiento segun la reivindicacion 1, caracterizada por que el primer eje de articulacion (7) esta
dispuesto en un extremo trasero del bastidor del asiento (6) y el mecanismo de varilla (12) del reposapiés esta
acoplado a un extremo delantero del bastidor del asiento.

6. Disposicidon de asiento segun la reivindicacion 1, caracterizada por que entre el bastidor de base (1) y el
elemento deslizante (8) se proporciona al menos un primer elemento elastico (23) que empuja al elemento
deslizante (8) a la segunda posicién en la que el elemento del asiento tiene una mayor profundidad de asiento que
en la primera posicion.

7. Disposicién de asiento segun la reivindicacién 1, caracterizada por que entre el elemento deslizante (8) y el
bastidor del asiento (6) se proporciona al menos un segundo elemento elastico (24) que empuja el bastidor del
asiento (6) a la posicion basica.

8. Disposicion de asiento segun la reivindicacién 1, caracterizada por que el bastidor de base (1) tiene una primera
varilla transversal (1a) y el accionamiento (A) esta formado por un accionador lineal que esta acoplado con un
extremo a la primera varilla transversal y con el otro extremo de la misma a una segunda varilla transversal (15) del
mecanismo de varilla (12) del reposapiés (3).

9. Disposicion de asiento segun la reivindicacion 1, caracterizada por que el elemento de asiento (2) en la segunda
posicion del elemento deslizante (8) tiene una profundidad de asiento que es al menos un 10 % mayor que en la
primera posicion del elemento deslizante.

10. Disposicion de asiento segun la reivindicacion 1, caracterizada por que el bastidor del asiento (6) pivota entre la
posicion basica y la posicion inclinada a través de al menos 5° alrededor del primer eje de articulacion (7).

11. Disposicién de asiento segun la reivindicacion 1, caracterizada por que la disposicion de asiento tiene ademas
un médulo de base (BM) que comprende el perfil de guia (11), el elemento deslizante (8), el bastidor del asiento (6) y
el mecanismo de varilla (12) y esta guiado de manera desplazable en el bastidor de base (1).

12. Disposicion de asiento segun la reivindicacion 1, caracterizada por que la disposicion de asiento comprende
ademas un respaldo (4) y un modulo de inclinacién del respaldo (RM) para ajustar la inclinacion del respaldo.

13. Disposicion de asiento segun las reivindicaciones 11 y 12, caracterizada por que el médulo de inclinacion del
respaldo (RM) comprende un conjunto de varilla de acoplamiento (25) que estd asegurado con una porcién al
modulo de base (BM) y con otra porcion al bastidor de base (1).
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14. Disposicion de asiento segun la reivindicacién 13, caracterizada por que se proporciona ademas un médulo de
espacio cero (ZM) que tiene un conjunto de barra de accionamiento (26) que esta asegurado con una porcion al
bastidor de base (1) y con otra porcion al médulo de base (BM).
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Fig. 15
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