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DESCRIPCION
Dispositivo de guia de cinta para cabezal aplicador de asa

La presente invencién hace referencia a un dispositivo de guia de cinta que forma parte del cabezal de un aplicador
de asa, es decir, una maquina para aplicar una cinta que puede servir como asa en tipos diferentes de paquetes,
tipicamente paquetes de material plastico retractil que incluyen una pluralidad de envases de bebida (por ejemplo, el
paquete comun de 6 botellas de agua).

El asa debe colocarse en una posicion central del envase para que el transporte se pueda efectuar de forma
equilibrada, y debe comenzar a una altura aproximada de la mitad de la del envase para garantizar una resistencia
adecuada del acoplamiento al envase. En otras palabras, dado que el asa consiste en una cinta que es adhesiva en
las porciones finales, donde se adhiere a una pared lateral del paquete, y que no es adhesiva en la parte central, que
atraviesa la parte superior del paquete y sirve como una verdadera asa, su posicionamiento es obligatorio.

En un aplicador de asa tradicional, el acoplamiento de la parte adhesiva inicial de la cinta al paquete tiene lugar de
forma pasiva, es decir, la cinta se coloca en la cabeza del aplicador de asa con el lado adhesivo hacia el exterior y el
paquete se introduce en el pilar sobre el mismo mediante una cinta transportadora. En la practica, una guia de cinta
posiciona centralmente la cinta alimentada desde arriba y actia como pilar para el paquete, y después de que la cinta
se haya adherido al paquete en un primer lado, se enrolla hacia el lado opuesto guiada por la guia de cinta, que la
mantiene centrada de modo que la cinta se adhiere en una posicién central también en el lado opuesto. Dado que la
cinta tiene una anchura tipica de 25-35 mm para formar un asa comoda para el usuario, el dispositivo de guia de cinta
también debe tener al menos la misma anchura y preferiblemente mayor para guiar correctamente la cinta en el
recorrido desde un lado del otro.

Este sistema funciona bien cuando la cinta se aplica al paquete en correspondencia con una superficie sustancialmente
plana, como por ejemplo el lado de una botella en el caso tipico de un paquete de 6 botellas dispuestas en una matriz
de 3x2. Sin embargo, puede ocurrir que la cinta deba aplicarse sobre una superficie no plana, por ejemplo, si el envase
incluye solo 4 botellas dispuestas en una matriz de 2x2, la posicién central en la que se aplicara la cinta ya no
corresponde al lado de la botella, sino méas bien a la zona de contacto entre dos botellas. Por lo tanto, la superficie
sobre la que se tiene que adherir el extremo adhesivo de la cinta presentara una ranura mas o menos ancha y profunda
dependiendo de la forma de las botellas y del nivel de contraccion del material retractil.

En este caso, el acoplamiento pasivo simple descrito anteriormente es ineficaz porque la guia de la cinta es demasiado
grande para entrar por la ranura, por lo que la region adhesiva de la cinta se adhiere al paquete solo parcialmente,
dado que el contacto tiene lugar a lo largo de los bordes de dicha zona, pero no en la banda central. Esto resulta en
un acoplamiento inadecuado y potencialmente peligroso, porque el asa puede desprenderse en el momento de la
aplicacion de la carga, cuando se levanta el paquete.

Para solucionar este problema es posible utilizar una guia de cinta mas estrecha que sea capaz de entrar al menos
parcialmente por la ranura, pero incluso esta solucion tiene sus inconvenientes. En primer lugar, aunque mejora la
adherencia de la cinta dentro de la ranura, el contacto no se produce en todo el ancho de la cinta, por lo que la
resistencia de acoplamiento es siempre menor que en el caso de la superficie plana. Ademas, como la guia de la cinta
es mas estrecha que la cinta, no es capaz de realizar correctamente su funcién de guia durante el devanado de la
cinta, el cual, por lo tanto, tiende a deslizarse lateralmente, perdiendo asi la alineacion con la posicion central.

Ademas, esta inestabilidad de la cinta durante el devanado de un lado del paquete al otro se produciria también en el
caso de su aplicacion sobre una superficie plana, creando asi un inconveniente que no existe en un aplicador de asa
tradicional. Cabe sefalar que seria posible, por supuesto, cambiar la guia de la cinta dependiendo del tipo de envase,
pero esto implicaria un tiempo de inactividad que reduciria significativamente la productividad del aplicador de asa
que, por el contrario, deberia ser capaz de funcionar en cualquier tipo de envase.

El documento de la patente estadounidense US 5 458 726 A describe un aparato para aplicar un asa adhesiva a una
carga, tanto si se trata de un paquete de productos unidos por un medio unificador, tales como un envoltorio
termorretractil, como si se trata de un producto uUnico, tal como una caja. Mas especificamente, el aparato aplica asas
adhesivas a las cargas mientras se desplazan a lo largo de un recorrido, teniendo el aparato en su realizacion
preferente una palanca giratoria con dos brazos opuestos que se posicionan dentro de la ruta. Se proporciona un
medio de soporte en la palanca para transportar el asa a colocar en una superficie de los dos brazos de la palanca
con su lateral no adhesivo contra la superficie de la palanca y su lado adhesivo expuesto. Ademas, se proporciona un
medio de accionamiento de la palanca para girar de forma controlada la palanca por aproximadamente 180 grados en
el momento en que la carga que se esta desplazando entra en contacto con el brazo de la palanca situado en el
recorrido. Con este tipo de aparato, la parte frontal de cada carga en movimiento a lo largo del recorrido entra en
contacto con un primer brazo de la palanca, es decir, con el brazo instalado en el recorrido. En ese brazo esta expuesta
una de las partes adhesivas del asa, de modo que dicha parte adhesiva puede adherirse a la carga. Inmediatamente
después y debido al impacto de la carga, el medio de accionamiento de la palanca se activa para girar la palanca
aproximadamente 180 grados a una velocidad rotacional, lo que provoca que el otro brazo de la palanca entre en
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contacto con el lado posterior de la carga. En ese momento, la otra parte adhesiva del asa, que queda expuesta sobre
el otro brazo de la palanca, se adhiere a la carga. Asi, las dos partes adhesivas del asa se adhieren a secciones
espaciadas de la carga, mientras que el lado no adhesivo se extiende entre dichas secciones de contacto, sobre la
carga.

El objeto de la presente invencion es, por lo tanto, proporcionar un dispositivo qué solucione los inconvenientes arriba
mencionados. Dicho objeto se consigue mediante un dispositivo que comprende un elemento de empuije fino que gira
dentro del cuerpo de la guia de cinta, accionado mediante un actuador, para desplazarlo frontalmente en caso de que
la cinta deba a adherirse al paquete para encajar con una ranura especifica. Se especifican otras caracteristicas en
las reivindicaciones dependientes.

La principal ventaja de este dispositivo es que se logra una correcta adherencia de la cinta sobre el paquete,
independientemente de que el acoplamiento se realice sobre una superficie plana o sobre una ranura, de forma que
el aplicador de asa se puede utilizar eficazmente sobre cualquier tipo de paquete manteniendo siempre la maxima
productividad.

Otra clara ventaja de este dispositivo es que el elemento de empuje se extrae solo cuando es necesario, de lo contrario,
la guia de la cinta funciona de forma tradicional y, por lo tanto, puede ser mas ancha que la cinta, consiguiendo asi
una funcién de guiado éptima.

Otras ventajas y caracteristicas del presente dispositivo segun la presente invencion se haran mas evidentes para los
expertos en la materia a partir de la siguiente descripcion de una realizacion de la misma, incluidos los dibujos adjuntos,
en los cuales:

- La figura 1 muestra una vista ampliada en perspectiva frontal del dispositivo;

- La figura 2 muestra una vista en perspectiva frontal del dispositivo ensamblado con el elemento de empuje en posicién
de reposo;

- La figura 3 muestra una vista lateral del dispositivo de la figura 2;

- La figura 4 muestra una vista frontal del dispositivo de la figura 2;

- La figura 5 muestra una vista en seccion vertical del dispositivo a lo largo de la linea V-V de la figura 4;

- La figura 6 es una vista similar a la figura 2 pero con el elemento de empuje en la posicion de funcionamiento; y
- La figura 7 es una vista similar a la figura 5 pero con el elemento de empuje en la posicién de funcionamiento.

Con referencia a las figuras 1 a 5, donde se ve que el dispositivo segun la presente invencion comprende un cuerpo
alargado 1 en el cual se encuentra una ranura longitudinal central 1a que aloja un elemento de empuje 2 accionado
por un actuador posterior 3, a través de una horquilla 4 que esta instalada de forma que pueda girar sobre el elemento
de empuje 2 mediante un pasador horizontal transversal 5 que encaja en una ranura 2a. El actuador 3 se fija al cuerpo
1 mediante tornillos (no mostrados) que pasan por los orificios 3a, mientras que el elemento de empuje 2 se instala de
forma que pueda girar sobre el cuerpo 1 mediante un pasador horizontal transversal 6 que se introduce en un asiento
correspondiente 1b formado cerca de la parte superior del cuerpo 1y que pasa a través de un orificio 2b formado cerca
de la parte superior del elemento de empuje 2.

Cabe sefialar que la ranura 1a se amplia en la conexion entre el elemento de empuje 2 y el actuador 3 para alojar la
horquilla 4, y que la mitad superior del cuerpo 1 tiene relieves frontales simétricos 1c a lo largo de los bordes para
posicionar centralmente la cinta que se alimenta desde arriba. Ademas, preferentemente se disponen varios rodillos 7
bajo el extremo inferior de cuerpo 1 para mejorar el deslizamiento de la cinta cuando el dispositivo lo guia en el
recorrido hacia el lado opuesto del paquete. Mas especificamente, los rodillos 7 se montan de forma que giren sobre
un eje 8, paralelo al pasador 6, que se monta en el cuerpo 1 a través de un par de placas laterales 9 que se fijan con
tornillos (no se muestran).

Las figuras 2-5 muestran claramente que cuando el elemento de empuje 2 esta en posicidon de reposo, permanece
completamente alojado en el interior del cuerpo 1, de modo que el dispositivo puede funcionar de la forma tradicional.
En particular, la parte inferior del cuerpo 1 es preferiblemente mas ancha que la parte superior del mismo para guiar
de forma 6ptima la cinta y minimizar el riesgo de que pueda deslizarse lateralmente desde el dispositivo.

A la luz de la descripcion anterior, y con la ayuda de las figuras 6 y 7, se comprende facilmente el funcionamiento
sencillo y eficaz del presente dispositivo.

Cuando la cinta tiene que adherirse al interior de una ranura en lugar de a una superficie plana, se activa el actuador
3 para empuijar hacia fuera del cuerpo 1 el elemento de empuje 2 que gira alrededor del pasador 6 y sobresale en la
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cara frontal que empuja la cinta en contacto con el paquete sobre el que se debe aplicar el asa, de forma que la cinta
se introduzca por la ranura y logre una adhesion éptima que asegure un acoplamiento adecuado del asa al paquete.
Cabe sefialar que la parte inferior del elemento de empuje 2 esta preferiblemente inclinada hacia atras por un angulo
igual al angulo de rotacion del elemento de empuje 2 con respecto al cuerpo 1, de modo que, en la posicién extraida
ilustrada en las figuras 6 y 7, la superficie frontal de dicha parte inferior es paralela a la superficie frontal del cuerpo 1,
habiendo compensado asi la rotacion alrededor del pasador 6

Es evidente que la realizacion del dispositivo segun la invencion descrita e ilustrada en los parrafos anteriores es tan
solo un ejemplo susceptible de varias modificaciones. En particular, el actuador 3 sera normalmente un actuador
neumatico, pero también puede ser hidraulico o electromecénico, y el elemento de empuje 2 puede montarse en el
cuerpo 1 para realizar un movimiento de traslacion en lugar de uno de rotacion. En este caso, la porcién méas baja del
elemento de empuje 2 obviamente no estaria inclinada hacia atras y la conexion del elemento de empuje 2 con el
cuerpo 1 y/o con el actuador 3 se realizaria de otras maneras bien conocidas por un experto en la materia. Por ejemplo,
el elemento de empuje 2 puede no estar conectado directamente al cuerpo 1, sino solo montado en el actuador 3, que
a su vez esta montado en el cuerpo 1, y también puede haber un segundo actuador situado en una posicion inferior.

Por lo tanto, los expertos en la materia podran realizar cualquier tipo de variaciones y modificaciones dentro del ambito
de la realizacion de la invencion tal como se ha descrito y como se define en las reivindicaciones siguientes.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de guia de cinta para cabezal aplicador de asa, comprendiendo dicho dispositivo un cuerpo alargado (1)
con una cara frontal que empuja dicha cinta para que entre en contacto con el elemento en el cual se debe aplicar un
asa, incluyendo dicho cuerpo (1) una ranura central (1a) que aloja un elemento de empuje (2) accionado al menos por
un actuador (3), caracterizado porque dicho actuador (3) mueve el elemento de empuje (2) en una direccion
sustancialmente perpendicular al eje longitudinal del cuerpo (1) entre una posicidon de reposo en la que se encuentra
dentro del cuerpo (1) y una posicién operativa en la que se proyecta con respecto al cuerpo (1) sobre dicha cara frontal.

2. Dispositivo segun la reivindicacion 1, caracterizado porque el elemento de empuje (2) esta instalado de forma que
gire sobre el cuerpo (1) a través de un pasador de rotacion (6).

3. Dispositivo segun la reivindicacién 2, caracterizado porque la parte inferior del elemento de empuje (2) esta
inclinada hacia atras por un angulo igual al angulo de rotacién del elemento de empuje (2) con respecto al cuerpo (1)
en la posicion operativa.

4. Dispositivo segun cualquiera de las anteriores reivindicaciones, caracterizado porque al menos un actuador (3)
esta conectado al elemento de empuje (2) a través de una horquilla (4) y la ranura (1a) se amplia en dicha conexién
para alojar dicha horquilla (4).

5. Dispositivo segun cualquiera de las anteriores reivindicaciones, caracterizado porque la parte superior del cuerpo
(1) tiene relieves simétricos frontales (1c) a lo largo de sus bordes.

6. Dispositivo segun cualquiera de las anteriores reivindicaciones, caracterizado porque incluye ademas una
pluralidad de rodillos (7) dispuestos bajo el extremo inferior del cuerpo (1).

7. Dispositivo segun la reivindicacion 6, caracterizado porque los rodillos (7) estan instalados de forma que giren
sobre un eje (8) que esta instalado sobre el cuerpo (1) mediante un par de placas laterales (9).

8. Dispositivo segun cualquiera de las anteriores reivindicaciones, caracterizado porque la parte inferior del cuerpo
(1) es mas ancha que la parte superior.
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