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DESCRIPCION

Jeringa bloqueable y método de montaje de la misma

Antecedentes

La presente invencion se refiere en general a jeringas bloqueables para presurizacion de
dispositivos médicos, tales como catéteres de balon, asi como a método de montaje de jeringas
bloqueables.

Durante el inflado de un catéter de baldn, es deseable que el proveedor de servicios médicos
pueda controlar de manera facil y precisa la presion que se suministra al balén. Si bien es deseable
poder aplicar al balén o eliminar del mismo rapidamente una cantidad sustancial de presion, también
es deseable poder afiadir apenas un poco mas de presién al balén o eliminar apenas un poco mas de
presion del mismo.

Las jeringas bloqueables (véanse, por ejemplo, los dispositivos divulgados en las patentes de
Estados Unidos n.° 5.057.078 y n.° 6.938.319 y en la publicaciéon de la patente internacional n.°
WQ092/07609) se han vuelto comunes en el campo médico para controlar con precision la presion que
se aplica a un catéter de balén. Una jeringa bloqueable habitual permite que, en un estado, un émbolo
se pueda mover rapidamente hacia dentro o hacia fuera de un tubo, simplemente tirando de una
manija del émbolo. Esto provoca un cambio rapido en la presion con respecto al catéter de balon. Por
otro lado, la jeringa puede ser colocada en posicién de bloqueo, lo que la dispone en otro estado. En
este otro estado, no se puede empujar la manija del émbolo ni se puede tirar de la misma. En lugar de
eso, la manija debe ser girada, lo que hace que el émbolo avance lentamente hacia el interior o se
retraiga del tubo. Como tal, la jeringa bloqueable proporciona una operacion eficaz en dos estados: un
primer estado para macro movimientos, durante los cuales la presion del catéter de balon puede ser
cambiado con relativa rapidez, y un segundo estado para los micro movimientos, durante los cuales la
presion del catéter de baldén puede ser controlado ser de manera mas precisa y lenta.

Mientras que las jeringas bloqueables ofrecen varias ventajas, muchas jeringas bloqueables
que se encuentran disponibles en la actualidad para su utilizacién en un procedimiento de catéter de
bal6n son dificiles de usar, dificiles de montar y/o incluyen demasiadas partes.

Resumen

Un objetivo de una realizacion de la presente invencién es proporcionar una jeringa
bloqueable que sea facil de usar, facil de montar y que no incluya demasiadas partes.

La invencion esta definida por el contenido de la reivindicacion 1.

De acuerdo con un aspecto de la invencion, esta proporcionada una jeringa bloqueable para
presurizacion de un dispositivo médico de acuerdo con la reivindicacion 1.

Brevemente, una realizacion de la presente invencién proporciona una jeringa bloqueable
que comprende un mecanismo de accionamiento para colocar rapidamente y de manera selectiva un
elemento de émbolo con rosca mévil y un cilindro internamente roscado y estacionario dentro o fuera
de un acoplamiento roscado, en particular para el uso de la jeringa en la presurizacion de catéteres de
balén médico terapéuticos, o similares. EI mecanismo incluye un émbolo que comprende tanto un
piston en su extremo para el acoplamiento a una porcion de tubo de un cuerpo de jeringa unitario
como un segmento roscado selectivamente retractil y desplegable y una estructura cilindrica roscada
internamente dispuesta dentro de un cuerpo de jeringa unitario provisto de un tubo. El émbolo se
puede acoplar con el cilindro roscado por medio de un segmento roscado y una disposicién
desmodrémica accionada por operador para alternar de forma controlada el segmento roscado de
manera positiva, a fin de permitir un rapido movimiento, manual como controlado por rosca, del
émbolo y el pistén dentro del tubo de la jeringa con el fin de desplazar o presurizar el fluido de trabajo
contenido en el mismo.

Excepto por la insercion radial del segmento roscado dentro del émbolo, todos los
componentes del mecanismo de jeringa bloqueable estan configurados para proporcionar un montaje
axial en secuencia y rapido en la parte posterior abierta del cuerpo de jeringa unitario, preferiblemente
para ser retenidos en su lugar por medios de construccion de encaje a presion. El cuerpo de jeringa
unitario, el cual, preferiblemente, es totalmente transparente para permitir la visualizacion del fluido de
trabajo dentro de su tubo y facilitar tanto el llenado como la purga del aire atrapado en el momento de
la preparacion para su utilizacién, esta configurado preferiblemente para proporcionar un alojamiento a
un manoémetro integral para recibir un mecanismo de mandémetro de presion para su operacion en
comunicacion directa con el fluido de trabajo contenido en el tubo. El extremo de tubo de este
alojamiento también esta configurado, preferiblemente con un receptaculo para la recepcion y unién al
mismo de una manguera de suministro de fluido, estando dicha manguera preferiblemente equipada
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con un conector de tipo Luer para el acoplamiento estanco a los fluidos con catéteres de balon
médicos y otros dispositivos médicos terapéuticos.

Para utilizar la jeringa bloqueable, un operador empuja o tira axialmente de la leva de control
dentro del dispositivo para hacer que el segmento roscado se retraiga o despliegue mediante su
acoplamiento con una leva de retraccion y despliegue. Preferiblemente, la leva de control es
restablecida automaticamente a su posicion de reposo por disposicion de un medio de resorte
inclinado en la direccién de retorno. Para la mayoria de las aplicaciones, los usuarios de jeringas
bloqueables desean un acoplamiento roscado como modo predeterminado, con la opcion de
desacoplamiento. En la realizaciéon preferida, la leva de control estd situada dentro del centro del
émbolo y, por lo tanto, efectivamente dentro del centro de la manija del émbolo, colocando su
superficie de control del operador en una ubicacién conveniente para el acceso por parte del usuario.

Breve descripcién de los dibujos
La organizacion y la manera de la estructura y el modo de operar de la invencién, junto con
otros objetivos y ventajas de la misma, pueden entenderse mejor con referencia a la siguiente
descripcion, adoptada en relacion con los dibujos adjuntos, en los que los nimeros de referencia
similares identifican elementos similares en los cuales:
LA FIGURA 1 es una vista lateral de una jeringa bloqueable la cual es conforme con una
realizacion de la presente invencidon, mostrando la jeringa bloqueable completamente
montada;
LA FIGURA 2 es una vista en perspectiva en explosion de la jeringa bloqueable mostrada en
la FIGURA 1;
LA FIGURA 3 es una vista en seccion transversal de la jeringa bloqueable, tomada a lo largo
de la linea A-A de la FIGURA 1, mostrando su émbolo en posicién distal completa, una leva
de control en reposo y un segmento roscado desplegado en acoplamiento con las roscas
internas de un cilindro roscado;
LA FIGURA 4 es una vista ampliada de una porcion de la jeringa bloqueable, que muestra la
leva de control montada con el segmento roscado en una posicién desplegada y mostrando el
truncamiento de las secciones de rosca del segmento roscado para facilitar el
desacoplamiento;
LA FIGURA 5 es una vista en seccion transversal, tomada a lo largo de la linea A-A de la
FIGURA 4, del segmento roscado montado en la leva de control en la posicion desplegada y
mostrando la relacion de las superficies de la leva con los seguidores de leva del segmento
roscado;
LA FIGURA 6 es una vista en seccion transversal similar a la de la FIGURA 3, pero
mostrando el émbolo distal con la superficie de control del operador de la leva de control
movida para desviar su resorte de retorno y posicionar el segmento roscado acoplado en
retraccién completa dentro del cilindro roscado;
LA FIGURA 7 es una vista en perspectiva de una porcién de la jeringa bloqueable, mostrando
la leva de control acoplada con el segmento roscado en una posicién desplegada y
mostrando tanto los seguidores de leva de retraccion y acoplamiento como las caras de
empuje del segmento roscado;
LA FIGURA 8 es una vista en perspectiva del segmento roscado de la jeringa bloqueable; y
LA FIGURA 9 es una vista en perspectiva de un accionador de bloqueo de la jeringa
blogueable, proporcionando dicho extremo la leva de control.

Descripcion de una realizacién representada

Mientras que la presente invencién puede ser susceptible de realizaciones en diferentes
formas, en los dibujos es mostrada una realizacién especifica, que se describira en detalle en el
presente documento, con el bien entendido de que la presente divulgacién ha de ser considerada
como una ejemplificacion de los principios de la presente invencion, y no pretende limitar la invencion
a tal como esté ilustrada.

La FIGURA 1 es una vista lateral de una jeringa bloqueable 10 la cual es conforme a una
realizacién de la presente invencion, mientras que la FIGURA 2 proporciona una vista en explosién de
la misma. Tal como se muestra, la jeringa bloqueable 10 comprende muy pocas piezas. Los
componentes basicos de la jeringa bloqueable 10 incluyen un émbolo 12, un cuerpo de jeringa unitario
14, un elemento internamente roscado tal como un cilindro roscado 16, un segmento roscado 18 y un
accionador de bloqueo 20. Preferiblemente, en un extremo 22 del cuerpo de jeringa 14 esta previsto
un alojamiento integral 24 para la recepcion de un mecanismo de manémetro 26, asi como una lente
protectora 28 para la proteccion y el sellado del mecanismo de manémetro 26 en el alojamiento



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2728 753 T3

integral 24.

El cuerpo de jeringa unitario 14 también incluye preferiblemente un receptaculo de manguera
30 préximo al alojamiento integral 24 para la recepcion, por ejemplo, de un conjunto de manguera y
luer 32, tal como se muestra en la FIGURA 1. El cuerpo de jeringa unitario 14 incluye un tubo de
jeringa 34 préximo al receptaculo de manguera 30, asi como un puerto interno 36 (véase la FIGURA
3) el cual proporciona efectivamente una comunicacion entre el mecanismo de mandmetro 26 y el
fluido de trabajo dentro del tubo de jeringa 34.

El tubo de jeringa 34 es generalmente cilindrico y esta configurado para recibir, en un
conducto 38 provisto en el mismo, un pistén 40 el cual esta proporcionado en el émbolo 12, préximo a
un extremo 42 del émbolo 12. En el pistén 40, esta dispuesto un sello 44 para el sellado con una
pared interna 46 del tubo de jeringa 34, tal como se muestra en las FIGURAS 3 y 6. El cuerpo de
jeringa unitario 14 también incluye, preferiblemente, una porcién generalmente cilindrica 48 en la cual
esta dispuesto el cilindro roscado 16. Tal como se muestra en la FIGURA 2, el cilindro roscado 16 esta
proporcionado, preferiblemente, en forma de dos medios segmentos 50, 52 que se unen para
constituir una geometria en general cilindrica que presenta una rosca 54 en su superficie interna 56.
Cuando los dos medios segmentos 50, 52 del cilindro roscado 16 estan conectados, el cilindro
roscado 16 retiene, de manera eficaz, el extremo del pistén 42 del émbolo 12 a través de una funcién
de extremo distal de ajuste cerrado 58 del cilindro roscado 16. Adicionalmente, el cuerpo de jeringa
unitario 14 retiene con eficacia los segmentos 50, 52 del cilindro roscado 16 en el mismo, de modo
gque esa separacion de los segmentos 50, 52 debido a la fuerza radial hacia fuera impartida por el
segmento roscado 18 durante la carga del émbolo 12 es evitada mediante el cuerpo de jeringa unitario
14 que envuelve los segmentos 50, 52.

Adicionalmente, es proporcionado un medio de retencidon entre la porcidon generalmente
cilindrica 48 del cuerpo de jeringa unitario 14 y el cilindro roscado 16, para retener, de manera general,
el cilindro roscado 16 en el cuerpo de jeringa unitario 14 y evitar que el cilindro roscado gire dentro del
cuerpo de jeringa unitario 14. Como se muestra en las FIGURAS 1-3 y 6, el medio de retencion puede
proporcionarse en forma de lengietas 60 en la superficie externa 62 del cilindro roscado 16 (es decir,
una lengiieta 60 en cada medio segmento 50, 52) en el cual son recibidas en las muescas 64
correspondientes en la porcidon generalmente cilindrica 48 del cuerpo de jeringa unitario 14. Pueden
proporcionarse medios de retencion adicionales o alternativos entre el cilindro roscado 16 y el cuerpo
de jeringa unitario 14. Por ejemplo, se pueden proporcionar rebordes a lo largo de las caras
adyacentes del tubo roscado 16 para su recepcién en las ranuras correspondientes en el cuerpo de
jeringa unitario 14. Una configuracién de este tipo no sélo tiende a evitar que el cilindro roscado 16
gire con respecto al cuerpo de jeringa unitario 14, sino que tiende a empujar los dos medios
segmentos 50, 52 del cilindro roscado 16 el uno junto el otro.

Mientras que el émbolo 12 tiene un piston 40 proximo al extremo 42 del émbolo 12,
preferiblemente es proporcionada una manija 66 cerca del extremo opuesto 68. La manija 66 esta
conformada y configurada para ser controlada por un operador mediante la utilizacion de su mano. El
émbolo 12 incluye una porciéon generalmente cilindrica 70 y esta dispuesto un receptaculo 72 en la
porciéon generalmente cilindrica 70. El segmento roscado 18 esta recibido en el receptaculo 72. Las
paredes laterales 74, 76 del receptaculo 72 funcionan para retener y guiar el segmento roscado 18. El
segmento roscado 18 incluye caras de empuje 78, 80 (véanse las FIGURAS 4, 7 y 8) las cuales se
apoyan contra las paredes laterales 74, 76 del receptaculo 72 (véanse las FIGURAS 3 y 6). El
segmento roscado 18 esta configurado para atravesar radialmente el interior del receptaculo 72 e
incluye elementos de rosca 82. Los elementos de rosca 82 estan, preferiblemente, truncados (tal como
se indica con el nimero de referencia 84 en las FIGURAS 4 y 8) y configurados para acoplar y
desacoplar, selectivamente, la rosca 54 la cual estd proporcionada en la superficie interna 56 del
cilindro roscado 16, bloqueando y desbloqueando, de este modo, la jeringa bloqueable 10. Esto se
describira con mayor detalle mas adelante en el presente documento. Ademas de los elementos de
rosca 82 y las caras de empuje 78, 80, el segmento roscado 18 también incluye un seguidor de leva
de despliegue 86 (véanse las FIGURAS 5, 7 y 8) y un seguidor de leva de retraccién 88 (véanse las
FIGURAS 4, 5, 7y 8).

Preferiblemente, la porcion generalmente cilindrica 70 del émbolo 12 también incluye una
muesca 90 y una superficie externa 92 del émbolo 12 proporcionando un reborde 94 que se extiende
hacia el exterior. La porcién generalmente cilindrica 70 del émbolo 12 presenta un conducto interno 96
el cual recibe el accionador de bloqueo 20.

El accionador de bloqueo 20 incluye preferiblemente una superficie de interfaz de operador
98 en un extremo 100 y una leva de control 102 en el otro extremo 104 (véase la FIGURA 9). El
accionador de bloqueo 20 incluye una porcién con forma de eje 106 el cual incluye una funcion de
retencion 108. Esta funcion de retencién 108 puede adoptar la forma de un dedo el cual se conecta de
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manera eficaz con la muesca 90 del émbolo 12, permitiendo asi que el accionador de bloqueo 20
generalmente esté bloqueado con el émbolo 12, pero que, en general, sea deslizable para una
distancia predeterminada en relacion con el mismo (es decir, dependiendo de la longitud de la muesca
90, etc.), en la que el dedo 108 en el accionador de bloqueo 20 se mueve a lo largo de la muesca 90
del émbolo 12. El accionador de bloqueo 20 también incluye preferiblemente un medio de resorte 110
para empujar el accionador de bloqueo 20 a la posicion retraida con respecto al émbolo 12. Este
medio de resorte 110 puede proporcionarse préximo o en la superficie de interfaz del operador 98, en
forma de pared flexible, multisegmentada y arqueada 112, el cual tiende a empujar el accionador de
bloqueo 20 a la posicion retraida en relacion con el émbolo 12.

La leva de control 102 del accionador de bloqueo 20 comprende una leva de despliegue 114
(véanse las FIGURAS 4-6 y 9) y una leva de retraccion 116 (véanse las FIGURAS 4, 5, 7 y 9), ambas
configuradas para acoplar los seguidores de leva 86, 88 del segmento roscado 18. Ademas, la leva de
control 102 incluye un talén 118 (véanse las FIGURAS 4-7 y 9). La leva de despliegue 114 esta
configurada para empujar eficazmente el segmento roscado 18 para el acoplamiento roscado con la
rosca 54 en el cilindro roscado 16, tal como se muestra en la FIGURA 3, bloqueando asi con eficacia
el émbolo 12 en relacion con el cilindro roscado 16. En este estado, no se puede empujar o tirar de la
manija 66 del émbolo 12 en relacién con el cuerpo de jeringa unitario 14 y, en lugar de eso, ésta debe
ser girada para efectuar un micro movimiento del émbolo 12 resultando unos pequefios cambios de
presion controlados. En contrapartida, la leva de retraccion 116 esta configurada para permitir que el
segmento roscado 18 se desacople de manera roscada de la rosca 54 en el cilindro roscado 16, tal
como se muestra en la FIGURA 6, desbloqueando asi eficazmente el émbolo 12 con relacion al tubo
roscado 16. En este estado, se puede empujar o tirar de la manija 66 del émbolo 12 con relacién al
cuerpo de jeringa unitario 14 para efectuar un macro movimiento del émbolo 12, lo que produce
grandes cambios de presion.

Con el fin de lograr un rapido suministro de fluido y un aumento de presién sin las
consecuencias indeseables de una gran rosca de control de paso alto, la jeringa bloqueable 10
divulgada en el presente documento esta dotada preferiblemente de una rosca de control con
multiples conductores (es decir, con respecto a los elementos de rosca 82 y rosca 54). Por lo tanto, el
paso de rosca o la cantidad de recorrido del émbolo por rotacién completa, pueden variar, por ejemplo,
de 0,100" a preferiblemente 0,166" para roscas de doble conductor o incluso 0,250" para una rosca de
triple conductor sin ninguna consecuencia por la excesiva profundidad de rosca generalmente comudn
a tales roscas de paso escalonado. Un beneficio adicional de ese enfoque es que roscas de multiples
conductores permiten que los operadores pasen del movimiento manual del émbolo al acoplamiento
roscado controlado de una manera transparente y con sensacion de normalidad, por ejemplo, una
rosca de doble conductor de 0,166" ofrece un punto de acoplamiento roscado a cada 0,083" de
recorrido del émbolo, como es el caso de una rosca de control de conductor Gnico de paso de 0,083".
En comparacién, esto ciertamente no resultaria verdad si se utilizara una rosca de control de
conductor Unico de paso de 0,166", la cual s6lo se acopla una vez por cada 0,166" de recorrido del
émbolo. Un beneficio adicional de la rosca de control de mdltiples conductores es que su profundidad
mas superficial también requiere un menor movimiento de retraccion transversal del segmento
roscado 18 del émbolo para un desacoplamiento completo. Otro beneficio adicional de las roscas de
multiples conductores, mas superficiales, en comparaciéon con las roscas de conductor Gnico, mas
profundas, de paso similar es el ahorro que presentan en términos de perimetro general del dispositivo
para permitir que los dispositivos de pequefio desplazamiento se puedan disefiar de manera
compacta.

Aunque el segmento roscado 18 esta descrito y representado en los dibujos con dos
elementos de rosca 82, el segmento roscado 18 puede ser proporcionado con solamente un elemento
de rosca Unico o incluso con varios, segun lo exija la carga que se espera soportar durante el uso y la
velocidad de avance deseada por la revolucion del émbolo. Independientemente de esto, el segmento
roscado 18 es retenido y guiado por las paredes laterales paralelas 74, 76 del receptaculo 72, tal como
se muestra en la FIGURA 3. La carga resultante de la presion del fluido de trabajo que resiste el
avance del piston dentro del tubo 34 esta en linea con el eje longitudinal (indicado con la linea
horizontal 120 en la FIGURA 1) del dispositivo 10 y se transfiere de la cara de la pared lateral del
receptaculo 76 mas proxima al tubo 34 a la cara de empuje adyacente 80 del segmento roscado 18 y
luego secuencialmente a los elementos de rosca 82 acoplados con la rosca 54 del cilindro roscado 16
y, finalmente, al cuerpo de jeringa unitario 14, alojando y reteniendo el mismo a través del
acoplamiento de las funciones de retencion 60 en el cilindro roscado 16 con las muescas
correspondientes 64 en el cuerpo de jeringa unitario 14. La carga en condiciones de vacio en el
interior del tubo 34 provoca que la pared lateral opuesta 74 del receptaculo 72 se apoye contra la cara
de empuje 78 del segmento roscado 18 y que la misma cadena de transferencia de carga se produzca
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en la direccidn opuesta. A fin de garantizar un acoplamiento y desacoplamiento completo y simultaneo
del segmento roscado 18 del tubo roscado 16, los elementos de rosca 82 estan preferiblemente
truncados (tal como se indica con el niumero de referencia 84 en la FIGURA 4) por un radio
preferiblemente igual pero no superior al de un cilindro imaginario inscrito dentro y que toca las crestas
de la rosca 54 del cilindro roscado 16. Este truncamiento garantiza que las puntas de los elementos de
rosca del segmento roscado 82 se liberen del cilindro roscado 16 simultaneamente con su centro, lo
cual evita el desgaste de los extremos de los elementos de rosca durante la liberacion y reduce la
cantidad de distancia de recorrido transversal y, por lo tanto, la altura de leva requerida para el
acoplamiento y desacoplamiento del segmento roscado 18. Ademas, el angulo 122 (véase la FIGURA
4) que describe la inclinacion de la forma de la rosca en seccidn transversal sirve para asistir a la leva
en la retraccién del segmento roscado 18 durante la liberacion de la carga al impartir un empuje
longitudinal contra el segmento roscado 18, instandolo a retraerse hacia dentro. El grado de tal
asistencia puede ser controlado por medio del angulo 122 seleccionado durante el disefio de rosca.

Cuando es cargado por la generacion de presién de fluido durante el uso, el seguidor de leva
de despliegue 86 del segmento roscado, tal como se muestra en la FIGURA 7, presiona contra la leva
de despliegue 114 y este empuje que es transversal al eje de jeringa 120 es resistido por el talon 118
de la estructura de soporte de leva que se apoya contra la pared interior de la estructura de émbolo
gque contiene la misma vy, a su vez, transfiere su carga a la rosca circundante 54 del cilindro roscado
16, el cual transfiere luego esa carga transversal al cuerpo de jeringa unitario 14, de manera que
rodea y contiene el mismo. La retraccion del segmento roscado 18 no depende del empuje reactivo
bajo carga; sin embargo, la interaccién de la leva de despliegue 114, la leva de retraccion 116 y el
segmento roscado 18 es de naturaleza desmodromica y, por lo tanto, es capaz de alternar
positivamente el segmento roscado 18 hacia dentro o hacia fuera, tal como se muestra en la FIGURA
6, de manera que cuando la superficie de interfaz del operador de leva de control 98 es accionado
(como se indica mediante la flecha 124 en la FIGURA 6), el segmento roscado 18 es empujado hacia
dentro y asi desacopla la misma. Este movimiento se consigue mediante el acoplamiento del seguidor
de leva de retraccion 88 del segmento roscado 18 con la leva de retraccion 116 colocada detras de la
leva de despliegue 114. Debe observarse que durante el movimiento del operador de la leva de control
102, su funcion de retencion 108 permanece libre para desplazarse longitudinalmente dentro de la
muesca 90 en el émbolo 12.

El movimiento del segmento roscado 18 durante el despliegue o la retraccion por la leva 102
podria ser en cualquier angulo, incluso en el angulo de la forma de rosca individual, pero a los efectos
de resolver las fuerzas vectoriales resultantes bajo la carga, las paredes laterales 74, 76 del
receptaculo 72 estan colocados preferiblemente para mantener el movimiento del segmento roscado
18 en sentido transversal al eje longitudinal 120 del émbolo 12. La relaciéon de aspecto de la altura del
segmento roscado 18 a través de sus caras de empuje 78, 80 a su profundidad de acoplamiento
dentro del receptaculo 72 se mantiene preferiblemente a 1,0 o menos con el fin de asegurar que el
segmento roscado 18 permanezca tan perpendicular al eje longitudinal del émbolo 120 como sea
posible mientras se mantienen espacios de operacion razonables entre esas partes. La altura
adicional a través de estas caras de empuje 78, 80 sin un incremento en su profundidad de
acoplamiento resultaria en mayores fuerzas de desviacién angular que potencialmente conducirian a
una mayor desalineacion del segmento roscado 18 y a un atasco. Esto supondria una mayor carga en
la leva de retraccion 116 cuando se le exhorta a que retire el segmento roscado 18 mientras opera
bajo una carga de presién completa. Otra preocupacién resultante de una relaciébn de aspecto
indeseable es que la retraccion completa se volveria mas dificil debido al movimiento angular
admisible que resulta de los espacios operativos necesarios entre el receptaculo y los componentes
del segmento. Este movimiento angular podria causar que las puntas de la rosca 54 del segmento
roscado 18 no se desacoplen directa o completamente y, por lo tanto, dificulten el movimiento libre al
arrastrarse dentro del tubo roscado 16.

Otro aspecto de la presente invencién proporciona un método de montaje del dispositivo.
Comenzando con el émbolo 12, el montaje es completado instalando el sello 44 en el piston 40,
insertando el segmento roscado 18 en el receptaculo 72 del émbolo 12, insertando la leva de control
102 axialmente en el émbolo 12 para acoplar los seguidores de leva 86, 88 del segmento roscado 18
(tal como se muestras en las FIGURAS 4, 5y 7) con levas de despliegue y retraccion 114, 116,
colocando el medio de resorte de retorno de la leva de control 110 en contacto con el émbolo 12 y
permitiendo que la funcién de retencién 60 del cilindro roscado se bloquee en las muescas 64 del
émbolo 12. Si se desea, se puede presionar un anillo de cubierta decorativo (no mostrado) en la
manija 66 del émbolo 12, es decir, con fines estéticos. También se debe tener en cuenta que, aunque
la leva de control 102 ilustrada en el presente documento con el medio de resorte 110 formado
integralmente con la superficie de control del operador de la leva de control 98, los expertos en la
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materia reconoceran que el uso de un resorte de alambre enrollado comun interpuesto entre el émbolo
12 y la superficie de control de operador 98 cumpliria el mismo propdsito que el medio de resorte
integral 110 en la superficie de control del operador 98, aunque hacerlo seria a expensas de un
componente adicional. Ademas, otras estructuras son completamente posibles para lograr esta
funcién. Todo el subconjunto del émbolo es envuelto, a continuacién, con el cilindro roscado 16,
completando asi un subconjunto de control y accionamiento del operador. Una vez que el émbolo 12
es envuelto por el cilindro roscado 16, el extremo del piston 40 del émbolo 12 queda retenido por la
funcién de extremo distal de ajuste sellado 58 del cilindro roscado 16, lo que evita que el piston 40
pueda ser retirado del cilindro roscado 16. Este conjunto completo de control y accionamiento es
insertado luego en el cuerpo de jeringa unitario 14, primero al acoplar el pistén 40 y el sello 44 con el
tubo 34 antes de presionar el conjunto de control y accionamiento axialmente, de modo que el cilindro
roscado 16 es capturado entonces perfectamente dentro del cuerpo de jeringa 14 y queda asegurado
en el lugar por acoplamiento de sus funciones de retencién de tipo encaje a presion 60 con las
correspondientes muescas 64 previstas en el cuerpo de jeringa unitario 14. Luego de la instalacién de
los componentes de accionamiento de jeringa, el mecanismo de medicion de presion 26 es asegurado
dentro de su alojamiento integral 24 préximo al extremo 22 del cuerpo de jeringa unitario 14,
encajandose la lente protectora 28 por presion en su lugar sobre el mismo y uniéndose un conjunto de
manguera 32 equipada con Luer al receptaculo 30 de recepcion. Si se desea, uno o ambos del
mecanismo de manémetro 26 y el conjunto de manguera equipado con Luer 32 pueden ser montados
en el cuerpo de jeringa unitario 14 primero, antes de proceder con la instalacién del subconjunto de
control y accionamiento de operador.
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REIVINDICACIONES

1. Jeringa bloqueable (10) para presurizacion de un dispositivo médico, comprendiendo dicha jeringa
bloqueable (10): un elemento roscado internamente (16); un émbolo (12), en el que al menos una
porcion del émbolo (12) se encuentra internamente en el elemento roscado (16); un elemento (18) que
presenta una rosca externa (82) en el mismo, siendo dicho elemento (18) portado por el émbolo (12);
un accionador de bloqueo (20) el cual se extiende dentro del émbolo (12) y se acopla al elemento (18)
que posee la rosca externa (82) en el mismo; en la que el accionador de bloqueo (20) puede ser
accionado para desacoplar el elemento (18) que presenta la rosca externa (82) en el mismo del
elemento roscado internamente (16), lo que permite que el émbolo (12) se deslice con respecto al
elemento roscado internamente (16), sin tener que girar el émbolo (12), en la que el roscado interno
(54) del elemento roscado internamente (16) mira hacia un eje central del émbolo (12) y la rosca
externa (82) esta orientada con respecto a dicho eje central, caracterizada porque el émbolo (12)
presenta una manija (66) en el extremo (68) del mismo; porque el accionador de bloqueo (20)
comprende una superficie de interfaz de operador (98) en un extremo (100) del mismo y una leva de
control (102) en un extremo opuesto (104) del mismo, siendo la superficie de interfaz del operador (98)
proxima a la manija (66) del émbolo; en la que la leva de control (102) comprende una leva de
despliegue (114) y una leva de retraccion (116), estando configurada la leva de despliegue (114) para
empujar el elemento (18) que posee la rosca externa (82) en el mismo al acoplamiento roscado con el
elemento internamente roscado (16) por lo que bloquea el émbolo (12) y estando la leva de retraccién
(116) configurada para permitir que el elemento (18) que posee la rosca externa (82) en el mismo se
desacople de manera roscada del elemento internamente roscado (16) por lo que desbloquea el
émbolo (12), estando configurada dicha superficie de interfaz del operador (98) para desacoplar el
elemento (18) cuando es accionado.

2. Jeringa bloqueable (10) de acuerdo con la reivindicacion 1, en la que el elemento (18) que presenta
la rosca externa (82) en el mismo comprende un segmento roscado dispuesto en un receptaculo (72)
sobre el émbolo (12).

3. Jeringa bloqueable (10) de acuerdo con la reivindicacion 1, en la que el accionador de bloqueo (20)
es empujable para acoplar el elemento (18) que presenta la rosca externa (82) en el mismo con el
elemento internamente roscado (16) y en la que el accionador de bloqueo (20) es empujado hacia
fuera del émbolo (12).

4. Jeringa blogueable (10) de acuerdo con la reivindicacion 1, en la que el émbolo (12) comprende una
ranura (90), y el accionador de bloqueo (20) comprende un dedo (108) el cual es acoplado y montado
en la ranura (90).

5. Jeringa bloqueable (10) de acuerdo con la reivindicacién 1, que comprende ademas un cuerpo de
jeringa unitario (14), en la cual el elemento internamente roscado (16) esta dispuesto en el cuerpo de
jeringa unitario (14).

6. Jeringa bloqueable (10) de acuerdo con la reivindicacion 5, en la que el cuerpo de jeringa unitario
(14) comprende un conducto (38), en la que el émbolo (12) comprende un piston (40), en el que tal
pistén (40) puede moverse dentro del conducto (38) del cuerpo de jeringa unitario (14).

7. Jeringa bloqueable (10) de acuerdo con la reivindicacién 5, que comprende, ademas, unos medios
de retencién (60) para retener el elemento internamente roscado (16) con respecto al cuerpo de
jeringa unitario (14), de tal manera que el elemento internamente roscado (16) no puede
sustancialmente girar en relacion con el cuerpo de jeringa unitario (14).

8. Jeringa bloqueable (10) de acuerdo con la reivindicacion 1, en la que el émbolo (12) comprende un
pistén (40) en un extremo opuesto (42) del mismo.

9. Jeringa bloqueable (10) de acuerdo con la reivindicacion 1, en la que la superficie de interfaz de
operador (98) del accionador de bloqueo (20) comprende unos medios de resorte (110) configurados
para empujar el accionador de blogueo (20) hacia fuera del émbolo (12), de manera que el elemento
(18) que posee la rosca externa (82) en el mismo se desacople del elemento internamente roscado
(16).
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10. Jeringa bloqueable (10) de acuerdo con la reivindicacion 1, en la que el elemento (18) que tiene la
rosca externa (82) comprende un seguidor de leva de despliegue (86) y un seguidor de leva de
retraccion (88).

11. Jeringa bloqueable (10) de acuerdo con la reivindicacion 2, en la que el émbolo (12) posee un eje
longitudinal (120), en la que el receptaculo (72) esta definido por paredes laterales (74, 76) las cuales
tienden a mantener el movimiento del elemento roscado (16) transversal a dicho eje longitudinal (120)
del émbolo (12).

12. Jeringa blogueable (10) de acuerdo con la reivindicacion 2, que comprende, ademas, un cuerpo de
jeringa unitario (14), en la que el elemento internamente roscado (16) comprende una pluralidad de
segmentos (50, 52) los cuales estan dispuestos en el cuerpo de jeringa unitario (14), en la que la
separacion de los segmentos (50,52) del elemento internamente roscado (16) debido a la fuerza radial
hacia fuera impartida por el segmento roscado (18) durante la carga del émbolo (12) es evitado
mediante el cuerpo de jeringa unitario (14) que envuelve los segmentos (50, 52) del elemento
internamente roscado (16).

13. Jeringa blogueable (10) de acuerdo con la reivindicacion 1, que comprende, ademas, un cuerpo de
jeringa unitario (14) que comprende un alojamiento de mandmetro integral (24) para recibir un
mecanismo de mandmetro (26) y un puerto interno de comunicacion de fluidos (36) para suministrar el
fluido de trabajo contenido dentro de la jeringa (10) al mecanismo del mandmetro (26).
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REFERENCIAS CITADAS EN LA DESCRIPCION

Este listado de referencias citadas por el solicitante tiene como Gnico fin la conveniencia del lector. No
forma parte del documento de la Patente Europea. Aunque se ha puesto gran cuidado en la
compilacion de las referencias, no pueden excluirse errores u omisiones y la EPO rechaza cualquier
responsabilidad en este sentido.

Documentos de patentes citados en la descripcion

+ US 5057078 A [0003] « WO 9207609 A [0003]
+ US 6938319 B [0003]
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