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DESCRIPCION
Acoplamiento de arma con control remoto

La invencion se refiere a un acoplamiento de arma para el uso en un cafién de arma y una cavidad de arma. El
acoplamiento de arma presenta un bloque de carga, una carcasa y al menos un dispositivo de fijacion en la carcasa,
estando configurado el dispositivo de fijacion para la fijacion de un arma.

Por el documento EP 2476993 A2 se conoce un acoplamiento de arma para la fijacién de un arma. En el
acoplamiento de arma, una espiga de carga penetra en la posicion de cierre por arrastre de forma. El acoplamiento
de arma esta pretensado y configurado con cierre automatico.

Por el documento DE 10 2015 202 553 se conoce una cadena de empuje que presenta un bloque de carga. Con
este dispositivo es posible desplazar un arma en un cafién de arma.

Por el documento EP 2 476 993 A2, se conoce un acoplamiento de arma con un mecanismo pretensado por resorte
y con cierre automatico.

Por el documento EP 2 107 331 A1, se conoce un acoplamiento de arma.

Por el documento US 3 548 708 A, se conoce un dispositivo lanzamisiles con un sello para la liberacién de un
dispositivo de retencién.

Por el documento US 3 276 317 A se conoce un mecanismo de liberacion.
Por el documento FR 2 786 860 A1, se conoce un dispositivo de retencion para misiles.

Sin embargo, se ha puesto de manifiesto que, debido a la pluralidad de armas utilizadas y sus diferentes tipos de
construccion, es necesario introducir las armas a diferente profundidad en un cafién de arma. Si se introduce un
arma de manera relativamente profunda en un cafién de arma, resulta muy laborioso liberar el acoplamiento entre
bloque de carga y arma. Por muchas razones, en este caso se utilizan unicamente dispositivos mecanicos.
Dispositivos eléctricos o hidraulicos que también posibilitarian un control remoto podrian fallar en una situaciéon de
combate y, de esta manera, provocar graves problemas.

Es objetivo de la invencion crear un dispositivo que posibilite separar un arma que ha sido introducida en un cafién
de arma de manera segura de un bloque de carga, o acoplar un arma que se encuentra dentro de un cafién de arma
de manera segura con un bloque de carga.

Este objetivo se consigue con el acoplamiento de arma con las caracteristicas indicadas en la reivindicacion 1.
Perfeccionamientos ventajosos se desprenden de las reivindicaciones dependientes, de la siguiente descripcion, asi
como de los dibujos.

El acoplamiento de arma de acuerdo con la invencion para el uso en un caién de arma presenta un bloque de
carga, una carcasa y al menos un dispositivo de fijacion dispuesto en la carcasa, estando configurado el dispositivo
de fijacion para la fijacion de un arma. El acoplamiento de arma presenta, ademas, una direccion longitudinal y un
primer actuador mévil en direccion longitudinal. El primer actuador esta configurado para liberar y fijar el al menos un
dispositivo de fijacion, pudiendo moverse el primer actuador por medio de un primer manipulador y un segundo
manipulador.

La direccion longitudinal viene dada por la geometria de la carcasa y se corresponde con la direccion espacial con la
mayor extension lineal de la carcasa. Si la carcasa estd formada de manera aproximada con forma cilindrica, la
direccion longitudinal se corresponde con el eje de cilindro o la altura del cilindro. La direccion longitudinal debe
entenderse en particular paralelamente a la direccion de transporte o movimiento del arma.

De manera particularmente preferente, el primer manipulador y el segundo manipulador se pueden accionar de
manera exclusivamente manual.

La utilizaciéon de un primer manipulador y de un segundo manipulador es ventajosa, ya que el acoplamiento de arma
debe ser manejado en dos posiciones basicamente distintas. Por un lado, el acoplamiento de arma debe poder ser
manejado dentro de un caiidén de arma. Para ello, es necesaria la accesibilidad desde el lado contrario al arma. Por
otro lado, un acoplamiento de arma debe ser acoplado a un arma que esta almacenada fuera del cafion de arma. En
este sentido, por lo comun hay relativamente poco espacio en el lado contrario al arma. Por ello, en este caso es
particularmente ventajoso poder manejar el acoplamiento de arma desde otra direccion. Por este motivo, el
acoplamiento de arma de acuerdo con la invencién dispone de un primer manipulador y un segundo manipulador.

El primer manipulador esta dispuesto en la cercania del arma que debe acoplarse y el segundo manipulador, esta
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dispuesto a distancia del arma que debe acoplarse. De esta manera, el acoplamiento de arma puede manejarse en
distintas situaciones o posiciones. Por ejemplo, y preferentemente, el primer manipulador es apropiado para el
manejo antes de la insercion completa del arma en el cafién de arma y el segundo manipulador, para el manejo tras
insercion del arma en un cafidén de arma. Con el primer manipulador se puede acoplar un arma a la cavidad de arma.
A continuacioén, el arma es insertada en un cafion de arma. De esta manera, el primer manipulador puede llegar a
una posicion no accesible dentro del cafion de arma. Con ayuda del segundo manipulador, que aln se encuentra
fuera del cafién de arma, ya que este esta dispuesto distanciado del arma que debe acoplarse, se puede liberar el
arma del acoplamiento de arma.

En otra forma de realizaciéon de la invencion, el primer manipulador y el segundo manipulador presentan un angulo
entre si. En particular, el primer manipulador y el segundo manipulador presentan un angulo de 75° a 105°. En este
sentido, de manera ventajosa el angulo puede ser idéntico a la direccion en la que se diferencian entre si la direccion
de accionamiento en los manipuladores.

En otra forma de realizacién de la invencion, el primer manipulador esta dispuesto perpendicularmente a la direccion
longitudinal. Mediante desplazamiento del primer manipulador en direccién longitudinal del acoplamiento de arma, se
mueve el primer actuador.

Mediante la disposicion perpendicular del primer manipulador, puede moverse el primer actuador, por ejemplo,
cuando hay disponible poco espacio en el lado del acoplamiento de arma opuesto al arma.

En otra forma de realizacién de la invencion, el segundo manipulador esta unido de manera separable con el
acoplamiento de arma.

Al estar unido el segundo manipulador de manera separable con el acoplamiento de arma, el segundo manipulador
puede estar realizado relativamente alargado. De esta manera, el segundo manipulador puede ser retirado si hay
poco espacio en el lado del acoplamiento de arma opuesto al arma. De esta manera, el acoplamiento de arma puede
unirse, por ejemplo, al introducirse en el cafidén de arma, con el segundo manipulador. Al salir del cafion de arma, el
segundo manipulador puede separarse del acoplamiento de arma. De esta manera, se puede obtener una
manipulabilidad 6ptima teniendo en cuenta las condiciones de estrechez habituales.

En otra forma de realizacién de la invencion, el segundo manipulador puede estar realizado de manera al menos
parcialmente flexible. La parte flexible puede realizarse mediante utilizacion de un cable Bowden o una construccion
de cable, de manera particularmente preferente mediante utilizacién de un cable Bowden.

En otra forma de realizacion de la invencion, el segundo manipulador esta unido con el acoplamiento de arma por
medio de un cierre de bayoneta. Mediante la utilizacién de un cierre de bayoneta, es posible una unién rapida, asi
como una liberacion rapida. Simultdneamente, se establece una union estable que preferentemente soporta el peso
propio del segundo manipulador.

En otra forma de realizacion de la invencion, el segundo manipulador esta dispuesto en direccion longitudinal en
prolongacién del primer actuador. Mediante la disposicion del segundo manipulador en direccién longitudinal en
prolongacién del primer actuador, se ofrece una manipulacién particularmente sencilla. Con ello, es posible actuar de
manera sencilla por arrastre de fuerza sobre el primer actuador.

En otra forma de realizacién de la invencion, el acoplamiento de arma esta dispuesto sobre una cadena de empuje.
Preferentemente, el bloque de carga esta dispuesto sobre la cadena de empuje.

En otra forma de realizacién de la invencion, el segundo manipulador presenta una envoltura y un segundo actuador
dispuesto en la envoltura, estando dispuestos el primer actuador y el segundo actuador de manera alineada.
Mediante la disposicion alineada del primer actuador y del segundo actuador es posible una transmision de fuerza
eficiente. También de esta manera se realiza la construccion de la manera mas sencilla y estable posible.

En otra forma de realizacién de la invencion, el segundo manipulador presenta una longitud de mas de 70 cm. El
segundo manipulador presenta preferentemente una longitud de 70 cm a 300 cm, preferentemente de 80 cm a
150 cm.

En otra forma de realizacién de la invencion, el primer manipulador presenta un primer dispositivo de bloqueo. El
primer dispositivo de bloqueo impide que, al tocar involuntariamente el primer manipulador, este mueva el actuador
y, por tanto, dado el caso, accione el dispositivo de fijacion. De esta manera, podria liberarse involuntariamente un
arma fijada por medio del dispositivo de fijacion, lo que debe evitarse.

En otra forma de realizacién de la invencion, el segundo manipulador presenta un segundo dispositivo de bloqueo. El
segundo dispositivo de bloqueo impide que, al tocar involuntariamente el segundo manipulador, este mueva el
primer y/o segundo actuador y, por tanto, dado el caso, accione el dispositivo de fijacién. El segundo dispositivo de
blogueo se encuentra preferentemente en el lado del segundo manipulador opuesto al primer actuador.
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En otra forma de realizacién de la invencién, el primer dispositivo de bloqueo se puede fijar en la posicién
desbloqueada. Una fijacion del primer dispositivo de bloqueo en la posicion desbloqueada es ventajosa, ya que el
primer manipulador practicamente no es accesible dentro del cafién de arma. Si el arma debe poder ser liberada en
el cafion de arma por medio del segundo manipulador, debe impedirse que el primer dispositivo de bloqueo impida
por medio del primer manipulador una liberacién del arma. Por ello, es ventajoso desbloquear inmediatamente antes
de la introduccion del acoplamiento de arma en un cafidon de arma el primer dispositivo de bloqueo en el primer
manipulador y fijarlo en la posicién desbloqueada.

En otra forma de realizacion de la invencion, el primer manipulador estd unido de manera separable con el
acoplamiento de arma. Si el arma debe poder ser liberada en el cafién de arma por medio del segundo manipulador,
debe impedirse que el primer manipulador impida una liberacién del arma. Por ello, es ventajoso retirar el primer
manipulador inmediatamente antes de introducir el acoplamiento de arma en un cafién de arma.

En otra forma de realizacion de la invencion, el primer actuador es sujetado con un resorte en una posicion en la que
el primer actuador cierra el al menos un dispositivo de fijacion. De esta manera se asegura que un arma retenida
mediante el acoplamiento de arma pueda liberarse de manera involuntaria.

En otra forma de realizacién de la invencion, el segundo actuador esta cargado por resorte.

En otra forma de realizacion, el segundo manipulador esta unido de manera desmontable con el acoplamiento de
arma de tal modo que, por un lado, al unirse el segundo manipulador con el acoplamiento de arma, se mueve el
primer manipulador a una posicion desbloqueada. Por otro lado, al ser separado el segundo manipulador del
acoplamiento de arma, el primer manipulador es movido de la posicion desbloqueada de nuevo al contacto con el
primer actuador. De esta manera, se provoca que, tras la uniéon del segundo manipulador, el primer actuador solo se
pueda mover por medio del segundo manipulador y ya no por medio del primer manipulador. Como consecuencia de
ello, se puede fijar o liberar un arma solo por medio del segundo manipulador. Tras la retirada del segundo
manipulador, puede efectuarse la manipulacién de nuevo por medio del primer manipulador. De esta manera, se
garantiza la éptima manipulabilidad con la mas elevada seguridad posible.

A continuacion, el acoplamiento de arma de acuerdo con la invencién se explica con mas detalle mediante un
ejemplo de realizacion representado en los dibujos.

La Figura 1 representacion en perspectiva de un acoplamiento de arma
La Figura 2 seccidn transversal perpendicular de un acoplamiento de arma
La Figura 3 seccion transversal horizontal de un acoplamiento de arma

En la figura 1 y la figura 3, se muestra el acoplamiento de arma con segundo manipulador 40 unido, en la figura 2,
sin el segundo manipulador 40. Por lo demas, las figuras se refieren al mismo ejemplo de realizacion.

En la figura 1, se muestra el acoplamiento de arma en representacién en perspectiva. El acoplamiento de arma
presenta un bloque de carga 10, una carcasa 20, asi como un dispositivo de fijacion 50. Para poder abrir o cerrar el
dispositivo de fijacion 50, el acoplamiento de arma presenta un primer manipulador 30 y un segundo manipulador 40.
El primer manipulador 30 esta dispuesto en el lado superior de la carcasa 20. Mediante desplazamiento del primer
manipulador 30 a lo largo de la direccién longitudinal del acoplamiento de arma, se puede manipular el dispositivo de
fijacion 50. Para impedir una liberacién involuntaria de un arma acoplada por medio del dispositivo de fijacién 50 en
el acoplamiento de arma, el primer manipulador 30 presenta un primer dispositivo de bloqueo 32. El primer
dispositivo de bloqueo 32 esta cargado por resorte, de tal modo que este penetra en la carcasa 20 e impide un
movimiento del primer manipulador 30. Mediante elevacién del primer dispositivo de bloqueo 32 contra la presion de
resorte, el primer manipulador 30 puede moverse, sin embargo, facilmente. El segundo manipulador 40 esta unido
por medio de un cierre de bayoneta 22, como se aprecia en la figura 2 y en la figura 3, con la carcasa 20 sobre el
lado opuesto al arma. El segundo manipulador dispone de un segundo dispositivo de bloqueo 48. El segundo
dispositivo de bloqueo 48 impide una liberacién involuntaria del dispositivo de fijacion 50.

La figura 2 muestra una seccion transversal perpendicular del acoplamiento de arma, no estando representado en
eras de la simplificacién el segundo manipulador 40 mostrado en la figura 1, es decir, estando separado. En el
interior de la carcasa 20, el primer actuador 60 estd dispuesto de manera maovil en direccién longitudinal del
acoplamiento de arma. Para la seguridad, el acoplamiento de arma presenta un resorte 62 que sostiene el primer
actuador 60 en la posicion opuesta al arma y, de esta manera, el dispositivo de fijacion 50 en una posicién que fija el
arma. Ademas, en la figura 2 se pueden apreciar posiciones de enclavamiento 34 en las que puede entrar el primer
dispositivo de bloqueo 32. De esta manera, el primer manipulador 30 y, con el primer manipulador 30, el primer
actuador 60 pueden fijarse en la posicion anterior o posterior. Por medio del cierre de bayoneta 22, el segundo
manipulador 40 puede ser unido de manera separable con el acoplamiento de arma.

En la figura 3, al contrario que en la figura 2, se muestra una seccion transversal horizontal del acoplamiento de
arma. En este sentido, el segundo manipulador 40 estd unido con el acoplamiento de arma. En la seccion
transversal horizontal, se puede apreciar el funcionamiento del dispositivo de fijacion 50. El dispositivo de fijacion 50
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presenta dos ejes de rotacion 52. Si el primer actuador 60 se mueve en contra de la presion de resorte del resorte 62
hacia el arma, el extremo delantero del primer actuador 60 separa el dispositivo de fijacion 50, el arma es liberada. Si
el primer actuador 60 es llevado a la posicion opuesta al arma, el dispositivo de cierre 64 bloquea el dispositivo de
fijacion 50 en posicion cerrada. El segundo manipulador 40 presenta una envoltura 42 y un segundo actuador 44. El
segundo actuador 44 esta dispuesto de manera alineada con el primer actuador 60. Preferentemente, el segundo
manipulador 40 presenta un resorte 46 para mantener el segundo actuador 44 en la posicién bloqueada.

Referencias

10 Bloque de carga

20 Carcasa

22  Cierre de bayoneta

30  Primer manipulador

32  Primer dispositivo de bloqueo
34  Posicién de enclavamiento
40  Segundo manipulador

42  Envoltura

44  Segundo actuador

46  Resorte

48  Segundo dispositivo de bloqueo
50 Dispositivo de fijacion

52  Eje de rotacion

60  Primer actuador

62 Resorte

64  Dispositivo de cierre
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REIVINDICACIONES

1. Acoplamiento de arma para el uso en un cafiéon de arma, presentando el acoplamiento de arma un bloque de
carga (10), una carcasa (20) y al menos un dispositivo de fijacion (50) dispuesto en la carcasa (20), estando
configurado el dispositivo de fijacién (50) para la fijacién de un arma, presentando el acoplamiento de arma una
direccion longitudinal, presentando el acoplamiento de arma un primer actuador (60) moévil en direccién longitudinal,
estando configurado el primer actuador (60) para liberar y fijar el al menos un dispositivo de fijacion (50),
caracterizado por que el primer actuador (60) se puede mover por medio de un primer manipulador (30) y un
segundo manipulador (40), estando dispuesto el primer manipulador (30) en la cercania del arma que debe
acoplarse y el segundo manipulador (40) a distancia del arma que debe acoplarse.

2. Acoplamiento de arma segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el primer manipulador (30) es apropiado
para el manejo antes de la insercién completa del arma en el cafién de arma y el segundo manipulador (40), para el
manejo tras insercién del arma en un cafién de arma.

3. Acoplamiento de arma segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el primer
manipulador (30) y el segundo manipulador (40) presentan un angulo entre si.

4. Acoplamiento de arma segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el primer
manipulador (30) esta dispuesto perpendicularmente a la direccion longitudinal y, mediante desplazamiento del
primer manipulador (30) en direccion longitudinal del acoplamiento de arma, se mueve el primer actuador (60).

5. Acoplamiento de arma segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el segundo
manipulador (40) esta unido de manera separable al acoplamiento de arma.

6. Acoplamiento de arma segun la reivindicacién 3, caracterizado por que el segundo manipulador (40) esta unido
por medio de un cierre de bayoneta (22) al acoplamiento de arma.

7. Acoplamiento de arma segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el segundo
manipulador (40) esta dispuesto en direccion longitudinal en prolongacion del primer actuador (60).

8. Acoplamiento de arma segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el acoplamiento de
arma esta dispuesto sobre una cadena de empuje.

9. Acoplamiento de arma segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el segundo
manipulador (40) presenta una envoltura (42) y un segundo actuador (44) dispuesto en la envoltura (42), estando
dispuestos el primer actuador (60) y el segundo actuador (44) de manera alineada.

10. Acoplamiento de arma segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el segundo
manipulador (40) presenta una longitud de mas de 70 cm.

11. Acoplamiento de arma segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el primer
manipulador (30) presenta un primer dispositivo de bloqueo (32).

12. Acoplamiento de arma segun la reivindicacion 11, caracterizado por que el primer dispositivo de bloqueo (32)
se puede fijar en la posicion desbloqueada.

13. Acoplamiento de arma segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el primer
manipulador (30) esta unido de manera separable al acoplamiento de arma.

14. Acoplamiento de arma segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el primer actuador
(60) es retenido con un resorte (62) en una posicion en la que el primer actuador (60) cierra el al menos un
dispositivo de fijacion (50).

15. Acoplamiento de arma segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el segundo actuador
(44) esta cargado por resorte.
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