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DESCRIPCION
Procedimiento y dispositivo para la indicacion de estados de funcionamiento de unidades de un vehiculo

La presente invencion se refiere a un procedimiento para la indicacién de estados de funcionamiento de unidades de
un vehiculo. Ademas, la invencion se refiere a un dispositivo para la indicacién de estados de funcionamiento de
unidades de un vehiculo. El dispositivo comprende detectores para el registro de los estados de funcionamiento de
las unidades del vehiculo asi como un dispositivo de indicacion para la indicacién de objetos graficos para la
visualizacion de los estados de funcionamiento del vehiculo. Ademas, el dispositivo comprende un dispositivo de
control que esta acoplado con los detectores y por medio del cual pueden generarse datos graficos para la
indicacion de los objetos graficos en el dispositivo de indicacion.

Con el aumento de unidades electrénicas en el vehiculo se requeria representar una cantidad de informacion mas
grande en el vehiculo. Los vehiculos modernos comprenden por ejemplo, ademas de un indicador de multiples
funciones para la indicacion de estados de funcionamiento de unidades de vehiculo, una multiplicidad de sistemas
de asistencia al conductor, cuya informacién debe indicarse en el vehiculo. Ademas, los vehiculos comprenden con
frecuencia un sistema de navegacion. Por medio de un sistema de navegacion de este tipo pueden indicarse mapas
de carreteras geograficos digitales con una ruta y eventualmente informacién adicional multiple. Finalmente, los
vehiculos modernos comprenden con frecuencia aplicaciones de comunicacion y multimedia, incluyendo una interfaz
de teléfono movil y unidades para la reproduccion de musica y habla. También para estas aplicaciones debe existir
en el vehiculo la posibilidad de indicar informacion.

Para poder indicar de manera flexible la informacion multiple, se usan por ejemplo visualizadores que pueden
programarse libremente, que con frecuencia asumen también la reproduccidon de instrumentos mecanicos
convencionales. En el documento DE 10 2006032 118 A1 se ha descrito por ejemplo un instrumento combinado
para un vehiculo, que comprende un visualizador, con el que pueden indicarse de manera variable la velocidad del
vehiculo, el nimero de revoluciones del motor del vehiculo, la temperatura del motor del vehiculo, el nivel de llenado
del tanque y/o el tiempo. Ademas es posible indicar informacion de un sistema de navegacion, de un teléfono, de un
equipo de musica, de un sistema de infoentretenimiento y/o de una unidad de climatizacion.

Adicionalmente al instrumento combinado se dispone con frecuencia un dispositivo de indicacién por encima de la
consola central del vehiculo, a través del cual puede indicarse informacion adicional. Este dispositivo de indicacion
se usa en particular como indicador de multiples funciones y para la representacion de un mapa geografico de un
sistema de navegacion. Un indicador de multiples funciones de este tipo se ha descrito por ejemplo en el documento
DE 199 41 956 A1.

Para la indicacion de informacion en un vehiculo resultan requerimientos muy especiales. La recepcion de
informacién se realiza en el vehiculo entre otros por el conductor. La informacién debia representarse por
consiguiente en el vehiculo de modo que la recepcion de informacion por el conductor no conduzca a una distraccion
durante la conduccion. La informacion representada debia poder captarse por tanto de manera intuitiva y rapida por
el conductor, de modo que para la recepcién de la informaciéon deba apartarse la vista del proceso de conduccion
solo muy brevemente. Si el manejo de las unidades del vehiculo se soporta o se guia por una indicacion, debia
realizarse la indicacion de modo que el conductor para el manejo debe observar la indicacién solo muy brevemente
para realizar el manejo.

Por el documento EP 1 974 981 A2 se conoce un procedimiento y un dispositivo para la indicacion de estados de
unidades de un vehiculo. En el procedimiento descrito en este documento se registran los estados de las unidades
del vehiculo y se transfieren a una unidad de control. A continuacion se generan datos de imagen para una
representacion grafica de una unidad de vehiculo y de su estado en una representacion grafica del vehiculo,
correspondiendo la disposicion de la unidad de vehiculo en el vehiculo en la representacion grafica esencialmente a
la disposicion real. Los datos de imagen se reproducen entonces por un dispositivo de indicacion en el vehiculo. A
este respecto se realiza la representacion grafica del vehiculo y de las unidades del vehiculo a base de un modelo
de envoltura de superficie, seleccionandose la transparencia de la representacion del modelo de envoltura de
superficie del vehiculo de modo que sean visibles las unidades de vehiculo representadas.

Por el documento DE 10 2010 012 239 A1 se conoce el preambulo de las reivindicaciones 1y 7.

La presente invencién se basa en el objetivo de facilitar un procedimiento y un dispositivo del tipo mencionado
anteriormente, con los que puedan captarse parametros de funcionamiento del vehiculo por el observador de
manera rapida e intuitiva.

De acuerdo con la invencién se soluciona este objetivo mediante un procedimiento con las caracteristicas de la
reivindicacion 1 y una unidad de indicacion con las caracteristicas de la reivindicacién 7. Las configuraciones y
perfeccionamientos ventajosos resultan de las reivindicaciones dependientes.

En el procedimiento de acuerdo con la invencion se generan por un dispositivo de control datos graficos que
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controlan un dispositivo de indicacién de modo que se indica un primer objeto grafico con una representacion del
vehiculo en un primer estado. Ademas se registran los estados de funcionamiento de las unidades del vehiculo y se
transfieren al dispositivo de control. El dispositivo de control comprueba entonces si debe emitirse informacion con
respecto a un estado de funcionamiento. En el caso de un resultado de comprobacioén positivo, es decir cuando debe
emitirse informacion con respecto a un estado de funcionamiento de una unidad de vehiculo, se modifica la
representacion del primer objeto grafico de modo que se representa el vehiculo en un segundo estado desde un
angulo visual en el que la unidad de vehiculo, con respecto a cuyo estado de funcionamiento debe emitirse
informacion, esta dispuesta delante en la representacion del vehiculo. Ademas se genera un segundo objeto grafico
con una representacion grafica de la unidad de vehiculo, que se indica en la representacion grafica modificada del
vehiculo de modo que la disposicién del segundo objeto grafico de la unidad de vehiculo en el primer objeto grafico
del vehiculo corresponde esencialmente a la disposicién real de la unidad de vehiculo en el vehiculo.

En el procedimiento de acuerdo con la invencion se indica el objeto grafico para la unidad de vehiculo, con respecto
a cuyo estado de funcionamiento se indica informacion, ventajosamente en el objeto grafico para el vehiculo de
modo que éste esta dispuesto delante en el vehiculo, de modo que el observador puede registrar el objeto grafico de
la unidad de vehiculo de manera especialmente rapida e intuitiva. Por una representacion delante en la
representacion del vehiculo se entiende en el sentido de la invencion que el angulo visual se selecciona con
respecto a la representacion grafica del vehiculo de modo que la unidad de vehiculo se encuentra desde el punto de
vista del observador lo mas delante posible. Esto significa que el observador mira directamente a la unidad de
vehiculo cuando se encuentra la unidad en la zona de la envoltura exterior del vehiculo. Cuando la unidad de
vehiculo se encuentra en el interior del vehiculo, la zona para la representacion del vehiculo cobre lo menos posible
la representacion de la unidad de vehiculo. La representacion del segundo objeto grafico en el primer objeto gréafico
se selecciona en particular de modo que ésta corresponda por un lado a la disposicion real de la unidad de vehiculo
en el vehiculo, sin embargo por otro lado se representa un angulo visual con respecto al vehiculo con la unidad de
vehiculo, en el que la representacion de la unidad de vehiculo pueda distinguirse tan bien como sea posible.

De acuerdo con una configuracion del procedimiento de acuerdo con la invencion se emite la informaciéon con
respecto al estado de funcionamiento de la unidad de vehiculo mediante el tipo de representacién del segundo
objeto grafico o mediante otro objeto grafico. Por ejemplo puede indicarse el segundo objeto grafico en otro color
distinto que el primer objeto gréafico, para resaltar éste claramente de la representacion del vehiculo y para emitir
eventualmente un mensaje de advertencia. Mediante la representacion de otro objeto grafico puede indicarse
ademas informacion adicional.

De acuerdo con una configuraciéon del procedimiento de acuerdo con la invencion, el primer objeto grafico representa
el vehiculo tridimensionalmente. La representacion puede realizarse o bien en perspectiva o de manera
autoestereoscopica. En la representacion en perspectiva o autoestereoscopica se calcula un determinado angulo
visual con respecto a la representacion tridimensional del vehiculo. El angulo visual se selecciona a este respecto de
modo que la unidad de vehiculo pueda distinguirse delante en el vehiculo tan bien como sea posible.

De acuerdo con un perfeccionamiento del procedimiento de acuerdo con la invencion, en el caso de la modificacion
de la representacion del primer objeto grafico se indica una sucesion de imagenes en la que el primer objeto grafico
se transforma desde el primera estado en el segundo estado. En particular se hace girar la representacion del
vehiculo en una animaciéon de modo que pueda distinguirse la unidad de vehiculo en el vehiculo en la representacién
grafica tan bien como sea posible. Mediante la sucesion de imagenes puede orientarse el observador de manera
especialmente facil en la representacién del vehiculo, dado que no existe ningun paso abrupto entre los dos estados.

De acuerdo con otra configuracion del procedimiento de acuerdo con la invencion, el primer objeto grafico en el
primer estado representa una envoltura exterior opaca del vehiculo. En el segundo estado, el primer objeto grafico
representa el vehiculo por el contrario de manera transparente, siendo visible dentro del vehiculo el segundo objeto
grafico de la unidad de vehiculo cuando la unidad de vehiculo esta dispuesta en el interior del vehiculo. La
representacion grafica del vehiculo se transforma por consiguiente desde una representacion opaca en una
representacion diafana, transparente, para liberar la vista a la representacion grafica de la unidad de vehiculo.
También mediante este tipo de representacion y el paso entre los dos estados es posible para el observador de
manera especialmente sencilla e intuitiva registrar la posicion de la unidad de vehiculo y el correspondiente estado
de funcionamiento.

El primer objeto grafico representa por ejemplo el vehiculo desde atras, cuando la unidad de vehiculo, con respecto
a cuyo estado de funcionamiento debe emitirse informacién, comprende las luces traseras. El primer objeto grafico
representa el vehiculo por el contrario desde delante, cuando la unidad de vehiculo, con respecto a cuyo estado de
funcionamiento debe emitirse informacién, comprende los faros delanteros.

El dispositivo de acuerdo con la invencion esta caracterizado por que por medio del dispositivo de control pueden
generarse datos graficos que controlan el dispositivo de indicaciéon de modo que se indica un primer objeto grafico
con una representacion del vehiculo en un primer estado, que puede modificarse de modo que se representa el
vehiculo en un segundo estado desde un angulo visual, en el que la unidad de vehiculo, con respecto a cuyo estado
de funcionamiento debe emitirse informacién, esta dispuesta delante en la representacion del vehiculo y un segundo
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objeto grafico se genera con una representacion grafica de la unidad de vehiculo, que se indica en la representacion
grafica modificada del vehiculo de modo que la disposicion del segundo objeto grafico de la unidad de vehiculo en el
primer objeto grafico del vehiculo corresponde esencialmente a la disposicion real de la unidad de vehiculo en el
vehiculo.

Ademas se refiere la invencion a un vehiculo con un dispositivo de este tipo.

La invencion se explica ahora por medio de un ejemplo de realizacion con relacion a los dibujos.

La figura 1 muestra un vehiculo con el ejemplo de realizacién del dispositivo de acuerdo con la invencion,

la figura 2 muestra esquematicamente un ejemplo de realizacién del dispositivo de acuerdo con la invencion y
la union de este dispositivo con otras unidades del vehiculo,

la figura 3 muestra una interfaz del dispositivo de indicacién del ejemplo de realizacion del dispositivo de

acuerdo con la invencion y
las figuras 4 a 7 muestran por medio de un ejemplo de realizacién del procedimiento de acuerdo con la invencion
indicaciones reproducidas en un area de indicacion.

Con relacion a las figuras 1 a 3 se explica en primer lugar un ejemplo de realizacién del dispositivo de acuerdo con la
invencién y su disposicion en un vehiculo 11:

Una unidad de indicacién 6 comprende un dispositivo de indicacion 1 con un area de indicacion 2, que ésta
dispuesta en el espacio interior del vehiculo 11 de modo que pueda verse bien para al menos un ocupante, en
particular el conductor. El area de indicacion 2 puede facilitarse por un visualizador, en particular un visualizador de
cristal liquido, de cualquier tipo de construccion.

La unidad de indicacion 6 comprende ademas un dispositivo de control 3, que esta unido con el dispositivo de
indicacion 1 y con el que pueden generarse datos graficos para la representacion de informaciéon en el area de
indicacion 2. Ademas esta acoplada la unidad de indicacion 6 con un dispositivo de introducciéon que esta
configurado como superficie 4 sensible al contacto en el area de indicacién 2. Se facilita por consiguiente una
denominada pantalla tactil.

Ademas esta acoplada la unidad de indicacién 6 con una unidad de registro de aproximacion 7. Por medio de la
unidad de registro de aproximaciéon 7 puede registrarse un objeto de accionamiento 12, por ejemplo la punta del
dedo de un usuario, en una zona de deteccidn 8. La zona de deteccion 8 esta representada en la figura 3 en detalle.
La zona de deteccion 8 esta formada de modo que se registre una aproximacion de un objeto de accionamiento 12 a
la superficie 4 sensible al contacto en el area de indicacion 2.

En el ejemplo de realizacion descrito en este caso forma la zona de deteccion 8 al menos un volumen delante de la
superficie 4 sensible al contacto. Se forma en particular un cuadrado que con sus superficies laterales en la
extensién que discurre de manera paralela a la superficie 4 sensible al contacto, encierra completamente la
superficie 4 sensible al contacto. En una direccidon perpendicular a la superficie 4 sensible al contacto llega el
cuadrado desde la superficie 4 sensible al contacto o directamente delante de la superficie 4 sensible al contacto
hasta una distancia de por ejemplo aproximadamente 40 cm. La distancia del limite exterior de la zona de deteccion
8 delante de la superficie 4 sensible al contacto se selecciona a este respecto de modo que una aproximacion a la
superficie 4 sensible al contacto puede detectarse de manera oportuna de modo que la indicacién en el area de
indicacion 2 puede modificarse de manera suficientemente temprana, para apoyar al usuario en una entrada.
Ademas debia seleccionarse la distancia de la zona de deteccién 8 de la superficie 4 sensible al contacto de modo
que el objeto de accionamiento 12 u otro objeto se mueva tan poco como sea posible en la zona de deteccién 8,
cuando no se pretende ningun manejo de la superficie 4 sensible al contacto.

Otros detalles con respecto a distintas configuraciones de la unidad de registro de aproximacion 7 se han descrito
por ejemplo en el documento WO 2011/051361 A1.

La unidad de registro de aproximacion 7 transfiere la posicién actual de un objeto de accionamiento 12 en la zona de
deteccién 8 de manera continua al dispositivo de control 3. Dependiendo de esta sefal, el dispositivo de control 3
puede modificar la indicacion en el area de indicacion 2.

Finalmente esta acoplado el dispositivo de control 3 a través de una interfaz 15 con un bus de datos 5. A través de
este bus de datos 5 esta unido el dispositivo de control 3 con otras unidades 9, 10 del vehiculo 11, con respecto a
las cuales debe indicarse informacién en el area de indicacion 2.

En el caso de las unidades 9 y 10 se trata por ejemplo del motor de accionamiento del vehiculo 11, de las luces
traseras del vehiculo 11 o de detectores de la presién de neumaticos. Las unidades 9 y 10 estan unidas en cada
caso con detectores 13 que registran estados de funcionamiento de las unidades 9 y 10. Por ejemplo registra un
detector 13 del motor un nivel de aceite y lo transfiere a través del bus de datos 5 al dispositivo de control 3. El
detector 13 para las luces traseras registra si una fuente de luz de las luces traseras esta defectuosa y transfiere
también informacién correspondiente al dispositivo de control 3. El detector 13 para el detector de presion de
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neumaticos transfiere la presion del neumatico al dispositivo de control 3.

A continuacion se explica en detalle un ejemplo de realizacion del procedimiento de acuerdo con la invencion, que
puede realizarse por el dispositivo descrito anteriormente, con relacion a las figuras 4 a 7:

El usuario, mediante un proceso de manejo de manera en si conocida por medio de la superficie 4 sensible al
contacto en una estructura de menu jerarquica, que se indica en el area de indicacion 2, puede indicar una
indicacion de mudltiples funciones del vehiculo 11, que indica distintos parametros de funcionamiento y estados de
funcionamiento del vehiculo 11. Una indicacién de este tipo se muestra en la figura 4.

Se indica un primer objeto grafico 14 que representa el vehiculo 11 en perspectiva en una vista desde arriba de
manera inclinada. A este respecto, en este primer estado de la representacion del vehiculo 11 se representa una
envoltura exterior opaca del vehiculo 11. Para la generacion de los datos graficos para la representacion del primer
objeto grafico 14 puede recurrir el dispositivo de control 3 por ejemplo a un modelo de envoltura de superficie del
vehiculo 11, tal como se ha descrito por ejemplo en el documento EP 1 974 981 A1.

Ademas, el dispositivo de control 3 evalia de manera continua los datos transferidos por los detectores 13 y
comprueba si debe emitirse informacion con respecto a un estado de funcionamiento de una unidad de vehiculo 9,
10. Una emision de este tipo puede iniciarse por un lado mediante una entrada del usuario. Por otro lado, el
dispositivo de control 3 puede comprobar si un estado de funcionamiento ha superado un valor limite almacenado,
de modo que deba emitirse un mensaje de advertencia.

Cuando debe emitirse informacion con respecto a estados de funcionamiento de unidades 9, 10 del vehiculo 11, el
dispositivo de control 3 en la indicaciéon de acuerdo con la figura 4 genera indicios de tales mensajes. Ademas se
representan areas de conexion 16 a través de las cuales el usuario puede acceder a indicaciones con respecto a los
mensajes.

Cuando el usuario acciona una de las areas de conexion 16, se genera por ejemplo la indicacién reproducida en la
figura 5 en el area de indicacion 2, que indica un defecto de las luces traseras. Durante el paso de la indicacion de
acuerdo con la figura 4 a la indicacion de acuerdo con la figura 5 se hace girar el primer objeto grafico 14 para el
vehiculo 11 de modo que la representacion de las luces traseras en el caso de la representacion en perspectiva esta
dispuesta delante. Ademas se indica en el primer objeto grafico 14 un segundo objeto grafico 17 para las luces
traseras. El segundo objeto grafico 17 esta dispuesto en el primer objeto grafico 14 tal como corresponde a la
disposicion real de las luces traseras en el vehiculo 11. Para indicar al usuario un defecto de un fuente de luz de las
luces traseras, se representa en gris el primer objeto grafico 14, el segundo objeto grafico 17 para las luces traseras
por el contrario en rojo, para que se indique al observador rapidamente el defecto de una fuente de luz de las luces
traseras.

Ademas se indica otro objeto grafico 18 que indica de manera alfanumérica el defecto de las luces traseras.

Si no se encontrara ningun defecto de las luces traseras, sino que el usuario hubiera consultado por medio de una
entrada informacioén con respecto a la presién de neumaticos actual, se representarian las indicaciones reproducidas
en la figura 6, en las que se indican otros objetos graficos 19 que indican los valores de medicion de la presion de
neumaticos.

Cuando el usuario consulta el segundo mensaje mediante accionamiento de un area de conexion 16, éste accede a
la indicacion reproducida en la figura 7. En el paso de la indicacion de acuerdo con la figura 5 a la indicaciéon de
acuerdo con la figura 7 se hace girar de nuevo el primer objeto grafico 14 para la representacion en perspectiva del
vehiculo 11, hasta que se representa el vehiculo 11 por el primer objeto grafico 14 con un angulo visual con el que
se muestra delante el segundo objeto grafico 17, que representa en este caso el motor del vehiculo 11. Dado que se
encuentra el motor en el interior del vehiculo 11, se representa el primer objeto grafico 14 del vehiculo 11 solo de
manera transparente, siendo visible dentro de la representacion del vehiculo el segundo objeto grafico 17 para el
motor. Ademas se indica un objeto grafico 20 que visualiza el valor de mediciéon del nivel de aceite del motor.
Finalmente se indica aun otro objeto grafico 21 que indica un indicio con respecto al estado de funcionamiento del
motor.

Lista de niumeros de referencia

dispositivo de indicacién

area de indicacion

dispositivo de control

superficie sensible al contacto, dispositivo de entrada
bus de datos

unidad de indicacion

unidad de registro de aproximacion

zona de deteccion

unidad del vehiculo
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unidad del vehiculo
vehiculo

objeto de accionamiento, punta del dedo
detectores

primer objeto grafico
interfaz

areas de conexion
segundo objeto grafico
objeto grafico

objeto grafico

objeto grafico

objeto grafico
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REIVINDICACIONES
1. Procedimiento para la indicacion de estados de funcionamiento de unidades (9, 10) de un vehiculo (11), en el que

- por un dispositivo de control (3) se generan datos gréaficos que controlan un dispositivo de indicacién (1) de
modo que se indica un primer objeto grafico (14) con una representacion del vehiculo (11) en un primer estado,

- se registran los estados de funcionamiento de las unidades de vehiculo (9, 10) y se transfieren al dispositivo de
control (3),

- el dispositivo de control (3) comprueba si debe emitirse informacién con respecto a un estado de
funcionamiento,

caracterizado por que

- en el caso de un resultado de comprobacién positivo se modifica la representacion del primer objeto grafico (14)
de modo que se representa el vehiculo (11) en un segundo estado desde un angulo visual que se selecciona de
modo que se encuentra la unidad de vehiculo (9, 10) en la representacion del vehiculo desde el punto de vista
del observador lo mas delante posible, de modo que la unidad de vehiculo (9, 10), con respecto a cuyo estado de
funcionamiento debe emitirse informacion, esta dispuesta delante en la representacion del vehiculo (11) y

- que se genera un segundo objeto grafico (17) con una representacion grafica de la unidad de vehiculo (9, 10),
que se indica dentro de la representaciéon grafica modificada del vehiculo (11) de modo que la disposicién del
segundo objeto grafico (17) de la unidad de vehiculo (9, 10) en el primer objeto gréafico (14) del vehiculo (11)
corresponde esencialmente a la disposicion real de la unidad de vehiculo (9, 10) en el vehiculo (11).

2. Procedimiento segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el estado de funcionamiento de la unidad de
vehiculo (9, 10) se indica mediante el tipo de representacion del segundo objeto grafico (17) y/o mediante otro objeto
grafico (10, 21).

3. Procedimiento segun la reivindicacién 1 o 2, caracterizado por que el primer objeto grafico (14) representa
tridimensionalmente el vehiculo (11).

4. Procedimiento segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que en el caso de la modificacion
de la representacion del primer objeto grafico (14) se indica una sucesion de imagenes, con la que el primer objeto
grafico (14) se transforma desde el primer estado al segundo estado.

5. Procedimiento segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el primer objeto grafico (14) en
el primer estado representa una envoltura exterior opaca del vehiculo (11) y que el primer objeto grafico (14) en el
segundo estado representa el vehiculo (11) de manera transparente, siendo visible dentro del vehiculo (11) el
segundo objeto grafico (17) de la unidad de vehiculo (9, 10) cuando la unidad de vehiculo (9, 10) esta dispuesta en
el interior del vehiculo (11).

6. Procedimiento segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el primer objeto grafico (14)
representa el vehiculo (11) desde atras, cuando la unidad de vehiculo (9,10), con respecto a cuyo estado de
funcionamiento debe emitirse informacion, comprende las luces traseras y/o el primer objeto grafico (14) representa
el vehiculo (11) desde delante, cuando la unidad de vehiculo (9, 10), con respecto a cuyo estado de funcionamiento
debe emitirse informacién, comprende los faros delanteros.

7. Dispositivo para la indicacion de estados de funcionamiento de unidades (9, 10) de un vehiculo (11) con

- detectores (13) para el registro de los estados de funcionamiento de las unidades del vehiculo (9, 10),

- un dispositivo de indicacion (11) para la indicacion de objetos graficos para la visualizacion de los estados de
funcionamiento del vehiculo (11) y

- un dispositivo de control (3) que esta acoplado con los detectores (13) y por medio del cual pueden generarse
datos graficos para la indicacion de los objetos graficos en el dispositivo de indicacion,

caracterizado por que

- por medio del dispositivo de control (3) pueden generarse datos graficos que controlan el dispositivo de
indicacion (1) de modo que se indica un primer objeto grafico (14) con una representacion del vehiculo (11) en un
primer estado, que puede modificarse de modo que se representa el vehiculo (11) en un segundo estado desde
un angulo visual que se selecciona de modo que se encuentran las unidades de vehiculo (9, 10) en la
representacion del vehiculo desde el punto de vista del observador lo mas delante posible, de modo que la
unidad de vehiculo (9, 10), con respecto a cuyo estado de funcionamiento debe emitirse informacion, esté
dispuesta delante en la representacion del vehiculo (11) y se genera un segundo objeto grafico (17) con una
representacion grafica de la unidad de vehiculo (9, 10) que se indica dentro de la representacion grafica
modificada del vehiculo (11) de modo que la disposicidon del segundo objeto grafico (17) de la unidad de vehiculo
(9, 10) en el primer objeto grafico (14) del vehiculo (11) corresponde esencialmente a la disposicidn real de la

7
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unidad de vehiculo (9, 10) en el vehiculo (11).

8. Vehiculo (11) con un dispositivo para la indicaciéon de estados de funcionamiento segun la reivindicacion 7.
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