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DESCRIPCION
Dispositivo de inyeccioén sin aguja equipado con un dispositivo de percusion perfeccionado.

La invencion se refiere a un dispositivo de inyeccion sin aguja equipado con un dispositivo de percusion de un
generador de gas.

El campo técnico de la invencion es el de los dispositivos de inyeccion sin aguja, pre-llenados y desechables, que
funcionan con una fuente de energia como, por ejemplo, un generador de gas, y se utilizan para las inyecciones
intradérmicas, subcutaneas e intramusculares, de principio activo liquido de uso terapéutico en medicina humana
o veterinaria

El principio activo esta constituido por un liquido mas o menos viscoso, una mezcla de liquido, o un gel. El principio
activo también puede ser un sélido puesto en solucién en un disolvente apropiado para la inyeccion o estar
constituido por un sélido pulverulento puesto en suspension a una cierta concentracién en un liquido apropiado.
La granulometria del principio activo debe ser entonces compatible con el diametro de los conductos para evitar
obturarlos.

Un dispositivo de inyeccion comprende, de manera conocida, como por ejemplo en la solicitud de patente FR-A-
2 815 544 (equivalente al documento WO 02/34317), un cuerpo que comprende sucesivamente un generador de
gas, una camara de expansion, un depdsito que contiene el principio activo liquido y un sistema de inyeccion.

El depdsito esta constituido por un tubo de vidrio que esta insertado en el cuerpo del dispositivo y que esta obturado
por un tapon-piston aguas arriba y un tapon-pistén aguas abajo, entre los cuales esta contenido el principio activo
liquido.

El extremo libre aguas abajo del depdsito coopera con una boquilla de inyeccidon que delimita por lo menos un
canal de inyeccion que se extiende axialmente segun un eje de inyeccion.

Ademas, el dispositivo de inyeccion comprende un capé hueco que rodea el cuerpo y que delimita una abertura
inferior adaptada para el paso de la boquilla de inyeccién.

El extremo libre de la boquilla de inyeccion que sobresale fuera del cuerpo y del capd esta protegido por un opérculo
amovible y un tapdn amovible que aloja el opérculo.

Para permitir la inyeccion del principio activo, el cuerpo esta montado deslizante en el capd, desde abajo hacia
arriba segun un eje de deslizamiento, entre una posicién de reposo y una posicion de inyeccion, siendo el arrastre
del cuerpo realizado cuando el paciente apoya la boquilla de inyeccion sobre su piel.

El desplazamiento del cuerpo en el capd permite la liberacion del generador de gas que genera un gas a presion
que arrastra en desplazamiento los tapones-pistones para inyectar el principio activo a través de la piel del paciente
pasando por la boquilla de inyeccion.

Para ello, el dispositivo de inyeccion esta equipado con un dispositivo de percusion que comprende un percutor
montado deslizante segun un eje de deslizamiento, entre una posicién de reposo en la que el percutor esta
bloqueado en traslacién por un medio de enclavamiento contra un resorte pretensado, y una posicién de percusion
en la que el percutor esta liberado por el medio de enclavamiento para percutar un cebador del generador de gas
bajo la accion del resorte.

El documento FR-A-2 815 544 describe y representa un medio de enclavamiento que comprende dos
protuberancias que se extienden radialmente desde la cara periférica del percutor y que presentan cada una, una
rampa de tipo helicoidal.

De manera complementaria, el capé presenta dos salientes que presentan cada uno una rampa de tipo helicoidal,
estando las rampas del capd adaptadas para estar en apoyo sobre las rampas asociadas del percutor.

Las rampas estan concebidas para permitir, por rozamiento, el accionamiento del percutor segin un movimiento
combinado de traslacion y de pivotamiento alrededor del eje de deslizamiento, cuando el cuerpo es arrastrado
hacia su posicién de inyeccion.

El pivotamiento del percutor permite que el percutor se libre de una traba que se opone a su deslizamiento axial,
en contra del resorte pretensado.

Una vez librado de su traba, el percutor es arrastrado con fuerza hacia su posicién de percusion, por el resorte
pretensado previsto para ello, para percutar el cebador del generador de gas y liberar el generador de gas.
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Un inconveniente de este tipo de dispositivo de percusion es el rozamiento importante del percutor sobre las
rampas asociadas del capd que provoca una pérdida de energia y que puede provocar a veces un bloqueo del
dispositivo.

Ademas, las fuerzas radiales ejercidas sobre las patas de retencion por el percutor pueden provocar unas
deformaciones plasticas si la fuerza de empuje inducida por el resorte es demasiado importante.

La presente invencion tiene en particular como objetivo resolver estos inconvenientes proponiendo un dispositivo
de percusion mas fiable y que limita los rozamientos.

Con este objetivo, la invencion se refiere a un dispositivo de inyeccion sin aguja que comprende:
- un capo,

- un sistema de inyeccién que comprende por lo menos un pistén, un depdsito de principio activo, una boquilla
de inyeccion que delimita por lo menos un canal de inyeccion,

- un cuerpo que esta rodeado por el capo y que esta montado deslizante con respecto al capd, desde abajo
hacia arriba seguin un eje de deslizamiento, entre una posicidon de reposo y una posicion de inyeccion,

- un generador de gas que comprende un cebador, y

- un dispositivo de percusion que comprende un percutor montado deslizante segun el eje de deslizamiento,
entre una posicion de reposo en la que el percutor es bloqueado en traslacion por un medio de
enclavamiento en contra de un resorte pretensado, y una posicion de percusion en la que el percutor esta
liberado por el medio de enclavamiento para percutir el cebador del generador de gas bajo la accion de
dicho resorte,

caracterizado por que el medio de enclavamiento del percutor comprende por lo menos:

- un saliente que sobresale desde una cara periférica del percutor segun un eje globalmente perpendicular
al eje de deslizamiento y que presenta una primera rampa de apoyo,

- una pata de retencidon que es solidaria al capd y que presenta una segunda rampa de apoyo dispuesta
frente a dicha primera rampa de apoyo, estando dichas rampas concebidas para cooperar juntas con el fin
de arrastrar la pata de retencion radialmente bajo el efecto del empuje del percutor, desde una posicién de
retencion en la que la primera rampa esta en apoyo axial sobre la segunda rampa de manera que la pata
de retencion se oponga al deslizamiento del percutor, hasta una posicion de relajacion en la que la pata
(82a) de retencion esta separada para liberar el percutor, y

- una traba que es solidaria al cuerpo y que esta concebida para tensar la pata de retencién en su posicion
de retencion, cuando el cuerpo ocupa su posicion de reposo, y para liberar la pata de retencion en su
posicion de relajacion cuando el cuerpo ocupa su posicion de inyeccion.

Ventajosamente, la invencion permite limitar el movimiento del percutor a un desplazamiento lineal para reducir los
rozamientos entre el percutor y la pata de retencion.

Mas particularmente, la primera rampa y la segunda rampa se extienden cada una de manera globalmente radial
al presentar una inclinacion hacia abajo que esta adaptada para permitir que la segunda rampa de la pata de
retencion deslice sobre la primera rampa del saliente y separe la pata de retencién hacia su posicién de relajacion,
bajo el efecto del empuje axial del percutor accionado por el resorte asociado.

A la inversa, el saliente del percutor presenta una primera contra-rampa y la pata de retencion presenta una
segunda contra-rampa, dichas contra-rampas se extienden cada una de manera globalmente radial al presentar
una inclinacién hacia arriba que esta adaptada para permitir que la segunda contra-rampa de la pata de retencion
deslice sobre la primera contra-rampa del saliente y arrastre la pata de retencion hacia su posicion de relajacion,
cuando el percutor es accionado en deslizamiento desde su posicidon de percusion, hasta su posicion de percusion.

Segun otro aspecto, el capé6 comprende una suela, que forma el fondo del capd, que se extiende
perpendicularmente al eje de deslizamiento, y la pata de retencion se extiende axialmente segun el eje de
deslizamiento desde una base unida sobre dicha suela, hasta una cabeza que delimita la segunda rampa, siendo
la pata de retencion elasticamente deformable radialmente para permitir la separacion de la pata desde su posicion
de retencion hasta su posicion de relajacion.

Ademas, el resorte pretensado que coopera con el percutor esta interpuesto axialmente, segun el eje de
deslizamiento, entre la suela del capd y una cara de apoyo del percutor.
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Ventajosamente, la pata de retencion esta realizada en material plastico de una sola pieza con la suela del capé.

Asimismo, el cuerpo delimita un manguito de guiado del percutor, que presenta una forma globalmente tubular
segun el eje de deslizamiento y que esta concebido para guiar axialmente el percutor entre su posicion de reposo
y su posicién de percusion.

Ademas, el manguito de guiado delimita por lo menos una ranura axial que forma la traba de la pata de retencion
y que esta adaptada para formar un apoyo radial de un extremo libre axial de la pata de retencion.

Ademas, un extremo libre axial del percutor forma un tetén adaptado para percutir e iniciar el cebado del generador
de gas.

Preferentemente, el dispositivo de percusion presenta una concepcion simétrica segun un plano axial que pasa
por el eje de deslizamiento, comprendiendo dicho dispositivo, por simetria, dos patas de retenciéon que forman una
pinza que cooperan cada una con un saliente asociado del percutor.

Segun un ejemplo de realizacion, el principio activo contenido en el depdsito se selecciona de entre el grupo que
comprende los principios activos siguientes:

- metotrexato,

- adrenalina,

- sumatriptan,

- hidrocortisona,

- naloxona,

- midazolam,

- apomorfina,

- bromuro de etilnatrexona,

- fitomenadiona,

- hidrocloruro de cloropromazina,
- acetato de zuclopentixol,

- danaparoide sédico,

- enoxaparina sodico,

- cipionato de estradiol,

- acetato de medoxiprogesterona,
- medroparina calcica,

- acetato de metilprednisolona,

- heparina calcica,

- terbulina.

Otras caracteristicas y ventajas de la invencién apareceran con la lectura de la descripcion detallada siguiente para
cuya compresion se hara referencia a los dibujos adjuntos, en los que:

- lafigura 1 es una vista en perspectiva axialmente explosionada, que ilustra un dispositivo de inyeccion sin
aguja que comprende un dispositivo de percusion, segun la invencion;

- lafigura 2 es una vista en seccion axial transversal que ilustra el percutor del dispositivo de percusién de la
figura 1 montado deslizante en el cuerpo;

- la figura 3 es una vista en perspectiva de detalle en seccion axial, que ilustra el percutor y las patas de
retenciones del dispositivo de la figura 1;

- las figuras 4, 5 y 6 son unas vistas esquematicas en seccion axial transversal, que ilustran las etapas
sucesivas de la liberacion del dispositivo de percusion.

En la descripcion y las reivindicaciones, para aclarar la descripcion y las reivindicaciones, se adoptara a titulo no
limitativo la terminologia longitudinal, vertical y transversal en referencia al triedro L, V, T indicado en las figuras.
Ademas, en la presente solicitud, los términos “arriba”, “abajo”, “superior”, “inferior”, “horizontal”, “vertical”, y sus
derivados, hacen referencia a la posiciéon o a la orientacién de un elemento o de un componente, siendo esta
posicion o esta orientacion considerada en referencia a la orientacion del dispositivo en las figuras y al triedro L, V,
T, sin referencia a la gravedad terrestre.

Asimismo, los términos “axial’ y “radial” deben entenderse en referencia al eje A de deslizamiento vertical del
cuerpo del dispositivo de inyeccion.
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Asimismo, para facilitar la comprension de la descripcion, los elementos idénticos y simétricos segun el plano P de

simetria estan indicados por unas mismas referencias numéricas distinguidas por la letra “a” o “b”.

Se ha representado en la figura 1 un dispositivo 10 de inyeccion sin aguja, o jeringa sin aguja, que comprende un
cuerpo 12 en forma de U que comprende sucesivamente un dispositivo de percusion 14, un generador de gas 16
que comprende un cebador 18 y una carga pirotécnica 20, una camara de expansion 22, un depdsito 24 que
contiene el principio activo liquido 26 y un sistema de inyeccion 28.

El dispositivo de percusion 14 y el generador de gas 16 constituyen un primer subconjunto lineal del cuerpo 12 que
se extiende axialmente segun un eje A de deslizamiento vertical, y el depdsito 24 que contiene el principio activo
26 y el sistema de inyeccion 28 forman un segundo subconjunto lineal del cuerpo 12 que se extiende axialmente
segun un segundo eje B de inyeccion vertical.

Segun un ejemplo de realizacion preferido, el cuerpo 12 esta realizado de un material plastico.

Estos dos subconjuntos estan unidos uno al otro por la camara de expansion 22 que tiene un eje perpendicular a
los ejes A, B de los subconjuntos.

El deposito 24 esta constituido por un tubo 30 de vidrio obturado por un tapén-piston aguas arriba 32 y un tapén-
piston aguas abajo 34 entre los cuales esta contenido el principio activo liquido 26, estando los tapones-pistones
realizados en material elasticamente deformable a base de elastomero.

El depésito 24 esta insertado en el cuerpo 12 y bloqueado verticalmente, por un lado, en su parte aguas arriba por
una pieza cilindrica 36 provista de una abertura central que permite poner en comunicacion el tapdn-pistén aguas
arriba 32 con la camara de expansion 22 y, por otro lado, en su parte aguas abajo por una boquilla 38 de inyeccion.

La boquilla 38 presenta una forma cilindrica segun el eje B de inyeccién que esta delimitado por una cara cilindrica
periférica 40 provista de un fileteado, estando el fileteado previsto para cooperar con un roscado complementario
formado sobre la pared interna del extremo aguas abajo del cuerpo 12.

Ademas, la boquilla 38 delimita tres canales 42 axiales de inyeccion paralelos al eje B de inyeccion, ilustrados en
la figura 1.

En referencia a las figuras 1y 2, el cuerpo 12 esta envuelto por un capé 46 hueco que delimita una abertura inferior
cerrada por una suela 48 horizontal que forma el fondo del capé.

La suela 48 delimita un paso circular 50 alrededor del eje B de inyeccion que esta adaptado para el paso de la
boquilla 38 de inyeccion y del extremo aguas abajo del cuerpo 12, de manera que la boquilla 38 comprende un
tramo inferior 52 que sobresale verticalmente hacia abajo fuera del capo 46.

Asimismo, el dispositivo 10 de inyeccion esta equipado con un tapon 54 que esta delimitado verticalmente por una
cara superior 56 abierta apoyada sobre la suela 48 del cap6 46, y una cara inferior 58 cerrada globalmente plana.

El tapon 54 esta montado sobre el cuerpo 12 de manera amovible por un medio de enclavamiento de tipo bayoneta.

Segun otro aspecto, el dispositivo de percusion 14 comprende un percutor 60 que presenta una forma globalmente
cilindrica ciega segun el eje A de deslizamiento y que esta delimitado por una pared periférica 62 cilindrica.

Segun un ejemplo de realizacion preferido, el percutor 60 esta realizado en material metalico, por ejemplo, en
aleacion conocida bajo el acrénimo “ZAMAK”.

El dispositivo de percusion 14 presenta una concepcion simétrica segun un plano P axial longitudinal de simetria,
que pasa por el eje A de deslizamiento, ilustrado en las figuras 4 a 6.

Como se puede ver en la figura 3, el percutor 60 forma un alojamiento 64 interno ciego que desemboca axialmente
en el extremo libre inferior del percutor 60 y que esta delimitado por una base 66 anular superior.

Ademas, el percutor 60 presenta, en su extremo axial libre superior, un tetén 68 adaptado para percutir e iniciar el
cebador 18 del generador de gas 16.

Asimismo, el percutor 60 esta equipado con dos salientes 70a, 70b opuestos simétricos que sobresalen
radialmente desde la cara periférica 62 del percutor 60 y que presentan cada uno una primera rampa 72a, 72b
superior de apoyo respectivamente.

Las primeras rampas 72a, 72b se extienden cada una de manera globalmente radial desde la cara periférica 62
del percutor 60, al presentar una inclinacion hacia abajo. El angulo de inclinacion es, segun un ejemplo de
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realizacion, de aproximadamente veinte grados con respecto a un plano radial horizontal no inclinado.

Asimismo, los salientes 70a, 70b del percutor 60 presentan cada uno una primera contra-rampa 74a, 74b inferior
respectivamente, que se extienden cada una de manera globalmente radial desde la cara periférica 62 del percutor
60, al presentar una inclinaciéon hacia arriba. El angulo de inclinacién es, segin un ejemplo de realizacion, de
aproximadamente sesenta grados con respecto a un eje radial horizontal no inclinado.

Las primeras rampas 72a, 72b y las primeras contra-rampas 74a, 74b estan unidas entre si por una porcion axial
76a, 76b respectivamente.

Segun la figura 4, el percutor 60 coopera con un resorte 78 helicoidal pretensado que esta interpuesto axialmente,
segun el eje A de deslizamiento, entre una cara superior de la suela 48 del cap6 46 y la base anular 66 del percutor
60.

El resorte 78 esta introducido en un mastil 79 que se extiende axialmente desde la suela 48 y que esta concebido
para guiar el resorte 78 segun el eje A de deslizamiento.

A titulo no limitativo, el resorte 78 puede ser sustituido por cualquier otro medio de retorno elastico, como un resorte
a gas, por ejemplo.

De manera complementaria, el dispositivo de percusién 14 comprende dos patas 82a, 82b de retencidn, ilustradas
en la figura 4, que estan dispuestas a uno y otro lado del plano P de simetria.

Cada pata 82a, 82b de retencion se extiende axialmente, segun el eje A de deslizamiento, desde una base unida
sobre la suela 48 del capé 46, hasta una cabeza 84a, 84b respectivamente que forma un dentado que sobresale
radialmente hacia el eje A de deslizamiento.

Cada cabeza 84a, 84b delimita una segunda rampa 86a, 86b respectivamente, extendiéndose las segundas
rampas 86a, 86b globalmente frente y paralelamente a las primeras rampas 72a, 72b respectivamente del percutor
60.

Asimismo, cada cabeza 84a, 84b delimita una segunda contra-rampa 88a, 88b respectivamente, extendiéndose
las segundas contra-rampas 88a, 88b de manera globalmente paralela a las primeras contra-rampas 74a, 74b
respectivamente del percutor 60.

Segun un ejemplo de realizacion preferido, cada pata 82a, 82b de retencion esta realizada en material plastico de
una sola pieza con la suela 48 del capé 46.

Como se puede ver en la figura 4, el cuerpo 12 delimita un manguito 90 de guiado del percutor 60, que presenta
una forma globalmente tubular segun el eje A de deslizamiento y que esta concebido para guiar axialmente el
percutor 60.

Para ello, el manguito 90 presenta un tramo de guiado 92 cilindrico que esta abierto axialmente hacia abajo para
permitir el paso del percutor 60 y que delimita un paso 94 superior de acceso al cebador 18 de la carga pirotécnica
20.

Ademas, el manguito 90 delimita dos ranuras axiales simétricas que forman una traba 92a, 92b respectivamente,
que estan concebidas para formar un apoyo radial de las cabezas 84a, 84b de las patas 82a, 82b de retencion
respectivamente.

El conjunto constituido por los salientes 70a, 70b del percutor 60, las patas 82a, 82b de retencion y las trabas 92a,
92b forman un medio de enclavamiento del percutor 60.

Para permitir la liberacién del dispositivo de percusion 14, varios elementos son moviles, como se puede
comprender con la lectura de la descripcion siguiente, en referencia a las figuras 4 a 6.

El cuerpo 12 estd montado deslizante con respecto al capd 46, desde abajo hacia arriba segun el eje A de
deslizamiento, entre una posicion de reposo, ilustrada en la figura 4, en la que el dispositivo de percusion 14 no
esta liberado, y una posicion de inyeccion, representada en la figura 6, en la que el cuerpo 12 esta deslizado
axialmente hacia arriba y el dispositivo de percusion 14 esta liberado.

Como la boquilla 38 de inyeccion es solidaria al cuerpo 12, el cuerpo 12 es arrastrado hacia su posicion de
inyeccién cuando el paciente aplica la boquilla 38 sobre la piel y arrastra el capo 46 hacia abajo, en direccion a su
piel.

Asimismo, el percutor 60 esta montado deslizante segun el eje A de deslizamiento, entre una posicién de reposo
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ilustrada en la figura 4, en la que el percutor 60 esta bloqueado en traslaciéon por el medio de enclavamiento en
contra del resorte 78 pretensado, y una posicion de percusion ilustrada en la figura 6, en la que el percutor 60 esta
liberado por el medio de enclavamiento para percutir el cebador 18 del generador de gas 16 bajo la accion del
resorte 78.

En efecto, como se puede ver en la figura 4, las segundas rampas 86a, 86b de apoyo formadas por las patas 82a,
82b de retencion estan en apoyo axial sobre las primeras rampas 72a, 72b de apoyo formadas por los salientes
70a, 70b del percutor 60 para oponerse al deslizamiento axial del percutor 60 hacia arriba, en contra del resorte
78.

De manera complementaria, la cabeza 84a, 84b de cada pata 82a, 82b de retencién esta bloqueada radialmente
por las trabas 92a, 92b previstas para ello, para impedir la separacién de las patas 82, 82b.

La figura 5 ilustra una etapa intermedia de deslizamiento del cuerpo 12, entre su posicién de reposo y su posicion
de inyeccion, etapa durante la cual las trabas 82a, 92b deslizan hacia arriba y liberan las patas 82a, 82b que se
separan radialmente hacia el exterior bajo el efecto del apoyo axial de las primeras rampas 72a, 72b del percutor
60 sobre las segundas rampas 86a, 86b de las patas 82a, 82b.

En efecto, la inclinacion de las rampas 72a, 72b, 86a, 86b esta adaptada para hacer deslizar y separar las patas
82a, 82b de retencion radialmente hacia el exterior.

Con este objetivo, se comprende que las patas 82a, 82b de retencién son elasticamente deformables radialmente
entre una posicion de retencion ilustrada en la figura 4, y una posicion de relajacion ilustrada en la figura 5.

La figura 6 ilustra el final de recorrido del percutor 60 que ocupa su posicion de percusion en la que el teton 68
percuta e inicia el cebador 18 para liberar el generador de gas 16 y la inyeccion del principio activo.

Asi, la invenciéon permite limitar las fuerzas de rozamiento que se oponen al deslizamiento del percutor 60, en
particular reduciendo el movimiento del percutor 60 a un movimiento lineal.

Ademas, las superficies de rozamiento delimitadas por las primeras rampas 72a, 72b y las segundas rampas 863,
86b son relativamente pequefias.

Es posible reducir estas superficies de rozamiento jugando sobre las formas de las rampas para limitar el apoyo
de las rampas unas sobre las otras a un apoyo lineal, por ejemplo, dando una forma abombada convexa a las
primeras rampas 72a, 72b y una forma plana a las segundas rampas 86a, 86b asociadas.

Asimismo, la invencién evita eventuales deformaciones plasticas de las patas 82a, 82b de retencién cuando el
percutor 60 ocupa su posicion de reposo, posicion en la que el percutor ejerce una fuerza de separacion radial
sobre la cabeza de las patas 82a, 82b de retencion.

En efecto, las trabas 92a, 92b estan en apoyo radial sobre toda la longitud de las cabezas 84a, 84b
respectivamente, impidiendo asi la torsién de las cabezas 84a, 84b cuando el percutor 60 ocupa su posicién de
reposo.

Estas caracteristicas permiten realizar el cuerpo 12 en material plastico, lo cual presenta una ganancia de masa
con respecto a un cuerpo realizado en metal.

Segun otro aspecto, el dispositivo de liberacién esta adaptado para favorecer el montaje del percutor 60 en su
posicion de reposo, por la presencia de las primeras contra-rampas 74a, 74b del percutor 60 y de las segundas
contra-rampas 88a, 88b de las patas 82a, 82b de retencion, que permiten la separacion de las patas 82a, 82b
durante el deslizamiento del percutor 60 hacia abajo desde su posicién de percusion hasta su posicion de reposo.

Se debera observar también que, cuando el dispositivo de percusién ha sido liberado, no es posible reposicionar
el percutor en su posicion de origen en la que esta retenido por las patas 82a, 82b de retencion.

Esta caracteristica asegura que el dispositivo 10 de inyeccién no pueda ser reutilizado.
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REIVINDICACIONES
1. Dispositivo (10) de inyeccion sin aguja que comprende:
- un capo (46),

- un sistema de inyeccion (28) que comprende por lo menos un piston (32, 34), un depdsito (24) que contiene
un principio activo, una boquilla (38) de inyeccion que delimita por lo menos un canal (42) de inyeccion,

- un cuerpo (12) que esta envuelto por el cap6 (46) y que esta montado deslizante con respecto al cap6 (46),
desde abajo hacia arriba segun un eje (A) de deslizamiento, entre una posicién de reposo y una posicion
de inyeccion,

- un generador de gas (16) que comprende un cebador (18), y

- un dispositivo (14) de percusion que comprende un percutor (60) montado deslizante segun el eje (A) de
deslizamiento, entre una posicion de reposo en la que el percutor (60) esta bloqueado en traslaciéon por un
medio de enclavamiento en contra de un resorte (78) pretensado, y una posicion de percusion en la que el
percutor (60) esta liberado por el medio de enclavamiento para percutir el cebador (18) del generador de
gas (16) bajo la accion de dicho resorte (78),

caracterizado por que el medio de enclavamiento del percutor (60) comprende por lo menos:

- un saliente (70a) que sobresale desde una cara periférica (62) del percutor (60) segun un eje globalmente
perpendicular al eje (A) de deslizamiento y que presenta una primera rampa (72a) de apoyo,

- una pata (82a) de retencion que es solidaria al capd (46) y que presenta una segunda rampa (86a) de apoyo
dispuesta frente a dicha primera rampa (72a) de apoyo, estando dichas rampas (72a, 86a) concebidas para
cooperar juntas con el fin de arrastrar la pata (82a) de retenciéon de manera radial bajo el efecto del empuje
del percutor (60), desde una posicion de retencion en la que la primera rampa (72a) esta en apoyo axial
sobre la segunda rampa (86a) de manera que la pata (82a) de retencidon se oponga al deslizamiento del
percutor (60), hasta una posiciéon de relajacion en la que la pata (82a) de retencion esta separada para
liberar el percutor (60), y

- una traba (92a) que es solidaria al cuerpo (12) y que esta concebida para tensar la pata (82a) de retencion
en su posicion de retencién, cuando el cuerpo (12) ocupa su posicién de reposo, y para liberar la pata (82a)
de retencién en su posicion de relajacion cuando el cuerpo (12) ocupa su posicion de inyeccion.

2. Dispositivo (10) de inyeccion sin aguja segun la reivindicacion 1, caracterizado por que la primera rampa (72a)
y la segunda rampa (86a) se extienden cada una de manera globalmente radial al presentar una inclinacion hacia
abajo que esta adaptada para permitir que la segunda rampa (86a) de la pata (82a) de retencion deslice sobre la
primera rampa (72a) del saliente (60) y separe la pata (82a) de retencién hacia su posicion de relajacion, bajo el
efecto del empuje axial del percutor (60) accionado por el resorte (78) asociado.

3. Dispositivo (10) de inyeccidn sin aguja segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por
que el saliente (70a) del percutor (60) presenta una primera contra-rampa (74a) y la pata (82a) de retencion
presenta una segunda contra-rampa (88a), extendiéndose dichas contra-rampas cada una de manera globalmente
radial al presentar una inclinacion hacia arriba que esta adaptada para permitir que la segunda contra-rampa (88a)
de la pata (82a) de retencion deslice sobre la primera contra-rampa (74a) del saliente (70a) y arrastre la pata (82a)
de retencién hacia su posicion de relajacion, cuando el percutor (60) es accionado en deslizamiento desde su
posicion de percusion, hasta su posicion de percusion.

4. Dispositivo (10) de inyeccion sin aguja segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por
que el cap6 (46) comprende una suela (48), que forma el fondo del capd, que se extiende perpendicularmente al
eje (A) de deslizamiento, y por que la pata (82a) de retencion se extiende axialmente segun el eje (A) de
deslizamiento desde una base unida sobre dicha suela (48), hasta una cabeza (84a) que delimita la segunda rampa
(86a), siendo la pata (82a) de retencion elasticamente deformable radialmente para permitir la separacion de la
pata (82a) desde su posicion de retencion hasta su posicion de relajacion.

5. Dispositivo (10) de inyeccion sin aguja segun la reivindicacion 4, caracterizado por que el resorte (78) pretensado
que coopera con el percutor (60) esta interpuesto axialmente, segun el eje (A) de deslizamiento, entre la suela (48)
del cap6 (46) y una cara de apoyo (66) del percutor (60).

6. Dispositivo (10) de inyeccion sin aguja segun la reivindicacion 4, caracterizado por que la pata (82a) de retencion
esta realizada en material plastico de una sola pieza con la suela (48) del capé (46).
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7. Dispositivo (10) de inyeccidn sin aguja segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por
que el cuerpo (12) delimita un manguito (90) de guiado del percutor (60), que presenta una forma globalmente
tubular segun el eje (A) de deslizamiento y que esta concebido para guiar axialmente el percutor (60) entre su
posicion de reposo y su posicion de percusion.

8. Dispositivo (10) de inyeccion sin aguja segun la reivindicacion 7, caracterizado por que el manguito (90) de
guiado delimita por lo menos una ranura (92a) axial que forma la traba (92a) de la pata (82a) de retencion y que
esta adaptado para formar un apoyo radial de un extremo libre axial de la pata (82a) de retencion.

9. Dispositivo (10) de inyeccidn sin aguja segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por
que un extremo libre axial del percutor (60) forma un tetén (68) adaptado para percutir e iniciar el cebador (18) del
generador de gas (16).

10. Dispositivo (10) de inyeccion sin aguja segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por
que el dispositivo de percusion (14) presenta una concepcion simétrica segun un plano (P) axial que pasa por el
eje (A) de deslizamiento, comprendiendo dicho dispositivo (14), por simetria, dos patas (82a, 82b) de retencion
que forman una pinza que cooperan cada una con un saliente (70a, 70b) asociado del percutor (60).

11. Dispositivo (10) de inyeccion sin aguja segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por
que el principio activo (26) contenido en el depdsito (24) se selecciona de entre el grupo que comprende los
principios activos siguientes:

- metotrexato,

- adrenalina,

- sumatriptan,

- hidrocortisona,

- naloxona,

- midazolam,

- apomorfina,

- bromuro de etilnatrexona,

- fitomenadiona,

- hidrocloruro de cloropromazina,
- acetato de zuclopentixol,

- danaparoide sédico,

- enoxaparina sédico,

- cipionato de estradiol,

- acetato de medoxiprogesterona,
- medroparina calcica,

- acetato de metilprednisolona,

- heparina calcica,

- terbulina
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